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COMPOSICION DEL EQUIPO

® COMPOSICION DEL EQUIPO

- Instrumento DL-101C/102C (Con protector de lentes). 1 pc.

- Estuche de transporte.........ccoooeeeiviiiiiiiiiiiiieee e 1 pc.
- Protector contra la lluvia ............ccoevvvviiiiiiiiieeeeeeeeeeis 1 pc.
- Bolsade silicato..........coouuuuiiiiiiiiiiiiii e 1 pc.
= Plomada fiSiCa .......cooooiiiiiiiiii 1 un.
= PINde aJUuSEe ...uueeiiiieee e 1 pc.
- Manual de INStrUCCIONES .........cccvvvviiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee 1vol.
- Cargador de bateria BC-23B 0 BC-23C.............cc........ 1 pc.

x Asegurese de recibir todos estos elementos cuando reciba el instrumento.

Nota : El cargador de bateria BC-23B es para AC120V y el BC-23C es
pata AC230V.

COMPOSICION DEL EQUIPO-1



1 NOMENCLATURA Y FUNCIONES

1.1 Nomenclatura

#T[lliton
Bateria
“‘\-—\\_-/-_
Objetivo Movimiento horizontal
15, T_orniIIo
Base [ ‘ .
Asa
Ventana del nivel
esferico
Tornillo de
enfoque

Pantall

Tornilos del
nivel esférico

Tecla de medida

Ocular

Teclado de
R, S

Conector de puerto




1.2 Teclas de Operacion y Funciones
REC SET MENU
®
SRCH [M/SO DIST
[©]
manu A REP
- @
DOO
ENT € Tecla MEAS

Tecla Nombre de Funcion

tecla

REC Tecla de Graba las medidas o introduce medidas mostradas al

grabado intrumento. Los datos medidos se graban pulsando esta
tecla.

SET Tecla Set Esta tecla entra en el modo de ajuste. El modo de
ajuste se utiliza para configurar el modo de medida,
grabado y otros parametros.

MENU Tecla Menu Esta tecla entra en el modo mend. El modo menu
contiene las siguientes opciones: medida estandar,
modo de nivelacién, limpiar memoria y modo ajuste.

SRCH | Tecla Search | Estra tecla permite buscar y mostrar datos grabados.

IN/ | Punto intermedio | Esta tecla permite nivelacion de puntos intermedios o

SO / Modo de replanteo de puntos a lo largo de una linea de

replanteo nivelacion.

DIST | Tecla de medida | Cuando se pulsa esta tecla se mide distancia y muestra

de distancias | en pantalla el resultado.

MANU | Entrada manual | Cuando no se puede realizar una medida con la tecla
[MEAS], se puede utilizar para introducir un datos
desde teclado.

oT Teclas de Esta teclas se usan para moverse por las distintas
seleccion paginas de las pantallas.
< » | Movimiento por | Sialgin valor mostrado no cabe en pantalla, esta tecla
mensajes permite moverse por el mensaje de izquierda a derecha
0 viceversa.

REP Tecla de Esta tecla se utiliza para volver a medir la visual atras o

repeticion delante previa en una nivelacion.

ESC/C Tecla Esta tecla permite escapar a un menu anterior, se

Escape/Borrado | puede utilizar como tecla de borrado cuando se
introducen datos.

0-9 Tecla numérica | Se utiliza para introducir caracteres numéricos.

Tecla numérica,
soémbolos,
alfabética

Desde modo de entrada de caracteres, esta tecla
cambia entre modo numeérico, alfabético y simbolos.




Tecla Nombre de Funcion
tecla
-r»1| Modode mira |Esta tecla se puede utilizar para medir con la mira en
Inversa modo inverso, apoyada en el techo, pero mira en modo
normal.- - . - - -
Para utilizar el modo inverso es necesario definirlo en la
configuracion (‘USE’) antes de operar.
ENT Tecla Enter Utilice esta tecla para confirmar los parametros e
introducir los valores mostrados.
MEAS | Iniciar medicion | Esta tecla se usara para iniciar la medicion.
POWE Tecla de Se utiliza para encender o apagar el instrumento.
R encendido




1.3

Pantalla

Pantalla

La pantalla es matricial LCD, de dos lineas con 8 digitos por linea.

Contraste

El contraste de la pantalla se puede elegir entre nueve niveles. Consulte
en capitulo 8 "CONFIGURACION” para informarse sobre cédmo elegir el

contraste.
e Ejemplo:
Menu f Back Pn Back Pn
Measure 10 >>>
Men( de medicién Punto de Nivelaciéon Midiendo
e Simbolos en pantalla
Simbolo Significado Simbolo Significado

grabacion de datos

Indica que estamos en modo

™

Indica que hay otras pantallas
disponibles en este mena y se
puede acceder a ellas

pulsando lasteclas[t] o[ o ].

[ ]

Indicador de carga de la
bateria

Pulsando las teclas[t] o[ o]
se puede acceder al siguiente
menu.

So Modo replanteo Inst Ht | Altura de instrumento

BM Punto de nivelacion CP Punto de enlace

Bk Visual de espalda GH | Altura sobre el terreno

Fr Visual de frente Int Medida de punto intermedio

e Los siguientes simbolos estan omitidos en este manual

H L




2. PREPARACION DE LA MEDICION

2.1 Colocacion del instrumento para medir
2.1.1  Colocacion sobre un tripode

Utilice tripodes con tornillo de 5/8 de pulgada de didmetro y 11 pasos por
pulgada como el TOPCON tipo E de aluminio, o el tripode gigante de madera
de formato ancho o bien el de cabeza curvada

1) Extienda las patas una longitud apropiada y entonces apriete las

palomillas.

2) Apriete el tornillo de cabeza hexagonal, situado a un lado de la cabeza
del tripode, de forma que las patas del tripode no queden demasiado
sueltas. Ponga el tripode sobre el punto requerido, con las patas
separadas un metro aproximadamente o bien un angulo que asegure la
estabilidad del tripode. Ponga una pata del tripode en su sitio y luego
utilice las otras dos patas para nivelar la cabeza del tripode de modo
aproximado. Si fuera necesario, ajuste la longitud de las patas de nuevo.

3) Pise sobre las puntas del tripode firmemente hacia el suelo para anclar el
tripode a suelo de forma segura.

2.1.2  Fijacion del instrumento sobre el tripode

Saque el instrumento de su estuche y coléquelo con cuidado sobre la cabeza

del tripode.

1) Alinee el tornillo de fijacion del tripode con el centro de la base del
instrumento, y atornille hasta que el instrumento quede seguro sobre la
cabeza del tripode.

2) Siva a utilizar el aparato para medir angulos o establecer una alineacion,
el instrumento debe colocarse exactamente sobre un punto de referencia
con la plomada.

3) Utilice los tornillos nivelantes para centrar la burbuja del nivel esférico. Si
esta utilizando un tripode de cabeza curvada, afloje el tornillo de la
cabeza del tripode ligeramente y nivele el aparato hasta centrar la
burbuja. Cuando la burbuja esté centrada, vuelva a apretar el tornillo.

2.1.3 Estacionamiento del aparato sobre un punto

Cuando el instrumento se vaya a utilizar para medir &ngulos o establecer una
alineacion, el instrumento debe situarse exactamente sobre un punto de
referencia con la plomada.

1) Cuelgue el hilo de la plomada del colgante del tornillo de fijacién del
tripode.

2) Deje caer el hilo de la plomada desde el gancho y ajuste la longitud del
hilo hasta que la plomada se encuentre a una altura adecuada.

3) Si el instrumento no se encuentra sobre el punto requerido, mueva el
instrumento sobre la cabeza del tripode hasta la vertical del punto sin
cambiar la relacion entre la cabeza y patas del tripode. Coloque la
plomada fisica sobre el punto a una distancia de 1cm aproximadamente.



4)

5)

Sujete dos patas del tripode y ajuste, respecto a la tercera. De forma que
la cabeza del tripode quede nivelada y a altura conveniente.

Finalmente, clave firmemente cada pata hacia el suelo sin perder de vista
la plomada.

Si fuera necesario, afloje ligeramente el tornillo del tripode y deslice el
instrumento sobre la cabeza del mismo hasta situar el instrumento sobre
el punto de referencia. Apriete de nuevo el tornillo.



2.1.4 Nivelar el instrumento

1) Use dos tornillos para mover la burbuja del nivel circular. Gire estos
tornillos en sentido opuesto uno de otro hasta que la burbuja se
encuentre sobre la perpendicular de la linea que definen los tornillos
sobre los que se esta operando, como en la figura.

2) A continuacion, mueva el tornillo restante para introducir la burbuja dentro
del circulo grabado del nivel circular.

. 6 Tornillo nivelante C

Tornillo nivelante B

® O O

Tornillo nivelante A

Si la burbuja no se centra adecuadamente, repita la operacion desde
el principio.
NOTA: No toque el telescopio mientras nivela el aparato.

2.1.5 Ajuste del ocular

El ocular del telescopio se debe ajustar a la vista del operador antes de

efectuar operaciones de medicion.

1) Primero, gire el anillo de ajuste del ocular en sentido contrario a las
agujas del reloj. El reticulo se volvera borroso y no se distinguira.

2) A continuacion, gire el anillo del ocular en sentido de las agujas del reloj
hasta que los hilos de vean claramente.

2.1.6 Visual y enfoque

1) Apunte con el telescopio en la direccion de la mira. Vise a través de las
marcas de alineacién del telescopio alineando las marcas triangulares
con la mira como en la ilustracion.

2) Después, gire el tornillo de enfoque hasta que la mira se vea clara y
nitidamente.

3) Por ultimo, utilice el tornillo horizontal para alinear a la mira de forma
precisa.

NOTA:

Una vez que el nivel esta enfocado y alineado con la mira, mueva el anteojo

de izquierda a derecha mientras mira a través del ocular del telescopio, no

debiendo existir en ese momento desviacion alguna entre las lineas del

reticulo y la mira. Si hay paralaje, quiere decir que cualquier enfoque es

incompleto, o que el ajuste del ocular no fue realizado correctamente o



ambas cosas a la vez. En cualquier caso, el error de enfoque debe ser
eliminado cuidadosamente, reenfocando o reajustando el ocular a la vista del
usuario.



2.2

2.3

Icono de

Encender el aparato

TOPCON
DL101C

+

Menu
Measure

Cuando se pulsa la tecla de encendido, el
nivel primero muestra el modelo de
aparato. La pantalla después mostrara el
menu previo al apagado del nivel.

Pantalla informativa de capacidad de bateria
Icono de bateria

El icono de bateria muestra la capacidad restante.

(" Sin mostrar Nivel suficiente para medir

'

Encendido Es posible realizar la medicion,

Menu
Measure

T d-

— pero la bateria

Intermitente : Si el icono esta intermitente,
indica que la bateria esta descargada.

~ Sustituyala o cargela cuanto antes.

Control de tensién de salida de la bateria
La tension de salida se puede mostrar utilizando una de las opciones del

menu “Set Menu”.

Tecla Pantalla
Fore Pn
40
1.- Pulse la tecla [SET] cuando aparezca el MENU CSETI Set
en pantalla o antes de medir. Mode
Después de unos segundos, se mostrara la !
pantalla “Check Battery”. Check
Battery
2.- Pulse la tecla [ENT]'. CENTI Battery
La pﬁntalla mc_)strara durante unos segundos la 720V
tension de salida. 1
La pantalla vuelve al menu “Check Battery". Check
Battery
3.- Pulse la tecla [ESC]. El nivel vuelve a la [ESCI E P
pantalla mostrada al pulsar [SET]. ore 20

Nota : 1)

A\

El tiempo de duracién de la bateria depende de las condiciones
ambientales, como temperatura ambiente, tiempo de carga, numero de
cargas y descargas.
Se recomienda cargar las baterias antes de usarlas o bién disponer de
una bateria de repuesto.

o]

VT TTLaultuiU I UltlZaCliulT v Lalia Ut Ta UalCiTa  Udlia uria TADNLACIUTT UCT USU UT Ta Uadltlid.




2.4 Activar / desactivar modo de grabacion
Para almacenar datos medidos en memoria interna del instrumento, la
opcion ‘Out Module’ en el menu ‘Set’ debe estar en ‘RAM’. Antes de realizar
una linea de nivelacién, la opcién ‘Out module’ debe estar en ‘RAM’.
1) Mddulo RAM : Los datos medidos se almacenan en memoria del
instrumento (RAM).

e Para transmitir datos almacenados a un dispositivo externo, consulte
el capitulo “8. CONFIGURACION (File Out)” del manual de interface
del DL-101C/102C

e Cuando se utiliza una tarjeta de memoria para almacenar o cargar
datos, la opcién ‘Out Module’ debe estar en “Module RAM”.

e En memoria RAM se pueden almacenar un maximo de 500 puntos.

2) Modulo RS-232C: Para conectar el DL-101C/102C a un aparato
externo y recibir los datos cada vez que se miden.

e La medida en este modo puede ser medida estandar (Menu
Measure).

3) Modulo off : Los datos medidos se muestran en pantalla pero no se
almacenan.

Procedimiento operativo Tecla Pantalla
Menu
Measure
1.- Pulse la tecla [SET] para entrar en el menu de [ SET] Set
configuracion. Mode
Consulte el capitulo "8. Configuracion" para !
mas informacion del modo SET. Check
Batterv
2.-Pulselasteclas T o 10 t 1 varial veces ColoLtl out
hasta llegar al menu ‘Out Module’. Module
3.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] 3
Module
) , . Ram
4.- Seleccione un médulo conlasteclasT o 1oL Seleccélone 3
modo
t 1 vy pulse la tecla [ENT]. S Module
RS-232C
$
Module
5.- Pulse la tecla [ESC]. [ENT] Off
[ESC] ¥




2.5 Tarjeta de datos
Puede utilizar una tarjeta de datos para salvar los datos de la memoria RAM o
cargar un trabajo a la memoria RAM.
Para utilizar la tarjeta de memoria, el modo ‘Out Module’ del menu ‘Set’
debe estar seleccionado para ‘Module RAM'.
En memoria RAM no es posible crear un directorio de trabajo.

e Tarjeta de datos
Se utilizan tarjetas PCMCIA.
La capacidad de la tarjeta debe ser inferior a 256 kbytes.
e CoOmo introducir la tarjeta de datos
1) Deslice hacia arriba la bateria pulsando el botén asegurador de la
bateria.
2) Levante la cubierta de goma sefialada debajo.
3) Inserte la tarjeta en el instrumento.

Bateria Cubierta

o Como extraer la tarjeta de datos

Boton de salida Tarjeta

Pulse el botdn de salida y tire de la tarjeta.

Para formatear la tarjeta de datos, consulte el capitulo 6 ‘FORMATEAR
TARJETA / MEMORIA INTERNA (RAM)'.

Para administrar la tarjeta de datos, consulte el capitulo 7
“ADMINISTRADOR DE TARJETA”.



2.6

Contenido del menu principal

El mena principal contiene los siguientes apartados. No todas las opciones
estan disponibles. Por ejemplo, si el modo ‘REC’ estd en ‘RS-232C,
entonces no estaran disponibles las opciones de linea de nivelacion. Si vd.
Esta realizando una linea de nivelacién, entonces las opciones de empezar
anillo o continuar no estaran disponibles al mismo tiempo.

[c]
[x]

Modo de medicion estandar

Menu En este modo no se toman cotas.
Measure Ver capitulo 3 "Medida estandar".
Menu Start
Levelin Levelin ,
J J Close Modos de linea de
. ™ nivelacion
Leveling Ver capitulo 4, "Lineas
Cont de nivelacion".
Leveling —
Menu Modo Ajuste
Adijust Esta opcidn se utiliza para comprobar el ajuste del nivel.
Esta opcién guia al usuario a través de un test de
comprobacion.
Menu |, | Make . Modo Utilidades
Utility gF’ Group i Esta opcion se utiliza para administrar la
: i tarjeta de datos o bién la memoria
3 i interna (RAM).
Find Ver capitulo 7 “ADMINISTRADOR DE
Job TARJETA".
3
Save
Job
3
Load
Job
3
Delete
Job
3
R Check
Capacity
Modo de formateo
Menu )| Set! N Format La memoria interna o de
Format Password Ram tarjeta se puede limpiar o
T inicializar utilizando esta
opcion de mend.
Format Ver capitulo 6,
Card "FORMATEAR




2.7 Introducir caracteres
En el modo de grabacion, se pueden introducir caracteres alfanuméricos.
Al introducir codigos, se pueden introducir mayusculas o minusculas.
Para otras entradas, so6lo se pueden introducir mayusculas y caracteres
numeéricos.

[Ejemplo] Introducir "Tp#7" en el campo ‘Infol’.



Procedimiento operativo Tecla Pantalla
Infol ?
1.- Pulse la tecla [o] para entrar en el modo de Col ABCD
letras mayusculas.
2.- Pulse las teclas [¢] o [ »] hasta llegar con el [«]o][)] QRSTUVW
cursor a la letra "T".
3.- Pulse la tecla [ENT]. El caracter "T" se [ENT] QRSTUVW
introducira en la linea inferior de pantalla. T
4.- Pulse la tecla [c] o [t] para entrar en el modo 510 Il bed
de letras minusculas. Tg ¢
5.- Pulse las teclas [ €] o [ »] hasta llegar con el [Jor[»]
cursor a la letra “p”. Pulse [ENT]. or mnopqrs
P [ENT] [ENT] Tp
6.- Pulse la tecla [c] o [t] para entrar en el modo [o10 [l 1"#$
de simbolos. Tp
7.- Pulse [4] o [ »] hasta el caracter "#". Pulse [4]o[)] I"HE06&
ENT]. [ENT] Tp#
8.- Pulse [c] o [t] para entrar en el modo numérico. [610 1] 0123
Tp#

9.- Pulse [ 4] o [ »] hasta llegar al caracter "7". [<]o[)] 456789
Pulse [ENT]. [ENT] Tp#7
10.- Pulse la tecla [ESC]. [ESC] Infol ?

. . Tp#7
11.- Pulse [ENT] para confirmar el contenido de [ENT]
la cadena de caracteres.
. La maxima longitud en entrada de datos varia entre 8 0 16 caracteres.
. Pulse [c] 0 [t] para cambiar entre los diferentes modos.
Mayuculas Numero Simbolos Minusculas
ABCD 0123 I'#$ abcd
g N B
T F

los siguientes:
+ - ./ ;<

e Los simbolos disponibles son
"% s % & ()¢

>?2 @[ \] "4\ {




2.8 Enfoque y colimacién a la mira

Enfoque

No es necesario que la mira de codigo de barras esté enfocada para realizar
una medida, sin embargo, un enfoque preciso disminuye el tiempo de
medicion.

Obstrucciones

La medida se puede realizar siempre que no se obstruya la visual a la mira
en mas de un 30%, debido por ejemplo a ramas de arboles, etc. Incluso si
hay alguna obstruccion a la altura de la cruz filar, la medida sera realizada,
pero siempre con la condicion de no entorpecer la visual con mas de un 30%
del campo visual a la mira

—
—
—
—
—
—
—1
—
—
—
—
—
—
—
—
—]
—]
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—]

Se realizara la Se realizara la Imposible realizar

Es imposible realizar la
medida, aunque la cruz
filar tenga una buena



2.9 Campo de datos mayor que la pantalla
Si los datos presentados en pantalla, superan la longitud de ésta, pulse la
tecla [ ¢ ] para moverse a través del mensaje hacia la izquierda. O bien,
pulse la tecla [ p ] para moverse hacia la derecha del mensaje.

Ejemplo: La cota calculada es de 135.3079m.

Tecla[ ¢ ]
GH GH

135.3079 35.3079m
Tecla[ » ]

2.10 Precauciones al medir

Para obtener en mejor rendimiento de las funciones de este equipo, rogamos

tenga en cuenta lo siguiente:

1) Coloque la mira en un lugar con iluminacién suficiente. Esta iluminacion
debe ser constante para toda la mira.

2) La minima distancia posible entre aparato y mira es de 2 m.

3) No afecta a la medicion el que la mira se encuentre a la sombra, pero lo
que si afectaria es que la mira quede tapada por la sombra de una rama;
en ese caso, apareceria un mensaje de error y se interrumpira la
medicion.

4) Si se muestra un error debido a que la luminosidad es diferente en el
nivel que en la mira, cubra el objetivo con la mano.



3.

MEDIDA ESTANDAR [MENU MEASURE]

(Los ejemplos mostrados en este manual son para el nivel DL-102C.)

El modo de medidas estandar se utiliza para tomar medidas a la mira
sin calcular alturas.
Si el modo de grabacion esta activado (ON), podra introducir codigos y
nombre de trabajo, y las lecturas tomadas se grabardn en memoria. Consulte
el capitulo 2.4 ‘Activacion / desactivacion del médulo de grabado’ para
obtener una explicacion del modo de grabado.
Para una explicacion de la medida simple o continua, consulte el capitulo 8
‘CONFIGURACION'.

[Ejemplo de medicién]: Modo de grabacion (RAM) activado, 3-
medidas.



Proceso operativo

Pantalla

1.- Pulse la tecla [ENT].

2.- Introduzca el nombre de trabajo. Pulse [ENT].

3.- Introduzca el n° de punto a medir y pulse la
tecla [ENT] 2),3)

4.- Introduzca codigos 1 a 3y pulse [ENT]. 1),3)

® Para saltar la peticion de codigos e ir
directamente al paso 5, pulse [ENT] en los
campos ‘Info 1’ o ‘Info 2’ .

5.- Colimar a la mira.
6.- Pulse latecla [MEAS].

Se tomaran tres medidas y se presentara la

media durante N-segundos. 4),5)

® Si el nivel esta configurado para medicion
continua, pulse la tecla [ESC]. La pantalla
mostrara la Ultima medida durante N-

7.- Pulse la tecla [REC].
El dato mostrado en patalla se almacenara. 6)

[EN

Nombre de
trabajo
[ENTI

N° medido
[ENTI

Entrada
codigo 1
[ENT]
Entrada
codigo 2
[ENT]
Entrada

Colimar
[MEAS]

Medicion
continua
[ESC]

[REC]

Menu
Measure

Job No?
JO1

MeasNo?
1

Infol ?

Info2 ?

Info3 ?

Meas Mn
1

Rod 3
1.6983m

!

Rod Avg
1.69837m

Meas Mn
1

1) El nombre de trabajo esta limitado a 8 caracteres alfanumeéricos. Los
campos de cdodigo estan limitados a 16 caracteres alfanuméricos.
2) El campo del nimero de punto esta limitado a 8 caracteres

numéericos.

3) El nombre de trabajo, nimero medido y cddigos, no se grabaran cuando el modo




® La relacion entre Meas Mn ( N° de medicion.) y Meas Pn( N° de punto.)
es la siguiente:

Mn 11 Pn1l Mn12 Pn1l Mn 13 Pn1 -
Pn 2 Pn 2 Pn 2
Ph 3 Pn 3 Pn 3

5) Los datos se muestran en pantalla cuando se ha terminado la medicion.
Pulse las teclas [t1 y Lol para moverse por las distintas pantallas.
6) Incrementos entre puntos medidos si se cambia el modo de

madiriAn

Pantallas cuando se pulsan las teclas Lol o CLtIdespués de completar

Rod Avg [
1.69837m
3
DistAvg Pantalla de Distancia
23.427m Medicion N-veces : Valor medio
3 Medicion continua : El dltimo dato
Egltggeélmﬁlelzztra n3 Numero de medidas
si se ha ufilizado 0.2 mm Desviacion Estandar
medicién N- 3
Meas Pn || Pantallade nimero de
Nniintn
4




4 LINEAS DE NIVELACION

(Los ejemplos mostrados en este manual son para el DL-102C.)

El modo de grabacion (Out Module) para realizar una linea de nivelaciéon
puede estar activado ‘RAM’ o Desactivado ‘OFF’. En los ejemplos
especificados en este capitulo se asume que el modo de grabacién es en
memoria interna ‘RAM’.

[ Si quiere salvar una linea de nivelacién a una tarjeta, el modo de
grabacion (Out Module) debe estar configurado para ‘RAM'.

| |
Espalda Frentg :
Cota conocida
T [
PI
PI 1
. Superficie de
referencia
BS Lz\

SP.- Sefal permanente; PI.- Punto intermedio



e Pantallas de linea de nivelacion

Menu Menu principal

Leveling

Start Inicio de linea de nivelacion

Leveling e Nombre de trabajo e« Entrada de sefal permante o

Entrada de cddigos

Continuar una nivelacion. Toma de lecturas espalda / frente

Cont linea de nivelacion. _ _ 5

Leveling Existen tres modos disponibles de nivelacion. _
Para continuar una nivelacién, seleccione primero un trabajo

Nivelacion 1: Espalda 1— Frente 1 — Frente 2 — Espalda
2

Nivelacion 2: Espalda 1— Espalda 2 — Frente 1 — Frente 2
Nivelacion 3: Espalda — Frente

e Tecla[REP] : Repetir medida de espalda o frente.
e Tecla [MANU] : Entrada manual de altura de mira'y
distancia

e Tecla[DIST] : Medir una distancia

ESta opcign se utlliza para terminar un trabajo o crear un
Close punto de final.

i PUNTO DE FINALIZACION
Leveling e Entrada de n° de punto o Entrada de codigos

FIN.DE NIVELAC]JON

4.1 Inicio de linea de nivelacion
El inicio de una linea de nivelacion se utiliza para introducir el nombre de
trabajo, n° de Sefnal permanente y cota de esta sefial. Una vez introducidos

estos datos, se toma lectura de espalda,
Nivelacion 1 (levell): Espalda 1- Frente 1/ Frente 2 —

Espalda 2
Nivelacion 2 (level2): Espalda 1- Espalda 2 / Frente 1 —

Punto de inicio
N

Altura conocida




Procedimiento operativo Pantalla
Menu
Leveling
1.- Pulse la tecla [ENT]. [EN Start
Leveling
2.- Pulse [ENT]. Se mostrara por defecto el ultimo [EN Job No?
nombre de trabajo. )
: 301
3.- Introduzca nombre de trabajo y pulse [ENT]. | Nombrede || ayeq
PR trabajo
[ENT] B1F1F2B
4.- Seleccione un modo de trabajo pulsando [c1 o [G[]éﬁﬁﬂ EViimit
Ct1y pulse [ENT]. 00 mm
5.- Introduzca la tolerancia (EV limit), y pulse | Tolerancia BM No?
[ENT] key. 3) [ENT] BO1
6.- Introduzca N° de sefial permanente (BM No) y N([JESI\Ie'P]aI GH ?
pulse [ENT]. 1),2)
7.- Introduzca cota de la sefial y pulse [ENT]. Cé’é%gF
2 ) [FNTI Infol ?
(rango de entrada: -999.9999m a 9999.9999m) Cédigo 1
8.- Introduzca codigos 1 al 3 y pulse [ENT] [ENT] Info2 ?
key.2),4) Cadigo 2
e Para ignorar los codigos y pasar al paso 7 [ENT] Info3 ?
directamente, pulse en los campos ‘Info 1’ 0 Cddigo 3
‘Info 2. [ENT]
Estard Vd listo para empezar a K
nivelar Se milestra el nrimer niintn de Back Pn
BO1

1) Entrada limitada a 8 caracteres alfanuméricos.

2) Cuando el modo de grabacion esta desactivado ( Out Module en OFF), el
nombre de trabajo, nombre de sefial permanente y codigos, son ignorados.
3) Cuando selecciona ‘Nivelacion 3’ (level 3), la entrada de tolerancia es

ignorada.
Tolerancia (EV) :

e -1\

Primero (Espalda - Frente) - Segundo(Espalda -




4.2 Toma de datos. Espalda — Frente.
[Nivelacion 1/2/3] [Level1/2/3]
El modo de nivelacion 1,2,3 ‘Levell,2,3’, continda y se utiliza para toma de
lectura de espalda / frente durante la nivelacion.

Espalda Frente

e -

*Nivelacion 1 [Levell]: Espalda 1- Frente 1/ Frente 2 - Espalda 2



Proceso operativo

Pantalla

1.- Proceda como se explico en “4.1 Inicio de linea
de nivelacion”. La pantalla muestra el mensaje
‘Back Pn’. Si el paso anterior fue iniciar linea de
nivelacion, se mostrara el nombre de la sefial

2.- Realice visual de espalda. [Espalda 1]

3.- Pulse la tecla [MEAS].

[Ejemplo] Numero de medidas: 3

Cuando se termina la medicion se muestra el
valor medio durante N-segundos. 1)

e Cuando tenga el aparato configurado para
medicidn continua, pulse la tecla [ESC]. La ultima
medicidon se mostrara durante N-segundos.

La pantalla cambiard al campo para lectura de
frente 1 (‘Fore 1 Pn’) y el nUmero de punto es
automaticamente incrementado o]

4 .- Vise con el instrumento a la mira situada en el
punto de frente. [Frente 1]

5.- Pulse la tecla [MEAS].

Una vez completa la medicion, se mostrara el
valor medio.

6.- Vise a la mira, situada de nuevo en el puntro de
frente y pulse la tecla [MEAS]. [Frente 2]

7.- Vise a la mira en el punto de espalda. [Espalda

Visual de
espalda

[MEAS]

continua

Medicion
[ESC]

Visual de frente

[MEAS]

Continua

[ Medicion
[ESC]

Visual de frente
2

[MEAS]

Visual de
espalda 2

[MEAS]

|

|

Backl1Pn
10

RodB1 3
1.6983m

|

Rod B1
1.69837m

!

ForelPn
11

RodF1 3
1.5235m

!

Rod F1
1.52387m

|

Fore2Pn
11

Back2Pn
10







8.- Continle con el paso 2 tantas veces como

BacklPn

necesite tomar mas visuales de espalda / 11

£ _a_

1) El tiempo de duracidn del mensaje en pantalla es el previamente
configurado. Consulte el capitulo 8 “CONFIGURACION”.

e Los demas datos se pueden visualizar una vez terminada la medida, las
teclas [ o ]y [ T ] permiten mostrar las diferentes pantallas.

Cuando se termina la medicion Espalda 1, al pulsar las teclas[c ]o [ 1] se
mostraran las siguientes pantallas:

* Sélo se
muestra en modo

Rod B1
1.69837m

{

Dist B1
21.433m

{

n3
c 0.2 mm

3

PointNo

4_
10

Distancia a la mira.
N- medidas: Valor medio
Medida continua: Ultima lectura

n: N° total de medidas tomadas

c: Desviacion estandar

Punto de visual de espalda

Después de realizar la medida de Frente 1, al pulsar las teclas [o] o [t] se
mostraran las siguientes pantallas.

x Solo se mostrara si
esta configurado en
el mend de
confiquracion ‘Set

Rod F1
1.49837m

{

Dist F1
21.433m

{

n3
c 0.2mm

{

HDif1
0.20000m

{

GH1
35.8272

v

PointNo
11

Distancia a la mira.
N- medidas : valor medio
Medida continua : Ultima medida

n: numero total de medidas
tomadas

Diferencia de cota entre lectura de
espalda 1y lectura de frente 1.

Cota calculada

Numero de punto de frente







Las siguientes pantallas se muestran cuando se pulsan las teclas [c] 0 [7]
despues de realizar la medida de Frente 2.

x SoOlo se mostrara en
caso de medicion
multiple.

Rod F2
1.49833m

44—

{

Dist F2
21.434m

{

n3
c 0.1 mm

{

d 25.2
> 102.8m

{

Point No
11

¢

Distancia_l a la mira. _
N-meo_lldas: V6_1|0I’ med_lo
Medicién continua: Ultimo dato

n: numero total de medidas
tomadas

d = Distancias de espalda totales
— Distancias de frente totales

Y=Distancias de espalda totales +
Distancias de frente totales

Numero de punto de frente

Las siguientes pantallas de mostraran al pulsar las teclas [c] 0 [t] después de
realizar la lectura de Espalda 2.

x SoOlo se muestra en
modo de medicion
multiple.

x So6lo se muestra si
esta configurado.
(Ver Cap 8.

[ g Y -

- =1Z .\

Rod B2
1.69832m

{

EV
0.01mm

{

Dist B2
21.430m

{

n3
c 0.1 mm

{

d 25.2
> 102.8m

{

HDif2
0.19999m

{

GH2
35.8272

{

Point No

—
10

Error de cierre
= (Espalda 1 — Frente 1) —
(Espalda 2 — Frente 2)

Distancia a la mira.
N- medidas: Valor medio
Medida continua: Ultimo dato

n: NUmero de medidas
tomadas

d=

Total de disnacias de frente
>= Total distancias de espalda +

Total distancias de espalda

Diferencia de cota entre lectura de
Espalda 2 y lectura de Frente 2.

Cota del terreno

Numero de punto de

ocnalda




* Nivelacidon 2 (Level 2): Espalda 1 — Espalda 2 / Frente 1 — Frente 2



Procedimiento operativo Tecla Pantalla
1.- Proceda como en “4.1 Inicio de linea de
nivelacion”.
La pantalla le pedird entonces el niumero de Back1Pn
punto de espalda “Back Pn”. Si el paso previo . 10
Visual de
2.- Observe a la mira en visual de espalda espalda 1
3.- Pulse la tecla [MEAS]. [MEAS]
Visual de
4.- Vuelva a observar a la mira como visual de | espalda 2 Back2Pn
espalda. [Espalda 2] 10
5.- Pulse la tecla [MEAS]. [MEAS]
6.- Vise a la mira esta vez colocada para realizar \élrselé?édle Foreanll
visual de frente y pulse [MEAS]. [Frente 1] [MEAS]
. Visual de
7.- Vise de nuevo para tomar la lectura de frente 2 frente 2 Fore2Pn
y pulse [MEAS]. [Frente 2] [MEAS] 11
8.- Siga en el paso 2 para tomar mas lecturas Back1Pn
espalda / frente por este método. 11

Una vez tomada la lectura de Espalda 1, estaran disponibles las siguientes

pantallas pulsando las teclas [c] o [z].

Rod B1 .
1.69837m
3

Dist B1
21.433m
3

x SoOlo se mostraraen |3 n:
modo de medicion
multiple. o O-i mm

PointNo
10

Distancia al punto de espalda 1.
N- medidas: Valor medio
Medida continua: Ultimo dato

NUmero total de medidas
tomadas

Punto de visual de espalda




Las siguientes pantallas estan disponibles cuando se pulsan las teclas [c] 0 [1]
después de tomar la lectura de Espalda 2.

* Solo se mostrara en
modo de medicion
multiple.

X Sélo_ se mostra si se
configura en ‘set
mode'

NnNI~.. N

Rod B2
1.69832m

44—

{

Dist B2
21.430m

{

n3
o 0.1 mm

{

d 25.2
> 102.8m

{

PointNo
10

¢

Distancia de espalda 2.
N- medidas: Valor medio
Medicidén continua: Ultimo dato

n: NuUmero total de medidas
tomadas
~° De.viaridn ectAndar

d=Total distancias de espalda —
Total distancias de frente

>= Total distancias de espalda +
Total distancia de frente

N° de punto de espalda

Después de realizar la medida de Frente 1, al pulsar las teclas [c] o [1] se
mostraran las siguientes pantallas.

x SoOlo se muestra en
modo de medicion
multiple.

Rod F1
1.49837m

{

Dist F1
21.433m

{

n3
c 0.2 mm

{

HDif1
0.20000m

{

GH1
35.8272

{

PointNo
11

¢

Distancia de frente 1.
N- medidas: Valor medio
Medicion continua: Ultimo dato

n: N° de medidas tomadas
c: Desviacién estandar

Diferencia de cota entre espalda 1y

frente 1.

Cota calculada

Punto de frente




Las siguientes pantallas se muestran cuando se pulsan las teclas [c] 0 [1]
después de realizar la medida de Frente 2.

x Solo se muestra en
modo de medicion
multiple.

x  So6lo se muestra si
esta configurado.
(Ver 8.

7~ £

- =1Z N\

Rod F2
1.52387m

{

EV
0.01mm

44—

{

Dist F2
21.434m

{

n3
c 0.1 mm

{

d 25.2
2102.8m

{

HDif2
0.19999m

3

GH2
35.8272

?

PointNo

11

Error de cierre
= (Espalda 1 — Frente 1) —
(Espalda 2 — Frente 2)

Distancia de frente 2.
N- medidas: Valor medio
Medida continua: Ultimo dato

n: NUmero total de medidas
tomadas

d=Total de distancias de espalda —
Total de distancias de frente

Y=Total de distancias de espalda +
Total de distancias de frente

Diferencia de elevacion entre
puntos de espalda 2 y frente 2.

Cota calculada

Punto de frente




Nivelacidon 3 (Level3): Espalda / Frente



Procedimiento operativo

1.- Proceda como en “4.1 Inicio de linea de nivelacion”.

La pantalla le pedira entonces el nimero de punto de
paso previo fue
nivelacién, se mostrara el nimero de sefial permanente.

espalda ‘Back Pn'.

2.- Colime a la mira en el punto de espalda.

3.- Pulse la tecla [MEAS].

4 .- Colime con el instrumento a la mira, esta vez

Si el

en el punto de frente. [Frente]

5.- Pulse la tecla [MEAS].

6.- Continue con el paso 2 tanto como sea
necesario para tomar mas lecturas de espalda /

- am

Tecla Pantalla
iniciar Back Pn
10
Colime
espalda
[MEAS]
Colime Fore Pn
Frente 11
[MEAS]
BacklPn
11

Las siguientes pantallas de muestran después de tomar la lectura de Espalda

pulsando las teclas [5] 0 [z].

*  Soélo se muestra en
modo de medicién
multiple.

*  So0lo se muestra en
caso de estar
configurado
(Ver capitulo 8.
Configuracion)

Rod Bk
1.69837m

—

3

Dist Bk
21.433m

?

n3
c 0.2mm

?

d 25.2
2 102.8m

?

Inst Ht
35.8272

?

PointNo
10

Distancia de espalda.
N-medidas: Valor medio
Medicion continua: Ultimo dato

n: NuUmero total de medidas

tomadas

d = Total distancias de espalda —
Total distancias de frente

¥ =Total distancias de espalda +
Total distancias de frente

Altura del plano de

~ramnaracridn

N° de punto de lectura de

ocnalda




Después de realizar la medida de frente, se podra acceder a las siguientes
pantallas pulsando las teclas [o] o [1].

x SoOlo se muestra en
caso de medicion
multiple.

x SOlo se mostrara si
esta configurado.
(Ver 8.

[ g Y -

- =1Z .\

Rod Fr
1.52387m

44—

3

Dist Fr
22.123m

3

n3
c 0.1 mm

3

d 01
2 127.9m

3

HDif Fr
0.17432m

3

GH Fr
34.3074

3

PointNo
11

Distancia a la miar de frente.
N-medidas: Valor medio
Medicion continua: Ultimo dato

n: N° total de medidas tomadas

c: Desviaciéon estandar

d =Total distancias de espalda —
Total distancias de frente

>=Total Distancias de espalda +
Total distancias de frente

Diferencia de cota entre visual de
espalda y visual de frente.

Cota calculada

N° de punto de frente




e Sobre el numero de punto (PN) en linea de nivelacion

Modificacion del niumero de punto

El nombre o nimero de punto se puede modificar después de realizar una
medida de frente.

Consulte la siguiente pagina para modificar un nimero de punto.

Sobre los caracteres disponibles para el campo n° de punto

El campo de N° de punto, acepta caracteres numéricos, letras mayusculas y
el caracter -’ con un maximo de 8 caracteres. Un nombre o niumero de punto
utilizado una vez, se puede volver a utilizar.

Sobre incremento o decremento del N° de punto
Es posible configurar el equipo para que funcione en modo autoincremento o
autodecremento. Consulte el Capitulo 8 “CONFIGURACION”.
Autoincremento
Si el / los ultimos caracteres del Ultimo nombre de punto son numéricos,
el nimero de punto para la medida actual seré el ultimo +1.
Ejemplo de autoincremento
1) Cuando el nombre de punto ocupa menos de 8 caracteres.
Los digitos se mantienen y se incrementa en 1.
Ejemplo; Ultima vez ABCD-99
Actual ABCD-100
2) Si el nombre de punto ocupa 8 caracteres.
Se mantienen los digitos menos representativos.
Ejemplo; Ultimavez ABCDE-99
Actual ABCDE-00
Autodecremento
Si los ultimos caracteres del ultimo nombre de punto son numéricos, el
namero de punto para la medida actual sera el dltimo niamero de punto -

1.
1) El nimero de punto disminuye 1 si es mayor que 1.
Ejemplo; Ultima medida ABC-02
Medida actual ABC-01

Siguiente medida ABC-00
2) El nimero de punto es 0 en la ultima medida

El ‘9’ indica que pasa a nombre de 8 caracteres.

Ejemplo; Ultima medida ABC-00
Medida actual ABC-9999
Siguiente medida ABC-9998

Nota: Cuando el nimero de punto es sélo numérico, el nUmero

es decrementado.
Solo cuando el punto actual es ‘1, el punto siguiente sera
‘99999999’



e CoOmo modificar el nUmero de punto

Puede modificar el numero de punto después de realizar una medida de

frente .

Proceso Operativo

Tecla

Pantalla

1.- Pulse la tecla [ESC] antes de la medida de
frente.
El ndmero de punto se mueve a la parte

2.- Pulse la tecla [ESC] para limpiar el campo.

3.- Introduzca el nuevo numero de punto. 1),2)
[por eijemplo: 1001]

4.- Pulse la tecla [ENT].

5.- Introduzca codigo 1 (info 1) y pulse [ENT]. 3)
(por ejemplo: CKPOINT)

[ESC]

[ESC]
Dos veces

1001

[ENT]

Introduzca
codigo
[ENT]

Fore Pn
11

Fore Pn
11

Fore Pn

Fore Pn
1001

Infol ?

Infol ?
CKPOINT

Fore Pn
1001

1) Entrada limitada a 8 caracteres alfanuméricos.

2) Se puede introducir un punto repetido en la misma linea se nivelacion.

3) Entrada limitada a 16 caracteres alfanumeéricos.




4.3 Repeticion de medidas. La tecla [REP]
La tecla [REP] se utiliza para tomar de nuevo una medida, espalda o
frente, que pudo haberse tomado por error.
Los datos tomados antes de realizar la repeticion de la medida, no
afectaran a los calculos posteriores.
Nivelacion 1 [Levell]
Espalda 1 »{ Frente 1 »{ Frente 2 »| Espalda 2 » Sig.
A A
<[RE v [REP § [REP [REP
< A 4 A\ 4
® Después de haber tomado lectura de Espalda 1 o Frente 1, es
posible tomar lectura Espalda 1 de nuevo.
® Después de tomar lectura de Frente 2 o Espalda 2, es posible
tomar de nuevo lectura de Frente 2 o Espalda 1.
Nivelacion 2 [Level2]
Espalda 1 »| Espalda 2 »{ Frente 1 »| Frente 2 »{ Sig. Espalda
A A
:[REPV [REP | [REP]" [RE |
® Después de tomar Espalda 1 o Espalda 2, es posible volver a
tomar lectura de Espalda 1.
® Después de tomar lectura de Frente 1 o Frente 2, es posible tomar
lectura de Frente 1 o Espalda 1.
Nivelacion 3 [Level3]
Espalda »| Frente »| Siguiente
1 [REP T [REP
A 4 y
® Después de tomar lectura de espalda, es posible volver a tomar
lectura de Espalda.
® Después de tomar lectura de Frente, es posible volver a tomar
lectura de Espalda o Frente.
Ejemplo: Nivelacion 1 [Levell] Estd completo el proceso de lectura de

Frente 2 para poder tomar de nuevo Espalda 1.



Tecla

Pantalla

1.- Pulse la tecla [REP] cuando se le pregunte por
el punto de Espalda 2 (‘Back2Pn’).1)

2.- Pulse la tecla [ENT] para confirmar que quiere
repetir la medida.

[REP]

[ENT]

Back2Pn
29

Rep Fr?
30

Rea REP
EV err




Lzl o [Col

3.- Pulse la tecla [t] 0 [c] para seleccionar el tipo
[ENT]
de error y pulse [ENT]. 2) Fore2Pn
30
4.- Pulse la tecla [REP] de nuevo. [REP] BacklPn
La pantalla vuelve al campo Espalda 1 29
ot Vise al
5.- Vise al punto de espalda y pulse la tecla punto de
[MEAS] para repetir la medicion. -
Cuando la medicion termine, los datos tomados [MEAS]
se mostraran durante N-segundos. ForelPn
Vise de 30
6.- Vise al punto de Frente 1 y pulse la tecla Frente 1
[MEAS] para repetir medicion. [MEAS]
Fore2Pn
Vise de 30
7.- Vise de frente y pulse [MEAS] para volver a Frente 2
tomar medida. [MEAS]
La pantalla vuelve al campo de Espalda 2
(‘Back 2 Pn’). 3) Back2Pn
1) Pulse las teclas [t] 0 [c] para visualizar los datos medidos.
2) Puede seleccionar uno de los siguientes 3 errores.
OP err : Error de operacién, EV err: Error por discrepancia de cotas, RD
err: Error de lectura
3) Pulse las teclas [1] 0 [c] para mostrar los datos medidos y calculados del

punto anterior.

Se afiade el error medido, el resto de contenidos son los especificados en




4.4 Toma de puntos intermedios. Tecla [IN/SO]
La tecla [IN/SO] se utiliza para tomar datos de puntos intermedios en
una nivelacion.

Espalda — Frente

A

P.I

P.I L1

[Ejemplo] El nUmero de medidas es tres



Tecla

Pantalla

1.- Una vez tomada la lectura de espalda y
antes de realizar la lectura de frente, pulse la tecla

2.- Pulse la tecla [ENT]. El instrumento estara listo
para tomar lecturas a puntos intermedios.

3.- Vise con el instrumento a la mira, que estara

situada en un punto intermedio y pulse la tecla
[MEAS].

Cuando la medida se complete, se mostrara la
media de las lecturas en mira durante N-

[URG [ LY

4.- Pulse la tecla [ESC] para volver al paso 1. El

instrumento estara listo para tomar el siguiente
punto intermedio. EI ndmero de punto se
incrementara 0 decrementara

5.- Repita los pasos 3 y 4 para cada punto

intermedio que quiera tomar en esta nivelada.

6.- Pulse la tecla [ENT] para tomar la siguiente

lectura de frente.

[IN/SO]

[ENT]

Vise a un puntg
intermedio

[MEAS]

[ESC]

Vise a un puntg
intermedio

[MEAS]

[ENT]

Fore Pn
40

Inter-
mediate

Int Pn

Rodln 3
1.6983m

!

Rod Int
1.69837m

!

End=ENT
Cont=ES

Int Pn

End=ENT
Cont=ES

Fore Pn
3




1) Pulsando las teclas [t] 0 Lo] después de haber leido a un punto
intermedio, se mostraran las siguientes pantallas.

Rod Int — Lectura de mira.

1.69835m
I N .
Distint Distancia Reducida entre punto
IStin intermedio e instrumento.
21.430m
3

*  Solo se muestraen |3 n:  Ndmeo total de medidas

caso de medicién tomadas
mdltiple. ) Oimm -
GH Cota del punto intermedio
52.8765 -
3

PointNo |J Numero de punto del Punto
10 Intarmadin




4.5 Replanteo. Tecla [IN/SO]
El modo de replanteo se utiliza para situar puntos a una cota
determinada.

Sitle el punto hasta la cota especificada

Diferencia de altura

Altura a replantear
y

[Ejemplo 1] Coordenadas en tarjeta de datos, El nUmero de medidas es 3



Proceso operativo

Tecla

Pantalla

1.- Una vez realizada la medida de Espalda y
antes de medir al siguiente punto de Frente,
pulse la tecla [IN/SO].

2.- Seleccione el menu ‘Setout’ pulsando las teclas [¢] 0 [r].

3.- Pulse [ENT].

4.- Pulse [ENT].

5.- Seleccione un ‘group’ o directorio en la tarjeta
de datos pulsando las teclas [c] 0 [t] y pulse

r—ni—Tr1

6.- Seleccione un numero de punto en el directorio
pulsando las teclas [c] 0 [t] pulse [ENT].

Podra ver la Altura a replantear ('Set Ht"),
namero de punto ('PointNo") y cédigo (‘Info")
alternativamente pulsando las teclas [c] 0 [t] en

——m e~

[IN/SO]

[c]o[x]

[ENT]

[ENT]

[c]o[1]

[ENT]

[c] o [1]
[ENT]

Fore Pn
40

Inter-
mediate

Set Out

Read
Coordi ?

Group
H104

Group
H777

Read
Now

+

So Pn
PN1

Set Ht
49.88087

So Pn
PN1







7.- Vise a la mira situada en el punto de replanteo Vise a la
y pulse [MEAS]. Después de realizar la medida, mira ROASO 3
se mostraran los datos tomados y la media de 1.6983m
las tres mediciones. 1),2) 7
Diff Ht
0.48453m
¥
Rec=ENT
Cont=ESC
8.- Pulse la tecla [ENT] para grabar la medida. ENT _
e Pulse [ESC] si quiere volver a medir el mismo [ ] Elnd‘_%'\gg
punto a replantear. ext=
9.- Pulse la tecla [ENT] para volver al mensaje de lectura de [ENT] Fore Pn
frente (‘Fore Pn’). PN2
e Pulse [ESC] si quiere replantear otro punto.

1) Pulsando [c] 0 [t] en este paso se mostraran los datos medidos.

S6lo se muestra en

caso de medicion
miiltinle

Diff Ht
0.48453m

ﬁ

3

Rod So
1.69837m

!

Dist So
38.470m

!

n3
c 0.2mm

{

GH So
50.3678

!

PointNo

‘_
10

Lectura en mira.

Distancia reducida entre
punto a replantear e
instrumento

NUmero de medidas
Desviacion estandar

Cota del punto a replantear

Numero de punto a replantear

2) Estas coordenadas no se almacenaran en memoria RAM.




[Ejemplo 2] Entrada manual de la altura a replantear, NUmero de punto y
cbdigo
El nUmero de medidas es 3



Proceso operativo Tecla Pantalla
Fore Pn
40
1.- Una vez realizada la lectura de espalda y antes IN/SO
de tomar lectura de frente, pulse la tecla [ ] Inter-
[IN/SO]. mediate
2.- Seleccione el menu de Replanteo ‘Setout’ pulsando las
teclas [o] o [4]. [ol ol Set Out
3.- Pulse [ENT]. [ENT] Read
Coordi ?
4.- Pulse [ESC] para cancelar la lectura a [ESC] Set Ht?
coordenadas en tarieta.
5.- Introduzca la cota del punto a replantear y [Altura de punto
I?
pulse [ENT]. [ENT] So Pn
) Numero de
6.- Introduzca el nimero de punto a replantear y pulse [ENT]. punto Info?
TCNIT1
7.- Introduzca informacién para el punto de replanteo y pulse Informacion So Pn
[ENT]. [ENT] PN1
e Después de pulsar [ENT], se podran confirmar .
los datos con las teclas [c] 0 [1] Vise a la
mira
8.- Vise a la mira en el punto de replanteo y pulse [MEAS]. RodSo 3
Una vez realizada la medida, los datos serdn mostrados 1.6983m
incluyendo las tres medidas y su media. 1) v
Diff Ht
0.48453m
+
Rec=ENT
Cont=ESC
9.- Pulse la tecla [ENT] para grabar las medidas ENT _
realizadas. [ENT] End_—EEl\é-E:
e Pulse [ESC] si quiere volver a leer al mismo ext=
10.- Pulse [ENT] para volver al menu de lectura de [ENT] Fore Pn
Frente (‘Fore Pn’). PN2

e Pulse [ESC] si quiere replantear otro punto.




1) Pulsando las teclas [c] o [] en este paso, se mostraran los siguientes datos medidos.

Soélo se mostrara en

caso de medidas
miiltinle

Diff Ht
0.48453m

3

Rod So
1.69837m

3

Dist So
38.470m

3

n3
c 0.2mm

3

GH So
50.3678

3

PointNo

‘_
10

Lectura en mira.

Distancia reducida entre
punto de replanteo e
instrumento

NUumero de medidas
Desviacion estandar

Cota del punto de replanteo

Numero de punto de replanteo




4.6

Terminar en Punto de Control. [End Mode]

Se puede cerrar un anillo de una linea de nivelacién en un punto de control.
El trabajo cerrado puede ser continuado. Para continuar un trabajo a partir
de un Punto de Control, consulte el capitulo 4.8 ‘Continuar nivelacion’.

Proceso operativo Tecla Pantalla
Back Pn
20
1.- Pulse la tecla [MENU] cuando se pregunte por
un ndmero de punto para lectura de Espalda [ MENU] Cont
(‘Back Pn’) después de tomar lectura de Frente Leveling
v antes tomar lectura de Espalda.
2.- Pulse la tecla [c] para mostrar el menu de [o] Close
finalizacion. Leveling
3.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] End of
CP
4.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] CP No?
1
. Punto de
5.- Introduzca namero de Punto de Control. (CP) Control (C P) 1%
[ENT] nroL -
, o8 Cadigo 1 Info2 ?
6.- Introduzca codigos 1y 2.1),2) [ENT]
e Pulse [ENT] Cuando le pregunte por el Codigo 2
codigo para pasar al siguiente paso sin [ENT]
introducir cadigos. ah CP
Entrada limitada a 16 caracteres alfanuméricos. 0.584m
Si el modo de arabacién esta desactivado, este
Cont
7.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] Leveling

Cuando se pulsan las teclas [o] 0 [t] se muestran las

1) Si no hay punto previo de
control, se mostrara el
incremento de cota.

2) Los siguientes datos se
muestran al pulssar las
teclas [c] 0 [1].

Ah CP
0.584m

A

3

Ah ZCP
1.922m

3

>D CP
45.77m

3

D ZCP
124.55m

3

GH CP
34.307m

Diferencia total de altura a cada
punto de control (Diferencia de
altura entre punto de cota
conocida y punto de control)

Distancia reducida hasta el
altimo punto de control
(Distancia horizontal desde el
punto de cota conocida al primer

Distancia reducida a cada punto
de control (Distancia hasta el
altimo punto de control)

Cota calculada del dltimo punto

¢ de control




4.7 Terminar linea de nivelacion. Punto final. [End Mode]

Proceso operativo Tecla Pantalla
Back Pn
20
1.- Pulse la tecla [MENU] cuando se le pregunte
por el punto de visual de espalda, después de [MENU] Cont
tomar un punto de frente y antes de medir Leveling
2.- Pulse la tecla [c] para mostrar el menu de [o] Close
cierre. Leveling
3.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] End of
CP
4.- Pulse la tecla [t] para mostrar la pantalla de [1] End of
finalizacién en punto conocido. Blr\]/l °
5.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] BM No?
BO1
6.- Introduzca el nimero de punto final y pulse N° Punto
ENT] final.
[ENT]. Infol ?
7.- Introduzca codigos 1y 2.1),2) Remarklinp | [, ¢ 55
e Pulse [ENT] Cuando le pregunte por el [ELIGT]
codigo para pasar al siguiente paso sin Remark2inp
introducir codigos. Ah CP
Entrada limitada a 16 caracteres alfanuméricos. 0.584m
Si el modo de grabacién esta desactivado, este
8.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] Start
La pantalla muestra el menu de inicio de linea Leveling

de nivelacion

1) Si no existe punto de control, se mostrard el incremento de cota entre
Puntos de cota conocida (Ah BM).
2) Pulsando las teclas [t] 0 [c] se mostraran los siguientes datos.




Cuando se pulsan las teclas [o] 0 [t] se muestran las siguientes

Ah CP — Si no hay punto de control previo esta pantalla no
0.584m se mostrara.
3
Ah BM Diferencia entre extremos de
1.923m nivelacion
3
>*D CP Distancia horizontal desde el ultimo
45.77m punto de control. Si no hay punto de
1 control previo, esta pantalla no se
Distancia horizontal entre extremos
2D BM Co
3
GH BM  Cota calculada del ultimo punto
34.307m




4.8 Continuar nivelacion [Cont Leveling]

Este modo se utiliza para continuar un trabajo de linea de nivelacion.

[ El parametro ‘Out Module’ en configuracion debe estar en ‘RAM'.
° El dltimo anillo debe estar cerrado mediante Punto de Control.
[ El trabajo debe estar grabado o cargado en memoria interna RAM .

[ Para cargar un trabajo a RAM desde tarjeta consulte el capitulo 7

“Utilidades de tarjeta”.

Proceso operativo

Tecla

Pantalla

1.- Pulse la tecla [ENT] desde la pantalla [Menu
I Aavelinnl

2.- Pulse la tecla [c] para entrar en el mena de continuar
linea.

3.- Pulse la tecla [ENT].

4.- Seleccione un trabajo pulsando las teclas [t] 0

[o].

5.- Pulse la tecla [ENT].

El trabajo quedara activo. 1)

6.- Inicie mediciones.
Para estas operaciones, consulte el capitulo
4.2 “Lineas de nivelacién”.

[ENT]

[1] 0 [0]

[ENT]

[7] o [o]

[ENT]

Menu
Leveling

Start
Leveling

Cont
Leveling

Job
JO11

Job
JO7733

Setting
Now

y

Back Pn
20

lecturas de espalda.

1) Podra salir del trabajo sélo cuando se muestra el mensaje para toma de




) OTRAS FUNCIONES
5.1 Entrada manual de datos. Tecla [MANU]

En caso de que la medida sea imposible por alguna razén al pulsar la tecla
[MEAS], se puede introducir manualmente una altura de mira o distancia
reducida itilizando la tecla [MANU].

[Ejemplo] Introducir datos en linea de nivelacion

Proceso operativo Tecla Pantalla
Fore Pn
20
1.- Pulse la tecla [MANU] en lugar de la tecla MANU
[MEAS] al realizar una lectura de frente o [ ] Rod Fr?
espalda, o bién un punto intermedio.
2.- Introduzca la altura de mira y pulse [ENT]. Altura de mira
[ENT] D Fr?
3.- Introduzca la distancia reducida y pulse la tecla |Distancia
[ENT] reducida
' [ENT] Back Pn
20

El programa continla en el siguiente paso
dependiendo de cual fue el dltimo punto leido,

[Ejemplo] En medicién normal



Proceso operativo

Tecla

Pantalla

1.- Pulse la tecla [MANU] en lugar de la tecla
[MEAS] al tomar un punto.

2.- Introduzca la altura de mira y pulse [ENT].

3.- Introduzca distancia reducida y pulse [ENT].

4.- Pulse [ENT] para grabar los datos.

[ MANU]

Altura de
mira.

r—ai—Tr1

Distancia Reducida|

[ENT]

[ENT]

Meas Mn
30

Rod ?

Dist ?

Rec ?
ENTorES

Meas Mn
30




5.2 Mostrar distancia. Tecla [DIST]

Se puede conocer la distancia a la mira en una visual de frente antes de
tomar el punto utilizando la tecla [DIST]. Esta funcidén se puede utilizar para

asegurar que las distancias a las miras en lectura de espalda y lectura de
frente son iguales.

[Ejemplo] Mientras se realiza una linea de nivelacion

Prceso operativo Pantalla
Fore Pn
11
1.- Cuando se le pregunte por el punto de frente [DIST] Dist
(‘Fore pn’), pulse [DIST] para conocer la 23.57m
distancia reducida a la mira. l
Después de medir la distancia, la pantalla
. . Fore Pn
vuelve a pedirle el nimero de punto de frente 11

5.3 Modo inverso

Este modo permite tomar puntos con la mira apoyada en techos o bovedas,
pero con la mira derecha. Antes es necesario configurar la lectura para modo
inverso. En la pantalla ‘Inverse Mode’ de la configuracion debe estar
seleccionado ‘Use’. Consulte el capitulo 8 “CONFIGURACION”




Proceso operativo Tecla Pantalla
Fore Pn
11
1.- Pulse la tecla [ - ] para entrar en el modo [-] Fore Pn B
. , g , 11
inverso. Se mostrara en pantalla el simbolo
2.- Vise a la mira colocada en el techo y pulse Viseala
[MEAS]. [MEAS] Back Pn H
11
3.- Pulse la teclfa [ - ] de nuevo, volveremos al [-] Back Pn
modo de medida normal. 11

En caso de colocacion erronea de la mira o en condiciones de medida adversas, a veces puede aparecer la
siguiente pantalla:

Fore Pn
Rod OK?

Asegurese que la colocacion de mira es correcta y las condiciones de medida
son buenas. Si la mira esta colocada de modo aPr([)EII?Fg?’ pulse la tecla [ENT], en
a :

caso de que quiera parar la medida, pulse la tec o _
Fate mensaie de error 2 mnstrara <i 11in nrocesn de medicidn nn se realice




54 Busqueda de datos en memoria. Tecla [SRCH]
La tecla [SRCH] se utiliza pata buscar y mostrar datos grabados.

Antes de
SRCH]| Cada vez que pulse [c] 0 [1], el modo de busqueda cambia a las
Srch Srch Srch Srch Srch
Job No Meas No BM No CP No Job Date
1 4+
BuUsqueda por Busqueda por Blsqueda por Nom. Busqueda por punto Busqueda por
nombre de trabajo n° de medida de punto con cota de control. fecha

[Ejemplo] Busqueda por Nombre de punto de cota conocida.



Proceso operativo Tecla Pantalla
Fore Pn
11
1.- Para buscar un dato grabado, pulse la tecla
[SRCH] cuando se encuentre en una opcion de [SRCH] Srch
menu o bién cuando esté listo para realizar una Job No
2.- Pulse [o] 0 [1] hasta llegar a la pantalla ‘BM No'. [6] 0 [1] Srch
BM No
3.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] BM No?
En caso de buscar el ultimo punto medido de cota BM No?
4.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] Srch B
7 4 - . LaSt
Se mostrara el ultimo punto medido de cota n
conocida. *BM No
En caso de buscar un punto de cota conocida
determinado anterior al ultimo.

5.- Pulse la tecla [SRCH] después del paso 4, y (e Srch B
pulse [o]. Next
e Para mostrar otro punto antes o después del [o] *BM No
punto actual de cota conocida, pulse la tecla BM-TOP1

[SRCH] y [o] 0 [1]. C BM-TOP1
[c] 0 [7] <:
<: BM-TOP1
BM-5




En caso de especificar un punto en concreto.

4’.- Introduzca nombre del punto y pulse [ENT].

En caso de buscar el mismo punto mostrado

5'.- Pulse la tecla [SRCH] después de proceso 4,
y pulse [c].

e Para mostrar un punto posterior o anterior al
mostrado pulse [SRCH] y después [c] 0 [1] .

BM-2

BM-TOP1

BM-4

[SRCH]
[o] o [1] BM-TOP1

BM-5

BM-TOP1

BM-12

BM No.
[ENT]

[SRCH]

[o]

BM No?

SrchB
BM-TOP1

v

*BM No
BM-TOP1

Srch B
Next

*BM No
BM-TOP1

® Sij se pulsan las teclas [c] 0 [t] después de buscar un punto, se mostraran los

datos anteriores o posteriores.

® Si llega a principio de fichero, se mostrara el mensaje “Top of file”. En caso de

llegar a final de fichero, se mostrara el mensaje “Bottom of file”.
® Si no existe el dato buscado, se mostrara el mensaje “No data”.

® Pulse [ESC] una o dos veces para volver al modo previo.




55 Medir angulos horizontales

Este instrumento tiene un circulo horizontal que se puede utilizar para
medir angulos horizontales.
El circulo horizontal esta graduado en divisiones de 1° (1g) y numeradas
cada 10° (10g), con escala graduada de 0° a 350° (Og a 390g). El angulo
incrementa su valor en el sentido de las agujas del relo;.

| 114
1l ||||||_]] 1 | N|||||||||
I il
I Cireulo horizontal

_—
o —eenm——

1.- Coloque y nivele el instrumento sobre un punto que servira de veértice o

estacion, Punto C.

Vise a través del telescopio a un punto de orientacion o Espalda, punto A.

Situe la mira sobre el punto A. Haga coindidir el hilo vertical del reticulo

sobre la mira utilizando en movimiento fino

Gire el anillo del circulo graduado hasta hacer coincidir el 0 con el indice.

2.- A continuacién, vise con el telescopio a la mira situada esta vez sobre el punto B y haga

coincidur el hilo vertical con el movimiento lento. La lectura angular dara el angulo horizontal
entre los puntos Ay B con vértice en C, el angulo ACB.

[ J [ J
Punto TTTTTITT{TTIT T WWWWWW
10 0 350 40 30 20
Punto A Punto B

Punto:_,.-" TﬂTﬂTﬂT””“l”]” |””|l|”|””|””|”

10 0 390 40 30 20

Angulo horizontal: 30° o Punto Punto B




5.6 Medida con estadia vertical

Este instrumento se puede utilizar para medir distancias a partir de
estadia vertical. Este método se utiliza para medir distancias a partir de
los hilos estadimétricos del instrumento, en combinacién con una mira
graduada, como una mira de nivelacion o de teodolito, apropiado para
distancias largas. La distancia desde el centro del instrumento hasta la
mira se conocerd multiplicando el intervalo estadimétrico por 100. El
intervalo estadimétrico es la diferencia de lecturas entre el hilo superior y
el hilo inferior.

L

Hilos l

/ —
—— L=100 x | —

1.- Coloque la mira en el punto hasta el cual quiera calcular la
distancia.

2.- Vise con el telescopio del instrumento nivelado a la mira y calcule el
intervalo estadimétrico o intervalo, “l 7, entre las lecturas realizadas a
la mira en los hilos superior e inferior.

3.- La distancia reducida ‘L’ desde el centro del aparato hasta la mira es
igual a 100 veces el intervalo estadimétrico, “l ”.

L =100 x|



6. Formatear Tarjeta/ Memoria interna (RAM)
[MENU FORMAT]

Esta opcion borrara todos los ficheros en memoria interna o bien en
tarjeta y los ficheros no podran ser recuperados.

Se proporciona una contrasefia para evitar el borrado accidental. La
contrasefa esta predefinida de fabrica y no puede ser modificada por el
usuario. Este manual es el Unico lugar donde esta escrita la contrasefia.

Contrasefia : 753

Proceso operativo Tecla Pantalla
1.- Pulse la tecla [MENU] y después [t] o [c] en el [x] 0 [o] Menu
modo menu para llegar a la pantalla de Format
formateo. Pulse [ENT].
[ENT] Set!
Password
2.- Introduzca contrasefia, 753, y pulse la tecla | Contrasefia
[ENT]. [ENT]
Format
Card
3.- Seleccione ‘RAM’ pulsando las teclas [t] 0 [c].
Pulse [ENT]. [1] 0 [o] Format
RAM
[ENT] Format
RAM ?
4.- Confirme mensaje de pantalla y pulse [ENT]. 1) [ENT] Format
Comenzara el formateo. > > 2
Menu
Format

1) Pulse [ESC] para abortar el proceso de limpiado de memoria.




6.1 Formatear tarjeta

6.2 Formatear memoria interna (RAM)

Proceso operativo

Pantalla

1.- Pulse la tecla [MENU] y después [t] 0 [c] en el
modo menu para llegar a la pantalla de
formateo. Pulse [ENT].

2.- Introduzca contraseia, 753, y pulse [ENT].

3.- Seleccione ‘Card’ pulsando las teclas [t] 0 [c] ¥
pulse [ENT].

4.- Confirme la pantalla y pulse [ENT]. Se mostrara
la etiqueta de tarjeta.l)

5.- Pulse la tecla [ENT].

6.- Pulse la tecla [ENT].2)
La memoria de tarjeta finalizara tres afos
después de introducir una bateria nueva, se
mostrara la fecha de exbiracion.

7.- Confirme la fecha y pulse la tecla [ENT].
Comenzaré el formateo de tarjeta. 3),4).

[7] o [c]

Contrasena
(753)
[ENT]

[1] 0 [o]

[ENT]

[ENT]

[ENT]

[ENT]

[ENT]

Menu
Format

Set!
Password

Format
Ram

Format
Card

Format
Card ?

V Label
TOPCON

Changed
Batterv?

Date ?
01/01/07

Format
> > >

‘

Menu
Format

1) Para cambiar el nombre de tarjeta, pulse [ESC] e introduzca el nuevo

nombre.

2),3) Para cambiar la fecha de expiracion, pulse [ESC] e introduzca la nueva




v

administrar

Administrador de Tarjeta [Menu Utility]

Este capitulo describe cémo utilizar el mend de utilidades para

Estan disponibles las siguientes tareas.

e Crear un directorio
Cargar un trabajo

e Borrar trabajo en RAM o tarjeta

la

e Buscar un trabajo e Salvar un trabajo e

Menu
Utility

tarjeta

e Visualizar capacidad de RAM o

Make
Group

Find
1 Job

Save
Job

Load
1 Job

Delete
Job

Check

| Capacity

I

Crear Directorio

Buscar trabaio

Salvar trabaio

Caraar trabaio

Borrar trabaio

]

Tarjeta

Contenido del menu

Ficheros en Tarjeta

En Tarjeta

Group02

JOBO1.M

JOBO2.L

JOBO3.A

| J0oB0O4.L

JOB21.A

JOB22.L

JOB23.M

| COORDI.X

Los trabajos y datos de coordenadas se pueden almacenar en tarjeta de la

siguiente forma.
e En una tarjeta, no es posible crear un trabajo con el mismo nombre

en un mismo grupo o directorio.
e El nombre del fichero de coordenadas es siempre el mismo: COORDI.




e Automaticamente se afiaden extensiones a los ficheros como sigue:
L ; Fichero de nivelacion
M Fichero de Medicién
A ; Fichero de ajuste
X ; Fichero de coordenadas.



7.1 Crear un directorio [Make Group]

Puede crear uno o varios directorios.

Proceso operativo Tecla Pantalla
Menu
Utility
1.- Pulse la tecla [MENU] y d 2 Make
- y después pulse [1] 0 [o] [t1 o [ol Grou
hasta llegar a la pantalla ‘Make Group’. Pulse b
[ENT]. [ENT] Group
2.- Introduzca el nombre del directorio y pulse [ENT].1) Introduzca
nombre Menu
La pantalla volvera al mend principal [ENT] Utility

1) Para introducir caracteres, consulte el capitulo 2.7 “Introducir caracteres”.

7.2 Buscar un trabajo [Find Job]
Esta opcion permite encontrar facilmente un trabajo, excepto ficheros
de coordenadas.



7.3 Salvar un trabajo [Save Job]
Se puede salvar un trabajo de memoria RAM a tarjeta.

Proceso operativo Tecla Pantalla
Menu
Utility
1.- Pulse la tecla [MENU] y luego [t] 0 [c] hasta [t] o [ol Save
llegar a la pantalla ‘Save Job’. Pulse [ENT]. Job
[ENT] JobType
Level
2.- Pulse [t1] o [o] para seleccionar el tipo de [t1 o [ol JobType
trabajo. Pulse [ENT]. Measure
[ENT] Job
ABNO1
[t 0 o] Job
TOK31
[ENT]  1{ Group
Proceso operativo Tecla TOPCON
3.- Seleccione un directorio donde guardar el Il o Iol N Group
trabajo pulsando las teclas [t] 0 [o]. Y HILTOPO3
L pulse [ENT]. [ENT] FFigeve
Comienza el proceso de salvado.l) J@ow
[ENT] (:lUUp;
TSRGON
OKI!
g [l 0 Io] roun
La pantalla vuelve al menu principal. H Menu
— Utility

1) Si se seleccionan todos los tipos de trabajo o todos los trabajos, aparecera
en numero de ficheros salvados en la esquina inferior derecha de la

pantalla.
tENT JOD
ABNO1
4.- Busque el trabajo pulsando [t] 0 [o] i1 o Il Job
TOK31

e Pulsando la tecla [ESC], la pantalla vuelve al menu principal.







7.4 Cargar trabajo [Load Job]

Los trabajos existentes en una tarjeta se pueden cargar a memoria

RAM.
Proceso operativo Tecla Pantalla
Menu
Utility
1.- Pulse la tecla [MENU] y luego pulse [t] 0 [o] [t] o [ol Load
hasta llegar a la pantalla ‘Load Job’. Job
Pulse [ENT].
[ENT] Group
TOPCONO1
2.- Pulse [1] 0 [o] para seleccionar un directorio. <] o Il Group
Pulse [ENT]. HILTOPO7
[ENT] JobType
Level
3.- Pulse [1] 0 [o] para seleccionar el tipo de datos il o lo]
de trabajo. Pulse [ENT]. vole JobType
Measure
[ENT] Job
ABNO1
4.- Seleccione un trabajo pulsando las teclas [t] o Il o Il Job
[o]. TOK31
[ENT] Load
Pulse [ENT]. NOW:
Se inicia la carga de datos.1) ¥
Load
OKI!

1) Si se han seleccionado para cargar todos los tipos de trabajo o todos los
trabajos, el numero de ficheros cargados se mostrara en la esquina inferior
derecha de la pantalla.




7.5 Borrar trabajo [Delete Job]

Los trabajos en tarjeta 0 memoria RAM se pueden borrar.
[Ejemplo] Borrar un trabajo de tarjeta.

Proceso operativo Tecla Pantalla
Menu
Utility
1.- Pulse la tecla [MENU] y luego pulse [t] 0 [o] [t] o [ol Delete
hasta llegar a la pantalla ‘Delete Job'. Job
Pulse [ENT].
[ENT] Delete
On Ram?
2.- Pulse [1] o [c] para seleccionar la tarjeta.Pulse <] o Il Delete
[ENT]. On Card?
Group
HILTOPO7
[ENT] JobType
Level
3.- Pulse [t] o [oc] para seleccionar un tipo de il o [o]
trabajo. e 1 JobType
~ o e Measure
[ENT] Job
ABNO1
4.- Seleccione el trabajo con las teclas [1] o [c]. i<l o o] Job
TOK31
Pulse [ENT]. 1
[ENT]- 1) [ENT] Delete?
TOK31
5.- Confirme el trabajo pulsando [ENT]. [ENT] Menu
Utility

El trabajo serd borrado y la pantalla volvera al
menu principal.

1) Pulse [ESC] para abortar el proceso de borrado. Los datos no seran borrados.




7.6 Capacidad de memoria RAM o tarjeta [Check Capacity]

Puede consultar la capacidad de la RAM o tarjeta.

Proceso operativo Tecla Pantalla
Menu
Utility
1.- Pulse la tecla [MENU] y luego pulse [t] 0 [o] [t] o [ol Check
hasta llegar a la pantalla ‘Check Capacity’. Capacity
Pulse [ENT].
[ENT] Ram
La capacidad de la RAM se mostrara durante 60% use
N-segundos. 1),2) l
Card
La capacidad de tarjeta se mostrara durante N- 40% use
segundos. l
I | | 4 principal Check
La pantalla vuelve al menu principal. Capacity
1) Para configurar el tiempo de mostrado, consulte el capitulo 8,

“CONFIGURACION".

2) Cuando pulse [ESC] mientras se muestra este mensaje, se mostrara el

siguiente mensaje.




8 CONFIGURACION

El menu de configuracion permite al usuario seleccionar diferentes opciones
gue afectan al modo de operar en nivelacion. EI menld de configuracion
permite al usuario seleccionar unidades de medida, parametros de
comunicacién, etc. Las opciones elegidas no cambiaran una vez que se
apague el aparato.

8.1 Menu configuracion



Pulsar [SET] Pantalla
v
Set Check
Mode Battery Al
1
Set
Measure
]
Set
Fix
]
Set
Pulse [t] 0 [o] =
para cambiar de :
L, Display
opcion. Time
]
Pulse [ENT] para Birf_f'ay
. |
seleccionar la |
opcién mostrada. out
Module
]
Point
number
|
File
Out
]
Set
Comm
]
Auto
Cutoff
]
Set
Bright
]
Set
Light
]
Check
Time
]
Inverse
Mode
]
Swing —
Correct

Explicacion

1) Tension de salida de la bateria

2) Modo de medida
Continua, Simple, o N-veces

3) Minima unidad de lectura

4) Mostrar datos estandar o

5) Tiempo de mostrado de
men<al,~c

6) Unidades de distancia; pies o
metrng

7) Salida de datos; RAM, RS-232C, o

<qin <alida

8) Incremento o decremento en N° de
niiNtn

9) Rutina de salida de datos

10) Parametros de comunicacion

11) Autoapagado a los 5 minutos o
desactivado

12) Brillo de pantalla

13) lluminacién de pantalla

14)  Ver/ editar fechay hora

15) Modo de medida inversa: activar

16) Activar compensador




1)
de la bateria"

2)

Check Battery : Muestra la tensidn de salida de la bateria.

Ver apartado 2.3 “Pantalla informativa de la capacidad

Set Measure: Para configurar el método de medida.

Seleccione uno de los siguientes métodos; N-veces, simple, 0 medicion continua.

3)

4)
nivelacion

5)

6)

Opcién Explicacién

Measure N Time | Medidas tomadas N veces
N es un numero entre 2y 99

Measure Single | Medicion simple. Una sola medida.

Measure Cont Modo de medicidn continua

Set Fix : Minima lectura leida por el nivel.
Opcién Explicacion
DL-101C DL-102C
Fix Standard 0.1mm Imm
Fix Precise 0.01mm 0.1mm
Set Item : Configurar extension de los datos en

Se puede seleccionar si se quiere el modo extendido de datos o
no en nivelacion.

Datos extendidos: d: Total distancia de espalda - Total

distancia de frente
Y. Total distancias de espalda + Total distancias

de frente

Opcién Explicacion
Standard No se muestran dayos extendidos
Extended Se muestran datos extendidos
Display Time : Tiempo de duracién de los mensajes

Esta opcion se utiliza para especificar el tiempo de mostrado de
los mensajes.

Pantalla Explicacion

Select N Sec. Duracién en segundos, 1-9 secs.,
durante los que se mostraran los
mensajes en pantalla.

Display Unit: Unidades de distancia
Opcidn Explicacién
Unit m Unidad de medida : m (metros)
Unit ft Unidad de medida : US. ft (pies)

1m= 3.280833333333333ft




7) Out Module :
almacenados y donde.

Opcién que determina si los datos van a ser

Opcién Explicacién
Ram Datos r_ne_didos se almacenan en
memoria interna
RS-232C Comunicacion con un colector

externo
Los datos medidos no se almacenan

Off

8) Point Number
incrementa o decrementa.

Para seleccionar si el nimero de punto

9) File out X Enviar fichero de datos
Salida de datos a un periférico externo
Para mas informacién consulte “8.2 Cambiar configuracion”.

10)Set Comm Esta opcidn se utiliza para seleccionar
diferentes parametros de comunicacion.
Para mas informacion consulte el Interface manual del DL-101C/102C.

ler menu 2°menu 3er menu Contenido
CommStd | -—— | - Configuracion estandar
(Baudios: 1200, Bits de datos: 7, Bit
de parada :1, Paridad: Even)
Set Baud | Select Baudios
nnnn 300/600/1200/2400/4800/9600
Comm Set Parity | Parity Paridad
Manu Even Even / Odd / None
Set Term |Party Odd | _
Parity Si esta activado, todas las lineas
None de datos se enviaran con el
CR/LF Off |terminador CR/LF. Si esta
desactivado se omiten los
caracteres CR/LF.
CR/LF On
11) Auto Cutoff : Opciébn que determina si la fucnion de

autoapagado est4 activa o no
Si esta activa, el instrumento se apagara automaticamente
después de 5 minutos sin pulsar ninguna tecla.

Opcién Explicacion
Cutoff 5min Autoapagado activado
Cutoff off Autoapagado no activado

12) Set Bright permite al usuario cambiar el brillo de pantalla. El brillo

se puede seleccioanr entre 9 niveles diferentes.

Opcién
Choose Bright N

Explicacion

Seleccionar uno de nueve pasos
posibles




13) Set Light : Esta opcidon se utiliza para encender o
apagar la luz de pantalla

14) Check Time : Para mostrar y editar la fecha y hora durante N-
segundos cada una. Mientras se muestra la fecha y hora, se puede pulsar la tecla
[ESC] para editar el valor mostrado

15) Inverse Mode : Opcién que permite tener disponible la
opcion de medida en modo inverso.
Consulte capitulo 5.3 "Modo inverso”.
Opcién Explicacion
Inverse Not Use | No utilizar modo de medida inversa
Inverse Use Modo de medida inversa disponible

El tiempo de medida disminuye si esta seleccionado el modo
‘Inverse not use’.
16) Swing Correct : Opcion que determina si la opcion del
compensador esta activa o no. Si esta activa (ON) el instrumento corrije
automaticamente por movimiento los datos medidos.



8.2 Cambiar configuracion

[Ejemplo 1] Set Measure: Medida 3-veces

Proceso operativo

Tecla

Pantalla

Menu
Measure
1.- Pulse la tecla [SET] desde el modo menu o [ SET] Set
antes de realizar una medicién. Aparece la Mode
pantalla de configuracion (‘Set Mode’) durante 1
unos segundos y luego el menud ‘Check Check
Battery’. Battery
2.- Pulse [oc] o [r] varias veces hasta llegar a la [o1 o [l Set
pantalla ‘Set Measure’. Measure
3.- Pulse [ENT] [ENT] Measure
Se muestra el modo anterior. Single
4.- Seleccione modo de medida pulsando [c] 0 [1]. o1 o [1l Measure
N Time
£ p . . [ENT]
.- Pulse la tecla [ENT] e introduzca el numero de Intrady i@ N
veces mediante entrada numérica y pulse ‘NI’ 03
[ENT]. [ENT]
La pantalla vuelve la menu ‘Set Measure’. Set
Measure
[Ejemplo 2] File Out
[Ejemplo 3] Cambio de fechay hora
Proceso operativo Tecla Pantalla
Menu
Measure
1.- Pulse la tecla [SET] en el menu principal o bién [ SET] Set
antes de realizar una medicion. Mode
Se mostrara el menu ‘Battery check'. T
Check
Battery
2.- Pulse [o] o [1] varias veces hasta llegar a la [o] o Il File
pantalla ‘File Out'. out
3.- Pulse la tecla [ENT]. [ENT] out
4.- Pulse la tecla [REC]. RECTESC
Cuando la salida ha terminado, el nivel vuelve [REC]
a la pantalla ‘File Out’. File

Out




Proceso operativo

Pantalla

1.- Pulse la tecla [SET] desde la pantalla principal
de menus o antes de realizar una medicion.
Entraremos en el menu de configuracion y por
unos segundo se mostrara el mensaje ‘Set

2.- Pulse [o] o [t] varias veces hasta llegar a la
pantalla ‘Check Time’.

3.- Pulse [ENT] en la pantalla ‘Check Time'. La
pantalla mostrara la fecha actual.

4.- Pulse [ESC] mientras se muestra la fecha.

5.- Introduzca la fecha deseada y pulse [ENT].
Por ejemplo, 29 de abril de 1995, se tendra que
introducir como  042995. (Mes/dia/afio)
Después de introducir la fecha, se mostrara la

6.- Pulse [ESC] mientras se muestra la hora.

7.- Introduzca la hora y pulse [ENT].

Por ejemplo, 3:25:10 PM se introduce como
152510.

Una vez introducida la hora se vuelve a la

nantalla ‘{ChAasl, TimA?

[ SET]

[c1 0 I7]

[ ENT]

[ESC]

042995
[ENT]

[ESC]

152510
[ENT]

Menu
Measure

Set
Mode

+

Check
Battery

Check
Time

Date
07/21/94

Date ?

Time
13:17:05

Time ?

Check
Time




9 UTILIZACION Y CARGA DE LA BATERIA

° Extraer la bateria

1.- Deslice la bateria hacia arriba mientras tira del botén de seguridad.

o Cargar la bateria

1.- Conecte el cargador, BC-23B /C, a la bateria BT-31Q.

2.- Enchufe el cargador a la toma de corriente de la red. El cargador BC-
23B es para utilizar con tensiéon de AC120V, el cargador BC-23C es
para utilizar con tension de AC230V. La luz roja del cargador se
encendera cuando se esté cargando la bateria.

3.- El tiempo de carga es aproximadamente de 15 horas. El conector del
cargador con la bateria tiene un anillo de seguridad. Tire siempre del
anillo de seguridad cuando desconecte la bateria del cargador.

4.- Desenchufe el cargador de la toma de corriente.

Tope Anillo de seguridad

Cargador
(AC23OV) Conector

' cargador
(AC120V)

Cargador (BC-23C)
Notas 1. olthtrCc_)gg o de carga de la bateria debe transcurrir a temeratura
aibienté ‘éntre 10°C y 40°C, 50°F y 104°F.

2 : Sobrepasar el tiempo de carga de la bateria puede acortar el periodo de
vida util de la bateria.

3 : La bateria se debe descargar cuando vaya a ser almacenada. Se debe
comprobar la bateria antes de utilizarla si ha estado mucho tiempo
almacenada.

4 : Cuando se vaya a almacenar el instrumento durante mucho tiempo, la
bateria debe estar almacenada a una temperatura de 30°C o menor y
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10 AJUSTE

10.1  Ajuste del nivel circular

® Comprobacién

1.- Coloque el nivel sobre el tripode centre la burbuja del nivel circular
cuidadosamente con los tres tornillos nivelantes.

2.- Gire el telescopio 180 grados alrededor de su eje vertical. Si la burbuja se
mueve del centro del nivel circular, ajuste el nivel como se describe a
continuacion.

® Ajuste

Ventana del nivel

cireular

Tornilos de ajuste del nivel circular

1.- Primero, compruebe cuanto se ha desplazado la burbuja desde su
posicion tedrica. Actue sobre los tornillos del nivel esférico o circular con
intencion de llevar la burbuja a su posicion tedrica, pero tenga cuidado,
corrija solo la mitad del error detectado en el desplazamiento de la
burbuja.

2.- Vuelva a centrar la burbuja actuando sobre los tornillos nivelantes del

aparato.

3.- La burbuja debe permanecer centrada si se gira el nivel alrededor del eje
vertical. En caso de que la burbuja no se mantenga en su posicion
tedrica, debe volver a realizar el ajuste hasta que la burbuja permanezca
centrada al girar el aparato.



10.2 Colimacioén del instrumento

Metodo A

1.- Coloque el instrumento sobre el tripode en un punto aproximadamente en
el punto medio entre dos miras separadas aproximadamente 50m,

165'.(Fig.1)
2.- Nivele el instrumento.
a) Fig. b) a) Fig.2 b
AL »HA  Baf+ BEE
: A : 5 :
C— Aprox.50m (146ft) T ipm; am

REC SET MENU
@ ®

SRCH IW/s0 DIST
®

Reticulo

many A REP
lONE

Tornillos del reticulo

N—r

— = ; Cubre-ocular

3.- Los pasos siguientes describen el proceso de



Proceso operativo

Tecla

1.- Desde la pantalla del ‘Menu Adjust’ pulse
[ENT].

2.- Pulse [ENT].

3.- Vise a la mira situada en el punto ‘a’ y pulse
[MEAS]. (Fig.1)
Se realizara y mostrara la medida Aa.

4.- Vise a la mira situada en el punto ‘b’ y pulse
[MEAS]. (Fig.1)
La medida Ab se realizara y se mostrara.

5.- Mueva el instrumento a la posicion B,
aproximadamente a 3m. (16ft) de la mira
situada en el punto ‘a’ y nivele el instrumento.

6.- Vise a la mira en el punto ‘a’ y pulse [MEAS].

(Fig.2)
La lectura Ba se tomara y mostrara.

7.- Vise a la mira situada en ‘b’ y pulse la tecla
[MEAS]. (Fig.2)
Se tomara la lectura Bb y se mostrara.

Se mostrara el error a corregir.

8.- Para continuar con el ajuste pulse [ENT].

[EN
[ENT]

Vise a (a)
[MEAS]

Vise a (b)
[MEAS]

Mueva el
instrument

Vise a (a)
[MEAS]

Vise a (b)
[MEAS]

[ENT]

Move !
(a)staff

=/ =

vieriu
Adiust

Method
Tvpe A

Meas A
ac—<ADb

Rod Aa
1.5586m

Meas A
a AsDb

Rod Ab
1.6586m

!

Meas B

a«<B b

Rod Ba
1.5473m

Meas B
a B—o—b

Rod Bb
1.6453m

d -4.8"
-0.0021m

Data
Store ?

Adjust




9.- Pulse [ENT]. Se mostrara el valor del reticulo [ENT]
en la mira situada en ‘b’.

10.- Gire la mira situada en el punto ‘b’ hasta Gire la mira
observar la parte posterior. (b)
Afloje el cubre-ocular para acceder a los
tornillos del reticulo

11.- Colime a la mira haga lectura éptica normal. Colime y
Deslice el hilo horizontal hacia arriba o abajo, a'UQ[EN
segun sea necesario hasta que coincida con la
lectura calculada anteriormente. (Fig.3 Fig.4)
12.- Pulse la tecla [ENT] key. Menu
La pantalla vuelve al ment principal. Adjust
o Para salir del proceso de ajuste, pulse [ESC] en cualquier momento entre

los pasos 1y 10.
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Método B

1.- Coloque el instrumento sobre el tripode en un punto aproximadamente a
una trecera parte de la longitud dos miras separadas aproximadamente
50m, 165'.(Fig.1)

2.- Nivele el instrumento.

9.) Fig.5 b) a) Fig.6 b)
A Fe

A Ba Bb

) A B

— 1) —— 1/ S— 1/ > — 1/ —— 1 —— 1 —

— Aprox.50m (146ft) —)

3.- Los pasos siguientes describen el proceso de ajuste.



Proceso operativo

Tecla

Pantalla

1.- Desde la pantalla del ‘Menu Adjust’ pulse

2.- Introduzca nombre de trabajo y pulse [ENT].

4.- Vise a la mira situada en el punto ‘a’ y pulse
[MEAS]. (Fig.5)
Se realizara y mostrara la medida Aa.

5.- Vise a la mira situada en el punto ‘b’ y pulse
[MEAS]. (Fig.5)
La medida Ab se realizara y se mostrara.

6.- Mueva el instrumento a la posicion B,
aproximadamente a 16.5m (54ft) de la mira
situada en el punto ‘a’ y nivele el instrumento.

[EN

[7]

[ENT]

Vise a (a)

[MEAS]

Vise a (b)

[MEAS]

‘Mueva el
Instrument

Menu
Adiust

Method
Tvoe A

Method
Tvoe B

Meas A
a«—<«Ab

Rod Aa
1.5586m

v

Meas A
a A-b

Rod Ab
1.6586m

Move !
(a)staff




7.- Vise a la mira en el punto ‘a’ y pulse [MEAS]. | Vise a (a) Meas B
(Fig.6) [MEAS] acB b
La lectura Ba se tomara y mostrara. L

Rod Ba
1.5473m

8.- Vise a la mira situada en ‘b’ y pulse la tecla _

[MEAS]. (Fig.6) VII\S/IeE 2 éb) Meas B
Se tomara la lectura Bb y se mostrara. [ | a B—-—b
v
Rod Bb
1.6453m
. : v
Se mostrara el error a corregir.
d -4.8"
-0.0021m
Data

9.- Para continuar con el ajuste pulse [ENT]. [ENT] Store ?

'}

10.- Pulse [ENT]. Se mostrara el valor del reticulo Adjust
en la mira situada en ‘b’. [ENT] Reticle?

Adjust
1.58678m

11.- Gire la mira situada en el punto ‘b’ hasta _ _

observar la parte posterior. Gire la mira
Afloje el cubre-ocular para acceder a los (b)
tornillos del reticulo
12.- Colime a la mira haga lectura 6ptica normal. _
Deslice el hilo horizontal hacia arriba o abajo, |Colimey
seglin sea necesario hasta que coincida con la |aluste
lectura calculada anteriormente. (Fig.3 Fig.4)
13.- Pulse la tecla [ENT] key.' o [EN Menu
La pantalla vuelve al menu principal. Adjust
o Para salir del proceso de ajuste, pulse [ESC] en cualquier momento entre

los pasos 1y 11.
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11. ACCESORIOS ESPECIALES

Cargador Rapido BC-19BR/BC-19CR
Tension de entrada  : AC120V +15%(BC-19BR)
AC220V +15%(BC-19CR)

Frecuencia :50/60 Hz

Tiempo de recarga  :1.5 horas a +20°C, +68°F

Temperatura de operacién :  10°C a 40°C, 50°F a
104°F

Luz de carga : de color Rojo

Luz de descarga : de color Amarillo

Luz de finalizacion :de color Verde

NAa~A N DA~ N7 ML



12. PRECAUCIONES DE ALMACENAJE

1.

N

L

Limpie el instrumento después de usarlo.

Cuando el instrumento haya sido expuesto a agua de mar, limpie la
sal con un pafio humedo y seque luego el instrumento con un pafio
seco. No guarde nunca el aparato himedo en su estuche. Deje el
instrumento en ambiente seco expuesto al aire, asi como el estuche.
Limpie el polvo del instrumento con una brocha de limpieza y frote el
polvo incrustado con un pafio humedo y suave. No utilice nunca aire
comprimido o gas.

Utilice una brocha de limpieza para limpiar las lentes y expulsar el
polvo. Se puede utilizar una mezcla de alcohol y éter para limpiar la
superficie de las lentes. Limpie suavemente con un pafo de algodon.
El paio debe estar libre de aceites o pastas.

Para limpiar las partes plasticas evite la utilizacion de materiales volatiles
como disolventes o gasolinas. Utilice detergente neutro o agua.

Compruebe cada parte del tripode después de una larga utilizacién.
Algunas partes como tornillos y abrazaderas pueden estar flojas.

Limpie la mira después de utilizarla.

Limpie el polvo de la superficie de la mira con un pafio himedo y séquela
con un pafio seco. Evite la utilizacion de materiales volatiles como
disolventes o gasolinas.

Para almacenar la mira de codigo de barras.
Se recomienda cubrir la mira con un pafio de proteccion.



13 MENSAJES DE ERROR

Errores en el instrumento

Pantalla Explicacién Solucion
Already | Ya existe un trabajo con ese Pulse [ESC]. Introduzca un nuevo
Exist | nombre. nombre de trabajo.
Cannot | El trabajo a continuar causa un | Pulse [ESC] para volver al menda.
Cont | error del tipo ‘GH error’.
Cmpe |La inglinlacién del(jingtéurlnento Pulse [ESC]. Nivele el aparato
excede la capacidad de :
Err compensador. apropiadamente.
Coll Se ha tomado un valor no Pulse [ESC]. Inicie el proceso de
Error |valido en el proceso de ajuste. | ajuste desde el principio.

Dark Err | El nivel no puede realizar la Pulse [ESC]. Introduzca datos
medida debido al la baja manualmente o ilumine la mira.
intensidad luminosa.

E61,88 | Errorenla CPU. Apague el aparato y vuelva a
encenderlo.
E70's | Errores de medida Pulse [ESC] y vuelva a medir.
e Elnivel no estdvisando ala |e Vise ala mira correctamente.
mira. e La distancia entre aparato y mira
e La distancia entre debe estar entre 2m y 100m. (Mira
intrumento y mira es de fibra de vidrio).
demasiado larga o e Elimine las obstrucciones.
demasiado corta.
e Lamiraestdocultaenmas |e La cruz filar debe estar en el
de un 30 por ciento. interior de la mira.
e La cruz filar no se encuentra
en la mira.

E90~96 | Error de comunicacién Pulse [ESC].

Compruebe los parametros de
comunicacion del nivel y ordenador.

E9S La bateria interna esta floja. Pulse [ESC].

Contacte con su distribuidor para
cambiar la bateria.

E99 Este mensaje se muestra Apague y vuelva a encender el
cuando a ocurrido alguna aparato. Contacte con su distribuidor
anormalidad en memoria si el problema persiste.
interna.

Gh La cota calculada excede de la | Pulse [ESC] para volver a la pantalla

Error capacidad del nivel de medida.

Input | Se ha introducido un valor no Introduzca el dato correcto.

Error

valido.




Job Existen 256 trabajos en Pulse [ESC]. Borre los trabajos de
Over | memoria RAM. memoria RAM una vez salvados.
Light | El nivel no puede realizar Pulse [ESC]. Tape la fuente de luz o
Err lectura debido a un exceso de | brillo.
luz, como la luz directa del sol.
Memory | El area de memoria de datos Pulse [ESC]. Limpie la memoria una
full esta llena. vez descargados los datos.
Memory | El 90% de la memoria esta Pulse [ESC]. Limpie la memoria una
last ocupada por datos. vez descargados los datos.
90%
Must do | La opcién de menu Finalice las operaciones pendientes y
End seleccionada no esta disponible | vuelva al modo menu antes de
mode |en el modo de trabajo actual ejecutar la funcién de nuevo.
del instrumento.
No Job | No hay trabajo para continuar. | Pulse [ESC] para volver al mend.
To Cont
Setting | La distancia reducida entre Aa | Pulse [ESC]. Coloque el instrumento
Error |y Ab es mayor de un metro. aproximadamente a la mitad entre los
(ocurre en modo de ajuste) puntos ‘a’ y ‘b’ con rango de 1 metro.
La distancia reducidaentre Ba y | Coloque el instrumento
Bb es muy pequeiia. (ocurre en | aproximadamente a 3 metros del
modo de ajuste) punto ‘a’.
. Si los errores siguen apareciendo, contacte con su distribuidor

TOPCON




Errores en tarjeta

Pantalla Explicacién

Solucion

Cannot | El directorio ya existe en
Make | tarjeta.

Utilice otro nombre de directorio.

Cannot | No se pueden leer

Re?d Da | coordenadas de tarjeta.
a

Asegurese de que el fichero esta en
tarjeta.

Cannot | El directorio ya existe en
Save | tarjeta.

Utilice otro nombre.

Cllzarl? Memoria de tarjeta llena.
u

Utilice otra tarjeta.

Card is | La tarjeta esta estropeada.
Broken!

Confirme el error. Cambie la tarjeta si
fuera necesario.

CardNot | Tarjeta no esta formateada
Format

Formatee la tarjeta.

CardNot | No existe tarjeta en el interior
Ready |del aparato

Inserte una tarjeta.

Group | No existe directorio
Nothing | especificado en tarjeta.

Confirme la existencia del directorio e
inténtelo de nuevo.

lllegal | Se esta utilizando una tarjeta
Card | de mas de 256kb.

La capacidad de la tarjeta debe ser
menor de 256kb.

lllegal | El formato de tarjeta es
Format | diferente.

Formatee la tarjeta.

Job Not | No existe trabajo en tarjeta.
Found

Confirme la existencia del trabajo e
inténtelo de nuevo.

Read | Debido a un error en tarjeta, la
Error |lectura no es posible.

Compruebe la tarjeta y cambiela si
fuera necesario.

Write | Los datos no se pueden escribir
Error |e€en tarjeta.

Compruebe la tarjeta.

Write | La tarjeta esté protegida contra
Protect! | escritura

Desproteja tarjeta

. Si los errores siguen apareciendo, contacte con su distribuidor

TOPCON.




14 CARACTERISTICAS

Telescopio

Aumentos : DL-101C DL-102C
32 x 30 x

Apertura del objetivo : 45mm

Campo de vista : 1°20'

Poder de resolucion ;3"

Compensador DL-101C | DL-102C
Rango de operacion Rango de +12 +15
Precision operacion

Precision 0.3" 0.5"

Medida de alturas
Precision (Desviacion estandar en DL-101C DL-102C

1km) : Lectura 0.4mm 1.0mm

electronica Mira Invar Mira de fibra de
vidrio
Lectura 1Imm 1.5mm
Optica
Minima unidad : DL-101C DL-102C
0.01mm/0.21m | 0.1mm/1m
m m

Medida de distancias
Minima unidad : 1cm
Precision (Utilizando la tecla [MEAS]) : 1cm a5cm

Rango de medida : 2m a 100m (7ft a 328ft) : Mira de Fibra de

vidrio

2m a 60m (7ft a 197ft) : Mira

Invar

Tiempo de medida . 4seq.

Sensibilidad del nivel Circular . 10'/2mm

Otras
Pantalla . 2-lineas, 8-digitos por linea, Pantalla de

puntos LCD
Almacenamiento de datos : Memoria interna 51KB (approx.2.400

datos)
Transmisiéon de datos . Puerto RS-232C
Teclado . Entrada alfanumérica
Reloj . Incorporado
Circulo horizontal : 360° 0 400gon
Alimentacion . Bateria recargable, NiCd 7.2V
Duracion : 10 horas

Rango de operacion : -20°C a +50°C [-4°F a +122°F]



Dimensiones
5.55inch]

Peso
recargable)

Tarjeta
256 kb)

Miras
Fibra de vidrio

Mira Invar
Aluminum staff

Longitud

Longitud
Longitud

: 237 x 196 x 141 mm [9.33 x 7.72 X

: 2.8kg [6.16 Ibs](incluida  bateria

. Tarjeta PC basada en PCMCIA (SRAM: 64 -

: 3m [9.84ft] (1.5m[4.92ft] x 2 piezas.)
Graduacion :
: 3.0m [9.84f1t]

: 5.0m [16.40ft]

1cm de graduacion con barras de 5mm






