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refacio

Gracias por comprar este producto Topcon. Los materiales que se
ofrecen en €l presente Manual (el “Manua”) han sido preparados
por Topcon Positioning Systems, Inc. (“TPS’) paralos propietarios
de productos Topcon. El presente Manual ha sido disefiado para
facilitar alos propietarios el uso del HiPer+ y su uso se encuentra
sujeto alos siguientes términos 'y condiciones (los“ Términosy
Condiciones”).

c@a AVISO

Por favor lea cuidadosamente los presentes
Terminos y Condiciones.

Términos y Condiciones

USO PROFESIONAL - Este producto ha sido disefiado para ser
utilizado por un profesional. Es necesario que €l usuario seaun
topdgrafo profesional o cuente con un amplio conocimiento de la
topografia para que pueda entender las instrucciones para el usuario
y lasinstrucciones de seguridad antes de operar, inspeccionar o
gjustar el equipo. Siempre debe utilizar vestimenta de seguridad
apropiada (calzado de seguridad, casco de seguridad, etc.) cuando
opere el equipo.

DERECHOSDE AUTOR - Toda lainformacion contenidaen €l
presente Manual es propiedad intelectual de TPSy esta sujetaalos
derechos de autor de TPS. Se reservan todos |os derechos. Usted no
puede utilizar, leer, copiar, guardar, mostrar, crear obras derivadas,

7010-0526-SP www.topconpositioning.com



Vi

Prefacio

vender, modificar, publicar, distribuir, o permitir € acceso de
terceros a los gréficos, contenido, informacién o datos incluidos en
este Manual sin €l expreso consentimiento por escrito de TPSy
Unicamente podra utilizar estainformacion para el cuidado y
operacion de su HiPer+. Lainformacion y datos contenidos en €l
presente Manual constituyen una propiedad valiosa de TPSy han
sido desarrollados gracias alainversion considerable de trabajo,
tiempo y dinero, y son resultado de la seleccion original,
coordinacion, y adaptacion realizadas por TPS.

MARCASREGISTRADAS — Legacy-E™, PG-A1™, HiPer+™,
Topcon® y Topcon Positioning Systems™ son marcas registradas
de TPS. Windows® es una marca registrada de Microsoft
Corporation. Bluetooth™ es una marca de propiedad de Bluetooth
SIG, Inc. utilizada por Topcon Positioning Systems, Inc. bajo
licencia. Otros productosy nombres de compariias alas que se hace
mencion en el presente documento son marcas registradas de sus
respectivos propietarios.

LIMITACION DE RESPONSABILIDAD — CON EXCEPCION
DE LAS GARANTIAS QUE SE DESCRIBEN EN UN
APENDICE O EN LA TARJETA DE GARANTIA QUE
ACOMPANA AL PRODUCTO, EL PRESENTE MANUAL Y EL
HIPER+ SE ENTREGAN “TAL COMO ESTAN”. NO EXISTEN
OTRAS GARANTIAS. TPS DESCONOCE CUALQUIER
GARANTIA IMPLICITA DE COMERCIALIZACION O
IDONEIDAD PARA UN USO O FIN PARTICULAR. TPSY SUS
DISTRIBUIDORES NO ASUMIRAN RESPONSABILIDAD
ALGUNA POR ERRORES TECNICOS O EDITORIALES U
OMISIONES COMETIDAS EN EL PRESENTE DOCUMENTO;
NI EN CASO DE DANOS INCIDENTALES O QUE SE
DERIVEN DE LA PROVISION, RENDIMIENTO O USO DE
ESTE MATERIAL O DEL HIPER+. DICHOS DANOS
INCLUYEN, AUNQUE NO SE ENCUENTRAN LIMITADOS A

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Términos y Condiciones

PERDIDA DE TIEMPO, PERDIDA O DESTRUCCION DE
DATOS, PERDIDA DE UTILIDADES, AHORROS O
GANANCIAS, O PERDIDAS GENERADAS POR EL USO DE
PRODUCTOS. ADEMAS, TPS NO SE RESPONSABILIZA POR
DANOS O COSTOS EN LOS QUE SE INCURRA EN
RELACION CON LA OBTENCION DE PRODUCTOS O
SOFTWARE SUBSTITUTOS, RECLAMOS DE TERCEROS,
INCONVENIENCIA, U OTROS COSTOS. EN CUALQUIER
CASO, TPSNO SE RESPONSABILIZARA POR LOSDANOSU
OTROS A USTED O A CUALQUIER OTRA PERSONA O
ENTIDAD POR UN MONTO SUPERIOR AL PRECIO DE
COMPRA DEL HIPER+.

CONVENIO DE LICENCIA —El uso de programas de
computadoras o software suministrados por TPS o que hayan sido
descargados de un sitio web de TPS (el “ Software”) en relacion con
el HiPer+ constituye |a aceptacion de los Términos y Condiciones
contenidos en el presente Manual eindica su conformidad de
continuar aceptando los presentes Términosy Condiciones. Sele
otorgaa usuario unalicenciapersonal, no exclusivaeintransferible
de utilizar dicho Software de conformidad con |os términos
sefidlados en el presente documento y en cual quier caso Unicamente
con un solo HiPer+ o una sola computadora. Usted no deberé
entregar o transferir el Software o estalicenciasin &l expreso
consentimiento de TPS. Estalicenciatendra validez hasta que se dé
por terminada. Usted puede dar por terminada lalicencia en
cualquier momento mediante la destruccion del Softwarey €l
Manual. TPS podria dar por terminada lalicencias usted deja de
cumplir con cualquierade los Términosy Condiciones. Usted se
compromete a destruir el Softwarey el manual después de concluir
con el uso del HiPer+. Todos los derechos de propiedad, derechos
de autor y de propiedad intelectual del Software le pertenecen a
TPS. Si considera que los términos de esta licencia no son
aceptables, devuelva el softwarey el manual sin utilizar.

7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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CONFIDENCIALIDAD —El presente Manual, sus contenidosy €l
Software (denominados en conjunto, “Informacién Confidencial™)
constituyen informacién confidencia y son propiedad de TPS.
Usted se compromete atratar la Informacién Confidencial de TPS
con un nivel de cuidado no menos estricto que €l que utilizaria para
proteger sus documentos secretos de comercializacion més
valiosos. Nada de lo contenido en este parrafo implica que usted
quede impedido de divulgar Informacién Confidencial a sus
empleados que sea necesaria 0 conveniente parala operacion o
cuidado del HiPer+. Dichos empleados también deben mantener de
maneraconfidencial lalnformacion de Confidencialidad. En el caso
gue usted se vea legalmente obligado a divulgar la Informacion
Confidencial, debe comunicérselo inmediatamente a TPS de
manera que TPS pueda buscar una orden de proteccidn u otro
remedio adecuado.

SITIO WEB; OTRASDECLARACIONES - Ninguna
declaracién contenida en el sitio web de TPS (o en cualquier otro
sitio web) o en publicidad o literatura de TPS 0 hecha por un
empleado o un contratista independiente de TPS modificalos
presentes Términos y Condiciones (incluyendo lalicencia, garantia
y limitacién de responsabilidad del Software).

SEGURIDAD - El uso inadecuado del HiPer+ puede ocasionar
dafnos a personas o propiedad y/o el funcionamiento incorrecto del
producto. El HiPer+ Gnicamente debera ser reparado por |os centros
de servicio de garantiade TPS. Los usuarios deben revisar y prestar
atencion alas advertencias de seguridad contenidas en un
Apéndice.

MISCELANEOS - Los Términos y Condiciones antes
mencionados podrian ser enmendados, modificados, anulados, o
cancelados, en cualquier momento por parte de TPS. Los Términos

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Informacion Regulatoria

y Condiciones antes mencionados seran regulados, e interpretados
de conformidad con las leyes del Estado de California, sin
referenciaal conflicto de leyes.

Informacion Regulatoria

L as siguientes secciones ofrecen informacion sobre el
cumplimiento de este producto con las regul aciones
gubernamental es.

Cumplimiento Clase B de la FCC

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de lasreglas FCC. La
operacion se encuentra sujeta a las dos condiciones siguientes:

1. Estedispositivo no debe causar interferencia peligrosa; y

2. Estedispositivo debe aceptar las interferencias recibidas,
incluyendo aquellas que pudiesen provocar una operacion
indeseada.

Este equipo ha sido probado y se ha determinado que cumple
con los limites establ ecidos para un dispositivo digital de Clase
B, de conformidad con la Parte 15 de las regulaciones de la
FCC. Estos Limites han sido disefiados para ofrecer una
proteccién razonabl e contra unainterferencia peligrosa en
instalaciones residenciales. Este equipo genera, utilizay puede
emitir energia de radio frecuenciay en caso que no sea
instalado o utilizado de conformidad con las instrucciones,
podria causar unainterferencia peligrosa alas comunicaciones
deradio. Sin embargo, no se garantiza que no ocurratal
interferencia en unainstalacion en particular.

En caso que este equipo cause interferencia en larecepcion de
equipos de radio o television, lo cua puede determinarse
apagando y encendiendo el equipo, se recomienda al usuario a
intentar corregir lainterferenciatomando unao més de las
siguientes medidas:

 Reorientar o reubicar la antena de recepcion.

7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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» Algjar € equipo del receptor.

Enchufar €l equipo en un tomacorriente en un circuito
diferente a utilizado para conectar €l receptor.

* Consulte con € distribuidor o un técnico experimentado en
radio/television y solicitel e sugerencias adicionales

@ PRECAUCION

Cualquier cambio o modificacién al equipo
que no haya sido expresamente aprobado
efectuado la parte responsable del
cumplimiento podria invalidar su autoridad
para operar dicho equipo.

Requerimientos Canadienses relacionados
con el Etiquetado de Emisiones
Este equipo digital de la Clase B cumple con todos los

reguerimientos de las Regul aciones Canadienses
correspondientes a Equipos que Causan Interferencias.

This Class B digital apparatus meets all requirements of the
Canadian Interference-Causing Equipment Regulations.

Cet appareil numérique de la classe B respecte toutes les
exigences du Réglement sur le matériel brouilleur du Canada.

Convenciones utilizadas en el presente
Manual

El presente manual utiliza las siguientes convenciones:

Ejemplo Descripcion

File->Exit Haga clic en el menu File (Archivo) y después en
Exit (Sdlir).

Enter Presione o0 haga clic sobre el botdn o tecla Enter
(Aceptar).

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Convenciones utilizadas en el presente Manual

O

Alterne el procedimiento para este paso.

Y Siga este paso, pero incluya esta informacion,
habilite esta funcion, o modifique esta propiedad.

% PUNTA

Informacién complementaria que puede
ayudarlo a configurar, mantener, o poner en
funcionamiento un sistema.

c@a AVISO

Informacion complementaria que puede tener un
efecto sobre la operacion del sistema,
rendimiento del sistema, mediciones o
seguridad personal.

@ PRECAUCION

Notificacion que una accion puede tener
efectos adversos en la operacion del sistema,
rendimiento del sistema, integridad de los
datos o la salud personal.

& ADVERTENCIA

Notificacion que una accioén generara el dano
del sistema, pérdida de datos, pérdida de la
garantia o dafios personales.

@ PELIGRO

BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA DEBE EFECTUAR
ESTA ACCION.

7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Apuntes:

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Capitulo 1

ntroduccion

El presente capitulo describe:

e El HiPer+ (Figura 1-1)
GPS/GLONASSYy su receptor
* Funciones basicas del HiPer+

 Contenido y configuraciones del paguete estandar
« Componentes del HiPer+
El Archivo Autorizado de Opciones (OAF)

Figura 1-1. Receptor HiPer+

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Introduccién

Descripcion General

El HiPer+ de Topcon Positioning Systems es un receptor GPS+ de
doble frecuencia disefiado para ser €l receptor méas avanzado y
compacto del mercado topogréfico. El HiPer+ es un receptor multi-
funciones y multi-propdsito disefiado para mercados de precision.
El término mercados de precision hace referencia a equipos, sub-
sistemas, componentes y software para topografia, construccion,
mapeo comercial, ingenieriacivil, agricultura de precisiony
construccion en tierray control de maguinaria para agricultura,
mapeo fotogramétrico, hidrografiay todo uso que razonablemente
se relacione con los que se han mencionado anteriormente.

El HiPer+ puede recibir y procesar sefialestanto L1 como L2,
mejorando la precision de sus puntosy posiciones de
levantamiento. El componente GPS+ de |os receptores HiPer+
indica que usted tiene acceso alos satélites GPS (Sistema de
Posicionamiento Global) de los Estados Unidos y alos satélites
GLONASS (Sistema Global de Navegacion Satelital) de la
Federacion Rusa, es decir, aumenta el nimero de satélites que
pueden ser detectados por su receptor, mejorando, de esta manera,
la precision de sus puntos de levantamiento, aumentando la
productividad y reduciendo €l costo.

Ladoble frecuenciay las caracteristicas GPS+ del HiPer+ se
combinan paraofrecerle el Unico sistema cinematico en tiempo real
(RTK) preciso paralineas de base cortas y largas. Otras
caracteristicas mas, entre las que se incluyen la mitigacion del
efecto multipath y el rastreo co-op, garantizan la recepcion con un
follgje denso y con baja fuerza de sefial. El receptor HiPer+ ofrece
lafuncionalidad, precision, disponibilidad e integridad requeridas
para una coleccion de datos rapiday sencilla

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Principios de Operacion

Principios de Operacion

Si el usuario utilizael receptor GPS correcto, podra efectuar
levantamientos con un posicionamiento preciso y exacto, un
reguerimiento indispensable para cualquier proyecto topogréfico.

Esta seccién le ofrece una descripcion general del GPSy delas
funciones del receptor con el objeto de ayudarlo aentender y
aplicar los principios GPS para que pueda sacarle el méximo
provecho a su receptor.

Descripcion General del GPS

El Sistema de Posicionamiento Global (GPS), € cual es
regulado por el Departamento de Defensa (DoD) de los Estados
Unidos, esta formado por unared de hasta 28 satélites (al
momento de imprimir este manual) que orbitan latierracada 12
horas. El Sistema Global de Navegacion Satelital (GLONASS),
es lacontraparte del Ministerio de Defensa de la Federacion
Rusa parael GPS. En cualquier momento, con un angulo
estandar de 15 grados, hasta 10 ¢ 12 satélites son visibles en
cualquier punto de latierra. Cuando un receptor también rastrea
satélites GLONASS, entre 10 y 16 satélites son visibles.

Lared GPSy GLONASS tiene tres componentes:

* Espacio — Satélites GPS y GLONASS orbitando
aproximadamente a 12,000 millas nduticas sobrelaTierray
esta equipados con un reloj y un radio. Estos satélites
transmiten informacion digital (efemérides, almanagues,
correcciones de frecuencia de tiempo, €etc.).

» Usuario — Lacomunidad civil y militar que utilizalos
receptores GPS/GLONASSYy |os satélites correspondientes
para calcular posiciones.

 Control — Estaciones terrestres ubicadas alrededor de la
tierra que cargan datos, incluyendo correcciones dereloj y
efemérides nuevas (posiciones satelital es como unafuncion

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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de tiempo) para asegurar que los satélites transmitan
correctamente | os datos.

L os receptores GPS utilizan datos de efemérides y almanaque
para calcular posiciones precisasy las posiciones de sus puntos
de levantamiento.

Topcon

Calcular Posiciones

Unavez que € receptor capta un satélite, empiezaa
registrar medicionesyy recibir informacion digital diversa
(efeméride, almanague, etc.) transmitida por los satélites.
Para calcular una posicion, los receptores utilizan la
siguiente férmula bésica:

Velocidad x Tiempo = Distancia

Donde Velocidad eslarapidez con lague vigjan las ondas
radiales (es decir, lavelocidad delaluz) y Tiempo esla
diferenciaentre €l tiempo de transmisiéon de sefial y €
tiempo de recepcion de lamisma.

Para calcular posiciones 3-D absolutas: latitud, longitud, y
altitud, el receptor debe captar cuatro satélites. En un
escenario mixto, GPSy GLONASS, € receptor debe captar
a menos cinco satélites para obtener una posicion absoluta.

Para garantizar unatoleranciaalasfallas utilizando sdlo
GPS 0 s6lo GLONASS, € receptor debe captar un quinto
satélite. Seis satélites ofreceran unatoleranciaalasfallas
en escenarios mixtos. Generalmente, el nimero de satélites
GPSy GLONASS que pueden observarse no superalos
veinte (20).

Una que vez captado un satélite, €l receptor colecta
efemérides y almanagues, y guarda esta informacion en su
NVRAM (RAM no voldtil).

» Lossatélites GPSy GLONASS transmiten datos de
efemérides ciclicamente, con un intervalo de 30
segundos.

Manual de Instrucciones del HiPer+



Principios de Operacion

* Los satélites GPS transmiten datos de almanague
ciclicamente con un intervalo de 12.5 minutos; los
satélites GLONASS transmiten datos de almanagque
ciclicamente con un intervalo de 2.5 minutos.

Posicionamiento GPS

Calcular una posicion precisarequiere los tres elementos
siguientes:

* Precisién — La precision de una posicion depende del
numero, integridad de la sefial y ubicacion (también
conocida como Dilucién de Precision o DOP) de los
satélites.

—El GPSdiferencial (DGPS) disminuye en gran medida
los errores atmosféricos y orbitales, y contrarrestalas

sefiales anti-spoofing que el Departamento de Defensa
de los Estados Unidos transmite con las sefiales GPS.

—Mientras mayor seala cantidad de satélites visibles,
mas fuerte sera la sefial, y menor €l valor de DOP, y se
obtendr& un posi cionamiento Mas preci so.

* Disponibilidad — La disponibilidad de los satélites
afectael cllculo de las posiciones validas. Mientras
mayor sea la cantidad de satélites disponibles, mas
validay precisa seralaposicion. Los objetos naturales
y aquellos creados por el hombre pueden bloquear,
interrumpir y debilitar las sefiales, disminuyendo la
cantidad de satélites disponibles.

* Integridad — Latolerancia alas fallas permite auna
posicién tener mayor integridad, mejorando la
precision. Diversos factores se combinan para ofrecer
unatoleranciaalasfallas, entre los que seincluyen:

—El Monitoreo Auténomo de la Integridad del Receptor
(RAIM) detecta satélites GPSy GLONASS
defectuososy los eliminadel cdlculo de laposicion.
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—-El sistema WAAS (Wide Area Augmentation System
0 Sistema de correccién de sefiales GPS) creay
transmite mensajes de correccion DGPS.

—Cinco o0 mas satélites visibles solo para GPS o sdlo
para GLONASS,; seis 0 mas satélites para escenarios
MiXtos.

—Efemérides y almanagues actuales.

—Varios algoritmos para detectar y corregir
informacion defectuosa.

Conclusion

L os topografos pueden utilizar receptores GPS+ de Topcon
para colectar datos de unared de satélites y estaciones de
control paratriangular puntos precisos en cualquier lugar
delatierra

Esta descripcion general sencillamente explicalos
conceptos basicos del posicionamiento GPS y GLONASS.
Para obtener informacién méas detallada, visite el sitio web
de TPS (www.topconps.com/gpstutorial/).

Descripcion General del Receptor

Unavez encendido el receptor y que se hacompletado la
prueba automética, los 40 canales ddl receptor seinicializany
empiezan arastrear satélites GPSy GLONASS visibles. Cada
uno de los canales del receptor puede utilizarse pararastrear
sefidles C/A-L1, P-L2 o P-L2. El nUmero de canales
disponibles permite a receptor rastrear simultaneamente todos
los satélites GPSy GLONASS visibles en cualquier momento y
ubicacion. Laantena GPS y GLONASS combinada (GPS+)
recibe las diferentes sefiales y las procesa.

Una antena GPS+ equipada con un dispositivo amplificador
opcional de bajo ruido (LNA) y laradio frecuencia (RF) del
receptor se conectan con un cable coaxial. La sefial de banda
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ancharecibida es convertida, filtrada, digitalizaday asignada a
canales diferentes. El procesador del receptor controla el
proceso de rastreo de la sefial.

Unavez que el canal captalasefial, lademodulay se miden los
parametros de sefial necesarios (portadoray fases de cédigo).
Asimismo, los datos de navegacion transmitidos son
recuperados de |a pagina de navegacion.

Unavez que €l receptor capta cuatro o més satélites, es posible
resolver € problema denominado “problemade
posicionamiento absoluto” y calcular las coordenadas del
receptor y el tiempo (en WGS-84). Toda esta informacion se
almacena en lamemoria del receptor, que puede descargarse
después a una computadoray procesarse utilizando un pagquete
de software de post-procesamiento. Cuando el receptor
funciona en e modo RTK, las mediciones de datos sin procesar
también pueden registrarse en lamemoriainterna del receptor.
Esto le permite al operador verificar doblemente |os resultados
en tiempo real obtenidos en el campo.

L as capacidades del receptor HiPer+ incluyen:
» Rastreo Co-Op
» Reduccién multipath
» SistemaWAAS

« Circuitos gjustables de enganche de fase (PLL) y
pardmetros de bucle de capturade retardo (DLL).

» Modos de levantamiento estético de doble frecuencia,
cinematico, cinematico en tiempo rea (RTK) y GPS
diferencial.

* Registro automético de datos

« Establecer diferentes &ngulos de mascara

« Establecer diferentes pardmetros de levantamiento
* Modo estético y dindmico
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Contenido del Paquete Estandar

El HiPer+ incluye un paquete cinematico en tiempo real (RTK)
comun con un Legacy-E como Estacion Base y € HiPer+ como
Rover (consulte también las instrucciones de re-embalgj€). Este
paguete incluye:

HiPer+

Receptor GPS Legacy-E

Antena micro-centrada de precision PG-Al
Juego de radio base UHF

LitePole

Tripode, base nivelante, y adaptador
Software Pinnacle o Topcon Tools
Cablesy cordones

Documentacion

Cables
Los cables del paquete estandar incluyen:
» Cable serial RS232 receptor a computadora

Cable de energia receptor a SAE

Extension del cable SAE a SAE

* Pinzas de cocodrilo a cable SAE

Cable de alimentacién / cargador

Conector SAFECO W/48” de aimentacion

Software
El software estdndar del HiPer+ incluye:

» PC-CDU - software controlador que puede correr en una
computadora basada en Windows®. Por favor consulte €l
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Manual del Usuario PC-CDU para obtener informacion
detall ada sobre este software.

« Software de configuracion de radio GPS — software de
terceros como PDLCONF de Pacific Crest.

 Topcon Tools — Software de post-procesamiento de
Topcon.

Puede encontrar el software e informacion sobre €l software en
el sitio web de Topcon (www.topcongps.com/software/
index.html o http://www.topcongps.com/software/
3rdparty.html).

L os siguientes software también serén Utiles para operar, cuidar
y utilizar su receptor HiPer+, y podria requerirse para algunas
aplicaciones.

» FLoader — Cargador de firmware de Topcon; disponible en
€l sitio web de Topcon.

» PDLCONF de Pacific Crest — programa de configuracion
de radio incluido con el paquete de la Estacion Base;
actualizaciones de firmware disponibles del sitio web de
Pacific Crest (www.paccrst.com/download/upgrade.htm).

* BTCONF — Programa de configuracion del modulo
Bluetooth de Topcon; disponible en € sitio web de Topcon.

» TopSURV - Software de coleccion de datos de campo de
Topcon, que entre otras diversas funciones, puede utilizarse
para configurar el radio/médem.

* Survey Pro GPS — Software opcional deterceros (til parala
coleccion y visualizacion de datos; contéctese con su
distribuidor TPS.

 Carlson SurvCE — Software opcional de terceros para
recoleccion de datos, contactese con su distribuidor TPS.
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Documentacion
Ladocumentacion del HiPer+ incluye:
* Tarjetade garantia de un afio
* Manual de Instrucciones del HiPer+
» Especificaciones funcionales
* Tarjeta de instrucciones de empaquetamiento

Los manualesy lainformacién relacionada con los productos
también estan disponibles en el sitio web de Topcon—
www.topcongps.com/hardware/index.html (después hagaclic
en el producto apropiado).

L os siguientes manual es también son Utiles paraoperar y cuidar
su receptor HiPer+. Estos manuales estan disponiblesen €l sitio
web de Topcon (www.topcongps.com/support/manual s.html).

e Manual de Usuario del PC-CDU
* Manual de Usuario del FLoader
e Manual de Usuario dela MINTER

Conociendo su Equipo

El HiPer+ tiene 158.5mm de ancho, 173mm de profundidad,
113mm de alturay pesa 1.72kg. El disefio avanzado del receptor
permite alos usuarios reducir el nimero de cables requeridos para
la operacion del receptor, permitiendo a usuario efectuar trabajos
con més confiabilidad y eficiencia, especialmente cuando €l
receptor se encuentra en movimiento.

El HiPer+ también es versétil y es posible configurarlo de diversas
formas. La carcasatiene espacio para dos baterias de Litio-lon no
removibles incorporadas, un médulo de tecnologiainalambrica

Bluetooth™1, y dos tarjetas Euro. Una de estas tarjetas es e

1. Bluetooth es una marca registrada de Bluetooth SIG, Inc. y es
utilizada por Topcon Positioning Systems, Inc. bajo licencia.
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receptor GPS+ y €l otro se utiliza para comunicaciones (médem,
amplio espectro, GSM, o DGPS).

El HiPer+ presenta |os mismos componentes estandar interiores de
cualquier receptor y dos paneles paralainterfaz del usuario,
comunicacién y alimentaci én. Para obtener las especificaciones del
HiPer+, revise el Apéndice B.

Componentes Internos
Las caracteristicas del HiPer+ incluyen:

Antena GPS+

Antena de microstrip interna capaz de recibir sefiales GPS
LYL2y GLONASSL1/L2.

Modulo Bluetooth

Una combinacién de tecnologia de software y hardware
gue hace del HiPer+ un receptor GPS+ inalambrico y movil
gue soporta un perfil seria punto a punto. Como tal, €l
HiPer+ puede transferir y sincronizar archivos entre el
receptor y cualquier otro dispositivo de tecnologia
inaldmbrica Bluetooth que soporta el perfil serial,
incluyendo dispositivos handheld portétilesy controladores
externos, adaptadores PC-USB/RS, computadorasy
teléfonos méviles, IPAQs, adaptadores PCMA a Bluetooth,
etc.

Con latecnol ogiainaldmbrica Bluetooth, larecepcion y
distancia de transmisién de HiPer+ es de 10 metros (32
pies) para proyectos en interioresy 30 a 50 metros (98 a
164 pies) para proyectos exteriores.

El procesador y firmware del médulo Bluetooth son
independientes de latarjeta del receptor y tablero de
energia

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Topcon

Radio Méodem

El HiPer+ incorpora un médem interno pararecibir datos
desde una estacion Base. El modem de |a estacion base
transmite lafase de portadoray mediciones de codigo junto
con lainformacion de la estacion de referencia (es decir,
ubicacion y descripcion) al médem del rover.

Su HiPer+ podriaincluir una de las siguientes tarjetas de
comunicacion (sin embargo, su receptor también puede
configurarse sin un radio/modem):

* Médem UHF — un médem (Positioning Data Link)
PDL de Pacific Crest; de 450-470 MHz 0 430-450
MHz; sélo recepcion.

o Amplio Espectro — un médem de 915 MHz 0 2.4 GHz.

* GSM — Mdédem de frecuencia de teléfono celular de
doble banda para dos usuarios (Europay Japén: 900/
1800 MHz; Estados Unidosy Canada: 900/1900 MHz).

» Receptor de datos de transmision — Tarjeta de
comunicacion TPS-BDR pararecibir correcciones
diferenciales de radio faros DGPS satélites banda L
geoestaci onarios que transmiten datos Omni Star® data.

Es responsabilidad del operador de la estacion Base debe
cumplir con las regulaciones locales parala operacion de
radios. En los Estados Unidos, laFCC regula el uso de
radiotransmisores, y exige unalicencia. Transmitir sin una
licencia puede traer como consecuencia penalidades
severas que incluyen incluso la confiscacion de suradio y
equipo GPS+. Por favor llame a Servicio de Soporte a
Cliente de TPS en caso hecesite orientacion con respecto a
la obtencion de lalicencia correcta en los Estados Unidos.

El radio médem PDL interno incluye una serie de
frecuencias preconfiguradas que han sido programadas en
Topcon.
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& ADVERTENCIA

El uso de estas frecuencias preconfiguradas
sin contar con una licencia es ilegal.
Contactese con las autoridades locales (la
FCC en los Estados Unidos) para utilizar
estas frecuencias preconfiguradas

Unavez que la FCC, o su autoridad local emitalas
licencias adecuadas, su distribuidor TPS programaré sus
radios PDL (Basey Rover) para habilitar las

COomuni caciones.

También es posible encontrar informacién completa con
respecto a su sistema de radio en los manuales de radio de
Pacific Crest.

Tablero de Energia

El tablero interno de energia gestiona la energia del
receptor y la cargade baterias y se conecta alatarjetadel
receptor y alas baterias. El tablero de energiarecibe
energia de las baterias internas, incluso cuando el receptor
esté apagado. Esta caracteristica permite que las baterias
internas se carguen, independientemente del estado del
receptor (encendido o apagado). Paraevitar que las baterias
se descarguen cuando el receptor permanece guardado,
ponga el receptor en el Modo Energia Cero (vea“Modo
Energia Cero ” en la pégina 4-23 para obtener méas
informacion). Las baterias no se cargaran en este modo.

El procesador y €l firmware de la tarjeta de energia son
independientes de latarjeta del receptor. Para asegurar la
compatibilidad del firmware, sera necesario cargar la
tarjeta del receptor GPSy la tarjeta de energia con e
firmware del mismo paguete.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Tarjeta del Receptor GPS

El HiPer+ incluye |latarjeta Euro-112 que es capaz de
procesar las seflales GPS L1/L2 y GLONASS L1/L2.

La Tarjeta Euro enumeralas opciones disponibles para esta
tarjeta.

Tabla 1-1. Opciones de la Tarjeta Euro

Modelo de la Tarjeta Euro Opciones Disponibles
Euro-112 (HE_GGD) G: GPSL1
GD: GPSL1/L2

GG: GPS/GLONASS L1
GGD: GPS/GLONASSL1/L2

Topcon

Un receptor TPS con WAAS permite e rastreo simultaneo
de dos satélites WAAS. Cada uno de los satélites WAAS se
ubica en su propio canal.

Baterias

El receptor HiPer+ incluye paguetes de baterias
incorporadas no removibles recargables conectadas al
tablero de energia del receptor. Cada uno de estos paquetes
debateriasdelitio-iontiene 7.4 V y 3 Ah, ofreciéndole una
potenciatotal de 7.4 V nominal y 6 Ah si se encuentra
totalmente cargada.

Con una carga completa, las baterias internas deben
alimentar tanto e receptor GPS como el radio médem PDL
durante a menos 11.5 horas de trabgjo. Si el radio médem
interno esta apagado, el receptor GPS debe funcionar a
menos 13.5 horas con baterias internas total mente
cargadas.

Las baterias de Litio-lon utilizadas en el HiPer+ deben
funcionar a no menos del 98% después de 500 ciclos de
carga. Estas baterias no necesitan descargarse totalmente
antes de volver a cargarse.
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El paguete estandar incluye un cargador de baterias
(Adaptador AC). Vea el Apéndice B para obtener las
especificaciones técnicas de la bateria.

Componentes Externos

La carcasadel HiPer+ incluye un conector para colocar la
antena del moédem, unainterfaz de usuario, un puerto de
energiay puertos para configuracion.

Radomo

Figura 1-2 muestra los componentes radomo.

[ Wirs Wi

Figura 1-2. Radomo del HiPer+

* Antenainterna— Ubicacion de la antenainterna GPSY
GLONASS.

* Conector de laantena del modem — El conector de la
antena del médem se utiliza parala conexién RF del
maodem interno. Este es un conector hembra BNC para
los médems de Pacific Crest PDL (UHF) o un conector
hembra TNC paralos médems de espectro amplio 'y 1-15
GSM.
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Panel Inferior
» NUmero de serie del receptor
» NUmero de parte del receptor
* Punto de Referenciade la Antena (ARP)

Panel Frontal
Figura 1-3 muestra |os componentes del panel frontal.

MINTER

Reset USB Power

A B C D
Figura 1-3. Panel Frontal del HiPer+

* MINTER - LalINTERfaz Minima para el receptor
HiPer+. LaMINTER estaformada por dosteclasy
cuatro LEDs de tres colores. Vea Capitulo 4 en la
pagina 4-2 para obtener informacion sobre las
descripciones y usos de los componentes de la
MINTER.

» Reiniciar — Al presionar estateclase efectlaunreinicio
completo tanto paralatarjetadel receptor como parala
tarjeta de energia. Una vez que se presiona esta tecla,
los controladores que regulan la tarjeta del receptor, la
tarjeta de energiay el modulo Bluetooth sereiniciay el

1-16 dispositivo vuelve a arrancar.
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Esta tecla puede utilizarse para salir del Modo Cero
Energiao si € receptor no responde a los comandos.
Vea Capitulo 4 en la pagina 4-2 para obtener detalles.

» Cuatro puertos seriales.

—El puerto A se utiliza parala comunicacién entre €l
HiPer+ y un controlador u otro dispositivo externo.

—El puerto B se utiliza internamente para conectar la
tarjeta del receptor con el médulo Bluetooth.

q@a AVISO

Si cambia las configuraciones por defecto del
Puerto B el enlace Bluetooth se vera afectado.
Las configuraciones por defecto para el Puerto
B son: 115200 bps, 8 bits de datos, 1 bit de
parada, sin paridad, y sin negociacion.

—El Puerto C se utiliza internamente para conectar los
tableros del moédem y del receptor.

—El Puerto D se utiliza parala comunicacién entre el
receptor y un dispositivo externo

* PWR —Esél puerto de entrada de energia a cual se
encuentra conectada la fuente externa de energia (+6 A
+28V DC) y donde se cargala unidad.

» USB — Utilizado paralatransferenciay comunicacion
de datos a alta velocidad entre €l receptor y un
dispositivo externo.

» Marcade medicién de aturainclinada (SHMM)

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Panel Posterior

Figura 1-4 muestralos componentes del panel posterior.
Vent Plug

Slant Height Measure Mark
Figura 1-4. Panel Posterior del HiPer+

 Tapon de ventilacion — Equilibrala presion entre la
parte interna del receptor y el medio exterior.

» Marcade medicién de alturainclinada (SHMM)

Archivo de Opciones Autorizadas
(OAF)

Topcon Positioning Systems emite un Archivo Autorizado de
Opciones (OAF, por sus siglas en inglés) para habilitar las opciones
especificas adquiridas por € cliente. Un Archivo Autorizado de
Opciones permite alos clientes personalizar y configurar el HiPer+
de acuerdo con sus necesidades particulares. El objetivo de este
archivo es que € cliente adquiera Unicamente las opciones que
necesita.

Generalmente, todos los receptores HiPer+ incluyen un OAF
temporal que permite utilizar el receptor durante un periodo
determinado de tiempo. Al comprar €l receptor, un nuevo OAF
activalas opciones deseadas y compradas de manera permanente.
Las opciones del receptor permanecen intactas a clearing la
NVRAM oreiniciaizar e receptor.
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El OAF habilita los siguientes tipos de funciones. Para unalista
completa de opcionesy detalles disponibles, visite e sitio web de
TPS (www.topcongps.com/tech/index) o consulte asu
distribuidor TPS.

Tipo de sefial (estéandar L1; opcional L2)
Memoria (estandar OMB; opcional 1IMB hasta 1GB)

Velocidad estandar de actualizacion 1 Hz (opcional 5, 10 0 20
Hz)

RTK at 1Hz, 5Hz, 10Hz, y 20Hz

Entrada/Salida RTCM/CMR

Marcador de Eventos

Rastreo Co-Op

Mitigacion avanzada multipath

Sistema WAAS

Monitoreo Auténomo de la Integridad del Receptor (RAIM)
1 PPS (Pulso por Segundo, sefia de sincronizacion)

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Apuntes:

1-20
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Capitulo 2
- m 7
onfiguracion

El presente capitulo describe:
* Fuente de alimentacion del HiPer+
 Conectar € receptor y una computadora
 Configuracion del HiPer+
* Configuracion delaINTERfaz Minima (MINTER)
 Configuracién del radio
 Configuracion del modulo Bluetooth
 Colectar almanaques
Antes de utilizar su receptor HiPer+, debe:

1. Cargar las baterias. Vea*“ Cargar el HiPer+” en lapagina 2-2.
2. Configurar las diversas partes de su receptor. Vea:

* “Conectar €l HiPer+ auna Computadora’ en la pagina 2-5,
* “Configuracion del HiPer+” en lapégina2-11,
* “Configuracion delaMINTER” en la pagina 2-24,

 “Configuracion del Radio” en lapagina 2-33 (en caso de
ser aplicable), y

* “Configuracion del Modulo Bluetooth” en la pagina 2-46.

3. Colectar un amanague. Vea“ Colectando Almanaques’ en la
pagina 2-52.
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Cargar el HiPer+

Usted puede cargar el HiPer+ usando:
* Bateriasinternas

» Baterias externas

 Un cargador de baterias

Baterias Internas

Con una carga completa, las baterias internas del HiPer+ deben
alimentar tanto al receptor GPS como a mdédulo Bluetooth, asi
como a radio médem PDL durante un minimo de 11.5 horas de
trabgjo. Si el radio médem interno esté apagado, el receptor
GPS HiPer+ debe funcionar al menos durante 13.5 horas con
las baterias internas totalmente cargadas.

1

Conecte €l cable de energia/cargador en € puerto de
entrada de energia.

Conecte €l cable de energia/del cargador en un
tomacorriente disponible.

@ PRECAUCION

Utilice un tomacorriente con conexion a
tierra.

3.

Topcon

Presione latecla Reset (Inicializacion) en el receptor para
asegurarse que € receptor se encuentre en el modo Normal
paralacarga. El receptor no se cargaraen el Modo Energia
Cero (vea“Modo Energia Cero” en la pagina 4-23 para
obtener més informacion).

Cargue €l receptor toda la noche. Una carga de seis horas
cargaralas baterias en aproximadamente 90%. Con una
carga de siete horas cargarg, €l receptor estara totalmente
cargado. Las baterias internas no pueden sobrecargarse.
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Lavelocidad de la carga depende de las configuraciones de
Alimentacién y del Cargador de la pantalla de Configuracién
del Receptor PC-CDU, y de si €l receptor se encuentra
encendido o apagado. Vea “Gestion de la Energid” en la
pagina 2-16 para obtener méas informacion sobre estas
configuraciones.

Las baterias de Litio-lon que utiliza HiPer+ deben funcionar a
no menos del 98% de su capacidad después de 500 ciclos de
carga. Estas baterias no necesitan descargarse antes de ser
recargadas.

Baterias Externas

Ademés de las baterias internas, es posible utilizar su HiPer+
con baterias externas. El uso de baterias externas le permite
continuar utilizando el receptor en caso que las bateriasinternas
se descarguen. Para utilizar las baterias externas, usted debe
tener:

e Unabateriade 12V, 2.3 A*h
» Unapinza parabaterias 2.3 A*h conectada al conector SAE
» Un conector SAE para el cable del tomacorrientes

q@a AVISO

En caso que el receptor se encuentre utilizando
baterias externas, asegurese que el modo
cargador esté configurado en Off. De lo
contrario, las baterias externas también
cargaran las baterias internas, Vea “Gestion de
la Energia” en la pagina 2-16 de la Energia para
obtener mas informacion sobre la configuracion
del modo cargador.
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1. Conecte dos cables utilizando conectores SAE.

2. Enchufe el cable de alimentacion en el puerto de
alimentacion del HiPer+.

3. Conecte lapinzaparabaterias ala bateria. Una sola bateria
externade 12 V, 2.3 A*h debe alimentar a HiPer+ durante
aproximadamente 7 horasy al HiPer+y a moédem durante
no menos de 5 horas.

% PUNTA

También puede utilizar un cable de extension
SAE a SAE y una pinza tipo cocodrilo al cable
SAE, y cargue su HiPer+ directamente desde
una bateria, como por ejemplo la bateria
utilizada para alimentar su radio Base o una
bateria similar.

Cargador de Bateria

El mismo cargador utilizado para cargar |as baterias internas
puede utilizarse como fuente externa de alimentacion para el
receptor HiPer+. El cargador viene con el paquete del receptor.

1. Conecte e cargador de baterias al puerto de energia del
panel frontal del HiPer+.

2. Conecte el cargador en unatoma de 110/220 V. Laentrada
de energia para su cargador de bateria debe ser AC entre 90
y 264V 1A (110V AC) y entre 47 Hz y 63 Hz. El cargador
de bateriasgeneraDC 12V 2.5 A (30 W).

2-4
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Conectar el HiPer+ a una Computadora

Encender/Apagar el HiPer+

Para encender € receptor, presione latecla verde de encendido
durante aproximadamente 0.5 segundos 'y suéltela.

c@a AVISO

Si el receptor no se enciende, podria estar en el
Modo Energia Cero. Vea ““Modo Energia Cero ”
en la pagina 4-23 para obtener mas informacion.

Para apagar €l receptor, presione latecla verde de encendido
durante més de uno y menos de cuatro segundos (hasta que
ambos LEDs, €l de ESTADOy & de REGISTRO estén
apagados). Este retardo (de aproximadamente 1 segundo)
evitara que el usuario apague €l receptor por error.

Conectar el HiPer+ a una Computadora

Para configurar, administrar archivos o hacerle un mantenimiento al
HiPer+, debe conectar el receptor a una computadora utilizando:

 El HiPer+, un dispositivo externo con Bluetooth (computadora)
y PC-CDU.

(@)
* El HiPer+, un cable RS232, una computadora, y PC-CDU.
(@)

« El HiPer+, un cable USB, una computadora con €l driver USB
de TPSinstaladoy el PC-CDU.

Unavez que ha establecido una conexion entre el receptor y la
computadora (ya sea a través de latecnologia inalambrica
Bluetooth, el cable RS232, o € cable USB), usted podra:

 Configurar €l receptor y sus componentes
« Enviar commandos a receptor
* Descargar archivos desde la memoria del receptor

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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 Cargar un nuevo firmware, OAFs, y archivos de configuracién
al receptor

Establecer una Conexion Inalambrica

El receptor HiPer+ contiene tecnol ogiainalambrica Bluetooth
gue permite latransferencia de archivos y la sincronizacion
entre el receptor y cualquier otro dispositivo externo que
soporte |a tecnol ogia inaldmbrica Bluetooth; por gjemplo, un
IPAQ, o una computadora con un adaptador USB a Bluetooth o
un adaptador PCMA a Bluetooth instalados.

c@a AVISO

Cambiar las configuraciones por defecto del
Puerto B del receptor afectara el enlace
Bluetooth. Los valores por defecto para el Puerto
B son: 115200 bps, 8 bits de datos, 1 bit de
parada, sin paridad y sin negociacion.

El HiPer+y el procedimiento de conexion de dispositivos
externos varian ligeramente dependiendo del tipo de dispositivo
externo utilizado. De manera general, el procedimiento de
conexion es el siguiente:

c@a AVISO

Consulte la documentacion del dispositivo
externo en el que ha configurado el Bluetooth
para obtener informacion de conexion mas
detallada.

1. Enciendael dispositivo externo habilitado con el Bluetooth
y su receptor. El modo del dispositivo externo por defecto
es Master; el modo el modulo Bluetooth es Slave.

2. Hagaqueel dispositivo externo (Master) busque el receptor
(Slave).
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3. Unavez que € dispositivo Master detecta el receptor,
utilice el procedimiento descrito en la documentacion del
dispositivo externo para conectarlo con el receptor.

4. Unavez conectado, continte con el Paso 1 en “Establecer
una Conexion PC-CDU” en lapagina 2-8.

Si no puede establecer una conexion, verifique que el dot 3 del
receptor se encuentre habilitado.

1. Conecte su receptor y unacomputadora utilizando un cable
RS232 (vea“ Establecer una Conexién con un Cable
RS232" en lapégina 2-7).

2. Hagaclic en Configuration->Receiver->General.

3. Endl &rea Encender/Apagar Slots, asegurese que la casilla
de verificacion del Slot 3 (B) se encuentre habilitada.

Establecer una Conexion con un Cable
RS232

1. Cond cable RS232, conecte el puerto serial de su
computadora (generalmente COM1) a puerto de serie A
del receptor.

2. Presionelos botones de encendido del receptor y de la
computadora para encenderlos.

3. Continte con el Paso 1 en “Establecer una Conexién PC-
CDU” en lapagina 2-8.

Establecer una Conexion con un Cable
USB

Asegurese de haber instalado un driver USB de Topcon
(disponible en http://www.topcongps.com/software/
updates.html) antes de continuar.

1. Con el cable USB, conecte el puerto USB del receptor aun
puerto USB en la computadora.
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2. Presionelos botones de encendido en el receptor y en la
computadora para encenderl os.

3. Continde con € Pasol en “Establecer una Conexion PC-
CDU” en lapégina 2-8.

Establecer una Conexion PC-CDU

PC-CDU es un software de Unidad de Pantalla de Control para
Computadoras Personales que se utiliza para gestionar las
diversas funciones de su receptor. La gama completa de
configuracionesy funciones del PC-CDU se encuentra fuera
del alcance del presente manual. Para obtener masinformacién
sobre los procedimientos alos que se hace mencion en esta
seccion o en el PC-CDU, consulte el Manual de Usuario del
PC-CDU disponible en el sitio web de TPS.

1. Unavez que € receptor y la computadora se encuentren
conectados, inicie el PC-CDU en su computadora. Ahora
veralapantallaprincipal del PC-CDU (Figura 2-1).

-~ = i
File Configuration Tools Flots  Help
GPS Satellites Geo |xvz | Taget| GLONASS Satellites
# [ EL[ az{cal P Pel 1C] s8] Il:at: SnlFn| EL| sz[cal P pPe] TC] s8]
Lug}
Al

Vel
FMS Pos:

RMS Vel
FDOP:

Receiver time:
Receiver date:
Clock offset:
Osc. offset
Tracking time:

Disconnected ‘ 4

Figura 2-1. Pantalla Principal del PC-CDU

Observe que laesquinainferior izquierda muestra el estado
del receptor como “Disconnected” (Desconectado).
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2. Hagaclic en File->Connect (Figura 2-2).

Fil=
Disconnect ! [Ctrl 0
File fManager il +F

Freal-Time Logging  CirlH
I aruial Made [Etrl+hd

Exit Cirl+

Figura 2-2. Hacer clic en File->Connect

3. Endl cuadro de didogo Connection Parameters
(Parametros de Conexion), seleccione los siguientes
pardmetros para las conexiones Bluetooth 0 RS232 y haga
clic en Connect (Figura 2-3):

» Definael modo de Conexién (Directo).

« Defina el puerto para su computadora (generalmente
COM1) en lalista desplegable Port.

* Definalavelocidad de conexion entre el receptor y la
computadora (generalmente 115200) en lalista
desplegable de velocidad de transferencia en baudios.

Eﬂ Connection Parameters LI
Connection mode

|76' KDuecEE " Intemet Client " Intemet Server ‘

—Part zetting:

Por: [COM1 =] Baudrate: [115200 =] [ Infrared port
[~ RTS/CTS handshaking

~Program setting:
[~ Passivemode [~ Manual made anly
[~ Restore the receiver's original baud rate on Disconnect

Internet setting

Hast name: [localhost TGR port; [5000

Passiword I

I~ Display dataonserver W Logserver events I~ DS lockup
Cannect I Cancel |
Figura 2-3. Parametros de Conexién del Bluetooth y de RS232

O

Seleccione los siguientes pardmetros para las conexiones
USB (Figura 2-4) y haga clic en Connect:
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Defina el modo de Conexion (Directo).
» Definael puerto para su computadora (USB) delalista

desplegable Port.
» Seleccione €l 1D del receptor de lalista desplegable
RecID.
Connection mode
|7G' Direct £ Intemet Client £ Intenet Server |
—Pait zetting
Pot [UsE x|  ReclD: [Rev.l =1 infraredipert

i~ Program setting:
[T Passivemade [T Manusl mode only
I~ | Restare the receiver's original baud rate on Disconnect

i Intemet [ Client - Server | setting:

Hst name: flocalhost TR port: 5000

Fassinrd: I

™| Display data o server | Log server events I~ BHS lookup

Cancel l

Figura 2-4. Parametros de Conexiéon USB

Una vez que se ha establecido una conexion PC-CDU con €
receptor, los valores de comunicacién actuales, tales como
nombre del puerto, velocidad de transferencia en baudios (s
corresponde), y control deflujo (si corresponde), aparecen enla
esquinainferior izquierdade laventanaprincipal del PC-CDU.
Asimismo, seinicia un temporizador en la esquinainferior
derecha (Figura 2-5).

I E]

File Corfiguration Taools Plots  Help
GPS Satellites [0]) Geo IM I Talgell GLONASS Satellites [0]
# | Bl az[calpi[ P2 1Cf ss e sn|Fn| EL| az[calpPifra] TC] 55]
o

-
Alt:

Vel

RS Pos:
RS Vel:
PDOF:

Receiver time: 08:06:07
Receiver date: 24.09.2002
Clack offset:

Osc. offset

Tracking tirme: 00:00:00

[comz, 115200 [ 00:00:12

Figura 2-5. Conexion Establecida del PC-CDU
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Configuracion del HiPer+

Utilice el software PC-CDU para configurar las diversas partes del
receptor HiPer+. Todos |os valores que establezca utilizando €l
software PC-CDI se guardardn en lamemoria del receptor y estos
cambios seran evidentes al usar laMINTER. La gama completade
configuracionesy funciones del software PC-CDU se encuentra
fueradel alcance de este manual.

% PUNTA

Consulte el Manual del Usuario del software
PC-CDU para conocer todas las configuraciones
posibles del receptor HiPer+.

La siguiente configuracion se recomienda parala mayoriade
aplicaciones comunes. Sin embargo, podra seleccionar los
pardmetros que necesite para su trabgjo.

c@a AVISO

Haga clic en Apply despues de hacer cualquier
cambio en la configuracion, en caso contrario su
receptor no aceptara el cambio.

1. Conecte su receptor y computadora. Vea“ Conectar el HiPer+ a
una Computadora” en la pagina 2-5 para obtener informacion
sobre este procedimiento.

2. Unavez conectado, haga clic en Configuration->Receiver
(Figura 2-6).
Configuration

Site i i Chrl+I

Target position Chrl+T
Radio 3

Figura 2-6. Configuration->Receiver

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Aparecera el cuadro de didlogo Receiver Configuration
(Figura2-7).

+ Configuration x|
| MINTER | Pasiioning| Base | Fiover | Parts | Events | Advanced|

"Elevalmr\ mask [degrees) ’Pﬁﬂe'm ltages [valisl—

Teiminal Elevation Mazk : 5 ‘ Mode lm Bzl lﬁ

ntenna Artenna Status [read only}—— Current Made : [=+t OnBoard: [76
€ Intemal Conertinput: [-1
put: Jest e —
) External e Battery & : |7 54
T i Ext DE Status : ol Made Auto ¥
Battery B : |7 51
T [Ceksius degress} Speed =
lrﬁnald temperature 26.7 ‘ CurrentMade : [off Charger: |7 59

Power output modes———— [~ Tum on/off Slots—
Forts an - Iv' Slot2

[V Slot3
Slats: On ] | | % shote

[ Enahle Low Pavier Mode

Refiesh | apely |J

[ok | s Save | Set all parameters ta defauits |
[ |

Figura 2-7. Configuracién del Receptor

3. Hagaclic en lapestafia MINTER, configure los siguientes
valoresy después haga clic en Apply (Figura2-8 en la
pagina 2-13).

» Definael intervalo de Registro en segundos.

* Definalamascara de Elevacion parael archivo de Registro
en grados.

* Ingrese el prefijo del nombre de Archivo. Utilicelostres
dltimos digitos del nimero de serie de su receptor. Usted
puede encontrar el nimero de seriey € nimero de parte del
receptor en el panel inferior del receptor.

212
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[ Receiver Configuration

General MINTER: | Posioning | Base | Rover | Parts | Events | Advanced |

Configuracién del HiPer+

x|

100 | (seconds)
[f | ldegess)

Recording interval

Elesvation mask for Log file :

FN key mode
’7(-‘ LED blink mods switch ¢ Descupation made switch

File name prefix log "

Always append to th fis -

| Static

Inital data collection dynamic: mod
£ Kinematic

Files Creation mad Data recording auto-stai
’7(-‘ Loa file  AFRM ’7(-‘ O c

&
On  Blways

Automatic File Fatation Mods [AFRM) parameters———

Perind (s=0] - [3600 Files (total ] [0
Phiase (s=c) [0 Files (remain] {0

™| Automatically remove old files

Refiesh | dpfu |

0k | Edt | Save | Setal parameters to defaults |
\

Figura 2-8. Configuracién del Receptor — Pestaiia MINTER

Si su obra se encuentra en un area gue presenta obstrucciones
(edificios, &rboles etc.), y/o la ubicacion de la antena se encuentra

cerca de objetos reflexivos, configure el receptor parareducir los

errores de estas fuentes.

@& ADVERTENCIA

No haga otros cambios sin consultar el
Manual del Usuario del software PC-CDU.
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www.topconpositioning.com

2-13



Configuracién

4. Hagaclic en lapestafia Advance en la pantallade
Configuracion del Receptor (Figura 2-9).
X

General | MINTER | Positioning | Base | Rover | Ports | Events ‘Advance{y

Anlinterferencs | Multipath Reduction | Loop Management | Exteinal Frequency | Raw Data Management | Options |

Antidnterference
& 0f

GRS L1/L2

" GLOMASS L1/L.2

" GPS/GLOMASS L1

" GPS/GLONASS L2

" Auto

Rsfresh Apply

Exit Save | Setal parameters to defaults
I

Figura 2-9. Configuracion del Receptor — Pestaiia Advanced

5. Hagaclic en la pestaifia M ultipath Reduction, habilite las
siguientes casillas y hagaclic en Apply (Figura 2-10).

* Reduccién multipath de codigo
* Reduccion multipath de portadora
x|

General | MINTER | Positioning | Base | Riaver | Poris | Events Advanced |

Anlidnterference  Multipath Feduction |L00p Management | Estemal Frequency | Raw Data Management | Options |

[ Code multipath reduction

Refresh ply

0K | Est | Save | Setal parameters to defauls |
[

Figura 2-10. Configuracion Avanzada — Multipath Reduction

2-14
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6. Hagaclic enlapestafial oop Management (Gestion de Bucle),
habilite las siguientes casillas y haga clic en Apply
(Figura2-11).

 Habilite el rastreo Co-Op
» Modo estético
x|

General| MINTER: | Postioning | Base | Rover | Ports | Events Advanced |

AntiInterference | Mulipath Reduction ~ Leop Management |Exlernal Frequency | Fiaw Data Management | Optians |

PLL handuwidth 25.0 [Hz) ¥ Enable CoOptacking————— |
PLL order: 3 I Stalic Mode
. | Bandunidth of individual PLL 5.0 [Hz)
uided [oop banduwi H:
5 B andwidth of common PLL B Ha)
/4 cods guided loop bandwidth: |% [Hz)
¥ Enable Adaptive Giided Loops ¥ Enable Common Lagp for L2

¥ Enable P/L1 and PALZ tiacking

Fefiesh AW‘F

ok | Edt | save | Setdl parameters to defaulss |

Figura 2-11. Configuraciéon Avanzada — Loop Management

7. Hagaclic en OK paracerrar la pantalla de Configuracion del
Receptor.

8. Hagaclic en File->Disconnect, después en File->Exit para
salir del PC-CDU (Figura 2-12).

Conmech Chrl+C

File Manager Chrl+F |

Real-Time Loggi| File 1+R

Manual Maode Connect Chil+C

Exit Disconnect [Ctrl 0
File fManager il +F

Freal-Time Logging  CirlH
I aruial Made [Etrl+hd

Figura 2-12. Hacer clic en Disconnect y después en Exit

2-15

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com



Configuracién

c@a AVISO

Desconectar el receptor desde la computadora
antes de salir eliminara cualquier posible
conflicto en la gestion de sus puertos seriales.

Unavez que ha configurado el receptor, la configuracion seravélida
hasta que la cambie nuevamente utilizando el software PC-CDU o
borrando laNVRAM.

Gestion de la Energia

Usted puede utilizar € software PC-CDU para gestionar la
energia de su receptor. La descripcidn completa del software
PC-CDU se encuentra fuera del alcance del presente manual,
pero puede encontrarlaen e Manual del Usuario del PC-CDU.
Puede descargar |a copia més reciente de este software y el
manual en el sitio web de TPS.

Para acceder ala pestafia que controlalos valores de energia de
su receptor, siga los siguientes pasos:

1. Conecte su receptor y computadora. Vea“ Conectar €l
HiPer+ a una Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener
informacion sobre este procedimiento.

2. Unavez conectado, haga clic en Configur ation->Receiver
(Figura 2-13).
Configuration

Site i i Chrl+I

Target position Chrl+T
Radio 3

Figura 2-13. Configuration->Receiver

2-16
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3. Seleccione lalista desplegable Power Mode (Modo de

Energia) para configurar lafuente de energia deseada
(Figura2-14). Current Mode (Modo Actual) despliegala
fuente actual de energia.

[l Receiver Configuration x|
General | MINTER: | Postioning | Base | Rover | Parts | Events | Advanced |

Elevation mask [degress] [[dsianscene Waltages (volts]—
Terminal Elevation Mask 5 s Estemal: [121

Aitenn Antenna Status (1ead only}—— Cuntent Mode ;e OnBoard: [7.6
€ Intemsl Curentlnput: [e Chage Balteny &
€ Extemnal B Battery B Batterp & : |7 54
£ i Ext DC Status - [of Mods - Extemal
Battey B : |757
Temperature [Celsius degrees] Speed: =
(Enard temperature : 314 CunentMode: [off Charger: 753
[ Power output modes——| Tum on/off Slots—
Paits : On - I Slot2
¥ Slot3
Slats on = | | slota
[V Enable Low Power Mode
Fiefiesh | Apcl

0k | Edt | Save | Setal parameters to defaults |
\

Figura 2-14. Seleccionar Modo de Energia

» Auto — el receptor autométicamente seleccionarala
fuente de energia.

* Mix — €l receptor autométicamente detectaray
empezara a consumir energia de la fuente con mayor
voltgje.

 Battery A — €l receptor consumira energia de la bateria
A.

« Battery B — el receptor consumira energia de la bateria
B.

 External — el receptor utilizara unafuente de
alimentacion externa.
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4,

Topcon

Seleccione lalista desplegable Charger Mode (Modo del
Cargador) para definir e modo de carga deseado
(Figura2-15). Current Mode (Modo Actual) indicala
bateria de carga: a, b, 0 none (off) (ninguna) (apagado).

[Ed Receiver Configuration x|
General | MINTER | Positoning | Base | Fiawer | Paris | Events | Advanced|

"Elevalmr\ mask [degrees) ’Pﬁﬂe'm ltages [valisl—

Terminal Elewation Mask 5 ‘ s [owe =] || Ewema: [121
iz Antenna Status [read only—— Curent Mode s [=t OnBaard: [ 6
© Intenel ’7

Cunert Input s |ext -
Gz Batterp: [764

' Exienl
 fulo E#t DC Status: [off Mode Auta
o Battery B : [/ 51
T (Celsiuis degrees) Speed Charge A
’VEnald temperature 314 ‘ Curent Mode: |ChargeB e |

Power output modes———— [~ Tum on/off Slots—
Forts an - Iv' Slot2

[V Slot3
Slats: On ] | | % shote

[ Enahle Low Pavier Mode

Refiesh | Apply |J

[ok | s Save | Set all parameters ta defauits |
[ |

Figura 2-15. Seleccionar Modo del Cargador

Off — El receptor no cargara baterias.

Charge A — €l receptor solo cargarala bateria A.

Charge B — €l receptor solo cargaralabateriaB.

Auto — €l receptor automaticamente detectaray cargara
ambas baterias.
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5. Seleccione lalista desplegable Ports de Power output
modes (Maodos de salida de energia) (Figura 2-16).

[ Receiver Configuration x|
General | MINTER: | Postioning | Base | Rover | Parts | Events | Advanced |

Elevation mask [degress] [[dsianscene Waltages (volts]—
Terminal Elevation Mask 5 s fowa =] || Estemal: [127

Antenn, Arkerna Status (1ead onlyh—— Cunent Mode : |=+ OnBoard: [7.6
€ Internal
Current Input et e —

€ Edtemal = Batterp & |7.64
T i Ext. DC Status : [0l Made - e v

BatteryB: |75
Temperature [Celsius degress) Speed: =
(Enard temperature : 314 CunentMode: [off Charger: 753

[ Power output modes——| Tum on/off Slots—
Paits : On -3 I Slot2

¥ Slot3
[ Slot4

[¥ Enable Low Pdwer o

Fiefiesh | Apply

0k | Edt | Save | Setal parameters to defaults |
\

Figura 2-16. Seleccionar Modos de Salida de Energia— Puertos

* On—¢€l tablero de energia alimentara a pin uno de
todos | os conectores de |os puertos de serie cuando el
receptor se encuentre encendido. Si el receptor esté
apagado, no habra energia en ninguno de |os puertos.

* Off —no habré energiaincluso cuando el receptor se
encuentre encendido.

» Always—el tablero de energiaaimentaracon voltaje al
pin uno de todos | os conectores de los puertos de serie
incluso s e receptor se encuentra apagado.
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6. Seleccione los Power output modes (Modos de salida de
energia) de lalista desplegable Slots para definir la salida
de energiaen los dots internos (Figura 2-17).

[Ed Receiver Configuration x|

General | MINTER | Positoning | Base | Fiawer | Paris | Events | Advanced|

"Elevalmr\ mask [degrees) ’Pﬁﬂe'm ltages [valisl—

Teiminal Elevation Mazk : 5 ‘ Mode lm Bzl lﬁ

ntenna Artenna Status [read only}—— Current Made : [=+t OnBoard: [76
€ Intemal Conertinput: [-1
put: Jest e —
) External e Battery & : |7 54
T i Ext DE Status : ol Made Auto ¥
Battery B : |7 51
T [Ceksius degress} Speed =
lrﬁnald temperature 31.4 ‘ CurrentMade : [off Charger: |7 59

Power output modes———— [~ Tum on/off Slots—
Forts an - Iv' Slot2

¥ Slat3
Slats : on [ St
o]
¥ Enable Low P
Always
Refiesh | Apply |J

[ok | s Save | Set all parameters ta defauits |
[ |

Figura 2-17. Seleccionar Modos de Salida de Energia — Slots

» On—todos los slots seran alimentados si €l receptor se
encuentra encendido.

» Off —los dots internos no seran alimentados incluso si
el receptor se encuentra encendido.

» Always—losslotsinternos seran alimentadosincluso s
€l receptor se encuentra apagado.

2-20

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Configuracién del HiPer+

7. Ver Informacion sobre Voltajes (Figura 2-18).

[# Receiver Configuration x|
General | MINTER | Postioning | Base | Fover | Ports | Events | Advanced |

. ~Power manansment
E\eve.mon mask (degrees ~Powsr————————————— Vuoltages [volts—
Temminal Elevation Mask 5 . [swo =] || Exemal: [i27]

"Antenna—‘ "AnlennaStalus[leadunly)i Curent Mode :  [=:! OnBoard: |7.6

£ Intermsl
Current Input : fint R —— | S )

€ Extemal
Ext. DC Status ; [olf Mode - |
Battery B : |7.51
Temperature (Celsius degrees] Speed - j‘
(Buardtempelatule. Cuert Mode: [= Charger:  |7.63

[~ Povser autput modes———— [~ Tum on/off Slats—

1 At

Paits : On - ¥ Slot2

W Skt3
Slats n T || @ sletd
¥ Enable Low Power Mode
Refiesh | dpply

Exit Save | Setall parameters to defaults
I

Figura 2-18. Ver Informacién sobre Voltaje

» External — muestra el voltaje de la fuente de
alimentacion externa.

e On Board —muestra el voltaje consumido por el tablero
del receptor.

 Battery A —muestra el voltaje de la bateria A.
 Battery B — muestra €l voltaje de la bateria B.

» Charger — despliega el voltaje de salida del cargador
durante la carga de la bateria.

8. Sedleccioney habilite cada unade las casillas de
verificacion de Turn on/off Slots para habilitar los slots
internos correspondientes (Figura 2-19 en la pagina 2-22).
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9. Seleccioney habilite lacasillade verificacion Enable Low
Power Mode para que €l procesador del receptor pase a
modo de bajo consumo de energia (Figura 2-19).

[d receiver Configuration x|

General | MINTER | Positoning | Base | Fover | Patts | Events | Advanced|

"Elevalmn mask [degrees] _E?:V;s,'e,i ~Woltages [woltsk—

Terminal Elevation Mask : 5 ‘ . [ato =] || Ewemal: [121

Antenna Status (read only] Current Mode : |ext OnBoard: |75

® e Cunent nput - [t =
" Esternal age Battery & : 754
@ Autn Ext, DC Status : [off Mode T
Batten B: [7.51
Speed =

ntenna

T [Celksius degrees)
"Euam temperatie ‘ Current Mads = |2 Charger: |79
Power output modes———— [~ Tum an/off Slots—
Ports On - [~ Slot 2
[~ Slot 2
Slats : On - ™ Shtd

¥ Enable Low Power Mode

Rehesh | Aol J

Exit Save | Setal parameters to defaults
I |

Figura 2-19. Habilitar y Aplicar los Valores de Energia
10. Hagaclic en Apply.

Cargar las Baterias Internas

Utilice una de las siguientes condiciones para obtener la
velocidad maxima de carga de bateria.

* El receptor se encuentra apagado. Power Mode se
configura en External y Charger Mode en Auto. Vea
“Gestion de la Energia’ en lapagina 2-16 para
configurar estos pardmetros.

« El receptor se encuentra encendido. El Power Mode se
configura en External y el Charger Mode en Auto.

1. Conecte el cable de energia/cargador en el puerto de
entrada de energia.

2. Conecte € cable de energia/cargador en un
tomacorriente disponible.

3. Presione lateclaReset en el receptor. Al hacerlo se
2-22 asegurara que el receptor se encuentre en modo Normal
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para cargar. El receptor no se cargaraen el Modo
Energia Cero (vea“Modo EnergiaCero” enla
pagina 4-23 para obtener mas informacion).

4. Degje cargar durante la noche. Una carga de seis horas
cargara la bateria en aproximadamente un 90%. Una
carga de siete horas cargara totalmente el receptor. Las
baterias internas no pueden sobrecargarse.

5. Al terminar de cargar, defina Power Mode a Auto.

c@a AVISO

Si retira un cable de alimentacion antes de
definir Power Mode a Auto, el receptor se
apagara. Para encenderlo, tendra que conectar
una fuente de alimentacion externa una vez
mas.

Verificar el Estado de la Bateria Interna
Tiene tres opciones para verificar el estado de |as baterias
internas:

1. Visualiced LED delabateria. Vea“LED delaBateria’
en la pagina 4-7 para obtener més informacion sobre
este LED.

« Unaluz verde indica una carga de mas del 85%.
« Unaluz naranjaindica una cargaintermedia.

« Unaluz rojaindica una carga de menos del 15%.

2. Hagaclic en Configuration->Receiver y visuaice los
voltajes de la bateria en la pantalla de Configuracion
del Receptor.

O

Hagaclic en Help->About y visualice losvoltajesdela
bateria en la pantalla About PC-CDU. 2-23
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Configuracion de la MINTER

LaINTERFAZ Minima (MINTER) del HiPer+ esta formada por
dos teclas (Encendido y FN) y cuatro LEDs (ESTADO,
REGISTRO, BATERIA, y MODEM) (Figura 2-20).

Power key Reset Key

STAT (status LED) BATT (battery LED)

@O OO .

o use
!.I|l|P’ﬂF||

REC (recording LED) RX (modem LED)

FN key (function/recording)

Figura 2-20. MINTER del HiPer+

LaMINTER le permite a usuario tener acceso a numerosas
funciones:

Encender o apagar €l receptor, ponerlo en Modo Sleep o en
Modo Energia Cero.

Activar o desactivar €l registro de datos (tecla FN).
Cambiar e modo de informacién del receptor.

Mostrar el nimero de satélites GPS (verde) y GLONASS
(naranja) rastreados (LED de ESTADO).

Mostrar el estado de registro de datos (LED de REGISTRO).

Mostrar cada vez gue |los datos se registren en lamemoria
interna (LED de REGISTRO).

Mostrar el estado del modo de post-procesamiento (estético o
dinamico) a gecutar un levantamiento Cinemético de Post-
Procesamiento con laayuda de lateclaFN (LED de
REGISTRO).
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» Mostrar €l estado (cargaalta, cargaintermedia, o carga baja) de
la bateria (LED dela BATERIA).

» Mostrar lafuente de energiaparad HiPer+ (LED dela
BATERIA).

» Mostrar el estado del médemy si recibe sefidles (LED del
MODEM).

Utilice el software PC-CDU paradefinir losvaloresdelaMINTER.
Consulte el Manual del Usuario del PC-CDU para obtener
informacion sobre otras posibles configuraciones de laMINTER.

1. Conecte su receptor y computadora. Vea“ Conectar el HiPer+ a
una Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener detalles sobre
este procedimiento.

Y
Habilite la negociacion RTS/CTS (Figura 2-21)

ﬂ Connection Parameters - ﬂ

~Connection mode———— o oo | |
f+ Direct ™ Intemet Clirt ™ Irtemet Server

Fart settinEs -

IEDM‘I 'l Baud rate: |1152DD 'l [~ Infrared part

Fart:

—Program setting:
[~ Passivermode [~ Manual mode only
[~ Restore the receiver's onginal baud rate on Disconnect

Internet setting
Hist riame: |Iocalhost TIER port: IBDDD

Fazsword: I

I~ | Dizplay data on server, | Log servernevents [~ DHS lookup

Cancel |

Figura 2-21. Parametros de Conexion — Valores de la MINTER
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2. Hagaclic en Configuration->Receiver (Figura2-22).

Configuration

Site i i Chrl+I

Target position Chrl+T
Radio 3

Figura 2-22. Configuration->Receiver

3. Hagaclic enlapestaiiaMINTER, definalos siguientes
parametrosy haga clic en Apply (Figura2-23 on
la pagina 2-27). Lealas paginas siguientes para obtener las
descripciones de estos pardametros.

* Intervalo de registro en la pagina 2-27

» Méscarade elevacion para el archivo de registro en la
pagina 2-27

* Prefijo del nombre de archivo en la pagina 2-27
» Siempre anexe al archivo en la pagina 2-28
» Modo de Creacion de Archivos en la pagina 2-28

» Modo Automaético de Rotacion de Archivos (AFRM) en la
pagina 2-28

» Modo delatecla FN en la pagina 2-30

» Modo dindmico de coleccién de datosinicial enla
pagina2-31

* Inicio automatico de registro de datos en la pagina 2-31

2-26
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[l Receiver Configuration x|

General MINTER: | Posioning | Base | Rover | Parts | Events | Advanced |

Recording interval 100 | (seconds) ’rm key mode

Elevalion mask for Log fle: [ [demess) & LED biink mode switch ¢ Decupation mode switch

File name prefis log Initial data collection dynamic mad
I ’7(-‘ Static € Kinematic

Always append to th fis -

Files Creation mad Data recording autorstar
’7(-‘ Loa file  AFRM ’7(-‘ O C On  Blways
Automatic File Fatation Mods [AFRM) parameters———
Perind (s=0] - [3600 Files (total ] [0

Phiase (s=c) [0 Files (remain] {0

™| Automatically remove old files

Refiesh | dpfu |

0k | Edt | Save | Setal parameters to defaults |
\

Figura 2-23. Configuracion del Receptor — Pestaiia MINTER

Paréametro del Intervalo de Registro

Este pardmetro especifica el intervalo de salida de mensgjes en
el archivo de registro cuando latecla de funcion MINTER
(presionada de 1 a5 segundos) activa el registro de datos. Este
valor se utilizano solo cuando se registra un solo archivo de
registro sino cuando se registran datos del receptor en el modo
AFRM. Los vaores son 1-86400 segundos.

El valor por defecto es un segundo.
Pardmetro Mascara de Elevacion para Archivo de Registro

Este pardmetro especifica el angulo de elevacion minimos para
los satélites cuyos datos quedaran registrados en los archivos
del receptor al presionar latecla FN.

El valor por defecto es cinco grados.
Pardmetro de Prefijo de Nombre de Archivo

Este pardmetro especifica qué prefijo se afiadira alos nombres
de los archivos del receptor creados a presionar FN. El prefijo
puede tener hasta 20 caracteres de extension.

El valor por defecto eslog (registro).
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Los nombres de archivo de registro presentan la siguiente
estructura:

<prefix><month><day><sequential aphabet |etter>

El nombre del archivo depende tanto del momento en que se
cred e archivo (mesy dia) como de sufijos adicionales de | etras
paraevitar confusion entre los archivos creados en el mismo
dia.

Pardmetro Siempre Anexar al Archivo

Si desea que los datos nuevos del receptor sean anexados a un
archivo de registro existente, ingrese el nombre de archivo
deseado en este pardmetro. El valor puede tener hasta 20
caracteres.

Parametro Modo de Creacién de Archivos

Este pardmetro tiene dos modos posibles de operacion:

 Archivo de registro — Si se ha seleccionado el botén de
radio de archivo de registro, presionando latecla FN, se
cerrarael archivo de registro actual. Si €l registro de datos
se encuentra deshabilitado, al presionar lateclaFN se
abrira un nuevo archivo de registro.

* AFRM —Si se ha seleccionado € boton deradio AFRM, al
presionar FN este modo quedara habilitado. Si AFRM se
encuentra habilitado, al presionar FN quedara
deshabilitado.

Pardmetros del Modo Automético de Rotacién de Archivos
(AFRM)

L os receptores TPS pueden rotar automéaticamente archivos de
registro. Durante un evento de “rotacion de archivos, el receptor
cierrael archivo en uso y abre un nuevo archivo de acuerdo a
cronograma definido por el usuario. Los pardmetros de Periodo
y Fase se especifican en este cronograma. La rotacion de
archivos comienza cuando €l Periodo del médulo de tiempo del
receptor esigual a Fase. Es decir, un archivo de registro nuevo
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se abre inmediatamente antes de |a época programada haciendo
gue los datos identificados con esta época se registren en el
archivo de registro nuevo.

Al abrir un archivo de registro nuevo, €l receptor habilita el
grupo de mensajes por defecto generados con el periodo de
salida por defecto. Tanto el grupo de mensgjes por defecto y el
periodo de salida por defecto son programables.

* Period — especificaladuracion de tiempo de cada archivo de
registro creado en el modo AFRM.

Los valores varian de 60 a 864000 segundos. El valor por
defecto es 3600 segundos.

» Phase — especificala“fase” (cambio de tiempo constante) de
crear archivos de registro multiples en el modo AFRM.

Los valores son de 0 a 86400 segundos. El valor por defecto es
cero segundos.

* Files (total) — contador que especifica cuantos archivos de
registro multiple deben ser creados en AFRM hasta que este
modo se apague automaticamente. Este contador disminuyeen
cada rotacion de archivo hasta que su valor llega a cero,
entonces la rotacion de archivos autométicamente se detiene.

Observe que un archivo de registro se abre inmediatamente
después de activar AFRM. Este archivo deinicio no se
considera un evento de rotacion de archivos; € contador AFRM
no disminuira.

Los valores son 0 [231-1]. El valor por defecto es 0 (cero). Cero
significa que es posible crear un nimero ilimitado de archivos
de registro.

c@a AVISO

La memoria del receptor tiene capacidad para
hasta 256 archivos. 2.99
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* Files (remain) — especifica el nUmero de archivos que e
receptor alin puede crear en AFRM.

Los valores son 0 a[231-1]. El valor por defecto es cero.

» Automatically remove olde files (eliminar automaticamente
archivos antiguos) —si o existe memoria libre pararegistrar
datos, autométicamente se borrardel primer archivo deregistro.
Si se habilita este pardmetro, su receptor eliminara el archivo
con la hora/fecha de creacién mas antigua. AFRM debe estar
habilitado para utilizar esta caracteristica FIFO (Primero en
Entrar, Primero en Salir, por sus siglas en inglés).

El valor por defecto es Off (desactivado).

Pardmetro Modo de la Tecla FN

Utilice estos dos botones de radio para programar como
reaccionara €l receptor al presionar latecla FN.

 Control del modo de parpadeo del LED — al presionar latecla
FN alternara entre los modos de informacion normal/extendida
delaMINTER einiciard/detendréa el registro de datos del
levantamiento Estético.

—Si presionalatecla FN durante menos de 1 segundo: cambia
& modo de informacién (Modos Normal o Informacion
Extendida (El)).

—Si presionalateclaFN 1 a5 segundos: inicia/ detiene el
registro (modo de post-procesamiento estético).

* Occupation mode switch (control del modo de ocupacion) —al
presionar latecla FN (durante menos de un segundo) se
insertara en el archivo de registro correspondiente un mensgje
indicando que €l tipo de levantamiento ha cambiado de estético
acinemaético, o viceversa. Si el LED de REGISTRO parpadea
verde, € modo actual esdindmico, si parpadeanaranja, el modo
actual es estético. Paraobtener mésinformacion, reviselaTabla
4-1 delapagina4-4, y consulte el Manual del Usuario de la
MINTERY & Manual del Usuario del PC-CDU.
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Parametro del Modo Dindmico de Coleccion Inicia de Datos

Estos botones de radio especifican el descriptor de tipo de
ocupacion deinicio insertado al comienzo de los archivos

registrados del receptor. Seleccione Estéatico o Cinemético para

especificar que el archivo de registro correspondiente se
iniciaré con una ocupacion estética (PARAR) o cinemética
(SEGUIR, Trayectoria), respectivamente.

Paréametro de inicio automatico de Registro de Datos

Estos botones de radio le permiten programar el
comportamiento de su receptor en caso ocurriese un corte de

energia

El Tabla2-1 le presenta los diferentes escenarios disponibles y

los resultados después de restaurar |a energia en el receptor.
“Archivo especificado” hace referenciaa nombre de archivo
ingresado en el pardmetro Always append to file.

Tabla 2-1. Comportamiento del Parametro de Registro de Datos

este archivo.

Antes del Resultados de los Botones de Radio Habilitados

corte de

energia Apagado (Off) Encendido (On) Siempre (Always)
1 El registro de El receptor El receptor
Datos del datos no se reanudara el reanudara el
receptor reanudardunavez | registro de datos registro de datos
archivados gue laenergiase en el mismo en el mismo
enun haya restaurado. archivo cuando se | archivo cuando se
archivo reestablezcala reestablezcala
especifico. energia. energia.
2 El registro de Seabriraunnuevo | Seabrirdunnuevo
Datos del datos no se archivoderegistro | archivoderegistro
receptor reanudardcuando | cuando se cuando se
registrados serestablezcala restablezcala restablezcala
enel archivo | energia energiay losdatos | energiay losdatos
por defecto seregistraran en seregistraran en

este archivo.

P/N 7010-0526-SP
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Tabla 2-1. Comportamiento del Parametro de Registro de Datos

Antes del Resultados de los Botones de Radio Habilitados

corte de

energia Apagado (Off) Encendido (On) Siempre (Always)
3 Ningun archivose | Ningunarchivose | Un archivo de
Archivo abriracon este abriracon este registro con este
especificado, | nombre. El nombre. El nombre se abrirdy
e registrode | registro de datos registro de datos ¢ registro de
datos del no seiniciara no seiniciaraa datos empezara
receptor no cuando se restablecerse la tan pronto como
seha restablezcala energia. serestablezcala
iniciado. energia. energia.
4 No seiniciarael No seiniciarae Se abriraun
No se registro de datos registro de datos archivederegistro
especifica cuando se cuando se con un nombre
archivo, € restablezcala restablezcala por defectoy se
registro de energia energia iniciara el registro
datos del dedatostan
receptor se pronto como se
encuentra reestablezcala
apagado. energia.

Asimismo, si Always se encuentra habilitado, su receptor
automaticamente empezara aregistrar datos (a un archivo
recientemente creado o a un archivo existente) en los tres casos

siguientes:

» Después de presionar latecla de encendido delaMINTER.

» Despuésdereinicializar el receptor (con PC-CDU o latecla
dereinicializacion).

» Después de sacar al receptor del Modo Sleep.

2-32
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Configuracion del Radio

El radio interno de su HiPer+ y € radio base pueden configurarse
de manera diferente de acuerdo con sus necesidades y condiciones
detrabgjo. El programa de software requerido para configurar el
radio moédem es diferente dependiendo de la configuracion de su
receptor, y le permite:

* Acceder alamemoriainterna
 Configurar e médem
* Verificar o cambiar la configuracion del médem

L as siguientes secciones |e ofrecen informacion basica de
configuracion del radio pararadio médems UHF y GSM.

c@a AVISO

Puede configurar su receptor sin un radio
modem. Si ese es el caso, por favor vaya a
“Colectando Almanaques” en la pagina 2-52.

Configuracion de un Radio Modem UHF

Para acceder a su radio médem PDL UHF, usted debe crear una
conexién en cadenagf entre el puerto de serie del HiPer+ (A o
D) y € radio médem (Puerto C) usando PC-CDU. Después
puede activar el programa de configuracion PDL en su PPCy
continuar con la configuracién del radio.

1. Conecte su receptor y la computadora. Vea " Conectar €l
HiPer+ a una Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener
informacién sobre este procedimiento.

Y

Use una velocidad de transferencia en baudios de 38400.
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2. Unavez conectado, hagaclic en el Modo File->Manual
para crear una conexion en cadena entre el puerto del
receptor (A o D) y el médem PDL del HiPer+
(Figura 2-24).

File:
Conmech Chrl+C
Disconneck Chrl+D

Real-Time Logging  Ckrl+R

Manual Mode Chrl+mM

File Manager Chrl+F ‘

i )
Exit Chrl4+

Figura 2-24. File->Manual Mode

3. Digite cada uno de los siguientes comandos, presionando
Enter (o haciendo clic en Send command (Enviar
comando)) después de cada comando.

%%oset,dev/ser/c/rate,38400
%%oset,dev/ser/c/echo,/cur/term
%%oset,dev/ser/climode,echo
%%0set, cur/term/eoff,QUIT
%%oset,cur/term/echo,/dev/null
%%oset,cur/term/imode,echo
%%oset,cur/term/echo,/dev/ser/c

Lapantalladel Modo Manual muestra RE002%% en
respuesta a cada uno de estos comandos. Cuando termine,
debe tener siete respuestas (Figura 2-25 en la pagina 2-35).

2-34
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x

ol

Kl

REOOZ%%

REOOZ%%

REOOZ%%

REODZ%%

REODZ%%

REODZ%%

REODZ%%

il _>l_I
Stop all messages|  Clear window Exit Disconnect R’J Statlogging |
Load script Path: C:\Documents and SettingstChuck_Meely\Deskiop Edit seript

\ 4
Figura 2-25. Modo Manual — Respuestas a los Comandos

% PUNTA

Guarde este grupo de comandos en un archivo
script y después cargue este archivo en el
receptor mediante una sencilla operacion. Para
crear un archivo script, revise el Apéndice A.

4. Hagaclic en Disconnect (Figura 2-25).

5. Ejecute e Programa de Configuracion de Radio PDL
(pdlconf.exe) de Pacific Crest (Figura 2-26 en
la pagina 2-36).
Asegurese de tener la version més reciente (2.20 0
superior). Las actualizaciones de este software estan
disponibles en e sitio web de Pacific Crest
(www.paccrst.com/downl oad/upgrade.htm).

2-35
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] PDLCONF for Javad Positioning Systems - End User

PACIFIC CREST
CORPORATION
Help

Program
Clase

Frint I

Identification | Fradio Lmkl Serial Interfacel

Model Informatian

=lo

todel
Firmyrare Revision:
tmder 0

Frequency:
Poer

Chatnel Bandwidth

Serial Mumber

Call Sign:

11111

Owiner: I

Ezit |

Unde Ehanges

I Bestore Defaults I

Figura 2-26. Pantalla Principal de Configuraciéon del Radio PDL
6. Hagaclicend logo de Pacific Crest enlaesquina

superior izquierda de la pantalla principal (Figura 2-27).

@—*PDLCDNF for Javad Positioning Systems - End Us

=01 x]

Frequency:

Mave
- Minimize o | FBE ]| S e e |
X Close AlEAFY  Jrformation
Select Serial Port... Model
Set Capture Method 3
Upgrade modenm fitmware: & Fevision:
About POLCONE. .
fladem D
Load I |
Fragram
Serial Mumber.
Clase

l—
l—
Channel Bandwidth:
l—

Call Sign:

Owner: I
Frifit I

Ezit |

Unda Ehanges I

Festore Defaults I

Figura 2-27. Menu del Icono de la Esquina Superior Izquierda de PDL

7. En e menu emergente, hagacli

¢ en Set Capture Method

(Definir Método de Captura)->Soft Break (Figura2-28 en

la pagina 2-37).
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— Minimize

Move

X Close Alt+F4

Select Serial Port...

Power On Capture
Upgrade modem firmware

Abouk PDLCONF. .. |

Figura 2-28. Definir Método de Captura->Corte Suave

8. Hagaclic en Load (Cargar) paraconectar a radio
(Figura 2-29).

[Z] PDLCONF for Javad Positioning Systems - End User — =] x|

" Identification I Fadio L|nk| Senallntelface|

PACIFIC CREST Model Infarmation
CORPORATIO
orrens N Model: Frequency: I
Help ] Firmware Revision: EEe 1

[% |_ U Chanrel Bandwidth:
[P

Serial Humber: Call Sigr

Darer I

Undo Changes | Festore Defaults

Figura 2-29. Hacer clic en Load

2-37
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9. Enlapestania ldentification, digite lainformacién del
Propietario (Figura 2-30).

[ PDLCONF for Javad Positioning Systems - End User - IEI 5'
" Identification | Radia Linkl Serial Interfacel
PACIFIC CREST adel Infarmation
CORPORATION
Model. |FDL R0 Frequency: |450-470 MHz
Help Firmware Revision: [2.10 Pawer |0'Watts
podem ID: [974-5 Channel Bandwidth: |25 K
Load
Program
Serial Mumber, (01356033 LZall Sigr:
Owner: I
Print I
Exit | Unde Ehanges | Restore Defaults |

Figura 2-30. Pestaia Identificacion de PDL

La pantalla de identificacion muestra lainformacion actual
relacionada con la version de firmware, niUmero de serie,
frecuenciay potencia del radio médem.

10. Hagaclic enlapestafia Radio Link (Radio Enlace) y defina
los siguientes pardmetros (Figura 2-31 en la pagina 2-39):

* Manual — habilitar
+ Canal TX RX — defina canal y frecuencia seguin desee

* Link Rate — establezca en 9600 (requiere un tipo de
modulacion de GM SK)

« Digisguelch — definaen High (Alto) parael Rover;
Bajo (Low) o Desactivado (Off) parala Estacion Base

 Forward Error Correction (Correccion de Error
Adelantada) — habilitar

 Scrambling (Codificacién) — habilitar
» Local Address—degeen0
2-38
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[ PDLCONF for Javad Positioning Systems - End User — =] x|
" Identification Radio Link I Senallntelface|
. . Channel Select
PACIFIC CREST Charinel T R
CORFPORATION Manual 1+ I 1 454 7000 j
SutoBase; ©
AutoRover Import Channel T able
Help I
Link Rate: 96500 - Farward Enor Correction: [V
Load | X Sorambling: [
Modulation Type: IEMSK - St ariter T
Frogranm | .
Digisquelch: IModelate = Raver AutaOff: 2
&I Trrarsmit Fetries; I Local Address: 0
T ALK Timeout: I Fiemnte Addiess:
Fiint |
Exit Undo Changes | Restore Defaults |

Figura 2-31. Pestaina Radio Enlace de PDL

q@a AVISO

Los radios PDL de la Base y del HiPer+ (Rover)
deben configurarse con las mismas
caracteristicas de Canales, Radio Enlace (con
excepcion de Digisquelch) y los pardametros de
Interfaz de Serie.

11. Hagaclic en lapestaiiade la Interfaz Seria y definalos
siguientes pardmetros (Figura 2-32 en la pégina 2-40):
 Velocidad de transferencia en baudios— 38400
* Paridad — Sin paridad

@ AVISO

La paridad siempre debe ser None (Sin
Paridad).

* Modo - Transparente con Intervalo de Espera EOT

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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[ PDLCONF for Javad Positioning Systems - End User - IEI 5'
" Identification I Radio Link  Serial Interface |

- Port

Baud Rate: | 32400 vI IMadem Enatled: ¥
Parity: |MNone ‘I

PACIFIC CREST
CORPORATION

Help
Load i~ Protocol

BREAK to Command: [~

Fragram M ode: ITransparsnl w/EDT Timeout ﬂ
Fiepeater: [0
Cloze
EQT Caut: I [Digipeater Delay:

Print I
Exit | Undo Changes I Restore Defaults I

Figura 2-32. Pestaiia de la Interfaz Serial PDL
12. Sirealiz6 cambios, hagaclic en el botdn Program del lado

izquierdo de la pantalla para guardarlos en la memoria del
modem (Figura 2-33).

! PDLCONF for Javad Positioning Systems - End User = | =0 & o _|olx]
H Idenllhcalmn] Radio Link  Serial Interface 1

- P
PACIFIC CREST et
<

GRPERATION Baud Rate: 38400 'I Modem Enabled:
Parity: |None 'I

i~ Pratocal

Help

Load
BREAK. to Command: [~

Bepeater [T

Close
EQT Cout: I Digipeater Delay:

Print

i} b

Program N Mode: [Transparent w/EQT Timeout 7

i

Exit Undo Changes I Restore Defaults I

:

Figura 2-33. PDL — Hacer clic en Program

13. Hagaclic en Close (Cerrar) y después en Exit (salir) para
salir del programa (Figura 2-34 en la pagina 2-41).

2-40
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(] PDLCONF for Javad Positioning Systems - End User — o] x|
“ Identiication | Fiadia Link ~Gerial Interface |

Part
ACIFIC CREST
P:onoucv:-w ’7 T _ |

[Z&] PDLCONF for Javad Positioning Systems - End User == x|

Help
“ Idenification | Fadia Lirk. | S=rdl t=face |

Load PA(T IFIC Cll[ST Madel Infarmation
Pragram Model: Frequency:
b Firmate Reviors [ T
Print edem 10 Channel Bandwidth:

Exit Program
Serial Number: Call Sign:
Llose. I
Ouner: |

it |

Exit UndoGhenges | Aesiore Defets |

Figura 2-34. Hacer clic en Close y después en Exit

14. Abra PC-CDU.
15. Hagaclic en File->Connect.

16. En la pantalla Connection Parameters (Parametros de
Conexion), seleccione unavelocidad de transferenciaen
baudios de 38400 y habilite la casilla de verificacion
Manual mode only (S6lo modo manual) (Figura 2-35),
después haga clic en Connect (Conectar).

Eﬂ Connection Parameters 5[

|’Eunmecllun mode:

' Direct " Intemet Client £ Intenet Server

[ Port zetting

Fo: [COM1 x| Baudrate: [38400 x| [ Infrared part
[~ RTSACTS handshaking

[ Program getting:
I Passivemode | Manual mode only}

[~ Restore the receiver's original baud rate on Disconnect

[ Intemet setting:

Histname; [localnost TR ot 8000

Fassiyord I

I Dizplay dataonserver W Logserver events I~ DG lookup

Cancel
Figura 2-35. Parametros de Conexion — Sé6lo Modo Manual 2-11
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17. En la pantallaManual Mode, escriba los siguientes
comandos, presionando Enter (o haciendo clic en Send
command) después de cada comando. Cuando termine,
debe tener seis respuestas (Figura 2-36).

QUIT
%%0set,cur/term/imode,cmd
%%0set,dev/ser/c/echo,/dev/null
%%0set,dev/ser/c/imode,cmd
%%0set,dev/ser/c/rate,38400
%%0set,cur/term/rate, 115200

55 cur/term/cate, 11520 =l
REO0Z %% =]

REDOZ%%

REOOZ %%

REOOZ5%

REOOZ%%

REOOZ%%

&
K| »
Send command I Stop all messages Clear window Exit D\scunnect[kj Start logging I
Load seript I Path: C:\Documents and SettingshChuck_MeelsDesktop Edit script I

| 4
Figura 2-36. Respuestas al Comando Modo Manual

18. Hagaclic en Disconnect (Figura 2-36). Continde con otras
funciones de configuracion u operacion segun requiera.

2-42
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Configuracion de un Radio Médem GSM

c@a AVISO

Para cumplir con los requerimientos de
exposicion a la RF, debe haber por lo menos 20
cm entre el usuario y el radio modem GSM.

Para acceder a su radio moédem GSM, necesitara utilizar €l
controlador externo FC-1000y TopSURV de Topcon. Consulte
el Manual de Referencia de TopSURV o €l Manual del Usuario
de TopSURYV para obtener informacidn més detallada sobre la
configuracion.

q@a AVISO

Los parametros de configuracion son similares,
independientemente del software utilizado para
configurar un modem GSM.

A diferenciade los radio médems UHF y PDLCONF,
TopSURV automaticamente conecta el receptor y |os tableros
del médem pararealizar la configuracién. Cuando configure
radios, configure losradios delaBasey € Rover
independientemente.

1. Con € cable RS232, conecte su controlador externo (FC-
1000) a puerto de serie A del receptor.

2. Presionelos botones de encendido en el receptor y en €
controlador externo para encenderlos e inicie TOpSURV.

2-43

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com



2-44

Configuracién

3. Hagaclic en Job->Config->Survey paraabrir el cuadro de
didlogo Select Survey Config (Figura 2-37).

bEA4 Select Survey Config

Select the GP5+ andjfor TS Config for the
Job or create a New Config.

GPS+ Config
Name [EERALNG—] | - |

TS5 Config

Name |My Robotic [~] El

Figura 2-37. Seleccionar una Configuracién del Levantamiento

4. Delalistadesplegable GPS+ Config, seleccione My RTK,
0 € nombre de la configuracién de levantamiento de su

GPS+, y hagaclic en € botén “...” (continuar)
(Figura 2-37).

% PUNTA

Si ésta es una configuracion nueva, consulte el
Manual de Usuario de TopSURYV para el
procedimiento a utilizar para configurar un
levantamiento nuevo. De o contrario, siga los
siguientes pasos para configurar su radio.

5. Presione Next para ubicar la pantalla de configuracion de
Radio de laBase 0 €l Rover, generamente un par de
cuadros de didlogo después del cuadro de didlogo Select
Survey Config.

6. Enéd cuadro de didlogo de configuracién del radio,
seleccione el radio médem GSM apropiado y definalos
siguientes pardmetros (Configuracion del Radio de laBase
o del Rover (Figura 2-37 en la pagina 2-44):
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[ERd contig: Base Radio [ERd Confia: Rover Radio cancel

Radio Mocem viotorola Wa0 Cell Phone

Radio Modem Votorola VGO Cell Phone

Receiver Port Connected to Radio Receiver Port Connected to Radio

Port |c [=] Bauz |9600 [~] Part |c [+] Baua |9600 [~]
Parity [Mome  [v] giop 1 [=] parity [More [ sip 1 -]
Data |8 EI Defaults | Data |E E Defaults

‘ Configure GSM | | << Back | ‘ Next > | | Configure GSM | | << Back | | Next »> |

Figura 2-38. Configuracion del Radio de la Base o del Rover

 Puerto — C pararadio médems internos o D pararadio
maodems externos

* Paridad — Sin paridad

e Datos—-8

 Velocidad de transferencia en baudios — 9600

 Bitsde parada—1

7. Presione ConFigura GSM para acceder a cuadro de
didlogo de parédmetros de Teléfono Celular apropiado e

ingrese los siguientes pardmetros parala Base o para el
Rover (Figura 2-38).

8=A 4 Cell Phone Parms m Ruver Cell Phone Parms m Cancel
Rawer PIN 1111
PIN |1111 Ease Phone Murmber 595 1234

Phone nurmber list:

Figura 2-39. Definir Parametros del Teléfono Celular de la Base o del Rover

» Paralaradio delaBase— Si sumédem GSM no
requiere un PIN, deje este campo en blanco. 2-4%5
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El radio de laBase es Slave, sdlo recibe llamadas de las
estaciones Rover, por lo que no se requiere un nimero
de teléfono.

* Parael radio del Rover — Si sumodem GSM no
requiere un PIN, deje este campo en blanco.

Laradio del Rover es Master, enviallamadas ala
estacion Base. Se requiere el nimero de teléfono de la
estacion Base, por |o que debe tenerlo disponible para
ingresar en este momento, o0 seleccione el nimero
correcto de lalista de nimeros telefénicos (en caso que
esté disponible).

En este momento, puede presionar Add paraguardar €l
numero en lalista o puede presionar Delete para
eliminar los nimeros que no desee de lalista.

8. Presione OK pararegresar ala pantalla de configuracion
del radio. Continle con otras configuraciones o funciones
de operacion segln requiera.

Configuracion del Moduio Biuetooth

Utilice el programade configuracion del médulo Bluetooth y su
computadora para:

» Acceder a médulo de tecnologia inalambrica Bluetooth
 Configurar el médulo Bluetooth
* Verifigue o cambiala configuracién del médulo

Para acceder al médulo de tecnologia inal@mbrica Bluetooth,
primero descargue e instale BTCONF, después conecte su
computadoray € receptor y ejecute el programa de configuracion.

1. Creeo ubique lasiguiente carpeta:

C:\Program Files\sTPS\BTCONF

2. Descargue btconf.zip del sitio web de TPSy descomprimalo en
lacarpeta BTCONF. Este archivo zip contiene Btconf.exe, €
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archivo gjecutable para el programa de configuracién del
maodulo Bluetooth.

Cada vez que gjecute BTCONF y configure el médulo Bluetooth,
BTCONF guarda sus configuraciones en un archivo (btconf.ini).
BTCONF actualiza autométicamente el archivo cada vez que haga
cambios en las configuraciones del médulo Bluetooth.

% PUNTA

Para mantener configuraciones unicas del
modulo Bluetooth para fines diferentes, copie el
BTCONF en carpetas diferentes.

Para desinstalar o eliminar, BTCONF, borre cualquierade los
directorios o carpetas BTCONF aplicablesy los accesos directos a
BTCONF.

Unavez que tenga disponible BTCONF, siga |os siguientes pasos
para configurar el médulo Bluetaoth.

1. Cond cable RS232, conecte €l puerto de serie de su
computadora (generalmente COM 1) en el puerto de serie A del
receptor.

2. Presionelos botones de encendido en el receptor y en la
computadora para encenderlos.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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3. Ejecute el programa de configuracion del médulo Bluetooth
(Btconf.exe) (Figura 2-40).
BTCONF [

IEDM‘I 'l Identification | Parametersl Sefial Interfacel

Bluetoath Information:

About ;I

Connect

Appli

[l

Disconnect

|

Exit

|Disc:0nnec:ted |

Figura 2-40. Pantalla Principal de Configuracion del Médulo Bluetooth

Observe que la esquinainferior izquierda muestra el estado
“Desconectado” parala computadoray € médulo Bluetooth.

Para conocer laversion BTCONF einformacién de derechos de
autor, hagaclic en € botén About (Acercade).

4. Enlalistadesplegable de laesquina superior derecha,
seleccione el puerto de serie de la computadora (generalmente
COM1) que se utiliza parala comunicacién (Figura 2-41).

BTCONF = 3

IEDM‘I 'l Identification | Parametersl Sefial Interfacel

Bluetoath Information:

About ;I

Connect

Appli

Disconnect

[k

|

Exit

|Disc:0nnec:ted |

Figura 2-41. Seleccionar el Puerto de Comunicacion y haga clic en Connect

2-48
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5. Hagaclic en Connect para conectar la computadoray el
modul o Bluetooth (Figura 2-41 en la pagina 2-48).

Unavez que €l receptor y la computadora se encuentren
conectados através de BTCONF, la pestaia | dentification
(Figura 2-42) muestra la siguiente informacion:

* Nombre Bluetooth— el nombre del mddulo Bluetooth,
definido en la pestaria Parameters.

« Direccién Bluetooth — la direccién el ectrénica exclusiva
para su modulo Bluetooth.

* Version del firmware — version actual del firmware del
modul o Bluetooth.

|
BTCONF I [ B3
IEDM‘I 'l Identification | Parametersl Sefial Interfacel
Bluetoath Information:
Bluetoath name: TopconPS LI
Bluetooth address: 0015 B210 00CE 0010
[ Firmnware version: BCO2%1.2 12-20-2002
Cafities
Spply I
Disconnect ‘
Exit |
[Eom1, 115200 |

Figura 2-42. Pestaina Identification de BTCONF

Observe que el puerto de comunicacion y lavelocidad de
transferencia en baudios aparecen en la esquinainferior
izquierda de la pantalla.

6. Hagaclic en la pestafia Parameters (Figura2-43 en la
pagina 2-50). La pestafia Parameters define lainformacién de
identificacion y seguridad de su médulo Bluetooth. Lla seccion
de seguridad le permite definir los datos de seguridad y los
pardmetros de acceso no autorizado para el médulo Bluetooth.
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Ingrese hasta 14 caracteres paradefinir un nombre Gnico parael
madul o Bluetooth (Figura 2-43), y hagaclic en Apply.

BTCONF = 3

I COp1 o l Identification

About | Bluetooth Mame: ITopconF’S

Security
Lonnect |
Blugtaath PIN: |
Apply %l
Encrpption: [
Disconnect |
Suthertication: [

Exit |

Serial Interface I

[Eom1, 115200 |

Figura 2-43. Pestaiia Parameters de BTCONF

Para definir |os pardmetros de seguridad (Figura2-44 en la
pagina 2-51), ingresey habilite|as siguientes opciones, después
haga clic en Apply:

* PIN del Bluetooth—ingrese hasta 16 caracteres para
especificar un nimero de identificacion personal parael
maodulo Bluetooth.

* Encriptacion — habilitela para hacer que el médulo
Bluetooth encripte datos enviados inalambricamente. Para
leer datos encriptados, €l usuario debe tener el mismo PIN
utilizado en €l dispositivo que envio6 los datos.

* Autenticacion — habilitela para solicitar un PIN antes que
dos dispositivos habilitados con €l Bluetooth (como por
gemplo, € receptor y una computadora) puedan establecer
un enlace de comunicacion. Los dos dispositivos deben
utilizar el mismo PIN.

c@a AVISO

Si no necesita configuraciones de seguridad,
deje estos parametros deshabilitados.
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BTCONF = 3

ICDM'I 'l Idertification Parameters | Senial Interfacel
About | Bluetooth Mame: ITopconF’S

Security

Lonnect

Blugtaath PIN: [ 123456789
Apply
Encryption: v

el

Disconnect
Authentication: v

Exit |

[Eom1, 115200 |

Figura 2-44. Parametros Security de BTCONF

9. HagaclicenlapestafiaSerial I nterface (Figura 2-45). Habilite
Echo para mostrar |as respuestas del médulo Bluetooth y los
comandos correspondientes en el terminal de la computadora.
De ser necesario, hagaclic en Apply.

BTCONF = o] x|

Ok 7| Identification I Parameters

About | Echo: [~

Lonnect

Appli

il

Disconnect

Exit |

[Eom1, 115200 |

Figura 2-45. Pestaiia Serial Interface de BTCONF

2-51
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10. Hacer clic en Disconnect después en Exit (Figura 2-46) para
salir BTCONF.

BTCONF 19 1
IEDM‘I 'l Identification | Parametersl Sefial Interfacel
Bluetoath Information:
About | Bluetoath name: TopconPS A|

Bl

1

=l  BTCONF 19 1

Cotitiect | I
IEDM‘I 'l Identification | Parametersl Seriallnterfacel

Appli |

Bluetoath Information:

About ;I

Euit | Connect
Appli
COr1, 115200

Disconnect

_ oo
| G |
|
[ Shssanesr]

|Disc:0nnec:ted |

Figura 2-46. Hacer clic en Disconnect y después en Exit

Colectando Almanaques

Cada satélite transmite un mensaje (almanague) que dala érbita
aproximada de si mismo y de todos |os demés satélites. Si el
receptor tiene un amanaque, usted puede reducir
considerablemente el tiempo requerido para buscar y capturar las
sefial es satelitales.

El receptor actualiza regularmente el almanaque y guarda €l
almanaque més reciente en su Memoria de Acceso Aleatorio No
Vol&il (NVRAM).

1. Instale e receptor en una ubicacion con unavision despejada
del horizonte.

2. Enciendaél receptor.
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c@a AVISO

Si después de transcurridos 15 minutos el
receptor no ha capturado satélites, tal vez
necesite borrar la NVRAM. Vea “Borrar la
NVRAM” en la pagina 4-20 para obtener
informacion sobre este procedimiento.
Necesitara colectar o actualizar € amanaque:
 Si el receptor ha estado apagado durante un tiempo prolongado.

* Si laUltimaposicion conocida del receptor, guardada en la
NVRAM sediferenciade laposicién actual en varios cientosde
kilGmetros.

» Después de cargar un nuevo OAF.

» Después de cargar un firmware nuevo.
» Despuésde borrar laNVRAM.

» Antesdeiniciar € levantamiento.

La coleccidn y/o actualizacion de un almanague puede demorar
hasta 15 minutos.
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Apuntes:

2-54
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Capitulo 3

nstalacion y
Levantamiento

El presente capitulo describe:
* Instalacion del HiPer+
* Instalacion de la estacion Base RTK
* Instalacion del Rover RTK
* Levantamiento bésico con el HiPer+

Puede utilizar su HiPer+ como estacion Rover o como estacion
Base con un radio externo opcional.

Instalacion del Receptor HiPer+

Parainstalar su receptor HiPer+, usted debe:

1. Configurar €l receptor tal como se detallaen el Capitulo 2.

2. Configurar su estacion Base o0 Rover.Vea “Instalacion del
Receptor Hiper+” en la pagina 3-2.

3. Medir laalturadelaantena. Vea“Medicion delaAlturade la
Antena” en lapégina 3-2.

4. Empezar acolectar datos.Vea “ Colectar Datos” en
lapégina 3-5

Todos | os receptores HiPer+ incluyen una antena interna
microbanda. Esta antena puede capturar sefiales L1/L 2 de satélites
GPSy GLONASS.
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Instalacion del Receptor Hiper+

Esta seccién asume gue usted ya ha configurado su receptor
utilizando el PC-CDU.

1. Cologue el HiPer+ en €l tripode o bipode apropiado.

2. Centre €l receptor en € punto en e que se colectaran los
datos. En la mayoria de aplicaciones, deber ser una
ubicacion con una vista despejada del horizonte.

3. S utilizad HiPer+ como estacion Base, conecte €l radio
externo al receptor.

Medicion de la Altura de la Antena

La ubicacion de laantenaen relacion con el punto a ser medido
€s sumamente importante tanto para levantamientos en los que
la elevacion de los puntos es importante como en
levantamientos en los que o Unicamente se requiere la
ubicacién horizontal. Los levantamientos horizontales
frecuentemente son més grandes en areas encajar con seguridad
en un nivelado, por lo tanto € gjuste de la antena debe ser
tridimensional para luego proyectarse en un plano
bidimensional.

El receptor calculalas coordenadas del centro de fase de la
antena. Para determinar |las coordenadas del marcador de
estacion, el usuario debe especificar lo siguiente:

» Alturamedida de la antena por encima del marcador de
estacion
» Método utilizado para medir laaltura de la antena
* Modelo de laantena utilizada
L as antenas realizan dos tipos de mediciones:

* Vertical — medida desde el marcador a punto de referencia
de laantena (ARP) ubicado en el extremo inferior del
receptor en la base de las roscas de montaje.
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* Inclinada— medida desde marcador a bordeinferior dela
marca de medicién de alturainclinada (SHMM) ubicadaen
|os paneles posteriores del receptor.

4. Medir laalturade laantena sobre e punto o marcador.

Figura 3-1 ilustran las desviaciones de la antenay

Tabla 3-1 le dalas mediciones de desviacion. (Vea
Figural-2 enlapéagina1l-15y Figura 1-4 en lapagina 1-18
para obtener el SHMM exacto.)

A SHMM
30.50mm
\ 4 |

77.75mm |

Figura 3-1. Desviaciones de la Antena del HiPer+
* Desviacion vertical SHMM a ARP = 30.50mm
* Desviacion vertical SHMM a ARP = 77.75mm

Table 3-1. Mediciones de la Desviacién de la Antena del HiPer+

A Centro de Fase L1 A Centro de Fase L2

Haciaarriba 102mm 94mm

El punto real medido al efectuar un levantamiento con
GPS/GLONASS se denomina Centro de Fase de la antena.
Essimilar a punto medido por el distanciometro en un
prisma. El usuario debe ingresar la desviacion del prisma
para compensar este punto gue no es una superficie fisica
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Topcon

del prisma. En el caso de una antena GPS/GLONASS, se
ingresa la desviacién dependiendo del tipo de medicion
realizada. Parala medicién vertical, simplemente se afiade
la desviacion alaatura vertical medida para producir una
aturavertical “correcta’. En el caso de ladturainclinada,
primero es necesario calcular laaturavertical utilizando el
radio de laantenay después se afiade la desviacion. Las
desviaciones no tienen el mismo nimero debido ala
diferenciaen la ubicacién entre el punto de medicion
inclinado y el punto de medicién vertical

Registre e nimero de serie del receptor, laaturadela
antena, el nombre del punto, y lahoradeinicio en las notas
de campo.

Presione latecla de encendido y suéltela para encender €
receptor. Laluz (LED) de ESTADO (estado) parpadeara
rojo a principio.

Unavez que €l receptor haya capturado uno o mas satélites,
laluz de ESTADO parpadeara verde paralos satélites GPS,
naranjaparalos satélites GLONASS, y emitiraun parpadeo
rojo corto en caso que ho haya determinado una posicion.
Cuatro o mas satélites ofrecen un posicionamiento ptimo.

Unavez que el parpadeo rojo corto desaparece, esto indica
que el receptor tiene una posicion y es posible comenzar €l
levantamiento. Debe esperar que aparezcan las luces verde
y haranja antes deiniciar la coleccion de datos. Al hacerlo
se asegura que €l receptor tiene lafechay horacorrectasy
ha captado suficientes satélites, garantizando de esta
manera, la buena calidad de |os datos.

El proceso de captar satélites normal mente demora menos
de un minuto. En un é&rea nueva, con follaje espeso, 0
despuésdereinicializar el receptor, podriademorar algunos
minutos.
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Colectar Datos

9. Paraempezar acolectar datos presione y mantenga
presionadalatecla de funcion FN durante més de unoy
menos de cinco segundos.

10. SueltelateclaFN cuando el LED de REGISTRO esté
verde. Esto indica que un archivo ha sido abierto y que se
hainiciado la coleccion de datos. El LED de REGISTRO
parpadea cada vez que se guardan datos en lamemoria
interna.

% PUNTA

Usted puede utilizar el PC-CDU para configurar
el registro de datos. Vea “Configuracion de la
MINTER” en la pagina 2-24 o consulte el Manual
del Usuario del PC-CDU para obtener mayor
informacion.

11. Cuando termine, presione y mantenga presionada latecla
FN hasta que se apague laluz del LED de REGISTRO.

12. Presione y mantenga presionada latecla de encendido
hasta que se apaguen todas las luces, después suéltela.
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Levantamiento con el HiPer+
El receptor HiPer+ puede utilizarse pararealizar |os siguientestipos
de levantamiento:

» Estatico

 Cinemético

* Cinematico en tiempo real (RTK)

Levantamiento Estatico

El levantamiento estético es e modo de levantamiento clésico,
adecuado paratodos | os tipos de lineas de base (cortas,
medianas y largas). Al menos dos antenas del receptor,
perpendiculares alas marcas de levantamiento, colectan
simultaneamente datos sin procesar en cada extremo de una
linea de base durante cierto periodo de tiempo. Estos dos
receptores rastrean cuatro o mas satélites comunes, tienen una
tasa de transferencia de registro comun (5-30 segundos) y los
mismos angulos de error de elevacion. La duracion de las
sesiones de observacion puede variar entre algunos minutosy
varias horas. La duracion éptima de la sesion de observacion
depende de la experiencia del topografo asi como de los
siguientes factores:

 Lalongitud de lalinea de base medida
* El nimero de satélites visibles

» Lageometria satelital (DOP)

* Laubicacion de laantena

* El nivel de actividad ionosférica

* Lostipos de receptores utilizados

* Losrequerimientos de precision

» Lanecesidad de resolver las ambigliedades de lafase de
portadora
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Por 1o general, los receptores de una frecuencia se utilizan para
lineas de base con longitudes de menos de 15 kilémetros (9.32
millas). Paralineas de 15 kilémetros o mas, utilice receptores
de doble frecuencia.

L os receptores de doble frecuencia ofrecen dos ventajas
importantes. En primer lugar, |os receptores de doble
frecuencia pueden estimar y eliminar casi todos el efecto
ionosférico de las mediciones de codigo y de fase de portadora,
ofreciendo mayor precision que los receptores de una
frecuenciaen lineas de base largas o durante tormentas
ionosféricas.

En segundo lugar, los receptores de doble frecuencia requieren

un menor tiempo de observacion para alcanzar el requerimiento
de precision deseado.

Después de completar el levantamiento, los datos que los
receptores colectan pueden descargarse a una computadora'y
procesarse utilizando un software de post-procesamiento
(Pinnacle, por ejemplo).

El siguiente procedimiento describe los pasos que debe seguir
el operador pararealizar un Levantamiento Estético con
MINTER.

1. Conecte su receptor y su computadora. Vea “ Conectar €l
HiPer+ auna Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener
informacién sobre este procedimiento.

2. AbraPC-CDU, hagaclic en Configuration->Receiver
->MINTER y especifique los siguientes parametros,
después haga clic en Apply (Figura 3-2 en la pagina 3-8):

* Intervalo de Registro — 15 segundos
» Angulo de laMascara de la Elevacion — 15 grados

* Prefijo del Nombre de Archivo- ultimos 3 digitos del
nimero de serie del receptor

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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 Control del modo de parpadeo del LED — habilita
iniciar y detener registro de datos estéticos utilizando la
teclaFN

[Ed Receiver Configuration x|

General MINTER | Positoning | Base | Fover | Pats | Events | Advanced|

Recording interval 1.00 [seconds] FN key mode:
Elewation mask for Log file 5 [degees) [ﬁ LED blink mode switch ¢ Occupation mode switch

File: name prefi = log Initial data collection dynamic mods
Alwaps append to the file [ﬁ Stafie o m

Files Creation mode Data recording auto-start
[ﬁ Log file  AFRM | [ﬁ art © On ' Always

[~Automatic File Rotation Mode [4FRM) parameters

Fesfad [ses] ; [3600 Files {tat=flf [0

Phase (sec]; [0 Files {remain]£[0

I= Automaticall remoye old fies

Rehesh | appy |J

0K I Ezit Save Set all parameters to defaults
I |

Figura 3-2. Configuration->Receiver->MINTER

3. Hagaclic en lapestafia Advanced y después en |a pestafia
Multipath, definalos siguientes parametros, después haga
clicen Apply (Figura 3-3):

 Reduccién Multipath de Codigo — habilitar
» Reduccién Multipath de la Portadora — habilitar

[Ed Receiver Configuration x|

General | MINTER | Positioning | Base | Riaver | Poris | Events Advanced |

Anlidnterference  Multipath Feduction |L00p Management | Estemal Frequency | Raw Data Management | Options |

IV Code multipath reduction
[¥ Carrier multipath reductiord

Rsfresh ply

Exit Save | Setal parameters to defaults
I

3-8 Figura 3-3. Advanced->Multipath
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4. Hagaclic en lapestafia L oop M anagement (Gestion de
Bucle) y definalos siguientes parametros, después haga
clicen Apply (Figura 3-4):

« Enable Co-Op tracking (Habilitar rastreo Co-op) —

habilitar

« Static mode (Modo estético) — habilitar

[l Receiver Configuration x|

General| MINTER: | Postioning | Base | Rover | Ports | Events Advanced |

AntiInterference | Mulipath Reduction ~ Leop Management |Exlernal Frequency | Fiaw Data Management | Optians |

PLL banduwidth 25.0 [Hz)
PLL order: 3

Guided lnop bandwidth: 05 [Hz)
/4 cods guided loop bandwidth: |% [Hz)

¥ Enable daptive Guided Loops
¥ Enable P/L1 and PALZ tiacking

v Enabls CoDptiacking————————
¥ &l Made

Bandunidth of individual PLL 5.0 [Hz)
Biandwidth of comman PLL 250 [Ha)

[+ Enable Common Loop for L2

Fiefiesh Appl

oK, Et_ | Save | Setall parameiers to defaults |

=

Figura 3-4. Advanced->Loop Management

5. Configure cada antenay receptor tal como se describe en
“Instalacion del Receptor HiPer+” en la pagina 3-1.

6. Comience € levantamiento.

Levantamiento Cinematico

Usted puede utilizar el método de levantamiento cinemético
para un levantamiento Parar y Seguir (Stop and Go) en un
levantamiento continuo Cinemético (trayectoria).

Levantamiento Parar y Seguir

El receptor estacionario (Estacion Base) se configuraen un
punto conocido como por ejemplo una marca de
levantamiento, o un punto desconocido. El receptor rastrea
continuamente satélites y registra datos sin procesar en su
memoria. El receptor del rover seinstala en un punto

P/N 7010-0526-SP
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desconocido y colectadatos en el modo estético durante 2 a

10 minutos.

1. Usando el PC-CDU, configure einstale laBase td
como se describe en “Levantamiento Estético” en la
pagina 3-6.

2. Hagaclic en Configuration->Receiver->MINTER, y
configure el Rover con los siguientes parametros, y
después hagaclic en Apply (Figura 3-5):

» Modo Tecla FN, Control de Modo de Ocupacion —
habilitar

» Modo dinamico de coleccion inicial de datos, Estético
— habilitar
Vea Tabla 4-1 en la pagina 4-5 para obtener
informacién sobre las funciones de lateclaFN y los
estados del LED REC

[ receiver Configuration - x|
General MINTER | Positioning | Base | Fiover | Pats | Events | Advanced

Recarding interval 100 [seconds) FN key mode

Elevation mesk for Log e [5 (degrees] " LED blink mode switch % Oocupation mods swwtch—l
File name prefis : og Iritial data eollection dynamic mod

Always append to the file [“‘ Static " Kinemalic

Files Creation mode Data recording auto-start
[ﬁ Log file  AFRM | [ﬁ art © On ' Always

[~Automatic File Rotation Mode [4FRM) parameters

Fesfad [ses] ; [3600 Files {tat=flf [0

Phase (sec]; [0 Files {remain]£[0

I= Automaticall remoye old fies

Rehesh | appy |J

0K I Ezit Save Set all parameters to defaults
I |

Figura 3-5. Configuracién de la MINTER del Rover

AVISO
Recuerde, los receptores, tanto Base como
Rover, deben colectar datos desde los satélites

310 ) :
comunes con una velocidad de registro de
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datos comun y con angulos de mascara de
elevacion idénticos.

3. Configure el Rover en un punto desconocido y presione
latecla de encendido. Espere de dos a diez minutos
parague e Rover colecte datos estéticos. El LED de
REGISTRO estara naranja.

4. Verifigue quelaluz de ESTADO paralos satélites
rastreados.

5. Al terminar, presione latecla FN durante menos de un
segundo paraindicarle al Rover que pase al modo
cinemético.

% PUNTA

Recuerde, si el LED REC parpadea verde, el
modo actual es dinamico, si parpadea naranja,
el modo actual es estatico.

6. Muevae Rover ala ubicacién siguiente (punto de
levantamiento), y presione latecla FN durante menos
de un segundo para colectar datos en modo estético de
dos adiez minutos.

7. Repitalos pasos cinco y seis hasta que todos | os puntos
hayan sido levantados. El tiempo de ocupacion paralos
puntos depende de los mismos factores de los que
depende el método de levantamiento estatico.

8. Al terminar, presione latecla FN durante uno a cinco
segundos paradejar deregistrar datos. Apague el Rover
en caso de ser necesario.

Este método de levantamiento GPS le permite a operador
reducir el tiempo de ocupacién del punto, permitiendo asi,
alas brigadas de trabajo en campo, levantar muchos mas

puntos en comparacion con los otros métodos disponibles.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Topcon

Levantamiento Cinematico Continuo

El levantamiento cinemético continuo, también conocido
como levantamiento de trayectoria, le permite al Rover
moverse sin tener que pararse, registrar datos, moverse a
otro punto, y hacerlo todo nuevamente.

Si el topdgrafo conoce las coordenadas del punto deinicio,
no necesitarainicializar el rover. La determinacion de los
pardmetros de ambiguiedad se realiza mientras el rover se
muevey se denomina “resolucion de ambigiiedad de una
pasada’. Ademés, si €l receptor deja de captar satélites
(como en €l caso de una obstruccion que obstaculice una
vista despejada del horizonte), € receptor sereinicializara
dindmicamente.

Después de completar el levantamiento, |os datos sin
procesar colectados por |0s receptores se bgjan auna
computadoray se procesan utilizando un software de post-
procesamiento (Pinnacle, por gjemplo).

1. Utilizando PC-CDU configure einstale la Base tal
como se define en € “Levantamiento Estatico” en la
pagina 3-6.

2. Utilizando PC-CDU, hagaclic en Configuration-
>Receiver->MINTER, y configure el Rover con los
siguientes pardmetros, después hagaclic en Apply
(Figura 3-5 en la pagina 3-10):

* Modo TeclaFN, Control del Modo de Ocupacion —
habilitar

» Modo dinamico de coleccion de datos inicial,
Cinemaético — habilitar

3. Cologue el Rover en un punto de inicio con
coordenadas desconocidas y presione lateclade

encendido. Haga una pausa durante algunos minutos
mientras el receptor encuentra un almanague.

4. Verifiguelaluz de ESTADO de los satélites rastreados.
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5. Presionelatecla FN durante uno acuatro segundos
para empezar aregistrar datos en el modo cinematico
(el estado de |a antena es cinematico).

6. Muevael receptor Rover alo largo de latrayectoria
seleccionada.

7. Unavez que € receptor Rover alcance el punto final de
latrayectoria, haga una pausa durante algunos minutos.

8. Cuando termine, hagaclic en lateclaFN para detener
€l registro de datos y apague el Rover.

Levantamiento Cinematico en Tiempo
Real

El levantamiento cinematico en tiempo real (RTK) esun
proceso GPS diferencial donde lainformacion, tal como las
correcciones diferenciales, se transmite en tiempo real desde
una estacion Base a una 0 mas estaciones Rover.

Instalar una Estacion Base RTK

Para configurar una estacion Base RTK usando el PC-
CDU, sigalos siguientes pasos:

1. Configure laantenadel receptor de laestacién Basetal
como se describe en “Instalacion del Receptor HiPer+”
en lapéagina3-1.

2. Conecte un moédem externo al Puerto C paraun
Legacy-E o un Puerto D para el HiPer+.

3. Instale el hardwaretal como se muestraen Figura 3-6
en la pagina 3-14. Estainstalacion muestra una
estacion Base Legacy-E.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Plumb
Base Station |
Antenna Over ./
Survey Point P

|
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Figura 3-6. Instalacion de la Estacion Base Legacy-E

c@a AVISO

Conecte la antena de radio antes de pasar el
modem al modo de transmision.

4. Presionelateclade encendido en el receptor.
5. Verifiquelaluz de ESTADO de los satélites rastreados.

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Levantamiento con el HiPer+

6. Conecte su receptor y su computadora. Vea* Conectar
€l HiPer+ auna Computadora’ en la pagina 2-5 para
este procedimiento.

7. Con el PC-CDU, hagaclic Configuration->Receiver.

8. Hagaclic en € boton Set all parametersto defaults
(Reestablecer parametros alos valores por defecto)
ubicado en el extremo inferior de la pantallade
configuracion del Receptor (Figura 3-7).

[# Receiver Configuration x|
General | MINTER | Postioning | Base | Fover | Ports | Events | Advanced |

. ~Power manansment
E\eve.mon mask (degrees ~Powsr————————————— Vuoltages [volts—
Terminal Elevation Mask 5 . [swo =] || Exemal: [i27]
"Antenn Antenna Status (read only)——— Curent Mode :  [=:! OnBoard: |7.6
e [

ernal
Current Input:  [int -
© Extemal s Batterg s [7.64

Ext. DC Status: [0 Mods - |

& Auto

Battery B : |7.51
Temperature [Celsius degrees] Speed: hid
(Buard temperature ; Cuert Mode: [= Charger:  |7.63
Pawier output mods Tum on/olf Slats—
|VF‘nlts' ’7l7 Slot 2

an 2
[ St 3
Slats an =2 W Slatd

| [¥ Enable Low Power Mode

Rehesh Apply

Ext | Save | Setall parametero defauls |

\
Figura 3-7. Restablecer Todos los Parametros a sus Valores por Defecto

9. Enlapantallade Configuracion del Receptor,
seleccione la pestafia MINTER. Especifique las
configuraciones deseadas. Consulte el Manual de
Usuario de PC-CDU para obtener més informacion.

315
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10. Seleccione €l rétulo Positioning y configure las
Mascaras de Posicion, el pardmetro de la mascara de
Elevacién a 15 (Figura 3-8).

x
General | MINTER | { Base | Rover | Ports | Events | Advanced |
~Positioning Mods: ~Enable Solution Satelite management
& Standalone ¥ [Gtandaone Satelites tracked Satelites used in pos:
" DGPS (Code Differential) | | [F DGPS [ GPS [ GLONASS | | [ GPS ¥ GLONASS
" RTK Floal I | FiTH Floal
 RTK Fired ¥ | RITK: Fined GRS | Loness | wass |
Pt Masks | [~Postioring Systen— | =l e e i e el o P P
el P 1F ¥ ¥ F 1TF ¥ BF ¥
[degres] - MM W B W BF W
PDOP mask:  |30.00 [# GLONASS M RF NE R HF R R
¥ RAIM Enabled Messurements Lsey || 4P F 2K F AN 28R F
alam:  [Nonmecion =] & CALI T T K Tl o B i A o
it on-precision ;;fz PR WF R 2R NF R
e it 1] [FF5E e FA T A i Y el e
8w ¥ W ¥ 2 ¥ 2F ¥
Current Datum - '
urent Datum: Jwia & ezt Alltolock | None tolock|  Allto use | None to use|
0 [¥ Tiopa-Canection
atum Parametsrs |

Advanced Posiioning Getings ||| Refiesh | [ pply |J

[ok | s Save | Set all parameters ta defauits |
[ |

Figura 3-8. Configuracién del Receptor— Posicionamiento

11. Seleccione €l rétulo Basey definalos siguientes
parametros (Figura 3-9 en la pagina 3-17):

» GPS/GLO alavez — habilitar

* Posicion delaantena—ingrese los valores de Lat, Lon,
and Alt.

O

Hagaclic en Get from receiver (Obtenerlos desde €l
receptor).

O

Habilitar Averaged (Promediado) y (Intervalo
Promediado) en segundos, después hagaclic en Apply.
Hagaclic en Tools->Reset receiver y espere hasta que
se complete e intervalo (1apso) de tiempo especificado.
Verifique las coordenadas de la Base en |a pestafia
Base, lainformacién debe corresponder alas

3-16 coordenadas obtenidas del promedio. Hagaclic en
Refresh si las coordenadas son ceros.
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c@a AVISO

Las coordenadas geodésicas de referencia que
se especifican en el presente documento se
relacionan con el centro de fase de la antena L 1.

[l Receiver Configuration x|

General| MINTER | Postioning £Ease | Rover | Pans | Events | Advanced |

—Base Station Coordinates [ Artenna Phass Center | ~RTCM Settings

Measuements Sen
- : Averaged
& GPS/GLO at one fime B ot StationID: [0 7 el - P PAZ
£ GPS/GLO separately |7 7
M'ES* F'ﬁfl"he' lD_ System uSea—‘
of Satelitss
6PS/6LO | Gt fiom recsiver ’7 G 1 GRS

Heath:[Goad =] [~ Pseudorange smeothing

Reference Geodetic Coordinates |

2 9 ! "Tn - - [CMR Seti

Lat[a0 *[a0 ‘[oo00o00 *[n =] [wes eltings ——

Lonf000 W no.ooo00 e - Station 1D: [0 & 0l € P ¥ PA2
Al [«0ooo0 Ditum Parameters | || | Motion: [Unknown =] GLONASS message: [T 2]

Antenna Offsets (Landmark to ARP, meters) Short 1D - [ ooGo - |
’;asl'UUUUU Horth [0.0000 Height :[0.0000 LonaiD: |

Configuration of Recsiver Potts

=i
=

|

Ficiesh |

oK, Et | Save | Setal parameters to defaults |
= —t s —1

Figura 3-9. Configuracion de la Pestaiia Base

12. Seleccione la pestafia Portsy definalos parametros de
puerto (Figura 3-10 en lapégina 3-18). Use el puerto de
serie C para un médem PDL interno, GSM, o Spread
Spectrum (Espectro Ensanchado) 915 MHz/2.4 GHz.

» Exporte lalista desplegable — seleccione el tipo y €l
formato de las correcciones diferenciales.

* Periodo (seg) —ingrese el intervalo en el que €l receptor
generara correcciones diferenciales.

« Listadesplegable de velocidad en baudios — seleccione
una velocidad en baudios (es decir, lavelocidad ala
cual se transmitiran mensagjes diferenciales desde €l
receptor a médem).

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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% PUNTA

En el caso de mdédems Pacific Crest PDL (UHF),
utilice una velocidad de transferencia en
baudios de 38400. En el caso de mddems
Spread Spectrum 915 MHz/2.4 GHz, utilice una
velocidad de transferencia en baudios de

[ Receiver Configuration ]
General | MINTER | Positoning | Base | Fiaver Foris | Events | Advanced|
Serial | Parallel| Modem | USB | Ethemet| TCP |
Input: | Command = Baudrate: | 115200 =
Serial &
Dutput: [Hone -] Period [sec) - I~ | RTS/CTS
Input: | Command d Baudrate: |115200 ¥
Serial B
Dutput: [None ~] Period [sec) ™ RTSATS
i TPH Command d Baudrate: |38400 ¥
Output: [ATKATCM cor. =] Period [sec): [1.00 T RTSACTS
SeialD  Input: | Command - Baud rate: | 115200 ¥
I Inirared  Qugput: [None ~] Peiiod [sec]: ™ RTS/CTS
Refiesh |1
0K Ext | Save | Setall parameters to defauits |

Topcon

Figura 3-10. Configuraciéon Base — Puertos

13. Hagaclic en Apply. El receptor empezard a enviar
datos a puerto seleccionado.

Si utiliza un médem externo de Pecific Crest PDL (UHF),

siga estos pasos para configurar el médem :

14. Cuando termine con |os pasos anteriores, presione €
boton de encendido en el modem externo.

15. Seleccione una potencia de transmision de radio con la
barra de desplazamiento Low/High (Bajo/Alto) en el
panel posterior del médem. Al estar en High, el LED
AMP PWR estara encendido.
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16. Utilice & botén Channel para definir el canal de
frecuencia. Verifique que el mdédem transmitalas
correcciones (el LED TX parpadeararojo cadavez que
se trasmitan datos).

Para més detalles sobre los val ores disponibles para
configurar la estacion Base, consulte el Manual de Usuario
del PC-CDU.

Instalar un Rover RTK

Debe seguir los siguientes pasos parainstalar una estacion
Rover RTK. Usted ya debe haber programado el médem.

Figura 3-11 muestra la configuracion del hardware para
una estacion Rover con un controlador externo.

-

r
: b |

Figura 3-11. Instalacién de la Estacion Rover del HiPer+ 319
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Instale laantena del receptor de la estacion Rover tal
como se describe en “Instalacién del Receptor HiPer+”
enlapéagina3-1.

Conecte su receptor y su computadora. Vea “ Conectar
e HiPer+ auna Computadora’ en la pagina 2-5 para
obtener informaci6n sobre este procedimiento.

Hagaclic en Configuration->Receiver.

Seleccione € rétulo Positioning y defina el parametro
Position Masks, Elevation Masks (degrees) (Mascaras
de Posicién, mascara de Elevacion (grados)) a 15
(Figura 3-8 en la pagina 3-16).

5. Seleccione € rétulo Rover y definael Modo de
Posicionamiento deseado (Figura 3-12).

[d receiver Configuration x|
General | MINTER | Positoning | Base  Flover | Patts | Events | Advanced|
Posilioning Mode: [ Enable Solution
(" Standalone = ATK Float [ Standalons F
("~ DGPS [Code Differential] ~ ATK Fixed = ~

DGPS Paramelers —‘ RTK Parameters—— — ———

T [(RTKmode - Dpnamies— - Ankigly ing evel
s TR i = [Exirapolation]| | Static " Low
~ - ~ Dol 1 & Kinemat " Medium
[ elay ® Kinematic | |
iz mar, age (sc) High

& Corrections
¢ Positions

I~ Best

I= Use [on Coreetions Meastrements Lise Ease Canestions
¥ G [ PALT o PAL2 | ol 1.00

Source : |&ny - ™ Use old ref. coordinates Souce: |Any =

CHF Settings
GLONASS message: |3 'C} Reset ATK Engine

Configuration of Receiver Ports |

Advanced Fover Setings | Reiresh | Apply |\|J

0K I Ezit Save Set all parameters to defaults

Figura 3-12. Configuracion de la Pestafia Rover

Si seleccioné RTK Flotante o RTK Fijo, gjuste las
siguientes configuraciones de los Pardmetros RTK:

» Seleccione Extrapolacion o Retardo.

—Laextrapolacion es para aplicaciones de latencia baja,
salida de alta frecuencia (>= 5 Hz) RTK. El rover
extrapolara las correcciones de la medicién de lafase

Manual de Instrucciones del HiPer+



Levantamiento con el HiPer+

de portadora de la estacion base a calcular laposicion
RTK actual del rover.

—Retardo es para aplicaciones RTK de altaprecision de
1 Hz. El motor RTK del Rover calcularala posicion
RTK con retardo (paralaépoca ala que corresponde el
mensaje RTCM/CMR recientemente recibido) o la
posicion auténoma actual (mientras espera nuevos
mensgjes RTCM/CMR desde la base).

 Seleccione e estatus de la antena durante RTK, ya sea
en Estatico o Cinematico.

 Especifique e nivel de fijacién de Ambigiedad (no
aplicable aRTK Flotante). Los botones de radio de
Nivel de Fijacion de Ambigliedad regulan el proceso
del motor RTK, fijando ambigiiedades de entero. El
motor RTK utiliza el indicador fijo de ambigiiedad
cuando se toman decisiones sobre si fijar o no
ambiguiedades. Bajo, Medio, y Alto corresponde alos
estados de 95%, 99.5% y 99.9% del indicador.
Mientras mayor sea el nivel de confianza especificada,
mayor sera el tiempo de blsqueda de ambiguiedad de
entero.

6. Seleccione la pestafia Portsy definalos siguientes
pardmetros parala Serie C (Figura 3-13 en
la pégina 3-22):

 Importe lalista desplegable— seleccione € formato de
correccion diferencial deseado.

* Periodo (seg) — degjarlo tal como esta.

« Listadesplegable de velocidad en baudios — seleccione
una velocidad en baudios (es decir, lavelocidad ala
cual se trasmitirén los mensgjes diferenciales desde el
maodem al receptor).

321
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% PUNTA

En el caso de mdédems de Pacific Crest PDL
(UHF), utilice una velocidad de transferencia en
baudios de 38400. En el caso de mddems
Spread Spectrum 915 MHz/2.4 GHz, utilice una
velocidad de transferencia en baudios de

x
General | MINTER | Positoning | Base | Fover Potts | Events | Advanced|
Seisl | Parsliel| Modem |
. Jnput: | Command - Baudrate: | 115200 =
Seridl &
Qutput: |More ~| Period [sec) : [~ RTS/CTS
. Input: | Command - Baudrate: | 115200 =
Serial B
Output: |More ~| Period fsec]: I~ RTS/CTS
. input: (R - Baudrate: |38400 ¥
Serial C
Output: |Mone > | Period [sec]: [ RTS/CTS
Serial D Input: | Command d Baud rate: [115200 =
I7 lrirened Output: [Mone ~| Period fsec]: [~ RTS/CTS
Refresh Aorly
Exit Save | Setal parameters to defaults

Figura 3-13. Configuracion del Rover — Puertos
7. Hagaclicen Apply.

8. Hagaclicen OK paracerrar lapantallade
Configuracion del Receptor.

9. Enlapantalaprincipal (Figura 3-14 en lapégina 3-23),
verifique el campo LQ para asegurarse que €l receptor
esté obteniendo las correcciones diferenciales.
Generalmente, €l receptor empezard a enviar las
coordenadas del centro de fase de laantenajunto con €l
tipo de solucién en un lapso de 10-30 segundos.

3-22
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Levantamiento con el HiPer+

[ PC-CDU (rover) =[O x]
File  Configuration Tools Plot: Help
GPS5 Satellites [11] Gen |><YZ |Targal| GLOMASS Satellites [4)

# [ EL] az[ca[pi]pa] o] ss] Lat55741'569637"'N  [an[Fn| EL] ez[ca[m[re] 1] s5]
02 |12 44| 37 17 17 145 Bb+ "&ﬁ!":gi?gég-%“g E |06 09 46 246 B2 B2 46 145 B5¢
03 |20+ 563321 21 BB S5+ gpg fpuoee 07 |07 33+ 324 47 47 4 70 e
08 | GO+ | 244 53| 45|45 144 S5 ppepoontines o 17 05 3%+ 96 47 47 39 BE S+
10° 46+ 280 43| 37 | 37 130 55+ R Vel 0.0030 mis 34 03 28 34 46 46 42 122 e
13 35 128 45 29 30 145 G5+ FOOP: 1.0970
17 7+ 352 3/ 14 13 18 30+ [RTE fised)
23 18 324 39 21 20 39 G5+ L 100 (00D,FS00,0042)
27 78+ 92 52 45 45 145 B oo
28° |21+ 192 38 19 19 38 65+ :Ece“’e':‘mﬂégggg
29 14+ 300 37 [ 1918 26 55+ El‘zz‘:";;sefe-n 1600 ppm
A% 1% 96 40 o0 20 48 A5 5

u * Osc. offset:  +0.0285 ppm

Tracking time: 02:25:33

COMT, 115200 [ 00:00.07

Figura 3-14. Pantalla Principal PC-CDU

L as coordenadas geodési cas desplegadas en |a pestafia Geo
siempre se calculan en WGS84 y tienen cuatro tipos de
solucion.

P/N 7010-0526-SP

Independiente — donde el receptor calculalas
coordenadas 3D en e modo auténomo sin utilizar
correcciones diferenciaes.

Diferencia de cddigo —donde el receptor Rover
calculala coordenada relativa actual en el modo
diferencial utilizando s6lo pseudo-rangos.

RTK flotante — donde el receptor Rover calculalas
coordenadas rel ativas actuales en el modo diferencial
utilizando tanto pseudo rangos como fases; sin
embargo, con una solucion flotante, la ambigliedad de
fase no es un nimero entero fijo y en su lugar se utiliza
el estimado “flotante”.

RTK fijo —donde el receptor Rover calculalas
coordenadas rel ativas actuales, con fijacién de
ambigliedad, en modo diferencial.

www.topconpositioning.com
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Instalacién y Levantamiento

Topcon

El campo LQ refleja el estado de los mensgjes diferenciales
recibidos y contiene la siguiente informacion:

» Cadlidad del Datalink en porcentaje

 Tiempo (en segundos) transcurrido desde el dltimo
mensaje recibido

» NUmero total de mensajes correctos recibidos

» NUmero total de mensajes corruptos recibidos

Si el receptor no esta (por algin motivo) recibiendo
correcciones diferenciaes, o s no se ha configurado
ninguno de los puertos pararecibir correcciones
diferenciales, el campo LQ estara vacio o tendra esta
apariencia: 100%(999,0000,0000).

Manual de Instrucciones del HiPer+
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Capitulo 4

El presente capitulo describe los procedimientos operativos

estandar del HiPer+:
* Usar laMINTER

» Descargar archivos HiPer+ a una computadora

* Eliminar archivos en el HiPer+

* Verificar y cargar los OAFs

* Gestionar lamemoriadel HiPer+
* Borrar laNVRAM

e Cambiar los modos del receptor
* Verificar y cargar € firmware

P/N 7010-0526-SP
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Usar la MINTER

MINTER (Figura4-1) eslaINTERfaz Minima de Topcon que se
utiliza para desplegar y controlar laentraday salida de datos.
Power key Reset Key

BATT (battery LED)

STAT (status LED)

o ove

Serial Fortas
¥

REC (recording LED) RX (modem LED)

FN key (function/recording)
Figura 4-1. MINTER

Tecla de Encendido

Al presionar latecla de encendido el receptor se enciendey
apaga.

LED de Estado

» Cuando € receptor se encuentra encendido y no rastrea
satélites, el LED de ESTADO parpadeararojo.

 Cuando € receptor rastrea satélites, el LED de ESTADO
parpadeara unavez por cada satélite rastreado (verde para
GPS, naranja para GLONASS).

Tecla de Reinicializacion

Al presionar latecla de reinicializacion durante un segundo,
generar&

 Unareinicializacién manual del receptor.

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Usar la MINTER

* Que € receptor salgadel Modo Energia Cero y regrese a
Modo Normal.

c@a AVISO

Utilice este procedimiento unicamente si el
receptor no responde a los comandos o no
carga las baterias internas (se encuentra en el
Modo Energia Cero).

Tecla FN y LED de Registro

Tabla 4-1 en lapégina 4-5 resumen las funciones de latecla FN
y los estados del LED de Registro. Vea“ Parametro Modo de la
TeclaFN " en la pagina 2-30 para obtener informacién
relacionada con la configuracion de los modos de la tecla FN.

* Al presionar latecla FN durante menos de un segundo €l
receptor alternara entre modos diferentes de informacion
(informacion normal y extendida), o entre |os modos de
post-procesamiento estético y dinamico dependiendo de la
configuracion del receptor.

Durante el primer segundo de presionar lateclaFN, el LED
de Registro estara naranja:

Al presionar latecla FN durante més de un segundo y
menos de cinco se iniciaréd/detendra el registro de datos.
Durante € registro de datos, el LED REC esta verde.

Si el LED REC estarojo, el receptor ha agotado la
memoria, tiene un problema de hardware o contiene un
OAF incorrecto (vea “Archivo de Opciones Autorizadas
(OAF)” enlapagina 1-18 para obtener mayor informacion
sobre los OAFs.

 El LED de Registro parpadea verde cada vez que |os datos
son transferidos alamemoriainternadel receptor.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Usted configura el intervalo de tiempo de registro de datos
con su PC-CDU. Vea“Parametro del Intervalo de Registro”
en la pagina 2-27 para obtener informacién sobre la
configuracion de esta funcion.

Cada vez que apague o encienda € registro de datos, se
abrira un nuevo archivo o se anexara datos a un archivo
particular. Vea“Parametro Siempre Anexar a Archivo” en
la pégina 2-28 y “Parametro Modo de Creacion de
Archivos’ en la pagina 2-28 para obtener informacion
sobre como configurar esta funcion.

Al presionar latecla FN durante mas de cinco y menos de
ocho segundos haré que lavelocidad de transferencia en
baudios del puerto serial A sea 9600. Después de mantener
presionadalateclaFN € LED de Registro se vuelverojo).
SueltelateclaFN mientrasel LED de Registro se encuentra
rojo (en los préximos tres segundos)

Al presionar latecla FN durante mas de ocho segundos no
sucede nada.

* Después de cargar un firmware nuevo o borrar laNVRAM
del receptor, €l receptor verificara su sistema de archivos
internos.

Durante esta operacion, el LED de Registro parpadeara
naranjay no sera posible acceder al sistema de archivos
para aplicaciones CDU (Unidad de Pantalla de Control) o
parad registro de datos. Esta operacion podria requerir
desde fracciones de segundo hasta varios minutos,
dependiendo de las circunstancias y de lamemoriainterna.

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+
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Tabla 4-1. Funciones de las Teclas FN y Estado del LED de Registro

Tecla FN

LED REC

Estado

Si el registro de datos esta desactivado, y latecla FN esta...

Sin luz No se registran datos.
Parpadeo Prueba de sistema interno de archivos en
Sin presionar naranja progreso
Rojo No hay memorialibre, problema de hardware
durante €l registro de datos
Si e modo delateclaFN se encuentraen € “control de modo
de parpadeo de LED”
Presionada - - - - —
durante<de | Naranja Liberar para cambiar al modo de informacion
1 segundo Si el modo de latecla FN se encuentra en el control de modo
Ocupacion”
Naranja Sin funciones.
Si e modo de lateclaFN se encuentraen “Control del modo
de parpado del LED”
Verde Soltar parainiciar registro (modo de
Presionada ocupacion de post-procesamiento Cinemético
durante 1-5 0 Estatico)
segundos Si e modo de latecla FN se encuentraen “Control del modo
de Ocupacién”
Verde Soltar parainiciar registro (modo de
ocupacion de post-procesamiento cinematico o
estético)
Presionada Rojo Soltar para hacer que la velocidad de
durante 5-8 transferenciadel puerto serial A sea 9600 bps
segundos

P/N 7010-0526-SP
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Tabla 4-1. Funciones de las Teclas FN y Estado del LED de Registro

Tecla FN LED REC Estado
Presionada Sinluz Sin Funciones
durante > de
8 segundos

Cuando el registro de datos esté activado, y lateclaFN esta...

Roja

Sin memorialibre, problemadel hardware con
el registro de datos.

Si e modo de latecla FN se encuentra en “ Control del modo
de parpadeo del LED”

Verde

Registro de datosiniciado (modo de ocupacién
de post-procesamiento indefinido)

Sinpresionar | Sj el modo de latecla FN se encuentraen el control de modo
de Ocupacion
Verde Registro de datosiniciado (modo de ocupacién
de post-procesamiento cinemético)
Naranja Registro de datosiniciado (modo de ocupacién
de post-procesamiento estético)
Si el modo de latecla FN se encuentra en “control del modo
de parpadeo del LED”
Presionada Naranja Soltar para cambiar €l modo de informacion.
(iurantﬁ; de Si el modo de lateclaFN se encuentraen “control del modo
segundo de Ocupacion”
Naranja Soltar para desplazarse entre |os modos de
post-procesamiento Estético y Cinemético.
Presionada Sinluz Soltar para detener el registro de datos.
durante 1-5
segundos
Presionada Rojo Soltar para hacer que la velocidad de
durante 5-8 transferencia en baudios del Puerto serial A
segundos sea 96000.

Topcon
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Tabla 4-1. Funciones de las Teclas FN y Estado del LED de Registro

Tecla FN LED REC Estado
Presionada Sinluz Sin funcioén (registro de datos ain en estado
durante > 8 activo).
segundos

LED de la Bateria

El color del LED delabateriaindicael nivel de cargadela
bateriainterna del HiPer+:

 Verde —indica una carga de mas del 85%.
¢ Naranja—indica una carga intermedia.
» Rojo—indica una carga de menos del 15%.

El patrén de parpadeos del LED de la bateriatambiénindicala
fuente de energia.

» Luz sblida— Se esta utilizando alimentacién externay las
baterias no se estan cargando.

* Parpadeo unavez por segundo — | as baterias se estén
cargando.

* Parpadeo cada cinco segundos — el HiPer+ se esta
alimentando através de | as baterias internas.

« Sin parpadeo — €l receptor se encuentraen el Modo Energia
Cero o las baterias internas se han descargado
completamente y ninguna fuente externa se encuentra
conectada.

q@a AVISO

Si las baterias internas se han descargado
totalmente y si no se ha conectado ninguna
fuente externa de energia, el receptor pasara al
Modo Energia Cero para evitar que las baterias
se descarguen excesivamente.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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LED del Médem

El color del LED del Médem indicasi € modem esta
encendido, esta recibiendo sefiales o esta apagado.

* Sinluz — el médem esta apagado.

» Verde — el médem esta encendido, pero no esta recibiendo
sefides.

» Naranja— €l modem estarecibiendo una sefial.

Modos de Informacion

El HiPer+ tiene dos modos de informacion: Modo de

Informacion Normal y Modo de Informacion Extendida (EIM).
Normal
En & modo normal, el LED de ESTADO indica el nimero
de satélites rastreados y el estado de calculo de la posicién.
Modo de Informacion Extendida (EIM)

El Modo de Informacion Extendida se utiliza paraprobar €l
receptor. En este modo, € receptor contintia funcionando
de manera habitual, pero el LED de ESTADO indicala
siguiente informacién “extendida’:

 Delimitador — un doble parpadeo facilmente
distinguible que muestra el estado total de las pruebas
realizadas en EIM. El color del LED de ESTADO para
el delimitador se calcula a partir de los colores de otros
parpadeos del LED de ESTADO.

—Naranja: al menos un parpadeo es naranja.

—Rojo: Sin parpadeos color naranjay a menos un
parpadeo rojo.

—Verte: todos |os demas casos.
» Datos suficientes para el calculo de posicién.

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+



Usar la MINTER

Larelacién GPS S/N es buena (vea Tabla 4-2).
Lareacién GLONASS SN es buena (vea Tabla 4-2).

* Ladesviacion delafrecuenciadel oscilador es de
menos de tres ppm.

» LaVarianza Allan del Oscilador es de més de 2.7e-10.
El tiempo de rastreo continuo es de més de 15 minutos.

Table 4-2. Relacién “Buena” Seial a Ruido (S/N)

CA/L1 P/L1 P/L2

GPS 51 39 39

GLONASS 51 49 40

En EIM, el LED de ESTADO parpadea varias veces por
ciclo. Cada parpadeo puede ser naranja, rojo o verde.

 Naranja—informacion para prueba no disponible.
» Verde— €l receptor ha pasado la prueba.
* Rojo — € receptor hafallado la prueba.

1. Paracambiar aEIM, presioney suelte rpidamente (un
segundo o menos) lateclaFN en laMINTER.

2. Espere que & delimitador parpadee dos veces. Con un
receptor, antenay condiciones de observacion buenos,
todos los parpadeos deben ser verdes antes de haber
transcurrido 15 minutos del encendido.

* Verde— ok
« Naranja— esperar
* Rojo- algunas pruebas falladas
3. Paravolver anormal, presione lateclaFN.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Descargar archivos a una
Computadora

Después de terminar el levantamiento, puede descargar sus archivos
de levantamiento a una computadora para guardarl os, post-
procesarlos o tener una copia de seguridad. Deigual forma, l1a
memoriadel HiPer+ conservaun nimero determinado de archivos e
informacién, por lo que al descargar los archivos a su computadora
Se asegurara que ningun archivo se pierda.

Usted deberia descargar archivos tan pronto como sea posible
después de colectar datos en el lugar de laobra. EI PC-CDU le
ofrece un Administrador de Archivos para descargar archivos a su
computadoray eliminar archivos del HiPer+.

1. Conecte su receptor y lacomputadora. Vea“ Conectar el HiPer+
auna Computadora’ en la péagina 2-5 para obtener informacion
sobre este procedimiento.

Y

Habilite lanegociacion RTS/CTS (Figura4-2 en
la pagina 4-10).
x|

Connection mode
’7(:' Direct  Internet Clint = Internet Server ‘

i Port setling
Part: ICDMT j Baud rate: |1152UD j I Infrared port
g

i Program setting:
I~ Passivemode [~ Manual mode only

I~ Restore the receiver's oginal baud rate on Disconnect

[~ Internet setting

Hiost fiames I\oca\hosl TR port: IBUUU

Passmord: I

I~ Displapdataonserver [ Log ssmver everts [~ DHE lookus

Caniel

Figura 4-2. Parametros de Conexiéon — Negociacion RTS/CTS

4-10
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Descargar archivos a una Computadora

2. Hagaclic en File->File Manager (Figura4-3).

File:
Conmech Chrl+C
Disconneck Chrl+D
Real-Time Logging Ctrlﬁ
Manual Mode Chrl+M
Exit Chrl+

Figura 4-3. File->File Manager

3. Hagaclic en la pestaiia Download path (ruta de Descarga) en
el cuadro de dialogo File Manager (Administrador de Archivos)
(Figura 4-4).

x
Download files | Current log file I Downlo% palhl
Total memory: 47348754 bytes Free memory: 47164524 bytes
I Mame | Size | Date | Time I
log0923a 75196 23.09.2002 8:43:52
log0923b 76795 23.09.2002 851:53
log09244 5661 24.09.2002 935251
log0924b 470 24.08.2002 9:52:59
log0924c 4933 24.09.2002 35344
log09244 5190 24.09.2002 35355
log0924e 4676 24.09.2002 95406
log0924f 4162 24.08.2002 35416

Save tor EATESTINGADATA

| [~ Exclusive mode
Using: IEurrent port [EDM2]j Black. size:|512 bytes j
Downloadl Delete I Refresh I Exit I

[

Figura 4-4. Encontrar Archivos para Descargar

4. Ubiguey abralacarpetaen laque vaadescargar y guardar
archivos.

O

Digite un nombre de carpeta nuevo y hagaclic en Create para
crear una carpeta nueva en la que podra descargar y guardar
archivos. Abra esta carpeta nueva.

5. Seleccione la pestaiia Download files.
6. Seleccione el(los) archivo(s) que quiera descargar (Figura4-5 411
en lapagina4-12).
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Para seleccionar varios archivos ala vez, mantenga presionada
latecla Shift y después haga clic en los archivos deseados para
seleccionar varios archivos en desorden alavez; o mantenga
presionadalatecla Ctrl y hagaclic en archivos individual es.

x

Download files | Curent log f\lel Download pathl

Total memory: 47348784 bytes Free memary: 47164824 bytes
Diate Time

log0324f 4162 24.03.2002

Save tor EATESTINGNDATA

| [ Exclusive mode

Using: ICurrent port [CORZ) 'I Block size: |512 buytes 'I

Downloadl Delete I BRefresh | Exit I

[

Figura 4-5. Descargar Archivos

7. Hagaclic en el botén Download. Durante la descarga, los
indicadores de estado despliegan junto a cada archivo
(Figura4-6 en la pagina 4-13).

* Indicador azul — archivo en cola esperando para ser descargado.
* Indicador rojo — €l archivo esta siendo descargado.

* Indicador verde — el archivo ha sido descargado
satisfactoriamente.

412
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Descargar archivos a una Computadora

x
Download files | Current log file I Download pathl
Total memony: 47348754 bytes Free memany: 47164524 bytes
I Mame | Size | Date | Time I
® |og0a23a 7E196  23.09.2002 8:43:52
© |og0323b FEFIS  23.09.2002 8:51:53
® |og0924a BEE1  24.08.2002 95251
® |og0a24b 4701 24.09.2002 93:52:59
log0924c 4933 24.09.2002 95344
log09244 5190 24.09.2002 95355
log0924e 4676 24.09.2002 9:54:06
log0324 4162 24.08.2002 35418

Save to; ENTESTINGYDATA

| Blocks: 28 ™ | Exclusive made
Uzing: IEurrent port [COR2] j Black size |512 bytes j
Stap | Delete I Eefresh I Exit I

19% | Downloading log0923a. .

Figura 4-6. Descargar Archivos - Indicadores de Estado

8. Unavez terminadala descarga, hagaclic en Exit en e cuadro
de didlogo del Administrador de Archivos.

9. Continde con las demés operaciones.
@)

Haga clic en File->Disconnect, después File->Exit para salir
del PC-CDU (Figura 4-7).

File:
Conmech Chrl+C
File: Manager Chrl+F |
Real-Time Loggi| File 1+R
Manual Mode Connect Chil+C
Exit Disconnect [Ctrl 0
File fManager il +F

Freal-Time Logging  CirlH
I aruial Made [Etrl+hd

Figura 4-7. Hacer clic en Disconnect y después en Exit

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Eliminar Archivos

Sigalos siguientes pasos para eliminar archivos de su receptor.

1. Conecte su receptor y lacomputadora. Vea“ Conectar el HiPer+
auna Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener informacién
sobre este procedimiento.

Y
Habilite la negociacion RTS/CTS (Figura 4-8).
x|

Connection mode
’7(:' Drirect " Internet Client " Internet Server

[ Port setting:
Part: IEDMW j Baud rate: I‘I‘ISZDD j [ Infrared port
s
[ Program setting:
[~ Passivemode [~ Manual mode only

2

[~ Restore the receiver's orginal baud rate on Disconnect

1 Intemet zetting
ez |
ke o] |

r palal

~

o |—
Cancel

Figura 4-8. Parametros de Conexiéon — Negociacion RTS/CTS

2. Hagaclic en File->File Manager (Figura4-9).

File:
Conmech Chrl+C
Disconneck Chrl+D
Real-Time Logging Ctrlﬁ
Manual Mode Chrl+M
Exit Chrl+

Figura 4-9. File->Manager

3. Enlapestaiia Download files (Descargar archivos) o en la
pestafia Current log files (Archivos de registro actuales),
seleccione el (los) archivo(s) que desee eliminar (Figura4-10 en
la pagina 4-15).
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Para seleccionar varios archivos ala vez, mantenga presionada
latecla Shift y haga clic en los archivos en desorden para
seleccionar varios archivos alavez; o mantenga presionadala
tecla Ctrl y haga clic en archivos individuales.

=}
Download files | Current log fiIeI Download pathl

Total memory: 47348754 bytes Free memary: 47164524 bytes

e Date Time

3 1
log0324 4701 24.09.2002
Io 5

Ioga24f

Save tor EATESTINGYDATA

| [~ Exclusive mode
Using: IEurrent port [CDM2]ﬂ Block zize |512 bytes j
Qownloadl Dela;e|¥| Refresh I Exit I
1

L
Figura 4-10. Eliminar Archivos
4. Hagaclic en Delete (Figura4-10).

5. Hagaclic en Yesen € cuadro de didogo de confirmacion de
eliminacion de archivos. Al hacerlo, eliminaralos archivos
seleccionados.

6. Hagaclic en Exit en lapantalladel Administrador de Archivos.
7. Continua con otras operaciones.
@)

Haga clic en File->Disconnect, y después en File->Exit para
salir del PC-CDU (Figura4-11 en la pagina 4-16).

4-15
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File:
Connech ChHiC
File Manager CH+F

Real-Time Loggi| File +R
Marual Mode Connect Chil+C

Exit Diszonnest [Ekrl [

File: b anager LCtrl+F
FealTime Lagging  Chrl+H
I anual b ode [Etrl+d

Figura 4-11. Haga clic en Disconnect y después en Exit

Verificando un OAF

% PUNTA

Para obtener una lista completa de opciones y
sus detalles, visite el sitio web de Topcon.

Usted puede verificar € estado de las opciones de su receptor y
cargar un nuevo OAF, utilizando un cable RS232, una computadora
y un PC-CDU. Consulte el Manual del Usuario del PC-CDU para
obtener una descripcion mas completa del software del PC-CDU.

1. Conecte su receptor y su computadora. Vea“ Conectar €
HiPer+ a una Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener
informacion sobre este procedimiento.

2. Hagaclic en Tools->Receiver Options (Herramientas->
Opciones del Receptor) (Figura 4-12).

Tools

Initialize file system
Clear NYRAM
Reset receiver

Figura 4-12. Tools->Receiver Options
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Verificando un OAF

Lapantalla del Administrador de Opciones muestra
(Figura4-13 en lapagina 4-18) y contiene la siguiente
informacion:

» Nombre de la opcion — un nombre/descripcion de la opcion
 Actual — el estado actual de laopcién

» Adquirido —si la opcion hasido adquirida o no

* Alquilada—si la opcion ha sido alquilada o no.

 Fecha de expiracion — lafechaen lague laopcion sera
deshabilitada, de ser aplicable.

Debido a que las opciones pueden ser adquiridas y alquiladas,
el estado “Actual” delaopcion muestrael valor efectivo en ese
momento. Los valores de la opcidn pueden ser:

e -10"“-----" —laversion dd firmware no soporta esta
opcion.

* 0—laopcion del receptor estd deshabilitada.

* Entero positivo — la opcion esta habilitada.

* Si 0 no —laopcién esta hahilitada o deshabilitada.

417
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ﬁ, Option Manager - IEI Iil
Option name Current | Purchased |  Leased | Exp. date ||
GPS yes yes no
GLOMASS yes yes no
L1 yes yes no
L2 yes yes no
Cinderella yes yes no
Position update rate [Hz] 20 20 1]

Fiaw data update rate [Hz] 20 20 1]
Code differential Baze yes yes no
Code differential Rover yes yes no
RTK Base yes yes no
RTK Rover [Hz] 20 20 1]
Memory [Mb] 7B 7B 1]
Co-0p Tracking yes yes no
1-PPS Timing Signal 2 2 1]
Ewvent Markers 2 2 1]
In-Band Int. Rejection 1 1 1]
Multipath Reduction yes yes no
Frequency [nput yes yes no
Freq. Lock and Output yes yes no
Serial Port A [Kbps] 460 460 1]
Serial Port B [Kbpsg] 460 460 1]
Serial Port C [Kbps] 460 460 1]
Serial Port D [Kbps] 460 460 1]
Infrared Part ho ho ho
Parallel Port e ho ho
Sp.Sp. Freq. Hop. no no no
Sp.Sp. Direct no no no
Rk yes yes no
[ratums support yes yes no
Magnetic azimuth yes yes no
Geoid height yes yes no —

Wway Point M avigation - - yes no
WALS yes yes 8142001
OMMISTAR yes no
RTCH Dutput 2 1]

RTCHM Input 2 1]
ChA Dutput 1 1]
CA Input 2 1]
JPS Output 1] 1]
JPS Input 0 0 LI
Fiefrezh | Load | Stop | Exit |
| y

Figura 4-13. Administrador de Opciones

3. Al terminar, hagaclic en Exit en la pantalla del Administrador
de Opciones, después hagaclic en File->Disconnect paraevitar
conflictos con la gestion del puerto serial.
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Cargar un OAF

Cargar un OAF

L os distribuidores de Topcon Positioning System ofrecen a sus
clienteslos archivos OAF. Si tiene alguna consulta rel acionada con
los OAF, envie un correo electronico a options@topconps.com. Por
favor tenga el nimero de ID del receptor alamano (vea “ Verificar
laVersién del Firmware” en la pagina 4-24).

1

2.

Para cargar un OAF nuevo, sigalos pasos uno y dos de
“Verificando un OAF” en la p4gina 4-16.

Hagaclic en Load en € extreme inferior de la pantalla del
Administrador de Opciones (vea Figura4-13 en

lapagina 4-18).

Vaya ala ubicacion del nuevo Archivo Autorizado de
Opciones. Los OAFstienen extensiones .jpo 0 .tpo y son Unicos
para cada receptor (Figura 4-14).

21
Look in: ]gﬁ Desktop j + = Fo-

ﬁMy Cocurnents
=] My Cornputer
= My Metwark Places

File name:

Open {

Files of type: I.JPS Options files j Cancel

Figura 4-14. Cargar un OAF

Seleccione € archivo apropiado y haga clic en Open
(Figura4-14). Lanueva opcion del receptor se cargaen el
receptor y el cuadro Option Manager (Administrador de
Opciones) se actudiza.

Al terminar, haga clic en Exit en la pantalla Option Manager,
después haga clic en File->Disconnect para evitar conflictos
con lagestion del puerto serial.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Manejar la Memoria del HiPer+

Al usar e HiPer+ en aplicaciones estéticas o dinamicas, tal vez
necesite conocer €l nivel de memoria gue e archivo de registro del
receptor ocupa. Este tamafo especifico de memoria depende del
tipo de datos que estén registrandose. Utilice las siguientes
formulas para calcular el tamario aproximado de los archivos de
registro del receptor.

» SS— el tamafio estimado de una época de datos sin procesar en
el archivo de registro del receptor (expresado en bytes).

* N —¢l nimero de satélites observados por época.
Al registrar Unicamente datos L 1:
SS=183+ 22*N
Al registrar datosL1y L2:
SS=230+ 44*N

Borrar la NVRAM

LaMemoriade Acceso Aleatorio No Volatil (NVRAM) del
receptor conserva los datos requeridos para rastrear satélites, tales
como efemérides de datos y posicion del receptor. LaNVRAM
tambi én mantiene las configuraciones actuales del receptor, como
informacién de la antena activa, mascaras de elevacion e intervalo
de registro, e informacién sobre el sistema de archivos internos del
receptor.

AUn cuando borrar laNVRAM no es constituye una operacion
comun (ni tampoco se recomienda), algunas veces a borrar la
NVRAM es posible eliminar problemas de comunicacién o rastreo.
Borrar laNVRAM en su HiPer+ puede interpretarse como un
“arrangue suave’ en su computadora.

Lasversiones 2.2pl del firmware o superiores mantienen el médem
PDL encendido después de borrar laNVRAM.
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Borrar la NVRAM

Después de borrar laNVRAM, su receptor requeriraalgo detiempo
para colectar nuevos efemérides y almanaques (aproximadamente
15 minutos).

Al borrar laNVRAM de su receptor no eliminara ninglin archivo
gue se encuentre guardado en la memoria de su receptor. Sin
embargo, su receptor volvera atener los valores establecidos en
fébrica.

Ademés, laNVRAM se utiliza para conservar informacion sobre el
sistema de archivos del receptor. Note que después de borrar la
NVRAM, & LED de ESTADO del receptor parpadeara naranja
durante algunos segundos indicando que el receptor esta analizando
y verificando el sistema de archivos.

Usted puede borrar laNVRAM utilizando laMINTER o €
PC-CDU.

Usar la MINTER para Borrar la NVRAM

1. Presione lateclade encendido paraapagar € receptor.
2. Presioney mantenga presionadalatecla FN.
3. Presioney mantenga presionada latecla de encendido

durante aproximadamente un Segundo. Suelte lateclade
encendido mientras continlia presionando latecla FN.

4. Esperehastaquelos LEDS de ESTADOy REGISTRO
estén verdes.

5. Espere hastaquelos LEDs de ESTADO y REGISTRO
parpadeen naranja.

6. SudtelateclaFN mientras quelos LEDS de ESTADOYy
REGISTRO parpadean naranja.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Usar el PC-CDU para Borrar la NVRAM

1. Conecte su receptor y computadora. Vea“ Conectar €l
HiPer+ a una Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener
informacion sobre este procedimiento.

2. Hagaclic en Tools->Clear NVRAM (Figura4-15). El

LED de REGISTRO rapidamente oscilaverdey rojo; €
LED de ESTADO oscilargjo.

Tools

Initialize file system

Reset receiver [ g

Receiver options

Figura 4-15. Herramientas->Borrar NVRAM

El receptor autométi camente se desconecta una vez borradala
NVRAM.

Cambiar los Modos del Receptor

El receptor HiPer+ presenta cuatro modos, dos modos de
informacion y dos modos de energia:

* Modo Normal

» Modo de Informacion Extendida
* Modo Sleep

* Modo Energia Cero

Vea“Modos de Informacion” en la pagina 4-8 para obtener una
descripcion del Modo Normal y del Modo de Informacion
Extendida.

Modo Sleep (De Espera)

En el modo sleep, el tablero de energiay el médulo Bluetooth

contindan consumiendo energiade |as baterias, haciendo que, a
4-22 lalarga, las baterias se descarguen. Ponga el receptor en el

Modo Energia Cero para evitar esta situacion (vea “Modo
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Cambiar los Modos del Receptor

EnergiaCero” en la pagina 4-23). Siga estos pasos para poner
€l HiPer+ en el modo sleep.

1. Encienda su receptor.

2. Presionelateclade encendido del receptor durante méas de
cuatro y menos de ocho segundos. El LED de ESTADO
estard naranja. El receptor entraen € Modo Sleep.

3. Cuaquier actividad en €l puerto RS232 encendera el
receptor.

c@a AVISO

Si presiona la tecla de encendido durante mas
de 14 segundos, no ocurrira cambio alguno.
Esto protege al receptor de las teclas trabadas.

Modo Energia Cero

Si su HiPer+ se encuentra apagado, o incluso en el Modo Sleep,
el tablero de energia continuara consumiendo energiade las
baterias. Esto significaque si carga totalmente su receptor, lo
apagay lo guarda, €l receptor consumiralaenergiade labateria
en menos de dos meses. Para evitar que el tablero de energiay
el modulo Bluetooth consuman las baterias, ponga el receptor
en el Modo Energia Cero.

1. Encienda su receptor.

2. Presioney mantenga presionada latecla de encendido
durante 8 segundos, pero menos de 14 segundos.

3. Sueltelatecla de encendido cuando ambos LEDSs estén
rojos. Cuando se apaguen los LEDS, su receptor estara en
el Modo Energia Cero.

4. Presionelatecla Reset durante un segundo pararegresar a
modo Normal.

4-23
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c@a AVISO

Cuando las baterias internas se hayan
descargado completamente y no se haya
conectado energia externa, el receptor ira
automaticamente al Modo Energia Cero para
evitar que las baterias se descarguen
excesivamente.

Verificar la Version del Firmware

Usted puede utilizar el PC-CDU para verificar laversion del
firmware de su receptor.

q@a AVISO

El receptor HiPer+ debe cargarse con un
firmware version 2.3p1 o superior.

@ PRECAUCION

No utilice versiones de firmware 2.3 o mas
antiguas.

1. Conecte su receptor y computadora. Vea“ Conectar el HiPer+ a
una Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener informacion
sobre este procedimiento.

2. Hagaclic en Help->About (Figura 4-16).
[ Help-

Figura 4-16. Ayuda->Acerca de
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Verificar la Version del Firmware

Se abre el cuadro de didlogo About PC-CDU (Figura4-17).
x|

PC-COU for “indows 35/38/NT /2000

ersion 2.1.10 MS [Build: April 1, 2002) #
Expiration Date : December 31, 2002
Copyright € Topeon Positioning Spstems , 2000 - 2002 PC-CDL
hittp: v topronps. com

Receiver model:
Feceiver IO
Firrrweare version:
RTK support:
Mainboard version:
Fihd size:

Fower Board
Internal modern:

HIFER B
BRKEADWIBYS
2.3 Mow, 12,2002

no

HE_GGD_2

2048KB

Fr=3 , fur=31

none

Power supply (v): 0o
Antenna input: int
Ext Ant OC status:  off

Riefresh | Save to file | ok |

Figura 4-17. Acerca del PC-CDU

About PC-CDU ofrece informacion importante sobre los
diferentes accesorios y propiedades de diferentes hardware y
software. Lalistaincluyelo siguiente, que necesitarasi se
contacta con TPS o su distribuidor:

» Modelo de receptor
* |D del receptor
* Versién de firmware

3. Al terminar, hagaclic en OK, después hagaclic en
File->Disconnect paraevitar conflictos con la gestion del
puerto serial.

4-25
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Cargar un Firmware Nuevo

L os receptores Base y Rover deben ser cargados con lamisma
version de firmware. Utilice la Gltima version de firmware mas
reciente, la cual puede ser descargada del sitio web de TPS, para
asegurar gue su receptor tenga acceso a las actualizaciones mas
recientes.

Latarjetadel receptor y € tablero de energia deben cargarse con €l
firmware del mismo paquete. El firmware del modulo Bluetooth es
independiente de latarjeta del receptor y del tablero de energiay
tiene un paquete de firmware diferente.

El HiPer+ utiliza FLoader, un utilitario basado en Windows®, para
cargar el firmware en los tableros del receptor y de energia. Usted
puede descargar FL oader a su computadoraen €l sitio web de TPS.
Para obtener méas informacion, consulte el Manual del Usuario del
FLoader, también disponible en €l sitio web de TPS.

1. Descargue e instale FLoader, en caso de ser aplicable.

2. Descargue y descomprima el(los) nuevo(s) paquete(s) de
firmware a su computadora.

3. Conecte su receptor y lacomputadora. Vea* Conectar €l HiPer+
auna Computadora’ en la pagina 2-5 para obtener informacion
sobre este procedimiento.
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Cargar un Firmware Nuevo

4. Active FLoader (Figura 4-18).
=lolx|

File Options Help

Connection | Device I Program |

Seral Cable

Connection Type:

Connection Setting:

PC Part: ICDM‘I 'l ‘wiord Length: IS Vl
Baud rate: |1152DD 'l Parity: INone Vl
Handzhaking: INona Vl Stop Bits: |1 Vl

[25 0l 2002 [16:06.11

Figura 4-18. Pantalla Principal del FLoader

5. Enlapestafia Connection, seleccione el puerto de
comunicacion en su computadora que Se conecta con su
receptor y seleccione su velocidad (generalmente es 115200)
(Figura4-18).

Vea |as siguientes secciones para cargar €l firmware apropiado.

Firmware del Receptor y del Tablero de
Energia

El firmware del receptor y del tablero de energiaviene como un
archivo comprimido que usted descargay descomprime. Este
archivo contiene los tres archivos siguientes:

» ramimage.ldr — el archivo RMA de latarjeta del receptor
» main.ldp — el archivo Flash de latarjeta del receptor
» powbrd.ldr — €l archivo RAM del tablero de energia

c@a AVISO

Usted debe cargar los tres archivos al cargar su
firmware nuevo. Estos archivos deben venir en el
mismo paquete de firmware.

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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1. En FLoader, seleccione la pestafia Device tab y defina
Device Type as Receiver (Figura4-19).

TPS Firmware Loader: Device = Receiver _ =] %]

File Options  Help

Connection  Device |P|ngram|
Device Type: IHeceiver 'l
Device Information
Model:
1C:
Firmware:
Harchware:
RAk Size. KB:
Get fram D\ce LCancel |
|Port COML is busy |25 ul 2002 [16:06.48

Figura 4-19. Obtener Tipo de Dispositivo
2. Hagaclic en Get from Device para obtener informacion
sobre el dispositivo (Figura4-19).
3. Seleccione la pestafia Program y definael Método de
Capturaa Break Capture (recomendado) (Figura 4-20).

TPS Firmware Loader: Device = Receiver
File Optiohs Help

Connection | Device Plograml

Capture Method: | Soft Break Capture 'l

@ RaM file: IC.\FIDader\heggd_2_3p1 ‘ramimage.Idr =] Browse 5|

=
Fir

@ Flash file: |E:\Floader\heggd_2_3p1 \mniin.ldp j

Load [\] LCancel I

[ [094pr 2003 [1349.44

Figura 4-20. Configuraciones de la Pestafia Program

4. Busquey seleccione el archivo RAM de latarjeta del
receptor y archivo Flash (Figura 4-20).
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Cargar un Firmware Nuevo

5. Hagaclic en Load y espere aque el 100% de los archivos
Se cargue en su receptor.

@a AVISO

Si selecciona un RAM o archivo Flash incorrecto,
aparecera un mensaje de error en el extreme
inferior del cuadro de dialogo. Vuelva a
seleccionar el archivo correcto.

6. SeleccionelapestafiaDevicey definael Device Type (Tipo
de Dispositivo) como Receiver’s Power Board (Tablero de
Energia del Receptor) (Figura4-21).

TPS Firmware Loader: Device = Receiver's P =0 |1|

Fil= Options  Help

Connection  Device | Pruglaml
Device Tupe: IHeceiver's Power Board 'I
Device Information

Firrnware:
|
Hardware:

Get from Devic LCancel
Part COM1 is busy [25 ulzo0z  [16:08.13

Figura 4-21. Definir Tipo de Dispositivo

7. Hagaclic en Get from Device para obtener informacion
sobre €l dispositivo (Figura4-21).

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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8. Seleccione la pestafia Program y definael Método de
Captura a Soft Break Capture (recomendado)
(Figura4-22).

TPS Firmware Loader: Device = Receiver's Power Board
File Optiohs Help

Connection | Device Plograml

Capture Method: | Soft Break Capture 'l

& Rt file: |C:\Floadersheggd_Z_3p14powbrd.Idr

=
Firr

nar

Load %J LCancel I

[ 09 Apr 2003 [1351 32

Figura 4-22. Configuraciones de la Pestafia Program

9. Busguey seleccione el archivo RAM del tablero de Energia
(Figura4-22).

10. Hagaclic en Load y espere hasta que el 100% del archivo
del tablero de energia se cargue en su receptor.

q@a AVISO

Si selecciona un archivo RAM incorrecto,
aparecera un mensaje de error en el margen
inferior del cuadro de dialogo. Vuelva a
seleccionar el archivo correcto.

11. Hagaclic en File->Exit.

12. Borrar laNVRAM del receptor (vea“Borrar laNVRAM”
en lapégina4-20) y actualice el almanaque (vea
“Colectando Almanaques’ en la pagina 2-52) después de
cargar el nuevo firmware.
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Cargar un Firmware Nuevo

Firmware del Médulo Bluetooth

El firmware del modulo Bluetooth viene como un archivo
comprimido que usted descargay descomprime. Este archivo
contiene dos archivos;

* btloader.ldr — el archivo RAM del médulo Bluetooth
* btmain.Idp — €l archivo Flash del médulo Bluetooth

c@a AVISO

Usted debe cargar ambos archivos al cargar el
firmware nuevo. Estos archivos deben venir en el
mismo paquete de firmware.

1. EnFLoader, seleccione la pestaiia Devicey defina el
Device Type (Tipo de Dispositivo) como Receiver
(Figura 4-23).

TPS Firmware Loader: Device = Receiver
File Options Help

Connection  Device I Frogram |

Device Tupe: Im
Device Information

Model

10

Firrmware:

Hardware:

FAM Size, KB

Save to file I LCancel |

09 Apr 2003 [13:54.39

Figura 4-23. Obtener Tipo de Dispositivo

2. Hagaclic en Get from Device para obtener informacion
sobre €l dispositivo (Figura 4-23).

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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3. Seleccione lapestafiaProgram y definael Capture Method
(Método de Captura) a Soft Break Capture (recomendado)
(Figura4-24).

TPS Firmware Loader: Device = Receiver
File Optiohs Help

Connection | Device Plograml

Capture Method: | Soft Break Capture 'l

& Rt file: IC.\FIDader\bl_heggd_m 24btloader. Id j Browse El

=
Firr

@ Flash file: |E:\Floader\bt_heggd_01 2ybtrain. Idp :

Load u LCancel I

[Fieady [09Apr 2005 [147332

Figura 4-24. Configuraciones de la Pestaiia Program

4. Busquey seleccione el archivo RAM del archivo RAM y
del archivo Flash del modulo Bluetooth (Figura 4-24).

5. Hagaclic en Load y espere hasta que e 100% de los
archivos se carguen en su receptor (Figura4-25).

TPS Firmware Loader: Device = Receiver
File Options Help

Connection | Device F'rograml

Capture Method: |Soft Break Capture 'I

=
F

TArE:

5 Rt File: IC:\FIDader\bt_heggd_m 2vbtloader. ldr j Browse El
@ Flash fi\e:IC:\FIDader\bt_heggd_D] 2\btrnair. ldp | Browse E|

Cancel |
100%

|Loading complated |09 A4pr 2003 [14:26.12

Figura 4-25. Carga Completa del Firmware de Bluetooth
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Cargar un Firmware Nuevo

c@a AVISO

Si selecciona un RAM o archivo Flash
incorrectos, vera un mensaje de error en el
margen inferior del cuadro de dialogo. Vuelva a
seleccionar el archivo correcto.

6. Hagaclic en File->Exit.
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Apuntes:
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Capitulo 5

eteccion y Solucion
de Fallas

Mientras siga las instrucciones de mantenimiento y seguridad
proporcionadas en € presente manual, tendra, por lo general, pocos
problemas con su HiPer+. Este capitulo |e ayudard a diagnosticar y
solucionar algunos problemas comunes que pudieran presentarse al
operar su receptor HiPer+.

Antes de comunicarse con € Servicio de Soporte a Cliente de TPS
por cualquier problema con el receptor, intente lo siguiente:

» Vuelvaaconfigurar el receptor utilizando PC-CDU (hagaclic
en Tools->Reset receiver).
 Restablezcalas configuraciones por defecto de fabrica

utilizando PC-CDU (haga clic sobre Configuration
->Receiver, luego en Set all parameter sto defaults).

« BorrelaNVRAM (vea“Borrar laNVRAM” en
lapagina 4-20).

« Inicialice €l sistemade archivo (hagaclic en Tools->Initialize
file system; a hacerlo eliminara todos |os archivos dentro del
receptor).

& ADVERTENCIA

No trate de reparar el equipo usted mismo. Al
hacerlo invalidara su garantia y podria danar
el hardware.
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Deteccién y Solucién de Fallas

Problemas de Energia

Todos los receptores HiPer+ se preconfiguran en fabrica como
“Modo Automético”, tanto parala energia como para el cargador.
Si desea verificar estas configuraciones,

1. Conecte su receptor y su computadoray ejecute el PC-CDU
(vea " Conectar €l HiPer+ auna Computadora’ en

la pagina 2-5).

2. Unavez conectados, haga clic en Configuration->Receiver.
3. Enlapestaiia General, visualice los campos de Energiay del

Cargador.

Estos campos deben estar configurados en el Modo
Automatico. En caso contrario, cdmbielosaAutoy hagaclic en

Apply.

% PUNTA

Al borrar la NVRAM haréa que el receptor regrese
al Modo Automaético (vea “Borrar la NVRAM” en

la pagina 4-20).

Problema

El receptor no se enciende.

Causas

Soluciones

El receptor puede estar
en el Modo Energia
Cero.

Presione lateclade I nicializacion.

Si no se utilizauna
fuente externade

energia, las baterias
pueden descargarse.

Conecte una fuente externa de energia
totalmente cargada e intente de nuevo.
Vea " Cargar €l HiPer+” en

lapégina 2-2.

Topcon
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Problemas del Receptor

El receptor tiene una
fuente externa de
energia, pero las
baterias internas estan
descargadas.

Cargue las baterias durante la noche.
Vea“Cargar € HiPer+” en
la pagina 2-2.

El receptor puede tener
un cargador defectuoso
o0 baterias internas
defectuosas.

Si después de cargar sus baterias
internas durante la noche alin no es
posible encender € HiPer+,
comuniquese con el Servicio de Soporte
a Cliente TPS.

Problemas del Receptor

L os siguientes son algunos de |os problemas mas comunes que
puede presentar €l receptor.

Problema

El receptor no puede establecer una conexion con una
computadora o con un controlador externo.

Causas

Soluciones

Se ha deshabilitado el
puerto B del receptor,
impidiendo la
comunicacién
inaldmbrica entre el
HiPer+ y un dispositivo
externo habilitado

1. Conecte su receptor y una
computadora utilizando un cable
RS232 (vea " Establecer una
Conexién con un Cable RS232” en
lapégina2-7).

2. Hagaclic sobre Configuration
->Receiver->General.

todavia esta activo.

Bluetooth. 3. Ene€ &eade Slots Activar/
Desactivar, habilite la casilla de
verificacion del Slot 3 (B).

El modo Cadena Vea el Paso 14 en la p4gina 2-41 sobre

el procedimiento para desactivar la

Cadena.
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Deteccién y Solucién de Fallas

El cable no esta
enchufado
correctamente.

* Verifigue que e conector del cable se
encuentre en el puerto seria
correspondiente.

» Desenchufe el cable, luego vuelvaa
conectarlo correctamente al receptor.

» Ved' Componentes Externos’ en la
pagina 1-15 y “Especificaciones del
Conector” en la pagina B-10 para
obtener informacion sobre los
conectores del receptor.

El cable esta dafiado.

« Utilice un cable en buen estado.

» Comuniquese con su Proveedor para
adquirir cables nuevos.

El puerto del receptor
que se utilizaparala
conexion no esta en el
modo Comando.

1. Conecte su receptor y una
computadora utilizando un Puerto
libre (ved’ Conectar e HiPer+ auna
Computadora’ en la pagina 2-5) e
inicie el PC-CDU.

2. Hagaclic en Configuration
->Receiver->Ports.

3. CambielaEntradapara€ puerto
serial utilizado parala conexion a
Comando.

Problema

El receptor no captura los satélites durante un largo periodo de
tiempo.

Causas Soluciones

El receptor almacena
un almanague antiguo.

» Actualizar el ailmanague.

* Vea“Colectando Almanagues’ en la
pagina 2-52.

Topcon
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Problemas del Receptor

El cable de la antena
esta danado.

« Utilice un cable en buen estado.

 Contéactese con su Proveedor para
adquirir cables nuevos.

Problema

El receptor también rastrea algunos satélites.

Causas

Soluciones

El valor de laméscara
de elevacion es
demasiado alto (por
gjemplo, por encimade
15 grados).

* Disminuir la mascara de elevacion.

» Vealapégina2-27 para obtener
informacion sobre la configuracion de
laméscara de elevacion.

El levantamiento se
realizacercade
obstéculos (copa de
arboles, edificios altos,
etc.)

» Verifigue que las casillas de
Reduccion Multipaso estén
habilitadas.

1. Conecte su receptor y una
computadoraeinicie el PC-
CDU. Vea*“Conectar el HiPer+
auna Computadorad’ en la
pagina 2-5.

2. Hagaclic en Configuration
->Advanced->M ultipath
Reduction y habilite las dos
casillas.

» Vayaaun arealibre de obstéculos.
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Deteccién y Solucién de Fallas

Problema

soluciones RTK.

El receptor no puede obtener el Cédigo Diferencial y/o las

Causas

Soluciones

Se ha elegido un estado
incorrecto del receptor.

 Elijae estado correcto del receptor.

1. Conecte su receptor y una
computadoraeinicie el PC-
CDU. Vea“Conectar el HiPer+
auna Computadora’ en la
pagina 2-5.

2. Hagaclic sobre Configuration
->Base o0 Configuration
->Rover y asegurese que €
receptor esté en € estado
correcto (cinematico, RTK, o
estético)

 Paramayor informacion, vea
“Levantamiento con el HiPer+” enla
pagina 3-6.

Las opciones
correspondientes del
receptor pueden estar
desactivadas o haber
expirado.

* Vea“Verificando un OAF’ enla
pagina 4-16 para obtener los detalles
sobre como verificar las opciones
actuales.

» Habilite las opciones
correspondientes del receptor.

+ Comuniquese con su proveedor para
adquirir las opciones actual es del
receptor.

Topcon
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Problemas del Receptor

No hay suficientes
satélites comunes. Para
obtener una solucion
fija, Basey Rover
deberan rastrear por los
menos cinco satélites
COMUNES.

Asegurese que |los receptores Rover y
Base utilicen el mismo almanague, y
gue éste se encuentre actualizado, Vea
“Colectando Almanaques’ en la
pagina 2-52.

Verifique que las mascaras de
elevacion de los receptores Rover y
Base; deben ser las mismas. Veala
pagina 2-27 paraobtener informacion
sobre la configuracion de la méscara
de elevacion.

Geometria satelital
deficiente (los valores
PDOP/GDOP son
demasiado altos).

Lleve acabo € levantamiento cuando
los valores PDOP sean bajos.

Lamascarade
elevacion esta por
encimade los 15
grados.

Disminuya la méscara de elevacion.
Veala pégina 2-27 para obtener
informacion sobre laconfiguracién de
lamascara de elevacion.

El receptor y laantena
tienen una conexion
deficiente.

Asegurese que el cable esté en buenas
condiciones.

Verifique el accesorio del conector
del cable para el receptor. Retirey
cologue nuevamente € conector del
cable para garantizar una conexién

segura.

Los mGdems Basey
Rover estan
configurados paralos
diferentesradio
canales.

Configure los receptores Base y
Rover para el mismo radio canal.

Vea“ Configuracion dd Radio” enla
pagina 2-33.
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Deteccién y Solucién de Fallas

Existe unadiscrepancia
entre los estandares
diferenciales utilizados
en los receptores Base
y Rover.

Asegurese que los receptores Base y
Rover utilicen € mismo formato de
correcciones de entrada/salida:

1. Conecte su receptor y una
computadoraeinicie el PC-
CDU. Vea“Conectar el HiPer+
auna Computadora’ en la
pagina 2-5.

2. Hagaclic en Configuration
->Receiver->Portsy configure
el mismo formato de entrada/
salida para ambos receptores.

Lavelocidad especifica
deenlaceno es
compatible con las
velocidades de enlace
gue el médem soporta.

Lavelocidad de enlace
eslavelocidad en la
gue se transmiten los
datos sobre €l enlace de
RF.

Cambie lavelocidad de enlace por la
velocidad que su modem soporta. Vea
el manual del médem para obtener
informacién sobre la velocidad de
enlace soportada.

* Vea“Configuracion del Radio” enla
pagina 2-33 para verificar la
velocidad actual de enlace y cambiar
lavelocidad de enlace.

Topcon
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Problemas del Receptor

Lavelocidad especifica
detransferenciaen
baudios no es
compatible con las
velocidades en baudios
soportadas por €
modem.

Lavelocidad de
transferenciaen
baudios es la velocidad
con laque € receptor
transmite los mensajes
diferenciales a modem
y viceversa.

» Cambielavelocidad en baudios por la
velocidad que su médem soporta. Vea
el manual del médem para obtener
informacion la velocidad en baudios
soportada.

» Vea“Configuracion del Radio” enla
pagina 2-33 para verificar la
velocidad actual en baudiosy cambiar
lamisma.

El control Digisquelch
en el médem de
transmision esta
configurado
incorrectamente.

El control Digisquelch en el médem de
transmision deberd estar en On
(Encendido) y configurado en Low

(Bgjo).

El control Digisquelch
en el médem de
recepcion esta
configurado
incorrectamente.

El control Digisquelch en el médem de
recepcion debera estar en On
(Encendido) y configurado en Médium
(Medio) o High (Alto).

Labateria del médem
estdbgja

* Conecte unafuente externade energia
al receptor. Vea “Baterias Externas’
en lapagina 2-3.

* Vea“Cargar el HiPer+” enla
pagina 2-2.

Mala calidad de ancho
de banda (un alto
numero de sefides de
interferencia).

Utilice otro canal de frecuenciaparalos
maodems Base y Receptor.
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Deteccién y Solucién de Fallas

Ladistanciaentre Base
y Rover es demasiado
grande.

» Acorteladistanciaentre Basey

Rover.

 Utilice unarepetidora de radio.

Problema

El receptor no inicia el registro de datos.

Causas

Soluciones

El receptor no tiene
espacio libre paralos
archivos.

*» Descargue los archivos del receptor a

una computadora (en caso de ser
necesario) y borre los archivos (vea
“Descargar archivos auna
Computadora” enlapagina4-10y
“Eliminar Archivos” en

lapagina 4-14).

Utilice la caracteristica AFRM. Vea
“Pardmetros del Modo Automatico de
Rotacion de Archivos (AFRM) ” enla
pagina 2-28.

El receptor yaha
registrado 256 archivos
enlamemoriainterna.

Borre los archivos innecesarios (vea
“Eliminar Archivos” en

la pagina 4-14)

Utilice la caracteristica AFRM. Vea
“Parametros del Modo Automético de
Rotacion de Archivos (AFRM) ” enla
pagina 2-28.

9-10
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Problemas Bluetooth

Problemas Bluetooth

L os siguientes son algunos de |os mensajes de error comunmente
encontrados. BTCONF reporta los mensgjes de error en labarrade

estado.
Mensagje de Error
No puede encontrar al receptor.
Causas Soluciones
El receptor esta Asegurese que € receptor esté cargado y
apagado. se encuentre encendido.
L os conectores del  Verifique que el conector del cable se
cable han sido encuentre conectado al puerto serial
conectados correcto.
incorrectamente.

» Desenchufe el cable, luego vuelvaa
conectarlo correctamente a receptor.

El cable esta dafiado.

Utilice un cable en buen estado.

» Comuniquese con su Proveedor para
adquirir un cable nuevo.

El puerto COM 4d que
esta conectado el
receptor esdiferenteal
seleccionado en
BTCONF.

Aseglrese que el cable RS232 esté
conectado al Puerto COM especificado
en lalista despegable del puerto de
comunicacion BTCONF. Vea
“Configuracion del Madulo Bluetooth”
en la pagina 2-46 para obtener mayores
detalles.
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Deteccién y Solucién de Fallas

El puerto del receptor
utilizado parala
conexién no estaen e
modo Comando.

Conecte su receptor y una
computadora utilizando un puerto
libre (vea“Conectar el HiPer+ auna
Computadora’ en lapagina2-5) e
inicieel PC-CDU.

Haga clic en Configuration
->Receiver->Ports.

Cambie la Entrada para el puerto
serial utilizado paralaconexion a
Comando.

L as configuraciones

Las configuraciones parael Puerto B

parael Puerto B son: velocidad de transferenciaen
pueden haber baudios de 115200, 8 hits de datos, 1
cambiado. bit de parada, sin paridad, y sin
negociacion.
Intente habilitar lanegociacion RTS
CTSparael Puerto B. No cambie las
demas configuraciones.
Las opciones Vea " Verificando un OAF” enla

correspondientes del

receptor pueden estar
desactivadas o0 haber

expirado.

pagina 4-16 para obtener detalles
sobre como verificar las opciones
actuales.

Habilite las opciones correspondientes
del receptor.

Comuniguese con su proveedor para
adquirir las opciones actuales del
receptor.
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Problemas Bluetooth

Mensgje de Error
No es posible encontrar e Bluetooth.
Causas Solucion
El Slot 3 del receptor |1. Conecte su receptor y una
Se encuentra computadora utilizando un cable
desactivado. RS232 (vea“ Establecer una
Conexioén con un Cable RS232” en
lapagina 2-7).
2. Hagaclic sobre Configuration
->Receiver->General.
3. Enel &readeActivar/Desactivar

Slots habilite la casillade
verificacion del Slot 3 (B).

El médulo Bluetooth
se encuentravinculado
aotro dispositivo.

Cierre la conexion con el dispositivo,
luego conéctelo a su receptor.

El procesador del
maodulo Bluetooth se
encuentra
sobrecargado.

Coloque su receptor en el Modo
Energia Cero. Vea“Modo Energia
Cero” enlapégina4-23 para
obtener mayores detalles.

Presione latecla Reset durante
aproximadamente un segundo para
gue el receptor vuelvaal modo
normal.

Vuelva a conectarse al modulo
Bluetooth.

El receptor no tiene un
modulo Bluetooth.

Comuniquese con su proveedor para
adquirir un receptor con Bluetooth
habilitado.
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Deteccién y Solucién de Fallas

Mensgje de Error

No se puede abrir e Puerto COM#. Acceso denegado

Causas

Solucién

Es posible que otra
aplicacion seencuentre
utilizando el puerto de

Cierrelaaplicacién, luego vuelvaa
conectarse.

Conecte el receptor mediante otro

la computadora puerto de la computadora que no esté
dedicado ala en uso.

conexion.

Problema

Después de buscar dispositivos disponibles, no encuentra
ninguno.

Causas Solucién

El receptor no esta
recibiendo energia

Verifique que el receptor esté
recibiendo energiay esté encendido

Verifique que e cable de alimentacion
se encuentre conectado al puerto serial
correcto.

Desenchufe € cable, luego vuelvaa
conectarlo correctamente al receptor.

Si e cable de alimentacion se
encuentra dafiado, comuniquese con
su Proveedor para adquirir un cable
nuevo.

914
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Problemas Bluetooth

El Slot 3 del receptor
Se encuentra
desactivado.

Conecte su receptor y una
computadora utilizando un cable
RS232 (vea* Establecer una
Conexion con un Cable RS232” en
lapagina 2-7).

Haga clic en Configuration
->Receiver->General.

En € dreade Activar/Desactivar
Slots habilite lacasillade
verificacion del Slot 3 (B).

L os dispositivos

Verifique que sus dispositivos se

pueden estar fuera del encuentren dentro del alcance

a cance aceptable del aceptable del radio.

radio. « Cologue los dispositivos dentro del
alcance deradio.

Problema

Puede ver el icono del modul o Bluetooth del receptor en la
pantalla de la computadora, pero no puede conectarse.

Causas Solucién

Lasconfiguracionesde | ¢ Asegurese que sus dispositivos
seguridad del habilitados en Bluetooth utilicen las
dispositivo mismas configuraciones de seguridad.
probablemente sean | \/ea“ Configuracion del Médulo
diferentes.

Bluetooth” en la pagina 2-46,
especificamente laFigura2-44 en la
pagina 2-51 para obtener mayores
detalles sobre como cambiar las
configuraciones de seguridad.

P/N 7010-0526-SP

www.topconpositioning.com

915



Deteccién y Solucién de Fallas

Lasconfiguraciones |1. Si cambialas configuracionesde su

del médulo Bluetooth maodul o Bluetooth, eliminelo dela
pueden haber lista de los dispositivos Bluetooth
cambiado. encontrados utilizando el programa

administrador Bluetooth (que cuenta
con el dispositivo utilizado para
administrar €l receptor).

2. Repitalablsqueda

9-16
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Apéndice A

rear Archivos
Script

Los archivos script le permiten guardar los comandos manuales en
un archivo. Después puede cargar este cddigo en lugar de digitar
cada comando individual. Siga el siguiente procedimiento para
crear scripts.

% PUNTA

o U A~ wbN

Para obtener mas informacioén sobre los archivos
script, revise el Manual del Usuario del PC-CDU.

Conecte su receptor y computadora. Vea “ Conectar € HiPer+ a
una Computadora” en la pagina 2-5 para obtener informacion
sobre este procedimiento.

Inicie PC-CDU.

Hagaclic en File->Manual Mode.

Hagaclic en Edit script.

Ubique la carpeta en la que desea guardar el archivo script.
Digite el nombre del archivo. Todos los archivos tienen la
extension. jpc.

Por ejemplo, Daisy_38400.jpc para habilitar la conexion en
cadena daisy chainy Daisy_Off.jpc para deshabilitar la cadena
daisy.

Haga clic en Yes para crear € archivo.
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A-2

Crear Archivos Script

8. Digitelos comandos apropiados, y presione Enter después de
cada uno. Vea Tabla A-1 para obtener informacion sobre estos

comandos.

Tabla A-1. Comandos de Scripts

Para crear una Daisy Chain

Para terminar una Daisy Chain

%%set,dev/ser/c/rate, 38400
%%set,dev/ser/c/echo,/cur/term
%%set,dev/ser/c/imode,echo
%%set,cur/term/eoff, QUIT
%%set,cur/term/echo,/dev/null
%%set,cur/term/imode,echo
%%set,cur/term/echo,/dev/ser/c

QUIT
%0%set,cur/term/imode,cmd
%0%set,dev/ser/c/echo,/dev/null
%%set,dev/ser/c/imode,cmd
%%set,dev/ser/c/rate, 38400
%%set,cur/term/rate, 115200

9. Hagaclic en Save script.
10. Hagaclic en Close editor.

Unavez que ha creado un archivo script,

1. HagaclicenLoad script en el cuadro de didlogo Manual

Mode.

2. Ubique la carpeta que contenga su archivo script.

w

Seleccione € archivo script apropiado y haga clic en Open.

4. Presione Enter o hagaclic en Send command para g ecutar e

archivo script.
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Apéndice B
specificaciones

Este producto TPS es un GPS+ (GPSy GLONASS) de 40 canales
con una antenainterna, un radio UHF o GSM, un médulo de
tecnol ogia inalambrica Bluetooth, y una carcasa de aluminio
resistente completa con laMINTER y con conectores de cable.

Especificaciones del HiPer+
Tabla B-1 enumeran |os detalles del componente HiPer+.

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component Details
Tipo de receptor
Euro-112 GGD - definida activando el OAF
correcto:
G-GPSL1
GD-GPSL1L2

GG —GPS/GLONASSL1
GGD — GPS/GLONASSL1/L2

Especificaciones de Rastreo

Canales Estandar 20L1GPS, L1/L2GPS, L1/L2 GLONASS, L1/L2
GPS + L1/L2 GLONASS, WAAS/EGNOS

Opcional Dias Cenicienta (veala pagina B-9 para obtener
detalles)

Sefial es Rastreadas L1/L2 C/A y Codigo Py Portadora, WAAS/EGNOS
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Especificaciones

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component Details

Modo de L evantamiento

Estético

Cinemético (Continuo, Parar y Seguir)
RTK (Cinemético en Tiempo Real)
DGPS (GPS Diferencial)

Precision del Levantamiento

Estético, Estético ParaL1+L2 —H: 3mm + 1ppm x D;
Répido V: 5mm + 1.4ppm x D
ParaL1l—H: 5mm + 1.4ppm x D;

V: 7mm+ 1.9ppm x D

Cinemético ParaL1+ L2 —H: 10mm + 1.5ppm x D;
V: 15mm + 2.0ppm x D
ParaL1l—H: 15mm + 2.0ppm x D;
V: 20mm + 2.5ppm x D

RTK ParaL1+ L2 —H: 10mm + 1.5ppm x D;
V: 15mm + 2.0ppm x D
ParaL1—H: 15mm + 2.0ppm x D;
V: 20mm + 2.5ppm x D

Arranque Frio <60 seg
Arranque Célido <10seg
Readquisicion <1seg
Tecnologia

Rastreo Co-Op

Rastreo de sefial baja

Mitigacion avanzada multipath
WAAS

Parametros gjustables PLL y DLL
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Especificaciones del HiPer+

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component Details
Radio Modem
Amplio Espectro Transceptor de Espectro Ensanchado interno de 915
MHz 0 2.4 GHz
Radio médem UHF Tx/Rx interno o externo
Mo6dem GSM Europay Asia— 900/1800 MHz

EE.UU. y Canada— 900/1900 MHz

Especificaciones del Modulo Bluetooth

Tipo

Clase 2

Clases de servicios

Miscelaneos

Perfiles soportados

LM, L2CAP, SDP, PPP

Cadigo de Frecuencia
del Pais

Norteaméricay Europa

Almacenamiento de Datos'y Visualizacion

Indicadores de Estado

Cuatro LEDs tres colores

Controles

Tres teclas de funcion

Caracteristicas de los Datos

Tasa de actualizacion de hasta 20 Hz para
posicionamiento y datos crudos en tiempo real
(codigo y portadora)

Fase de cédigo de 10cm y precision de la portadora
de0.1mm

Version 2.1, 2.2,y 2.3 RTCM SC104

Base RTCM Miiltiple

Modelos de Variacion Geoide y Magnética
RAIM

Soporte de diferentes DATUMs

Envio de coordenadas de cuadricula

Soporte CMRy CMR+
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B-4

Especificaciones

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component

Details

110

Puertos de
Comunicacion

Hasta cuatro puertos de serie RS232 y un puerto USB

Conectores Antena Médem, 1salida PPS (opcional), entrada de
Marcador de Eventos (opcional), PWR, USB

MINTER Cuatro LEDs internos
Entrada de control ON/OFF

Antenna

Antena GPS/ Interna

GLONASS

Tipo de Antena Microstrip

Memoria

Memoria Interna

Tarjeta flash compacta (no removible)

Capacidad Estandar -0 MB
Max-1G

Tiempo de Registro 53 horas (8 MB, 15seg, L1/L 2, 7 satélites)

Intervalo de Registro 0.05 a 86400 segundos, dependiendo de las opciones
adquiridas

Energia

BateriaInterna

Li-ion, 3000 mAh, 7.4V

internas

Tamafio de laBateria | 132 x 35x 18 (mm)
Peso de la Bateria 165 g (1 bateria)
NUmero de baterias 2 baterias

Bateria de cambio

Bateria no descartable
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Especificaciones del HiPer+

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component

Details

Tiempo de Operacion

~11.5 horas con Radio PDL UHF encendido
~13.5 horas con Radio PDL UHF apagado

Energia externa

1 puerto

Voltaje de entrada 6a28V DC (paratrabgjo)
9a28V DC (paralabateria de carga)
Corriente Minima de Carga>=2 Amp
Consumo Normal: 2.5W
Méximo: 2.7W

Bateria incorporada

Bateria de repuesto para sincronizacion'y
almacenamiento de datos de almanaque.
Funcionamiento minimo de 10 afios

Entorno
Temperatura operativa | -30 C° a+ 60 C° con baterias
Temperatura de -40 C° a+75 C° con baterias

almacenamiento

Caracteristicas fisicas

Carcasa Extrusion de aluminio, a prueba de lluvias
Color Amarillo Topcon

Dimensiones Ancho:158.5 x Alto:113 x Didmetro:173 mm
Peso 1.72 kg

Antena Interna

Bateria Dos internas

Controlador Externo

Montagje 5/8-11

Sellos Silicio (moldeado en Color)
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Especificaciones

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component Details

Teclas Tresteclas:
Encendido/Apagado
Funcion (FN) —iniciar/detener registro de datos,
cambiar modo de informacion.
Inicializar —inicializacion del hardware del receptor

LEDs Cuatro LEDs:
ESTADO — estado del satélitey del receptor
REGISTRO — estado de registro y datos
BATERIA — estado de la bateria
RX — estado del médem

NMEA

Versién NMEA SdlidaVea. 2.1,2.2,2.3,30

Mensajes GGA, GLL, GNS, GRS, GSA, GST, GSV, HDT,

RMC, VTG, ZDA, ROT

Intervalo de salida

Estandar 1Hz; 5, 10, 20Hz opcional

DGPS

Formato de RTCM SC104 Vea2.1,2.2,y 2.3

correccion

Tipo de mensaje 1, 3,9, 31, 32, 34; seleccionable por el usuario
RTCM

Intervalo de proceso 1Hz estandar; opcional 5, 10, 20Hz

paralos datos de
correccion RTCM

Intervalo de salida

1Hz estandar; 5, 10, 20Hz opcional

Méscara de elevacion

0 a 90 grados (independientemente del registro de
datos)

DGPS Multibase

Modo de seleccion de correccion diferencial: Més
Cercano, Mixto, Mejor (opcional)
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Especificaciones del HiPer+

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component Details
RTK
Formato de CMR2/CMR+ (competible con Trimble), RTCM
correccion SC104. Vea2.202.3
Tipo de mensgje 3,18, 19, 20, 21, 22; seleccionable por €l usuario
RTCM
RTK Inverso Estara disponible en el futuro

Inicializacion de
Ambigliedad

OTF (L1, LUL2)

Longitud de lalinea
de base

Hasta 50km en lamafianay tarde. Hasta 32 al
mediodia.

Tiempo de
inicializacion

5 segundos a 10 min dependiendo de lalongitud de la
linea de basey de las condiciones multipath.

Intervalo de salida
para CMR/RTCM

1Hz standard; 5, 10, 20Hz optional

Elevacion

0 a 90 grados (independientemente del registro de
datos)

Modo de solucién

Retardo (sincronizacion)
Extrapolacion (no sincronizada)

Intervalo del proceso

1Hz esténdar; 5, 10, 20Hz opcional

Latencia Modo de retardo — 20 mseg a 20 seg (depende dela
|atencia que recibe datos de correccion del receptor
base)

Extrapolacion — 20 a 30 mseg

Registro de Datossin | El receptor puede registrar datos sin procesar en otro

Procesar intervalo durante la operacion RTK

Estado Fijo, Flotante, DOP, Estado del Data Link, Latencia

del Médem, Satélites comunes, Porcentaje de fijacion

P/N 7010-0526-SP
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Especificaciones

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component

Details

Resultados

Coordenadas RTK, HRMS, VRMS, Matriz de
Covarianza

Nivel defijacion de
ambiguedad

Umbrales seleccionables
Bajo 95%; Medio: 99.5%; Alto: 99.9%

Salida PPS (opcional)

NUmero de puertos 1

PPS

Borde Subida, Caida

Periodo 10 to 1000000000 ms

Desviacion -500000000 a 500000000 mseg
-500000 a 500000 nseg

Tiempo dereferencia

GPS, GLONASS, UTC (USNO), UTC (SU)

Marcador de Eventos (opcional)
NUmero de puertos 1

del Marcador de

Eventos

Borde Subida, Caida

Tiempo dereferencia

GPS, GLONASS, UTC (USNO), UTC (SU)

Funciones de Rastreo

Reduccion Multi-path

Cadigo y Portadora

Configuracion PLL/
DLL

Ancho de banda, orden, gjustable

Configuracién del
bucle de rastreo co-op

Encendido/Apagado, Modo Estético, Ancho de
bandade PLL individual, Ancho de banda de PL
comun

Topcon
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Especificaciones del HiPer+

Table B-1. Especificaciones del HiPer+

Component Details
Intervalo de Cadigo y Portadora
Suavizamiento
WAASEGNOS Estandar

Cargador de Baterias (Adaptador AC)

Tamarfio Ancho:60 x Largo:112 x Alto:36 mm
Peso 2359

Temperatura 0C°to+40C°

Operativa

Temperatura de -40 C°to +85 C°

almacenamiento

Entrada AC90a264V 1A (110V AC)
47 a63 Hz

Sdida DC12V 25A (30 W)

Conector Entrada (AC): Toma

Sdlida (DC): Pin Fisher 5

Tiempo del cargador
de baterias

7 horas para una Carga Completa

6 horas para una Carga del 90%

Los dias Cenicienta es una opcion gque convierte una frecuencia
simple (receptor GPS) en una doble frecuencia (receptor
GPS+GLONASS) durante 24 horas cada dos martes ala
medianoche GPS. Consulte €l sitio web de Topcon para obtener
maés informacién y las fechas Cenicienta especificas.

c@a AVISO

Las especificaciones de rendimiento asumen un
minimo de 6 satélites GPS o 7 GPS/GLONASS
por encima de 15 grados de elevacion y el

P/N 7010-0526-SP
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Especificaciones

cumplimiento de los procedimientos
recomendados en el presente manual.

q@a AVISO

En aquellas areas de multipath alta, durante
periodos de gran PDOP, y durante periodos de
mayor actividad ionosférica, el rendimiento
podria disminuir.

@a AVISO

Utilice los procedimientos de verificacion
robusta en areas de multipath extrema o bajo
follaje espeso.

Especificaciones del Conector

Esta seccion listalos detalles del conector HiPer+.

Conector RF Radio (Médem)

El tipo de conector médem (UHF) de Pacific Crest (Tabla B-2)
es un conector RF BNC Bulkhead Jack con un nimero de parte
6501-7051-003 de Applied Engineering Product.

Tabla B-2. Especificaciones del Conector de Médem (UHF) PDL de Pacific
Crest

Tipo Nombre de la Senal Dir Detalle

BNC Maédem 1/O | Entrada RF de laantena PDL

El médem de Espectro Ensanchado (TPS) o €l tipo de conector
de médem GSM (Table B-3 en la pagina B-11) es un conector

TNC RF
B-10 =

Topcon Manual de Instrucciones del HiPer+




Especificaciones del Conector

Tabla B-3. Especificaciones del Conector del Médem de Espectro

Ensanchado/GSM
Tipo Nombre de la Senal Dir Detalles
TNC Modem 1/0 1/0 Entrada RF desdelaantenadel
maodem

Conector de Energia

El conector de energia (Figura B-1) es un receptacul o sellado,
de 5 pines, nimero de parte ODU G80F1C-T05QF00-0000.

Figura B-1. Conector de Energia

Tabla B-4 le proporcionan | as especificaciones del conector de
energia

Tabla B-4. Especificaciones del Conector de Energia

Numero Nombre de la Seiial Dir Detalles

1 Power_INP P Entrada DC de 6 a 28 voltios
2 Power_INP P Entrada DC de 6 a 28 voltios
3 Power_GND P Tierra, retorno de energia

4 Power_GND P Tierra, retorno de energia

5 No utilizado

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Conector de Serie C-RS232

Paralos puertos A y D. Los conectores RS232 (Tabla B-2) son
un receptéculo sellado, de 7 pines, nimero de parte ODU
G80F1C-T07QC00-0000.

Figura B-2. Conector RS232

Tabla B-5 le proporcionan las especificaciones del conector de

cable RS232.
Table B-5. Especificaciones del Conector RS232

Numero Nombre de la Senal Dir Detalles

1 Power_OUT P Salidade Energia (1<0.2 A)

2 GND - Tierrade la sefial

3 CTS | Listo para Envio (Clear to
send)

4 RTS o] Solicitud de Envio (Request
to send)

5 RXD | Recibir datos

6 TXD O Transmitir datos

7 No utilizado

B-12
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Especificaciones del Conector

Conector USB

El conector USB es un receptacul o sellado, de 5 pines, nimero
de parte ODU G80F1C-T05QF00-0000 (Figura B-3).

Figura B-3; -Co-n.ector uUsB
Tabla B-6 le proporcionan las especificaciones del conector
USB.

Table B-6. Especificaciones del Conector USB

Numero Nombre de la Sefal Dir Detalles
1 No utilizado

2 USB_PWR P Bus power

3 GND - Tierra

4 USB D+ 1/0 Data plus

5 USB D- 110 Data minus

P/N 7010-0526-SP www.topconpositioning.com
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Apuntes:

B-14
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Apéndice C

nformacion de
Seguridad

Precauciones Generales

q@a AVISO

Para cumplir con los requisitos de la exposicion
a la RF, mantenga por lo menos una distancia de
20cm entre el usuario y el radio modem GSM.

& ADVERTENCIA

El HiPer+ ha sido disefiado para propésitos
de levantamiento y aquellos que se
relacionen con el levantamiento (es decir, el
levantamiento de coordenadas, distancias,
angulos, profundidades, y el registro de tales
mediciones). Este producto nunca se debera
utilizar:

— Si el usuario no ha comprendido a
cabalidad el presente manual.

— Después de desactivar los sistemas de
seguridad o alterar este producto.

— Con accesorios no autorizados.
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Informacién de Seguridad

— Si el sitio en el que se va a realizar el
levantamiento no ofrece las garantias
necesarias.

— En contra de las leyes, normas y
regulaciones vigentes.

@ PELIGRO

No uTILICE EL HIPER+ EN AMBIENTES
PELIGROSOS. SU USO EN LA LLUVIA O NIEVE ESTA
PERMITIDO DURANTE UN TIEMPO LIMITADO.

Advertencias sobre el Paquete Interno

de Baterias

@ PELIGRO

iNUNCA TRATE DE ABRIR LA CUBIERTA DEL HIPER+
O DE REEMPLAZAR LAS BATERIAS! EL Uso
INCORRECTO DE LAS BATERIAS DE LITIO-ION PUEDE
SER PELIGROSO!

@ PELIGRO

NO INCINERE O CALIENTE EL PAQUETE DE BATERIAS
POR ENCIMA DE LOS 212 GRADOS FAHRENHEIT (100
GRADOS CELSIUS). EL CALOR EXCESIVO PUEDE
OCASIONAR DANOS SERIOS Y UNA POSIBLE
EXPLOSION.
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Advertencias sobre el Paquete Interno de Baterias

& ADVERTENCIA

La manipulacién de las baterias internas por
parte de usuarios finales y/o técnicos no
autorizados invalidara la garantia del
receptor.

— No trate de abrir o reemplazar el paquete de
baterias.

— No desarme el paquete de baterias.

— No cargue en condiciones contrarias a las
especificadas.

— Sélo utilice el cargador de bateria
especificado.

— Evite cortocircuitos.

— No comprima o modifique las baterias.

@ PRECAUCION

Cuando enchufe el cable de alimentacion/
cargador en un tomacorriente, utilice uno con
conexion a tierra.
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Informacién de Seguridad

Advertencias sobre el Uso

@ PRECAUCION

Si el producto ha sufrido una caida, alteracion
o ha sido transportado o embarcado sin el
empaque apropiado, o si es sometido a un
trato inadecuado, podria efectuar mediciones
incorrectas.

El propietario debe hacer evaluar
peridodicamente este producto para asegurar
la obtencién de mediciones precisas.

Si este producto no funciona correctamente,
informe inmediatamente a TPS.

@ PRECAUCION

Este producto podra ser revisado o reparado
unicamente por los centros de servicio
autorizados TPS.
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Apéndice D

so del Radio UHF

c@a AVISO

Muchos paises exigen a los usuarios de radio
una licencia (como es el caso de los Estados
Unidos). Asegurese de cumplir con todas las
leyes locales cuando opere su radio UHF.

Los levantamientos en el modo RTK han hecho delaUHF la
eleccion mas popular paralas comunicaciones entre |0s receptores
Base y Rover. El usuario debe conocer las fortalezas y debilidades
de esta tecnologia para sacarle el maximo provecho a su receptor
HiPer+.

Lacalidad y fuerza de | as sefidles UHF se traduce en €l alcance de
sus comunicaciones UHF. Los siguientes conceptos |o ayudarén a
aprovechar al méximo sus sistemas de comunicacion basados en
UHF

1. El alcance de su sistema dependera en gran medidade las
condiciones locales.

A nivel topogréfico, las comunicaciones locales eincluso las
condiciones topograficas juegan un papel sumamente
importante en el acance potencial de sus comunicaciones RTK.
Un radio base de 35 watts |e permitira a receptor acanzar
distancias de hasta 12 millas utilizando |a antena estandar,
dependiendo de las condiciones locales. Es sencillo alcanzar
distanciasen €l ordende 4 a7 millas (6 a1l Km.).
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Uso del Radio UHF

% PUNTA

Utilice un escéaner para encontrar canales
limpios de comunicacion.

2. El alcance de su sistemamejoraras gjustalaantenade su
estacion Base siguiendo algunas de | as siguientes
recomendaciones.

» Asegurese quelabateria del radio Base se encuentre total mente
cargada.

» Use antenas direccionales y/o repetidoras para aumentar €l
alcance de su sistema. Las antenas direccionales concentraran
lafuerza de lasefial en una direccién mas definida, mejorando
significativamente el alcance de su sistema.

» Reviselalinea de accesorios de TPSy encontrara diversos
items que lo ayudarédn amejorar €l acance de su radio Base.

D-2
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Apéndice E

erminos de Ia
Garantia

L os equipos de posicionamiento laser y electrénico estan
garantizados contra materiales y fabricacion defectuosos siempre
gue sean sometidos a un uso normal y alas aplicaciones descritas
en el presente Manual. El equipo se encuentra garantizado durante
el periodo indicado en latarjeta de garantia que acompaina a
producto, que seiniciael diaen que el producto es vendido al

comprador original por los Distribuidores Autorizados de Topcon.l

Durante el periodo de garantia, TPS, segiin estime conveniente,
reparara o cambiara este producto sin cargo adicional. Las piezas
reparadas y |0s repuestos serén entregados una vez que €l
comprador devuelvalos productos dafados, y éstos seran
reacondicionados o nuevos. Esta garantia limitada no incluye el
servicio de reparacion de dafios a producto gque resulten de un
accidente, desastre, uso incorrecto, uso excesivo o modificacion del
producto.

El cliente puede solicitar € servicio de garantia a un distribuidor
autorizado de servicios de garantiade TPS. Si e producto es
enviado por correo, el comprador se compromete a asegurar €l
producto o aasumir €l riesgo de pérdida o dafio durante el
transporte, a prepagar |os cargos de embarque al centro de servicio
de garantia, a utilizar el empaque de embarque original o un
equivalente. El paguete debe incluir unacartaen laque se detalle el
problemay/o defecto del equipo.

1. Lagarantiacontra defectos en la bateria, cargador o cable Topcon es
de 90 dias.
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Términos de la Garantia

Launicaopcién quetiene el comprador paracambiar el producto es
la que se especifica lineas arriba. En ningln caso TPS se hace
responsable por los dafios u otros reclamos que incluyan la pérdida
de utilidades, pérdida de ahorros u otros dafios incidentales o que
resulten del uso o de laincapacidad para utilizar el producto.
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