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PROLOGO

Gracias por adquirir la Estacion Total con Captura de Imagenes TOPCON serie GPT-7000i
Para obtener un rendimiento 6ptimo de los instrumentos, le rogamos que lea detenidamente
estas instrucciones y las conserve en un lugar apropiado para poder consultarlas en el
futuro.

En este manual de instrucciones se explica el funcionamiento basico de este instrumento.
Asimismo, rogamos leer también el manual complementario del modo de programa (“Modo de
Programa”).
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Precauciones Generales de Manejo

Antes de comenzar el trabajo compruebe que el instrumento funciona correctamente y con un
rendimiento normal.

¢ No apunte el instrumento directamente al Sol. Si se apunta el instrumento directamente al Sol
se pueden producir lesiones oculares graves. Si se expone la lente del objetivo del instrumento a
la luz solar directa se pueden producir también dafos en el instrumento. Para paliar este problema
se recomienda utilizar un filtro solar.

¢ Instalacion del instrumento sobre un tripode. Cuando monte el instrumento sobre un tripode,
utilice uno de madera siempre que sea posible. Las vibraciones que podrian producirse al utilizar
un tripode metalico pueden afectar a la precisiéon de la medicién.

¢ Instalacion de la base nivelante. Una instalacion incorrecta de la base nivelante puede afectar a
la precisién de la medicién. Compruebe de vez en cuando los tornillos de ajuste de la base
nivelante. Asegurese de que el pestillo de fijacion de la base esta bloqueado y que los tornillos de
sujecién de la base estan apretados.

¢ Proteccion del instrumento contra los golpes. Cuando transporte el instrumento, protéjalo para
minimizar el riesgo de golpes. Los golpes fuertes pueden hacer que se obtengan mediciones
erréneas.

¢ Transporte del instrumento. Transporte siempre el instrumento por el asa.

« Exposiciéon del instrumento al calor extremo. No deje el instrumento expuesto al calor extremo
durante mas tiempo del necesario. Ello podria afectar negativamente a su rendimiento.

¢ Cambios bruscos de temperatura. La exposicion del instrumento o del prisma a cambios
bruscos de temperatura (por ejemplo, cuando se saca el instrumento del interior de un vehiculo
con la calefaccidon conectada) puede provocar una disminucién del alcance de medicion. Deje que
el instrumento se aclimate a la temperatura ambiente.

¢ Comprobacion del nivel de las baterias. Antes de poner el instrumento en funcionamiento,
compruebe el nivel de carga de la bateria.

o Bateria de back-up de memoria. Después de adquirir del instrumento se debera cargar la
bateria de back-up incorporada 24 horas antes de utilizarlo por primera vez. Conecte la bateria
totalmente cargada al instrumento para que se cargue la bateria de back-up.

e Extracciéon de la bateria. Si se deja el instrumento sin bateria durante mas de una hora se
perderan los datos memorizados, debido al bajo voltaje de la bateria de back-up. Conecte la
bateria en cuanto sea posible o ejecute una copia de seguridad de la memoria RAM.

« Exencion de responsabilidad. TOPCON Corporation declina toda responsabilidad por pérdida de
los datos almacenados en la memoria en caso de accidentes imprevistos.

¢ Tapa de la bateria. Cierre completamente la tapa de la bateria antes de utilizar el instrumento
GPT-7000i. Si la tapa de la bateria no esta completamente cerrada, el GPT-7000i no funcionara
con normalidad, independientemente de si se esta utilizando la bateria o una fuente de
alimentacion exterior. Si se abre la tapa de la bateria cuando se esta utilizando el GPT-7000i, el
funcionamiento se interrumpira automaticamente.

o Desconexion de la alimentacion. Para desconectar la alimentacion del instrumento, apague
siempre el interruptor de encendido del GPT-7000i. No lo apague quitando la bateria. Antes de
quitar la bateria, pulse el interruptor de encendido y verifique que la alimentacion esta
desconectada. A continuaciéon saque la bateria. Cuando utilice la fuente de alimentacion externa,



no apague el GPT-7000i con el interruptor de la fuente de alimentacion externa.

Si no se sigue el procedimiento descrito, la siguiente vez que se conecte la alimentacién sera
necesario reiniciar el GPT-7000i.

Avisos Para un Uso Seguro

Para fomentar el uso seguro de los productos y evitar riesgos al operador y a terceras personas o
dafos a los bienes, tanto los productos como los manuales de instrucciones incluyen importantes
advertencias. Recomendamos que todo el personal comprenda el significado de los siguientes avisos
e iconos antes de leer las “Precauciones de seguridad” y el texto del manual.

Texto de aviso Significado

ADVERTENCIA | Si se ignora este texto de aviso se puede producir un riesgo de
muerte o de lesiones graves.

PRECAUCION | Si se ignora este texto de aviso se pueden producir lesiones
personales o daios fisicos.

= Se consideran lesiones los golpes, quemaduras, descargas eléctricas, etc.
= Se consideran dafos fisicos los dafios considerables en edificios o equipos y mobiliario.

Precauciones de Seguridad para el Usuario

ADVERTENCIA

* Si intenta desmontar o reparar el instrumento por su cuenta existe un riesgo de
incendio, descarga eléctrica o dafios fisicos.
Estas operaciones soélo deberan realizarlas TOPCON o los distribuidores autorizados.

» Causa de lesiones oculares o ceguera.
No mire nunca al Sol a través de un telescopio.

* Los haces de luz laser pueden ser peligrosos y pueden provocar lesiones oculares
si se utilizan de forma incorrecta.
No intente nunca reparar el instrumento por su cuenta.

» Causa de lesiones oculares o ceguera.
No mire directamente al haz de luz.

 Las temperaturas elevadas pueden provocar incendios.
No tape el cargador cuando esté cargando.

* Riesgo de incendio o de descarga eléctrica.
No utilice cables de alimentacioén, enchufes ni tomas de corriente danados.

* Riesgo de incendio o de descarga eléctrica.
No utilice baterias ni cargadores mojados.

* Podrian producirse explosiones.
No utilice el instrumento cerca de gases o liquidos inflamables, ni en el interior de minas
de carbon.

*La bateria podria provocar explosiones o lesiones.
No elimine la bateria exponiéndola al fuego ni al calor.

* Riesgo de incendio o de descarga eléctrica.
No utilice otra tensién de alimentacion distinta de la especificada en las instrucciones del
fabricante.




+ Para reducir los riesgos, utilice inicamente juegos de cables de alimentacion con
homologacién CSA/UL; el cable sera de tipo SPT-2 o superior, minimo n° 18 AWG
de cobre; uno de los extremos estara provisto de un enchufe de conexién moldeado
macho (con una configuracion NEMA especifica), y el otro extremo llevara un
conector hembra moldeado (con una configuracion IEC especifica de tipo no
industrial).

* La bateria puede originar incendios.
No utilice ningun otro tipo de bateria distinto del especificado.

* Riesgo de incendio.
No utilice ningun cable de alimentacioén distinto del especificado.

» Un cortocircuito de una bateria puede ser causa de incendio.
No cortocircuite la bateria cuando la guarde.

A PRECAUCION

* No conecte ni desconecte el equipo con las manos mojadas. jSi lo hace se expone a un
riesgo de descarga eléctrica!

* La ejecucion de controles, ajustes o procedimientos distintos a los especificados en el
presente manual puede provocar una exposicion peligrosa a la radiacion.

* No permita que nadie se interponga en la trayectoria del laser al objeto o punto previsto.
En caso de que esté utilizando un haz laser abierto, evite la radiacion de luz laser a la
altura de la cabeza de las personas. Existen muchas posibilidades de que el laser entre
en los ojos de las personas, pudiendo provocar pérdidas temporales de la vision y
también la pérdida de precaucion e inadvertencia de otros peligros. Se deberan evitar los
deslumbramientos por el haz de luz.

* Riesgo de lesiones por vuelco de la maleta de transporte. No se suba ni se siente sobre
las maletas de transporte.

» Cuando instale o transporte el tripode, tenga en cuenta que las puntas de sus patas
pueden ser peligrosas.

* Riesgo de lesiones por caida del instrumento o de la maleta de transporte. No utilice
una maleta de transporte que tenga las correas, las asas o los cierres dafados.

» No permita que la piel ni la ropa entren en contacto con el acido de las baterias; si eso
ocurriera, lave las zonas afectadas con grandes cantidades de agua y solicite asistencia
médica.

» Una plomada puede causar lesiones a las personas si se usa incorrectamente.

+ Si el instrumento se cae puede ser peligroso. Monte siempre las asas del instrumento de
forma segura.

» Asegurese de montar correctamente la base nivelante. De lo contrario podrian
producirse lesiones si se cayera la base.

+ Si el instrumento se cae podria ser peligroso. Compruebe siempre que el instrumento
esta firmemente sujeto al tripode.

* Riesgo de lesiones por caida del tripode o del instrumento. Compruebe siempre que los
tornillos del tripode estan firmemente apretados.




@ Usuario

1) jEste producto esta destinado exclusivamente a uso profesional! Para poder comprender las
instrucciones de manejo y seguridad antes de utilizar, inspeccionar o ajustar el equipo, el usuario
debera ser un topdgrafo profesional o tener amplios conocimientos de topografia.

2) Cuando utilice el instrumento péngase el equipo de seguridad prescrito (calzado de seguridad, casco,
etc.).

@ Clausulas de Exenciéon de Responsabilidad.

1) El usuario de este producto debera observar todas las instrucciones de utilizacion y realizar controles
periddicos del funcionamiento del producto.

2) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de las consecuencias del uso
incorrecto o abuso deliberado, incluyendo los dafios consecuentes directos o indirectos y el lucro
cesante.

3) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de los dafios consecuentes y pérdidas
de beneficios por catastrofes naturales (terremotos, tormentas, inundaciones, etc.). Incendios,
accidentes o actos de terceras personas, o la utilizaciéon en condiciones distintas de las usuales.

4) EIl fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de los dafios ni las pérdidas de
beneficios imputables a cambios o pérdidas de datos, interrupcion de trabajos, etc., ocasionados por
el uso o la imposibilidad de uso del producto.

5) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de los dafios ni de las pérdidas de
beneficios ocasionados por un uso diferente al que se especifica en este manual.

6) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de los dafios causados por
movimientos o acciones erroneos que pudieran producirse al conectar el instrumento a otros
productos.



indice

PROLOGO ...ttt s s s 282882128288 E e et s et s et 2
Precauciones Generales de Man@jo .........coooiiiiiiiiiiiiiii e 3
AVISOS PAra USO SEQUIO ....eeeiiiiiiiiiieeeitieeeee e ettt eeee e abateeeesabteeeeeeaabteeeeesabeeeeeeaanbeeeaeeaanseeeeessanbeeesanns 4
Precauciones de SEQUIITAA ...........uiiiiiiiiiii e e et e e e e ee e 5
LU LS 7= o OSSR 6
Clausulas de Exencién de Responsabilidad..............oooiiiiiiii e 6
3T [1eT =S ORR 7
Composicion del EQUIPo ESTANAAr ..........cooiiiiiiiiiie e 9

1 NOMENCLATURA Y FUNCIONES ...ttt ee ettt e e st e e e s ssteeeaesssntaeaaessnnsaeeeeeanns 10
R AL 1= o T = U = SRR 10
I = o] 7= | = P URRER PP 12
1.2.1 Contenido del MenU PriNCIPAl ...........eeeiiiiiiiiiiiiii it 12
1.2.2 MENU A€ MEAICION ...ttt e e e e e e e e e e e e et eeeeeeaaeas 13
1.2.3 Marcas de 1a pantalla .........oooeeiiiiii e 13
1.2.4 Teclas de [a pantalla ..o e e 13
1.2.5 Teclas de ACCESO0 DIFECIO ......oiiiiiiiiiiiiiiie e e e 14
1.3 Ajuste de 1a TUMINACION .........eiiiie e e s e e e e e eaneeas 15
1.3.1 Cémo Ajustar el Tiempo de Reduccion de la Huminacion..........ccccccveeeeeeiiiccciiiieiceeee e, 15
1.3.2 Ajuste Manual de la Intensidad Lumin0Sa ..o 17
1.3.3 Seleccién de la Opcion de lluminacidn Automatica ...........cccocoii e 18
1.4 Copia de Seguridad de los Datos de la Memoria RAM ..., 19
1.4.1 Ejecucion de la Funcion de Copia de Seguridad ........cccccoocieieiiiiiiee e 19
1.4.2 Configuracion de la Copia de Seguridad Automatica en cada Suspension .................... 21
1.4.3 Desactivacion de la Restauracién Después del Reinicio del Hardware .......................... 21
1.5 ReiNICIO del HAardWare ..........oooiiiiiiieieeeee et e e e e e e e e e s e e s 22
(IO IST=T oISt ] e [T = TRl 1= T o = P RERPR 22
1.7 Calibracion del Panel TACHIT .........ioiiiiiieiiiiiiie e e 23
R T =Tod = To [ I [T U o o] o =1 41T oL PR 25
1.8.1 Tecla de FUNCIONAMIENTO .........oiiiiiiiiiieee et r e e e e e e e e s e e eaeeees 25
1.9 Desconexion de [a AlIMENTACION .........oeiiiiiiiiii it r e e e e e e e e e e s s nnannees 26
1.10 Tecla de FUNCION (SOft KEY)....oiiiuiiiiiiie e 27
1.11 MOdO TeCla EStrella ... e e e e e e e e ee s 29
1.11.1 Configuracion mediante la Tecla Estrella ... 32
1.12 Apagado AULOMALICO  ..ooiiiiiiiii et e e e e e e e e e e e e 33

2 PREPARACION PARA LA MEDICION ...ttt 35
2.1 Conexion de la AlIMENTACION ........ooiiiiiiii et e e e e e e e e e e e aaaae s 35
2.2 Configuracion del Instrumento para la MediCion .........cccoooiieiiieiiiiiiiie e 36
G T I =Tor b= W o [ g o= o o o [o T PP 37
2.4 Visualizacion de la Carga Restante en la Bateria ..........ccocceeeviiiiiiiei e 38
2.5 Correccion de la Inclinacion de los Angulos Vertical y Horizontal .........ccccccoeeevieeeeennne. 39
2.5.1 Ajuste de la Correccion de Inclinacion mediante Teclas de Funcion ...........ccccceeveeeeeenn. 40
2.6 Compensacion de los Errores Sistematicos del Instrumento .......cccccooeiviiiiiiiiiinnene, 41
2.7 Como Introducir Caracteres Numeéricos y Alfabéticos ..........ccoviiiiiiiiiiii e 42
2.8 Tarjeta de Memoria de DatOS .........coiiiiiiiiiiiiiiie e 46
2.9 ACHVESYNC .ottt ettt e e e s 47
B2 Bt B 70 T (o T o SRR 47

3 MODO DE MEDICION ESTANDAR .....ooviiititieeee et et ee e e e n s e saeee e naneenes 48
3.1 Ventanas en Pantalla ... 48
3.1.1 Cambio entre Imagen Telescopica e Imagen Gran ANQuIar ...........cccceeeeviiieeeeiecieeee e 48
3.1.2 Cambio de la Ampliacion de 1a IMagen ..........coooiiiiiie i 49
3.1.3 Ajuste del Contraste de la IMagen ...........eeeeeiiiiiiiii i 49
3.1.4 Activacién y Desactivacion de la Cruz Filar ..o, 50
3.2 MediCION A€ ANGUIOS ...ttt et ee e 51
3.2.1 Medicién del Angulo Horizontal Derecho y del Angulo Vertical ........c.cccccoeveeeccnnnn... 51
3.2.2 Cambio entre Angulos Horizontales Derecho e 1Zquierdo ...........ccccccoveveveeeceveveeeeeenen 52
3.2.3 Medicion del Angulo Horizontal REQUEAO .............ccveeiueeeeieeeeeceeeeeeee e 53
3.2.4 Angulo Vertical; Modo de Porcentaje (%) de Pendiente ...........ccccccooveueueueeceeeeeeeeeeennn. 54
3.3 Medicion de DiStancCias .......c...uuuieiiiiiiieei i e e e e e e e e e an 55



3.3.1 Ajuste de la CorrecCion AMOSTEFICA .........cooiviiiiiiiiiiieeeee e 55

3.3.2 Ajuste de la Correccion de la Constante del Prisma ...........ccveeveiiieiiiiiiiieeee e, 55
3.3.3 Medicién de Distancias (Medicion Continua) .........coooiiiiiiiiiiiiiiee e 56
3.3.4 Medicion de Distancias (Medicion simple/ N VECES) .....ccooviiiiiiiiiiiiiiee e 57
3.3.5 Modos de Medicién Preciso / Seguimiento / AproXimado .........cccoocieieeeiiiiieeee e 58
B IR G =T o] F= 0 (=T o USSR 59
I \V) 1Yo [ o3 o) g e [T @70 To ] o (=1 o= To F= 1SR 60
3.4.1 Ajuste de Valores de Coordenadas de Punto Ocupado .........ccccceveeeeeiiiiiiiiiiiiiiiieee e 60
3.4.2 Ajuste de la Altura del Instrumento y de la Altura del Reflector (Prisma) ..........cccccveeeene 62
3.4.3 Ejecucion de Medicion de Coordenadas ...........coccueieeeiiiireeeiiiiee e e e e 63
3.5 TransmisiOn de DatOs ...........euiiiiiiiiiiiaii et e e e e e e e e e e e e e e e e e s 64
3.6 Transmision de Datos mediante la Tecla [REC] .......cccccvviiiiiiieiie e 65
4 MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS .....c.ooiuiiuiiiieinineineseineieinsesessse st 66
4.1 Operaciones de Configuracion de Pardmetros .........ccccccoeeeiiiiiiiiiiiiiieeeeeee e 66
oy It |V =Y o [ o1 o o LSO ST PP UPRTRRPPI 66
S0 22 ©o1 410 [ o o= o1 o o USSR 67
4.1.3 INtroduCCiON A€ VAIOTES .........ooiiiiiiiiiiieiiiiee ettt st e e e e e e e e eeeas 67
g R U T o T - To [P 67
4.2 Configuracion de Par@metros ............eeiiiiiiiiie e 68
5 VERIFICACION Y AJUSTES ...ttt ettt en s e eenaeenaen 69
5.1 Verificacion y Ajuste de las Constantes del Instrumento ..., 69
5.2 Verificacion del Eje OPHCO ......c.covovovieeeeececeieeeeeee et 70
5.2.1 Verificacién del Eje Optico del EDM y €l TE@0dONO .........ocvvevveeeeeeeeeeeeeeeeesee e 70
5.2.2 Verificacion del Eje Optico del PUNEro LASET .........cccoovoviveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee s 74
5.3 Verificacion y Ajuste de las Funciones del Teodolito .........cceeveviiiiiiieiiiiiiiie e 76
5.3.1 Verificacion y Ajuste del Nivel de la Alidada ................coooiiiiiiiiiiiii e, 77
5.3.2 Verificacion y Ajuste del Nivel CirCUIar .............coooiiiiiiiiiiiiiicc e 78
5.3.3 Ajuste Vertical de 10s Hilos del RELICUIO ..........uuuiiiiiiieiii i 79
5.3.4 Colimacion del INSIrUMENTO ......oooeii i e e e e e 80
5.3.5 Verificacion y Ajuste de los Hilos del Reticulo en Imagenes Telescopicas o de Gran
o 0] = PSR 81
5.3.6 Verificacion y Ajuste de la Plomada OPtiCa ............ccoeueeoeeeeveeeeeecceee oo 83
5.3.7 Verificacion y Ajuste de la Plomada Laser (para los modelos con Plomada Laser) ........ 84
5.3.8 Ajuste del Datum 0 del AngQuIO VErtical .............ccoveeveveveeeeeeceeeeeeeeeeeeee e, 85
5.4 Como Ajustar el Valor de la Constante del Instrumento ............ccccceveiiiiiiieiiniee e, 86
5.5 Compensacion de los Errores Sistematicos del Instrumento ..............ccooiiiiiiiiiiiiennn. 87
5.5.1 Ajuste de la Compensacion de los Errores sistematicos del Instrumento ........................ 87
5.5.2 Visualizacion de la Compensacion de los Errores Sistematicos del Instrumento ............ 89
6 AJUSTE DEL VALOR DE LA CONSTANTE DEL PRISMA/ NO PRISMA ........ccooiiieeiiiieee e, 90
7 AJUSTE DE LA CORRECCION ATMOSFERICA .....ccooiiiiiiiiriniecineeineieeneseessse e 91
7.1 Calculo de la Correccion AtMOSTEICA .........eeiiiiiiiiiie e 91
7.2 Ajuste del Valor de la Correccidn AtMOSTEriCa ..........cooviiiiiiiiiieeeeee e 92
8 CORRECCION DE LA REFRACCION Y DE LA CURVATURA TERRESTRE ........cccccoocevrann..... 97
8.1 Férmula para el Calculo de 1a DiStanCia ...........c.eeeeiiiiiiiiiiiiiiie e 97
9 FUENTE DE ALIMENTACION Y CARGA .....oooiieieeeeee oottt 98
9.1 Bateria Incorporada BT-61Q) .......eeiiiiiiiiiiaaie e e e e e e e e e e eaaaeeean 98
10 ACOPLAMIENTO Y DESACOPLAMIENTO DE LA BASE NIVELANTE.......ccooiiiiiieeee e 100
11 ACCESORIOS ESPECIALES ...ttt ettt e e e st e e e e st e e e s snnre e e e s e nnnnaen 101
12 SISTEMA DE BATERIA ..ottt en e nen e e 104
13 SISTEMA DE PRISMAS ..ottt ettt ettt e e sttt e e e s at e e e e s sts e e e e sansaeeeesassaeeeesanneeeenan 105
14 PRECAUCIONES ...ttt ettt s et e e st e e e e et e e e e e assteeeesanssseeaeannsseeeeeaanssaeeesnnseeeenan 106
15 TEXTOS DE MENSAJES Y ERRORES ...ttt 107
TR I YT TS T= 1= SN 107
LRSI =y o] = T PP TP 107
16 ESPECIFICACIONES ... ..ottt ettt e et e e st e e e s et e e e e eatba e e e e anaaeeaean 108
TTANEXOQ ittt e ettt e e e oot e e e e e —— e e e e aa———eeeeaeh——eteeae———eeeeaaabaeeetraaeeeaanareaaans 111
Compensacion D& DODIE EJE ......uuuuiiiiiiiieee ittt a e 111
ABINDICE ...ttt ettt et e e e e e et et et e et e e et e en et eeeas 113



Composicion del Equipo Estandar

Los valores numéricos entre paréntesis indican la cantidad.

Serie GPT-7000i (con protector de lente) (1)

Maleta de transporte (1)

Lapices tactiles (2)

/ GPT-7005i (1)

Protector Solar (1)

|
I
|
| /
I
|
Bateria BT-61Q (2)
%

Gancho de plomada incluido en
el juego de herramientas.

Juego de herramientas con estuche (1)
(Pasadores (2), destornillador, llaves hexagonales (3),
escobilla de limpieza)

S

//‘@

Pario de Silicona (1)

<

Cubierta de plastico para lluvia (1)

\

Cable USB F-25 (1)

Laminas protectoras de pantalla (10)

\

Manual de Instrucciones (Aplicacion Base) (1)
(Modo Programado) (1)

CD ROM (TopSURV) (1)

©

Correa para hombro (2)

=B




NOMENCLATURA 'Y FUNCIONES

1.1 Nomenclatura

Asa de Transporte Visor de Enfoque

Tornillos de fijacion del asa

Objetivo Camara

Lentes, Puntero Laser

Apertura del Laser

Marca de centro de instrumento

Punto Guia
-

Plomada Optica

Pantalla Téctil

GPT-70011
GPT-7002i
GPT-7003i

Conector Fuente de
Alimentacion

Puerto de Comunicaciones

Conector Serie RS-232

Tornillos
Punteros nivelantes

GPT-7001i/7002i/70031
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Tornillo de Tangencia Vertical

2 velocidades
GPT-7001i/
7002i/7003i

1 velocidad
GPT-70051

Boton de Encendido

Enfoque del Telescopio \ o
@ . Tornillo de Fijacion Vertical
Asa del Telescopio Marca Centro del Instrumento
0 ]
L) .
Tapa de Tarjeta
7 (©) p ]
Ocul
e Reset Hardware en el interior
e =he Pestillo Tapa de Tarjeta
1% Tornillo de Tangencia Horizontal
Nivel Alidada - : | T2 2 velocidades
GPT-7001i/
7002i/70031
1 velocidad
92000 GPT-7005i
90009
®9009 /[ =
Q@
%9 o
Pantalla Téactil
) a Tornillo de Fijacion Horizontal
Teclado Y

Nivel Esférico Pestillo de Tapa de Bateria

Tornillo Ajuste

Nivel Feférica

Tapa de Bateria

Puerto USB Tornillo Fijacion
Base Nivelante

Puntero

* 1) La posicién del tornillo de ajuste del movimiento vertical y del tornillo de precision
variara en funcién de los mercados.

11



1.2 Pantalla

1.2.1 Contenido del Menu Principal

El menu principal contiene los siguientes elementos. Seleccione el menu pulsando los iconos.

ICONOS

MODO PROGRAMADO
(Ver Manual de Instrucciones Propio)

MODO AJUSTE

Este modo se utiliza para chequeos y ajustes

e Error de angulo vertical

e Ajuste de los valores constantes del
instrumento

e Compensacion del error sistematico del
instrumento

e Chequeo del Eje Optico

e Ajuste de los reticulos de imagen del
telescopio

(Ver Capitulo 5 “Chequeos y Ajustes”.)

MODO DE COLOCACION DE PARAMETROS
Este modo se emplea para:

e Medicién

e Comunicacion

e Introducir valores
e Unidades

Una vez ajustado el modo de colocacion de parametros,
estos quedaran memorizados aun cuando se apague el

instrumento
(Ver Capitulo 4 “ Modo de Colocacion de Parametros”).

MODO DE MEDICION ESTANDAR
Este modo se emplea para:

e Medicion de angulos
¢ Medicion de distancias
¢ Medicién de coordenadas
(Ver Capitulo 3 “Modo de Medicion Estandar)
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1.2.2 Menu de Medicioén

Ejemplo: Modo de Distancia

Angulo V: 286.0720
Angulo H: 86.7534

Distancia horizontal: 4.819 m

Elevacion relativa: 1.018 m

Teclas de funcién

1.2.3 Indicaciones de la Pantalla

Simbolo Significado Simbolo Significado
v Angulo V m Unidades en metros
V % Porcentaje de pendiente ft Unidades en pies
HR Angulo H derecho F Modo preciso
HL Angulo H izquierdo C Modo aproximado
HD Distancia horizontal T Modo de seguimiento
VD Elevacion relativa R Repetir medicién
SD Distancia de pendiente S Medicion simple
N Coordenada N N Medicién n veces
E Coordenada E PPM Valor de correccion
atmosférica
VA Coordenada Z PSM Valor de la constante con
prisma
X EDM en funcionamiento NPM Valor de la constante sin
prisma
A Ind|caC|on|<’:ie emision de NP Modo sin prisma
aser
1.2.4 Teclas de la Pantalla
T Nombre de la ‘.
eclas Funcién
tecla
Tecla de Las funciones corresponderan al mensaje que se
B funcién muestre en la pantalla.
ESC Tecla Vuelve al modo o la vista precedente.
ESCAPE
Tecla de
ANG medicién de | Para pasar al modo de medicion de angulos.
angulos
| Tecla de
T medicion de | Para pasar al modo de medicion de distancias.
distancias
| Pl Tecla de
medicién de | Para pasar al modo de medicién de coordenadas.
coordenadas
REC Tecla REC Se transfiere el resultado de la medicion.

13



1.2.5 Teclas de Acceso Directo

Reinicio de software

[Shift[+[Func]+[ESC]

Menu Inicio de
Windows

[CHI[+[ESC]

Instrucciones de
acceso directo

Pulse continuamente un elemento o pulse
simultaneamente [Alt] y el elemento

Administrador de
tareas de Windows
CE

[Alt]+[TAB]

para cambiar a otro programa activo o para
FINALIZAR una tarea en el programa en
ejecucion.

14



1.3 Ajuste de la lluminacién

Para conservar la carga de la bateria, este instrumento apagara automaticamente la luz o reducira

la luminosidad cuando no se esté utilizando. Asimismo, el
automaticamente la intensidad luminosa mediante un luminémetro incorporado.

instrumento puede controlar

Puede ajustar los parametros de esta funcion para conservar al maximo la carga de la bateria o

seleccionar sus preferencias.

1.3.1 Cémo Ajustar el Tiempo de Reduccion de la lluminacién

1 Pulse el icono [Starf]-[Settings]-[Control Panell-[Power].

File View

Keyboard MaLise

i o
i I

Password PiC
Cannection

“ﬁ“{’D

&3
@ & -

=
Netwcurk and  Owner

ey
Regional
Settings
o
D %8
Stylus Systern I:

[ 5 1240 P01 2] 52

Storage

Aparecera en la pantalla la ventana “Power Properties”.

2 Pulse la pestafna [Backlight].

Power Properties

Battery iF‘DWEf Off §Backlight

Status:
Main Batteries
- Good
|_ iy
very Low

Backup Batteries
Good

L Oy

Wy Loy

Percentage of power left in man  429%

#rstart | I Brc[ap. [ @ 4zsrm 25

Aparecera en la pantalla la pestafia “Backlight’.
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3 Pulse la flecha hacia abajo en el menu del temporizador para seleccionar el tiempo de reduccion
El valor de configuracién de fabrica es “3 minutos”.

| Battery | Power Off | Backiight i
Tirne until it switches off a backlight. I;g;:: cern E

Tirne until it reduces a backlight. 3 minLit| vl

Brightness_ : 20 seconds
[v] A iluminometer is used. g

4= mingtes  #
o

Automatic lighting [Hone
() The backlight is not switchied on at the operation.
() The backlight is switched on at the operation.
) The light is switched on with an iluminometer,

$ostat |[Brcl[ar] [ 5 12320m [B]5R

4 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana “Power Properties” se cerrara
automaticamente.

| Battery I Power Off | Backlight i
Tirne until it switches off a hacklight, 1-.::;: cero E

Time until it reduces a backlight. -

Brightness '
[w] &0 ilurninometer is used.

Automatic lighting
() The backlight is not switched on at the operation.
() The backlight is switched on at the operation.
@ The light is switched on with an lurminometer,

$7start || B[ ar. (%5 1231 pu |[23] 52
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1.3.2 Ajuste Manual de la Intensidad Luminosa

1 En la pestana “Backlight’, elimine la seleccion de la casilla “An illuminometer is used”.

(La casilla esta seleccionada de fabrica)

| Battery | Power Off | Backiight I
Time until it switches off a backlight. I;g;;: ""_'":”.ll]
Time until it reduces a backlight, !3 iUt | "I

htness
i illurninometer is used,

Dark e [
Automatic lighting
() The backlight is not switched on at the operation.
{ ) The backlight is switched on at the operation.
@ The liaht is switched on with an iluminometer,

st |3 c [ |25 1234 Pm (23]

Aparecera en la pantalla la “Barra deslizante de ajuste de la intensidad luminosa’.

2 Ajuste la intensidad luminosa pulsando los botones [ARRIBA-ABAJQ].

| Battary | Power Off | Backlight I

Time until it switches off 2 backlight. 1 cern 3
Time until it reduces a backlight. 2 rhinlt| -
Brightness

[1 &n ilurminometer is used,

) S '@right

Autumai lighting

() The backlight is not switchied on at the operation.
() The backlight is switched on at the operation.
®) The lioht is switched on with an iluminometer,

&rstart | Bc[ep. %5 1234 P 2]

3 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana “Power Properties” se cerrara

automaticamente.

Timne until it switches off a backlight. i}:;‘_- seco E

Tirme until it reduces a backlight. i3 it vI

Brightness

[T &n iluminometer is wsed,

_""";':"'Eﬁright

Automatic lighting
{7 The backlight is not switched on at the operation.
() The backlight is switched on at the operation.
®) The lioht is switched on with an ilurninometer,

Dark

st |[Bcl[epr,  [S51234mm 262
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1.3.3 Seleccion de la Opcion de lluminacion Automatica

1 En la pestafia "Backlight", seleccione uno de los botones de opcion de la columna “Automatic

lighting”.

(El ajuste predeterminado de fabrica es “The light is switched on with an illuminometer.”)

| Battery | Power Off | Backiight I
Time until it switches off a backlight. Igg;;: e L:]

Tirne until it reduces a backlight, i3 rnint | vl

Brightness
[T1 &n ilurinometer is used,

"""é"'E’JEright

Automatic lighting
Thie backlight is not switched on at the operation.
he backlight is switched on at the operation.

IThe lioht is switched on with an iluminometer.

tart || 3 c|[@sp. (5 5 1234 1 [[3]52

Diark

2 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana “Power Properties” se cerrara

automaticamente.

17

| Battery ] Powver Off Backlig}ﬂ
Tirme until it switches off a backlight, ‘
Timne until it reduces a backlight. i3 mint vi

Brightness
[ An illuminometer is used,

Diatk SRR ERT EER. |L1 Eright
Automatic lighting
() The backlight is not switchied on at the operation.

{7 The backlight is switched on at the operation.
) The light is switched on with an iluminometer,

frstat |Foffee. [ 5 12mm 26

.| Si se selecciona la opcion “The light is switched on with an illuminometer.”, el menu de
temporizador “Time until it switches off a backlight’ no estara activo.
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1.4 Copia de Seguridad de los Datos de la Memoria RAM

Si su dispositivo no se ha recargado durante varios dias, la bateria se agotara y perdera todos los
datos del dispositivo aparte de los almacenados en el disco interno (tarjeta SD interna). También
podria tener que ejecutar un reinicio de hardware para solucionar problemas de hardware o de
software. Al hacerlo, perderia también los datos, como se ha explicado en el caso anterior.

Para evitar este tipo de inconvenientes puede utilizar la funcién de copia de seguridad del
instrumento. Sus datos seradn automaticamente restaurados a su ultimo estado 1) al reiniciar
mediante la funcion de copia de seguridad. La funciéon de copia de seguridad guarda todos los
archivos de datos de la memoria RAM (excepto los archivos del sistema operativo), el archivo de
registro y los programas adicionales instalados en una carpeta denominada “Backup” del “Disco
interno”.

1) El estado de los datos cuando ejecutd por ultima vez la funcién de copia de seguridad.

* La restauracion de los datos de una copia de seguridad antigua podria ser incompleta si
actualiza la version del sistema operativo.

1.4.1 Ejecucién de la Funcion de Copia de Seguridad
Compruebe que el modo es Windows CE.

1 Pulse el icono [Starf]-[Settings]-[Control Panell-[Backup].

7]
© 0 ¢

¥ Bluetooth  Certificates  DatefTime

File View

%

|
Device .., |
_ = |
=z | - =2
5 : @ L
e -2 % 3
Dialing Displary Input Panel  Internet
Dptions

& ) @ a
=Tk g Mouse  Metwork and  Owrer F
|[}C- %25 112 pm |[B]52

Aparecera en la pantalla la ventana “RAM Backup”.

2 Pulse la tecla [RAM data backup].

RAM Backup m .

Restore

[#] Data restaration after hard reset,

Backup

i | RAM data backup .
[ RamM

= =) LT v 10 ]
Keyboard Mouse  Metwork and  Owrner |*

&¢start |[B-c]fra.. 2.3 tizpm (2|54

Aparecera en la pantalla la “Ventana de confirmacién”.

data will be backed up before suspension,

19



3 Pulse la tecla [YES].

Una vez finalizada la copia de seguridad de los datos el sistema volvera automaticamente a la
ventana “RAM Backup’.

4 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana “RAM Backup” se cerrara

automaticamente.

I"

RAM Backup

o]

rRestore

B ey R AM Backup E

-Backup

[ R dat N s — .
_— &) b ) v Y
Keyboard Mouse  Metwork and  Owner | ¥

#75tart || B c [ % P15 ([2]62

Iniciara la funcién de copia de seguridad.

RAM Backup m m
rRestan

[V Da —
-Backup| Backing up data,

C|NNNNNNEN |

1R Sioh,
= 5 - O
keyboard Mouse  Metwork and  Owner b

&7start ||Brc e % B reomm 262

Si no quedara capacidad suficiente en el “Disco interno”, la copia de

‘ seguridad de los datos podria ser incompleta. Compruebe la capacidad restante
en el “Disco interno” antes de ejecutar la copia de seguridad de los datos.

¢ Si borra la carpeta “Backup” del “Disco interno”, sera imposible restaurar los
datos.



1.4.2 Configuracion de Copia de Seguridad Automatica en Cada Suspension

1 En la ventana "RAM Backup", marque la casilla "RAM data will be backed up before suspension.".

(La casilla est& seleccionada de fabrica).

RAM Backup m H:

Restore

[ Data restaration after hard reset.

Backup

RAM data backup i

i data will be backed up before suspension.

= &) - s
Keyvhioard Mouse  Metwork and  Oenet |"

#start | Brc e, |55 n2apm |[2]52

2 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana “RAM Backup” se cerrara
automaticamente.

1.4.3 Desactivacién de la Restauracién Después del Reinicio del Hardware.

1 En la ventana "RAM Backup", elimine la seleccién de la casilla "Data restoration after hard reset.".
(La casilla esta seleccionada de fabrica).

RAM Backup m H

Restore
@ata restoration after hard reset

Backup

I Ra&mM data backup i

[ Rar data will be backed up before suspension,

B __J ‘__:_', m—
Keyboard Mouse  Metwork and  Owher |"

$ostart | B e, % 5 134 pm |2 |GA

2 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacién, la ventana “RAM Backup” se cerrara
automaticamente.

21



1.5 Reinicio de Hardware

Si su instrumento no responde o una aplicacidon se queda bloqueada, intente reiniciar en primer
lugar el software. Si esa operacion no surte efecto, tendra que reiniciar el hardware.

Cuando se reinicie el hardware, se perderan todos los datos del dispositivo aparte de los que
estan guardados en el “Disco interno” y se tendran que volver a instalar todas las
aplicaciones y los datos que hubiera almacenados en el instrumento.

0~ )

Pestillo de Tapa de Tarjeta

Puntero

Boton Reset

Tire del pestillo de la tapa de la tarjeta
para abrirla.

Introduzca el puntero en el interruptor
de reinicio de hardware.

3 Pulse el interruptor durante dos
segundos.

4 Pulse el interruptor de encendido.

El instrumento reiniciara.

1.6 Sensor de la Tapa

Antes de utilizar el GPT-7000i cierre completamente la tapa de la bateria.

Tapa de Bateria

Bateria

Sensor de Tapa

e Silatapa de la bateria no esta completamente cerrada, el GPT-7000i no
funcionara con normalidad, independientemente de si se esta utilizando la bateria
o la fuente de alimentacion externa.
e Sise abre la tapa de la bateria cuando se esta utilizando el GPT-7000i, el
funcionamiento se interrumpira automaticamente.

1,
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1.7 Calibracion de la Pantalla Tactil

Si su instrumento no responde correctamente cuando lo pulsa, tendra que calibrar la pantalla tactil.

e Como calibrar la pantalla tactil

Yiew
W e

Password pC Regional
Connection Settings

v D 18
Remove Storage System

Programs  Manager

Wolurne 8

cunds |
= 5 ayem [2]52)

Stylus Properties

Double-Tap §

Double-tap this grid to set the double-
tap sensitivity for both the speed and
phiysical distance between taps.

Double-tap this icon to test your double-
tap settings. If this icon doesn't change,
adjust your settings using the grid above,

j=uIm g8 T

#start B[O EEEERNE

Stylus Properties H m w0
Double-Tap | Caliration |

ll' If your Windows CE device is not responding
o prop_n_erly to your taps, you may need to

Recalibration involves tapping the center of a target.
If you miss the center, keep the stylus on the

screen, side it over the target's center, and then lift
the stylus, To star Razalitrate

=101 1

|V
st |B-cl[@s EREEE] =

1 Pulse el icono [Starf]-[Settings]-[Control Panell-[Stylus].

Aparecera en la pantalla la ventana “Stylus Properties”.

2 Pulse la pestana “Calibration”.

3 Pulse la tecla [Recalibrate].
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Carefully press and briefly bold stylus
on the center of the target,
Repeat as the target moves around the screen.
Prass the Esc key to cancel,

D000 @
COBDS
$0888
D0eed
@( i)

[sous properte: A

| Double-Tap | Calbration |

lB If your Windows CE device is not responding
l"—’~ properly ta your taps, you may need to

Recalibration involves tapping the center of a target.
If you miss the center, keep the stylus on the
screen, side it over the target's center, and then lift
the stylus, To start, tap Recalbrate,

Recalibrate

SO ™

#rstat | dm B |[@s. |2 4o 3]

4 Pulse con el puntero en el centro de los blancos que
aparecen en la pantalla.

5 Cuando haya pulsado todos los blancos (5 puntos),
pulse la tecla [ENT] o pulse la pantalla con el dedo.

6 Pulse la tecla [OK]. La pantalla volvera al menu
precedente.
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1.8 Teclado Fisico

Para operar sobre la pantalla, pulselas levemente con el puntero o sus propios dedos.

<

1y

1.8.1 Teclado

&) Use el puntero o su dedo.
No utilice boligrafos o lapices.

)

(O

|

® ©-0§020¥
0f0=02080*

1

P,

~OiGROFO2

®zeloliezo}
(Oklol{s s} E)

®
!

J

(L JN
Q O
Micréfono stnsor de IU.Z' El puntero esta escondido detras de la pantalla
Aiuste backliaht
Tecla Nomhre Funcion

Introducir nimeros.

0-9 NdUmeros Cambio entre imagen telesc-panor. (Teclas [1] y [2].
Activacién o desactivacion del reticulo (Tecla [9]).

A~/ | etras Introduce caracteres alfabéticos

Esc Tarla FQC Renreaa al mndn n la nantalla anterinr

Y Tecla Estrella Funciones especiales del instrumento

ENT Tecla FNT Pulsar al finalizar de introducir caracteres

Tab Tecla TAR Mueve el cursor hacia la derecha o hacia abaio

B.S. Tecla Rarradn Mueve el cursor hacia la izauierda

Shift Tecla SHIFT Combinada con otra tecla. Consultar Cap.”1.2.5 Teclas Directas”

Ctrl Terla CONTROI Combinada con otra tecla. Consultar Cap.”1.2.5 Teclas Directas”

Alt Tecla AI' T Combinada con otra tecla. Consultar Cap.”1.2.5 Teclas Directas”
Func Tecla FLINCION Combinada con otra tecla. Consultar Cap.”1.2.5 Teclas Directas”
a Terla Al FAR Cambia de modo alfabético a modo numérico
Mueve el cursor lateralmente o verticalmente.
Cursores Cambia los aumentos de la imagen (Teclas Izquierda y Derecha).

Cambia el contraste de la imaaen (teclas Arriba v Abaio).

S.P. Terla Fenarin Introduce un espacio.

II] Tecla Teclado Muestra el teclado virtual.

Virtual
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1.9 Desconexion de la Alimentacion

Para desconectar la alimentacién del instrumento, apague siempre el interruptor de encendido del
GPT-7000i.

¢ No lo apague quitando la bateria. Antes de quitar la bateria, pulse el interruptor de
encendido y verifique que la alimentacion esta desconectada. A continuacién saque la
bateria.
e Cuando utilice la fuente de alimentacion externa, no apague el GPT-7000i con el
interruptor de la fuente de alimentacion externa.

17

Si no se sigue el procedimiento descrito, la siguiente vez que se conecte la alimentacion
O sera necesario reiniciar el equipo GPT-7000i.
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1.10 Tecla de Funcioén (Soft Key)

Las funciones seran conformes al mensaje que se muestre en la pantalla.

Modo de medicion de angulos (Pagina 1) Modo de medicion de angulos (Pagina 2)

Modo de medicién de distancias (Pagina 1) Modo de medicién de distancias (Pagina 2)
) E
GON
FS
m
i
Y . 85.279 s | 483
HOE 29703138 T | 1.726 ==
Sl iz |00 88

Modo de medicion de coordenadas (Pagina 1) Modo de medicion de coordenadas (Pagina 2)
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Modo de Medicién de Angulos

Pagina Pantalla | Funcién
PONO | El angulo horizontal esta ajustado en 0° 00'00".
FIJA Retiene el angulo horizontal.
1 PONH | Ajusta el angulo horizontal en funcién del valor introducido.
P1 Acceso a las teclas de funcidn de la pagina siguiente (P2).
COMP Activa o desactiv’a la funcion de inclipgci()n..Si se sg’lecciona “ON”, la
pantalla mostrara el valor de correccion de inclinacion.
2 V/% Cambia entre angulo vertical y pendiente en tanto por ciento.
D/l Cambia entre el angulo horizontal derecho o izquierdo.
P2 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P1).

Modo de Medicion de Distancias

MIDE Inicio de medicién de distancia.
MODO | Selecciona el modo de Seguimiento, Aproximado o Preciso.
1 — |
P1 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P2).
REP Pasa al modo de medicién de replanteo.
2 S
P2 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P1).

Modo de medicion de coordenadas

MIDE Inicio de medicion de coordenadas.
MODO | Selecciona el modo de Seguimiento, Aproximado o Preciso.
1 U
P1 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P2).
H.Pr Permite introducir un valor de altura del reflector.
2 H.Ins Permite introducir un valor de altura del instrumento.
Est Permite introducir un valor de punto ocupado.
P2 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P1).
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1.11 Modo de tecla de estrella

Para ver las opciones del instrumento pulse la tecla de estrella ( * ). La tecla de estrella permite
seleccionar las siguientes opciones del instrumento.

Icono de lluminacién del Reticulo

Icono Punto Guia

Icono de Nivel de Sefial

Icono de Plomada Laser
(Sélo para tipo Plomada Laser)

o | L]
| " + LT o

g | NPP

H

Icono Prisma/ No Prisma

Icono Puntero Laser

Icono Valor Cte. Del Prisma,
Correccion Atmosférica

Icono Nivel Esférico Electrénico

e Visualizacién grafica del nivel circular eléctrico

El nivel circular eléctrico se puede visualizar graficamente. Esta funciéon permite nivelar el
instrumento cuando no se puede ver con facilidad el nivel circular. En las pantallas de la posicion
inversa, la burbuja grafica se mueve en sentido contrario.

4

Bi:-0"00"G7" LY

[r:-0 0010 ¢

H

Gire los tornillos de nivelacién a la vez que observa la pantalla.
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e Activacion y desactivacion del punto guia.

Esta funcion se utiliza principalmente en trabajos de replanteo. El indicador luminoso (LED) rojo de
la guia de punto del telescopio de la serie GPT-7000i ayuda a alinearse al ayudante. La funcién de

guia de punto es rapida y facil de usar.
Instrumento

El punto guia debera usarse a una distancia no superior a 100
metros (328 ft). La calidad del resultado dependera de las
condiciones meteoroldgicas y de la agudeza visual del usuario.
El ayudante debera mirar a los dos LED del instrumento y
corregir la alineacion del prisma hasta que los dos LED brillen
por igual. Si el LED fijo brilla con mas intensidad, tendra que
desplazar el prisma a la derecha. Si el LED intermitente brilla con
mas intensidad, tendra que desplazar el prisma a la izquierda. Fiio Parpadeo

Prisma

—>F\<—

e Modo de nivel de senal

En este modo se muestra el nivel de cantidad de aceptaciéon de luz (nivel de sefnal). Cuando se
recibe la luz reflejada del prisma suena un avisador acustico. Esta funcion es util para enfocar con
facilidad cuando el objetivo es dificil de localizar.

El nivel de la sefial de retorno recibida se muestra en la barra grafica como se indica en la imagen.

o)

Ewgll

=

e lluminacion del reticulo

Seleccione la intensidad luminosa moviendo el control deslizante [ARRIBA-ABAJQ].La intensidad
luminosa seleccionada se almacenara en la memoria cuando se apague el instrumento. Para
desactivar la iluminacion del reticulo pulse el icono [Reticle illumination.

[OFF] Icono lluminacion Reticulo [ON] Icono lluminacién Reticulo

4l |

0| Ll
Control deslizante [ARRIBA — ABAJO] Control deslizante [ARRIBA — ABAJO]
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e Activacion y desactivacion de la plomada laser (sélo para modelos de plomada laser).
La opcion de plomada laser le ayudara a centrar faciimente el instrumento en el punto de medicion.
Los siguientes simbolos le indicaran que el laser estd emitiendo.

T \‘. ":
b &
—
® | NPP

)

e Puntero laser ACTIVADO / ACTIVADO (intermitente) / DESACTIVADO.

El puntero laser le servira de ayuda en la colimacion mediante la emisién de una luz laser visible
desde la lente del objetivo al blanco.

Apertura del Laser

o El puntero laser indica la posicidon de colimacion aproximada del telescopio. No indica la

- posicion de colimacion exacta.
\] ¢ Cuando el EDM esté en funcionamiento, el puntero laser parpadeara.

e Cuando mire por el telescopio no podra ver el puntero laser. Por ello, tendra que mirar
directamente al punto marcado por el puntero laser.

e La distancia a la que se puede utilizar el puntero laser variara con las condiciones
meteorolégicas y la agudeza visual del usuario.

¢ Cuando se utilice el puntero laser, se acortara el tiempo de funcionamiento de la fuente de
alimentacion externa.

e Modo no prisma / prisma

Para pasar del modo sin prisma al modo con prisma, pulse el icono Sin prisma / Con prisma. Para
ampliar informacién consulte el apartado 3.3 “Medicion de Distancias”.
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1.11.1 Ajuste mediante la tecla de estrella
[Ejemplo]: Active el punto guia

1 Encienda el instrumento.

I
- MG DF GH o)
— 9@%&3 2Pu|se|atecla[*].
goged
CoOaQ@a
508838
2086 d
— @@_

[x]

ERN @“

o |NPP

Se activara el punto guia.

11 ]
=
-
o

3 Pulse el icono [Punto Guial.
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1.12 Apagado automatico

Para ahorrar la energia de la bateria, el GPT-7000i se apagara automaticamente (suspension)
cuando no se esté utilizando. Esta funcién se puede configurar.

e Procedimiento para configurar la funcién de apagado automatico

File View 7] [x]
i '“J [ il :
% & » -

Password pC Regional

Connection Settings
.:ﬂ»») )

% : :_!-’g |
Remave Storage System
Programs Manager

glurne & |:

Battery Backiight |

Status:
Main Batteries Backup Batteries
: Good Good

Low ]

Wery Lo fery Low

Percentage of power left inmain 42%

gystart || Im]Brc f[er [5 @ 4z pu [2]5

Power Properties m X
Battery | Power Off |Backight |

W& Save battery power and prevent unauthorized
use (in conjunction with a password) by having
your device turn off when not in use.

On battery power suspend after

[w] Enable suspend while on gxta I
30 minutes

Suspend after |1D miny1 Hour

4 Hours
Mone

&stat [BFcffar, %D 1205em [B]5@

1 Pulse el icono [Starf]-[Settings]-[Control Panell-
[Power].

Aparecera en la pantalla la ventana “Power Properties”.

2 Pulse la pestana “Power Off".

3 Pulse la flecha hacia abajo del menu de temporizador
para seleccionar el tiempo de espera para el apagado
automatico.

(El valor de configuracion de fabrica es “10 minutos”)
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4 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A

.

& Save battery power and prevent unauthorized
: u=e (in conjunction with a password) by having
your device turn off when not in use,

On battery power suspend after | EETENEES

[+ Enable suspend while on external power

Suspend after |1|:| minutes vl

st |Bclfar,  [55 205 @6

Con alimentacién externa también se puede activar la funcién de apagado automatico.

Power Properties E ﬁ x| continuacion, la ventana “Power Properties” se cerrara
— : automaticamente.
(Battery | Power OFf |Backight |

@ Para configurar esta funcién marque la casilla "Enable suspend while on external power’ en
O

la pestafia "Power Off"' y seleccione el tiempo de espera para el apagado automatico.
(El estado predeterminado de la casilla es sin seleccionar).
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PREPARACION PARA LA MEDICION

2.1 Conexion de la Alimentacion
(No es necesario cuando se utiliza la bateria BT-61Q)

Mas adelante se explica la forma de conexion del paquete de baterias externo.
e Paquete de baterias de gran capacidad BT-3L
Se utiliza el cable de alimentacién PC-6.
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2.2 Configuracion del Instrumento para la Mediciéon

Monte el instrumento en el tripode. Nivele y centre el exactamente instrumento para garantizar un
rendimiento 6ptimo. Utilice tripodes con tornillos de 5/8 pulgadas de diametro y 11 roscas por
pulgada, como el tripode de madera de bastidor ancho TOPCON Tipo E.

Referencia: Nivelacién y centrado del instrumento

Colocacidn del tripode

En primer lugar, estire las patas hasta la
longitud idonea y apriete las palomillas de sus
secciones medias.
2.  Fijacion del instrumento al cabezal

del tripode

Coloque el instrumento cuidadosamente sobre
el tripode y deslicelo aflojando el tornillo del
tripode. Apriete ligeramente el tomillo del tripode
cuando la plomada de hilo se encuentre
exactamente encima del centro del punto.

3. Nivelacion aproximada del instrumento
utilizando el nivel circular

@ Gire los tomillos nivelantes A y B para
desplazar la burbuja del nivel circular. En
este momento la burbuja se encuentra en
la perpendicular a la linea que atraviesa
los centros de los dos tornillos nivelantes
que se estan ajustando.

K n

Tomillo nivelante
s

Tarmillo
nivelante B

J

@  Gire el tornillo nivelante C para desplazar la
burbuja hacia el centro del circulo.

L]

©

4. Centrado mediante el nivel de alidada

@ Gire el instumento horizontalmente
utilizando el tornilo del freno del
movimiento horizontal y sitle el nivel de
alidada paralelo a |a linea que conecta los
tornillos nivelantes A y B. A continuacion
desplace la burbuja hacia el centro del nivel
de alidada girando los tomillos nivelantes A
y B.

Tornillo

Tornillo nivelante A nivelante B

@ Gire el instrumento 90° (100 g) alrededor de
su eje vertical y gire el tornillo C que queda
hacia el centro de la burbuja, una vuelta mas.

K2

Tomillo nivelante C

@ Repita las operaciones @ y @ para cada
cuadrante de 90" (100g) del instrumento y
compruebe que la burbuja se encuentra
correctamente centrada en relacion con los
cuatro puntos.

5. Centrado dtilizando el
de plomada dptica

Ajuste el ocular del telescopio de plomada
optica a su vista.

Deslice el instrumento aflojando el tornillo del
tripode, sitie el punto en la marca central, y
apriete de nuevo el tomillo del instrumento.
Mueva el instrumento con cuidado para no
girarlo, de manera que la desviacion de la
burbuja sea minima.

telescopio

Warca central

—

6. Nivelacion completa del instrumento

Nivele el instrumento con precisién de modo
similar al indicado en el apartado 4. Gire el
instrumento y compruebe si la burbuja se
encuentra en el centro del nivel circular
independientemente de la direccion del
telescopio; a continuacion apriete bien el tornillo
del tripode.
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2.3 Tecla de Encendido

1 Verifique que el instrumento esta nivelado.

Encienda el instrumento.
- Cuando encienda el instrumento por primera vez o
G p I - ' D D D I después de ejecutar un reinicio de hardware, se mostrara
una barra de progreso de la operacion durante la carga
®2004 TOPCOM all Rights Reserved. del sistema operativo

Se abrira la ventana del escritorio de Windows CE con el
icono “Standard Meas”.

-

My Internet
Computer Explorer

2 Pulse el icono “Standard Meas”.

Standard
Meas

-:J S £
Recycle Bin - Microsoft TopSURY
wordPad

p |' —o B
EI"'/
Tnbos My

Documents

(& Dssam (3]0

Menu principal

Se abrira el menu principal.

Bateria Restante

e Verifique en la pantalla la carga restante en la bateria. Si el nivel de la bateria es demasiado bajo
cambie la bateria por otra cargada o cargue la bateria. Véase la seccion 2.4 “Visualizacién de la
carga restante en la bateria”.
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2.4 Visualizacién de la Carga Restante en la Bateria

El simbolo de carga restante en la bateria indica el estado de la alimentacion.

Muestra la Carga Restante de la Bateria

Se puede llevar a cabo la medicion.

b
[] Queda poca energia. Se debera recargar la bateria o cambiarla por otra cargada.
v
:| No se puede efectuar la medicién. Es necesario recargar o cambiar la bateria.
Nota:

1) El tiempo de funcionamiento de la bateria dependera de las condiciones
ambientales (como la temperatura ambiente), el tiempo de carga, el
numero de veces que se haya cargado y descargado, etc. Para mayor
seguridad, se recomienda cargar la bateria con antelacion o preparar
baterias de recambio totalmente cargadas.

En el capitulo 9 “FUENTE DE ALIMENTACION Y CARGA” se describe
2) el uso general de la bateria.

El simbolo de carga restante en la bateria muestra el nivel de carga en
funcién del modo de medicion que se esté utilizando en ese momento.

El estado indicado en el simbolo de carga restante en la bateria en
modo de medicibn de &ngulos no garantiza necesariamente la
capacidad de la bateria para el funcionamiento en modo de medicién de
distancias, ya que en este modo se consume mas bateria que en el
modo de medicion de angulos.

4)  Cuando se cambie el modo de medicién, en algunas ocasiones podria
suceder que el simbolo de carga restante en la bateria aumente o
disminuya instantaneamente dos pasos, ya que la precision del sistema
de control de la bateria es aproximado. Ello no interfiere en el
funcionamiento del instrumento

38



2.5 Correccion de la Inclinacién de los Angulos Vertical y
Horizontal

Cuando estén activados los sensores de inclinacién, se mostrara la correccion automatica de
desnivel de los angulos vertical y horizontal.

Para conseguir una medicién angular exacta, los sensores de inclinacion deberan estar activados.
También se puede utilizar la pantalla para nivelar con precision el instrumento. Si se muestra el
indicador (TILT OVER), el instrumento esta fuera del rango de compensacién automatica y se
deberd nivelar a mano.

Cenit

Eje Vertical |

Eje Vertical

|1~ Inclinacion del Eje

—% [ Inciinacion del Eje Vertical en Direccion Y

| Vertical en Direccién X

o
. il
Horizontal i i

. La GPT-7000i compensa las lecturas tanto del angulo vertical como del horizontal por la
inclinacion del eje vertical en las direcciones X e Y.
. Para ampliar informacién sobre la compensacion del eje doble consulte el capitulo 17 “ANEXQO”.

Cuando el instrumento esta fuera del rango de compensacion (TILT OVER)

v !

(e ITILT OVER

B F¥TILT OVER

NP (mm) 10,10

L PEM ippre) 0161 /3 (NN

i WPM 10.0
;ppmgﬁ 0.0 /4 @

Desnivelado Eje Vertical en X Desnivelado Eje Vert. en Y Desnivelado Eje Vert. en 2 Direcciones

El simbolo del angulo vertical u horizontal se mostrara inestable cuando el instrumento se encuentre
en posicién inestable o en dias de mucho viento. En estos casos se puede desactivar la funciéon de
correcciéon automatica de la inclinaciéon de los angulos vertical y horizontal. Para activar y desactivar
el modo de correccion de la inclinacion, consulte la seccion 2.5.1 “Ajuste de la correccion de
inclinacién mediante tecla de funcién” o el capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION DE
PARAMETROS".
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2.5.1 Ajuste de la Correccion de Inclinacion Mediante Tecla de Funcién
[Ejemplo] Desactivacion de la Correccién de Inclinacién.

e 1 Pulse la tecla [P1] para acceder a las funciones de la pagina.

2 Pulse la tecla [COMP]. Se mostrara la configuracion actual.

3 Pulse la tecla [NQ].

4 Pulse la tecla [SALIR]. La pantalla volvera al modo
precedente.

e El ajuste efectuado se corresponde con la configuracion del capitulo 4 “MODO DE
CONFIGURACION DE PARAMETROS".
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2.6 Compensacion de los Errores Sistematicos del Instrumento

1) Error del eje vertical (desplazamiento de los sensores de inclinacién X, Y),
2) Error de colimacioén,

3) Error del datum 0 del angulo vertical,

4) Error del eje horizontal.

Los errores anteriores se pueden compensar mediante el software, que efectla los calculos internos
de acuerdo con los diferentes valores de compensacion.

Estos errores se pueden compensar también mediante software, colimando un lado del telescopio
que se utiliza para eliminar el error cambiando la posicion del telescopio del modo normal al modo
inverso.

e Para ajustar o reiniciar el valor de compensacién anterior, consulte el capitulo 5
“VERIFICACION Y AJUSTES”.

e Para saber como desactivar esta funciéon, consulte el capitulo 4 “MODO DE
CONFIGURACION DE PARAMETROS” o el capitulo 5 “VERIFICACION Y AJUSTES".
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2.7 Coémo Introducir Caracteres Numéricos y Alfabéticos

Este instrumento admite dos formas de introduccién de caracteres numéricos y alfabéticos.

Una forma es mediante el teclado fisico (hardware), por el mismo procedimiento que en un teléfono
movil. Cada una de las teclas numéricas tiene asignados tres caracteres alfabéticos.

La otra forma es mediante el teclado de software.

Pulse la tecla [El ] o pulse el icono de teclado en la barra de tareas para abrir el teclado de

software.

e [Ejemplo]: Introduzca “job_104” como nuevo nombre de carpeta para el teclado fisico (hardware).

Compruebe que se encuentra en la ventana del escritorio de Windows CE.

S

[PER
Standard

Internet
Explorer Meas
;W
Gl 7k [Afeon
Recycle Bin - Microsoft TopSURY
viordPad
.:r‘i:i ,I"
@-;—l Lol
Inbos Iy
Cocuments
$75tar | .5 g2z (2]
I i
i My ¢ Internet  Standard
Computer;  EBxplorer Maas
| pr
: W &
Ar i
: ; Arrange Icons By »
Recycle Bin - Microso
=
Inbos
$95tart |
:j Lot T !
My Internet Standard
Carnputer Explorer Meas
| AR
e} ?E_;—? =
Recycle Bin - Microsoft TopSURY
WiordPad
=
Inbiox
$45tart | > D3zdapm 262

1 Mantenga pulsado el fondo de pantalla del escritorio.

Aparecera en la pantalla un menu desplegable.

2 Seleccione “New Folder”.

El icono “New folder’ se pondra a la espera de que se
introduzca un nuevo nombre.
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=
49
My Internet Standard
Computer Explorer Meas

i

Recycle Bin MS WordPad  TopSURY

|@.§- 12012 PM @El

Indicador de modo alfabético

=
9w £ &

My Internet Standard
Computer Explorer Meas

i

Recycle Bin MS WordPad  TopSURY

Docurmnents

]

£ 5tart |

@ s 12:12 P t-_r|@

-
s .
My Internet Standard
Cornputer Explorer Meas

i

Recycle Bin MS WordPad  TopSURY

w  [5]

Documents

b

29 5tart |

(@6 12:12 P |[ 3|52

Aparecera el caracter

3 Pulsar la tecla [ a] para poder introducir letras en modo
alfabético.

El indicador de modo letras alfabéticas aparecera en la
barra de estado.

4 Introduzca las letras,
Entre “”
Pulse [4] tecla (JKL), entonces aparecera el caracter "

sobre la pantalla indicando el nuevo caracter.

5 Introducir “o0”.
Pulse [5] (MNO), [5],[5].
El caracter que aparecera en pantalla se ira modificando.

Aparecera “0” después de la “j".

6 Introducir “b”.
Pulse la tecla [7] (ABC),[7]. Entonces, aparecera el caracter
“b” en pantalla.

7 Introducir “_”,
Pulse la tecla [3] (YZ_), [3], [3]-
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(@)=
=/

B

® ©-08080F
03 0=020B0*
®reloiesa]

@

@neieiolel
@-0ieieies

@

Q)

8 Pulse la tecla [a] para regresar al modo numérico.
El indicador de modo letra alfabética desaparecera
de la barra de tareas.

9 Introducir “104”,

Pulse [1],[0],[4].

Aparecera el mensaje “104” después de “job_".
10 Pulse la tecla [ENT].

En modo letra alfabética, las teclas [SHIFT]+[0-9,.-]
introducen el valor que aparece en la tecla.
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e Abra el teclado de software.

9 &

My Internet Standard
Camputer Explorer Meas

rFry
| ?E_ffr
&l (2 =?'|I.wkt

Recycle Bin - Microsoft TopSURY

WiordPad
.fﬁ:" ,,'
IEd i  ——
g evboard 4
i My v Kevhoard
Dacurments

9 £

My Internet Standard

Cornputer Explorer Meas
| yrJ
) ?E.-_w 3
_‘_'“] ?' i | @ pony
Recyds Hiz Input Panel
T Es[1]2[3[4]5]6]7]8]9]0]-[-|«
Tab[a[w]e[r [t[y]ulilo]p[L]]
b CAPla|s|d|T|g/h|jlk]|l]~
Shift|z (2 [c|¥|b|n{m]|,|.[f]+
Ctlai] " [\ ] [4]t]e]>

w £ 4§

[y Internet Standard
Cornputer Explorer Meas

Chaii] =] | bt]e]>

CEEREEE

v £ 5

My Internet Standard
Computer Explorer Meas
2/
Recycle Bin

Input Panel

HANDBBO0REORE!
1 [ ITI__I [l AT

Inbiox

#otart

1 Pulse la tecla [El ] o pulse el icono de teclado en la
barra de tareas y seleccione “Keyboard.

Aparecera en la pantalla el teclado de software.

Con ese teclado podra introducir los datos como si fuera
el teclado de su ordenador.

2 Para cambiar el teclado:

Pulse la tecla [CAP] o la tecla [adi].

3 Para cerrar el teclado de software pulse la tecla [l | ]
o0 pulse el icono de teclado en la barra de tareas y
seleccione “Hide Input Panel.
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2.8 Tarjeta de Memoria de Datos

e Como insertar la tarjeta de memoria

Tapa de
tarjeta

Pestillo
de tapa

9.1 Tarjeta

Memoria
Datos

.

1 Empuje hacia arriba el pestillo de la tapa para abrirla.

Guia de
tarjeta

2 Introduzca una tarjeta de memoria. Verifique que la tarjeta se inserta firmemente en la direccién

correcta.
3 Cierre la tapa de la tarjeta.

e Como extraer la tarjeta de memoria

1 Empuje hacia arriba el pestillo de la tapa para abrirla.

2 Baje la guia de la tarjeta.

Nota: Sujete la tarjeta con la mano para evitar que se caiga.

3 Saque la tarjeta de memoria.
4 Cierre la tapa de la tarjeta.
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2.9 ActiveSync

Microsoft ActiveSync es el software de sincronizaciéon de datos: sincroniza los datos entre los
dispositivos Windows CE (como el GPT-7000i) y los ordenadores.

Con ActiveSync, el GPT-7000i puede intercambiar datos con un ordenador a través del cable USB.

Para establecer una conexién entre el GPT-7000i y su ordenador, en primer lugar debera instalar
ActiveSync en el ordenador.

Para descargar ActiveSync, visite el siguiente sitio web:
http://www.microsoft.com/windowsmobile/

2.9.1 Conexion

1 Instale ActiveSync en su ordenador (si no estuviera ya instalado).

2 Conecte el GPT-7000i a su ordenador con el cable de interfaz F-25,
como se muestra en la imagen.
GPT-7000i

pC

USB Port (A)

3 EI GPT-7000i mostrara el texto “Conneting to Host’.

4 El ordenador le pedira que configure una asociacion o que se configure
como cliente.

5 Seleccione la tecla [NO] para configurarse como cliente.

Pulse la tecla [Nex{].
Cuando se haya establecido la conexion, se abrira la ventana ActiveSync
en su ordenador.

7 Haga clic en el icono [Explorer]. Podra ver la estructura de archivos del
GPT-7000i.
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

MODO DE MEDICION ESTANDAR
Medicion de angulos, medicion de distancias, medicién de coordenadas.
Pulse el icono [MIDE].

3.1 Ventanas en Pantalla

En el modo de medicién estandar, se muestra en la pantalla del dispositivo la ventana de
colimacién, excepto durante la colimacion con telescopio. Las imagenes incluyen una imagen
telescopica y una imagen de gran angular.
e Imagen telescopica: se muestra una imagen similar a la que se obtiene por colimacién con
el telescopio.
¢ Imagen de gran angular: se muestra una imagen de gran angular.

3.1.1 Cambio Entre Imagen Telescépica e Imagen de Gran Angular

Pulsando la tecla numérica [1] aparecera una imagen
telescoépica. Pulsando la tecla numérica [2] aparecera
una imagen de gran angular. Véase la seccion 1.8.1
“Teclas de funcionamiento”.

También se puede cambiar entre la imagen telescépica
y la imagen de gran angular pulsando la pantalla.

* El enfoque de las imagenes telescopicas se ajusta
con la rueda de enfoque del telescopio.

Muestra el modo actual.

TELE: Imagen telescépica.
WIDE: Imagen panoramica
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3.1.2 Cambio de la Ampliacién de la Imagen

Al pulsar la tecla de cursor [«] se reduce la imagen.
Al pulsar la tecla de cursor [—] se amplia la imagen.

Muestra los aumentos seleccionados.
Existen 4 tipos: 0.25, 0.5, 1.0y 2.0.

3.1.2 Ajuste del Contraste de la Imagen

Pulsando al tecla de cursor [1], el contraste se hace
mas luminoso. Pulsando al tecla de cursor [|] el
contraste se vuelve mas apagado.

* Regule el contraste para que la imagen se vea mas
clara.
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3.1.4 Activacion y Desactivacion de la Cruz Filar

Cada vez que se pulse la tecla [9], la cruz filar
aparecera o desaparecera de la imagen.
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3.2 Medicion de Angulos
3.2.1 Medicion del Angulo Horizontal Derecho y del Angulo Vertical

Verifique que esta seleccionado el modo de medicién de angulos.

1 Lleve a cabo la colimacion al primer objetivo (A).

2 Ajuste el angulo horizontal del objetivo (A) en 0° 00'
00". Pulse la tecla [PONQ] y la tecla [S]].

3 Lleve a cabo la colimacién al segundo objetivo (B). Se
mostraran en la pantalla los angulos horizontal y vertical
requeridos para el objetivo B.
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3.2.2 Cambio entre los Angulos Horizontales Derecho e Izquierdo

Verifique que esta seleccionado el modo de medicién de angulos.

1 Pulse la tecla [P1] para acceder a las funciones de
la pagina 2.

2 Pulse la tecla [D/1].

El modo de angulo derecho (HD) cambiara a angulo
izquierdo (HI).

3 Mida el objetivo aplicando el mismo procedimiento
que para el angulo derecho.

e Cada vez que se pulsa la tecla [D/I] cambia el modo entre los angulos derecho e izquierdo.

Referencia: Como efectuar la colimacion

1 Apunte el telescopio hacia la luz. Gire el anillo didptrico y ajuste el mecanismo dioptrico de forma
que se vea claramente la cruz filar. (Para enfocar gire el anillo didptrico hacia usted y después hacia
atras.)

2 Apunte al blanco con el pico de la marca triangular del colimador éptico. Al efectuar la colimacion
deje un cierto espacio entre usted y el colimador éptico.

3 Enfoque el blanco con la rueda de enfoque.

* Si se crea un paralaje entre la cruz filar y el blanco en sentido
vertical u horizontal cuando se mira por el telescopio, el enfoque sera
incorrecto o el ajuste dioptrico sera insuficiente.

Ello afectara negativamente a la precision de la medicion o el
levantamiento. Elimine el paralaje enfocando cuidadosamente y
utilizando el ajuste didptrico.
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3.2.3 Medicion del Angulo Horizontal Requerido

1) Ajuste por Retencion del Angulo.
Verifique que esta seleccionado el
modo de medicién de angulos.

1 Introduzca el &ngulo horizontal
requerido mediante el tornillo de
precisiébn horizontal. Ejemplo:
1029 30° 40*°

2 Pulse la tecla [FIJA].

Efectue la colimacién al objetivo
*1)

4 Pulse la tecla [S/] para finalizar la
retencion del angulo horizontal.
La pantalla volvera al modo de
medicién de angulos normal.

*1) Para volver al modo anterior pulse la tecla [NO].

2) Ajuste del angulo horizontal con las teclas
Verifique que esta seleccionado el modo de medicién de angulos.

1 Efectue la colimacion al objetivo.

2 Pulse la tecla [PONH].

3 Introduzca el angulo horizontal requerido.

Por ejemplo: para el angulo 70° 20' 30" introduzca
70.2030

4 Pulse la tecla [PON]. *1) Una vez finalizado el
proceso se puede efectuar la medicion normal con el
angulo horizontal requerido.

1) Si se introduce un valor erréneo (por ejemplo, 70’), no se podra completar el ajuste. Repita la
operacion desde el paso 3.
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3.2.4 Angulo Vertical; Modo de Porcentaje (%) de Pendiente.

Verifique que esta seleccionado el modo de medicién de angulos.

1 Pulse la tecla [P1] para acceder a las funciones de la
pagina 2.

2 Pulse la tecla [V%]. *1)

*1) Cada vez que pulse la tecla [V%)], cambiara el modo de visualizacion.
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3.3 Medicion de Distancias

@ Las distancias inferiores a 1 m o superiores a 400 m no se mostraran en el modo Sin
~—= prisma.

Modo con prisma y modo sin prisma

. En la serie GPT-7000i, la medicion de distancias se hara utilizando un haz laser de pulsos
invisible que emite el diodo laser de pulsos. Puede seleccionar el modo de mediciéon con
prisma, con colimacion de un prisma o el modo sin prisma, en el que se colima un objetivo
sin prisma.

° Independientemente de si se utiliza o no el puntero laser, la mediciéon se puede realizar
tanto en el modo con prisma como sin prisma. Es decir, cuando se utiliza el GPT-7000i en
espacios abiertos, en areas urbanas, etc., se puede desactivar el puntero laser y realizar la
medicion de distancias, evitando asi que la luz laser incida en puntos no deseados.

. Cuando se utilice una plancha de reflexion se debera realizar la medicion en el modo con
prisma.

° Cuando se mida con un prisma se debera verificar que se ha seleccionado el modo con
prisma. Si mide en modo sin prisma no se garantiza la precision.

. El modo sin prisma permite efectuar todas las mediciones de distancias, como la medicion
de distancias y la medicién de coordenadas.

) Para cambiar entre el modo con prisma y el modo sin prisma, pulse el icono [NP/P] del
modo de tecla de estrella. (Véase “Modo de tecla de estrella” en la pagina 29).

En la medicién en modo sin prisma se mostrara el indicador [NP] en la esquina derecha de
la pantalla. El cambio de modo se debera efectuar antes de la medicion.

Ejemplo  Modo de medicidn de distancias Modo de medicién de coordenadas

>
L 3% 24
uIv | movo || --

5
. 1P (i) 0.0
I Pl | pPM ppm) 0.0 (i |

Indicador de Modo No prisma

Si se colima el prisma de distancia cercana en modo sin prisma, la medicién no se realizara por
exceso de luz.

3.3.1 Ajuste de la Correccion Atmosférica

Al ajustar la correccion atmosférica se debera obtener el valor de correccion midiendo la
temperatura y la presion. Para configurar la correccion atmosférica consulte el capitulo 7 “AJUSTE
DE LA CORRECCION ATMOSFERICA”.

3.3.2 Ajuste de la Correccion de la Constante de Prisma

El valor de la constante de prisma de Topcon es 0. Ajuste la correccion de prisma en 0. Si se utiliza
un prisma de otro fabricante, se debera introducir previamente el valor de constante correcto. Para
ajustar el valor de la constante con prisma y sin prisma, consulte el capitulo 6 “AJUSTE DEL VALOR
DE LA CONSTANTE CON PRISMA Y SIN PRISMA”. El valor introducido quedara guardado en la
memoria incluso aunque se apague el instrumento.

Antes de llevar a cabo una medicion a un objetivo tal como una pared en modo sin prisma,
0 verifique que el valor de correccién sin prisma esta ajustado en cero.

55



3.3.3 Medicién de Distancias (Medicion Continua)

Verifique que estd seleccionado el modo de medicién de angulos.

1 Lleve a cabo la colimacién al centro del prisma.

2 Pulse la tecla [ «4l ].
*1),*2)

[Ejemplo]:

Distancia horizontal / Modo de elevacion relativa

Se muestra el resultado.*3) ~ *7)

*9 ),*2)

*1) En la cuarta linea a la derecha de la pantalla se mostraran los siguientes caracteres indicando el
modo de medicion. F=Fino; C=Grueso; T=Seguimiento; R=Continuo (Repeticién); S=Simple; N=n-
veces .

*2) Cuando esté activado el EDM, se mostrara en la pantalla el simbolo
*3) Cuando se muestra el resultado suena un avisador acustico.

*4) La medicion se puede repetir automaticamente en caso de que el resultado se haya visto
afectado por vibraciones u otras perturbaciones.

*5) Para cambiar al modo de medicién simple pulse la tecla [MIDE].
*6) Para cambiar entre DG/DH y DV pulse la tecla [<dl ].
*7) Para volver al modo de medicion de angulos pulse la tecla [ANG].

" o%n

56



3.3.4 Medicién de Distancias (Medicion Simple/ n veces) .
Cuando se preselecciona un niumero de veces, el instrumento mide la distancia las veces que se
hayan seleccionado y muestra la distancia media.

Cuando se preseleccione el nUmero de veces en 1 6 0, el instrumento no mostrara la distancia
media, ya que efectuara una medicion simple. El instrumento estd configurado de fabrica en
medicion simple.

1) Seleccion del nimero de veces )
Consulte el capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS” .

2) Método de medicion
Confirme que esta seleccionado el modo de medicién de angulos.

D 1 Lleve a cabo la colimacién al centro del prisma.

2 Seleccione el modo de medicion pulsando la tecla [«l].
Ejempilo:
Distancia horizontal / Modo de elevacion relativa

Inicia la medicion n veces

El valor medio se muestra acompafado de una seial
acustica.

*1) En la cuarta linea a la derecha de la pantalla se mostraran los siguientes caracteres indicando el
modo de medicion.
R = Continuo (Repeticion); S = Simple; N = n-veces
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3.3.5 Modos de Medicion Preciso / Grueso / Tracking

*Modo Fino : Es un modo de medicién de distancias normal. Tiempo de medicion
en modo 0,2 mm: aproximadamente 3 s; en modo 1mm:
aproximadamente 1,2 s. Las unidades que se mostraran seran 0,2
mm o 1 mm. (0,001 ft 6 0,005 ft).

. Este modo proporciona las mediciones en un tiempo inferior al

*Modo Grueso modo preciso.

Se utiliza para mediciones en objetos ligeramente inestables.
Tiempo de medicién: aproximadamente 0,5 s. Las unidades que se
mostraran seran 1 mm o 10 mm. (0,005 ft 6 0,02 ft).

*Modo Tracking : Este modo proporciona las mediciones en un tiempo inferior al
modo preciso. Se utiliza para mediciones de replanteo. Es muy util
para seguir objetos en movimiento o efectuar trabajos de replanteo.
Tiempo de medicién: aproximadamente 0,3 segundos. Las
unidades que se mostraran seran 10 mm. (0,02 ft)

Confirme que esta seleccionado el modo de medicién de distancias.

1 Lleve a cabo la colimacion al centro del prisma.

2 Pulse la tecla [MODOQ].

Se mostrara la primera letra del modo actual.*1)

3 Seleccione el modo de medicién pulsando las teclas
[FINO], [TRK] 0 [GRS]. *2)

Se ajustara el modo y volvera a aparecer el modo de
medicién de distancias.

*1) En la cuarta linea a la derecha de la pantalla se mostraran los siguientes caracteres indicando el
modo de medicion.
F = Fino; C = Gruesa; T = Tracking

*2) Para cancelar el ajuste pulse la tecla [ESC].
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3.3.6 Replanteo
Se muestra la diferencia entre la distancia medida y la distancia preseleccionada.

Valor en pantalla = Distancia medida - Distancia estandar (preseleccionada)
La operacion de replanteo se puede ejecutar para distancias horizontales (DH), elevaciones
relativas (DV) o distancia geométrica (DG).

[Ejemplo: Distancia horizontal]

1 Pulse la tecla [P7] en el modo de
medicién de distancias para acceder
a las funciones de la pagina 2.

Pulse la tecla [REPL]. Se mostrara en
la pantalla el valor seleccionado.

Con las teclas [DH] - [DG], seleccione
un modo para introducir la distancia
estandar.

Introduzca la distancia horizontal de
replanteo.

Pulse la tecla [PON].

Pulse la tecla [EXIT].

Efectue la colimacion al prisma.

Se muestra la diferencia entre la
7 distancia medida y la distancia
estandar.

e Para volver al modo de medicién de distancias normal, vuelva a poner la distancia estandar en “0”.
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3.4 Medicion de Coordenadas

3.4.1 Ajuste de Valores de Coordenadas de Punto Ocupado
Ajusta las coordenadas del instrumento (punto ocupado) de acuerdo con el origen de coordenadas y
el instrumento convertira automaticamente y mostrara las coordenadas del punto desconocido

(punto de reflector) siguiendo el origen.

Confirme que esta seleccionado el modo de medicién de angulos.

1 Pulse latecla [ 5 ].

2 Pulse la tecla [P1].

3 Pulse la tecla [Esf]. Se mostraran los datos
anteriores.

-2
iy :

H.Fr i! 5:.:] L ;:".’I I | P2 | b::_.'”” gag .
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10
11

12
13

4 Pulse la tecla [Y].

Introduzca la
coordenada Y.
Pulse la tecla [PON].*1)

Pulse la tecla [X].
Introduzca la
coordenada X.

Pulse la tecla [PON].*1)

Pulse la tecla [Z].
Introduzca la
coordenada Z.

Pulse la tecla [PON].*1)
Pulse la tecla [SALIR].

La pantalla volvera al
modo de medicién de
coordenadas.

*1) Para volver al modo anterior pulse la tecla [SALIR].
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3.4.2 Ajuste de la Altura del Instrumento y de la Altura del Reflector (Prisma)

Mediciéon de las coordenadas introduciendo la altura del instrumento o la altura del reflector. Las
coordenadas del punto desconocido se mediran directamente.[Ejemplo]:

Altura del instrumento
Confirme que esta seleccionado el modo de medicién de angulos.

1 Pulse la tecla [ L2 1.

2 Pulse la tecla [P1] para acceder a las funciones de la
pagina 2.

3 Pulse la tecla [Hins].

Kz

: T
L.

e =)

Se mostraran los datos anteriores.

4 Pulse la tecla [ENTRE].

5 Introduzca la altura del instrumento y pulse la tecla
[PON].*1)
6 Pulse la tecla [SALIR].

La pantalla volvera al modo de medicion de
coordenadas.

*1) Para volver al modo anterior pulse la tecla [SALIR].
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3.4.3 Medicion de Coordenadas

Se mediran directamente las coordenadas de un punto desconocido, introduciendo la altura de
instrumento y la altura de prisma.

e Sise introducen las coordenadas del punto de estacion, consulte el capitulo 3.4.1 “Ajuste de
Valores de Coordenadas del Punto Ocupado”.

e Si se introducen altura de instrumento y altura de prisma, consulte el capitulo 3.4.2 “Ajuste
de la Altura de Instrumento y Altura de Prisma”.

e Las coordenadas del punto desconocido se muestran y se calculan como sigue:

Coordenadas del punto estacion : (Xo,Y0,Zo)
Altura de instrumento : Hins.
Altura de prisma : Hpris
Distancia Vertical (Elevacion Relativa) : z
Coordenadas del centro del prisma, tomadas desde el centro del instrumento : (x,y,z)
Coordenadas del punto desconocido: (X4,Y1,Z4)
X4=Xp+x
Y1=Yoty
Z1=Zo+Z

Coordenadas del centro del prisma, tomadas desde el punto central del instrumento (x,y,z)

. D — [
Centro del |ns_trumento g/ H.pris
(X0,Y0,Z0+H.ins) - — ‘ D
L L=
\

LJ Punto Desconocido
Hihs (x1,Yw,z1)

Punto Estacion
(X0.,Y0.20)

Origen
(0,0,0)

Confirmar que se encuentra en el modo de medicidon angular

1 Ajustar los valores de coordenadas del punto
estacion y de la altura de instrumento/ prisma.*1)

2 Introducir la direccion angular del punto conocido A.
*2)

3 Colime el prisma.

4 Pulse la tecla [£% ]. Comenzara la medicion.

uroe fwooo || - | » I i

*1) Si las coordenadas del punto estacion no se introducen, (0, 0, 0) pueden utilizarse por defecto.

La altura de instrumento puede ser calculada como 0 si no se introduce la altura de instrumento.
La altura de prisma sera 0 si no se introduce.
*2)Consulte el capitulo 3.2.3 “Medicion del Angulo Horizontal Requerido”.
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3.5 Transmision de Datos

El resultado de la medicion se transfiere del GPT-7000i al colector de datos.

[Ejemplo: Modo de medicion de distancias]

1 En el modo CONFIGURAR, configure los parametros de
comunicacion.

Consulte el capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION DE
PARAMETROS”.

2 Después de configurar los parametros de comunicacion
seleccione el modo de medicion de distancias.

3 Utilice el colector de datos para medir la distancia.
Se iniciara la medicion.

Una vez efectuada la medicion, el resultado se mostrara en
la pantalla y se transferira al colector de datos.

En todos los modos se transmitiran los siguientes datos

Modo Salida
Modo de angulos (V,HD o HI) ( V en porcentaje) V, HD (o HI)
Modo de distancia horizontal (V,HD, DH, DV) V, HD, DH, DV
Modo de distancia de pendiente (V, HD, DG) V, HD, DG, DH
Modo de coordenadas Y, X, Z, HR

e La pantalla y la transmision de datos en el modo grueso son las mismas que las anteriores.
e Latransmision de datos en modo de tracking se muestra como datos de distancia
unicamente (HD, VD o SD)
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3.6 Transmision de Datos Mediante la Tecla [REC]

También se puede transmitir el resultado de la medicién pulsando la tecla [REC].

[Ejemplo: Modo de medicién de distancias]

1 En el modo CONFIGURAR, configure los parametros de
comunicacion.

Consulte el capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION DE
PARAMETROS".

2 Después de configurar los parametros de comunicacion
seleccione el modo de medicion de distancias.

= ' 3 Pulse la tecla [REC].

Se iniciara la medicion.

4 Una vez finalizada la medicion pulse la tecla [Yes].

Los datos se transferiran al colector de datos.
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4 MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS

MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS

En este modo se configuran los pardmetros relacionados
con la medicion y las comunicaciones. Cuando se cambia
un parametro y se validan los cambios el nuevo valor queda

almacenado en la memoria.

4.1 Opciones de Configuraciéon de Parametros

4.1.1 Medicién

Menu Seleccion Elem. Significado
MINIMA Seleccion de la unidad minima de lectura de angulos en
LECTURA NORM/MINI | 15 bantalla.

LECT. GRUESA

10 mm /1 mm

Seleccion de distancia minima de 10 mm / 1 mm en
modo aproximado.

Seleccion de distancia minima de 1mm / 0,2mm en

LECT. FINA 1mm/0,2mm .
modo preciso.
Seleccion de las opciones del sensor de inclinacion,
COMPENS NO/- X SUXY-SI | DESACTIVADO, X ACTIVADO XY ACTIVADO.
Seleccion de activacion o desactivacion de la correccion
de errores de colimacion y ajuste de errores. Para
utilizar esta funcion consulte el capitulo 5.5
COMPENSADOR “Compensacion de los errores sistematicos del
3 EJES NO/SI instrumento”. Para ampliar informacién consulte los
capitulos 5.3.8 “Ajuste del datum 0 del angulo vertical” y
5.5.2 “Visualizacion de la compensacion de los errores
sistematicos del instrumento”.
MODO Seleccion del modo de medicion de angulos o de
ENCENDIDO ANGL/DIST distancias al encender el instrumento.
Cuando se enciende el instrumento se selecciona el
DISTANCIAS FINO/GRS/TRK mismo modo de medicion (PRECISO / GRUESO /

SEGUIMIENTO) que en la medicion de distancias
inicial.

Cuando se enciende el instrumento se selecciona el

MUESTRA DIST DH&DV/DG mismo modo de medicion (DH y DV / DG) que en la
medicion de distancias inicial.

ANGL V Z0/HO CENIT/ Seleccion del angulo vertical en Cénit 0 u Horizontal 0

HORIZONTAL )

Cuando se enciende el instrumento se selecciona el

N. MEDIDAS REPITE/ N VECES | mismo modo de medicion (REPETIR / N VECES) que
en la mediciéon de distancias inicial.

XYZ/YXZ YXZIXYZ Seleccion del formato de visualizacion en el modo de

medicion de coordenadas: YXZ o XYZ.

CORRECT. ATM.

NO/0.14/0.20

Seleccion de la correccion del coeficiente de refraccion
y la curvatura terrestre. Las opciones para el coeficiente
de refraccion son; NO (sin correccién), K=0,14 o
K=0,20.

Seleccion de la opcion de registro de datos.
REG-A: Se inicia la medicién y se transmiten los nuevos

REG TIPO REG-A/ REG-B datos

REG-B: Se transmiten los datos en pantalla.
FORM GRAB XYZ | ESTANDAR/ CON | Seleccion de registro de coordenadas en modo estandar
REPL DATOS o de 11 digitos con datos brutos.
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ZUMBIDO S/A

NO/SI

Seleccion de activacion o desactivacion del avisador
acustico en el modo de configuracion de audio.

4.1.2 Comunicacion

Los valores por defecto aparecen subrayados

Menu Seleccion Elem. Significado
1200/ 2400 / 4800 . . . .
BAUDIOS / 9600/19200 Seleccion de la velocidad de transmision (baudios).
LONGITUD 7 BIT/ 8BIT Seleccion de la longitud de datos: siete u ocho bits.
PARIDAD NON(;DEB/EN / Seleccion del bit de paridad.
BIT PARADA 1 BIT/ 2BIT Seleccion del bit de parada.
Seleccion de activacion o desactivacion de retorno de
CR, LF NO/ SI carro y salto de linea durante la captura de datos de
medicion con un ordenador.
En la comunicacion con un dispositivo externo, el
protocolo de enlace puede omitir el acuse de recibo
MODO ACK NO/ S| [ACK] del dispositivo externo para que no se vuelvan a
enviar los datos. OFF: omite el acuse de recibo [ACK];
ON: estandar

4.1.3 Introduccioén de valores

Menu Seleccion Elem. Significado
Ajuste de medicién n veces Ajuste el valor de “n”
NUM. MEDIDAS (nimero de veces que se medira la distancia). Si se
DISTANCIA 0~99 seleccionan los valores 1 6 0, se efectuaran mediciones
simples.
Se puede cambiar el tiempo para la desactivacién del
EDM en la medicion de distancias. 0 : El EDM se
T. APAGADO 5 desactiva una vez finalizada la mediciéon de distancias.
EDM 0~99 1-98 : EI EDM se desactiva después de (1-98 minutos).
99 : El EDM esta siempre activado.
AJUSTE ) La funcion de plomada laser se puede activar
PLOMADA LASER automaticamente.
(Sélo para | 1-99 1-98 : La plomada laser se desactiva al cabo de (1-98
modelos de minutos).
plomada laser) 99 : Manual
4.1.4 Unidades
Menu Seleccion Elem. Significado
TEMP Celsius/Fahrenheit Seleccp’n de Ias’ .unldades de temperatura para la
correccion atmosférica.
PRES hPa/mmHg/inHg Seleccpp de las unidades de presion para la correccion
atmosférica.
Seleccion de grados sexagesimales (360°), grados
ANGL deg / gon / mil centesimales (400%) o milésimas (6400%) para la
visualizacion en la pantalla de las mediciones angulares.
Seleccion de las unidades en metros o pies para la
DIST m/ft visualizacion en la pantalla de las mediciones de
distancias.
Seleccion del factor de conversion de metros a pies. Pie
uUs/ topografico EE.UU. 1m = 3.280833333333333 ft.
PIES INTERNACIONAL Pie internacional 1m = 3.280839895013123 ft.
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4.2 Configuracién de Parametros
[Configuracion de ejemplo] AVISADOR ACUSTICO S/A: DESACTIVADO

1 Pulse el icono [CONF].

2 Pulse la tecla [MEDIDA].

3 Pulse tres veces la tecla [MAS].

4 Seleccione el botén [NO] de ZUMBIDO S/A.*1)

5 Al pulsar la tecla [PON], el parametro quedara
configurado y volvera a aparecer en la pantalla la ventana
CONFIGURAR.

*1) Para volver al modo de configuracion pulse la tecla [SALIR].
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VERIFICACION Y AJUSTES

5.1 Verificacion y Ajuste de las Constantes del Instrumento

En los modos con prisma y sin prisma se utilizan constantes del instrumento.
0 En los dos modos, con prisma y sin prisma, debera verificar y obtener las constantes del
— instrumento.

Normalmente, las constantes del instrumento no presentan discrepancias. Se recomienda que mida
y compare con una distancia exacta medida en un punto en el que la precision se verifique
especificamente respecto a una base coherente. Si no fuera posible disponer de dicho punto,
establezca su propia linea base por encima de 35 m (al adquirir el instrumento) y compare los datos
medidos con el instrumento recién adquirido. En ambos casos advertira que la desviaciéon de la
configuracion de la posicion del instrumento sobre el punto, el prisma, la precision de la linea base,
la colimacién incorrecta, la correccion atmosférica y la correccion de la refraccion y de la curvatura
terrestre determinan la precision de la inspeccion. Tenga siempre en cuenta esos factores.
Ademas, cuando se constituya una linea base en un edificio tendra que tener en cuenta que las
diferencias de temperatura afectan significativamente a la longitud medida. Si el resultado de la
medicidon comparativa arroja una diferencia de 5 mm o superior (modo con prisma) o de 10 mm o
superior (modo sin prisma), se puede aplicar el procedimiento que se describe a continuacién para
cambiar la constante del instrumento. El procedimiento es el mismo para el modo con prisma y para
el modo sin prisma. No obstante, en el modo con prisma se utilizard un prisma como objetivo, y en
el modo sin prisma una pizarra blanca.

1 Determine el punto C sobre una recta que conecte los puntos AB, aproximadamente a nivel, y de
unos 100 m de longitud. Mida las distancias AB, AC y BC.

2 Determine la constante del instrumento repitiendo varias veces el punto 1. Constante del
instrumento = AC + BC — AB

3 Si se produce un error entre la constante indicada para el instrumento y el valor calculado,
consulte la seccion 5.4 “Cémo ajustar el valor constante del instrumento”.

4 Efectue de nuevo la medicion en una linea base calibrada y compare los resultados.

5 Si, después de aplicar el procedimiento anteriormente descrito no se encuentra ninguna diferencia
respecto a la constante de fabrica del instrumento o hay una diferencia de 5 mm o superior (modo
con prisma) o de 100 o superior (modo sin prisma), péngase en contacto con TOPCON o con su
distribuidor TOPCON autorizado.
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5.2 Verificacion del Eje Optico

5.2.1 Verificacion del Eje Optico del EDM y el Teodolito.

Compruebe los ejes dpticos del EDM y el teodolito tanto en el modo con prisma como en el modo
sin prisma, por este orden.

Para comprobar si coinciden los ejes épticos del EDM y del teodolito, siga el procedimiento que se
describe a continuacion.

Es especialmente importante efectuar esta comprobacién después de llevar a cabo ajustes en el
reticulo del ocular.

1 Sitie un prisma a una distancia de 30 a 50 m del GPT-
7000i.
2 Pulse el icono [AJUSTE].

3 Pulse la tecla [COMP EDM].
4 Efectue la colimacion al centro del prisma en el modo con
prisma. Sonara el avisador acustico.

5 Pulse la tecla [FIJA] para retener la cantidad de luz.

Aparecera la marca "#" en el lado derecho del indicador de nivel de senal.

70



e Confirmacién de direccién horizontal (no mover la direccién vertical).

6 Gire el tornillo de precision horizontal; mueva gradualmente el punto de colimacion a la izquierda
del prisma hasta que deje de sonar el avisador acustico. Prisma
Prisma

—_—

Reticulo

7 Gire lentamente el tornillo de precisién horizontal y mueva gradualmente el punto de colimacién
hacia el centro del prisma hasta la posicidon en que comience a sonar el avisador acustico.

Confirme el nivel de la sefal (nivel de cantidad de luz) en la pantalla para ajustarlo al nivel de uno a
dos como se muestra en las imagenes, girando el tornillo de ajuste horizontal.

Prisma

Reticulo

Nivel de cantidad cuatro

8 Apunte el angulo horizontal que se muestra en la pantalla.
9 Gire el tornillo de precision horizontal; mueva gradualmente el punto de colimacion a la derecha del
prisma hasta que deje de sonar el avisador acustico.

Prisma
—> >
Reticulo
10 Mueva gradualmente el punto de colimacién hacia el centro del prisma hasta que comience a sonar
el avisador acustico. Gire el tornillo de precision horizontal hasta el nivel uno a dos del valor SIG

para ajustar el punto de colimacién, como en el procedimiento del paso 6.
11 Apunte el angulo horizontal como en el procedimiento del paso 6.

71



12 Calcule el angulo horizontal del centro del prisma como se describe en los pasos 8 y 11.
[Ejemplo]
Paso 8: 0° 01' 20"
Paso 11: 0° 09' 40"
Valor calculado 0° 05' 30"

13 Lleve a cabo la colimacion al centro del prisma. Compare la lectura del angulo horizontal y el valor
medio calculado en el paso 12 [Ejemplo] Angulo horizontal del centro del prisma: 0° 05' 50"
Diferencia entre el valor medio y la lectura del angulo horizontal del centro del prisma: 20". Si la
diferencia es de 2' o inferior se puede utilizar sin problema.

e Confirmacion de la direccidn vertical (no mover la direccion horizontal).

14 Ejecucion como confirmacion de la direccion horizontal. Compare el angulo vertical de lectura del
centro del prisma y calcule el valor medio. Si la diferencia es de 2' o inferior se puede utilizar sin
problema.

Prisma

—_—

Reticulo

[Ejemplo] Cara inferior del prisma 90° 12' 30"
Cara superior del prisma 90° 04' 30"
Media 90° 08' 30"

Lectura al centro del prisma 90° 08' 50"

Diferencia 20"

Si la diferencia es superior a los valores mencionados péngase en contacto con Topcon o con su

representante autorizado.
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e Modo sin prisma

Si el instrumento esta en modo de retencion, pulse la tecla [FIJA] para salir de dicho modo.

15 Pulse las teclas [NP/P] para cambiar
el modo sin prisma.

16 Lleve a cabo la colimacién al centro
del prisma.

17 Pulse la tecla [FIJA] para retener la
cantidad de luz. Aparecera la marca
"#" en el lado derecho del indicador
de nivel de senal.

18 Repita los pasos 6 a 14 anteriormente descritos para el modo sin prisma.
Si la diferencia es de 2' o inferior se puede utilizar sin problema. Si la diferencia es superior a los valores
mencionados pdngase en contacto con Topcon o con su representante autorizado.
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5.2.2 Verificacion del Eje Optico del Puntero Laser.
Para comprobar si el eje 6ptico del puntero laser coincide con el eje 6ptico del telescopio ejecute los
siguientes pasos.

El puntero laser indica la posicion de colimacion aproximada del telescopio. No indica la posicion de
colimacién exacta.
0 Por este motivo, el hecho de que se puedan producir desviaciones de hasta 6 mm entre el
—  eje optico y el punto laser en el blanco, a unos 10 m del GPT-7000i, no implica un fallo del
instrumento.

1) En el centro de una hoja de papel milimetrado o de una hoja en blanco, dibuje un blanco mediante la
interseccion de una linea vertical y una horizontal.

2) Coloque el blanco aproximadamente a 10 metros del GPT-7000i y colime el instrumento con el
punto de interseccién de las dos lineas.

3) Encienda el GPT-7000i, pulse el modo de tecla de estrella y a continuacion pulse la tecla L.P. Se
encendera el puntero laser.

Aprox. 10 m

] /

e Comprobacion del eje 6ptico del puntero laser

4) Una vez efectuada la colimacion del GPT-7000i con el punto de interseccién de las dos lineas,
compruebe si el centro del puntero laser estda a una distancia de unos 6 mm del punto de
interseccion.

Si en ese momento mira a través del telescopio no podra ver el puntero laser.
@ Por ello, esta verificacion se deberd hacer a la vista, mirando al blanco y al puntero laser
~— desde el costado del GPT-7000i, o por encima del mismo.

5) Si el centro del puntero laser esta a unos 6 mm del punto de interseccion podra utilizar el GPT-
7000i. Si la distancia es superior a 6 mm, ejecute los pasos que se indican a continuacion para
alinear el centro del puntero laser con el punto de intersecciéon y para alinear el eje optico del
puntero laser con el del telescopio.

o Ajuste del eje 6ptico del puntero laser

6) Como se muestra en la ilustracion, quite las tres tapas de goma de la parte superior del instrumento,
descubriendo asi los tornillos de ajuste.

7) Con la llave hexagonal del juego de accesorios, ajuste los tres tornillos (A, B y C), moviendo con
ellos el puntero laser hasta que coincida con el punto de interseccion.
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Sobre 30°

o
C A
B
.l Direccion del Puntero Laser
Sobre 30°
Visto desde arriba C

B Tornillos de ajuste

Si se giran los tornillos A, B y C en el sentido de las agujas del reloj (el sentido en el que se
aprietan), el puntero laser se movera en la direccion que se muestra en la ilustracion, segun se ve
en el blanco desde el punto de situacion del GPT-7000i.

e Apriete los tres tornillos por igual.
o No pierda las tapas de goma de los tornillos de ajuste.
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1)

5.3 Verificacion y Ajuste de las Funciones del Teodolito

Recomendaciones para el ajuste

Antes de realizar cualquier operacion de comprobacién que implique mirar por el telescopio ajuste
siempre adecuadamente el ocular del mismo. Enfoque siempre correctamente, eliminando por
completo el paralaje.

Lleve a cabo los ajustes en el orden indicado, ya que dependen unos de otros. Si realiza los ajustes
en un orden incorrecto podria anular los ajustes precedentes.

Al acabar los ajustes apriete siempre firmemente los tornillos de ajuste (pero no los apriete mas de
lo necesario, ya que podria dafiar las roscas, deformar el tornillo o forzar indebidamente las piezas).
Asimismo, apriete siempre girando en la direccion de tension de apriete.

4) Los tornillos de sujecion deberan apretarse también suficientemente al finalizar los ajustes. 5)
Una vez finalizados los ajustes, repita siempre las operaciones de verificacion para confirmar los
resultados.

Nota sobre de la base nivelante
Tenga en cuenta que si la base nivelante no esta firmemente instalada, podria verse afectada la
precision de la medicion de los angulos.

Si alguno de los tornillos de nivelacion se afloja o tiene holgura o si la colimacion es inestable por
estar sueltos los tornillos de nivelacion, apriete con un destornillador los tornillos de ajuste (en dos
puntos) instalados sobre cada uno de los tornillos de nivelacion.

Si se detecta holgura entre los tornillos de nivelacién y la base, afloje el tornillo de fijacidon del anillo
de retencion y apriete el anillo con un pasador de ajuste hasta que quede correctamente regulado.
Vuelva a apretar el tornillo de fijacion hasta completar el ajuste.

Tornillo de Ajuste

Tornillo de Ajuste

Tornillo de nivelacién Anillo de retencion Tornillo de fijacion
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5.3.1 Verificacion y ajuste del nivel de alidada

El ajuste serd necesario si el eje del nivel de alidada no se encuentra en posicién perpendicular al
eje vertical.

Verificacion

1) Situe el nivel de alidada en paralelo con la linea que atraviesa los centros de los
dos tornillos de nivelacion (A y B). Actuando unicamente sobre estos dos tornillos
de nivelacién, situe la burbuja en el centro del nivel de alidada.

2) Gire el instrumento 180° o 200° sobre el eje vertical y compruebe el movimiento
de la burbuja del nivel de alidada. Si se ha desplazado la burbuja, ejecute el
ajuste que se describe a continuacion.

Nivel Taérico

"-|
J Tornillo de Nivelacion B

Tornillo de Nivelaciéon A

Ajuste

1) Ajuste el tornillo perforado de ajuste del nivel con el pasador de
ajuste del juego de accesorios y lleve la burbuja hasta el centro del
nivel de alidada. Corrija Unicamente hasta la mitad del
desplazamiento con este método.

2) Corrija el resto del desplazamiento de la burbuja con los tornillos de
nivelacion.

3) Gire de nuevo el instrumento 180° o 200° sobre el eje vertical y

compruebe el movimiento de la burbuja. Si la burbuja sigue
desplazada repita el ajuste.

Tornillo de Ajuste del -
Nivel h ‘: Mitad del desplazamiento
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5.3.2 Verificacion y ajuste del nivel circular

El ajuste sera necesario si el eje del nivel circular no se encuentra en posicidon perpendicular al eje
vertical

Verificacién

Nivele cuidadosamente el instrumento sélo con el nivel de alidada. Si la burbuja del nivel circular
esta correctamente centrada, no sera necesario realizar el ajuste. De lo contrario, ejecute el ajuste
que se describe a continuacion.

Ajuste

Mueva la burbuja hasta el centro del nivel circular, actuando sobre los tres tornillos de ajuste
perforados de la parte inferior de la superficie del nivel circular con ayuda del pasador de ajuste del
conjunto de accesorios.

Tornillos de ajuste

Parte inferior de
la base
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5.3.3 Ajuste Vertical de los Hilos del Reticulo

El ajuste sera necesario cuando la linea vertical de los hilos del reticulo no se encuentre en posicién
perpendicular al eje horizontal del telescopio (ya que se puede utilizar cualquier punto de la linea
para medir dngulos horizontales o distancias).

Verificacion

1)
2)

3)

Ajuste

Monte el instrumento sobre el tripode y nivélelo cuidadosamente.

Mire por el anteojo a un punto A claramente definido, a una distancia de al
menos 50 metros (160 ft) y fije el movimiento horizontal.

A continuacion, gire el telescopio en sentido vertical mediante el tornillo de ajuste
vertical y compruebe si el punto se desplaza a lo largo de la linea vertical de los
hilos del reticulo.

Si el punto se desplaza de manera uniforme por la linea vertical, el reticulo
estara perpendicular al eje horizontal y no sera necesario el ajuste.

Si el punto se separa de la linea vertical del reticulo cuando se gira el telescopio
en sentido vertical, ejecute el siguiente ajuste.

1) Desenrosque la tapa del conjunto de ajuste del anteojo girandolo en sentido contrario a las agujas
del reloj. Retire la tapa. De este modo quedaran a la vista los cuatro tornillos de unién del conjunto
del ocular.

Tornillos de union del

. ., conjunto del ocular
Tornillos de union del J

conjunto del ocular

Ocular

2) Afloje los cuatro tornillos de union con el destornillador que se suministra en el juego de accesorios
(anote el numero de vueltas). Gire el conjunto del ocular hasta que la linea vertical del reticulo
coincida con el punto A. Vuelva a apretar los cuatro tornillos con el mismo numero de vueltas que
dio para aflojarlos.

3) Compruebe de nuevo si el punto se desplaza a lo largo de toda la linea vertical del reticulo. Si es
asi, no sera necesario realizar mas ajustes.

0~ )

Una vez finalizado el ajuste descrito, ejecute las siguientes operaciones.
Seccién 5.3.4 “Colimacion del instrumento”,
Seccion 5.3.8 “Ajuste del datum 0 del angulo vertical”

79



5.3.4 Colimacion del Instrumento

La colimacidén es necesaria para poner en perpendicular el eje de visualizaciéon respecto al eje
horizontal del instrumento, de otra forma, no sera posible prolongar lineas directamente.

Comprobacion

Ajuste
1)

3)

Sitle el instrumento con visuales claras hasta
50-60 metros (160-200 pies) en ambos lados del
instrumento.

Nivele cuidadosamente el instrumento.

Vise a un punto A aproximadamente a 50 m (160
pies).

Suelte el tornillo de fijacion vertical y gire el
telescopio 180° o 200g alrededor del eje
horizontal, para apuntar hacia el lado contrario.
Vise a un punto B a igual distancia que el A y fije
el tornillo vertical.

Suelte el tornillo horizontal y gire el instrumento
180° o 200g alrededor del eje horizontal una vez
mas vy fije la visual sobre un punto C, que puede
coincidir con el anterior B.

Si el punto B y C no coinciden, debe ajustar el
instrumento de la siguiente forma.

Suelte la tapa de ajuste de los hilos del reticulo.

Ocular

\:” (s
B 50m B
+7 il
=
\u
50m = A

Busque un punto D entre los puntos C y B, debe ser igual a
Y. de la distancia entre los puntos B y C y medidos desde
el punto C. Esto es porque el error aparente entre los
puntos B y C es cuatro veces el error actual desde que el
objetivo ha sido girado durante la operacion de

comprobacion.

Mueva la linea vertical del reticulo y hagala coincidir con el
punto D, girando los tornillos de ajuste izquierdo y derecho
con la herramienta de ajuste. Cuando se haya finalizado el

ajuste, repita la comprobacién una vez mas.

\w
S 1—% 50m C
L

Tornillos
de Ajuste

Ocular

Tornillos de Aiuste
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En primer lugar, afloje el tornillo de ajuste perforado del lateral hacia el que desea desplazar
la linea de la cruz filar. A continuacion apriete proporcionalmente el tornillo de ajuste del lado
opuesto, de tal forma que no varie la tension de los tornillos de ajuste. Gire en sentido
contrario a las agujas del reloj para aflojar y en el sentido de las agujas del reloj para apretar,
pero siempre con el minimo numero de vueltas posible.

") .
<

Una vez finalizado el ajuste descrito, ejecute las siguientes operaciones.
Seccidén 5.5 “Compensacion de los errores sistematicos del instrumento”.
Seccién 5.2 “Verificacion del eje 6ptico”.

5.3.5 Verificacion y Ajuste de la Cruz Filar en Imagenes Telescopicas o de

Gran Angular
e Verificacion de imagenes telescdpicas

1 Nivele el instrumento con el nivel de alidada

2 Con el telescopio, efectue la colimacion con el punto A situado a una
distancia de al menos 15 metros.

NP

3 Compruebe que se muestra la imagen telescopica (aumento 1). Si el
reticulo esta centrado en el punto A no sera necesario
realizar ningun ajuste. Si no esta centrado, ejecute el
siguiente procedimiento de ajuste.

e Ajuste
Antes de ejecutar el ajuste, efectie las operaciones que se describen en la seccion
5.3.4“Colimacion del instrumento”.

1 Con el telescopio, lleve a cabo la colimacién al punto A
situado a una distancia de al menos 15 metros.

2 Pulse la tecla [AJUSTE].

3 Pulse la tecla [CMOS SENSOR ADJUST].
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R OFFSET ADJUST 4 En el modo de telescopio, ajuste el aumento en 1 y
— visualice el punto A.

=

5 Con las teclas [UP], [LEFT], [RGT] y [DWN], ajuste el
reticulo para que quede centrado sobre el punto A.

6 Lleve a cabo de nuevo la colimacion al punto A con el
telescopio y verifique que el reticulo esta centrado.

7 Pulse la tecla [PON].

* Para volver a la ventana anterior pulse la tecla [SALIR].
* * Si sobrepasa el rango de ajuste se mostrara un mensaje al efecto. En ese caso, péngase en
contacto con TOPCON o con su distribuidor local TOPCON.

Explicacion de las teclas

Tecla [W/T]: cambia entre imagen telescopica y de gran angular.
Tecla [Z IN]: Aumenta el tamafio de la imagen

Tecla [Z OUT]: Reduce el tamano de la imagen

* En este modo no se puede cambiar la ampliaciéon de las imagenes telescépica y de gran angular
con las teclas numéricas.

e Verificacion de imagenes de gran angular (panoramica)

Linea de desplazamiento
£
E 1 Punto de interseccion B
'“m.\ﬂ_&
Linea horizontal
T
Linea vertical objetivo
1 Dibuje una linea vertical gruesa y una linea horizontal
N normal que pasen por el centro de una hoja de papel
e milimetrado o de papel en blanco. A continuacién dibuje
2 una linea de desplazamiento gruesa de 45 mm sobre la
3 linea horizontal.
| Ofizet line 2 Nivele la unidad principal.
/ 3 Situe el telescopio en su posiciéon normal y horizontal.
ESCl 4 Ponga el blanco que preparé en el paso 1 a una
ANG| distancia de unos 5 metros del telescopio. Con el
P telescopio, efectue la colimacién al punto de interseccion
de las lineas vertical y horizontal. Punto de interseccién B.
— IE—' 5 Compruebe que se muestra la imagen de gran angular
| REC (aumento 1). Si la linea vertical de la cruceta coincide con
el punto de interseccion B y la linea horizontal del reticulo
| WIDEX1.00 | 15 coin_cide con I’a Iin(_aa de desplazamientq no geré neces’ario
i rea!lzar ningun ajuste. De lo contrarl_o, ajuste I’a linea
TR horizontal <_:ie la c*rucetq para que_commda con la linea de
[DSETIHDLD || HSETI ~ | it . b desplgzam|ento. _EI' método de aj'us_te es el mismo que el
pemGpr) 0.0 /4 @0 | descrito para las imagenes telescopicas.

o Enlas imagenes de gran angular, la linea horizontal del reticulo no coincide con el blanco
colimado con el telescopio, pero esto no supone ningun problema.

e Con el telescopio en la posicion normal, la linea horizontal del reticulo se desviara del
blanco colimado en la direccién opuesta a la que lo hara con el telescopio esté en posicién
invertida.
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5.3.6 Verificacion y Ajuste de la Plomada Optica

El ajuste es necesario para poner en perpendicular el eje de visualizacion de la plomada coincidente
con el eje vertical (de otra forma, el eje vertical no sera real cuando la plomada esté situada sobre el
punto de estacion).

Verificaciéon

1) Haga coincidir la marca de centro con el punto (Consultar Capitulo 2 “Preparacion para la
medicion”).

2) Gire el instrumento 180° 6 200g sobre el eje vertical y compruebe de nuevo la marca. Si el punto
esta correctamente centrado, no es necesario el ajuste. En caso contrario, debe ajustar la plomada
con las siguientes instrucciones.

Ajuste
1) Quite la tapa del telescopio de la plomada optica. Esto dejara a la vista cuatro tornillos de
ajuste con los que desplazar la marca de la plomada. Sélo hay que corregir la mitad del
desplazamiento que se produzca.
2) Con los tornillos nivelantes haga coincidir el centro de la marca con el punto.
3) Gire el instrumento 180° 6 200g sobre el eje vertical una vez mas y vuelva a comprobar la
marca central. Si coincide con el punto, el ajuste habra finalizado, en caso contrario, repita

el ajuste.
Tornillos
de Ajuste
Ocular
Tornillos
de Ajuste

—) Primero, afloje los tornillos de ajuste del lado del que la marca debe moverse. Después
s apriete los tornillos de ajuste en sentido contrario con el mismo ndmero de vueltas que se
aflojo.
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5.3.7 Verificacion y Ajuste de la Plomada Laser (para los modelos de plomada
laser)

e Verificacion

1) Encienda la plomada laser y haga coincidir el centro del laser con un punto de medicién.

2) Gire el instrumento 180° o 200° sobre el eje vertical y verifique el punto de medicién. Si el laser esta
bien centrado en el punto de medicidon no sera necesario realizar ningun ajuste. En caso contrario
ejecute el siguiente procedimiento.

e Ajuste
1) Gire la tapa situada en la parte izquierda del cuerpo del
instrumento en direccion de las agujas del reloj y

extraigala. Se mostraran cuatro tornillo con los que podra Tapa
ajustar la plomada.
2) Desplace el laser hacia el punto. Corrija sélo la mitad del
desplazamiento de esta forma.
. !
Tornillos ] / b
de Ajuste Laser Y2 del desplazamiento

Aiuste 7 Punto de Medicion

3) Con los tornillos de nivelacion haga coincidir el centro del laser y el punto.

4) Gire el instrumento 180° 6 200g sobre el eje vertical una vez mas y compruebe punto y
laser. Si el laser coincide con el punto medido, el ajuste habra finalizado. Si no es asi,
realice de nuevo el ajuste.

Primero, suelte los tornillos de ajuste para mover el lser. Entonces, apriete los tornillos en sentido
contrario e igual numero de vueltas para que la tension no varie.

Gire en sentido de las agujas del reloj y suelte y apriete en esa direccion, pero girelo lo minimo
posible.

Referencia
El Iaser puede moverse girando los tornillos de ajuste en direccion de las agujas del reloj como se
indica.

Movimientos del Laser

Hacia abajo Rayo Laser
Hacia lzquierda
e ap
O
OO0 Hacia Derecha
Q ’ ¥
Hacia Arriba
Tornillos de Ajuste Vista superior del punto medido
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5.3.8 Ajuste del Datum 0 del Angulo Vertical

Si al medir el angulo vertical del objetivo A en la posicion normal del telescopio (directa) y en la
posicién inversa, la suma de las mediciones normal e inversa es diferente a 360° (CENIT — 0), la
correccion del error del valor 0 sera igual a la mitad de la diferencia respecto a 360°. Lleve a cabo el
ajuste. Dado que el ajuste del valor 0 del angulo vertical es el criterio para determinar el origen de
coordenadas del instrumento, ponga especial cuidado al ejecutarlo.

Nivele el instrumento correctamente
con el nivel de alidada
Pulse el icono [AJUST].

Pulse la tecla [AJUSTE VERTICAL].
Efectue la colimacion al punto A con
el telescopio en la posicién normal.

5 Pulse la tecla [SET].

|ADJUST MODE

6 Efectue la colimacién al punto A con el telescopio en la
¥ ANGLE 0 POINT ADJUST posicion inversa.

o°c00T20"

7 Pulse la tecla [SET].
Se validara el valor medido y se volvera al modo de ajuste

8 Compruebe que la suma de angulos de los recorridos
normal e inverso es igual a 360° colimando al punto A en las
posiciones normal e inversa.
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5.4 Como Introducir la Constante del Instrumento

Para introducir la constante del instrumento obtenida en el Capitulo 5.1 “Verificacion y Ajuste de la
constante del instrumento”, ha de realizar los siguientes pasos.

1 Pulse sobre el icono [AJUSTE] del menu principal.

2 Pulse la tecla [CONSTANTE DEL INSTRUMENTO]

3 Pulse la tecla [PRISMA].

4 Introducir valor. *1)
5 Pulse la tecla [PON].

La pantalla regresara al menu anterior.

*1) Para cancelar este ajuste debe pulsar la tecla [SALIR].
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5.5 Compensacion de los Errores Sistematicos del Instrumento

5.5.1 Ajuste de la Compensacion de los Errores Sistematicos del Instrumento
1) Error del eje vertical (desviacion del sensor de inclinacion X, Y)

2) Error de colimacion

3) Error del datum 0 del angulo vertical

4) Error del eje horizontal

Los errores mencionados seran compensados por el software, que efectuara los calculos internos
relativos a cada valor de compensacion.

Estos errores se pueden compensar también mediante software, colimando un lado del telescopio
que se utiliza para eliminar el error cambiando la posicion del telescopio del modo normal al modo
inverso.

1 Nivele el instrumento correctamente con el nivel de
alidada

2 Pulse el icono [AJUSTE] en el menu principal.

3 Pulse la tecla [COMPENSADOR 3 EJES].

4 Pulse la tecla [AJUSTE].

5 Efectie la colimacion al punto A (aproximadamente
0° en horizontal %+3°) en la posicion normal del
telescopio.

:;ﬁDJUST MODE
R(FRONT) 1 /10
Vo: 0°00'31"
LEVEL O NEAR

EXLI | i

6 Pulse diez veces la tecla [NEXT].

El nimero de mediciones se mostrara en parte
superior derecha de la pantalla. *1)
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ADIUST MODE

R(REVERSE) 1 A0
V 1 180°00'23"
LEVEL O NEAR
K1) | BxiT
[ Rkt | i

ADIUST MODE

HORIZONTAL ADJUST

L(REVERSE) 1 /10
Vo1 149°49T45™
LEWEL 10 or more

[ |Eal

EAL I i

ADIUST MODE

HORIZONTAL ADJUST

L{FROMNT) 1 /10
Wo: 29°hgT48™
LEWVEL 10 or more

AL | T

7 Gire el telescopio a la posicion inversa.

8 Lleve a cabo la colimacién al punto A.

9 Pulse diez veces la tecla [PONI].

El nUmero de mediciones se mostrara en parte superior
derecha de la pantalla.

10

11

12
13

14

Efectue la colimacion al punto B (mas de
1+10° respecto al nivel) en la posicién
inversa del telescopio.

Pulse diez veces la tecla [PON]. El
numero de mediciones se mostrara en
parte superior derecha de la pantalla. *1)

Gire el telescopio a la posicién normal.

Efectue la colimacién al punto B.

Pulse diez veces la tecla [PONI].

La pantalla volvera al menu de

compensacion (3AXIS).

*1) Al pulsar la tecla [SALT] se activa la funcién de ajuste del siguiente paso sin cambiar el tltimo

valor compensado.
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5.5.2 Visualizacion de la Compensacion de los Errores Sistematicos del
Instrumento

1 Pulse el icono [AJUSTE] en el menu principal.

2 Pulse la tecla [COMPENSADOR 3 EJES].
3 Pulse la tecla [VER CONSTANTES].

4 Pulse la tecla [SALIR]. La pantalla volvera al menu
precedente.
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6 AJUSTE DEL VALOR DE LA CONSTANTE CON PRISMA /
SIN PRISMA

El valor de la constante de prisma de Topcon esté ajustado en cero. Cuando utilice prismas de otros
fabricantes tendra que introducir el valor de correccidon de la constante de prisma especifico de los
mismos. Una vez que introduzca el valor de correccién de la constante de prisma, quedara
guardado al apagar el aparato.

6 Cuando mida objetivos tales como muros en modo sin prisma, confirme que el valor de la
constante sin prisma esta ajustado en 0.

[Ejemplo]:
e Como ajustar el valor de la constante de prisma

[x]

—_

LASER 1 Encienda el instrumento.

2 Pulse la tecla [* ].

NP/P 3 Pulse el icono [Constante del prisma y Correccién
Atmosférical.

Icono [Constante del prisma y Correccion Atmosférical]

Icono Valor constante prisma

o

15.0 °C 4 Pulse el icono [Constante del prismal].

(5] 1013.3 hPa

0.0PPM

0.0 mm
0.0 mm

.l Icono Valor constante no prisma
Tecla ENTER | @

5 Introduzca el valor de la constante de prisma. *1)
[Ejemplo] 0,0 mm
6 Pulse la tecla [ENTER].

0.0 mm

*1) Rango de entrada: -99,9 mm ~ +99,9mm (en pasos de 0,1 mm)

=
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7 AJUSTE DE LA CORRECCION ATMOSFERICA

La velocidad de la luz en el aire no es constante y depende de la temperatura y de la presién
atmosféricas. El sistema de correccion atmosférica de este instrumento corrige automaticamente
siempre que esté configurado el valor de correccién. 15 °C/ 59 °F y 1013,25 hPa / 760 mmHg / 29,9
inHg son los valores estandar para 0 ppm en este instrumento. Los valores quedaran guardados en
la memoria incluso aunque se apague el instrumento.

7.1 Calculo de la Correccion Atmosférica

A continuacion se muestran las formulas de correccion. Unidades: metros

79.585xP

-6
1
57315+ ) <10

Ka = 279.85 -

Ka: Valor de correccién atmosférica

P: Presion atmosférica ambiental (hPa)

t: Temperatura atmosférica ambiental (°C)

La distancia L(m) después de la correccion atmosférica se obtiene de la siguiente forma:

L=1(1+ ka) donde

I: Distancia medida cuando no se ha ajustado la correccion atmosférica.

Ejemplo: Si la temperatura es +20°C , la presion del aire 847 hPa, | =1000m
- 79.585x847 -6
Ka = 279.85 "573 15130 ) x10

= +50x10° (50 ppm)

L = 1000 (1+50 x 10°®) = 1000.050 m
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7.2 Ajuste del Valor de Correccion Atmosférica

e Como introducir directamente los valores de temperatura y presion
Mida previamente la temperatura y la presién del aire en las proximidades del instrumento.
e Ejemplo: Temperatura: +15 °C, presion: 1013,3 hPa

X

=

NP/P

L

Icono IConstante del Prisma. Correccion Atmosférical

Icono IMempl IEI
.0°C

.3 hPa

.0 PPM

. 0 mm

» 0 mm
=
3

*1) Rango:

1 Encienda el instrumento.

2 Pulse la tecla [* 1

3 Pulse el icono [Constante del prisma, Correccion

Atmosférical.

4 Pulse el icono [TEMP].

5 Introduzca los valores de temperatura y de presién.

[Ejemplo] *1) Temperatura : +15,0 °C
Presion :1013,3 hPa.

6 Pulse la tecla [ENTER].

Temperatura -30,0 °C a +60,0 °C (en pasos de 0,1 °C), -22,0 °F a +140,0 °F (en pasos de 0,1 °F).

Presion
560,0 a 1066,0 hPa (en pasos de 0,1 hPa),

420,0 a 800,0 mmHg (en pasos de 0,1 mmHg),

16,5 a 31,5 inHg (en pasos de 0,1 inHQg)
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e Como introducir directamente el valor de correcciéon atmosférica
Mida la temperatura y la presion del aire para calcular el valor de correccion atmosférica (ppm) en la
tabla de férmulas de correccion.

X 1 Encienda el instrumento.

Pulse la
2 [¥ ]

L tecla
gl , | | [LasER
= V| : | 3 Pulse el icono [Constante del Prisma,

_ Correccion Atmosférical.
]
g | INPP

lcono IConstante del Prisma. Correccion Atmosférical

Icono [PPM]

4|

15.0°C 4 Pulse el icono [PPM].
%] 1013.3 hPa

5 Introduzca el valor de correccion
0.0PPM atmosférica. *1)

0.0 mm 6 Pulse latecla [ENTER)].

0.0 mm

==

*1) Rango de entrada: -999,9 mm ~ +999,9 mm (en pasos de 0,1 mm)
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Cuadro de correcciéon atmosférica (para referencia del usuario)

El valor de correccién atmosférica se obtiene con facilidad con la tabla de correccion atmosférica.
Localice la temperatura medida en la linea horizontal de la tabla y la presion en la linea vertical. En
la diagonal podra leer el valor que representa la correccion atmosférica requerida.

Ejemplo: la temperatura medida es +26 °C. La presién medida es 1013 hPa. Por lo tanto, el valor de
correccioén sera igual a +10 ppm.

1100
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I [
—E0 1 [ [ [ [
1080 _an L] — e i // — =
= -30 = [ [ [ [ [
=0 1 = L |
1000 i " 10 o ==
1 1 1 0 1 1
= = = = =
— L] L] 10 1 11
w 380 = = = - 500
E T L1 1 20 |1 L1 L]
= ann -1 1 I || ] L
=} [T I = [ 40 = I 1,000
0 [ [ [—] [ =
o ] = - = = o = = =
oy 850 L1 |1 |~ |1 L1 [ - [ — B
= =T _1—1 [ [ ] — [ ] [ =
" = [ = = i = 60 ——— — 1500 =
3 R LB — 2
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Atmospheric pressure ( mmHg )

Atmospheric pressure (hPa)
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8 CORRECCION POR REFRACCION Y CURVATURA
TERRESTRE

El instrumento mide distancias, teniendo en cuenta la correccion por refraccion y curvatura terrestre.

8.1 Formula del Calculo de la Distancia

Férmula del calculo de la distancia; con correccién por refraccion y curvatura terrestre tenidas en
cuenta.

Distancia Horizontal D = AC(a) o BE (B3)
Distancia Vertical Z = BC (a) o EA (B)
D=L (cosa—-(20-y)sena)
Z=L(sena+ (0-y)cosa)

© =L xcos a/ 2R.... Correccion de curvatura

terrestre E

y =KxLcosa/2R.... Correccion por refraccion

atmosférica

K=0.1460.20............ Coeficiente de refraccion

R=6372km ............... Radio Terrestre

A(OPB) oo Angulo de altitud -

Lo, Distancia Geométrica \
— A

Radio de la Tierra
R =6372 Km

e Laformula de conversion para distancias vertical y horizontal es como sigue cuando la
correccion por refracciéon y curvatura terrestre no se aplica

D=Lsena
Z=Lsena

El coeficiente del instrumento ha sido ajustado con el valor 0.14 antes de la venta (K = 0.14).
Si se necesita cambiar el valor “K”, consulte el capitulo 4 “Modo de Configuracion de Parametros”.
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9 FUENTE DE ALIMENTACION Y CARGA

9.1 Bateria Incorporada BT-61Q

e Para extraer la bateria
1 Tire del pestillo de la tapa de la bateria y abra la tapa.

2 Saque la bateria.

LED CARGA LED ALIMENTACION

Tapa Bateria

Bateria

e Para cargar la bateria

1 Conecte el cable AC al cargador.
2 Enchufe la clavija AC en la toma de corriente. (Se iluminara el LED DE ALIMENTACION)

3 Introduzca la bateria en el cargador. Dara comienzo la carga. (EI LED DE ALIMENTACION estara

iluminado).
La carga durara aproximadamente 4 horas. (EI LED DE ALIMENTACION se apagara).

4 Una vez finalizada la carga, saque la bateria del cargador. Desenchufe el cargador de la toma de

corriente.

Si el LED DE ALIMENTACION

rojo esta ENCENDIDO: esta conectada la alimentacion.

El LED de CARGA indicara el estado de la carga;
Encendido con luz fija: esperando para cargar.
Encendido de color rojo: cargando.

Encendido con luz fija: carga finalizada.
Rojo intermitente: error de carga.

El LED de CARGA parpadeara cuando se haya agotado la vida util de la bateria o cuando esté
estropeada. Cambie la bateria por otra nueva.
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e Para instalar la bateria

1 Coloque la bateria en el instrumento.

2 Cierre la tapa de la bateria hasta que se oiga un clic.

No cargue y descargue continuamente la bateria. Se podrian deteriorar la bateria y el
cargador. Si es necesario efectuar una carga, utilice el cargador después de parar la carga
durante 30 minutos aproximadamente.

No cargue ni descargue la bateria inmediatamente después de cargarla. En algunos casos
poco frecuentes se podria deteriorar la bateria.

El cargador podria desprender calor durante la recarga. Ello no representa ningun
problema.

1y

«

1 La recarga debera efectuarse en una estancia con temperatura ambiente entre 10°C y
40°C (50°F y 104°F)

2 Si se efectla la recarga a una temperatura elevada, el tiempo de carga de la bateria
podria ser mas largo.

3 Si se supera el tiempo de recarga especificado se puede acortar la vida util de la bateria.
Debera evitarse siempre que sea posible.

4 La bateria se descargara durante los periodos de almacenamiento prolongado y debera
comprobarse antes de utilizarla en un instrumento.

5 Si se deja que se descargue completamente |la bateria se puede reducir el rendimiento
general de las futuras recargas. Mantenga las baterias siempre cargadas.
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10 ACOPLAMIENTO Y DESACOPLAMIENTO EN LA BASE
NIVELANTE

El instrumento se puede acoplar y soltar facilmente de la base nivelante apretando o aflojando un
pestillo de bloqueo especifico.

e Desacoplamiento

1) Afloje el pestillo de bloqueo de la base nivelante girandolo 180° o 200° en el sentido contrario a las
agujas del reloj (la marca triangular quedara apuntando hacia arriba). 2) Agarre firmemente el asa
de transporte con una mano y sujete la base nivelante con la otra. A continuacion, tire del
instrumento hacia arriba sacandolo de su alojamiento.

e Acoplamiento

1) Sujete el instrumento por el asa de transporte con una mano y sitlelo con cuidado sobre la base
nivelante, haciendo coincidir al mismo tiempo la pieza de alineacién del instrumento con la ranura de
alineacion de la base nivelante.

2) Cuando el instrumento esté bien asentado, gire el pestillo de la base nivelante 180° o 200° en el
sentido de las agujas del reloj (la marca triangular quedara de nuevo apuntando hacia abajo).

Pieza de Alineamiento

Ranura de Alineamiento

Tornillo de Seguridad < N

\ = Bloqueo de Base nivelante

o Bloqueo del pestillo de la base nivelante
El pestillo de la base nivelante se puede bloquear para evitar que se mueva accidentalmente, en
particular cuando el instrumento no se suele desmontar de la base con cierta frecuencia. Bastara
con apretar el tornillo de fijacion del pestillo con el destornillador que se suministra en el juego de
accesorios y que encontrara en la maleta de transporte.
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11 ACCESORIOS ESPECIALES

Transformador automatico AC-6

Tensién de entrada: 12V CC

Tension de salida: 8,4 V CC

Longitud del cable: aproximadamente 3 m

Dimensiones externas: 100 mm (ancho)x 50 mm (fondo) x 52 mm (altura)
Peso; 0,3 kg

Paquete de baterias de gran capacidad BT-3L

Tension de salida: 8,4 V CC

Capacidad: 6 Ah

Dimensiones externas: 190 mm (ancho)x 106 mm (fondo) x 74 mm
(altura)

Peso: 2,8 kg

(N Ocular diagonal, modelo 10
\_) Permite la observacion en una postura comoda hasta la posicion cenital

Cargador de baterias BC-6 (para BT-3L)
Tensiones de entrada: 100V, 120 V, 220 V, 240 V
CA: £10 %, 50/60 Hz
Consumo energético: 15 VA aproximadamente
Tiempo de carga: aprox. 15 hrs (+ 20 °C) para BT-3L
Rango de T2 de funcionamiento: de +10 °C a +40 °C (+50 °F a
+104 °F)
Dim. externas: 142 mm (ancho)x 96 mm (fondo) x 64 mm (altura)
Peso: 1,0 kg

Cable de alimentacion PC-5

(Para el transformador AC-6)

Se suministra con enchufe en “L”
Longitud del cable: aproximadamente 2 m

Cable de alim. PC-6 (para el Transf. AC-6 y BT-3L).
Se suministra con enchufe en “L”
Longitud del cable: aproximadamente 2 m

Brujula declinatoria, mod. 6
Construccién a prueba de golpes. No requiere dispositivo de fijacion al transportar el
instrumento.

Reticulo solar, modelo 6
El reticulo esta disefiado para colimacion al sol.
Se puede utilizar con el filtro solar.
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Filtro solar, modelo 6
Un filtro exclusivamente disefiado para colimacién directa al sol. Filtro solar de
tipo abatible.

Base nivelante con plomada 6ptica
Es una base nivelante desmontable con la plomada éptica integrada.
(Compatible con tipo Wild)

Mini prisma

El mini prisma (25,4 mm) esta fabricado en cristal esmerilado de precision y va
montado en un estuche de plastico de alta resistencia a los golpes. EIl mini prisma
tiene la capacidad exclusiva de situarse tanto a “0” como a “-30” con el mismo
prisma.

Estuche de accesorios, modelo 1

Un estuche para guardar y transportar accesorios.

Dimensiones externas: 300 mm (ancho)x 145 mm (fondo) x 220 mm
(altura)

Peso: 1,4kg

Estuche de unidad de prismas, modelo 6

En este estuche se puede transportar una unidad de 9 prismas fijos o de 3
prismas basculantes. Es un estuche muy facil de transportar. Esta fabricado
con materiales flexibles.

Dimensiones externas: 250 mm (ancho)x 120 mm (fondo) x 400 mm (altura)
Peso: 0,5kg

Estuche de unidad de prismas, modelo 5

En este estuche se puede transportar una unidad de 1 prisma basculante o
de 3 prismas fijos. Es un estuche muy facil de transportar. Esta fabricado con materiales flexibles.
Dimensiones externas: 200 mm (ancho)x 200 mm (fondo) x 350 mm (altura). Peso 0,5 kg

Juegos de prismas
Véase la descripcion en el capitulo 13 “SISTEMAS DE PRISMAS”
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Mochila, modelo 2
Conveniente para uso en terreno montafoso .

Tripode de aluminio con patas extensibles, tipo E
e (Cabezal plano de 5/8 in x 11 roscas con patas ajustables.

Estuche de unidad de prismas, modelo 3

Es un estuche de plastico para guardar y transportar distintos juegos de
prismas. El estuche sirve para uno de los siguientes juegos de prismas:
Juego de un prisma basculante

Juego de un prisma basculante con placa objetivo

Unidad de prisma triple fijo

Unidad de prisma triple fijo con placa objetivo

Dimensiones externas: 427 mm (ancho)x 254 mm (fondo) x 242 mm
(altura)

Peso: 3,1 kg

Tripode de patas extensibles de bastidor ancho, tipo E (madera)
Cabezal plano de 5/8 in x 11 roscas con patas ajustables.
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12 SISTEMA DE BATERIA

Bateria Interna Bateria Externa

Serie GPT-7000i Serie GPT-7000i

Tiempo de Carga

@ Aprox. 4 h.

Rapido
Para uso AC100V/240v

Normal
Para uso AC
100V/120V/220V/240V
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13 SISTEMAS DE PRISMAS

Se puede montar una disposicién acorde con sus necesidades

Para utilizar los prismas anteriores, sitluelos a la misma altura que los instrumentos. Para ajustar la
altura del juego de prismas, cambie la posicidn de los cuatro tornillos de fijacion.
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14 PRECAUCIONES

1) Para transportar el instrumento, sujételo por el asa o por el cuerpo. No lo agarre por el tambor de la
lente pues podria dafar el soporte de fijacion interno y reducir la precision del instrumento.

2) No exponga nunca el instrumento a la luz solar directa sin un filtro. Se podrian estropear los
componentes internos del instrumento.

3) No deje nunca el instrumento expuesto a altas temperaturas sin proteccion. La temperatura en el
interior del instrumento podria alcanzar faciimente los 70 °C o incluso mas, y se acortaria su vida
util.

4) Cuando se requiera un alto grado de precisiéon en las mediciones, proteja el instrumento y el tripode
de la luz solar directa.

5) La exposicion del instrumento o el prisma a cambios bruscos de temperatura (por ejemplo, cuando
se saca el instrumento del interior de un vehiculo con la calefaccién conectada) puede provocar una
disminucién del alcance de medicién.

6) Para abrir la maleta de transporte y sacar el instrumento, coloque la maleta en posicién horizontal
antes de abrirla.

7) Cuando vuelva a introducir el instrumento en la maleta, asegurese de hacer coincidir las marcas
blancas de posicidon de la maleta para colocar el instrumento.

8) Para el transporte, disponga un sistema de amortiguaciéon o acolchado adecuado para evitar los
golpes bruscos o las vibraciones.

9) Para limpiar el instrumento después del uso, quite el polvo con una brocha y limpielo con un trapo.

10) Para limpiar la superficie de la lente, quitele el polvo con una brocha y limpiela con un pafo limpio
de algodén que no suelte hilachas. Humedezca el pafio con alcohol (o con mezcla de éter) y limpie
la lente cuidadosamente en movimientos circulares desde el centro hacia fuera.

11) Aunque suceda cualquier incidente anormal, no trate nunca de desmontar ni lubricar el instrumento
por su cuenta. Consulte siempre con TOPCON o con su distribuidor.

12) Para quitar el polvo de la maleta no use nunca diluyente ni bencina. Utilice un pafio limpio himedo
con detergente neutro.

13) Después de un uso prolongado verifique todas las piezas del tripode. Las piezas (tornillos o
abrazaderas) podrian aflojarse con el tiempo.
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15 MENSAJES Y ERRORES

15.1 Mensajes

Codigo de mensaje

Descripcién

Medidas correctivas

[Please Input Value!]

No se ha introducido ningin valor numérico en
el tiempo de introduccién de valor numérico.

Introduzca un valor numérico.

[Please Input Exact Value!]

Se ha introducido un valor fuera del rango
permisible en el tiempo de introduccién de valor
numeérico.

Introduzca valor  numérico

correcto.

un

[V Angle 0Set Error(Step1)]

Se ha sobrepasado el ajuste de 0 del angulo V.
(en la posicién normal del telescopio)

[V Angle 0Set Error(Step2)]

Se ha sobrepasado el ajuste de 0 del angulo
vertical. (en la posicién inversa del telescopio)

[V Angle 0Set Over(Total)]

Se ha sobrepasado el ajuste de 0 del angulo V.
(en las posicién normal e inversa del telescopio)

Verifigue que estd aplicando el
procedimiento correcto y ajuste de
nuevo.

[V Angle Range Over]

Se ha sobrepasado el rango del angulo V.

[V Angle Offset Range Over]

Se ha sobrepasado el rango de desplazamiento
del angulo V.

Ajuste de nuevo desde el principio.

[V Angle Tilt Offset Range Over]

Se ha sobrepasado el rango de desplazamiento
en inclinacion del angulo V.

[Collimation constant Range Over]

Se ha sobrepasado el rango de la constante de
colimacién.

[Horizontal angle axis constant
Range Over]

Se ha sobrepasado el rango de la constante del
eje del angulo horizontal.

Nivele correctamente el instrumento
y ajuste de nuevo.

[The range for adjusting the cross-
hairs has been exceeded.]

Se ha sobrepasado el rango de ajuste de la
cruceta.

Verifique el procedimiento y lleve a
cabo el ajuste de nuevo.

Si persiste el error después de intentar eliminarlo, péngase en contacto con

oficina central de Topcon.

15.2 Error

su distribuidor Topcon o con la

Cadigo de error

Descripcion

Medidas correctivas

[Data Read Error 01~19]

No se pueden cargar los datos.

[Data Set Error 01~10]

No se pueden configurar los datos.

[EDM Offset Read Error]

No se puede cargar el desplazamiento de EDM.

[EDM Offset Set Error]

No se puede configurar el desplazamiento de
EDM.

Cierre el programa y reinicie el
instrumento. Si el coédigo de error
continua apareciendo sera
necesario reparar el instrumento.

[Ext Communication Retry Error]

No se puede establecer la comunicacion
externa.

Verifiqgue que esta aplicando el
procedimiento correcto. Compruebe
que la conexion del cable es
correcta.

Se ha sobrepasado la inclinacion X. Inclinacion

[XTILT OVER] del instrumento superior a 4 minutos.
Se ha sobrepasado la inclinacién Y. Inclinacién
[XTILT OVER] del instrumento superior a 4 minutos.

Nivele correctamente el instrumento.

[V-Angle Error]

Se muestra cuando el telescopio ha girado
demasiado rapido.

[H-Angle Error]

Se muestra cuando el instrumento ha girado
demasiado rapido.

No es ningun error. Si el cédigo de
error continlia apareciendo sera
necesario reparar el instrumento.

[Tilt Error]

Se ha producido una situacion anormal en el
sensor de inclinacion.

[E-607]

Se ha producido una situacion anormal
relacionada con el EDM.

Es preciso reparar el instrumento.

[E-86] [Internal Comm Error]

Se ha producido una situaciéon anormal
relacionada con la comunicacion interna del
instrumento.

Cierre el programa y reinicie el
instrumento.

Se ha producido una situacion anormal en la

[E-99] memoria interna Es preciso reparar el instrumento.
Cierre el programa y reinicie el
" . . instrumento. Si se muestra
La funcion de imagen no se puede ejecutar )
[E-5xx] constantemente un mensaje de

satisfactoriamente.

error, es necesario reparar el
instrumento.

e Si persiste el error después de intentar eliminarlo, péongase en contacto con su distribuidor Topcon o con la

oficina central de Topcon.
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16 ESPECIFICACIONES

Telescopio

Longitud 150 mm

Lente del objetivo 45 mm (EDM
50 mm)

Ampliacion 30x%

Imagen Erecta

Campo visual 1° 30'

Resolucion 2,8in

Distancia de enfoque minima 20m

lluminacion del reticulo Incluida

Camara

Camara de gran angular

Numero de pixeles efectivos 640 x 480
(VGA)

Ampliaciones del zoom digital 0,25, 0,5, 1,0,
2,0

Distancia de enfoque minima 20m

Angulo de vision 30°

Camara telescopica

Numero de pixeles efectivos 640 x 480
(VGA)

Ampliaciones del zoom digital 0,25, 0,5, 1,0,
2,0

Distancia de enfoque minima 2,0m

Angulo de vision

Medicion de distancias
Rango de medicion
Modo sin prisma

10

Condiciones atmosféricas

Di
ana En condiciones de poca luz y sin reflejo del

sol en el blanco

Tarjeta gris Kodak

(superficie blanca) de 1,5 m a 250 m (5 a 280 ft)

Modo con prisma

Condiciones
Prisma atmosféricas
Condicion 1
1 prisma 3,000 m (9,900 ft)

Condicién 1: Neblina ligera con visibilidad aproximada de 20 km (12,5 millas), luz solar moderada y
calima ligera.

Precision de medicion
Modo sin prisma (superficie difusora)

1,5 m o mas (5 m o mas): £ (5 mm) ECM.
Modo con prisma

hasta 25 m (82 ft):

25m o mas (82 ft o mas):

(3 mm +2 ppm x D) ECM
(2mm +2 ppm x D) ECM

+ I+
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D: distancia de medicién (en mm)

Clase de laser para medicion de distancias: Clase 1 (Publicacion IEC 825)
: Clase | (FDA/BHR 21 CFR 1040)

Valor de medicion minimo

Modo de medicion preciso

Modo de medicion aproximado
Modo de medicidon de seguimiento

1 mm (0,005 ft) /0,2 mm (0,001 ft)
10 mm (0,02 ft) /1 mm (0,005 ft)
10 mm (0,02 ft)

Tiempo de medicién 1 mm: aprox. 1,2 s (inicial 3 s)
Modo de medicion preciso 0,2 mm: aprox. 3 s (inicial 4 s)
Modo de medicion aproximado aprox. 0,5 s (inicial 2,5 s)
Modo de mediciéon de seguimiento  ::: aprox. 0,3 s (inicial 2,5 s)

(el tiempo inicial variara en funcion del
estado y la configuracion del tiempo de
desactivacion del EDM)

Rango de correccién atmosférica 20 —=999,9 ppm a +999,9 ppm, en pasos de
Rango de correccion de la 0,1 ppm

constante de prisma -99,9 mm a +99,9 mm, en pasos de 0,1
Factor de conversion mm

Metros / Pies

Pie internacional; 1 m = 3,2808398501 ft
Pie topografico EE.UU.,; 1 m =
3.2808333333 ft

Medicidn electronica de angulos
Método: Lectura absoluta
Sistema de deteccion: Horizontal: 2 lados
Vertical: 2 lados
Lectura minima
GPT-7001i: lectura 1°/0,5” (0,5 mgon/0,1mgon; 5 mmil/2 mmil)
GPT-7002i/7003i/7005i : lectura 5"/1" (1 mgon/0,2 mgon, 20 mmil/ 5 mmil)
Precision (desviacion estandar basada en la norma DIN 18723)
GPT-7001i: 1" (0,3mgon ) GPT-7002i: 2" (0,6 mgon)
GPT-7003i: 3" (1,0 mgon) GPT-7005i: 5" (1,5 mgon)
Diametro del circulo: 71 mm
Correccion de la inclinacion
Tipo: indices horizontal y vertical automaticos
Método: tipo liquido
Rango de compensacion: +4'
Unidades de correccion: 1" (0,6 mgon)

Unidad de procesamiento de datos
Microprocesador: XScale PXA255
Velocidad del procesador: 400 MHz
Sistema operativo: Microsoft ®Windows ®CE.NET 4.2
Memoria: 128 MB / RAM
256 MB Disco flash (interna)

Pantalla
LCD: LCD color TFT de 3,5 pulgadas TFT (240 x 320 puntos)
Panel tactil: Sistema de pelicula de resistencia analdgica eléctrica

Otros
Altura del instrumento: 182 mm (7,2 in). Unidad base desmontable
(altura desde el plato de la base nivelante al centro del telescopio)
Sensibilidad del nivel
Nivel circular: 10'/2 mm
Nivel de alidada: 30'/2 mm
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Telescopio de plomada 6ptica
Ampliacion: 3x
Rango de enfoque: de 0,5 m a infinito
Imagen: Erecta
Campo visual: 4°

Puntero laser

Fuente de luz: LD (l&ser visible)

Longitud de onda: 690 nm Salida: 1 mW maximo

Clase de laser: Clase 2 (Publicacion IEC 825): Clase Il (FDA/BHR 21 CFR 1040)
Plomada laser (s6lo para modelos de plomada laser)

Fuente de luz: LD (l&ser visible)

Longitud de onda: 633 nm Salida: 1 mW maximo

Clase de laser: Clase 2 (Publicacion IEC 825)

Clase Il (FDA/BHR 21 CFR 1040)
Insercién de tarjeta CompactFlash*: basada en CompactFlash (tipo I/l11)* * CompactFlash es
una marca comercial de SanDisk Corporation.

Dimensiones
(GPT-7001i/7002i/7003i) : 343 mm (altura)x 245 mm (ancho) x 219 mm (fondo)
13,5 in (altura)x 9,6 in (ancho) x 8,6 in (fondo)
343 mm (altura)x 245 mm
(GPT-7005i) (ancho) x 199 mm (fondo)
13,5 in (altura)x 9,6 in (ancho)
x 7,8 in (fondo)

Peso
Instrumento (GPT- 6,6 kg (13,6 (con bateria)
7001i/7002i/7003i) : Ib)
(GPT-7005i) ; ﬁ)’)s kg (14,0 (con bateria)
Maleta de transporte { 4,7 kg (10,3 Ib)
Durabilidad

Proteccién contra el agua y el polvo: IP54 (basado en la norma IEC60529)
Rango de temperaturas ambiente: de —20 °C a +50 °C (-4 °F a +122 °F)
Bateria recargable BT-61Q (esta bateria no contiene mercurio)
Tension de salida: 7,4 V CC
Capacidad: 4400 mAh
Tiempo de funcionamiento maximo (con la bateria totalmente cargada) a +20 °C (+68 °F)
Incluyendo medicion de distancias: 3,5 horas
Sélo con medicién de angulos: 6 horas
Peso 0,2 kg (14,0 Ib)

Cargador de bateria BC-30
Tension de entrada: 100-240 V CA
Frecuencia: 50/60 Hz
Tiempo de recarga (a +20 °C /+68 °F)
Bateria BT-61Q: 4 horas
Temperatura de funcionamiento: de +10°C a +40°C (+50 °F a 104 °F)
Sefal de carga: El indicador luminoso de carga de color rojo debera estar iluminado
Senal de fin de carga: El indicador luminoso de carga de color rojo debera apagarse
Peso: 0,15 kg (0,3 Ib)

e EIl tiempo de uso de la bateria variara en funcion de las condiciones medioambientales y las
operaciones que se ejecuten con el GPT-7000i.
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17 ANEXO

1 Compensacion del eje doble

La inclinacion del eje vertical respecto a la vertical real ocasionard una medicion incorrecta de los
angulos horizontales. La magnitud del error de medicion del angulo horizontal por inclinacién del eje
depende de tres factores:

e el grado de inclinacion del eje,
e |a elevacion del blanco,
e el angulo horizontal entre la direccién de inclinacion del eje vertical y el blanco.

Estos factores se relacionan mediante la siguiente férmula:

Hz_ = Vesenas tanh

Donde v = inclinacion del eje en segundos de arco; a = angulo de acimut entre la direccion del eje
vertical y el blanco; h = elevacion del blanco.
Hzerr = error del angulo horizontal

Ejemplo: Cuando el eje vertical esta inclinado 30 segundos de arco, el blanco esta 10° por encima
del horizonte y con un acimut de 90° respecto a la direccion del error del eje vertical.

Hz_ = 30"« sena* tan10°

err

Hzerr = 30"+ 1« 0 .176326=5,29"

En el ejemplo anterior se puede ver que los errores del angulo horizontal aumentaran cuanto mas
vertical sea la visual (la tangente aumentara a medida que aumente el angulo vertical) y alcanzaran
el valor maximo cuando el blanco se encuentre en angulo recto (sen 90° = 1) respecto a la direccién
del error del eje vertical. Los errores seran minimos cuando las visuales se encuentren cerca de la
horizontal (h=0, tan = 0) y en la misma direccidon que el error del eje vertical (a =0, sen0=0). Para
conocer las relaciones entre la inclinacion del eje (v) y la elevacion (h) y el error de los angulos
horizontales que resulta de dichos factores, consulte la tabla siguiente.

0° 1° 5° 10° 30° 45°
hv
0" 0" 0" 0" 0" 0" 0"
5" 0" 0,09" 0,44" 0,88" 2,89" 5"
10" 0" 0,17" 0,87" 1,76" 577" 10"
15 0" 0,26" 1,31" 2,64" 8,66" 15"
30" 0" 0,52" 2,62" 5,29" 17,32" 30"
1 0" 1,05" 5,25" 10,58" 34,64" 1
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En la tabla se aprecia claramente que la compensacion del eje doble consigue los mejores
resultados cuando la elevacion del blanco es superior a 30° y el eje esta inclinado mas de 10°. De
hecho, los valores destacados en negrilla en la tabla muestran que para la mayor parte de las
aplicaciones topograficas comunes (con una elevacion del blanco <30° y error del eje <10"),
practicamente no se requerira ninguna correccién. La compensacion del eje doble es especialmente
adecuada para aplicaciones en las que las visuales estan muy inclinadas.

A pesar de que los compensadores pueden corregir los angulos horizontales en los errores del eje
vertical,

sigue siendo importante poner el maximo cuidado al instalar el instrumento. Por ejemplo, los
compensadores no pueden corregir los errores de centrado. Si el eje vertical esta inclinado 1’
respecto al instrumento, 1,4 metros por encima del terreno, se producira un error de centrado de
aproximadamente 0,4 mm. El efecto maximo de este error a 10 m, equivale aproximadamente a 8”
del error del angulo horizontal.

Para mantener la méxima precisién posible durante la compensacion del eje doble, sera necesario
mantener correctamente ajustados los compensadores. Los compensadores deberan estar
adaptados al nivel real del instrumento Diversos agentes medioambientales podrian afectar a la
adaptacién entre el estado de nivel detectado por los compensadores y el estado de nivel real del
instrumento. Para volver a establecer la relacién correcta entre el compensador y el estado de nivel
real del instrumento sera necesario ejecutar el procedimiento de ajuste del coeficiente vertical
descrito en la seccion 5.3.8 “Ajuste del datum 0 del angulo vertical”. Mediante este ajuste se
restablecera el coeficiente vertical (haciendo que las lecturas cenitales directa + indirecta con la
misma elevacion sean igual a 360°) y se pondra a cero la referencia de nivel del compensador
horizontal. Si bien los angulos verticales correctos se pueden obtener calculando la media de las
lecturas directa e indirecta, incluso aunque el coeficiente esté incorrectamente ajustado, esta regla
no es valida para los angulos horizontales. Al estar el error del eje vertical fijo para una disposicién
determinada, su efecto no se puede eliminar calculando la media de dos lecturas.

Por este motivo, es extremadamente importante mantener el ajuste del coeficiente vertical
para garantizar la correccion adecuada de los angulos horizontales.
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EMC NOTICE

In industrial locations or in proximity to
industrial power installations, this instrument
might be affected by electromagnetic noise.
Under such conditions, please test the
instrument performance before use.

This is a CLASS A product, In a domestic
environment this product may cause radio
interference in which case the user may be
required to take adequate measures.
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