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Gracias por adquirir la Estacion Total de Pulsos TOPCON serie GPT-7000.
Para obtener un rendimiento 6ptimo de los instrumentos, le rogamos que lea detenidamente estas instrucciones y
las conserve en un lugar apropiado para poder consultarlas en el futuro.

En este manual de instrucciones se explica el funcionamiento basico de este instrumento.
Asimismo, rogamos leer también el manual complementario del modo de programa ("Modo de Programa").
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Precauciones generales de manejo

Antes de comenzar el trabajo compruebe que el instrumento funciona correctamente y con un rendimiento
normal.

No apunte el instrumento directamente al sol
Si se apunta el instrumento directamente al Sol se pueden producir lesiones oculares graves. Si se expone la
lente del objetivo del instrumento a la luz solar directa se pueden producir también dafios en el instrumento. Para
paliar este problema se recomienda utilizar un filtro solar.

Instalacién del instrumento en un tripode
Cuando instale el instrumento en un tripode utilice, en la medida de lo posible, un tripode de madera. Las
vibraciones que podrian producirse al utilizar un tripode metalico pueden afectar a la precision de la medicion.

Instalacién de la base nivelante
Si la base nivelante se instala incorrectamente, puede afectar a la precision de la medicién. Compruebe de vez
en cuando los tornillos de ajuste de la base nivelante. Asegurese de que el pestillo de fijacion de la base esta
bloqueado y que los tornillos de sujecién de la base estan apretados.

Proteccidn del instrumento contra los golpes
Cuando transporte el instrumento, protéjalo para minimizar el riesgo de golpes. Los golpes fuertes pueden hacer
gue se obtengan mediciones erréneas.

Transporte del instrumento.
Transporte siempre el instrumento por el asa.

Exposicion del instrumento al calor extremo.
No deje el instrumento expuesto al calor extremo durante més tiempo del necesario. Ello podria afectar
negativamente a su rendimiento.

Cambios bruscos de temperatura
La exposicion del instrumento o el prisma a cambios bruscos de temperatura (por ejemplo, cuando se saca el
instrumento del interior de un vehiculo con la calefaccién conectada) puede provocar una disminucion del
alcance de medicion. Deje que el instrumento se aclimate a la temperatura ambiente.

Comprobacién del nivel de las baterias
Antes de poner el instrumento en funcionamiento, compruebe el nivel de carga de la bateria.

Bateria de reserva de memoria
Después de adquirir el instrumento se debera cargar la bateria de reserva incorporada 24 horas antes de
utilizarlo por primera vez. Conecte la bateria totalmente cargada al instrumento para que se cargue la bateria de
reserva.

Extraccion de la bateria
Si se deja el instrumento sin bateria durante mas de una hora se perderan los datos memorizados, debido al bajo
voltaje de la bateria de reserva. Conecte la bateria en cuanto sea posible o ejecute una copia de seguridad de
la memoria RAM.

Exencién de responsabilidad
TOPCON Corporation declina toda responsabilidad por pérdida de los datos almacenados en la memoria en
caso de accidentes imprevistos.

Tapade la bateria
Cierre completamente la tapa de la bateria antes de utilizar el instrumento GPT-7000. Si la tapa de la bateria no
esta completamente cerrada, el GPT-7000 no funcionara con normalidad, independientemente de si se esta
utilizando la bateria o una fuente de alimentacion externa.
Si se abre la tapa de la bateria cuando se esté utilizando el GPT-7000, el funcionamiento se interrumpira
automaticamente.

Alimentacion desconectada
Para desconectar la alimentacién del instrumento, apague siempre el interruptor de encendido del GPT-7000.
No lo apague quitando la bateria.
Antes de quitar la bateria, pulse el interruptor de encendido y verifique que la alimentacion esta desconectada.
A continuacioén saque la bateria.
Cuando utilice la fuente de alimentacion externa, no apague el GPT-7000 con el interruptor de la fuente de
alimentacion externa.

Si no se sigue el procedimiento descrito, la siguiente vez que se conecte la alimentacién sera necesario reiniciar
el GPT-7000.
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Avisos para uso seguro

Para fomentar el uso seguro de los productos y evitar riesgos al operador y a terceras personas o dafios a los bienes,
tanto los productos como los manuales de instrucciones incluyen importantes advertencias.

Recomendamos que todo el personal comprenda el significado de los siguientes avisos e iconos antes de leer las
"Precauciones de seguridad" y el texto del manual.

Pantalla Significado

Si seignoraeste texto de aviso se puede producir un riesgo de muerte o de lesiones gra-
ves.

Si seignora este texto de aviso se pueden producir lesiones personales o dafios fisicos.

« Se consideran lesiones los golpes, quemaduras, descargas eléctricas, etc.
» Se consideran dafios fisicos los dafios considerables en edificios o equipos y mobiliario.

Precauciones de seguridad

e Siintenta desmontar o reparar el instrumento por su cuenta existe un riesgo de incendio, descarga
eléctrica o dafos fisicos.

Estas operaciones sélo deberan realizarlas TOPCON o los distribuidores autorizados.

e Causade lesiones oculares o ceguera.

No mire nunca al Sol a través de un telescopio.
e Los haces de luz laser pueden ser peligrosos y pueden provocar lesiones oculares si se utilizan de
forma incorrecta.
No intente nunca reparar el instrumento por su cuenta.
e Causade lesiones oculares o ceguera.
No mire directamente al haz de luz.
e Latemperatura elevada puede provocar incendios.
No tape el cargador cuando esté cargando.
* Riesgo de incendio o de descarga eléctrica.
No utilice cables de alimentacién, enchufes ni tomas de corriente dafiados.
* Riesgo de incendio o de descarga eléctrica.
No utilice baterias ni cargadores mojados.

e Podrian producirse explosiones.

No utilice el instrumento cerca de gases o liquidos inflamables, ni en el interior de minas de carbén.

« La bateria podria provocar explosiones o lesiones.

No exponga la bateria al fuego ni al calor.

* Riesgo de incendio o de descarga eléctrica.

No utilice otra tension de alimentacion distinta de la especificada en las instrucciones del fabricante.

e Parareducir los riesgos, utilice Gnicamente juegos de cables de alimentacion con homologacién CSA/
UL; el cable sera de tipo SPT-2 o superior, minimo n° 18 AWG de cobre; uno de los extremos estara
provisto de un enchufe de conexion moldeado macho (con una configuracion NEMA especifica), y el
otro extremo llevara un conector hembra moldeado (con una configuracién IEC especifica de tipo no
industrial).

e La bateria puede provocar focos de incendio.

No utilice ningun otro tipo de bateria distinto del especificado.

* Riesgo de incendio.

No utilice ningun cable de alimentacién distinto del especificado.

e Un cortocircuito de una bateria puede ser causa de incendio.
No cortocircuite la bateria cuando la guarde.
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» No conecte ni desconecte el equipo con las manos mojadas. jSi lo hace se expone a un riesgo de descarga
eléctrica!

 La ejecucion de controles, ajustes o procedimientos distintos a los especificados en el presente manual puede
provocar una exposicién peligrosa a la radiacion.

» No permita que nadie se interponga en la trayectoria del laser al objeto o punto previsto. En caso de que esté
utilizando un haz laser abierto, evite la radiacion de luz laser a la altura de la cabeza de las personas. Existen
muchas posibilidades de que el laser entre en los ojos de las personas, pudiendo provocar pérdidas tempora-
les de la vision y también la pérdida de precaucioén e inadvertencia de otros peligros. Se deberan evitar los
deslumbramientos por el haz de luz.

» Riesgo de lesiones por vuelco de la maleta de transporte. No se suba ni se siente sobre las maletas de trans-
porte.

e Cuando instale o transporte el tripode, tenga en cuenta que las puntas de sus patas pueden ser peligrosas.

* Riesgo de lesiones por caida del instrumento o de la maleta de transporte.
No utilice una maleta de transporte que tenga las correas, las asas o los cierres dafados.

» No permita que la piel ni la ropa entren en contacto con el acido de las baterias; si eso ocurriera, lave las zonas
afectadas con grandes cantidades de agua y solicite asistencia médica.

« Una plomada puede causar lesiones a las personas si se usa incorrectamente.

 Si el instrumento se cae puede ser peligroso. Monte siempre las asas del instrumento de forma segura.

» AseguUrese de montar correctamente la base nivelante. De lo contrario podrian producirse lesiones si se caye-
ra la base.

 Sielinstrumento se cae podria ser peligroso. Compruebe siempre que el instrumento esta firmemente sujeto
al tripode.

» Riesgo de lesiones por caida del tripode o del instrumento.
Compruebe siempre que los tornillos del tripode estan firmemente apretados.
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Usuario

1) jEste producto esta destinado exclusivamente a uso profesional!
Para poder comprender las instrucciones de manejo y seguridad antes de utilizar, inspeccionar o ajustar el
equipo, el usuario debera ser un topégrafo profesional o tener amplios conocimientos de topografia.

2) Cuando utilice el instrumento péngase el equipo de seguridad prescrito (calzado de seguridad, casco, etc.).

Clausulas de exencion de responsabilidad.

1) El usuario de este producto debera observar todas las instrucciones de utilizacion y realizar controles periédicos
del funcionamiento del producto.

2) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de las consecuencias del uso incorrecto o abuso
deliberado, incluyendo los dafios consecuentes directos o indirectos y el lucro cesante.

3) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de los dafios consecuentes y pérdidas de bene-
ficios por catastrofes naturales (terremotos, tormentas, inundaciones, etc.).

Incendios, accidentes o actos de terceras personas, o la utilizaciéon en condiciones distintas de las usuales.

4) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de los dafios ni las pérdidas de beneficios impu-
tables a cambios o pérdidas de datos, interrupcién de trabajos, etc., ocasionados por el uso o la imposibilidad
de uso del producto.

5) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de los dafios ni de las pérdidas de beneficios
ocasionados por un uso diferente al que se especifica en este manual.

6) El fabricante, o sus representantes, no se hacen responsables de los dafios causados por movimientos o ac-
ciones erroneos que pudieran producirse al conectar el instrumento a otros productos.
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Seguridad del laser

® Medicion de distancias

La serie GPT-7000 utiliza el rayo laser invisible. La serie GPT-7000 se fabrica y se comercializa de conformidad con
los "Estandares para la utilizacion de productos emisores de luz" (FDA/BRH 21 CFR 1040) o de "Seguridad de
radiacion de equipos laser, clasificacion de equipos, requisitos y guia del usuario" (Publicacién IEC 825) previstos en
las normas de seguridad para equipos con rayo laser.

Segun el mencionado estandar, la serie GPT-7000 esta clasificada como "Producto laser de Clase 1 (1)".

En caso de averia, no desmonte el instrumento. Péngase en contacto con TOPCON o con su distribuidor de TOPCON.

@® Puntero laser y plomada laser (La plomada laser se suministra para determinados mercados)

La plomada laser y el puntero laser de la serie GPT-7000 utilizan el rayo laser visible. La plomada laser y el puntero
laser de la serie GPT-7000 se fabrican y se comercializan de conformidad con los "Estandares para la utilizacion de
productos emisores de luz" (FDA/BRH 21 CFR 1040) o de "Seguridad de radiacion de equipos laser, clasificacion de
equipos, requisitos y guia del usuario” (Publicacién IEC 825) previstos en las normas de seguridad para equipos con
rayo laser.

Segun el mencionado estandar, la plomada laser y el puntero laser de la serie GPT-7000 estan clasificados como
"Productos laser de Clase 2 (Il)".

En caso de averia, no desmonte el instrumento. Péngase en contacto con TOPCON o con su distribuidor de TOPCON.

Etiquetas

Localice las etiquetas mostradas a continuacion sobre seguridad y precauciones con el rayo laser en la serie GPT-
7000.

Se ruega sustituir las etiquetas de precaucién en cualquier momento si estan dafiadas o se han perdido y pegar otras
nuevas en el mismo lugar. Puede obtener las etiquetas de Topcon o de su distribuidor.

Etigueta de advertencia

Etiqueta explicativa

Apertura del laser y— .
' PN PRECAUCION
ya RADIACION LASER, NO MIRE
DIRECTAMENTE AL RAYO LASER

" LONGITUD DE ONDA 620nm-690nm
SALIDA MAXIMA 1TmW

PRODUCTO LASER CLASE 34

Etiqueta de apertura

" RADIACION LASERICA
EVITE LA EXPOSICION NO MIRE DIRECTAMENTE
LA LUZ LASER SE EMITE ALHAZ DE LUZ
DESDE ESTA ABERTURA Salida maxima W Longitud de onda 680nm CW

Abertura del laser PRODUCTO LASER DE CLASE 2
(s6lo para modelos de plomada laser)

Simbolo de aviso durante la emisidn del laser.

El simbolo siguiente aparecera a la derecha de la segunda linea.

El simbolo aparecera mientras la plomada laser esté
funcionando



PROLOGO

Indice

[ 2@ ] I L €1 PPN 1
Precauciones generales & MANEJO .. ..uuuiiiie e i it ee et e e e s e s s r e e e e e e e s s s s s e e e e aaeeese s s nntnreanarerraeaeens 2
Yo TR o Tz U= WU Yo IR Y=o [ U] o P 3
(S =Tor= T8 [ (o] aToT o LT YCT o [T F- Lo PR 3
LU= T T T PO 5
Clausulas de exencion de responsabilidad. ..............oociiiiiiirice e ———— 5
Y=o [0 Lo F= Vo o 1= I - T T SRR 6
L 1 T0 U] = TSP 6
Simbolo de aviso durante [a emISION el TASEN. ........c.uuiiiiiiiiie e 6
Composicion del eqUIPO ESTANTAT ..........c.uuuiiiiiiie e e e e e e e e e s s s e s reereeaeeeaeesnannnrenes 9
1 NOMENCLATURA Y FUNCIONES..... oo e et e et e e e ee e e e eeees 10
0 R [ o ¢ 1= o Tod = (8 = TP TPRPR 10
A e g1 - |- PO PEPOPPRSRN 12
1.2.1 Contenido del MenU PriNCIPAL.........coiuiiiiiiie ittt e s e seeeas 12

1.2.2 MENU A€ MEAICION ....uviiiiiiiiiee ettt e et e e e e e e e st a e e e s es b e e e essnbeeaeeantraeaeeennnees 13

1.2.3 SIiMDOIOS €N PANTAIIA ... eeiiiiiie ettt et e e sab e e be e nneeas 13

1.2.4 Teclas de 1a Pantallal...........eeeeiiiiiiiiiiie e 13

1.2.5 Teclas de aCCESO QIMECLO.......uuuuiiiiiiiiiee ettt e e et e e e e e e e s e e st bbb eeeeaeaaeeeaaaannns 14

1.3 AJuste de 12 iUMINGACION ......ooiiiiiiiie ettt et b e e bt e e e e e et e e bb e e e aabe e e sabeeeanbreeea 15
1.3.1 Cbmo ajustar el tiempo de reduccion de la iluminacion ............ccccceeviiiie e 15

1.3.2 Ajuste manual de la intensidad IUMINOSA .............ccoiiiiiiiiiiiiicrr e e e ee e 17

1.3.3 Seleccién de la opcidn de iluminacion aUtOMALICA ..........cvvvvreeiiiiiiiee e e e 18

1.4 Copia de seguridad de los datos de la memoria RAM .........oo ittt e e seee e e e e neaeeaeeeas 19
1.4.1 Ejecucion de la funcién de copia de seguridad ..........cccocuvireeiiiiiies e 19

1.4.2 Configuracién de copia de seguridad automatica en cada SUSPension ..........ccccoeccvveeeeernnnnn. 21

1.4.3 Desactivacion de la restauracion después del reinicio del hardware.............ccccceeeeeeeeieninnnn, 21

1.5  REINICIO U8 NAITAWAIE .....ooiiiiiiiiie oottt e ettt e e oo a bttt e e e et b et e e e e ek be e e e e e anbbaeeaesannnneaaeaannn 22
B I T =T o Yo o (= F= T T o T T PP PUPTURPPRRTN 22
A 0 1] o = Tox (o g o 1= I o T= g U= I = Lo i s s s PR URR 23
1.8  Teclado de FUNCIONAMIENTO .........uiii et ettt et e e et e e s b e e ekt e et e e bt e e e abbeeenateeesabeeesnbaeeeas 25
1.8.1 Tecla de fuNCIONAMIBNTO.  ...iiiieiiiiiiie et e e e e e e e e et eeeeaeeeeesaaannes 25

1.9 Desconexion de 1a aliMENTACION ..........iiiiiiiiiiee et e e e e e st e e e s e tb e e e e e e s s baae e e s ntaaeeeeeasseaeeaeeann 26
1.10 Tecla de FUNCION (SOFt KEY)..eiuiiiiiiiieiie ettt ettt h et b e bt be e hb e e be e e beeeebeebeesbbeeneenebe e 27
1.11 MOdO de tECIA A8 ESIIEIIA. ... ...ttt e et e e ettt e e e e ekttt e e e e ettt e ee e e s nbeeeeaeeanneneeaaeanns 29
1.11.1 Ajuste mediante la tecla de eStrella...........occuuiiiiiiiiiiie e 32

7N o = To T= o [0 J= LW () 0 T L[ o J USRS 33
2 PREPARACION PARA LA MEDICION. .....ccuiiiiiiie ittt 35
2.1 Conexion de 1a aliMENTACION .........ciii ittt e e et e e e et e e e e s et b b e e e e e e tb e e e e e e ntbareeeaanarreeens 35
2.2 Configuracion del instrumento para la MEdICION .........cueeiiiiiiiie e e e s e et e e sneeeseeees 36
A T = Tor = W0 [ =T o o= o o o J RSP SOTRP 37
2.4 Visualizacion de la carga restante en la Dateria .........cccooouiiiiiii i 38
2.5 Correccion de la inclinacién de los angulos vertical y horizontal ...........cccooooiiiiiiic e 39
2.5.1 Ajuste de la correccién de inclinacion mediante la tecla de funcién..............ccccccvvevieennnennn. 40

2.6 Compensacion de los errores sistematicos del INSIUMENTO...........ccciiiiuiiiei i 41
2.7 Como introducir caracteres NUMErICOS Y alfabBtiCOS ..........ooiiiiiiiiii e 42
2.8 Tarjeta de MemOKia 08 A0S .......ooiii ittt e et e e ettt e e e e et et e e e e s nte e e e e e e astbeeeaesaseeeeeaanbaeeeaeaansnneeeans 46
B I Yo 1)Y= 30} o [PPSR PRRTPRRPI a7
P28 B R O 1 [= ) (1o | [PPSR 47

3 MODO DE MEDICION ESTANDAR ......cuv ittt ettt sttt sae e ate e e e 48
R 70 R |V =T Lol o o o (=T T g To U] [0 1RO PPR ORI 48
3.1.1 Medicion del angulo horizontal derecho y del &ngulo vertical .............cocoeeiiiieiiiie e 48

3.1.2 Cambio entre los dngulos horizontales derecho e izqQuierdo............cccoceeeiiieeiiiieiiiee e 49
3.1.3 Medicion del &ngulo horizontal reqUENIAO. .........eeiiiuiiiiiii et 50
3.1.4 Angulo vertical; modo de porcentaje (%) de PENAIENTE. .............ceevvereeererieeiereeeiereeeeeereaans 51

B T2 |V = To ol 1o g o (=T 0 1) = g ol = L RSP EPP ST 52
3.2.1 Ajuste de la correcCion atMOSTEIICA. ......cciiiiiiiii it e e e e e 52

3.2.2 Ajuste de la correccion de la constante de PriSIMa.........cceoiivvieeeiiiiiieeesiiiieee e sieeee e s snineeeeeanes 52
3.2.3 Medicién de distancias (MediCiOn CONtINUA) .........ceeeiiiiiiieeeiiiiieeesiiiieeeessiieeeesseneeeeessrneeeeeans 53



PROLOGO

3.2.4 Medicion de distancias (Medicion SIMPIE/ N VECES) ..uuuuviiieeeeeiiiiiiieeie et 54

3.2.5 Modos de medicién Preciso / Seguimiento / AproXimado ..........ccccvveeerieeeeeiisiiiiiniienieeeee e 55

R T T = =T o] = g1 =T TSRS 55

IR I Y (=T o [ e [o] o e [T ot To o (=T g = Lo o TSP 57
3.3.1 Ajuste de valores de coordenadas de punto OCUPAAO .......cvvveeeeiiiiieeeiiiiiie e 57

3.3.2 Ajuste de la altura del instrumento y de la altura del reflector (Prisma).........ccccoveveiiiieeennns 59

3.3.3 Ejecucion de medicion de COOrdENATAS. .........uuiiieiiiiiiee ettt e e 60

I N = Yo 1 4 a1 o g o (=0 £ (o L PR PP 61
3.5 Transmision de datos mediante 1a teCla [REC]........ooiiiiiiiiiiii e 62

4 MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS .....ccoouiiieiiieieesiee st 63
4.1 Opciones de configuracion d& PATAMELIIOS .......c.ciuureiiireerireeitieeeatieeeaeeeeseeeeateeeseeeeseeeeanteeeanseeesnseesseeeeanseessnnes 63
I R |V =T [ o1 o ] o [P PPRPROTRRPR 63

2 0o 411 ] o= Tod T o RPN 64

4.1.3 INtrodUCCION 0 VAIOTES ....cciiuviiiiei ittt ettt e e e st e e e s st e e e e ssbe e e e e s anbneeeeenans 64

I A U 1 1T = To [ PR UPPPPRUPRPR 64

4.2 CoNfiQUuraCiOn 0 PATAMEITOS. ... ..eeiuieeeiieieieieeetieeatee e et e e e st eeaatteeaaseeeesseeeeanteeeseeeesseeeaasaeeeseeessnseeeasseeeanseeennnes 65

5 COMPROBACION Y AJUSTES ... .ooiiieieceeces ettt ettt sesste s saa st eaestestesteate e aneeneanens 66
5.1 Comprobacion y ajuste de las constantes del INSIIUMENTO............uiiiiiiiiiie e 66
5.2 ComprobaciOn Al €]8 OPLICO ......ceeiiieeiiiee i e st et ee et e e e e e eee e et e e s see e s saeee s ateeeeasaeeeneeeessseeeanseeennneeesnrnens 67
5.2.1 Comprobacidn del eje 6ptico del EDM y el te0dolitO. ......ccvvveeeiiiiiiiieeiiiiieee e 67

5.2.2 Comprobacion del eje Optico del PUNLErO JASET. ......cuvvvieiiiiiiee e 71

5.3 Comprobacion y ajuste de las funciones del tE0OIItO ..........ceereriiiiire e e 73
5.3.1 Comprobacidn y ajuste del nivel de alidada............cccccveeeeiiiiiiiiiicee e 74

5.3.2 Comprobacidn y ajuste del NiVEl CIFCUIAT ...........c..uviiiiiiiie e 74

5.3.3 Ajuste de lalinea vertical del retiCUlO ..ot 75

5.3.4 Colimacion del INSIIUMENTO .......oiuuuiieeiiiiiee ettt e et e e e e sbbee e e e et e e e e sneees 76

5.3.5 Comprobacidn y ajuste del telescopio de plomada OptiCa .........cccvvvveeeireeeeeeiiiiiciee e, 77

5.3.6 Comprobacion y ajuste de la plomada laser (para los modelos de plomada laser)............. 78

5.3.7 Ajuste del valor O del AnguIO VEItICAL............cooiiiiiiiiiiieie e 79

5.4 Como ajustar el valor constante del INSIIUMENTO ........oiiuuiiiii et a e e e e e e e nneeeae s 80
5.5 Compensacion de los errores sistematicos del INSTIUMENTO...........o.iiiiiiiie i 81
5.5.1 Ajuste de la compensacion de los errores sistematicos del instrumento ............cccccvveeeeeenn.. 81

5.5.2 Visualizacion de la compensacion de los errores sistematicos del instrumento ................... 83

6 AJUSTE DEL VALOR DE LA CONSTANTE CON PRISMA / SIN PRISMA .......ccccccvvvvvevinnnee, 84
7 AJUSTE DE LA CORRECCION ATMOSFERICA .......ocooiiiiicieiieetee e 85
A O (o1 | (o o [ P W oo 4 = Totod o] = g g[S =] (o SRR 85
7.2 Ajuste del valor de CorreCCion atMOSTEIICA ........iiiiiiiiiei e it s e e e e et e e e s st ae e e e s esaaaeeeas 86

8 CORRECCION DE LA REFRACCION Y DE LA CURVATURA TERRESTRE .......cccvcveuee... 91
8.1 Formula para el CAlICUIO de 1@ AISTANCIA. ..........cueeiiiie et e e e e st e e s s e e et e e enneeeennneas 91

9 FUENTE DE ALIMENTACION Y CARGA ...ttt ettt ettt 92
9.1 Bateria inCcorporada BT-6LQ ........ccceiiiiiiiieeiiiiiiie e e ettt e e e eett e e e e e et e e e e e s satbeeee e s e sbaaeaeeaasaraeeaesasaeeeesantbaseeeaansrrreeans 92
10 ACOPLAMIENTO Y DESACOPLAMIENTO DE LA BASE NIVELANTE......c.oooviiiiiiiieeeeeees 94
11 ACCESORIOS ESPECIALES ... et e et e e e e e e aaee 95
12 SISTEMA DE BATERIA ..ottt ettt ettt ettt eee s 98
13 SISTEMAS DE PRISMAS ...ttt ettt e et e e e e et e e e e e et s e e e eabn e e e eeaan s eeeenes 99
1A PRECAUCIONES ...ttt e e e e e e et e e e e e et e e e e et e e e eeaaaaeaees 100
15 MESSAGE/ERROR DISPLAY S ...ttt e e e et e e e e e e e e e et e e e e 101
TR R IV =T o 1o T PSP OPPPN 101
S = 1 (o ] SO T PR 101

16 ESPECIFICACIONES. ... .ottt e e e e et e e e e e et e e e e et e e e eeraneeaeens 102
N N S 105
Compensacion del €J8 AODIE .........c.uuiiiii e e e e e e s e e e et — e e e e e et e e e e e arrae e e e aataeaeas 105

LB INDICE ... ettt e e e e e e e et e e e e e e et e e et e e e et e e e eat e ereraaaaa 107



Composicién del equipo estandar

Los valores numéricos entre paréntesis indican la cantidad.

Serie GPT-7000 (con tapa de objetivo) (1)

Maleta de transporte de plastico(1)

Cargador de bateria BC-30 (1), Cable de CA (1)

Lapiz tactil(2)

(1) (para GPT-7005)

Parasol(1)

Bateria BT-61Q(2)

Plomada de hilo(1)

El colgador de la plomada se incluye
en la maleta del kit de herramientas.

Kit de herramientas con maleta (1)
[ clavija de ajuste(2), destornillador, llave hexagonal (3),
cepillo de limpieza]

Pafio con silicona(1)

Funda de plastico para la lluvia(1)

Cable USB F-25(1)

Hoja de proteccion de la pantalla(10)

Manual de instrucciones (Medicion estandar) (1)
(Programa)(1)

CD-ROM(TopSURV) (1)

Cinto de colgar (2)

(Compruebe que todos los elementos anteriores estan incluidos en el momento de adquirir el instrumento).




1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1.1 Nomenclatura

Asa de transporte Visor colimador

Tornillo de fijacion del asa

Objetivo
puntero laser

Apertura del laser

Marca central
del instrumento

Guia de punto

Telescopio de
plomada optica
Pantalla
(Con panel tactil)
GPT-7001
GPT-7002
GPT-7003 \
Teclas de = Conector de
funcionamiento N alimentacion
GPT-7001/7002/7003
Puerto de comunicacion
(Conector serie de sefiales RS-232C)
Lapiz tactil Tornillo nivelante Base
GPT-7001/7002/7003

10



1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

Tornillo de precisidn vertical*1)

Modo de 2 velocidades:
GPT-7001/7002/7003

Modo de 1 velocidad:
GPT-7005

Interruptor de encendido

Rueda de enfoque
del telescopio

Mango del telescopio “
[ 5

M L
(e

Freno del
movimiento vertical

Marca central
del instrumento

Tapa de tarjeta

Interruptor de reinicio
de hardware
(dentro de |a tapa)

Ocular del telescopio

Pestillo de la tapa
de la tarjeta

Tornillo de precisién
horizontal

Modo de 2 velocidades:

Nivel de alidada GPT-7001/7002/7003

Modo de 1 velocidad:
GPT-7005

[

Pantalla ) _
(Con panel tactil) Freno de movimiento
Teclas de horizontal

funcionamiento

Pestillo de la tapa

Nivel circular de la bateria

Tornillo de ajuste Tapa de la bateria
para nivel circular

Puertos USB Palanca de fijacion Sensor de |a tapa

de la base nivelante (dentro de la tapa)

Lapiz tactil

*1) La posicion del freno de movimiento vertical y el tornillo de precision podra variar segun los mercados.

11



1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1.2 Pantalla

1.2.1 Contenido del menu principal

El mend principal contiene los siguientes elementos.

Seleccione el menu pulsando los iconos.

STANDARD MEASUREMENT

| | | I Icono de Pantalla

MEAS  SETUP ADIUST PROG

EXIT

A& |

I— MODO DE PROGRAMA (MEDICIC)N DE LA APLICACIC)N)
(Consulte el manual de instrucciones de [PROGRAM MODE])

| MODO DE AJUSTE
Este modo se utiliza para comprobacion y ajustes.
@ Error del valor 0 del angulo vertical
@ Ajuste del valor constante del instrumento
@® Compensacion de los errores sistematicos del instrumento
@® Comprobacion del eje 6ptico
(Consulte el Capitulo 5 “COMPROBACION Y AJUSTES” )

— MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS

Este modo se utiliza para lo siguiente

@ Configuracion de la medicion

@ Configuracion de la comunicacion

@ Introduccion de valores

@ Configuracion de la unidad

El MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS establecido se memoriza
incluso con la alimentacién desconectada.

(Consulte el Capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS".)

L— MODO DE MEDICION ESTANDAR
Este modo se utiliza para lo siguiente
@ Medicion de angulos
@ Medicion de distancias
@ Medicion de coordenadas
(véase el Capitulo 3 “MODO DE MEDICION ESTANDAR” .)

12



1.2.2 Menl de medicién

1.2.3 Simbolos en pantalla

1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

Pantalla Significado Pantalla Significado
\Y Angulo V Unidades en metros
V% Porcentaje de pendiente ft Unidades en pies
HR Angulo H derecho F Modo preciso
HL Angulo H izquierdo C Modo aproximado
HD Distancia horizontal T Modo de seguimiento
VD Elevacién relativa R Repetir medicion
SD Distancia de pendiente S Medicion simple
N Coordenada N N Medicién n veces
Coordenada E PPM Valor de correccién atmosférica
Coordenada Z PSM Valor de la constante con prisma
B EDM en funcionamiento NPM Valor de la constante sin prisma
Indicacion de emision de laser NP Modo sin prisma

1.2.4 Teclas de la pantalla

Teclas Nombre de la tecla Funcién
F1~F4 Tecla de funcién Las funciones corresponderan al mensaje que se
muestre en la pantalla.
ESC Tecla ESCAPE Vuelve al modo o la vista precedente.
ANG Tecla de medicion de angulos Para pasar al modo de medicién de angulos.
Tecla de medicion de distancias Para pasar al modo de medicién de distancias.
Tecla de medicion de coordenadas Para pasar al modo de medicién de coordenadas.

REC Tecla REC Se transfiere el resultado de la medicion.

13



1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1.2.5

14

Teclas de acceso directo
Reinicio de software [Mayus]+[Func]+[ESC]
Men Inicio de Windows [Ctrl]+[ESC]

Instrucciones de acceso directo

Pulse continuamente un elemento
o]
Pulse simultaneamente [Alt] y un elemento

Administrador de tareas de Windows CE

Pulse [Alt]+[Tab] para cambiar a otro programa o para FINALI-
ZAR unatarea en el programa en ejecucién.




1 NOMENCLATURA Y FUNCIONES
1.3 Ajuste de lailuminacién

Para conservar la carga de la bateria, este instrumento apagara automaticamente la luz o reducira la luminosidad
cuando no se esté utilizando.

Asimismo, el instrumento puede controlar autométicamente la intensidad luminosa mediante un luminémetro
incorporado.

Puede ajustar los parametros de esta funcion para conservar al maximo la carga de la bateria o seleccionar sus
preferencias.

1.3.1 Cbémo ajustar el tiempo de reduccién de la iluminacién
1 Pulse el icono [Start]-[Settings]-[Control Panel]-[Power].
File View 2]
= ) @ 8 -

=
Kevbioard Mouse  Metwork and  Owner
Pascwnri pr Reqinnal
Connection Settings
# '.- = _I.l
»p © B W
U= Starage Stylus System |:
#7start J[ 3. [+ 3 12:40Pm (352

Aparecera en la pantalla la ventana "Power Properties".

2 Pulse la pestafia [Backlight].

Power Properties

Status:
Main Batteries Backup Batteries
Good Good
Lo -
ety Lo Wery Loy

Percentage of power left nomain 42%

£7sa | Im|Bcfae |2 @ v 252

Aparecera en la pantalla la ventana "Backlight".

15



1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

3 Pulse la flecha hacia abajo en el ment del temporizador para seleccionar el tiempo de reduccion

El valor de configuracién de fabrica es "3 minutos".

| Battery i Power Off | Backlight |
Tirmne until it switches off a backlight. iE:E- """"""'E

Tirne until it reduces a backight, 3 minut| vI

rBrighilrigss 30 seconds
[l A ilurninometer is used, _ e
2 minutes

k)

-Automatic lighting
{ The backlight is not switched on at the operation,

() The backlight is switched on at the operation,
@ The lioht is switched on with an iluminometer.,

&9start |3 c [P, [% 5 1232r0 [[B]5A

4 Pulse latecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana "Power Properties" se cerrara automaticamente.

| Battery | Power Off | Backight |
Tirne until it switches off a backlight, i:::u -__.-_-._._.lZI
Tirme until it reduces a backight. o ~

rBrighilrigss
Wl A ilurninometer is used.

-Automatic lighting
{3 The backlight is not switched on at the oparation,

() The backlight is switched on at the operation,
W) The light is switched on with an fluminometer,

#rstat |[Foffee,  [S.5 12mem (23]

16



1 NOMENCLATURA Y FUNCIONES
1.3.2 Ajuste manual de la intensidad luminosa

1 Enla pantalla "Backlight", elimine la seleccion de la casilla "An illuminometer is used".
(La casilla esta seleccionada de fabrica).

| Battery | Power Off | Backight I
Tirne until it switches off a backlight. ig,g: -_.-_.;..;.L-_,EI

Tirme until it reduces a backight. 13 minut) vI

htness
n iluminometer is used,

NN SR YT

Automatic lighting
{7 The backlight is not switched on at the operation,
() The backlight is switched on at the operation,
@ The lisht iz switched on with an ilumninometer,

&7stat | Bc[@me, [S 51234 [0

Aparecera en la pantalla la “Barra deslizante de ajuste de la intensidad luminosa”.
2 Ajuste la intensidad luminosa pulsando los botones [UP-DOWN].

 Battery | Pawer Off | Backlight |
Time until it switches off a backlight. if:[- -_..-_--_-__-E

Tirne until it reduces a backight, 13 it vI

rBrighilrigss
| & illurminormeter is used,

' i P '@Bright

-Automatic lighting

{9 The backlight is oot switched on at the operation,
() The backlight is switched on at the operation,

@ The light is switched on with an iluminometer,

&9start ||Bc [P, [% 5 1234 M [[3]52

3 Pulse latecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana "Power Properties” se cerrara automaticamente.

Power Properties [ 7 {oxl x|
| Battery | Pawer Off | Backlight |
Tirne until it switches off a backlight, ig;[. -__.._.._.__.lZI

Tirne until it reduces a backight. 13 it vl
rBrighilrigss

[T An ilurninometer is used.

"""."\:' 4 'Elﬁl'ight

-Automatic lighting
Tha backlight iz not switchead on at the oparation,

() The backlight is switched on at the operation,

@ The lioht iz switched on with an iluminometer,

&start || B c [P, [%  12:34 P [[3]5A

Crar :

17



1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1.3.3 Seleccién de laopcién de iluminaciéon automatica

1 Enla pantalla "Backlight", seleccione uno de los botones de opcion de la columna "Automatic lighting".
(El ajuste predeterminado de fabrica es "The light is switched on with an illuminometer.")

| Battery | Power Off | Backight I
Time urtil it switches off a backlight. Ig:[. -__.._.._._.EI

Tirme until it reduces a backight. 13 minut) vI

Brighilniess
[ An ilurninometer is used.

""":"':' ¥ 'Eﬁl'ight

bie backlight is switched on at the operation,
he lioht is switched an with an luminometer,

tat |[Fol[esr,  [2 3 12edmm |27

2 Pulse latecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana "Power Properties” se cerrara automéaticamente.

| Battery | Power Off | Backiight I
Tirne until it switches off a backlight, Ig:[. -__.._-._._.EI

Tirne until it peduces a backight, 13 minLt| vI

rBrighilrigss
[ An ilurninometer is used.

,....--,I-"Elﬁright

-Automatic lighting
{7 The backlight is not switched on at the operation,
{ 1 The backlight is switched on at the operation,
@) The liaht is switched on with an iluminometer,

#7start |3 c|[@p. (% 5 1234 mm [0

Si se selecciona la opcién "The light is switched on with an illuminometer", el menu de temporizador "Time until
it switches off a backlight" no estara activo.

18



1.4

141

1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

Copia de seguridad de los datos de la memoria RAM

Si su dispositivo no se ha recargado durante varios dias, la bateria se agotara y perdera todos los datos del dispositivo
aparte de los almacenados en el “Disco interno (tarjeta SD interna)”. También podria tener que ejecutar un reinicio de
hardware para solucionar problemas de hardware o de software. Al hacerlo, perderia también los datos, como se ha

explicado en el caso anterior.

Para evitar este tipo de inconvenientes puede utilizar la funcién de copia de seguridad del instrumento. Sus datos
seran automaticamente restaurados a su ultimo estado al reiniciar mediante la funcién de copia de seguridad. La
funcién de copia de seguridad guarda todos los archivos de datos de la memoria RAM (excepto los archivos del

sistema operativo), el archivo de registro y los programas adicionales instalados en una carpeta denominada "Backup"

del "Disco interno".

*La restauracion de los datos de una copia de seguridad antigua podria ser incompleta si actualiza la ver-

sién del sistema operativo.

*El estado de los datos cuando ejecut6 por Ultima vez la funcién de copia de seguridad.

Ejecucion de la funcién de copia de seguridad

Compruebe que el modo es Windows CE.

1 Pulse el icono [Start]-[Settings]-[Control Panel]-[Backup].

File VYiew

3

Eluetooth  Certificates  DatefTime

[mput Panal  Internat

Metwork and — Owher >

7]
o IS,

<

rl;‘

S 9
Dptions

@ 82

N Device ...
|ﬂ;~_=-.-s'1= ‘g“‘“
Dialing Digplay
. t'--n'

rodl Movise
< &7start [M3-C,

(%5 ri2rm 2]

Aparecera en la pantalla la ventana "RAM Backup".

2 Pulse la tecla [RAM data backup].

RAM Backup

Restore

[wl Data restoration atter hard reset,

BEacky

RAM data backup

[ RaM

data will be backed up before suspension.

Keyhoard MoLise:

e

Metwork and — Owner |:

F7start |[Brc]fra..

el ]

Aparecera en la pantalla la "Ventana de confirmacion".
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1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

3 Pulse la tecla [YES].

RAM Backup

rRestore

LispEnsion,
— =J - Lo :
| Keyboard Mouse  Metwork and  Owner F
#7stat |Bc]Rra.. [%=.5 115 Pm [2]5#

Iniciard la funcién de copia de seguridad.

rRestor
-y __
~Backup| Dacking up data.
[[ra sian,
ik = - o5
keyboard Mouse  Mztwork and  Owner -

&9start |[BrcJfra.

[%=. 5 12opm [2]5

Una vez finalizada la copia de seguridad de los datos el sistema volvera automaticamente a la ventana "RAM

Backup".

4 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana "RAM Backup" se cerrara automaticamente.

seguridad de los datos.

® Sino quedara capacidad suficiente en el "Disco interno”, la copia de seguridad de los datos podria ser
incompleta. Compruebe la capacidad restante en el "Disco interno" antes de ejecutar la copia de

@ Siborra la carpeta "Backup” del "Disco interno”, sera imposible restaurar los datos.

20




1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1.4.2 Configuracidon de copia de seguridad automatica en cada suspension

1 Enlaventana "RAM Backup", marque la casilla "RAM data will be backed up before suspension".
(La casilla esta seleccionada de fabrica).

rRestore

[#] Data restoration atter hard reset.

rBackup

RAM data backup I

[w] B2 data will be backed up befare suspensian,

= 0 s a5
kevboard Mouse  Metwork and  Owner F

#75tart |3 c ]JRa..)

(%5 124w [[B]5A

2 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacion, la ventana "RAM Backup" se cerrara automaticamente.

1.4.3 Desactivacion de la restauracion después del reinicio del hardware

1 Enlaventana "RAM Backup”, elimine la seleccién de la casilla "Data restoration after hard reset.".

(La casilla esté seleccionada de fabrica).

Festare

ata restoration atter hard reset.

Backup

I RAM data backup I

[] R&M data will be backed up befare suspensian,

= 0 s a5
kevboard Mouse  Metwork and  Owner F

#75tart |3 c ]JRa..)

(%5 134w [[B]52

2 Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo. A continuacién, la ventana "RAM Backup" se cerrara automaticamente.
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1 NOMENCLATURA Y FUNCIONES
1.5 Reinicio de hardware

Si su instrumento no responde o una aplicacion se queda blogueada, intente reiniciar en primer lugar el software. Si
esa operacion no surte efecto, tendra que reiniciar el hardware.

Cuando se reinicie el hardware, se perderan todos los datos del dispositivo aparte de los que estan guar-
dados en el "Disco interno" y se tendran que volver a instalar todas las aplicaciones y los datos que hu-
biera almacenados en el instrumento.

1 Tire del pestillo de la tapa de la tarjeta para abrirla.

Pestillo de la tapa 2  Introduzca el lapiz tactil en el interruptor de reinicio de
de la tarjeta hardware.
Lapiz tactil 3 Pulse el interruptor durante dos segundos.

El instrumento reiniciara.

Interruptor de reinicio
de hardware

1.6 Sensor de latapa

Antes de utilizar el GPT-7000 cierre completamente la tapa de la bateria.

Tapa de la bateria

Baterias

Sensor de la tapa

@ Silatapa de la bateria no estd completamente cerrada, el GPT-7000 no funcionara con normalidad,
independientemente de si se esta utilizando la bateria o la fuente de alimentacion externa.

@ Sise abre la tapa de la bateria cuando se esta utilizando el GPT-7000, el funcionamiento se
interrumpird automaticamente.
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1.7 Calibracion del panel tactil

1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

Si su instrumento no responde correctamente cuando lo pulsa, tendra que calibrar el panel tactil

@® Cobmo calibrar el panel tactil

[w

File View [7][x
W s W ¥ L
Password FiC Power Regional
Connection Settings
D ° 59
Rerive Sluaye Syslen —
Programs Marager
Yolurne B —
SoLinds

Stylus Properties

Double-Ta(| Calibration | )

Double-tar this grid to set the double-
tap sensitivity for both the goeed and
physical distance between taps.

Double-tar this icon to test your double-
tap settincs, If tis icon doesn't change,
acljust your settings Lsng the grid above,

LTS

st e[

TV

BRI E]

Stylus Properties m *

| Double-Tap | Calibratiun-l

L

=]

If wour Windows CE davice s not responding
properly to your taps, you may need tc

Jecalibration involves taoping the canter of a target.,
[f you miss the center, keep the stylus on the

screen, shide it over the target's ceqter, and then lift
the shylus, ~o star j

LTS

st e[ s

TV

R E]

2

3

1

Pulse el icono [Start]-[Settings]-[Control Panel]-[Stylus].

Aparecera en la pantalla la ventana "Stylus Properties".

Pulse la pestafia "Calibration".

Pulse la tecla [Recalibrate].
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1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

Carefully press and briefly bold stylus
on the certer of the target.,
Repeat as the -arget mowves around the screen,
Press the Esc kev to cancel,

O

Stylus Properties

Couble Tap | Calbration |

If wour Windows CE device i not responding
o properly to your taps, you may need to

Recalibration involves tapping the center of a target.,
f wou miss the center, keep the stylus on the
screen, slide it over the target's center, and then lift
“he stylus, To start, tap Recalbrate,

7 {oxf <]

OIS ™

Fostart | Ju.|Bc.[Ps. [P 425 2]

24

4

5

6

Pulse con el lapiz tactil en el centro de los blancos que
aparecen en la pantalla.

Cuando haya pulsado todos los blancos (5 puntos),
pulse la tecla [ENT] o pulse la pantalla con el dedo.

Pulse la tecla [OK].

La pantalla volvera al menu anterior.



1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1.8 Teclado de funcionamiento

Para accionar las teclas de la pantalla, téquelas ligeramente con el lapiz tactil accesorio o con el dedo.

Use el lapiz tactil o bien el dedo.
No utilice un boligrafo ni un lapiz.

1.8.1 Teclade funcionamiento.

Teclas Nombre de la tecla Funcién

0-9 Tecla numérica Introducir caracteres numericos.

A~/ Tecla alfa Introducir caracteres alfabéticos.

Esc Tecla ESCAPE Vuelve al modo o la vista precedente.

Tecla de estrella El modo de tecla de estrella se utiliza para preseleccionar o mostrar.

ENT Tecla Enter Pulsar al terminar la introduccién de valores.

Tab Tecla Tab Mueve el cursor a la derecha o hacia abajo.

B.S. Tecla de Retroceso. Al introducir nimeros o caracteres, vuelve el cursor a la izquierda.
Shift Tecla Mayus Se utiliza con otras teclas. Consulte “1.2.5 Teclas de acceso directo” .
Ctrl Tecla de control Se utiliza con otras teclas. Consulte “1.2.5 Teclas de acceso directo” .
Alt Tecla Alt Se utiliza con otras teclas. Consulte “1.2.5 Teclas de acceso directo” .
Func Tecla de funcién Se utiliza con otras teclas. Consulte “1.2.5 Teclas de acceso directo” .

é Tecla alfabética Cambia las teclas al modo de introduccion alfabética.
Cursor Mueve el elemento seleccionado o el cursor lateralmente y verticalmente.

S.P. Tecla espaciadora Introduce un espacio.

Teclado de introduccién

Muestra el teclado de software.

25



1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1.9 Desconexién de la alimentacién

26

Para desconectar la alimentacion del instrumento, apague siempre el interruptor de encendido del GPT-7000.

No lo apague quitando la bateria.

Antes de quitar la bateria, pulse el interruptor de encendido y verifiqgue que la alimentacion esta
desconectada. A continuacion saque la bateria.

Cuando utilice la fuente de alimentacion externa, no apague el GPT-7000 con el interruptor de la

fuente de alimentacion externa.

Si no se sigue el procedimiento descrito, la siguiente vez que se conecte la alimentacion sera nece-
sario reiniciar el GPT-7000.




1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

1.10 Tecla de funcidn (Soft Key)

Las funciones seran conformes al mensaje que se muestre en la pantalla.

Modo de medicién de angulos (Pagina 1) Modo de medicién de angulos (Pagina 2)
Modo de medicion de distancias (Pagina 1) Modo de medicion de distancias (Pagina 2)
Modo de medicién de coordenadas (Pagina 1) Modo de medicion de coordenadas (Pagina 2)

27



1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

Modo de medicién de angulos

Teclade

Pagina L Pantalla Funcion
funcién
F1 OSET El angulo horizontal esta ajustado en 0° 00'00".
F2 HOLD Retiene el &ngulo horizontal.
1
F3 HSET Ajusta el angulo horizontal en funcién del valor introducido.
F4 P1 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P2).
Activa o desactiva la funcion de inclinacion.
F1 TILT - . o~ . - Co
Si se selecciona "ON", la pantalla mostrara el valor de correccién de inclinacion.
2 F2 VI% Cambia entre angulo vertical y pendiente en tanto por ciento.
F3 R/L Cambia entre el &ngulo horizontal derecho o izquierdo.
F4 P2 Acceso a las teclas de funcion de la pagina siguiente (P1).

Modo de medicion de distancias

F1 MEAS Inicio de mediciéon de distancia.

F2 MODE | Selecciona el modo de Seguimiento, Aproximado o Preciso.
' F3

F4 P1 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P2).

F1 S.0 Pasa al modo de medicion de replanteo.

F2
2

F3

F4 P2 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P1).

Modo de medicion de coordenadas

F1 MEAS Inicio de medicién de coordenadas.

F2 MODE | Selecciona el modo de Seguimiento, Aproximado o Preciso.
. F3

F4 P1 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P2).

F1 R.HT Permite introducir un valor de altura del reflector.

F2 INSHT | Permite introducir un valor de altura del instrumento.
? F3 ocCcC Permite introducir un valor de punto ocupado.

F4 P2 Acceso a las teclas de funcién de la pagina siguiente (P1).
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1.11 Modo de tecla de estrella

1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

Para ver las opciones del instrumento pulse la tecla de estrella ( ).
La tecla de estrella permite seleccionar las siguientes opciones del instrumento.

g | NP

Al

® Visualizacion gréfica del nivel circular eléctrico

Icono de iluminacién del reticulo

Icono de la guia de punto
Icono de nivel de sefial

Icono de plomada laser
(Sélo para modelos de plomada laser)

Icono de conmutacién
Sin prisma / Con prisma

Icono de puntero laser
|lcono de valor de la constante
del prisma, correccion atmosférica

Icono de nivel circular eléctrico

El nivel circular eléctrico se puede visualizar graficamente. Esta funcién permite nivelar el instrumento cuando no

se puede ver con facilidad el nivel circular.

En las pantallas de la posicién inversa, la burbuja grafica se mueve en sentido contrario.

o

K -0°00"07"

a0t oprlg”

Ll

Gire los tornillos de nivelacion a la vez que observa la pantalla.
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1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

@® Activacion y desactivacion de la guia de punto
Esta funcién es muy util en los trabajos de replanteo. El indicador luminoso (LED) rojo de la guia de punto del
telescopio de la serie GPT-7000 ayuda a alinearse al ayudante. La funcién de guia de punto es rapida y facil de
usar.

La guia de punto debera usarse a una distancia no
superior a 100 metros (328 ft). La calidad del
resultado dependera de las condiciones
meteoroldgicas y de la agudeza visual del usuario.

El ayudante debera mirar a los dos LED del
instrumento y corregir la alineacion del prisma
hasta que los dos LED brillen por igual. Si el LED
fijo brilla con mas intensidad, tendra que desplazar
el prisma a la derecha. Si el LED intermitente brilla
con mas intensidad, tendra que desplazar el
prisma a la izquierda.

® Modo de nivel de sefial
En este modo se muestra el nivel de cantidad de aceptacién de luz (nivel de sefial).
Cuando se recibe la luz reflejada del prisma suena un avisador acustico. Esta funcién es (til para enfocar con
facilidad cuando el objetivo es dificil de localizar.

El nivel de la sefial de retorno recibida se muestra en la barra grafica como se indica en la imagen.

Jd

fuc]

, I

L

® Illuminacion del reticulo
Seleccione la intensidad luminosa moviendo el control deslizante [UP-DOWN].
La intensidad luminosa seleccionada se almacenara en la memoria cuando se apague el instrumento.
Para desactivar la iluminacion del reticulo pulse el icono [Reticle illumination].

[OFF] Icono de iluminacién del reticulo [ON] Icono de iluminacién del reticulo
/

' ] 4]

/ 7
Control deslizante [UP-DOWN] Control deslizante [UP-DOWN]
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1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

@ Activacion y desactivacion de la plomada laser (s6lo para modelos de plomada laser)
La opcion de plomada laser le ayudara a centrar facilmente el instrumento en el punto de medicién. Los siguientes
simbolos le indicaran que el laser esta emitiendo.

x|

{mmn]|

® Puntero ldser ACTIVADO/DESACTIVADO (intermitente)/ DESACTIVADO
El puntero laser le servira de ayuda en la colimacién mediante la emision de una luz laser visible desde la lente del
objetivo al blanco.

Apertura del laser

El puntero laser indica la posicion de colimacién aproximada del telescopio. No indica la posicién de
colimacion exacta.

Cuando el EDM esté en funcionamiento, el puntero laser parpadeara.

Cuando mire por el telescopio no podra ver el puntero laser. Por ello, tendra que mirar directamente
al punto marcado por el puntero laser.

La distancia a la que se puede utilizar el puntero laser variara con las condiciones meteoroldgicas y la
agudeza visual del usuario.

Cuando se utilice el puntero laser, se acortara el tiempo de funcionamiento de la fuente de
alimentacion externa.

® Modo sin prisma/con prisma
Para pasar del modo sin prisma al modo con prisma, pulse el icono Sin prisma / Con prisma. Para ampliar
informacién, véase el Capitulo 3.2 “Medicién de distancias” .
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1 NOMENCLATURA Y FUNCIONES
1.11.1 Ajuste mediante la tecla de estrella

[Ejemplo]: Active la guia de punto

1 Encienda el instrumento.
2 Pulselatecla| 1.

3 Pulse el icono [Point Guide].

Se activaré la guia de punto.
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1.12 Apagado automatico

1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

Para ahorrar la energia de la bateria, el GPT-7000 se apagara automaticamente (suspension) cuando no se esté

utilizando. Esta funcién se puede configurar.

® Procedimiento para configurar la funcidon de apagado automatico

File View [7][x
: ° ; ]
Eﬁ 22 ?
Password FiC Regional

Connection Settings

B o
Fermove Storage Stylus System

Programs Marager

Violuime & F

4» 3C. % P 1203 P |[3]52

Power Properties

Eattery K

} Backlight I

Status:
Main Batteries Backup Batteries
e (5000 Good
e --
= Wy Lo Ry L

Percentage of power left in main - 42%

&rstart | Im][@cJ[mr [2 @ 43 pm [[2]52]

Power Properties

[Eattery | Power OF [Bazkight |

[ Save battery power and prevent unauthorized
: Lise 1in conjuncton with a password) by having
your device turn off when rot in use,

7 Jok] x|

2 battory poweer suspond cftor (10 minutes

[~ ]

[] Enable suspend while an g}{t3 '”"- .
minutes

Suspend after |1|:| rnindl Howr

4 HoLrs

Hone

(% B 1z05em (3|52

#rstart || c [ e,

1

2

Pulse el icono [Start]-[Settings]-[Control Panel]-[Power].

Aparecera en la pantalla la ventana "Power Properties”.

Pulse la pestaia "Power Off".

Pulse la flecha hacia abajo del menu de temporizador

para seleccionar el tiempo de espera para el apagado
automatico.

(El valor de configuracion de fabrica es "10 minutos")
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1 NOMENCLATURA'Y FUNCIONES

34

Power Properties ﬂ @ m

[ Battery | Power Off [Backiight |

W& Save battery power and prevent unauthorized
use (in conjunction wizh a passwiord) by havicg
your device turn off when not in use,

2 battory powecr suspond aftor

[] Enable suspend while or extemal power

Suspend after |1|: minutes [

#7start ||B-2[[ee. % B 12:0- P |[3 |G

4

Pulse la tecla [OK] en la barra de titulo.

A continuacién, la ventana "Power Properties" se
cerrard automaticamente.

Con alimentacion externa también se puede activar la funcion de apagado automatico.

Para configurar esta funcion marque la casilla "Enable suspend while on external power" en la ventana
"Power Off' y seleccione el tiempo de espera para el apagado automatico.

(El estado predeterminado de la casilla es sin seleccionar).




2 PREPARACION PARA LA MEDICION

2 PREPARACION PARA LA MEDICION

2.1 Conexioén de la alimentacion

(No es necesario cuando se utiliza la bateria BT-61Q)

Mas adelante se explica la forma de conexion del paquete de baterias externo.
® Paquete de baterias de gran capacidad BT-3L
Se utiliza el cable de alimentacion PC-6.
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2 PREPARACION PARA LA MEDICION

2.2

Configuracion del instrumento para la medicion

Monte el instrumento en el tripode. Nivele y centre el exactamente instrumento para garantizar un rendimiento 6ptimo.
Utilice tripodes con tornillos de 5/8 pulgadas de diametro y 11 roscas por pulgada, como el tripode de madera de

bastidor ancho TOPCON Tipo E.

Referencia: Nivelacién y centrado del instrumento

1. Colocacion del tripode
Primero, extienda las patas hasta conseguir la longitud de-
seada y apriete los tornillos en su seccion media.

2. Fijacion del instrumento sobre el cabezal del tripode
Coloque el instrumento con cuidado sobre el cabezal del tri-
pode y deslice el instrumento aflojando el tornillo del tripode.
Si la plomada se encuentra justo sobre el centro del punto
apriete ligeramente el tornillo del tripode.

3. Nivelacion aproximada del instrumento utilizando el
nivel circular

1 Gire los tornillos nivelantes A y B para mover la burbuja
en el nivel circular. Ahora la burbuja esta situada en una
linea perpendicular a la linea que une los centros de los
dos tornillos nivelantes que estan siendo ajustados.

2 Gire eltornillo nivelante C hasta llevar la burbuja al centro
del nivel circular.

4. Centrado con el nivel de alidada

1 Gire el instrumento sobre el plano horizontal con el torni-
llo de bloqueo/movimiento horizontal y coloque el nivel de
alidada paralelo a la linea que une los tornillos nivelantes
Ay B. Gire los tornillos nivelantes Ay B hasta llevar la
burbuja al centro del nivel de alidada.

2 Gire el instrumento 90° (100g) sobre el eje vertical y ac-
cione el tornillo nivelante restante o C para centrar una
vez mas la burbuja.

3 Repita los procedimientos 1y 2 para cada 90° (100g) de
rotacion del instrumento y compruebe que la burbuja esta
correctamente centrada en los cuatro puntos.

5. Centrado con el telescopio de plomada 6ptica
Ajuste el ocular del telescopio de plomada 6ptica a su vision.
Introduzca el instrumento aflojando el tornillo del tripode, co-
loque el punto en la marca de centro y a continuacién apriete
el tornillo del tripode. Deslice el instrumento con cuidado sin
girarlo, para que no se produzca la mas minima desviacion
de la burbuja.

6. Nivelacion completa del instrumento

Nivele el instrumento con precisién de modo similar al apar-
tado 4. Gire el instrumento y compruebe que la burbuja se
halla en el centro del nivel de alidada, independientemente
de la direccion del telescopio; a continuacion, apriete a fondo
el tornillo del tripode.
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2 PREPARACION PARA LA MEDICION

2.3 Teclade encendido

1 Verifique que el instrumento esta nivelado.
Encienda el instrumento.

Cuando encienda el instrumento por primera vez o
después de ejecutar un reinicio de hardware, se
mostrara una barra de progreso de la operacién durante
la carga del sistema operativo,

G p I | ' u U D Se abrira la ventana del escritorio de Windows CE con
el icono "Standard Meas".

22004 TOPCOM Al Rights Rese ved.

S 2 Pulse el icono "Standard Meas.".

T

Pl Internet
Cornpuker Explarer

Recycle Bin - Microsoft:
WordPad

Standard:
N Eas g

iﬂ_,.-—
My

Documents

£95tart | P ETT ]

Menu principal

STANDARD MEASUREMENT

Se abrira el menu principal.

S=TUR ADIUST  PROG

=xIT

Visualizacion de la carga restante en la bateria

@ Verifique en la pantalla la carga restante de la bateria. Si el nivel de la bateria es demasiado bajo cambie la bateria
por otra cargada o cargue la bateria. Véase la seccion 2.4 “Visualizacion de la carga restante en la bateria”.
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2 PREPARACION PARA LA MEDICION

2.4 Visualizacién de la carga restante en la bateria

El simbolo de carga restante en la bateria indica el estado de la alimentacion.

v 1 10°20'30" 12, ||ESC
HR: 90°20'30"

<l ||ANG
Visualizacion de la carga
REC restante en la bateria
NP

OSET HOLD HSET Pl ey 00

11 1 B
L@

Se puede llevar a cabo la medicién.

Queda poca energia. Se debera recargar la bateria o cambiarla
por otra cargada.

No se puede efectuar la medicién. Es necesario recargar o
cambiar la bateria.

[J«l-E-E

Nota:

1) Eltiempo de funcionamiento de la bateria dependera de las condiciones ambientales (como la temperatura
ambiente), el tiempo de carga, el nimero de veces que se haya cargado y descargado, etc. Para mayor seguridad,
se recomienda cargar la bateria con antelacion o preparar baterias de recambio totalmente cargadas.

2) En el capitulo 9 “FUENTE DE ALIMENTACION Y CARGA”se describe el uso general de la bateria.

3) El simbolo de carga restante en la bateria muestra el nivel de carga en funcion del modo de medicién que se esté
utilizando en ese momento.
El estado indicado en el simbolo de carga restante en la bateria en modo de medicién de angulos no garantiza
necesariamente la capacidad de la bateria para el funcionamiento en modo de medicién de distancias.
Es posible que el cambio de modo de medicion de angulos a distancias interrumpa el funcionamiento ya que en este
modo consumir mas bateria que en el modo de medicion de angulos.

4) Cuando se cambie el modo de medicion, en algunas ocasiones podria suceder que el simbolo de carga restante en
la bateria aumente o disminuya instantdneamente dos pasos, ya que la precision del sistema de control de la bateria
es aproximado. Ello no interfiere en el funcionamiento del instrumento.
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2.5

2 PREPARACION PARA LA MEDICION

Correccién de la inclinacion de los angulos vertical y horizontal

Cuando estén activados los sensores de inclinacién, se mostrara la correccién automatica de desnivel de los angulos

vertical y horizontal.
Para conseguir una medicidn angular exacta, los sensores de inclinacion deberan estar activados. También se puede
utilizar la pantalla para nivelar con precisién el instrumento. Si se muestra el indicador (TILT OVER), el instrumento

esté fuera del rango de compensacién automatica y se debera nivelar a mano.

® EIGPT-7000 compensa las lecturas tanto del angulo vertical como del angulo horizontal, por la inclinacion de eje

vertical en las direcciones X e Y.
@® Para ampliar informacion sobre la compensacion del eje doble, véase Capitulo 17 “ANEXQO”

Si el instrumento esta fuera del rango de compensacion. (INCLINACION SOBREPASADA)
|

v v J
IR: HR: - .. HR:\_YTILT OVER El

REC

REC
DSET HOLD HSET Pl ND,\,(mn)

DSET HOLD HSET Pl ey do DSET HOLD HEET Pl iy a0 £
o (6 6 0 | |
Eje vertical en las direcciones

e ] 5] ) 5.
Eje vertical en la direccién Y
X eY fuera de rango

Eje vertical en la direccién X
fuera de rango fuera de rango

@® El simbolo del angulo vertical u horizontal se mostrara inestable cuando el instrumento se encuentre en posicién
inestable o en dias de mucho viento. En estos casos se puede desactivar la funcién de correccién automéatica de
la inclinacion de los angulos vertical y horizontal. Para activar y desactivar el modo de correccion de la inclinacién,

consulte la seccién 2.5.1 “Ajuste de la correccion de inclinacion mediante la tecla de funcion” o el Capitulo 4

“MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS”.
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2 PREPARACION PARA LA MEDICION

2.5.1 Ajustedelacorreccién de inclinacién mediante la tecla de funcién
[Example] desactivando la correccion de inclinacién.

1 Pulse la tecla [F4] para acceder a las funciones de la
pagina 2.

2  Pulse la tecla [F1]. Se mostrara la configuracion actual.

3 Pulse la tecla [OFF].

4 Pulse la tecla [EXIT].
La pantalla volvera al modo precedente.

O

@ El ajuste efectuado se corresponde con la configuracion del Capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION DE
PARAMETROS".
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2.6

2 PREPARACION PARA LA MEDICION

Compensacién de los errores sistematicos del instrumento

1) Error del eje vertical (desviacion del sensor de inclinacion X,Y)

2) Error de colimacion

3) Error del valor 0 del &ngulo vertical

4) Error del eje horizontal

Los errores mencionados se pueden compensar mediante el software, que efectuara los calculos internos relativos a
cada valor de compensacion.

Estos errores se pueden compensar también mediante software, colimando un lado del telescopio que se utiliza para
eliminar el error cambiando la posicién del telescopio del modo normal al modo inverso.

@ Para ajustar o reiniciar el valor de compensacién anterior, consulte el Capitulo 5 “COMPROBACION Y AJUSTES".
@ Para saber como desactivar esta funcion, consulte el Capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION DE
PARAMETROS” o el Capitulo 5 “COMPROBACION Y AJUSTES”.
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2 PREPARACION PARA LA MEDICION

2.

7 Cbémo introducir caracteres numeéricos y alfabéticos

Este instrumento admite dos formas de introduccién de caracteres numeéricos y alfabéticos.

Una forma es mediante el teclado fisico (hardware), por el mismo procedimiento que en un teléfono moévil. Cada una
de las teclas numéricas tiene asignados tres caracteres alfabéticos.

La otra forma es mediante el teclado de software.

Pulse la tecla [ [] ] o pulse el icono de teclado en la barra de tareas para abrir el teclado de software.

® [Ejemplo]: Introduzca "job_104" como nuevo nombre de carpeta para el teclado fisico (hardware). Compruebe que
se encuentra en la ventana del escritorio de Windows CE.

£

Intenet
Explarer

iy

Standard
Meas

Microsoft:
WordPad

My

Documents

(% B 1214em [B]52

£

Intenet
Explarer

Standard
Meas

Arrange [cons By #
Retesh

Micrd
Wor

Paste

Paste Shortout

Properties

== = M lﬁ]’"@

My
Carmputer

P

Recycle Bin

£95tart |

g |

Standard
Meas

Internet
Explorer

Microsoft C &
WiordPad

|E--'-
Iy
Documents

(% D126 e [B]52
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2

Mantenga pulsado el fondo de pantalla del escritorio.

Aparecera en la pantalla un menu desplegable.

Seleccione "New Folder".

El icono "New folder" se pondra a la espera de que se
introduzca un nuevo nombre.
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My

Intenet

Cornpuker Explarer
ik
al I

-\_-’/

Recycle Bin - Microsoft:
WordPad

My

Documents

£95tart | @)fﬁ 12:17 P[]

Indicador del modo de caracteres alfabéticos

¥ & B

Intermet Standard
Carmputer Explorer Meas

2

Recycle Bin - Microsoft

WiordPad
(2

[y _]
Documents

£95tart | [@% 5 1217w [B]52

9w £ §&

Intermet Standard
Carmputer Explorer Meas

2

Recycle Bin - Microsoft:

WordPad
E;;; (m |p j
Documents \.,__ e

£95tart | [@% 5 12:15pu [[2]52

2 PREPARACION PARA LA MEDICION

Pulse latecla[ ¢ ]paraacceder al modo de caracteres
alfabéticos.

El indicador del modo de caracteres alfabéticos
aparecerd en la barra de tareas.

Introducir caracteres alfabéticos.

Introduzca ',

Pulse la tecla [4](JKL) y en la pantalla aparecera la
subventana con el caracter j' que indica que se ha
introducido un caracter.

A continuacion se mostrara 'j'
Introduzca 'o',

Pulse [5](MNO),[5],[5].
El caracter de la subventana se modificara

m,

n', 'o'.
A continuacién 'o' se adjuntara después de 'j'.

Introduzca 'b’,

Pulse [7](ABC), [7]. El caracter de la subventana se
modificara 'a’, 'b".

A continuacién 'o' se adjuntara después de 'jo".

Introduzca ' ',

Pulse [3](YZJ, [3], [3].

El caracter de la subventana se modificara

Y, 'z

A continuacién'_' se adjuntara después de 'job'".
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2 PREPARACION PARA LA MEDICION

8 Pulselatecla[ ¢ ]para volver al modo de caracteres
numericos.

El indicador del modo de caracteres alfabéticos
desaparecera de la barra de tareas.

9 Introduzca '104',
Pulse [1], [0], [4].
A continuacion '104' se adjuntard después de 'job_".

10 Pulse la tecla [ENT].

En el modo de caracteres alfabéticos, pulse las teclas [Shift] + [0-9,.-] para introducir una letra mayuscula.
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@® Abra el teclado de software.

- (
9 £ &
My Internet Standard
CompLter Explorer Meas
iy
g N D
Recycle Bin - Microsoft i
wWordPad
/
izl.-—'-
My v Keyboad
Documents T A
Hae Input Fanel
[% 5 1210 pm
9 B B
- 2 "
My Internet Standard
CornpLter Explorer Meas
iy
3:;' 1]
Recycle Bin Input Panel
Esc(1[2[3[4[5[a]7[8[0]0]-[=]«
§1  [adalwlelr[t[y[uliTolplr]]
T CAP|a|s|d j 1]
Shift{ z | %[ C E
ctlai] > T4 ]
My Internet Standard
CornpLter Explorer Meas
iy
-
Recycle Bin

Input Panel

P £ &

My Intenet Standard
Computer Explarer Meas
i
2! Lt
Recycle Bin Input Panzl
=|4
3]a alale]clalall]

LI
% D120z pM

1

2

3

2 PREPARACION PARA LA MEDICION

Pulse latecla[ [*]]o pulse el icono de teclado en la barra

de tareas y seleccione "Keyboard".

Aparecera en la pantalla el teclado de software.

Con ese teclado podra introducir los datos como si fuera el

teclado de su ordenador.

Para cambiar el teclado:

Pulse la tecla [CAP] o la tecla [aul].

Para ocultar el teclado de software, pulse latecla [ [] ]

o0 pulse el icono de teclado en la barra de tareas y
seleccione "Hide Input Panel".
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2 PREPARACION PARA LA MEDICION

2.8 Tarjetade memoria de datos

® Como insertar una tarjeta de memoria

46

=

Tapa de tarjeta ;
Guia de la

tarjeta Guiade la

tarjeta

= _ Tarjeta de
memoria de
datos

™ Pestillo de Ia
tapa de la
tarjeta

Empuje hacia arriba el pestillo de la tapa para abrirla.

Inserte una tarjeta de memoria.
Compruebe que la tarjeta esté firmemente insertada en la posicion correcta.

Cierre la tapa de la tarjeta.

Como extraer la tarjeta de memoria

Empuje hacia arriba el pestillo de la tapa para abrirla.

Baje la guia de la tarjeta.

Nota: Sujete la tarjeta con la mano para evitar que se caiga.
Saque la tarjeta de memoria.

Cierre la tapa de la tarjeta.



2 PREPARACION PARA LA MEDICION
2.9 ActiveSync
Microsoft ActiveSync es el software de sincronizacion de datos: sincroniza los datos entre los dispositivos Windows

CE (como el GPT-7000) y los ordenadores.

Con ActiveSync, el GPT-7000 puede intercambiar datos con un ordenador a través del cable USB.
Para establecer una conexion entre el GPT-7000 y su ordenador, en primer lugar debera instalar ActiveSync en el
ordenador.

Para descargar ActiveSync, acceda al siguiente sitio web.
http://www.microsoft.com/windowsmobile/

2.9.1 Conexi6n

1 Instale ActiveSync en su ordenador (si no estuviera ya instalado).

2 Conecte el GPT-7000 a su ordenador con el cable de interfaz F-25, como se muestra en la imagen.

El GPT-7000 mostrara el texto "Connecting to Host".
El ordenador le pedira que configure una asociacion o que se configure como cliente.

Seleccione la tecla [NO] para configurarse como cliente.

o 01 b~ W

Pulse la tecla [Next].
Cuando se haya establecido la conexion, se abrira la ventana ActiveSync en su ordenador.

7 Haga clic en el icono [Explorer]. Podra ver la estructura de archivos de GPT-7000.
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

STANDARD MEASUREMENT

MEAS  SETUP  ADIUST  PROG

EXIT

&,

I_ MODO DE MEDICION ESTANDAR
Medicién de angulos, medicion de distancias, medicién de coordenadas.
Pulse el icono [MEAS].

3.1 Medicion de &ngulos

3.1.1 Medicién del angulo horizontal derecho y del angulo vertical

Verifique que esta seleccionado el modo de medicion de angulos.
1 Efectue la colimacion al primer blanco (A).

2  Ajuste el angulo horizontal del blanco (A) en 0° 00' 00".
Pulse la tecla [F1] y la tecla [YES].

3 Efectie la colimacion al segundo blanco (B).
Se mostraran en la pantalla los &ngulos horizontal y
vertical requeridos para el objetivo B.
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

3.1.2 Cambio entre los angulos horizontales derecho e izquierdo

Verifique que esta seleccionado el modo de medicién de angulos.

1 Pulse la tecla [F4] para acceder a las funciones de la
pagina 2.

2  Pulse latecla [F3].
El modo de angulo derecho (HR) cambiara a angulo
izquierdo (HL).

3 Mida el objetivo aplicando el mismo procedimiento que
para el angulo derecho.

® Cada vez que se pulsa la tecla [F3] cambia el modo entre los angulos derecho e izquierdo.

Referencia: Cémo efectuar la colimaciéon

1 Apunte el telescopio hacia la luz. Gire el anillo diéptrico y ajuste el mecanismo diéptrico de forma que se observe el re-
ticulo claramente.
(Para enfocar gire el anillo didptrico hacia usted y después hacia atras.)

2 Apunte al blanco con el pico de la marca triangular del colimador Optico. Al efectuar la colimacion deje un cierto espacio
entre usted y el colimador optico.

3 Enfoque el blanco con la rueda de enfoque.

* Si se crea un paralaje entre los reticulos y el blanco en
sentido vertical u horizontal cuando se mira por el
telescopio, el enfoque sera incorrecto o el ajuste
dioptrico seréa insuficiente. Ello afectara negativamente
a la precision de la medicion o el levantamiento.
Elimine el paralaje enfocando cuidadosamente y
utilizando el ajuste dioptrico.
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

3.1.3 Medicién del angulo horizontal requerido

1) Ajuste por retencion del angulo

Verifique que esta seleccionado el modo de medicion de angulos.

-
O

*1) Para volver al modo anterior pulse la tecla [NO].

2) Ajuste del &ngulo horizontal con las teclas

1

w

Introduzca el angulo horizontal requerido mediante el
tornillo de precision horizontal.

Ejemplo: 90°20'30"

Pulse la tecla [F2] (Retener).

Efectue la colimacion al blanco. *1)

Pulse la tecla [YES] para anular la retencion del &ngulo
horizontal.

La pantalla volvera al modo de medicion de angulos
normal.

Verifique que esta seleccionado el modo de medicion de angulos.

/70.2030
ANGLE MODE /

¥ ESC
HR: ANG
r j REC

DNERIE:
OSET m 0.0
PPM (ppr) 10,0
F1||F2||F3||F4 i

1
2

Efectle la colimacion al blanco.

Pulse la tecla [F3].

Introduzca el &ngulo horizontal requerido.

Por ejemplo: para el angulo 70° 20' 30"
introduzca 70.2030

Pulse la tecla [SET]. *1)
Una vez finalizado el proceso se puede efectuar la
medicidon normal con el angulo horizontal requerido.

*1) Si se introduce un valor erréneo (por ejemplo, 70", no se podra completar el ajuste. Repita la operacion desde el paso 3.
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR
3.1.4 Angulo vertical; modo de porcentaje (%) de pendiente.

Verifique que esta seleccionado el modo de medicion de angulos.

1 Pulse la tecla [F4] para acceder a las funciones de la
pagina 2.

2  Pulse latecla [F2]. *1)

*1) Cada vez que pulse la tecla [F2], cambiara el modo de visualizacion.
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

3.2

3.2.1

3.2.2

52

Medicion de distancias

Nota: Las distancias inferiores a 1 m o superiores a 400 m no se mostraran en el modo Sin prisma.

@® Modo con prismay modo sin prisma

En la serie GPT-7000, la medicion de distancias se hara utilizando un haz laser de pulsos invisible que emite el
diodo laser de pulsos. Puede seleccionar el modo de medicién con prisma, con colimacién de un prisma o el modo
sin prisma, en el que se colima un blanco sin prisma.

® Independientemente de si se utiliza 0 no el puntero laser, la medicién se puede realizar tanto en el modo con
prisma como sin prisma. Es decir, cuando se utiliza el GPT-7000 en espacios abiertos, en areas urbanas, etc.,
se puede desactivar el puntero laser y realizar la medicién de distancias, evitando asi que la luz laser incida
en puntos no deseados.

® Cuando se utilice una plancha de reflexién se debera realizar la medicién en el modo con prisma.

® Cuando se mida con un prisma se debera verificar que se ha seleccionado el modo con prisma. Si mide en
modo sin prisma no se garantiza la precision.

® Elmodo sin prisma permite efectuar todas las mediciones de distancias, como la medicién de distancias y la
medicién de coordenadas.

@ Para cambiar entre el modo con prisma y el modo sin prisma, pulse el icono [NP/P] del modo de tecla de
estrella. (Véase “Modo de tecla de estrella” en la pagina 29.)
En la medicion en modo sin prisma se mostrara el indicador [NP] en la esquina derecha de la pantalla. El
cambio de modo se debera efectuar antes de la medicién.

Ejemplo Modo de medicion de distancias Modo de medicion de coordenadas
vV : 38°15'20" T2, ||ESC N i -0.153 |12, |[ESC
HR: 93°54740 | lane - I P ANGl
SD: 2.850 - . 765
+rr. |REC] .zx |REC
i1 ‘ i
MEAS MODE - P1 NPM(m 0.0 MEAS MODE --- P1 Nm&@m
FeM (pprd 10.0 F-l F2 F3 F4 PEM (pprt 10,0
F1||F2||F3||F4 i o

Indicador de Modo sin prisma
@ Sise colima el prisma de distancia cercana en modo sin prisma, la medicién no se realizara por exceso de luz.
Ajuste de la correccién atmosférica

Al ajustar la correccién atmosférica se debera obtener el valor de correccién midiendo la temperatura y la presion..
Para configurar la correccion atmosférica, véase Capitulo 7 “AJUSTE DE LA CORRECCION ATMOSFERICA” .

Ajuste de la correccion de la constante de prisma

El valor de la constante de prisma de Topcon es 0. Ajuste la correccion de prisma en 0. Si se utiliza un prisma de otro
fabricante, se debera introducir previamente el valor de constante correcto.

Ajuste del valor de la constante con prisma y sin prisma, véase Capitulo 7 “AJUSTE DE LA CORRECCION
ATMOSFERICA” . El valor introducido quedara guardado en la memoria incluso aunque se apague el instrumento.

Nota: Antes de llevar a cabo una medicién a un objetivo tal como una pared en modo sin prisma, verifique
que el valor de correccidn sin prisma esta ajustado en cero.




3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

3.2.3 Medicién de distancias (Medicién continua)

Verifique que esta seleccionado el modo de medicion de angulos.

1 Efectude la colimacion al centro del prisma.

2 Pulselatecla] ]
*1)'*2)
[Ejemplo]:
Distancia horizontal / Modo de elevacién relativa

O

Se muestra el resultado.*3) ~ *7

2C

*1)AA*

*1) En la cuarta linea a la derecha de la pantalla se mostraran los siguientes caracteres indicando el modo de medicion.
F=Preciso; C=Aproximado; T=Seguimiento; R=Continuo (Repeticion); S=Simple; N=n-veces

*2) Cuando esté activado el EDM, se mostrara en la pantalla el simbolo " *".

*3) Cuando se muestra el resultado suena un avisador acustico.

*4) La medicién se puede repetir automaticamente en caso de que el resultado se haya visto afectado por vibraciones u otras
perturbaciones.

*5) Para cambiar al modo de medicion simple, pulse la tecla [F1].

*6) Para cambiar entre SD/HD y VD, pulse la tecla [ 1.

*7) Para volver al modo de medicion de angulos pulse la tecla [ANG].
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3.2.4 Medicién de distancias (Medicién simple/ n veces) .

Cuando se preselecciona un nimero de veces, el instrumento mide la distancia las veces que se hayan seleccionado
y muestra la distancia media.

Cuando se preseleccione el nimero de veces en 1 6 0, el instrumento no mostrard la distancia media, ya que efectuara
una medicién simple. El instrumento esta configurado de fabrica en medicién simple.

1) Seleccion del numero de veces
Consulte el Capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS” .

2) Método de medicién
Confirme que esta seleccionado el modo de medicion de angulos.

1 Efectute la colimacion al centro del prisma.
2  Seleccione el modo de medicion pulsando la tecla

[ 1

Ejemplo:
Distancia horizontal / Modo de elevacion relativa

Inicia la medicién n veces

O

El valor medio se muestra acompafiado de una sefial
acustica.

*1)

**1) En la cuarta linea a la derecha de la pantalla se mostraran los siguientes caracteres indicando el modo de medicién.
R=Continuo (Repeticién); S=Simple; N=n-veces
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

3.2.5 Modos de mediciéon Preciso / Seguimiento / Aproximado

* Modo preciso

* Modo aproximado

» Modo de seguimiento

Es un modo de medicion de distancias normal.

Tiempo de medicion  en modo 0,2 mm: aproximadamente.3 segundos
en modo 1 mm: aproximadamente 1,2 segundos

Las unidades que se mostraran serdn 0,2mm o 1 mm. (0.001ft o 0.005ft)

. Este modo proporciona las mediciones en un tiempo inferior al modo preciso.

Se utiliza para mediciones en objetos ligeramente inestables.
Tiempo de medicién: aprox. 0,5 segundos
Las unidades que se mostraran serdn 1 mm o 10 mm. (0,005 ft 6 0,02 ft).

. Este modo proporciona las mediciones en un tiempo inferior al modo preciso.

Se utiliza para mediciones de replanteo. Es muy til para seguir objetos en movimiento
o efectuar trabajos de replanteo.

Tiempo de medicién: aproximadamente 0,3 segundos.

Las unidades que se mostraran seran 10 mm. (0,02 ft)

Confirme que esta seleccionado el modo de medicion de distancias.

1 Efectie la colimacion al centro del prisma.

2  Pulse latecla [F2].

<

D

Se mostrara la primera letra del modo actual. *1)

3 Seleccione el modo de medicion pulsando la tecla
[F1], [F2] o [F3]. *2)

Se ajustara el modo y volvera a aparecer el modo de
medicion de distancias.

*1) En la cuarta linea a la derecha de la pantalla se mostraran los siguientes caracteres indicando el modo de medicion.
F=Preciso; C=Aproximado; T=Seguimiento
*2) Para cancelar el ajuste pulse la tecla [ESC].

3.2.6 Replanteo

Se muestra la diferencia entre la distancia medida y la distancia preseleccionada.

Valor en pantalla = Distancia medida - Distancia estandar (preseleccionada)
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

La operacion de replanteo se puede ejecutar para distancias horizontales (HD), elevaciones relativas (VD) o
distancias de pendiente (SD).
[Ejemplo: Distancia horizontal]

1 Pulse la tecla [F4] en el modo de medicion de distancias
para acceder a las funciones de la pagina 2.

2  Pulse latecla [F1].
Se mostrara en la pantalla el valor seleccionado.

3 Con las teclas [HD] - [SD], seleccione un modo para
introducir la distancia estandar.

4 Introduzca la distancia horizontal de replanteo.
Pulse la tecla [SET].
6 Pulse la tecla [EXIT].

ol

7  Efectle la colimacién al prisma.
) Se muestra la diferencia entre la distancia medida y la
Indicador de replanteo distancia estandar.

® Para volver al modo de medicién de distancias normal, vuelva a poner la distancia estandar en " 0 ".
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR
3.3 Medicion de coordenadas

3.3.1 Ajuste de valores de coordenadas de punto ocupado

Ajusta las coordenadas del instrumento (punto ocupado) de acuerdo con el origen de coordenadas y el instrumento
convertira automaticamente y mostrara las coordenadas del punto desconocido (punto de reflector) siguiendo el
origen.

Confirme que esta seleccionado el modo de medicion de angulos.
1 Pulselatecla[ L~ ].

O 2  Pulse latecla [F4].

3 Pulse la tecla [F3].
Se mostraran los datos anteriores.
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

4 Pulse la tecla [N].

5 Introduzca la coordenada N.
6  Pulse la tecla [SET].*1)

7  Pulse latecla [E].
8
9

Introduzca la coordenada E.
Pulse la tecla [SET].*1)
10 Pulse la tecla [Z].
11 ntroduzca la coordenada Z.
12 Pulse la tecla [SET].*1)

Q 13 Pulse la tecla [EXIT].
La pantalla volverd al modo de medicion de
coordenadas.

*1) Para volver al modo anterior pulse la tecla [EXIT].
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3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

3.3.2 Ajuste de la altura del instrumento y de la altura del reflector (prisma)

Medicion de las coordenadas introduciendo la altura del instrumento o la altura del reflector. Las coordenadas del

punto desconocido se mediran directamente.
[Ejemplo]: Altura del instrumento

Confirme que esta seleccionado el modo de mediciéon de angulos.

O
>
O

*1) Para volver al modo anterior pulse la tecla [EXIT].

Pulse latecla[ L]

Pulse la tecla [F4] para acceder a las funciones de la
pagina 2.

Pulse la tecla [F2].

Se mostraran los datos anteriores.

Pulse la tecla [INPUT].

Introduzca la altura del instrumento y pulse la tecla
[SET].*1)

Pulse la tecla [EXIT].

La pantalla volvera al modo de medicién de
coordenadas.
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3.3.3 Ejecucién de medicién de coordenadas.

Medicién de las coordenadas introduciendo la altura del instrumento y la altura del reflector. Las coordenadas del

punto desconocido se mediran directamente.

@ Al seleccionar los valores de coordenadas de un punto ocupado, véase seccion 3.3.1“Ajuste de valores de

coordenadas de punto ocupado” .

@ Al ajustar la altura del instrumento y la altura del reflector, véase seccion 3.3.2 “Ajuste de la altura del instrumento

y de la altura del reflector (prisma)” .
® La coordenadas del punto desconocido se calculan y se muestran como se indica a continuacion:

Coordenadas del punto ocupado : (NO,EO0,20)

Altura del instrumento : INST.HT

Altura del reflector : R.HT

Distancia vertical (Altitud relativa) z

Coordenadas del centro del reflector,

originadas desde el punto central del instrumento :  (n,e,z)

Coordenadas del punto desconocido: (N1,E1,Z21)
N1=NO+n
E1=EO+e

Z1=70+4INST.HT+z - RHT

Coordenadas del centro del reflector, originadas desde el punto central del instrumento (n,e,z)

Confirme que esta seleccionado el modo de medicion de angulos.

altura del instrumento/reflector. *1)

w

Efectle la colimacion al reflector.

4 Pulselatecla[ 1~ ].
Se inicia la medicion.

1 Ajuste los valores de coordenadas del punto ocupado y la

2 Ajuste el angulo de direccidn del punto conocido A. *2)

*1) En caso de que la coordenada del punto ocupado no se haya introducido, (0,0,0) se utilizara como el valor por defecto para

el punto ocupado.

La altura del instrumento se calculard como 0 si no se introduce la altura del mismo.

La altura del reflector se calculard como 0 si no se establece la altura del mismo.
*2) Consulte seccion 3.1.3 “Medicion del angulo horizontal requerido” .

60



3 MODO DE MEDICION ESTANDAR

3.4 Transmision de datos

El resultado de la medicién se transfiere de la serie GPT-7000 al colector de datos.

[Ejemplo: Modo de medicion de distancias]

1 Enel modo SETUP configure los parametros de
comunicacion.

Consulte el Capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION
DE PARAMETROS” .

2  Después de configurar los parametros de comunicacion
seleccione el modo de medicion de distancias.

3 Utilice el colector de datos para medir la distancia.
Se iniciara la medicion.
Unavez efectuada la medicion, el resultado se mostrara
en la pantalla y se transferird al colector de datos.

En todos los modos se transmitiran los siguientes datos

Medicién Salida
Modo de angulos (V,HR o HL) (V en porcentaje) V, HR (o HL)
Modo de distancia horizontal (V,HR, HD, VD) V, HR, HD, VD
Modo de distancia de pendiente (V, HR, SD) V, HR, SD,HD
Modo de coordenadas N, E, Z, HR

® La pantallay la transmision de datos en el modo aproximado son las mismas que las anteriores.
@ La transmision de datos en modo de seguimiento se muestra como datos de distancia Unicamente (HD, VD o SD)
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3.5 Transmisién de datos mediante la tecla [REC]

También se puede transmitir el resultado de la medicién pulsando la tecla [REC].
[Ejemplo: Modo de medicion de distancias]

1 Enel modo SETUP configure los parametros de
comunicacion.

Consulte el Capitulo 4 “MODO DE CONFIGURACION
DE PARAMETROS” .

2  Después de configurar los parametros de comunicacion
seleccione el modo de medicion de distancias.

3 Pulse la tecla [REC].

Se iniciara la medicion.

4 Una vez finalizada la medicion pulse la tecla [Yes].

Los datos se transferiran al colector de datos.
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4 MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS

MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS

En este modo se configuran los parametros relacionados con
la medicion y las comunicaciones. Cuando se cambia un pa-
rametro y se validan los cambios el nuevo valor queda alma-
cenado en la memoria.

4.1 Opciones de configuracion de parametros

4.1.1 Medicién
Menu Elementos de seleccién Significado
MINI ANG NORM / MINI Seleccion de la unidad minima de lectura de angulos en la pantalla
READING 9 P '
CRS READING 10mm / 1mm Seleccion de distancia minima de 10 mm / 1 mm en modo aproximado.
FINE READING Imm/0,2mm Seleccion de distancia minima de 1mm / 0,2mm en modo preciso.
Seleccion de las opciones del sensor de inclinacion, DESACTIVADO, X
TILT OFF/X-ONPRCQN ACTIVADO XY ACTIVADO.
Seleccion de activacion o desactivacion de la correccion de errores de
colimacion y ajuste de errores.
3AXIS OFE/ON Ejecute esta funcion después de completar Capitulo 5.5 “Compensacion
CONPENSATION de los errores sistematicos del instrumento” .
Para ampliar informacién consulte Capitulo 5.3.7 “Ajuste del valor O del
angulo vertical” y Capitulo 5.5.2 “Visualizacion de la compensacion de
los errores sistematicos del instrumento” .
POWER ON MODE ANGLE/DIST Seleccion del modo de mediciéon de angulos o de distancias al encender

el instrumento.

Cuando se enciende el instrumento se selecciona el mismo modo de

DIST MODE FINE/CRS/TRK medicion (PRECISO / APROXIMADO / SEGUIMIENTO) que en la
medicion de distancias inicial.
Cuando se enciende el instrumento se selecciona el mismo modo de
DIST DISPLAY HD&VD/SD medicion (HD y VD / SD) que en la medicién de distancias inicial.
V ANGLE Z0/HO ZENITH/ HORIZONTAL | Seleccion del angulo vertical en Cenit 0 u Horizontal 0.
DIST MEAS REPEAT/N TIME Cuando se enciende el instrumento se selecciona el mismo modo de
NUMBER medicion (REPETIR / N VECES) que en la medicion de distancias inicial.
Seleccion del formato de visualizacién en el modo de medicién de
NEZ [ ENZ NEZ /ENZ coordenadas: NEZ o ENZ.
Seleccion de la correccion del coeficiente de refraccion y la curvatura
W CORRECTION OFF/0.14/0.20 terrestre. Las opciones para el coeficiente de refracciéon son; OFF (sin

correccion), K=0,14 o K=0,20.
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REC TYPE

REC-A/REC-B

Seleccion de la opcion de registro de datos.
REC-A: Se inicia la medicion y se transmiten los nuevos datos.
REC-B: Se transmiten los datos en pantalla.

RNEZ REC FORM

STANDARD/ WITH RAW

Seleccion de registro de coordenadas en modo estandar o de 11 digitos
con datos brutos.

S/A BUZZER

OFF/ON

Seleccion de activacion o desactivacion del avisador acUstico en el modo
de configuracion de audio.

4.1.2 Comunicacion
Los valores por defecto aparecen subrayados

(Sélo para modelos de
plomada laser)

Menu Elementos de seleccion Significado

BAUD RATE 1200/ 240109/23?)00 19600/ Seleccion de la velocidad de transmision (baudios).

DATA LENGTH 7 BIT/ 8BIT Seleccion de la longitud de datos: siete u ocho bits.

PARITY BIT NON/EVEN/ODD Seleccién del bit de paridad.

STOP BIT 1 BIT/ 2BIT Seleccion del bit de parada.

CR, LF OFE/ON §eIeCC|on de activacién o desactivacion d_e_ [etorno de carro y salto de
linea durante la captura de datos de medicidn con un ordenador.
En la comunicacion con un dispositivo externo, el protocolo de enlace
puede omitir el acuse de recibo [ACK] del dispositivo externo para que no

ACK MODE OFF/ON se vuelvan a enviar los datos. OFF: omite el acuse de recibo [ACK]; ON:
estandar

4.1.3 Introduccion de valores

Menu Elementos de seleccion Significado
DIST MEAS Aj_uste de mEdICIO.r.] n vef:es . . .
0~99 Ajuste el valor de "n" (nUmero de veces que se medira la distancia).

COUNT SET . . . . . .
Si se seleccionan los valores 1 6 0, se efectuaran mediciones simples.
Se puede cambiar el tiempo para la desactivaciéon del EDM en la
medicién de distancias.

gg.'l\_/l OFF TIME 0~99 0 : EI EDM se desactiva una vez finalizada la medicién de distancias.
1-98 : El EDM se desactiva después de (1-98 minutos).
99 : El EDM esta siempre activado.

LASER PLUMMET La funcién de plomada laser se puede activar automaticamente.

TIME SET 1-99 1-98 : La plomada laser se desactiva al cabo de (1-98 minutos).

99 : Manual

4.1.4 Unidades

Menu Elementos de seleccién Significado
TEMP Celsius/Fahrenheit SeIeCC|,0r.1 de las unidades de temperatura para la correccion
atmosférica.
PRESS hPa/mmHg/inHg Seleccion de las unidades de presion para la correccion atmosférica.
Seleccidn de grados sexagesimales (360°), grados centesimales (400g)
ANGLE deg / gon/ mil 0 milésimas (640000) para la visualizacién en la pantalla de las
mediciones angulares.
Seleccion de las unidades en metros o pies para la visualizacién en la
DIST m/ft . . )
pantalla de las mediciones de distancias.
Seleccion del factor de conversion de metros a pies.
Pie topografico EE.UU.
FEET US/ INTERNATIONAL 1m = 3.280833333333333 ft.

Pies internacionales
1m = 3.280839895013123 ft.
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4 MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS
4.2

Configuracion de pardmetros

[Configuracion de ejemplo] AVISADOR ACUSTICO S/A: DESACTIVADO

1 Pulse el icono [SETUP].
il
=<
i
MEAS  S=TUP ADIUST  PROG
= 4 B B
L
2  Pulse la tecla [MEASUREMENT].
3 Pulse tres veces la tecla [NEXT].
Ll D
4

Seleccione el botén [OFF] de S/A BUZZER.*1)

Al pulsar la tecla [SET], el parametro quedara

configurado y volvera a aparecer en la pantalla la
ventana SETUP MODE.

-

*1) Para volver al modo de configuracién pulse la tecla [EXIT].
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5 COMPROBACION Y AJUSTES

5.1 Comprobacion y ajuste de las constantes del instrumento

66

Nota: En los modos con prisma y sin prisma se utilizan constantes del instrumento.
En los dos modos, con prisma y sin prisma, debera comprobar y obtener las constantes del instru-
mento.

Normalmente, las constantes del instrumento no presentan discrepancias. Se recomienda que mida y compare con
una distancia exacta medida en un punto en el que la precisién se verifique especificamente respecto a una base
coherente. Si no fuera posible disponer de dicho punto, establezca su propia linea base por encima de 35 m (al adquirir
el instrumento) y compare los datos medidos con el instrumento recién adquirido.

En ambos casos advertird que la desviacion de la configuracion de la posicién del instrumento sobre el punto, el
prisma, la precision de la linea base, la colimacion incorrecta, la correccién atmosférica y la correccion de la refraccion
y de la curvatura terrestre determinan la precision de la inspeccion. Tenga siempre en cuenta esos factores.
Ademas, cuando se constituya una linea base en un edificio tendra que tener en cuenta que las diferencias de
temperatura afectan significativamente a la longitud medida.

Si el resultado de la medicion comparativa arroja una diferencia de 5 mm o superior (modo con prisma) o de 10 mm o
superior (modo sin prisma), se puede aplicar el procedimiento que se describe a continuacién para cambiar la
constante del instrumento.

El procedimiento es el mismo para el modo con prisma y para el modo sin prisma. No obstante, en el modo con prisma
se utilizara un prisma como objetivo, y en el modo sin prisma una pizarra blanca.

Determine el punto C sobre una recta que conecte los puntos AB, aproximadamente a nivel, y de unos 100 m de
longitud. Mida las distancias AB, AC y BC.

Determine la constante del instrumento repitiendo varias veces el punto 7.
Constante del instrumento = AC+BC-AB

Si se produce un error entre la constante indicada para el instrumento y el valor calculado, consulte la seccion 5,4
“Como ajustar el valor constante del instrumento”.

Efectle de nuevo la medicion en una linea base calibrada y compare los resultados.

Si, después de aplicar el procedimiento anteriormente descrito no se encuentra ninguna diferencia respecto a la
constante de fabrica del instrumento o hay una diferencia de 5 mm o superior (modo con prisma) o de 100 mm o
superior (modo sin prisma), pongase en contacto con TOPCON o con su distribuidor TOPCON autorizado.



5 COMPROBACION Y AJUSTES
5.2 Comprobacién del eje 6ptico

5.2.1 Comprobacion del eje 6ptico del EDM y el teodolito.

Compruebe los ejes Opticos del EDM y el teodolito tanto en el modo con prisma como en el modo sin prisma, por
este orden.

Para comprobar si coinciden los ejes opticos del EDM y del teodolito, siga el procedimiento que se describe a
continuacion. Es especialmente importante efectuar esta comprobacion después de llevar a cabo ajustes en el reticulo
del ocular.

1 Sitde un prisma a una distancia de 30 a 50 m del GPT-7000.

2 Pulse el icono [ADJUST].

MEAS  SETUR  ADIUST  PROG

3 Pulse la tecla [EDM CHECK].

4 Efectie la colimacion al centro del prisma mediante el modo
con prisma. Sonara el avisador acustico.

5 Pulse la tecla [HOLD] para retener la cantidad de luz.

Aparecera la marca "#" en el lado derecho del indicador de
nivel de sefial.
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5 COMPROBACION Y AJUSTES

® Confirmacion de direccion horizontal (no mover la direccion vertical).

6 Gire el tornillo de precision horizontal; mueva gradualmente el punto de colimacién a la izquierda del prisma hasta que
deje de sonar el avisador acustico.

7 Gire lentamente el tornillo de precision horizontal y mueva gradualmente el punto de colimacién hacia el centro del
prisma hasta la posicién en que comience a sonar el avisador acustico.
Confirme el nivel de la sefial (nivel de cantidad de luz) en la pantalla para ajustarlo al nivel de uno a dos como se
muestra en las imagenes, girando el tornillo de precisién horizontal.

8 Apunte el angulo horizontal que se muestra en la pantalla.

9 Gire el tornillo de precision horizontal; mueva gradualmente el punto de colimacion a la derecha del prisma hasta que
deje de sonar el avisador acustico.

10 Mueva gradualmente el punto de colimacion hacia el centro del prisma hasta que comience a sonar el avisador
acustico.

Gire el tornillo de precisién horizontal hasta el nivel uno a dos del valor SIG para ajustar el punto de colimacién, como
en el procedimiento del paso 6.

11 Apunte el angulo horizontal como en el procedimiento del paso 6.
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14

5 COMPROBACION Y AJUSTES

Calcule el angulo horizontal del centro del prisma como se describe en los pasos 8 y 11.

[Ejemplo] Paso8:  0°01'20"
Paso11:  0°09'40"

Valor calculado 0°05'30"

Lleve a cabo la colimacion al centro del prisma.
Compare la lectura del angulo horizontal y el valor medio calculado en el paso 12.

[Ejemplo]  Angulo horizontal del centro del prisma: 0°05'50"
Diferencia entre el valor medio y la lectura del angulo horizontal del centro del prisma: 20"

Si la diferencia es de 2' o inferior se puede utilizar sin problema.

® Confirmacion de la direccion vertical (no mover la direccion horizontal).

Efectlese igual que la confirmacion de la direccién horizontal.
Compare el angulo vertical de lectura del centro del prisma y calcule el valor medio. Si la diferencia es de 2' o inferior
se puede utilizar sin problema.

[Ejemplo]: Cara inferior del prisma 90°12'30"
Cara superior del prisma ~ 90°04'30"

Media 90° 08" 30"
Lectura al centro del prisma 90° 08' 50"

Diferencia 20"

Si la diferencia es superior a los valores mencionados, péngase en contacto con Topcon 0 con su representante
autorizado.
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5 COMPROBACION Y AJUSTES

® Modo sin prisma

Si el instrumento estd en modo de retencion, pulse la tecla [HOLD] para salir de dicho modo.

15

16
17

18

70

Pulse las teclas [NP/P] para cambiar el modo sin
prisma.

Efectle la colimacion al centro del prisma.

Pulse la tecla [HOLD] para retener la cantidad de luz.
Aparecera la marca "#" en el lado derecho del indicador
de nivel de sefial.

Repita los pasos 6 a 14 anteriormente descritos para el
modo sin prisma.

Si la diferencia es de 2' o inferior se puede utilizar sin
problema. Si la diferencia es superior a los valores
mencionados, péngase en contacto con Topcon o con
su representante autorizado.
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5.2.2 Comprobacién del eje éptico del puntero laser.

Para comprobar si el eje éptico del puntero laser coincide con el eje éptico del telescopio ejecute los siguientes pasos.

El puntero laser indica la posicion de colimacién aproximada del telescopio. No indica la posicién de colimacion
exacta.

Por este motivo, el hecho de que se puedan producir desviaciones de hasta 6 mm entre el eje dptico y el punto laser
en el blanco, a unos 10 m del GPT-7000, no implica un fallo del instrumento.

1
2)

3)

4)

En el centro de una hoja de papel milimetrado o de una hoja en blanco, dibuje un blanco mediante la interseccion
de una linea vertical y una horizontal.

Coloque el blanco aproximadamente a 10 metros del GPT-7000 y colime el instrumento con el punto de
interseccion de las dos lineas.

Encienda el GPT-7000, pulse el modo de tecla de estrella y a continuacion pulse la tecla L.P. Se encendera el
puntero laser.

Comprobacion del eje 6ptico del puntero laser

Una vez efectuada la colimacion del GPT-7000 con el punto de interseccion de las dos lineas, compruebe si el
centro del puntero laser esta a una distancia de unos 6 mm del punto de interseccion.

Nota: Si en ese momento mira a través del telescopio no podréa ver el puntero laser. Por ello, esta com-

probacién se debera hacer a la vista, mirando al blanco y al puntero laser desde el costado del
GPT-7000, o por encima del mismo.

5)

6)

7

Si el centro del puntero laser esta a unos 6 mm del punto de interseccion podra utilizar el GPT-7000. Si la distancia
es superior a 6 mm, ejecute los pasos que se indican a continuacién para alinear el centro del puntero laser con
el punto de interseccion y para alinear el eje éptico del puntero laser con el del telescopio.

Ajuste del eje Optico del puntero laser
Como se muestra en la ilustracion, quite las tres tapas de goma de la parte superior del instrumento, descubriendo
asi los tornillos de ajuste.

Con la llave hexagonal del juego de accesorios, ajuste los tres tornillos (A, B y C), moviendo con ellos el puntero
laser hasta que coincida con el punto de interseccion.
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5 COMPROBACION Y AJUSTES

Como se muestra arriba

B Tomillos de ajuste

Si se giran los tornillos A, B y C en rotacion derecha (el sentido en el que se aprietan), el puntero laser se movera en
la direccion que se muestra en la ilustracién, segun se ve en el blanco desde el punto de situacion del GPT-7000.

@® Apriete los tres tornillos por igual.
@® No pierda las tapas de goma de los tornillos de ajuste.
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5.3 Comprobacion y ajuste de las funciones del teodolito

® Recomendaciones para el ajuste

1) Antes de realizar cualquier operacion de comprobacion que implique mirar por el telescopio ajuste siempre
adecuadamente el ocular del mismo.
Enfoque siempre correctamente, eliminando por completo el paralaje.

2) Lleve a cabo los ajustes en el orden indicado, ya que dependen unos de otros. Si realiza los ajustes en un orden
incorrecto podria anular los ajustes precedentes.

3) Al acabar los ajustes apriete siempre firmemente los tornillos de ajuste (pero no los apriete mas de lo necesario,
ya que podria dafiar las roscas, deformar el tornillo o forzar indebidamente las piezas).
Asimismo, apriete siempre girando en la direccion de tension de apriete.

4) Los tornillos de sujecion deberan apretarse también suficientemente al finalizar los ajustes.

5) Una vez finalizados los ajustes, repita siempre las operaciones de comprobacién para confirmar los resultados.

@® Observaciones sobre la base nivelante

Tenga en cuenta gue si la base nivelante no esta firmemente instalada, podria verse afectada la precision de la

medicién de los &ngulos.

1) Sialguno de los tornillos nivelantes se afloja o tiene holgura o si la colimacién es inestable por estar sueltos los
tornillos nivelantes, apriete con un destornillador los tornillos de ajuste (en dos puntos) instalados sobre cada uno
de los tornillos nivelantes.

2) Si se detecta holgura entre los tornillos de nivelacion y la base, afloje el tornillo de fijacion del anillo de retencion y
apriete el anillo con un pasador de ajuste hasta que quede correctamente regulado. Vuelva a apretar el tornillo de
fijacion hasta completar el ajuste.

Tornillo de ajuste Tornillo de ajuste

VAR

Tornillo nivelante Anillo de sujecién Tornillo de regulacién
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5 COMPROBACION Y AJUSTES

5.3.1 Comprobacién y ajuste del nivel de alidada

5.3.2

74

El
°
1)

2)

1

2)
3)

ajuste sera necesario si el eje del nivel de alidada no se encuentra en posicién perpendicular al eje vertical.
Comprobacion
Sitte el nivel de alidada en paralelo con la linea que atraviesa los centros de los dos tornillos de nivelacion (A'y
B). Actuando Unicamente sobre estos dos tornillos de nivelacion, sitle la burbuja en el centro del nivel de alidada.
Gire el instrumento 180° o 200g sobre el eje vertical y compruebe el movimiento de la burbuja del nivel de alidada.
Si se ha desplazado la burbuja, ejecute el ajuste que se describe a continuacién.

Ajuste

Ajuste el tornillo perforado de ajuste del nivel con el pasador de ajuste del juego de accesorios y lleve la burbuja
hasta el centro del nivel de alidada. Corrija Unicamente hasta la mitad del desplazamiento con este método.
Corrija el resto del desplazamiento de la burbuja con los tornillos de nivelacion.

Gire de nuevo el instrumento 180° o 200g sobre el eje vertical y compruebe el movimiento de la burbuja. Si la
burbuja sigue desplazada repita el ajuste.

Comprobacion y ajuste del nivel circular

El
°
1)

°
1)

ajuste serd necesario si el eje del nivel circular no se encuentra en posicion perpendicular al eje vertical
Comprobacion
Nivele cuidadosamente el instrumento sélo con el nivel de alidada. Si la burbuja del nivel circular esta
correctamente centrada, no sera necesario realizar el ajuste. De lo contrario, ejecute el ajuste que se describe a
continuacion.
Ajuste
Mueva la burbuja hasta el centro del nivel circular, ajustando los tres tornillos perforados de la parte inferior de la
superficie del nivel circular con ayuda de la clavija de correccion accesoria.

Tornillos de ajuste
perforados
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5.3.3 Ajuste de lalinea vertical del reticulo

El ajuste sera necesario cuando la vertical del reticulo no se encuentre en posicion perpendicular al eje horizontal del
telescopio (ya que se puede utilizar cualquier punto del reticulo para medir &ngulos horizontales o distancias).

1
2)

3)
4)

5)

°
1)

2)

3)

Comprobacion

Monte el instrumento sobre el tripode y nivélelo cuidadosamente.

Visualice en el reticulo un punto A claramente definido a una distancia de al menos 50 metros (160 ft) y ajuste el
movimiento horizontal.

A continuacién, bascule el telescopio en sentido vertical mediante el tornillo de ajuste vertical y compruebe si el
punto se desplaza a lo largo de la vertical del reticulo.

Si el punto se desplaza de manera uniforme sobre la linea del reticulo, la vertical estara en un plano perpendicular
al eje horizontal (y no sera necesario el ajuste).

Sin embargo, si el punto aparece desplazado respecto a la vertical del reticulo mientras el telescopio bascula
verticalmente, realice el siguiente ajuste.

Ajuste
Desenrosque la tapa del conjunto de ajuste del reticulo girandola en rotacion izquierda y extraigala. De este modo
guedaran a la vista los cuatro tornillos de unién del conjunto del ocular.

Afloje los cuatro tornillos de union con el destornillador que se suministra en el juego de accesorios (anote el
namero de vueltas).

Gire el conjunto del ocular hasta que la linea vertical del reticulo coincida con el punto A. Vuelva a apretar los cuatro
tornillos con el mismo ndamero de vueltas que dio para aflojarlos.

Compruebe de nuevo si el punto se desplaza a lo largo de toda la linea vertical del reticulo. Si es asi, no sera
necesario realizar mas ajustes.

Una vez finalizado el ajuste descrito, ejecute las siguientes operaciones.
Seccion 5.3.4 “Colimacion del instrumento”,
Seccion 5.3.7 “Ajuste del valor 0 del &ngulo vertical”
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5.3.4 Colimacioén del instrumento

La colimacion es necesaria para conseguir que la linea visual del telescopio sea perpendicular al eje horizontal del
instrumento, ya que de otra forma no seria posible extender directamente una linea recta.
® Comprobacion
1) Estacione el instrumento en un lugar con
visiones claras entre 50 y 60m. a ambos
lados del mismo.
2) Nivele el instrumento correctamente con
el nivel de alidada
3) Visualice un punto A a una distancia de
50m aproximadamente.

4) Afloje solamente el freno de movimiento
vertical y gire el telescopio 180° o 200g
alrededor del eje horizontal de manera
que el telescopio apunte en direccion
opuesta.

5) Visualice un punto B a igual distancia que
el punto Ay apriete el freno de
movimiento vertical.

6) Afloje el freno de movimiento horizontal y
gire el instrumento 180° 0 200g alrededor
del eje vertical. Fije la vision en el punto A
una vez mas y apriete el freno de
movimiento horizontal.

7) Afloje solamente el freno de movimiento
vertical y gire el telescopio 180° o 200g
alrededor del eje horizontal una vez mas,
fijando la visién en un punto C, que
debera coincidir con el anterior punto B.

8) Silos puntos B y C no coinciden, ajuste
de la siguiente manera.

@® Ajuste

1) Desenrosque la tapa del conjunto del reticulo.

2) Localice el punto D entre los puntos Cy B, que debera ser igual a
% de la distancia entre los puntos B y C, tomando esta medida
desde el punto C. Esto se debe a que el error aparente entre los
puntos By C es 4 veces el error real, ya que el telescopio ha sido
invertido dos veces durante la operacion de comprobacion.

3) Desplace la linea vertical del reticulo haciéndola coincidir
con el punto D, girando los tornillos de ajuste perforados
izquierdo y derecho con la clavija de correccion. Tras
completar el ajuste, repita la operacion de comprobacién una
vez mas.

Si los puntos B y C coinciden, no serd necesario realizar méas
ajustes. De lo contrario repita el procedimiento.
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En primer lugar, afloje el tornillo de ajuste perforado del lateral hacia el que desea desplazar la

linea de la cruceta. A continuacion apriete proporcionalmente el tornillo de ajuste del lado opues-
to, de tal forma que no varie la tensién de los tornillos de ajuste. Gire en sentido contrario a las

agujas del reloj para aflojar y en el sentido de las agujas del reloj para apretar, pero siempre con
el minimo nimero de vueltas posible.

Una vez finalizado el ajuste descrito, ejecute las siguientes operaciones.

Seccion 5.5 “Compensacion de los errores sistematicos del instrumento”.

Seccion 5.2 “Comprobacioén del eje 6ptico”.

5.3.5 Comprobacién y ajuste del telescopio de plomada 6ptica

El ajuste es necesario para hacer que la visual del telescopio de plomada 6ptica coincida con el eje vertical. De lo
contrario el eje vertical no se encontrara en la vertical correcta cuando el instrumento esté 6pticamente aplomado.

°
1)
2)

1

Comprobacion

Haga coincidir la marca central con el punto. (Consulte el Capitulo 2 “PREPARACION PARA LA MEDICION”).
Gire el instrumento 180° o 200g sobre el eje vertical y compruebe la marca de centro.

Si el punto esté correctamente centrado con la marca no se requiere realizar ningin ajuste. En caso contrario
ejecute el siguiente procedimiento.

Retire la tapa del conjunto de ajuste del ocular del telescopio de plomada 6ptica. De este modo quedaran a la vista
los cuatro tornillos de ajuste perforados que deberan ajustarse con la clavija de correccion accesoria para
desplazar la marca central hacia el punto. No obstante, corrija sélo la mitad del desplazamiento de este modo.

2) Utilizando los tornillos nivelantes haga coincidir el punto con la marca central.
3) Gire de nuevo el instrumento 180° 0 200g sobre el eje vertical y compruebe la marca central. Si coincide con el

punto, no sera necesario realizar mas ajustes. De lo contrario repita el procedimiento.

En primer lugar, afloje el tornillo de ajuste perforado del lateral hacia el que desea desplazar la
marca de centro. A continuacién apriete proporcionalmente el tornillo de ajuste del lado opuesto,
de tal forma que no varie la tension de los tornillos de ajuste.

Gire en sentido contrario a las agujas del reloj para aflojar y en el sentido de las agujas del reloj
para apretar, pero siempre con el minimo ndamero de vueltas posible.
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5.3.6  Comprobacién y ajuste de la plomada laser (para los modelos de plomada laser)

@® Comprobacién

1) Encienda la plomada laser y haga coincidir el centro del laser con un punto de medicién.

2) Gire el instrumento 180° 0 200g sobre el eje vertical y compruebe el punto de medicion. Si el punto esta centrado
correctamente sobre el punto de medicion, no sera necesario ajustar. En caso contrario ejecute el siguiente
procedimiento.

@® Ajuste

1) Gire la tapa situada en las esquina izquierda del instrumento
en rotacion izquierda y quitela. De este modo quedaran a la
vista los cuatro tornillos de ajuste perforados que deberan
ajustarse con la llave hexagonal.

2) Desplace el laser al punto de medicion. No obstante, corrija
s6lo la mitad del desplazamiento de este modo.

3) Utilizando los tornillos nivelantes haga coincidir el centro del laser con el punto.
4) Gire de nuevo el instrumento 180° 0 200g sobre el eje vertical y compruebe el punto y el Iaser. Si el laser coincide
con el punto de medicion, no sera necesario realizar mas ajustes. De lo contrario repita el procedimiento.

Primero, afloje el tornillo de ajuste para mover el laser. A continuacion apriete proporcionalmente
el tornillo de ajuste del lado opuesto, de tal forma que no varie la tension de los tornillos de ajuste.
Gire en sentido contrario a las agujas del reloj para aflojar y en el sentido de las agujas del reloj
para apretar, pero siempre con el minimo namero de vueltas posible.

Referencia
El laser se puede mover girando los tornillos de ajuste en rotacion derecha como se indica a continuacién.
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5.3.7 Ajuste del valor 0 del angulo vertical

5 COMPROBACION Y AJUSTES

Si al medir el &ngulo vertical del objetivo A en la posicién normal del telescopio (directa) y en la posicién inversa, la
suma de las mediciones normal e inversa es diferente a 360° (CENIT - 0), la correccién del error del valor 0 seré igual
a la mitad de la diferencia respecto a 360°. Lleve a cabo el ajuste. Dado que el ajuste del valor 0 del angulo vertical es
el criterio para determinar el origen de coordenadas del instrumento, ponga especial cuidado al ejecutarlo.

MEAS  SETUP  ADIUST

FPROG

-l

O

1
2

3
4

5

6

Nivele el instrumento correctamente con el nivel de alidada.
Pulse el icono [ADJUST].

Pulse la tecla [V ANGLE 0 ADJUST].

Efectle la colimacion al blanco A con el telescopio en la
posicién normal.

Pulse la tecla [SET].

Efectué la colimacion al blanco A con el telescopio en la
posicion inversa.

Pulse la tecla [SET].
Se validara el valor medido y se volvera al modo de ajuste

Compruebe que la suma del recorrido angular normal e
inverso es igual a 360° colimando al blanco A en las
posiciones normal e inversa.
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5.4 Como ajustar el valor constante del instrumento

Para ajustar la constante del instrumento obtenida en la seccién 5.1“Comprobacion y ajuste de las constantes del
instrumento”, haga lo siguiente.

1 Pulse el icono [ADJUST] en el mend principal.

2  Pulse latecla [INST. CONSTANT].

3  Pulse latecla [PRISM].

4 Introduzca un valor. * 1)
5 Pulse latecla [SET].

La pantalla volvera al menu anterior.

*1) Para cancelar el ajuste pulse la tecla [EXIT].
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5 COMPROBACION Y AJUSTES
Compensacién de los errores sistematicos del instrumento

Ajuste de la compensacion de los errores sistematicos del instrumento
1) Error del eje vertical (desviacion del sensor de inclinacion X,Y) 2) Error de colimacion
3) Error del valor 0 del angulo vertical 4) Error del eje horizontal
Los errores mencionados seran compensados por el software, que efectuara los célculos internos relativos a cada
valor de compensacion.
Estos errores se pueden compensar también mediante software, colimando un lado del telescopio que se utiliza para
eliminar el error cambiando la posicién del telescopio del modo normal al modo inverso.
1 Nivele el instrumento correctamente con el nivel de
alidada.

2  Pulse el icono [ADJUST] en el menu principal.

3 Pulse la tecla [3AXIS COMPENSATION].

4  Pulse la tecla [ADJUST].

5 Efectie la colimacién al punto A (aproximadamente 0°
en horizontal £3°) en la posicién normal del telescopio.

6  Pulse diez veces la tecla [SET].

El nimero de mediciones se mostrara en parte superior
derecha de la pantalla. *1)
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O

10

11

12
13

14

Gire el telescopio a la posicion inversa.
Efectle la colimacion al punto A.
Pulse diez veces la tecla [SET].

El nimero de mediciones se mostrara en parte superior
derecha de la pantalla.

Efectle la colimacion al punto B (mas de +10° respecto
al nivel) en la posicion inversa del telescopio.

Pulse diez veces la tecla [SET]. A@
El nimero de mediciones se mostrara en parte superior
derecha de la pantalla. *1)

Gire el telescopio a la posicion normal.

Efectle la colimacion al punto B.

Pulse diez veces la tecla [SET].

La pantalla volvera al mena de compensacion (3AXIS).

*1) Al pulsar la tecla [SKIP] se activa la funcién de ajuste del siguiente paso sin cambiar el Gltimo valor compensado.
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5 COMPROBACION Y AJUSTES
5.5.2 Visualizaciéon de la compensacion de los errores sistematicos del instrumento
1 Pulse el icono [ADJUST] en el mend principal.

2 Pulse latecla [BAXIS COMPENSATION].
3 Pulse latecla [CONSTANT DISPLAY].

4 Pulse la tecla [EXIT].
La pantalla volvera al menu anterior.
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6 AJUSTE DEL VALOR DE LA CONSTANTE CON PRISMA / SIN PRISMA

6 AJUSTE DEL VALOR DE LA CONSTANTE CON PRISMA / SIN PRISMA

El valor de la constante de prisma de Topcon esta ajustado en cero. Cuando utilice prismas de otros fabricantes tendra
que introducir el valor de correccion de la constante de prisma especifico de los mismos.
Una vez que introduzca el valor de correccién de la constante de prisma, quedara guardado al apagar el aparato.

Nota: Cuando mida objetivos tales como muros en modo sin prisma, confirme que el valor de la cons-
tante sin prisma esta ajustado en 0.

[Ejempilo]:
@® CoOmo ajustar el valor de la constante de prisma

Encienda el instrumento.
= 2 Pulselatecla[ % ].

3 Pulse el icono [Prism constant value, Atmospheric
correction].

Icono [Prism constant value, Atmospheric correction]

- 4 Pulse el icono [Prism constant value].
Icono [Prism constant value] .ﬂ:

g, g &

1013.3 hPa
0.0FFM
0.0 mm

0.0 mm

Icon6 [Non-Prism constant value]

5 Introduzca el valor de la constante de prisma. *1)
Tecla [ENTER]

[l

[Ejemplo] 0,0 mm
n ]
0.0 °C 6 Pulse latecla [ENTER].

o O v

0.0 mm
L1l

*1) Rango de entrada: -99,9mm ~ +99,9mm (en pasos de 0,1 mm)
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7 AJUSTE DE LA CORRECCION ATMOSFERICA

7.1

La velocidad de la luz en el aire no es constante y depende de la temperatura y de la presién atmosféricas. El sistema
de correccion atmosférica de este instrumento corrige autométicamente siempre que esté configurado el valor de
correccion. 15 °C/ 59 °F y 1013,25 hPa / 760 mmHg / 29,9 inHg son los valores estandar para O ppm en este
instrumento. Los valores quedaran guardados en la memoria incluso aunque se apague el instrumento.

Célculo de la correccion atmosférica

A continuacién se muestran las férmulas de correcciéon. Unidades: metros
Ka : Valor de correccion atmosférica

P  : Presion atmosférica ambiental (hPa)
t : Temperatura atmosférica ambiental (°C)

La distancia L (m) después de la correccion atmosférica se obtiene del modo siguiente.
L=1(1+Ka) | : Distancia medida cuando no se ha efectuado
la correccién atmosférica.

Ejemplo: En su caso Temperatura +20°C, Presion del aire 847hPa, | =1000 m

85



7 AJUSTE DE LA CORRECCION ATMOSFERICA

7.2 Ajuste del valor de correccién atmosférica
® Como introducir directamente los valores de temperaturay presion

Mida previamente la temperatura y la presion del aire en las proximidades del instrumento.
® Ejemplo: Temperatura: +15 °C, presién: 1013,3 hPa

1 Encienda el instrumento.
= 2 Pulselatecla] % ].

3 Pulse el icono [Prism constant value, Atmospheric
correction].

NP/P

{mum|
Icono [Prism constant value, Atmospheric correction]

4 Pulse el icono [TEMP].
Icono [TEMP.] @ ulse el icono [ 1

15.0 7

l1013.3hpa
o.07TM
0.0 mm

0.0 mm

5  Introduzca los valores de temperatura y de presion.

el [E

Tecla [ENTER] [Ejemplo] *1) ~ Temperatura : +15,0°C

\ Presion : 1013,3 hPa.
% 1 A g 6 Pulse la tecla [ENTER].

*1) Rango:
Temperatura
-30,0 °C a +60,0 °C (en pasos de 0,1 °C) ,
-22,0 °F a +140,0 °F (en pasos de 0,1 °F).
Presion
560,0 a 1066,0hPa (en pasos de 0,1hPa) ,
420,0 a 800,0mmHg (en pasos de 0,1mmHg),
16,5 a 31,5inHg (en pasos de 0,1inHg)
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7 AJUSTE DE LA CORRECCION ATMOSFERICA

® Como introducir directamente el valor de correccién atmosférica

Mida la temperatura y la presion del aire para calcular el valor de correccion atmosférica (ppm) en la tabla de formulas
de correccion.

1 Encienda el instrumento.

N

Pulse latecla [ w ]

3 Pulse el icono
[Prism constant value, Atmospheric correction].

%]

LASER |

[
1

Icono [Prism constant value, Atmospheric correction]
Icono [PPM] 4 Pulse el icono [PPM].
A\

@ 5 Introduzca el valor de correccién atmosférica. *1)
4 6  Pulse latecla [ENTER].
15.0 "C
1013.3 hPa
0.0PPHM
0.0 mm
0.0 mm
L

*1) Rango de entrada: -999,9 mm ~ +999,9 mm (en pasos de 0,1 mm)
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7 AJUSTE DE LA CORRECCION ATMOSFERICA

Cuadro de correccion atmosférica (para referencia del usuario)

El valor de correccidn atmosférica se obtiene con facilidad con la tabla de correccion atmosférica. Calcule la
temperatura medida en horizontal, y la presién en vertical en la tabla.
Lea el valor de la linea diagonal, que representa el valor de correcciéon atmosférica requerido.

Ejemplo:

La temperatura medida es +26°C
La presion medida es 1013 hPa
Por tanto,

El valor de correccién es +10ppm
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El instrumento mide la distancia, teniendo en cuenta la correccién de la refraccion y la curvatura terrestre.

8.1 Fo6rmula para el célculo de la distancia

8 CORRECCION DE LA REFRACCION Y DE LA CURVATURA TERRESTRE

8 CORRECCION DE LA REFRACCION Y DE LA CURVATURA TERRESTRE

Férmula para el célculo de la distancia; teniendo en cuenta la correccion de la refraccion y la curvatura terrestre. Siga

la férmula indicada a continuacion para convertir distancias horizontales y verticales.

Distancia horizontal D = AC(a)

o0 BE(B)

Distancia vertical Z =BC(a) 0 EA(B)

D = L{cosa-(26 - y) sina}
Z = L{sina+( 6 - y) cosa}
0 =L-COSO/2R ...ooeviiiiaee

Y=K-LCOSOUZR ...ooiviiiiieiiiens

K=0,1400,2.....ccccviieiiiiinnnn.

R =6372KkM ...ooooiiiiiiiieecie

@® Lafoérmula de conversién para las distancias horizontales y verticales es la siguiente cuando no se aplica la
correccion de la refraccién y la curvatura terrestre.

D=L-cosa
Z=L-sina

Curvatura terrestre
elemento de
correccion
Refraccion
atmosférica
elemento de
correccién
Coeficiente de
refraccién

Radio de curvatura
terrestre

Angulo de altitud
Distancia de
pendiente

TROS”.

El coeficiente del instrumento se ha ajustado a 0,14 antes de su envio (K=0,14). Si es necesario
cambiar el valor de "K", consulte el apartado 4 “MODO DE CONFIGURACION DE PARAME-
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9 FUENTE DE ALIMENTACION Y CARGA

9 FUENTE DE ALIMENTACION Y CARGA

9.1 Bateriaincorporada BT-61Q
@ Para extraer la bateria
1 Tire del pestillo de la tapa de la bateria y abra la tapa.

2 Saque la bateria.

LED DE CARGA  LED DE ALIMENTACION

Pestillo de la tapa
de la bateria

Bateria

Para cargar la bateria
Conecte el cable de CA al cargador.
Enchufe la clavija de CA en la toma de corriente. (Se iluminara el LED DE ALIMENTACION)

W N R e

Introduzca la bateria en el cargador. Dara comienzo la carga. (El LED DE ALIMENTACION estara iluminado). La
carga duraré aproximadamente 4 horas. (El LED DE ALIMENTACION se apagard).

4 Una vez finalizada la carga, saque la bateria del cargador. Desenchufe el cargador de la toma de corriente.
Si el LED DE ALIMENTACION

Encendido de color rojo: esta conectada la alimentacion.
El LED de CARGA indicara el estado de la carga;

Encendido con luz fija : esperando para cargar.

Encendido de color rojo : cargando.

Encendido con luz fija : carga finalizada.

Rojo intermitente . error de carga.

El LED de CARGA parpadeara cuando se haya agotado la vida util de la bateria
o cuando esté estropeada. Cambie la bateria por otra nueva.
® Parainstalar la bateria

=

Coloque la bateria en el instrumento.

2 Cierre la tapa de la bateria hasta que se oiga un clic.
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9 FUENTE DE ALIMENTACION Y CARGA

No cargue y descargue continuamente la bateria. Se podrian deteriorar la bateria y el cargador.

Si es necesario efectuar una carga, utilice el cargador después de parar la carga durante 30 minutos
aproximadamente.

No cargue ni descargue la bateria inmediatamente después de cargarla. En algunos casos poco frecuentes se
podria deteriorar la bateria.

El cargador podria desprender calor durante la recarga. Ello no representa ningun problema.

Nota: 1 Larecarga deberé efectuarse en una estancia con temperatura ambiente entre 10 °Cy 40 °C

(50 °F y 104 °F).

2  Sise efectla la recarga a una temperatura elevada, el tiempo de carga de la bateria podria
ser mas largo.

3  Sise supera el tiempo de recarga especificado se puede acortar la vida (til de la bateria.
Deberé evitarse siempre que sea posible.

4  La bateria se descargara durante los periodos de almacenamiento prolongado y debera
comprobarse antes de utilizarla en un instrumento.

5 Sideja que se descargue completamente la bateria se puede reducir el rendimiento general
de las futuras recargas.
Mantenga las baterias siempre cargadas.
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10 ACOPLAMIENTO Y DESACOPLAMIENTO DE LA BASE NIVELANTE
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El instrumento se puede acoplar y soltar facilmente de la base nivelante apretando o aflojando un pestillo de bloqueo

especifico.

® Desacoplamiento

1) Afloje el pestillo de bloqueo de la base nivelante girandolo 180° o 200g en el sentido contrario a las agujas del reloj
(la marca triangular quedara apuntando hacia arriba).

2) Agarre firmemente el asa de transporte con una mano y sujete la base nivelante con la otra. A continuacion, tire
del instrumento hacia arriba sacandolo de su alojamiento.

® Acoplamiento

1

2)

Sujete el instrumento por el asa de transporte con una mano y sitGelo con cuidado sobre la base nivelante,
haciendo coincidir al mismo tiempo la pieza de alineacién del instrumento con la ranura de alineacion de la base
nivelante.

Cuando el instrumento esté bien asentado, gire el pestillo de la base nivelante 180° o 200g en el sentido de las
agujas del reloj (la marca triangular quedara de nuevo apuntando hacia abajo).

® Bloqueo de la palanca de fijacion de la base nivelante

El pestillo de la base nivelante se puede bloquear para evitar que se mueva accidentalmente, en particular cuando el

instrumento no se suele desmontar de la base con cierta frecuencia. Bastara con apretar el tornillo de fijacion del

pestillo con el destornillador que se suministra en el juego de accesorios y que encontrara en la maleta de transporte.



11 ACCESORIOS ESPECIALES

Transformador automéatico AC-6

Tensién de entrada: 12V CC

Tensién de salida: 8,4 V CC

Longitud del cable: aproximadamente 3 m
Dimensiones externas:

100 mm (ancho)x 50 mm (fondo) x 52 mm (altura)
Peso: 0,3kg

Paquete de baterias de gran capacidad BT-3L
® Tension de salida: 8,4V CC
@® Capacidad: 6 Ah
@® Dimensiones externas:
190 mm (ancho)x 106 mm (fondo) x 74 mm (altura)
® Peso: 2,8kg

Ocular diagonal, modelo 10
Permite la observacién en una postura comoda hasta la
posicion cenital

Brujula declinatoria, modelo 6

Construccion a prueba de golpes. No requiere dispositivo de

fijacion al transportar el instrumento.

11 ACCESORIOS ESPECIALES

Cargador de baterias BC-6 (para el paquete BT-3L)

Tensiones de entrada: 100V, 120V, 220V, 240 V
CA: £10 %, 50/60 Hz

Consumo energético: 15 VA aproximadamente

Tiempo de carga:

aproximadamente 15 horas (+ 20 °C) para cargar el

paquete BT-3L

Rango de temperaturas de funcionamiento:

de +10°C a +40°C (+50 a 104°F)

Dimensiones externas:

142 mm (ancho)x 96 mm (fondo) x 64 mm (altura)

Peso: 1,0kg

Cable de alimentacion PC-5
(Para el transformador AC-6)

Se suministra con enchufe en "L"
Longitud del cable: aproximadamente 2 m

Cable de alimentacion PC-6 (para el transformador AC-6
y el paquete BT-3L).

@® Se suministra con enchufe en "L"

@ Longitud del cable: aproximadamente 2 m

Reticulo solar, modelo 6
El reticulo estéa disefiado para colimacién al sol. Se puede
utilizar con el filtro solar.
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11 ACCESORIOS ESPECIALES

Filtro solar, modelo 6

El filtro esta disefiado exclusivamente para colimacién
directa al sol.

Filtro solar de tipo flap-up (solapa)

Miniprisma

El miniprisma (25,4 mm) esta fabricado en cristal esmerilado
de precision y va montado en un estuche de plastico de alta
resistencia a los golpes. El miniprisma tiene la capacidad
exclusiva de situarse tanto a "0" como a "-30" con el mismo
prisma.

Estuche de accesorios, modelo 1
Un estuche para guardar y transportar accesorios.
@® Dimensiones externas:
300 mm (ancho)x 145 mm (fondo) x 220 mm (altura)
® Peso: 1,4kg

96

Base nivelante de plomada 6ptica

Es una base nivelante desmontable con una telescopio de
plomada optica incorporado.

(Compatible con el tipo Wild)

Estuche de unidad de prismas, modelo 6
En este estuche se puede transportar una unidad de 9
prismas fijos o de 3 prismas basculantes. Es un estuche muy
facil de transportar. Esta fabricado con materiales flexibles.
® Dimensiones externas:
250 mm (ancho)x 120 mm (fondo) x 400 mm (altura)
® Peso: 0,5kg
Estuche de unidad de prismas, modelo 5
En este estuche se puede transportar una unidad de 1 prisma
basculante o de 3 prismas fijos. Es un estuche muy facil de
transportar. Esté fabricado con materiales flexibles.
@® Dimensiones externas:
200 mm (ancho)x 200 mm (fondo) x 350 mm (altura).
Peso 0,5 kg

Juegos de prismas
Véase la descripcion en Capitulo 13 “SISTEMAS DE
PRISMAS” .



11 ACCESORIOS ESPECIALES

Mochila, modelo 2 Estuche de unidad de prismas, modelo 3
Conveniente para uso en terreno montafioso Este es el estuche de plastico para guardad y transportar
distintos juegos de prismas.
El estuche sirve para uno de los siguientes juegos de
prismas:
Juego de un prisma basculante
Juego de un prisma basculante con placa objetivo
Unidad de prisma triple fijo
Unidad de prisma triple fijo con placa objetivo
Dimensiones externas:
427 mm (ancho)x 254 mm (fondo) x 242 mm (altura)
Peso: 3,1 kg

Tripode de aluminio con patas extensibles, tipo E Tripode de patas extensibles de bastidor ancho, tipo E
@® Cabezal plano de 5/8 in x 11 roscas con patas ajustables. (madera)
@® Cabezal plano de 5/8 in x 11 roscas con patas ajustables.
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12 SISTEMA DE BATERIA
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13 SISTEMAS DE PRISMAS

13 SISTEMAS DE PRISMAS

Se puede montar una disposicion acorde con sus necesidades

Se pueden cambiar las combinaciones para trabajos especificos.

Para utilizar los prismas anteriores, sitlelos a la misma altura que los instrumentos. Para ajustar la altura del juego de
prismas, cambie la posicién de los 4 tornillos de fijacion.
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1

2)

3)

4)

5)

6)

7

8)

9)

Para transportar el instrumento, sujételo por el asa o por el cuerpo. No lo agarre por el tambor de la lente pues
podria dafiar el soporte de fijacién interno y reducir la precision del instrumento.

No exponga nunca el instrumento a la luz solar directa sin un filtro. Se podrian estropear los componentes internos
del instrumento.

No deje nunca el instrumento expuesto a altas temperaturas sin proteccion. La temperatura en el interior del
instrumento podria alcanzar facilmente los 70 °C o incluso mas, y se acortaria su vida (til.

Cuando se requiera un alto grado de precision en las mediciones, proteja el instrumento y el tripode de la luz solar
directa.

La exposicion del instrumento o el prisma a cambios bruscos de temperatura (por ejemplo, cuando se saca el
instrumento del interior de un vehiculo con la calefaccién conectada) puede provocar una disminucion del
alcance de medicion.

Para abrir la maleta de transporte y sacar el instrumento, cologue la maleta en posicién horizontal antes de abrirla.

Cuando vuelva a introducir el instrumento en la maleta, asegUrese de hacer coincidir las marcas blancas de
posicion de la maleta para colocar el instrumento.

Para el transporte, disponga un sistema de amortiguacion o acolchado adecuado para evitar los golpes bruscos o
las vibraciones.

Para limpiar el instrumento después del uso, quite el polvo con una brocha y limpielo con un trapo.

10) Para limpiar la superficie de la lente, utilice un cepillo apropiado para eliminar el polvo y después pasele un pafio

limpio de algoddn que no suelte pelusa. Humedezca el pafio con alcohol (o con mezcla de éter) y limpie la lente
cuidadosamente en movimientos circulares desde el centro hacia fuera.

11) Aunque suceda cualquier incidente anormal, no trate nunca de desmontar ni lubricar el instrumento por su cuenta.

Consulte siempre con TOPCON o con su distribuidor.

12) Para quitar el polvo de la maleta no use nunca disolventes ni bencina. Utilice un pafio limpio hiumedo con

detergente neutro.

13) Después de un uso prolongado verifique todas las piezas del tripode. Las piezas (tornillos 0 abrazaderas) podrian

aflojarse con el tiempo.



15 MESSAGE/ERROR DISPLAYS

15.1 Mensajes

15 MESSAGE/ERROR DISPLAYS

Cddigo de mensaje

Descripcion

Medidas correctivas

[Please Input Value!]

No se ha introducido ningin valor numérico en el
tiempo de introduccién de valor numérico.

Introduzca un valor numérico.

[Please Input Exact Value!]

Se ha introducido un valor fuera del rango
permisible en el tiempo de introduccion de valor
numeérico.

Introduzca un valor numérico correcto.

[V Angle OSet Error(Stepl)]

Se ha sobrepasado el ajuste de 0 del angulo V. (en
la posicion normal del telescopio)

[V Angle OSet Error(Step2)]

Se ha sobrepasado el ajuste de 0 del angulo V. (en
la posicion inversa del telescopio)

[V Angle 0Set Over(Total)]

Se ha sobrepasado el ajuste de 0 del angulo V.
(en las posicion normal e inversa del telescopio)

Verifigue que estéa aplicando el

procedimiento correcto y ajuste de

nuevo.

[V Angle Range Over]

Se ha sobrepasado el rango del angulo V.

[V Angle Offset Range Over]

Se ha sobrepasado el rango de desplazamiento
del angulo V.

Ajuste de nuevo desde el principio.

Se ha sobrepasado el rango de desplazamiento en

[V Angle Tilt Offset Range Over]

inclinacién del angulo V.

[Collimation constant Range Over]

colimacion.

Se ha sobrepasado el rango de la constante de

Nivele correctamente el instrumento y
ajuste de nuevo.

[Horizontal angle axis constant Range Over]

del angulo horizontal.

Se ha sobrepasado el rango de la constante del eje

@ Sipersiste el error después de intentar eliminarlo, pé6ngase en contacto con su distribuidor Topcon o con la oficina

central de Topcon.

15.2 Error

Cadigo de error

Descripcion

Medidas correctivas

[Data Read Error 01~19]

No se pueden cargar los datos.

[Data Set Error 01~10]

No se pueden configurar los datos.

[EDM Offset Read Error]

No se puede cargar el desplazamiento de EDM.

[EDM Offset Set Error]

No se puede configurar el desplazamiento de EDM.

Cierre el programa y reinicie el instrumento.

Si el cédigo de error continda apareciendo sera
necesario reparar el instrumento.

[Ext Communication Retry Error]

No se puede establecer la comunicacion externa.

Verifiqgue que esté aplicando el procedimiento
correcto.

Compruebe que la conexion del cable es
correcta.

[XTILT OVER]

Se ha sobrepasado la inclinacion X.
Inclinacion del instrumento superior a 4 minutos.

[YTILT OVER]

Se ha sobrepasado la inclinacion Y.
Inclinacion del instrumento superior a 4 minutos.

Nivele correctamente el instrumento.

[V-Angle Error]

Se muestra cuando el telescopio ha girado
demasiado rapido.

[H-Angle Error]

Se muestra cuando el instrumento ha girado
demasiado rapido.

No hay ningun error.

Si el codigo de error continda apareciendo sera
necesario reparar el instrumento

Se ha producido una situacién anormal en el sensor

[Internal Comm Error]

[Tilt Error] L
de inclinacion. ) )
- . _ - Es preciso reparar el instrumento.
[E-60] Se ha producido una situacién anormal relacionada
con el EDM.
[E-86] Se ha producido una situacién anormal relacionada

con la comunicacion interna del instrumento.

Cierre el programa y reinicie el instrumento.

[E-99]

Se ha producido una situacién anormal en la
memoria interna.

Es preciso reparar el instrumento.

@ Si persiste el error después de intentar eliminarlo, pdngase en contacto con su distribuidor Topcon o con la oficina

central de Topcon.
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Telescopio

Longitud 150mm
Lente del objetivo :

Aumento : 30x%
Imagen . Erecta
Campo visual 1 1°30°
Resolucion 1 2.8"
Distancia de enfoque minima : 1,3m
lluminacion del reticulo . Incluida

Medicién de distancias
Rango de medicién
Modo sin prisma

45 mm (EDM 50 mm)

Condiciones atmosféricas

Blanco

En condiciones de poca luz y sin reflejo del sol en el blanco

Tarjeta gris Kodak (su-
perficie blanca)

de 1,5m a 250 m (5 a 280 ft)

Modo con prisma

Prisma Condiciones atmosféricas
Condicién 1
1 prisma 3,000 m (9,900 ft)

Condicion 1: Neblina ligera con visibilidad aproximada de 20 km (12,5 millas), luz solar moderada y calima ligera.

Precisién de medicion
Modo sin prisma (superficie difusora)
1,5 m o mas (5ft o0 mas)

Modo con prisma
a 25m (a 82ft)
25m 0 mas (82ft o mas)

Clase de laser para medicion de distancias

Valor de medicién minimo
Modo de medicion preciso
Modo de medicion aproximado
Modo de medicion de seguimiento

Tiempo de medicion
Modo de medicién preciso

Modo de medicion aproximado
Modo de medicion de seguimiento

Rango de correccion atmosférica
Rango de correccion de la constante de prisma
Factor de conversion

+ (5 mm) ECM.

+(3 mm +2 ppm x D) ECM
+(2mm +2 ppm x D) ECM D: distancia de medicion (en mm)

Clase 1 (Publicacion IEC 825)
Clase | (FDA/BHR 21 CFR 1040)

1mm (0,005ft.) / 0.2mm (0,001ft.)
10mm (0.02ft.) / Imm (0.005ft.)
10mm (0.02ft.)

1mm: aprox. 1,2 s (inicial 3 s) 0,2mm: aprox. 3 s (inicial 4 s)
aprox. 0,5 s (inicial 2,5 s)

aprox. 0,3 s (inicial 2,5 s)

(El tiempo inicial variara en funcion del estado y la
configuracién del tiempo de desactivacion del EDM) )
-999,9 ppm a +999,9 ppm, en pasos de 0,1 ppm

-99,9 mm a +99,9 mm, en incrementos de 0,1 mm

Metro / Pie

Pies internacionales 1metro = 3,2808398501 ft.

Pie topografico EE.UU.1metro = 99.999800 cm.



Medicién electrénica de angulos
Método
Sistema de deteccion:
Horizontal
Vertical

Lectura minima
GPT-7001
GPT-7002/7003/7005

16 ESPECIFICACIONES

Lectura absoluta
2 lados

2 lados

lectura 1"/0,5" (0,5 mgon/0,1mgon; 5 mmil/2 mmil)
lectura 5"/1" (1 mgon/0,2 mgon, 20 mmil/ 5 mmil)

Precision (desviacion estandar basada en la norma DIN 18723)

GPT-7001
GPT-7002
GPT-7003
GPT-7005

Diametro del circulo

Correccioén de lainclinacién
Tipo
Método
Rango de compensacion
Unidad de correccion

Unidad de procesamiento de datos
Microprocesador
Velocidad del procesador
Sistema operativo
Memoria

Pantalla
LCD

Panel tactil

Otros
Altura del instrumento

Sensibilidad del nivel
Nivel circular
Nivel de alidada

Telescopio de plomada 6Optica
Aumento
Rango de enfoque
Imagen
Campo visual

Puntero laser
Fuente de luz
Longitud de onda
Salida
Clase de laser

1"(0,3 mgon)
2" (0,6 mgon)
3"(1,0 mgon)
5" (1,5 mgon)

71 mm

indices horizontal y vertical automaticos
tipo liquido

+4

1" (0,6 mgon)

SH7750R

177MHz

Microsoft® Windows®CE.NET 4.2
64 MB / RAM

64 MB Disco flash (interna)

TFT LCD color de 3,5"
(240x320 puntos)
Sistema de pelicula de resistencia analdgica eléctrica

182 mm (7,2 in) Unidad base desmontable
(altura desde el plato de la base nivelante al centro del
telescopio)

10'/2 mm
30'/2 mm

3x

0,5m al infinito
Erecta

4°

LD (laser visible)

690nm

1 mW maximo

Clase 2 (Publicacion IEC 825)
Clase Il (FDA/BHR 21 CFR 1040)
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Plomada laser (s6lo para modelos de plomada laser)

Fuente de luz
Longitud de onda
Salida

Clase de laser

LD (laser visible)

633nm

1 mW méaximo

Clase 2 (Publicacion IEC 825)

Clase Il (FDA/BHR 21 CFR 1040)
Ranura para tarjeta CompactFlash* Basada en CompactFlash (Tipo I/Il)*
*Compact Flash™ es una marca comercial de ScanDisk
corporation.

Dimensiones

(GPT-7001/7002/7003) 343 (altura) x 245 (ancho)x 219 (fondo) mm (13,5 (altura) x
9,6 (ancho) x 8,6 (fondo) pulg.)
(GPT-7005) 343 mm (altura)x 245 mm (ancho) x 199 mm (fondo)

13,5 in (altura)x 9,6 in (ancho) x 7,8 in (fondo)

Peso

Instrumento (GPT-7001/7002/7003) 6,5 kg (13,6 Ibs) (Con bateria)

(GPT-7005) 6,4 kg (13,4 Ibs) (Con bateria)

Maleta de transporte 4,7 kg (10,3 Ib)

Durabilidad
Proteccion contra el agua y el polvo
Rango de temperaturas ambiente

IP54 (basado en la norma IEC60529)
de -20°C a +50°C (-20,00°C a +50,00°C)

Bateria recargable BT-61Q (esta bateria no contiene mercurio)
Tension de salida 74V CC
Capacidad 4400 mAh
Tiempo de funcionamiento maximo (con la bateria totalmente cargada) a +20 °C (+68 °F)

Incluyendo medicion de distancias: 5 horas

Solo con medicion de angulos 10 horas
Peso : 0,2 kg (0,4 Ibs)

Cargador de bateria BC-30

Tension de entrada 100-240 V CA
Frecuencia 50/60 Hz
Tiempo de recarga (a +20 °C /+68 °F)

Bateria BT-61Q 4 horas

Temperatura de funcionamiento
Sefal de carga

de +10°C a +40°C (+50 °F a 104 °F)
El indicador luminoso de carga de color rojo debera estar

iluminado

Sefal de fin de carga El indicador luminoso de carga de color rojo debera
apagarse

Peso : 0,15kg (0,3 Ibs)

® Eltiempo de uso de la bateria variara en funcion de las condiciones medioambientales y las operaciones que se
ejecuten con la serie GPT-7000.
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1

Compensacion del eje doble

Lainclinacién del eje vertical respecto a la vertical real ocasionard una medicion incorrecta de los dngulos horizontales.
La magnitud del error de medicion del angulo horizontal por inclinacion del eje depende de tres factores:

® el grado de inclinacion del eje,
@ la elevacion del blanco,
@ el 4ngulo horizontal entre la direccion de inclinacion del eje vertical y el blanco.

Estos factores se relacionan mediante la siguiente formula:

Hzg =V - sena - tanh

donde v =inclinacion del eje en segundos de arco
o = angulo de acimut entre la direccion del eje vertical y el blanco
h = elevacion del blanco
Hz,, = error del angulo horizontal

Ejemplo: Cuando el eje vertical esta inclinado 30 segundos de arco, el blanco esté 10° por encima del horizonte y con
un acimut de 90° respecto a la direccion del error del eje vertical.

Hzg = 30" - sena - tan10°
Hze, =30"-1-0,176326=5,29"

En el ejemplo anterior se puede ver que los errores del angulo horizontal aumentaran cuanto mas vertical sea la visual
(la tangente aumentara a medida que aumente el angulo vertical) y alcanzaran el valor maximo cuando el blanco se
encuentre en angulo recto (sen 90° = 1) respecto a la direccion del error del eje vertical. Los errores seran minimos
cuando las visuales se encuentren cerca de la horizontal (h=0, tan0=0) y en la misma direccion que el error del eje
vertical (o =0, sen0=0). Para conocer las relaciones entre la inclinacion del eje (v) y la altitud (h) y el error de los
angulos horizontales que resulta de dichos factores, consulte la tabla siguiente.

h 0° 1° 5° 10° 30° 45°
\%
0" 0" 0" 0" 0" 0" 0"
57 0" 0.09" 0.44" 0.88" 2.89" 5”
10” 0” 0.17” 0.87” 1.76” 577" 10”
15 0” 0.26” 1.31” 2.64" 8.66" 15"
30" 0” 0.52" 2.62" 5.29" 17.32" 30"
r 0” 1.05” 5.25” 10.58” 34.64” r
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En la tabla se aprecia claramente que la compensacion del eje doble consigue los mejores resultados cuando la altitud
del blanco es superior a 30° y el eje esta inclinado mas de 10°. De hecho, los valores destacados en negrilla en la tabla
muestran que para la mayor parte de las aplicaciones topograficas comunes (con una elevacién del blanco <30° y error
del eje <10"), practicamente no se requerir ninguna correccién. La compensacion del eje doble es especialmente
adecuada para aplicaciones en las que las visuales estan muy inclinadas.

A pesar de que los compensadores pueden corregir los angulos horizontales en los errores del eje vertical,

sigue siendo importante poner el maximo cuidado al instalar el instrumento.

Por ejemplo, los compensadores no pueden corregir los errores de centrado. Si el eje vertical esta inclinado 1' respecto
al instrumento, 1,4 metros por encima del terreno, se producira un error de centrado de aproximadamente 0,4 mm. El
efecto maximo de este error a 10 m, equivale aproximadamente a 8" del error del angulo horizontal.

Para mantener la maxima precision posible durante la compensacion del eje doble, sera necesario mantener
correctamente ajustados los compensadores. Los compensadores deberan estar adaptados al nivel real del
instrumento Diversos agentes medioambientales podrian afectar a la adaptacion entre el estado de nivel detectado
por los compensadores y el estado de nivel real del instrumento. Para volver a establecer la relacion correcta entre el
compensador y el estado de nivel real del instrumento sera necesario ejecutar el procedimiento de ajuste del
coeficiente vertical descrito en Seccién 5.3.7 “Ajuste del valor 0 del angulo vertical’. Mediante este ajuste se
restablecera el coeficiente vertical (haciendo que las lecturas cenitales directa + indirecta con la misma elevacién sean
igual a 360°) y se pondra a cero la referencia de nivel del compensador horizontal. Si bien los angulos verticales
correctos se pueden obtener calculando la media de las lecturas directa e indirecta, incluso aunque el coeficiente esté
incorrectamente ajustado, esta regla no es valida para los angulos horizontales. Al estar el error del eje vertical fijo
para una disposicion determinada, su efecto no se puede eliminar calculando la media de dos lecturas.

Por este motivo, es extremadamente importante mantener el ajuste del coeficiente vertical para garantizar la
correccion adecuada de los angulos horizontales.
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N
Aviso sobre Compatibilidad electromagnética

En centros industriales o en las proximidades de
centrales energéticas, este instrumento puede
verse afectado por interferencias
electromagnéticas.

En tales condiciones, realice una prueba de
funcionamiento del instrumento antes de usarlo.
Este es un producto de CLASE A. En un
entorno doméstico este producto puede causar
radiointerferencias en cuyo caso se puede
solicitar al usuario que tome las medidas
oportunas.
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