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1. Introduccion

Este manual explica como configurar y utilizar el sistema Z-Max en modo de
levantamiento RTK o de posprocesado, empleando el software FAST Survey
instalado en el ordenador de mano.

Cabe destacar que este manual se centra en dos funciones basicas de levantamiento:
Almacenar puntos y puntos de sefializacion. Observe, por otra parte, que las funcio-
nes que ofrece FAST Survey para controlar sistemas convencionales no se tratan en
este manual. Para obtener mas informacion sobre dichas funciones, consulte el
Manual de referencia de FAST Survey, proporcionado en CD-ROM.

Asimismo, este manual tampoco hace referencia alguna al procedimiento para des-
cargar proyectos de levantamiento topografico desde el software GNSS Studio.
Para obtener mas informacion sobre dicho procedimiento, consulte el Manual del
usuario de GNSS Studio Software de oficina, proporcionado en el CD-ROM GNSS
Studio Office Software.

Si necesita informacion de asistencia para instalar los sistemas base y remoto,
consulte la Guia de bolsillo del sistema de levantamiento Z-Max.

En el ultimo capitulo (Apéndices), encontrara una serie de procedimientos de
instalacion y reinstalacion que pueden resultarle ttiles en caso de experimentar
problemas con el ordenador de mano.

2. Pantallas principales
Pantalla MENU

Esta pantalla muestra 5 fichas diferentes que dan acceso a las funciones principales
de FAST Survey. A pesar de que todas las funciones se explican por sus propios
titulos, en las paginas siguientes se ofrece una descripcion mas detallada de dichas
funciones.

La flecha a la derecha, situada en la esquina superior derecha de la pantalla MENU,
le permite acceder a la pantalla MAPA (véase la pagina 7).



Ficha Arch (Archivo)

Trabajo: Le permite seleccionar un arc.hlvo de co-  r—— R JMAPAY
ordenadas existente para su trabajo, o bien crear un

nuevo archivo de coordenadas. Un trabajo contiene
unicamente datos en tiempo real. Un trabajo tiene

diversos tipos de archivo asociados (.crd, .rw5, .inf, |1 Trabajo
etc.).

6 Transferencia
de datos

2 Opciones del 7 Import./Expor

Opciones del trabajo: Le permite definir las opcio- |- tabaie ASEIT

nes de configuracion de la recogida de datos. 3 Listar puntos | ° E:T::.r:raur

Listar puntos: ngta todos los puntos del archivo Erer— .

de coordenadas activo (.crd). lectura

Configurar lectura: Le permite seleccionar los pa- | 5 Lista cadigos | 0t |
. . . entidades

rametros y las preferencias aplicables a las observa- lee—0 o |

ciones tomadas sobre €l terreno. st survey BB - 4155 )

Lista codigos entidades: Se emplea para definir

listas de codigos de entidades.

Transferencia de datos: Prepara FAST Survey para la transferencia de datos hacia
y desde el PC.

Import./Export. ASCII: Le permite importar un archivo ASCII como datos de tra-
bajo, o bien exportar datos de trabajo a un archivo ASCII.

Eliminar archivo: Le permite borrar cualquier archivo existente en cualquier di-
rectorio para liberar memoria en el ordenador de mano.

Notas trabajo: Le permite insertar notas de trabajo como texto ASCIL.

Salir: Abandonard el programa FAST Survey.



Ficha Equip (Equipo)
Instrumento: Le permite definir el tipo de equipo
que va a utilizar (Z-Max, Z-Xtreme).

Configurar base: Configura la antena base y graba
la altura de la antena correcta, el tipo de antena y los
métodos empleados para la localizacion.

Configurar moévil: Se emplea para definir los para-
metros adecuados del receptor remoto y para indicar
al receptor que se trata de un dispositivo remoto.

Utilidades receptor: Reinicia el receptor GPS y/o
soluciona problemas del mismo. Define los
parametros de radio/GSM.

TRA:SJC-RTK

Arch |

1 Instrumento

Levt | COGO |_Carr

6 Controlar
mapa cielo

2 Configurar
base

7 Tolerancias

3 Configurar
movil

& Configurar
Com

4 Utilidades
receptor

9 Acerca de
FAST Survey

5 Localizacidn |

Localizacion: Le permite alinearse con un sistema FAST Survey

de coordenadas local.

B - 45231 €3

Controlar mapa cielo: Le permite revisar la posicion y la calidad de los datos.

Tolerancias: Le permite definir las tolerancias operativas.

Configurar Com.: Le permite especificar los parametros de comunicacion para que

el ordenador de mano pueda comunicarse con el receptor GPS (cable serie, Bluetooth).

Acerca de FAST Survey: Le permite visualizar informacion acerca de FAST

Survey y modificar su registro.




Ficha Levt (Levantamiento)

Almacenar puntos: Rutina principal de recogida
de datos (proporciona acceso a la funcion Registro
de puntos).

Seializar puntos: Le permite sefializar un punto
seleccionado guiandose hasta el mismo mediante
una serie de comandos e instrucciones

(funcion Sefializacion de puntos).

Seiializar linea/arco: Abre un cuadro de dialogo
secundario donde puede escoger entre Sefializar
linea, Sefalizar mediana, Sefalizar arco (3 puntos)
y Seiializar arco (PC, R, PT).

Desplazamiento sefializacion: Sefializara hasta2
desplazamientos horizontales definidos por el
usuario con respecto a una mediana en cualquier

TRA:PATSPRH- MAPAD

5 Diferencia de
elevacion

@ FAST Survey

Arch r Equip
COGO | cCarr
1 Almacenar 6 Auto por
puntos intery.
2 Senalizar 7 Registrar
puntos datos estat.
3 Senalizar
Linea/ Arco
4 Desplaz.
sefalizacidn

B - 45746 €3

estacion, asi como un numero ilimitado de desplazamientos por estacion, si utiliza
una Estacion de hoja de calificacion y una Lista de desplazamientos predefinidas.

Diferencia de elevacién: Informara de un corte/relleno en comparacion con su ubi-
cacion activa a una superficie de diseflo en cualquier ubicacion dentro de un proyecto.

Auto por interv.: Le permite adquirir y almacenar datos con un valor definido de
intervalo de distancia o de tiempo (el Registro de puntos se realiza a intervalos re-

gulares de tiempo o distancia).

Registrar datos estaticos: Le permite grabar datos brutos estaticos en la tarjeta de
datos para utilizarlos con el software de posprocesado GNSS Studio.



Ficha COGO

Entrada teclado: Le permite introducir o modificar
manualmente coordenadas en el archivo de trabajo TRA:5IC RTK ] /I LNV

activo o en el archivo de control activo. Arch Equip
Levt Carr

Inversa: Informa del rumbo y la distancia horizon-
tal entre dos puntos cualesquiera indicados por el 1 e & GlImER

. . . . teclado estaciones
usuario y pertenecientes al trabajo activo. s =
onvertir
A r 2 Inversa : c
Areas: Calcula el area de una figura cerrada que se Girar, Escala
define internamente mediante niimeros de punto in- | 5 Areas D v -

troducidos por el usuario y pertenecientes al trabajo
. . . s 4 Intersecciones | 9 Procesar
activo, o bien mediante una polilinea tomada de la il

pantau& 5 Proyeccion 0 Punto en
Intersecciones: Permite el calculo y el almace- —mlwl

namiento de puntos basados en practicas de levan- F-‘\ST suvey [E - 45232 €
tamiento estandar de calculos de interseccion
Rumbo-Rumbo, Rumbo-Distancia o Distancia-Distancia.

Proyeccion de punto: Le permite calcular la estacion y el desplazamiento de un
punto introducido o levantado con respecto a una mediana o a una linea de base
conocidas.

Almacén estaciones: Una mera rutina de calculo que crearda nimeros de punto
basandose en una estacion y un desplazamiento a partir de una alineacion.
Convertir, Girar, Escala: Le permite trasladar, rotar y/o escalar puntos en el tra-
bajo activo.

Calculadora: Suprime la necesidad de llevar una calculadora aparte en el campo. La
calculadora puede emplearse para realizar operaciones cientificas, calculos estandar,
conversiones, calculos triangulares, incluidos angulos, y célculos de curvas.
Procesar arch. crudo: Crea un archivo crudo ((RW5) que contiene diversas lineas
de datos de levantamiento, similares al cuaderno de campo de un topografo.

Punto en direccidon: Permite la entrada manual de angulos y distancias, y calcula
proyecciones laterales o trazados poligonales a partir de un punto ocupado conocido.



Ficha Carr (Carretera)

Introd./Edit. mediana: Se emplea para introducir
nuevas medianas y para recuperar/modificar los ar-
chivos de medianas existentes.

Dibujar mediana: Traza la mediana seleccionada
en la pantalla.

Introd./Edit. perfil: Permite la introduccion sobre
el terreno de archivos de alineacion vertical para ca-
rreteras, alcantarillas y otros tipos de alineaciones.
Dibujar perfil: Traza el perfil seleccionado en la
pantalla.

Introd./Edit. plantilla: Se emplea para introducir
plantillas, para carreteras, diques, zanjas y otros
elementos del estilo.

TRA:SIC-RTK ][ 3

Arch Equi
Levt | COGO
1 Introd./Edit. 6 Trazar
linea centr plantilla
2 Dibujar 7 Senalizacion
médiana por pendiente
3 Introd./Edit. 8 Levantamienta
perfil Secciones cruze

4 Dibujar perfil

9 Utilidades
carretera

@ FAST Survey

Trazar plantilla: Traza la plantilla seleccionada en la pantalla.

5 Introd./Edit. 0 Senalizacion
plantilla plantilla
1

E - 45158 €3

Seiializacion por pendiente: Se emplea para calcular y sefializar la ubicacion del
"punto de contacto" donde las pendientes de relleno o las pendientes de corte entran

en contacto con el suelo original.

Levantamiento secciones: Recoge secciones cruzadas "as-built" (replanteadas) de
carreteras u otras alineaciones y las almacena como puntos.

Utilidades carretera: Convierte medianas, perfiles y secciones cruzadas de otros

formatos a los formatos utilizados por FAST Survey.

Seializacion plantilla: Disefiada para sefalizar estaciones y desplazamientos espe-

cificos a lo largo de una mediana.



Pantalla MAPA

Esta pantalla ofrece una
representacion grafica
de su trabajo. Muestra
también los puntos que
tiene que sefalizar y los
puntos que ya han sido
registrados, asi como
datos de estado del re-
ceptor. La flecha ala
derecha, situada en la
esquina superior dere-
cha de la pantalla, le
permite volver a la pan-
talla MENU.

- |FAST Survey

VISTA MAPA iL__JMENUMR
ARCHI VER  IRAZACOGO  HERRAY | \iglver a la pantalla MENU
Crmd: | |Capa: |D |
Indicador de
1B15; duracion de las pilas
X o %
Zona de
. visualizacion grafica
b4

10m

[P ERETIXY \ \isualizar parametros
|

Opciones de zoom



3. Levantamiento RTK

Empezar a trabajar con la base Z-Max

Una vez instalado el sistema base segun se describe en la Guia de bolsillo del
sistema de levantamiento Z-Max:

1. Encienda el receptor GPS Z-Max y el ordenador de mano.

2. En el ordenador de mano, ejecute el software FAST Survey seleccionando
sucesivamente Inicio y FAST Survey, empleando la aguja. Aparecera un mensaje
preguntandole si desea continuar con el ultimo trabajo abierto, seleccionar un
trabajo existente o bien crear un nuevo trabajo.

Continuar Ultimo trabajo

‘ Selec. trabajo nuevo/existente |

3. Escoja Seleccionar trabajo nuevolexistente. Se visualizard entonces una nueva pantalla.

. En el campo Nombre, introduzca el nombre del trabajo que desea crear. Escriba,
por ejemplo, "tutol.crd" (figura 1).

5. A continuacion, haga clic en OK para crear el trabajo. La pantalla mostrara
entonces la ficha Unidades (figura 2).

. En la ficha Unidades, defina las unidades y los parametros deseados para el trabajo.
7. Haga clic en la ficha GPS (figura 3).

Arch. coord. Opciones del tral Cancalar Opciones del tral Cancelar
Nuevo GPS Sefalizacidn Opciones Unidades
Tipo: |arch, CR = ﬁl E:S: Opciones Nue\u?' iEEL Sefializacién
(&) WProgram Files\SurvCE\Data, i ACEESEE l——INAD83 ad
(3 2ackup sam crd ool d 1 poooDooo || Leer GRS
(3 New Foldsr lDtD.crd ! Zona Plano local: |3
123.crd tUtDl‘Erd Correccion nivel del mar: Minguna
123abc.crd train.crd Azt cero: s 3 o
NewJDb‘crd vakf.\:rd - el rmacw‘an o
patrick ord vakfl ord Obs vertical; () Cuerpo rigido (sin escala)
== i — i Similiud de pl
L]PaTsPrRO.Crd 2 zxreme.crd Obs distancia : AQ It"::; ‘ | ;E 2 ar'msd o
. zimut de localizacidn de un pun
<] [ I I3 CER: Angulo ) Geodético
Nombr |[tutol.crd Pendier @ Cuadricula Plano local
FAST Survey [ - «¢12:34 €3 FAST survey [ - «¢12:38 €3 E
Figura 1- Asignar nombre a un Figura 2- Escoger las unidades Figura 3- Escoger el sistema de
trabajo

coordenadas



8. Enla ficha GPS, escoja el sistema de coordenadas que se empleara en el trabajo,
asi como el modelo de geoide. Observe que el sistema de coordenadas y el
modelo de geoide pueden haberse enviado previamente al ordenador de mano
empleando una de las herramientas de GNSS Studio (véase el Manual de
usuario de GNSS Studio Office para mas informacion).

9. Pulse el boton OK, situado en la parte superior de la pantalla.

Si es la primera vez que utiliza el ordenador de mano, o si la ultima vez que lo hizo
lo conecto a otro tipo de equipo (otro tipo de receptor GPS, estacion total, etc.), de-
bera seleccionar el tipo de equipo (Z-Max) conectado al mismo. De lo contrario,
pase directamente al paso 13 (pagina 11).

10.Seleccione la ficha Equip, a continuacion la funcién Instrumento y, finalmente,
seleccione "Ashtech/Thales" en el menu desplegable.

11.Seleccione la funcion Configurar base y escoja "Z-Max" en el ment desplegable
Tipo de receptor.
Si FAST Survey no puede detectar el receptor Z-Max, aparecera el mensaje
siguiente:

Mo se ha encontrado el
receptor. Cornprobar
alirnentacion y conexiones,

En tal caso, debera comprobar que esta empleando el puerto adecuado para
comunicarse con el receptor Z-Max. Para ello, tiene que hacer clic en la ficha
Equip y seleccionar la funcion Configurar Com. (véase la figura 4 en la pagina
siguiente).

12.a) Si utiliza un cable de datos serie: r(;o|\,14

- Seleccione el puerto del ordenador de mano que esta o
conectado al receptor Z-Max. COMI1 es el puerto situado
junto al teclado. COM4 es el puerto situado en la parte
superior del ordenador de mano, encima de la pantalla II.' =l
(PDT 8100). e
jAtencién! No se le permitira utilizar el COM4 hasta que L_comt
instale el controlador de Desconexion com. IR (véase la
pagina 31).

(
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b) Si utiliza un dispositivo Bluetooth:

En primer lugar, se recomienda que busque dispositivos Bluetooth tal como
se explica en la pagina 33. Esto acelerara considerablemente el proceso.
Haga clic en Definir puerto Bluetooth, de modo que FAST Survey pueda detec-
tar automaticamente el puerto de comunicaciones asignado al dispositivo
Bluetooth. Una vez detectado el puerto, aparecerd un mensaje proporcionan-
dole la identificacion de dicho puerto (véase un ejemplo en la figura 5, a
continuacion). Haga clic en Aceptar para cerrar este mensaje.

Vuelva a hacer clic en Aceptar (en la parte superior de la pantalla). FAST
Survey empezara entonces a buscar aquellos dispositivos ubicados en las
proximidades del ordenador de mano que cuenten con un sistema de comu-
nicaciones Bluetooth (figura 6). A continuacion, FAST Survey listara dichos
dispositivos. En caso de que su ordenador de mano detecte diversos disposi-
tivos de este tipo, debera escoger aquél con el que desea trabajar (Z-Max).
Cuando el programa se lo solicite, introduzca la clave de acceso del disposi-
tivo que acaba de seleccionar. Todos los receptores Z-Max de Thales Navi-
gation se entregan con la misma clave de acceso predeterminada: "12345".

Si se ha modificado la clave de acceso, podra consultarla en el Z-Max
enviando el comando $PASHQ,BTH al receptor Z-Max por medio de un
cable de datos serie. El comando puede enviarse desde la utilidad Win-
Comm de GNSS Studio (consulte el Manual de usuario del sofiware GNSS
Studio Office para mas informacion sobre esta herramienta).

Configurar puerto com

Configurar puerto ct Device Harne

MO puerto: CoM3 b N° puerto: CoM3 i
T T FAST Survey Bluetooth Device Search |
Puertn Blustonth COM Loaking for Blustooth device(s), .,
Opciones Bluetooth coM3 (==
velocidad de tra [9600 - ha sido instalado con éxito Time remaining:

Paridad:
Longitud car: o
Bits parada: Bits parada:

TR T AT T T

D Save selection for future use.

‘ Select | | mefresh | | cancel
FAST Survey E - £ z50 &3 FAST Survey E - «{£z50 €3 A ey B4
Figura 4- Definir el puerto serie  Figura 5- Detectar el puerto Figura 6- Buscar el receptor Z-

asignado a Bluetooth Max



13.Vaya a la configuracion de la base seleccionando la ficha Equip, y luego la
funcion Configurar base (figura 7).
14.Introduzca la altura de la antena y el tipo de medida (vertical o en pendiente).
15.Seleccione el tipo de antena GPS empleada, es decir, "[Z-Max GPS] Thales
Navigation" si esta utilizando la antena del Z-Max conectada directamente al
receptor.
16.Haga clic en la ficha Puertos (figura 8). Suponiendo que utilice la radio de
Thales Navigation, compruebe los parametros siguientes:
Puerto datos: "A" si utiliza un cable de datos serie entre el ordenador de
mano y el receptor; o "C" si utiliza Bluetooth.
Puerto radio: "B" necesariamente (este puerto se reserva para el modem de

pida en pantalla (figura 9).

transmision por radio).

Tipo mensaje: "Ashtech (CPD)" es la opcion recomendada para las comuni-
caciones entre productos de tipo Ashtech (base y remoto).
Si se utiliza una radio PDL, compruebe que esté definida la velocidad de trans-
mision correcta (19200 baudios) en el puerto B.
17.Haga clic en OK para enviar estos parametros al receptos Z-Max. Aparecera un
nuevo menu pidiéndole que introduzca la posicion de inicializacion de la base.
Puede escoger entre diversas opciones para introducir esta posicion cuando se le

Configuracion As.

Configuracidn As ‘

Configuracion de la base [SEi=lEY

uertos| Estacidn|@‘
Puertn datns | Leer de GPS |
Tipo de receptar:
ikl 0/ @:@c @0
| Infrocucir Lat/lan |
Puerto radio Tipo:
Elentleass: m Orme @o| -] |Imroduc|r coordenadas Plano local |
W) Wertical  (JEn linear
JRSiTiEnsale | ELnto ya levantado |
Tino de antena: @® Ashtech (CPD) —
() CWR {Trimble)
[ZMax GPS] Thales Nawigat ~ I RTEM - RTK) | Usar conrdenadas locales |
(CIRTCHM - (DIF)

Mascara altitud: El

FAETSurvEy B - 451244 €3

Figura 7- Pardmetros de
inicializacion de la antena base

Welocidad transmisiar 12200 h

Figura 8- Escoger el tipo de
enlace de radio

| Leer de archivo |

B - df1248 €3

ST Survey

Figura 9- Introducir
coordenadas de la base
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18.Escoja la opcidon que mas le convenga e introduzca la posicion. Cuando haya
acabado de introducir la posicion de la base, FAST Survey visualizara las coor-
denadas WGS84 de la misma (figura 10), una vez realizada la transformacion a
WGS84 si es preciso.
19.Haga clic en el boton Si. Fast Survey le pédira entonces que introduzca un iden-
tificador (ID) de punto (max. 4 caracteres).
20.Introduzca un ID de punto y haga clic en Si. FAST Survey le preguntara
entonces si desea verificar los parametros de radio o no.
21.Haga clic en Si para visualizar los parametros de radio actuales (figura 11). En
EE.UU., se mostrara una tabla de canales/frecuencias. En Europa, se visualizara
un Unico canal junto con la frecuencia correspondiente.
22.a) Si utiliza una radio UHF:
- Seleccione el canal de frecuencia deseado.
- Pulse el boton Definir radio para configurar la radio.
b) Si utiliza el mé6dem GSM integrado:
- Compruebe la banda seleccionada (figura 12): Para Norteamérica y algunos
otros paises, deberia seleccionar "1900". Para Europa y algunos otros paises,
deberia seleccionar "900/1800".

Configuracion de la base | Configuracidn de radio Ashtech/The
El canal activo es: 0
Latitude: N 47°17'56.28022" Canal nuevo:

Longitude: Y 1930'32.54962"
Frecuencia actual: 4403500

Ellipsoid Hgt: 96,140 . Tiernpo de
Frecuancia nueva: IC'

Definir GSk
¢Seguir configuranda base? STATUS DEL GSM ON

B - 4£1:05 &3

AST Survey [ - £ 1250 €3 FAST Survey [E] - o< 12:50 &3

FAST Survey

Figura 10- Coordenadas Figura 11- Los parametrosdela  Figura 12- Pantalla Base GSM
WGS84 de la posicion radio Thales Navigation se
de la base. muestran fuera de EE.UU.
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- Siel GSM esta Apagado, haga clic en el boton Activar/desactivar para habili-
tar la recepcion GSM.

- Haga clic en el boton Definir GSM para inicializar el médulo GSM. Después
de la inicializacion, la pantalla mostrara graficamente el nivel de recepcion
GSM en la parte inferior izquierda (Potencia sefial, véase la figura 13, mas
abajo).

Con esto, habra finalizado la configuracion de la base. Puede consultar el estado
de los pilotos LED del panel frontal del Z-Max para comprobar que el sistema
funciona correctamente.

Configuracion de base GSM S Ashte)

Banda:

Tiempa de

Potencia seffal: Definir GSM

STATUS DEL GSM INIT

ictivar fdesactivy

B - 2 1:07 €3

-AST Survey

Figura 13- Nivel de recepcion GSM
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Empezar a trabajar con el remoto Z-Max

Una vez instalado el sistema remoto segtin se describe en la Guia de bolsillo del
sistema de levantamiento Z-Max:

1. Encienda el receptor GPS Z-Max y el ordenador de mano.

2. Si ha salido de FAST Survey después de configurar la base, vuelva a ejecutar el
programa y seleccione Continuar tltimo trabajo.

3. Haga clic en la ficha Equip y seleccione Configurar movil.

4. Si utiliza la configuraciéon montada sobre poste, en el campo Alt. varilla, escriba
"1.226" m y marque la opcion Vertical (figura 14).

5. Haga clic en la ficha Tipo de receptor y compruebe que el receptor empleado es el
Z-Max (figura 15). Por otra parte, seleccione la antena "[Z-Max GPS UHF]
Thales Navigation" en el campo Tipo de antena.

6. Haga clic en la ficha Puertos y compruebe que Fast Survey estd configurado para
trabajar con los parametros de comunicaciones adecuados y que el tipo de radio
seleccionado es el correcto (figura 16). Si utiliza un cable de datos serie entre el
Z-Max y el ordenador de mano, deberia seleccionar el puerto "A". Si utiliza
Bluetooth, deberia seleccionar el puerto "C". El puerto "D" se emplea para uso
interno entre el Z-Max y el receptor de radio (Thales o PDL) o GSM.

7. Seleccione el tipo de comunicaciones deseado en el campo Tipo.

Configuracion A} Cancelar

Configuracidn AI } Configuracion A} Cancelar

l:eptnr Eertng P;'::'Eetrgslmna Parametros W
Rl R =Tl ol edlio : Predeter minghy Puerto datos

Tipo de receptor: Cs«Ce@cQo

® vertical - Max Puerto radio Tipo:

Al varilla m o gn linea [CEYE] ®0
Méscara altitud: IZ' Tipo de antena: Tipo mensaje ————————
Pararmetro ajuste ambigliedades: g ﬁiv:f(c:riﬁz?efaw 9,
QRTCM - @TEY

[ &pagar tono () RTCM - (DIF)

CPD rpido

Welocidad transmisidr [19200 i

/|[FAST Survey B - 4f1:25 £3

FAST Survey

7IFAST Survey BE - 4124 &

E - 4£1:22

Figura 14- Definir parametros Figura 15- Seleccionar la Figura 16- Seleccionar el
del remoto antena Z-Max enlace de radio
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8. Pulse el botdn OK, situado en la parte superior de la pantalla. Si aparece en pan-
talla el mensaje siguiente, compruebe que el receptor Z-Max esta encendido. Si
utiliza un cable de datos serie, compruebe que la conexién entre el ordenador y
el receptor es correcta.

Mo se ha encontrado el
receptor, Comprobar
alimentacidn y conexiones.

9. Pulse OK y vuelva a la funcién de configuracion del sistema remoto, haciendo
primero clic en la ficha Equip, seleccionado luego Configurar Com. y definiendo
los parametros visualizados. A continuacion, todavia en la ficha Equip, selec-
cione la funcion Configurar mévil y defina los parametros visualizados (igual que
con la base, pasos 11 y 12).

Después de inicializar la seccion GPS del Z-Max, FAST Survey le pedira que
compruebe los ajustes del enlace de radio.

10.Si acepta verificar los ajustes de radio, FAST Survey mostrara los parametros
de radio empleados en la ultima ocasion. Independientemente de si utiliza una
radio Thales UHF o una radio PDL, la pantalla tendra el aspecto de la figura 17
(en la pagina siguiente).
11. a) Si utiliza una radio UHF:
- Seleccione el canal de frecuencia deseado.
- Pulse el boton Definir radio para configurar la radio.
b) Si utiliza el médem GSM integrado:
- Compruebe que la lectura del estado GSM es "ACT" y, de no ser asi, haga
clic en el boton Activar/Desactivar.
- Compruebe la banda seleccionada (figura 18, en la pagina siguiente): Para
Norteamérica y algunos otros paises, deberia seleccionar "1900". Para
Europa y algunos otros paises, deberia seleccionar "900/1800".
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16

- Introduzca el nimero de teléfono de la base (figura 18).
- Haga clic en el boton Definir GSM para inicializar el médulo GSM integrado.

- Haga clic en el boton Llamar para llamar a la base. Una vez establecida la
conexion con la base, el estado del modulo GSM sera "CONECTADO" (fig-
ure 19).

Con esto, habra finalizado la configuracion del sistema remoto. Puede consultar
el estado de los pilotos LED del panel frontal del Z-Max para comprobar que el
sistema funciona correctamente.

También puede controlar el receptor Z-Max desde el ordenador de mano

mediante la funcién de FAST Survey que se encuentra en la ficha
Equip > Controlar mapa cielo (figura 20).

Configuracion de radio Ashtech,/ The

Configuracion Rover

Configuracion Rover GSM Ashtech,/|

Elcanal activo es: Please Set Banda: o00/1€ Banda: 900/1E =
-
l ‘ .2 telefono 0608744062 M. teléfiono 0608744062
Frecuencia actual:  440.3500 . -
Tiampo cs g e
Frecuencia nueva: [ans ]
Rellamadas: rellamadas:
Definir GSM Definir G
STATUS DEL GSM ON STATUS DEL GSM: OMLINE
FAST Survey [ - W$1:36 €3 FASTSurvey [ - 45138 €3 FAST Survey [ - o142 £

Figura 17- Parametros de radio Figura 18- Pantalla Remoto GSM  Figura 19- Médulo GSM
conectado

Monitor/Mapa cielo

VistaSAT InfoSAT Ref
Controlar ‘ Lat/Lon

Marte: 262635.2160 C s
Esta: 309326,6009 | Posicion actual
Elevacidn: 41,0190

| Incertidumbres del calculo

]77Geometria de la constelacion GPS

| Estado de la solucién de posicion
| L NUmero de satélites recibidos

‘ Calidad del enlace de radio

Figura 20- Pantalla Control receptor



Registrar puntos

Haga clic en la ficha Levt, y luego seleccione Almacenar puntos. La pantalla que apa-
recera le permitira registrar todos los puntos que desee. La figura siguiente resume
todas las funciones disponibles en dicha pantalla.

Registrar punto Registrar punto — Registrar punto con
(caso general) con desplazamien- promedio de posicion
to
ALMACE..NTS i JVIENUY
@— —— Proporciona acceso a
Fijo T la pantalla de control
Estado actual de la '
solucion de posicion _ Zonade visualizacién grafica
En estos 2 campos se v Altura de la antena GPS
introduce el nombre y la ﬂ!
descripcion del punto
P[4 |pesc | Jhrfid ]
e o83 £#.0897 L Aqui se muestra la posicion
actual y los valores de
\ calidad relacionados

AST Survey [ - (£ 4:35 - N .
& N Visualizar parametros

Opciones de zoom
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Senalizar puntos

Haga clic en la ficha Levt, y luego seleccione Sealizar puntos. La pantalla que apa-
recera le permitira sefializar los puntos que desee.

En esta pantalla, FAST Survey le pedira que escoja el punto que desea sefializar.
Puede introducir las coordenadas del mismo en los campos Norte, Este y Elevacion,
o bien seleccionar un punto predefinido de la lista de puntos (véase la pagina 2).
También puede definir el punto graficamente haciendo clic sobre ¢l en la pantalla
grafica, o bien definirlo de acuerdo con el acimut, la pendiente y la distancia hori-
zontal.

Nombre del punto
a sefializar

Proporciona acceso a la lista de puntos
Ejemplo de lista de puntos:

Sefializar puntos
o dereelr|

Me de purnto: =] ,Proporciona acceso

Norte: 262633.3268 ala pantalla grafica
Este: 3093213189 —— Coordenadas del
Elevacion:  [34.2536 punto a sefializar
Descripcicn:
[ Punto par dirercidn W
Azirut: Opciones | Buscar " (91;¢ " Cerrar
_ . mpt |norte [Es= 4]
Pendiente(%a):
) ) ¥ 7 262625.35 300320.5
DR ¥ 8 26262001 3092966
¥ g 26262486 309328.9
AST Survey B - £ 437 0 * 10 262633.33 3093213
¥ 11 262633.04 309323.6
¥ 12 26263267 309325.9
¥ 13 26263336 309321.3(F
¥ 14 262633.05 309323.6
¥ 15 262633.06 309323.6
¥ 16 26263342 309321377
4 n »

FAST Survey [ - 4% 4:37 €3
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Una vez que haya escogido un punto, al hacer clic en el boton OK se visualizara una
pantalla grafica en la que podra sefializar facilmente el punto en cuestion:

‘ Pantalla de sefializacion ‘ Punto siguiente

Le lleva de nuevo a la pantalla
[ -
PUNTOS STK [[::- w de seleccion de punto
Registra el punto

¢ P N | @ —Proporciona acceso

a la pantalla de control

Proporciona acceso a la— Fijo L 6m
pantalla detallada de &
sefializacion, a continuacion ) .=:' ——Punto a sefalizar
Su posicion yﬂJg/ N

direccién actuales
P15 |pescpmke 10 |Hri1s |

M:262636.63 E:309322.38 2:41.0000
HRMS:0,017 WRMS:0.015
Desviacion de la elevacion—R ellenar 0.157 Dsc:

Indicador derecha/izquierda— On Llne Dlst 3. 738 —Distancia al punto

FAST Survey

Pantalla detallada
de sefializacion

[ GRAFICOS |[ REF |[MAPA ][ MEND
PT SENALIZ.:10453 HT: [1.5
L NORTH PT: [18
Punto a sefalizar 12
SIG
Su posicion y ——— [ACvacENER
direccion actuales 15 .
o Se emplea para seleccionar
AZI/DIST A SERALIZ +)|— qué datos de orientacion se
Distancia al punto - |[pr=T. 2718 van a mostrar
Acimut del punto —— [jazp &= AZH:E0
EM LINES
N:262636,6547 E:309322,4112 7:40.0 v[|—— Se emplea para seleccionar

qué datos del punto se van a
mostrar: coordenadas o datos
de calidad

FAST Survey [ - % 445 €3

El radio del objetivo se modifica automaticamente a medida que la distancia entre
usted y el punto cambia.
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Cuando se acerque mas al punto, apareceran unos marcadores en las cuatro esquinas
del objetivo (véase la figura 21) para informarle de que ha llegado al mismo. En este
momento, puede representar y registrar la posicioén del punto.

Haciendo clic en el boton ALMACENAR, podra empezar a realizar medidas para
determinar la posicion del objetivo. El nlimero de medidas dependera del valor
introducido previamente a través de la funcion de la ficha Arch > Configurar lectura.
Una vez determinada la posicion, FAST Survey mostrara los resultados del célculo
para que pueda verificarlos (véase la figura 22).

Pulse OK si esta satisfecho con los resultados. FAST Survey guardara entonces estos
resultados y le llevara de nuevo a la pantalla de sefializacion para el punto siguiente.

[ GRAFICOS |[ REF |[MAPA |[MEND Resultados medios
PT SENALIZ.: 10453 HT: |18
NORTH PT: [18

’ ’ DESC: i
Etakg 17 Cut S Lect, validas de 5 Lect.

Nor Min: 2626403497 Max:
262640.3588

Est Min: 3093229075 Man:

* @ [ELACERER A09322.9118
105 TION7CEL Elev Min: 41,1639 Manc: 41,1679
Nor Med: 262640,3545 5D 0.0034
0 _ Est Med; 309322,9093 S0 0.0016
AZL/DIST 4 SENALIZ M Elev Med: 41,1665 SO 0.0015
CIST. 0.038
azp 2580 AZH:10°

IR [ZOUIERD:E <<<<
;2626403548 E:309322.8776 Z:41. -

B - %45 €3

FAST Survey B - 4¢ 446 €3

FAST Survey

Figura 21- 4 marcadores Figura 22- Resultados del calculo
indican que ha llegado al objetivo
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Registrar puntos en modo continuo

En la ficha Levt, seleccione la funcion Auto porinterv. Hay  [romsemmese——
dos modos diferentes posibles: tiempo o distancia

(véase la figura al lado). Tipo nterv.
@ Distancia () Tiermpo

i

Si escoge Distancia, introduzca el valor de incremento, ex-
presado en las unidades escogidas, en el campo Valor. Si

. . . Walar: m
escoge Tiempo, introduzca el valor de incremento, en
. M2 de punto inicial: traj
segundos, en el mismo campo.
Descripcidn: l:l

Introduzca un Id. de punto para el punto inicial en el
campo N.° de punto inicial. Este campo se incrementara con
cada punto registrado. No es necesario definir un nombre AsTSurvey B - <154 O
que termine con una cifra. FAST Survey lo haré de todos

modos al incrementar este campo.

Pulse OK para pasar a la pantalla grafica (véase la figura a continuacioén) y empiece
a registrar el primer punto.

El boton S le permite registrar instantaneamente la posicion de un punto. El boton X
le permite pausar el registro de datos en modo continuo. Si se pausa el registro de
datos en modo continuo, puede seguir registrando puntos en modo manual empleando
el boton S. Vuelva a hacer clic en el botdn X (que ha pasado a ser una flecha hacia la
derecha durante la pausa) para reanudar el registro de datos en modo continuo. Si
vuelve al menti principal haciendo clic en MENU, el registro de datos en modo
continuo se detendra automaticamente.

INTERV..TO [ IMENU)

Se emplea para registrar
la posicion de un punto

L 4 m ]
manualmente
— Se emplea para pausar/
% TRALZ reanudar el registro de datos
s
Id. de punto incrementado N8 g
automaticamente \¥ x 1z
e TR S 4 x

pt[TRA13 [Desc | Jirfie ]

M:262635.17 E:309326.57 £:41.0120
HRMS:0.017 YWRMS:0.015

FAST Survey  [EE - £ 447 €3
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Localizaciéon (o Calibracién, o Cuadricula local)

Este modo de funcionamiento se emplea en los casos siguientes:

- El sistema de coordenadas es desconocido o sus caracteristicas no son lo sufi-
cientemente precisas.

- La estacion base funciona en un punto de referencia cuya posicion sélo puede
obtenerse de una determinacion de la posicion en modo GPS auténomo.

- Se utiliza un sistema de coordenadas local para las operaciones de campo.

En cualquiera de estos 3 casos, tendra que calibrar su sistema antes de iniciar el tra-
bajo, empleando puntos de control. Se recomienda encarecidamente la utilizacion
de 3 o mas puntos de control para alcanzar la calibracion horizontal. Este nimero
debe incrementarse a 4, 0 mas, para obtener la calibracion vertical, ya que asi se ga-
rantizara la coherencia de sus puntos de control.

Haga clic en la ficha Equip y seleccione Localizacion. La pantalla que aparecera se
describe a continuacion.

Localizacion GPS

PtID |N0rthing |Easting |Elev
1 26:2588.0000 209295,0000 S4.01

85,0000 53,00

Lista de puntos

Elimina el punto seleccionado — Edita el punto seleccionado
Agrega un nuevo punto a la lista— |21 | - Habilita/deshabilita el punto
Scale 1605481287 Avg Res:0.0000 A | - co1ionado paralde el

|ﬂgregar| |§Iiminar| |Editar| |an0ﬁ\ proceso de calibracion

Carga una lista de puntos del *‘I:K_argar ver | |Manitor ;uardaﬂtf Guarda la lista de puntos
archivo *.dat indicado actuales como un archivo *.dat

Muestra las coordenadas geograficas OJ Proporciona acceso a la pantalla
de plano del punto seleccionado de Control de soluciones
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Las coordenadas de control pueden introducirse manualmente o leerse de un archi-
vo almacenado en el ordenador de mano. Al hacer clic en Agregar para agregar un
punto, aparecera una nueva pantalla (véase la figura 23).

Haga clic en el boton E para acceder a la lista de puntos disponibles en el trabajo

abierto.

Pulse OK tras seleccionar un punto de la lista. Aparecera una nueva pantalla pidién-

dole que introduzca las coordenadas verdaderas del punto. Hay tres métodos distin-

tos para introducir estas coordenadas (véase la figura 24).

- Pueden leerse desde el receptor remoto. En ese caso, el receptor remoto debe
estar situado encima del punto de control correspondiente.

- Pueden introducirse manualmente (coordenadas WGS84).

- Pueden cargarse de los resultados de un punto registrado previamente durante el
mismo trabajo.

Si decide utilizar las coordenadas calculadas por el receptor remoto, FAST Survey

le pedira que indique el nimero de muestras de medida necesarias para que el re-

ceptor proporcione las coordenadas medidas para el punto (figura 25).

Pulse OK para habilitar el resultado de ese calculo. Al hacerlo, FAST Survey le

llevara de nuevo a la pantalla que muestra la lista de puntos.

Punto local Coordenadas GPS

Introduzea valores de coordenadas
locales. Puede usar un ndmero de MO de muestras: 10
punto del rabajo activa o de confrok- (@) Leer GPS
Pulse OK para leer el GPS
Punto de archivo:
) Intraducir Latitud A ongitud
Marte local: 3 De arch, brum N° maximo de lecturas: 999

Este local:

ol [@] [ [C0]
Sl e %m
& ] o

A i}

af =

Elevacicn local:

FAST Survey [ - ¢ 205 €3 FaSTSurvey [ - (¢ 206 €3
Figura 23- Agregar un punto de Figura 24- Tres métodos para Figura 25- Definir el nimero de
control para implicarlo en el introducir las coordenadas muestras
proceso de calibracion verdaderas de un punto de control

(coordenadas de control)
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Repita los pasos anteriores hasta que el receptor remoto haya determinado las
coordenadas de todos los puntos de control implicados en el proceso de calibracion.

En la pantalla de lista de puntos (figura 26), verifique la cantidad de residuales para
cada punto de control implicado en la calibracion. Cuanto mas bajos sean estos
valores, mejor sera la coherencia de su red de puntos de control.

En caso de que algunos residuales sean anormalmente elevados, sera preciso elimi-
nar el punto o puntos relevantes mediante el boton Eliminar, o bien quitarlos del
proceso de calibracion mediante el botén On/Off.

iAtencion! Se precisan al menos 3 puntos para calcular residuales en un sistema
horizontal, y al menos 4 puntos en un sistema horizontal + vertical.

El boton On/Off proporciona acceso a un menu que le permite habilitar/deshabilitar
el punto de control seleccionado para el proceso de control horizontal, para el pro-
ceso de control vertical o para ambos (figura 27).

Los parametros de calibracion pueden guardarse como un archivo *.DAT para
usarse posteriormente. Para ello, haga clic en el boton Guardar.

Para salir de la funcion de calibracion, haga clic en el boton OK.

Use punto para...

fasting |Elevatinn | HRes | Y Re
17.1260 200000 0016 0.000

o
10

Control harizontal

Control vertical

4] | ] [ [
Stale:1.097461 Avg HRes:0.0227 Avg

|A_gregar‘ ‘;hmlnar‘ | Editar | |Qr|/'0ﬁ“

Cargar “er Monitor | [Suardar

AST Survey [ - 44200 €9 FAST Survey [ - 4209 €3

Figura 26- Residuales del Figura 27- Definir control
calculo (columnas 3y 4) horizontal/vertical para un punto
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4. Levantamiento posprocesado

Modo estatico

En este modo, el receptor se instala y funciona en un punto estacionario durante toda
la secuencia de registro.

Haga clic en la ficha Levt y seleccione la funcion Registrar datos estaticos. Si no hay
ningun registro de datos en curso, aparecera entonces un menu (figura 28) en la pan-
talla del ordenador de mano. De lo contrario, debera detener primero la secuencia

de registro de datos haciendo clic en el boton Cerrar archivo.

Seleccione Iniciar archivo (Arch. inicial) y, a continuacion, introduzca los parametros
de registro (mascara de elevacion, predeterminada = 10°; intervalo de registro de
datos, de 0,1 a 999 segundos) (figura 29).

Compruebe que el valor de la altura de la antena es correcto y, de no ser asi, modi-
fiquelo haciendo clic en el boton Cambiar antena.

Pulse OK para iniciar una nueva secuencia de registro de datos. Para detener el
registro de datos, haga clic en el botdn Cerrar archivo.

Configuracion Ashtech/Thales Empezar nuevo archi
Salir elar

archiv - MNinguna

Marcar nue laz,| IMascara altitud:
Cerrar Altura antena: 1.8000 m.
s ministrador archivos
Seguir registrando

B - €+

FAST Survey E - <410 &3

FAST Survey

Figura 28- Menu principal de Figura 29- Parametros de registro
levantamiento estatico
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Modo cinematico

Empiece a registrar datos tal como se ha explicado anteriormente en Modo estatico.
Una vez iniciado el registro de datos, puede ir al punto que desee registrar y perma-
necer quieto en el mismo (método "Stop&Go"). El tiempo de ocupacion en cada
punto puede ser predefinido o no (véase la figura 30).

Una vez colocado el receptor sobre el punto, seleccione Marcar nuevo emplaz. en el
ment e introduzca las caracteristicas del punto (figura 30).

Haga clic en OK. Aparecera una nueva pantalla mostrando el tiempo dedicado a
registrar datos en el punto (tiempo de ocupacion; figura 31).

Antes de marcharse del punto, seleccione Detener registro punto. FAST Survey le
pedira entonces que valide los datos registrados en ese punto. El tiempo dedicado a
registrar datos brutos en un punto (tiempo de ocupacion) depende del intervalo de
registro empleado. Con un intervalo de registro de un segundo, un tiempo de
ocupacion de entre 10 y 15 segundos le permitira obtener precisiones centimétricas.

Si esta levantando una trayectoria, camine hasta el punto siguiente teniendo cuidado
de mantener el receptor en posicion vertical para evitar la pérdida de satélites. El
nivel de precision obtenido dependera de la distancia entre el punto de referencia
empleado y su area de trabajo. La precision dependera asimismo de su capacidad
para mantener unas buenas condiciones de trabajo, que permitan al sistema registrar
datos brutos sin ninguna interrupcion.

Cuando haya acabado el trabajo, haga clic en el boton Cerrar archivo para cerrar el
archivo que se estaba registrando.

Marcar nuevo sitio

Grabando empl. '1200'...

Mem libre en tarjeta PC: 53256 kBytes
Duracidn del sitio: 00:00:18

Tiempo restante: 00:00:47

Altura antena: 1.8000 m,

Mombre emplaz: 1200
Afr. ermplaz.
P il Detener registra puntos
Alura antena: 1.8000 m.
Vists Monitor /Satélits

Interv. {en sequndos.  |1.0000

Detener registro:
() Manualn @ Despu |10 | minutms

Salir - Seguir registrando

FAST Survey E - d£416 &3

AST Survey BE - £ 414 §3

Figura 30- Introducir las Figura 31- Tiempo de ocupacion
caracteristicas del punto
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Administracion de archivos

Utilice el boton Administrador de archivos del menu Registrar datos estaticos (en la ficha
Levt) para listar y administrar los archivos almacenados en la tarjeta SD del receptor.
Véase la figura a continuacion.

Arch. en receptor:

_ 32kBytes O/11 1442
1PTX 179 kBytes /11 14:43
__ 319kBytes 9/12 06145
Skeytes 9/12 10:22 Lista de archivos
1kBytes 9/12 10:26

OkBytes 9712 10:27

g2 kBytes 9712 10:33
42 kBytes 9/12 11:12

4+

L Espacio de memoria
libre en la tarjeta SD

Memoria libre 53121 kBytes
NUmero de archivos en la tarjeta —- 23 files

Elimina el archivo seleccionado —{ |~ Eliminar | [Tarjeta formata] | Se emplea para
formatear la tarjeta SD

AST Survey [ - ¢ 418 €9
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5. Apéndices

Reinstalacion del software PDT8100
Introduccién

Después de mantener varios dias el ordenador de mano Symbol PDT8100 sin utilizar
y con la bateria descargada, existe un riesgo considerable de que, al volver a
encenderlo, los programas y los controladores de los periféricos hayan desaparecido
de la memoria del mismo. En caso de que esto suceda, tendra que reinstalar los
componentes siguientes:

- Controlador Desconexion com. IR: archivo 8100mononscan.reg

- Controlador de tarjeta SocketBluetooth: archivo BTCEengI20F.exe

- Software FAST Survey de Thales Navigation: archivo SurvCE Symbol ENG.exe
- Dispositivo de proteccion de software para el software FAST Survey

jAtencion! Asegurese de respetar el orden arriba indicado al reinstalar estos
componentes, ya que tendra que apagar el aparato y volver a encenderlo.

Todos estos archivos pueden encontrarse en el CD-ROM que acompana al equipo.
También puede descargarlos del sitio FTP de Thales Navigation, en la direccion
siguiente: ftp:/ftp.thalesnavigation.com/

Reinstalar Microsoft ActiveSync®

Microsoft® ActiveSync® proporciona asistencia para sincronizar datos entre un
ordenador de sobremesa de entorno Windows y dispositivos portatiles con sistema
Microsoft® Windows® CE. Antes de poder transferir archivos entre el ordenador
de sobremesa y el PDT8100, es preciso instalar y ejecutar Microsoft ActiveSync en
el primero.

Si ha perdido ActiveSync, debera volver a instalarlo. En primer lugar, descargue la
ultima version de ActiveSync de Microsoft (sitio web: http://www.microsoft.com/).

Deberia tener un cable serie que venia incluido con su ordenador de mano. Conecte
dicho cable desde el ordenador de sobremesa al ordenador de mano.

Una vez iniciada la instalacion de ActiveSync, siga las instrucciones en pantalla. Si
necesita mas ayuda para instalar ActiveSync, visite el sitio web de Microsoft para
consultar los detalles mas recientes sobre la instalacion. Seleccione "Aviso de
asociacion" (ventana "Nueva asociacion"), que se mostrara automaticamente cuan-
do ActiveSync establezca una conexion con el ordenador de mano.
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Conexion automatica

Si las opciones predeterminadas son correctas, ActiveSync deberia conectarse al or-
denador de mano automaticamente. Es posible que aparezca un cuadro de didlogo
en el ordenador de mano preguntdndole si desea establecer la conexion. Pulse Si.

Conexion manual

Si no sucede nada al conectar el cable:

Verifique si tiene en la bandeja del sistema el icono siguiente: @ .

Si ve este icono, haga clic en ¢l con el boton derecho del raton y escoja Connec-
tion Settings. Deberia ver un cuadro de didlogo como el que se muestra en la fig-
ura 31.

Haga clic en el primer boton de la parte superior, que dice "Allow Serial cable
or infrared connection to this COM port" (Permitir conexion de cable serie o
infrarrojo a este puerto COM). A continuacion, escoja el puerto COM correcto
mas abajo (normalmente sera COM1). Hecho esto, deberia ver un cuadro de
dialogo en el ordenador de mano diciendo "Connect to desktop?" (;Conectar al
ordenador de sobremesa?). Escoja Yes.

Si ve este icono en la bandeja del sistema: & , significa que estd conectado.
Cuando se conecte, deberia ver un cuadro de didlogo como el que se muestra en
la figura 32. Si el primer intento de conexion falla, posiblemente baste con
desenchufar y volver a enchufar el puerto COM al ordenador de mano para
conectarse.

CannsctcnlalliE =] 4% Microsoft ActiveSync =]
= Click Get Connested ta connect your mobile devics ta this File Wiew Tools Help

computer,
b y O =
Status: Cannaction disablad Gist Connected =] oy

Spync  Stop || Detal: Esplore Options

¥ TG seialcable of iiared corineatn o s COM pee] Ranger002415 =~
[comt | Connected
Status:  COM portis not available Synchronized

I~ Allow USE connection with this desktop computer.
Status USE is available

I Allow netwark [Ethenet) and Remote Access Service [FAS) Infarmation Tupe | Status
server connection with this desktop compuler.

Status:  Metwork connections are disabled

Status ico

’V ¥ Show status con in T askbar.

oK | ot | Hen |

Figura 31- Cuadro de didlogo Opciones de  Figura 32- Cuadro de dialogo que indica que la
conexion conexion se ha hecho efectiva
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Desconectar el puerto Com de (haz) IR
{ESTO ES MUY IMPORTANTE!

Mediante ActiveSync, copie el archivo 8100monoscan.reg del CD-ROM en la
carpeta MyPocketPC del ordenador de mano PDT8100.

Realice un encendido en frio del ordenador de mano, tal como se explica a con-
tinuacion: levante la tapa de la bateria situada en la parte posterior del ordena-
dor de mano, y pulse simultaneamente la tecla Func y la tecla Reset (empleando
la aguja para esta tlltima). La tecla Reset esta situada cerca de la esquina supe-
rior derecha de la bateria.

Cierre la tapa de la bateria y encienda el ordenador de mano pulsando O (tecla
Encendido/Apagado). Transcurridos unos 10 segundos, el ordenador de mano
se reiniciard. Entonces, le pedira que calibre la pantalla tactil. Una vez finali-
zada esta operacion, NO vuelva a realizar un encendido en frio, ya que de
hacerlo perdera todos los programas y controladores que acaba de instalar.

En el terminal de campo, haga clic en Start, y luego en Settings. Haga clic en la
ficha Connections en la parte inferior de la pantalla. Haga clic en el icono Beam y
deshabilite la opcion Receive all incoming beams and select discoverable mode.

Instalar el controlador Bluetooth

Copie el archivo BTCEeng120F. exe en una carpeta temporal de su ordenador de
sobremesa, y haga doble clic en dicho archivo para ejecutar la instalacion. Tam-
bién puede hacer directamente doble clic sobre el nombre del archivo.

Pulse OK en la ventana del autoextractor de Winzip. Al hacerlo, se descompri-
mira el archivo y se iniciard automaticamente la instalacion. En primer lugar, se
abrira el cuadro de Bienvenida.

En este cuadro, haga clic en el boton Next. Con ello, se abrira el cuadro de
dialogo "Software License Agreement" (Acuerdo de licencia del software).

En este cuadro, haga clic en Yes después de aceptar las condiciones de la licencia
del software. Se abrira entonces el cuadro de didlogo "Start Copying Files"
(Empezar a copiar archivos).

En este cuadro, haga clic en Yes. Al hacer esto, comenzard la transferencia de
archivos de datos.

Una vez finalizada la transferencia de archivos al ordenador de mano, haga clic
en Yes. Después de descomprimir e instalar el controlador Bluetooth, el con-
tenido de la pantalla del ordenador de mano deberia ser como lo que se muestra
en la figura 33 (véase la pagina siguiente).

Pulse el boton Next. Aparecera entonces el cuadro "Give your PDA a name"
(Asigne un nombre a su PDA) (véase la figura 34 en la pagina siguiente).
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- No realice ningun cambio en esta pantalla. Simplemente, haga clic en el botdn
Next. Aparecera entonces el cuadro de didlogo "Disable IrDA" (Deshabilitar

IrDA) (véase la figura 35).

- De nuevo, no realice ningn cambio en esta pantalla. Simplemente, haga clic en
el boton Next. Se abrird entonces el cuadro de didlogo "Choose your ports"
(Escoja los puertos), donde debera escoger las opciones indicadas en la figura
36, mas abajo. A continuacion, haga clic en Next para acceder al siguiente
cuadro de dialogo.

- En este cuadro de dialogo, haga clic en Finish. Cuando aparezca el mensaje de
advertencia (véase la figura 37), haga clic en OK. Hecho esto, lo tnico que le
queda por hacer es reiniciar el ordenador de mano (véase la pagina siguiente).
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Reiniciar el software del ordenador de mano

Pulse simultaneamente Func, End y ‘¢ (Luz). Puede definir los parametros de
comunicaciones de Bluetooth de modo que concuerden con los de su receptor o
receptores Z-Max de Thales Navigation. Siga las instrucciones a continuacion.
En primer lugar, coloque todos los receptores Z-Max de que dispone en las
proximidades del ordenador de mano, y luego enciéndalos.

Haga clic en el icono de Bluetooth, situado en la esquina inferior derecha de la
pantalla (véase a continuacion).

Icono Bluetooth

New % @

Seleccione Advanced Features, y luego Bluetooth Devices.

En la pantalla Dispositivos Bluetooth, haga clic en el icono "Deteccion de dis-
positivos Bluetooth", situado en la parte inferior de la pantalla (véase a conti-
nuacion).

| |___Icono de deteccion de dispositivos

N\ !
o] X_(| & y
Device \l'iew\r-ad{ E|A

Haga clic sucesivamente en el boton Next de las dos pantallas siguientes del pro-
ceso. El ordenador de mano iniciara entonces una rutina para buscar todas las
unidades proximas equipadas con un dispositivo Bluetooth (véase la figura 38
en la pagina siguiente).

Transcurridos algunos segundos, aparecera una nueva pantalla mostrando la
lista de unidades detectadas durante la rutina (véase el ejemplo en la figura 39,
en la pagina siguiente).

Marque las unidades que realmente desea utilizar sobre el terreno y haga clic en
el boton Next.
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A continuacion, introduzca la clave de acceso para cada una de las unidades

seleccionadas (véase la figura 40, a continuacion). La clave de acceso predeter-
minada de cualquier receptor Z-Max de Thales Navigation es "12345" (véase
también la pagina 10).

iente.

Haga clic en el boton Reply para pasar a la unidad siguiente y a la pagina sigu-

Una vez introducida la clave de acceso para cada una de las unidades, aparecera

una nueva pantalla (véase la figura 41, a continuacion). Debera hacer clic en el
boton Finish. La pantalla listara entonces los nombres de las unidades que
pueden comunicarse con el ordenador de mano (véase la figura 42, a continu-
acion).

lla para abandonar el programa.
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Reinstalar el software FAST Survey

Antes de instalar FAST Survey, cierre todas las aplicaciones en ejecucion en el or-
denador de mano.

Conecte el ordenador de mano al ordenador de sobremesa y asegurese de que se
establece la conexion ActiveSync.

Introduzca el CD-ROM en el lector de CD-ROM del ordenador de sobremesa.
Si esta habilitada la opcién Autorun, se ejecutara el programa de inicio. El pro-
grama de inicio le permite escoger la version de FAST Survey que desea instalar.
Para comenzar el proceso de instalacion sin utilizar Autorun, seleccione Ejecu-
tar en el ment Inicio de Windows. Introduzca la letra de la unidad de CD-ROM,
y luego "setup". Por ejemplo, introduzca d:\launch (donde "d" es la letra de la
unidad de CD-ROM).

En el ordenador de sobremesa, aparecera el cuadro de didlogo de Bienvenida.
Pulse Next.

En el siguiente cuadro de didlogo, debe leer y aceptar el Acuerdo de licencia de
usuario final de FAST Survey. Si estd de acuerdo con dicho acuerdo, pulse Yes.
Si no esta de acuerdo con el acuerdo, pulse No, y abandonara el programa de
instalacion.

En el siguiente cuadro de didlogo, introduzca su nombre y el de su compaiiia, y
a continuacion pulse Next.

El siguiente cuadro de didlogo le pedird que confirme el directorio de instala-
cion. Pulse Yes.

Llegados a este punto, se copiaran los archivos necesarios en el ordenador de
mano. Aparecera un cuadro de didlogo mostrando el progreso del proceso.
Una vez finalizado esto, aparecera la pantalla Instalando en el ordenador de
mano, mostrando el progreso de la instalacion. Cuando desaparezca este cuadro
de dialogo, la instalacion habra finalizado.
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Autorizacion de FAST Survey

La primera vez que ejecute FAST Survey, se le pedird que registre su licencia del
software. Si no se registra, FAST survey permanecera en modo de demostracion du-
rante 50 utilizaciones, y luego dejara de funcionar.

- Escoja Yes para iniciar el proceso de registro, o bien No para registrarse mas
adelante.

Product Registration
Serial Mumber: |12345—6?89 10-111213

Your registration code is: 192-54

Enter Change Key: I

- Si escoge Yes, aparecera el cuadro de didlogo mostrado mas arriba. El registro
de FAST Survey se lleva a cabo a través de Internet en la direccion siguiente:
www.thalesnavigation.com

- Acceda a la seccién de productos profesionales y luego a la seccion registrar/ini-
ciar sesion. Si no es un usuario registrado, debera registrarse antes de continuar.

- Una vez se haya registrado y haya creado un perfil de usuario, entre en la
seccion de registro de productos. Rellene la informacion solicitada en los cam-
pos provistos a tal efecto. Dicha informacion se empleara para validar y proce-
sar las claves de activacion de su software.

- Cuando envie esta informacion, se enviard una confirmacion de la solicitud a la
direccion de correo electronico indicada. Consérvela en su archivo permanente.
En 24-72 horas, se enviara la clave de cambio a la direccion de correo elec-
tronica que haya indicado. Si se produce algun problema al procesar su solici-
tud, un representante de Thales Navigation le llamara al numero de teléfono
indicado en el perfil de usuario.
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- Sino tiene acceso al correo electronico, puede seguir utilizando el programa sin
limitaciones hasta el momento en que pueda registrarse. También puede llamar
por teléfono o enviar un fax con la informacion de registro a la oficina de Thales
Navigation de su region; volveran a ponerse en contacto con usted por teléfono
o fax para hacerle llegar su informacién de registro.

Productos profesionales Thales Navigation

Telf.: 800-922-2401 (U.S.)

Telf. 408-615-3907 (Internacional)

Telf. +33 (0) 2 28 09 3800 (Europa, Oriente medio, Africa y Asia)

- Cuando reciba la clave de cambio, introduzcala y pulse OK.

Tras registrar FAST Survey

Después de registrar FAST Survey, debera realizar una Copia de seguridad de la
RAM. Si no lo hace, el cddigo de autorizacion se perdera la proxima vez que se
reinicie el ordenador. Para realizar una copia de seguridad de la RAM, pulse el
botdn Start, luego Programs, Utilities y, finalmente, Backup RAM.

Sino puede encontrarlo en el menu Start, abra el Panel de control y escoja RAM Back-
up.
Siutiliza un Symbol PDT8100, no es preciso realizar una copia de seguridad de la RAM.

Notas sobre el hardware

Si FAST Survey deja de responder, puede reiniciar el hardware siguiendo los

procedimientos aplicables que se describen a continuacion.

- Ranger: Pulse el botdn Start, luego escoja Programs, Utilities y, finalmente, Reset,
Soft Reset. También puede mantener pulsado el boton de encendido durante unos
5 segundos.

- Juniper Allegro: Mantenga pulsado el boton de Encendido/Apagado durante
unos 5 segundos.

- Otros dispositivos: Véase la documentacion del hardware.

Pantallas en color

FAST Survey 1.21 y superiores permiten la visualizacion en color. Todas las en-
tidades de color rojo, verde, azul u otro de los archivos DXF conservaran el color al
visualizarse en FAST Survey. Los puntos apareceran con el nombre del punto en
negro, la descripcion en verde y las elevaciones en azul. Los cuadros de didlogo y
los avisos utilizaran el color en todo el programa FAST Survey.

El Symbol PDT 8100 no esta equipado con una pantalla en color, de modo que no
permite visualizar las entidades en color de los archivos DXF.
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