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Aviso de copyright
Copyright 2003-2006 Magellan Navigation. Todos los derechos
reservados.

Marcas comerciales

Todos los nombres de marcas y productos mencionados en esta
publicacién son marcas comerciales propiedad de sus
respectivos propietarios.

Nota sobre las Normas FCC

El receptor Z-Max.Net, utilizado en modo portatil, cumple los
limites de un dispositivo digital de Clase B, de acuerdo con el
apartado 15 de las Normas FCC. Véase la siguiente nota
referente a los dispositivos de Clase B.

NOTA referente a los dispositivos de Clase B: Este equipo ha sido
probado y se ha determinado que cumple los limites
establecidos en el apartado 15 de las Normas FCC para un
dispositivo digital de Clase B. Estos limites se hallan disefiados
para proporcionar un grado de proteccién razonable contra
interferencias dafiinas en una instalacién de caracter
residencial. Este equipo genera, utiliza y puede irradiar energia
de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con las
instrucciones, puede provocar interferencias dafiinas a las
comunicaciones de radio. No obstante, no existe ninguna
garantia de que no se dara ningln tipo de interferencia en una
instalacion concreta. Si este equipo provoca interferencias
dafiinas a la recepcion de radio o television, interferencias que
pueden confirmarse apagando y encendiendo el equipo, se
recomienda al usuario que intente corregir las interferencias de
una de las siguientes maneras:

- Reorientando o ubicando la antena de recepcion.

- Aumentando la separacion entre el equipo y el receptor.

- Conectando el equipo a una toma de un circuito diferente a
aquel al que esta conectado el receptor.

- Consultando a su distribuidor o a un técnico experto de Radio/
TV.

Cuando se utiliza Z-Max.Net con una fuente externa de
alimentacion o se conecta a un dispositivo externo a través del
puerto USB, cumple los limites de un dispositivo de Clase A,
de acuerdo con el apartado 15 de las Normas FCC. Véase la
siguiente nota referente a los dispositivos de Clase A.

NOTA referente a los dispositivos de Clase A: Este equipo ha sido
probado y se ha determinado que cumple los limites
establecidos en el apartado 15 de las Normas FCC para un
dispositivo digital de Clase A. Estos limites se hallan disefiados
para proporcionar un grado de proteccion razonable contra
interferencias dafiinas en una instalacién de caracter comercial.
Este equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de
radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con las
instrucciones, puede provocar interferencias dafiinas a las
comunicaciones de radio. La utilizacion de este equipo en una
zona residencial puede provocar interferencias dafiinas, en cuyo
caso el usuario deberéa corregir dichas interferencias por su
propia cuenta y riesgo.

Advertencia: Cualquier cambio o modificacion no expresamente
aprobada por Magellan Navigation puede anular el derecho del
usuario de utilizar el equipo.

Exposicion de seguridad RF a energia de radiofrecuencia (SAR)
Los dispositivos de transmisién por radio, en su funcionamiento
normal, emiten energfa en Radiofrecuencia (RF). La energia RF
puede ser absorbida por el cuerpo humano y, en caso de que se
absorban niveles excesivos, puede llegar a provocar efectos
adversos para la salud. La unidad de medida de la exposicion
humana a la energia RF es la Tasa de absorcion especifica (SAR,
del inglés Specific Absorption Rate).

La Federal Communications Commission (FCC), Industrie
Canada (IC), y otras agencias de todo el mundo han establecido
unos limites que incorporan un importante margen de seguridad
disefado para garantizar la seguridad de todas las personas que
utilizan estos equipos. A fin de certificar esta unidad para su
venta en EE. UU., Canadé y Europa, se ha puesto a prueba su
cumplimiento de las limitaciones de exposicién a RF en un
laboratorio de pruebas cualificado, y se ha comprobado que se
ajusta a las regulaciones relativas a la exposicion a energia RF.
La SAR se midi6 mientras la unidad (Médulo GSM) transmitia a
la méxima potencia RF certificada. A menudo, sin embargo,
durante el funcionamiento normal de la unidad (Médulo GSM),
ésta transmitird a una potencia muy inferior a la maxima.

La potencia de transmisién se controla automéaticamente y, en
general, se reduce a medida que se acerca a una estacion base
movil. Esta reduccion de la potencia de transmisién dara como
resultado una menor exposicion a la energia RF y un valor de
SAR inferior.

SAR: ANSI/IEEE C95.1 1992
FCC Boletin OET 65 Suplemento C
1999/519/CE

El méximo valor de SAR para este sistema inalambrico de
topografia cuando es montado en el cuerpo del usuario, tal como
ha sido descrito en esta guia de usuario, es de 1.44 W/kg. No es
necesario separar el sistema del cuerpo del usuario cuando este
se encuentra en operacion ya que las mediciones de SAR fueron
tomadas con el sistema “haciendo contacto” con la superficie
del mismo. La principal utilizacion prevista para esta unidad es
para operar en modo portatil.

Declaracion de seguridad RF de la FCC y la CE

Las distintas versiones de los Transmisores UHF cumplen con las
directrices de la FCC y la CE.

A fin de cumplir con las directrices de seguridad en la exposicion
aRF de la FCCy la CE relativas al uso normal, préximo al cuerpo,
de la unidad, es preciso tener en cuenta lo siguiente:

Una distancia de AL MENOS 3 m (10 pies) de separacién entre
el cuerpo del usuario y la unidad (Transmisor UHF).

Esta distancia se ha definido teniendo en cuenta los requisitos
de la FCCy la CE y la peor configuracion posible de potencia.
NO utilice el dispositivo de manera que esté en contacto directo
con el cuerpo (p. ej. sobre las piernas). Es muy probable que ese
tipo de utilizacion supere los limites de exposicion de seguridad
RF de la FCC. Véase www.fcc.gov/oet/rfsafety/ para mas
informacién sobre seguridad en la exposicién a RF.

Cuidado de la antena / Modificaciones no autorizadas

Utilice anicamente la antena integrada provista. Las
modificaciones o adiciones no autorizadas de la antena pueden
dafiar la unidad y pueden incumplir las regulaciones de la FCCy
la CE. Cualquier cambio o modificacién cuya validez no sea
aprobada expresamente por |a parte responsable podria anular la
autoridad del usuario para manipular el equipo.

Sustitucion del fusible del transmisor U-Link de Magellan

El transmisor U-Link de Magellan esté protegido por un fusible
de 4 A insertado en el cable de alimentacion/datos. Este cable
en forma de Y se utiliza para conectar el transmisor U-Link al
receptor Z-Max.Net a través de un conector de 7 patillas, asf
como a la baterfa.

En el caso de que tenga que sustituir este fusible, consiga un
fusible de repuesto de acci6n rapida de 44 Ay tipo ATO y siga
estas instrucciones:

- Desconecte el extremo de la baterfa del cable de datos/
alimentacion

- Abra el compartimiento del fusible situado a lo largo del cable
de datos/alimentacion.

- Extraiga el fusible dafiado.

- Introduzca el nuevo fusible y empuje la tapa del
compartimiento de vuelta en su sitio.

- Conecte de nuevo el cable de datos/alimentacion a la bateria.

Dénde encontrar informacién

Este manual esta disefiado para guiarle por los procedimientos
basicos del Z-Max.Net. Puede encontrar informacién adicional

en el Z-Max. Net Reference Manual, también disponible en el CD
del Z-Max.Net.

Garantias
Consulte el Z-Max.Net Reference Manual.
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1. Introduccion

iEnhorabuena! Acaba de adquirir el nuevo sistema de
levantamiento GNSS de doble frecuencia Z-Max™.Net

de Magellan.

El GNSS (Sistema de navegacién global por satélite) ha
revolucionado los levantamientos de control, la recogida de
datos topograficos y los levantamientos para la construccién.
La compra de las herramientas adecuadas para un trabajo
profesional resulta esencial en el competitivo entorno de
negocio actual.

El aprendizaje para la puesta en marcha de estas
herramientas de manera rapida y eficiente constituira

el objetivo de la presente guia.

Vision general de los componentes
del sistema

La siguiente tabla proporciona una visién general de los
diferentes elementos clave que componen el sistema
Z-Max.Net. Dependiendo de su compra, basada en el tipo de
levantamiento que desee realizar, puede que sélo posea parte
de los elementos enumerados. Consulte la lista del paquete
entregado para obtener una descripcién precisa del equipo
que se le ha enviado.

De la misma manera, al ser simplemente una visién general,
esta lista no enumera todos los posibles elementos y
accesorios. Por ejemplo, se proporciona la lista de todos

los posibles terminales de campo, pero no mencionamos
(deliberadamente) los soportes de campo que habitualmente
los acompafian. Para més informacion sobre estos elementos,
pdngase en contacto con su distribuidor.

Para informacién sobre pedidos, consulte el Z-Max. Net
Reference Manual.
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Localizacién de los componentes
basicos

2. Modulo de antena GNSS

3. Médulo de
alimentacion 4. Médulo de comunicacién

0 médulo V

1. Médulo
receptor

Mirando el panel frontal del médulo receptor GPS, el médulo
de alimentacién se fija al lado izquierdo del médulo receptor
y el médulo de comunicacion (o médulo V) al lado derecho.

Panel frontal del Z-Max.Net

Z-Max.Net Bluetooth®

LED de estado

Interfaz de usuario del panel frontal

Teclas de control

Botdn de encendido




(=)

Puerto Bluetooth®

Este dispositivo le permite comunicarse con el Z-Max.Net a
través de una conexién inaldambrica Bluetooth. Este puerto
estéa identificado como “puerto C” en el Z-Max.Net.

LED de estado

De izquierda a derecha, los LED son:

e Solucién RTK. Este LED sélo esta operativo cuando el
receptor se configura como un receptor mévil RTK.

Color | Significado
Apagado No es un receptor mévil RTK.
Parpadeo en verde Solucion fija
Parpadeo en naranja | Solucion flotante
Parpadeo en rojo Sin solucién RTK

Comunicacion. Este LED indica cuando se transmiten
(base) o se reciben (mdvil) datos en tiempo real..

Color | Significado
Apagado No se ha configurado ninglin enlace de datos
[Base: Transmite datos

Movil: Datos de la base recibidos y utilizados
Base: Irrelevante
| Mévil: Datos de la base recibidos pero no utilizados
Base: No se han transmitido datos
| Mavil: No se han recibido datos de la base

| Parpadeo en verde

‘ Parpadeo en rojo

Sin parpadear

|
¢ Registro de datos. Este LED muestra el estado del registro
de datos.

Color \ Significado
Apagado Ningun registro de datos en curso
Registro de datos en curso. Parpadea a la
Parpadeo en verde |frecuencia del ajuste del intervalo de grabacion (20
segundos por defecto)
Rojo Imposible registrar datos (memoria llena)

e Satélites/encendido. Tras el encendido, este LED seguira
parpadeando en rojo cada 1 6 2 segundos para indicar
que la unidad esta encendida. Entre cada parpadeo en
rojo, el LED también parpadeara en verde una vez por
cada satélite que detecte el receptor.



Tecla Enter

Tecla Cancelar

Pantalla del panel frontal

La pantalla del panel frontal es una pantalla de LED
alfanumérica de ocho caracteres que se utiliza para supervisar
el estado del receptor, establecer sus parametros y configurarlo
para realizar diversos tipos de levantamientos.

La pantalla muestra hasta ocho caracteres al mismo tiempo.
Los mensajes o pardmetros de mas de ocho caracteres se
deslizan de izquierda a derecha.

Teclas de control

Las cuatro teclas de control se utilizan conjuntamente con la
pantalla del panel frontal. Funcionan de manera diferente
dependiendo de si la pantalla se encuentra en el modo de
visualizacion o de edicién.

Modo de visualizacion:

ARRIBA (amarillo) | Avanza por el menu hacia delante (en el mismo nivel)

ABAJO (amarillo) |Retrocede por el mend hacia atras (en el mismo nivel)

Selecciona y desciende al siguiente nivel, entra en el modo

ENTER (verde) de edicién

CANCELAR (rojo) |Regresa al nivel superior

Modo de edicion:

Contexto de introduccion de datos: Avanza por los caracteres

ARRI.BA Contexto de lista de parametros: Avanza hacia delante

(amarillo) L . )
Avanza rapidamente si se deja pulsado durante tres segundos
Contexto de introduccion de datos: Retrocede por los caracteres

ABAJO . .

(amarillo) Contexto de lista de pardmetros: Retrocede
Retrocede rapidamente si se deja pulsado durante tres segundos
Contexto de lista de parametros: Selecciona el parametro

ENTER . o .

(verde) Contexto de introduccion de datos: Acepta el caréacter y se

desplaza al siguiente espacio, o sale del modo de edicion

Contexto de introduccion de datos: Borra el dltimo caréacter
CANCELAR |editado, permanece en el modo de edicién

(rojo) Contexto de lista de parametros: Se desplaza desde el modo de
edicion al modo de visualizacion sin seleccionar el parametro.

Véase el Z-Max.Net Reference Manual para mas informacion.



Boton de encendido

Este botén se utiliza para encender, apagar o inicializar la
unidad (véase la pagina 10).

Tecla gncendido

Lector de tarjetas SD y USB

Bajo las cuatro teclas de control se encuentra una pequefia
compuerta fijada por dos tornillos de aletas. Desatornillelos y
abra la compuerta para exponer la ranura de la tarjeta SD y el
puerto USB.

La ranura de la tarjeta SD contiene la tarjeta SD que sirve
de memoria de almacenamiento de datos del receptor.
Todos los datos grabados por la unidad se almacenan en la
tarjeta SD. jAtencion! Utilice exclusivamente tarjetas SD
vendidas por Magellan.

El puerto USB es uno de los puertos externos disponibles para
la conexién a un ordenador. El puerto USB es un conector de
tipo B.

Panel posterior del Z-Max.Net

Entrada de alimentacién
externa (10-28 VCC)
Puerto A (RS232)

Puerto B (RS232 0 RS422)

Para la disposicién de los contactos del conector,
véase el Z-Max.Net Reference Manual.



Configuraciones de la antena GNSS

En todos los casos, el médulo de antena GNSS debe estar
conectado al médulo receptor. No obstante, hay tres maneras
de hacerlo, tal y como se explica a continuacion.

Base

El médulo de antena GNSS (A) se fija directamente al médulo
receptor (B)
‘_

Receptor movil montado sobre

un jalon

El mddulo de antena GNSS (A) se fija al
médulo receptor (B) a través de un médulo

de antena UHF o un médulo de antena UHF
vacio (C). —

Receptor moévil montado en
mochila

El médulo de antena GNSS (A) se fija al médulo receptor (B)
a través de un modulo de antena UHF o un médulo de antena
UHF vacio (C), un adaptador de jalon extensible (D), un cable
doble de RF (E) y un adaptador de RF max. (F).




Se recomienda no
utilizar fuentes de
alimentacién que no
sean de Magellan para
la carga del médulo
de alimentacion.

2. Preparacion para la primera
utilizacion
Carga del médulo de alimentacion

Para cargar el médulo de alimentacion:

e Enchufe el cargador y conecte el mdédulo de alimentacién
al cargador tal y como se muestra al lado.

e (Carguelo durante un minimo de cinco horas o,
preferentemente, durante toda la noche (incluso si
el cargador indica que la bateria ya esta cargada).

e Verifique que la bateria esta totalmente cargada
pulsando el botén de la parte posterior del médulo de
alimentacién. Los cuatro LED deberan iluminarse de color
verde.

El médulo de alimentacién contiene baterias recargables de
i6n litio y circuiteria de carga “inteligente”. La recarga del
médulo de alimentacién se realiza utilizando la fuente de
alimentacién CA/CC incluida con el sistema.

Esta fuente de alimentacién también puede utilizarse

para proporcionar energia directamente al Z-Max.Net a través
de un conector externo. El cargador esta disefiado para
funcionar con una fuente de alimentacion alterna de 110-
240V, y proporciona 12 VCC de tension de entrada al médulo
de alimentacién a una corriente minima de 4 A.

Para mas informacién sobre las caracteristicas y gestion del
moédulo de alimentacion, véase el Z-Max.Net Reference
Manual.



Fijacion de los médulos laterales

Independientemente del tipo de médulo
que vaya a fijar al médulo receptor, es
decir, un médulo de alimentacién a la
izquierda, o un médulo de
comunicacién o médulo V a la derecha,
siga estas instrucciones:

e |ntroduzca primero el saliente
pequefio del moédulo en la parte
posterior del alojamiento, tal y como
se muestra al lado (izquierda y
derecha). Esto permite alinear el
maodulo correctamente.

e Utilizando el saliente como una bisagra, comience a hacer
oscilar el médulo. Pasa asegurarse de que el médulo esta

Adopte todas las correctamente colocado en vertical, alinee con cuidado los
precauciones para bordes salientes, a ambos lados de las patillas del
mantener las patillas conector, con las ranuras de la carcasa del médulo
del conector limpias, receptor. A continuacion, haga oscilar el mdédulo hasta que
y evite tocarlas. el enganche del médulo haga clic, de manera que quede
cerrado.

e Aseglrese de que el médulo esta bien asentado y de que
el enganche del borde del médulo se cierra con un clic.

Fijacion del médulo de antena GNSS

La base del médulo de antena GNSS es circular, excepto
por una superficie aplanada La parte superior del médulo
receptor, el médulo de antena UHF o el médulo de antena
UHF vacio esta codificada, de manera que sélo se puede
introducir el médulo de antena GNSS de una manera.

e Aseglrese de que la base del mdédulo de antena GNSS
esta orientada de manera que la superficie aplanada esta
alineada con la superficie aplanada del receptaculo.

e Una vez alineado, introduzca el médulo de antena GNSS
en el receptaculo de la antena. El médulo debera entrar
facilmente en su sitio.




e Unavez en su sitio, haga girar el collar roscado del
médulo de antena GNSS hasta que la antena quede
firmemente fijada en su sitio.

Insercién de una tarjeta de memoria

Se requiere una tarjeta de memoria si desea ejecutar un

levantamiento post-procesado o, mas en general, si desea

registrar datos brutos con su Z-Max.Net.

Para instalar la tarjeta de memoria SD en el lector:

e Qriéntela de manera que la esquina biselada mire hacia
abajo, tal y como se muestra al lado.

e Empuje suavemente la tarjeta hacia el lector, hasta que

s\ oiga un leve “clic”. Este clic indica que la tarjeta se ha
f asentado correctamente. Una tarjeta SD correctamente

4

-,

£8
f

insertada no debe moverse una vez retirada la mano de la

Utilice sélo tarjetas SD tarjeta.

vendidas por Magellan.

Encendido/Apagado del sistema

e Encienda el sistema pulsando el botén de encendido
A del panel frontal del receptor durante aproximadamente
2 segundos (hasta que se oiga un pitido), y suelte
L entonces el botén de encendido.
receptor utilizando el )
botén de encendido del El LED de SV/Encendido empezara a parpadear en
panel frontal antes de rojo cada segundo, para indicar que el receptor esta
retirar la tarjeta SD. encendido.

e Para apagar el sistema, pulse y mantenga pulsada la tecla
de encendido durante dos segundos. El receptor generara
un pitido cada segundo, se mostrara un mensaje de
“apagado”, y a continuacion, el receptor se apagara.

Es importante apagar el

10



Inicializacion del sistema

Se recomienda llevar a cabo la inicializacion del sistema

la primera vez que lo utilice a fin de:

e Borrar la memoria interna

e Reajustar la configuracién de usuario a los valores
predeterminados

e Borrar la informacién de efemérides y almanaque de
la memoria

e Reformatear la tarjeta SD. Tenga presente que también
deberé llevarse a cabo la inicializacién cada vez que
prepare la tarjeta SD para un nuevo proyecto de
levantamiento. Siempre es mejor borrar archivos de la
tarjeta SD ejecutando una secuencia de inicializacién,
en lugar de utilizar algin otro método.

También resulta apropiado inicializar el sistema siempre que
el Z-Max.Net no funcione correctamente.

Para inicializar el sistema con el botén de encendido,
asumiendo que el sistema esta apagado, siga estas
instrucciones:

e Pulse el botén de encendido durante al menos 5 segundos.
En la pantalla aparecera “re-init”, lo que indica que el
receptor se encuentra en proceso de inicializacion.

Dicho proceso duraréa varios minutos, dependiendo de

la capacidad de la tarjeta SD. El panel frontal seguira
mostrando la indicacién “re-init” hasta que el proceso se
haya completado.

Una vez completado, el receptor se encendera y entrara en
el estado normal, mostrando en el panel frontal la
indicacién “SYSINFO", y con la tarjeta SD lista para
usarse.

11
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Salga al exterior tras
la inicializacién y
asegurese de que su
sistema posee una vista
despejada del
firmamento en todas
las direcciones.

12

Comprobacion de que el Z-Max.Net
recibe satélites

Si la antena GPS posee una vision del firmamento

razonablemente buena, el receptor deberia empezar a

detectar satélites en unos pocos minutos. Esto vendra

indicado por el LED de SV/Encendido.

1. Deberéa parpadear en rojo una vez por segundo para
indicar que el dispositivo esta encendido, y en verde
varias veces entre cada parpadeo en rojo.

2. Parpadeara en verde una vez por cada satélite detectado.
En condiciones normales de recepcién, el sistema
debera detectar una media de unos ocho satélites.



AN

Cuando la
configuracion de la
base se encuentre bajo
su responsabilidad,
aseglrese de que la
base se encuentre en
una zona despejada
con la mejor vision
posible del firmamento.

Siempre que sea
posible, evite arboles,
edificios o cualquier
obstéaculo alto en las
proximidades de

la base.

Disponer de una vision
despejada del firma-
mento permitird a la

base recoger datos
desde el méximo
nudmero de satélites vis-
ibles, lo que resulta
muy recomendable
para efectuar un levan-
tamiento correcto, pre-
ciso y rapido.

3. Levantamientos RTK

Requisitos del método de levantamientos RTK

La informacién clave se proporciona mas adelante.

1. Se necesitan dos unidades: una (la base) funciona desde una posicion cono-
cida precisa, mientras que la otra (remota) se utiliza en la zona de trabajo.
2. Debe establecerse un vinculo de datos desde la base hasta el receptor
mavil. Este vinculo de datos puede implantarse de tres maneras diferentes:
- Radio UHF
- Médem movil (GSM)
- Otro dispositivo externo
3. Dependiendo del vinculo de datos escogido, la base sera:
- Un sistema de base “real” (con radio UHF, GSM u otro dispositivo externo)
- O un sistema de base “virtual” que envia datos a través de un médem celu-
lar (GPRS).
Las principales configuraciones del sistema RTK “Z-Max.Net" se muestran a
continuacion:
Radio UHF
Ba: Remoto
T

\

™
/ |
“f’,:' ! “ ‘«\ ‘
S
Internet T* | GSM
] Base Remoto
A - -
- Vinculo de datos {ﬁ
p: \w o
7al\ _/
7N T
// M \\\ |
v N Y
e

4. Pueden utilizarse dos configuraciones diferentes del dispositivo remoto
(mochila o jalon extensible), si bien funcionan de manera similar.

Sélo se describira en esta Guia el sistema remoto montado sobre el jalon.
Para mas informacion sobre el montaje en mochila, consulte el Z-Max.Net
Reference Manual.

5. RTK resulta mas sencillo de utilizar con un terminal de campo en el que se
ejecute FAST Survey. RTK también puede hacerse funcionar desde la panta-
lla del panel frontal del receptor.

6. Independientemente de la base utilizada (“real” o “virtual”), debe conocerse
aproximadamente su distancia hasta el receptor mévil, denominada “linea de
base” (de hasta 50 km, 0 30 millas), pasa asegurar que los resultados del
RTK alcanzaran el nivel esperado de precision.

13




14

Configuracion de la base RTK

En esta seccién se describe una configuracion tipica de la

base, en la que:

e Se utiliza un tripode convencional

e Se utiliza una radio Magellan U-Link para el vinculo de
datos

e | os datos de correcciones RTK se transmiten en formato
Ashtech CPD (DBEN)

e Se utiliza una bateria externa de 12 VCC para alimentar
tanto la base del Z-Max.Net como el transmisor U-Link

e Se utiliza un terminal de campo con Bluetooth
(MobileMapper CE), en el que se ejecuta FAST Survey,
para configurar la base.

Para otras configuraciones de la base, resulta sencillo

extrapolar a partir de las siguientes instrucciones, sabiendo

que configurar una base siempre implica: 1) introducir su

ubicacion geogréafica y 2) definir el vinculo de datos.

Seleccion del emplazamiento de la instalacion

El emplazamiento de instalacién deberia ofrecer las mejores
condiciones posibles para la recepcion GPS. La antena GNSS
debe tener una vision despejada del firmamento en todas las
direcciones. No debe haber ninglin obstaculo, o los minimos
posibles, en las proximidades.

Configuracién de la Base RTK

1. Conecte los componentes del sistema (médulo de
alimentacién, antena GNSS y médulo V) tal y como se
explica en la pagina 9.

Dado que se utiliza un transmisor de radio UHF para el
vinculo de datos, puede fijarse un médulo V, y no un
moédulo de comunicacion, al lado derecho del médulo
receptor.

2. Centre y nivele el tripode sobre la marca del suelo.



3. Introduzca el adaptador de latén de la base niveladora por
el orificio de la placa de medicién de HI, y atornille el
adaptador y la placa al receptaculo roscado de 5/8”
situado en la parte inferior del médulo receptor del
Z-Max.Net.

4. Coloque cuidadosamente el conjunto del Z-Max.Net en el
tribrach montado en el tripode sobre el punto del suelo.

5. Utilice la cinta para medir la distancia que hay desde el
punto de referencia en el terreno hasta el punto de
medicién del Z-Max.Net (véase Hb al lado). Mas adelante,
deberé introducir el valor medido en la cinta (véase el
punto 5, en pagina 25).

Lectura
“Hb" en
la cinta 6. Utilizando el cable de alimentacién
7 \‘ \ proporcionado (P/N 730477), conecte la
'? entrada de la alimentacion del Z-Max.Net
(marcada con la indicacién “PWR") a la

# @\ ‘* bateria externa de 12 VCC.
&

§ 7. Instale el tripode para el transmisor de radio
UHF, alejado unos metros del tripode del

Z-Max.Net. La distancia entre los dos tripodes se halla
limitada por la longitud (10 metros) del cable de datos/
alimentacién que conecta el receptor Z-Max.Net a la radio
(véase el punto 10 mas adelante).

8. Atornille la antena de radio (A) al conector de la antena de
] la radio del U-Link (B).

9. Enganche el saliente de la radio al soporte de montaje (C),
y fije el soporte de montaje al jalon telescépico de
levantamientos (D).

10.Conecte el cable de datos/alimentacién en forma de Y
(P/N 730476) entre el puerto conector B de 7 patillas
del Z-Max.Net y el puerto de datos/alimentacién de
15 patillas de la radio del U-Link (E).

11.Conecte el extremo libre del cable de datos/alimentacion
a la bateria.

12.Eleve conjuntamente la radio UHF y su antena tanto como
sea posible para maximizar la distancia de transmisién.

15



AN

Utilice exclusivamente
una bateria de 12 VCC
para alimentar el
transmisor U-Link.
Sélo se permite utilizar
una bateria de 24 VCC
para alimentar el
Z-Max.Net.
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El siguiente diagrama resume las diferentes conexiones
anteriormente descritas.

Transmisor U-Link|
Z-Max.Net

Alimentacion

Ao
B

PIN 430477

+
Bateria externa de 12 V

Configuracion del receptor RTK remoto

Se describen dos configuraciones tipicas del receptor
RTK remoto:

Configuracion del receptor mévil n.° 1: Receptor mévil
RTK que utiliza vinculo de datos por radio UHF para
comunicarse con una base RTK como la descrita en el
anterior capitulo.

Configuracion del receptor mévil n.° 2: Receptor mévil
RTK que utiliza un vinculo de datos GSM/GPRS para
adquirir datos de correccién de un proveedor utilizando el
protocolo NTRIP.



El procedimiento de configuracién del receptor movil es

el siguiente:

1. Conecte los componentes del sistema (médulo de
alimentacién, médulos de antena GNSS y UHF, médulo de
comunicacion) tal y como se explica en la pagina 9,
teniendo presente lo siguiente:

- Configuracion del receptor mévil n.° 1: Dado que se
utiliza una radio UHF como vinculo de datos, debera
fijarse un médulo de comunicacién UHF, y no un
modulo V, al lado derecho del médulo receptor.
Conecte el médulo de antena UHF directamente a la
parte superior del médulo receptor, y fije el médulo de
antena GNSS a la parte superior del médulo de antena
UHF.

- Configuracion del receptor mévil n.° 2: Dado que
se utiliza un médem GSM/GPRS como vinculo de
datos, debera fijarse un médulo de comunicacién

4 GSM, y no un médulo V, al lado derecho del moédulo
receptor. Puesto que no se necesita una antena
UHF, conecte un moédulo de antena UHF vacio
directamente a la parte superior del médulo receptor, y
fije el médulo de antena GNSS a la parte superior del
maodulo de antena UHF vacio.
2. Monte el conjunto del Z-Max.Net en el jalon de

- levantamientos:

L - Retire el adaptador de laton de la parte superior del
jalon, y fijelo a la base del conjunto del Z-Max.Net.

- Asiente el Z-Max.Net en el jalon.

Si no hay ningin adaptador disponible, enrosque el
jalon directamente a la base del receptor.

3. Determine la altura del jalon extensible (véase Hr al lado).
Si esta utilizando un jalon normal, esta altura vendra dada
por el fabricante del jalon, por lo que no tendra que
medirla.

Mas adelante, tendra que recordar esta altura al
configurar el receptor mdvil (véase el punto 2 en
la pagina 28).

4. Monte el terminal de campo sobre su soporte de campo

y fije el conjunto al jalon del levantamiento.

7:)

—allkl
I_I

)

F
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Establecimiento de una comunicacion
Bluetooth con el Z-Max.Net

Introduccién

Esta seccién explica como controlar el sistema
Z-Max.Net desde un terminal de campo con Bluetooth
(Magellan MobileMapper CE).

Lea detenidamente estas notas preliminares.

] % e Al utilizar comunicacién Bluetooth, se le pedira varias
c veces que introduzca el nimero PIN del Z-Max.Net
mientras configura la base o el receptor movil.

Por defecto, el nimero PIN de todas las unidades
Z-Max.Net es “12345",

Terminal
de campo Para introducir el nimero PIN utilizando el teclado virtual del

MobileMapper CE, siga estas instrucciones:

- Para mostrar el teclado virtual, puntee B#|en la barra de
tareas,
y a continuacion Teclado. No olvide puntear dentro del
campo Introducir PIN antes de introducir el nimero PIN.

- Para ocultar el teclado virtual, puntee =) | en la barra de
tareas, y a continuacion Ocultar panel de entrada. Si la barra
de tareas estéa oculta por el teclado virtual, puntee y
mantenga la barra de titulo del teclado y desplacela hacia
arriba hasta que la barra de tareas quede visible, y entonces
seleccione Ocultar panel de entrada en la barra de tareas.

e Lainstruccién “puntear y mantener un elemento”
mencionada varias veces de aqui en adelante significa que
debe:

- Puntear el elemento utilizando el lapiz

- Y mantener el lapiz en contacto con la pantalla hasta
que aparezcan puntos y, a continuacién, un mend
emergente. Entonces, debera puntear una de las
funciones del menl emergente.



Encendido del equipo completo

Se asume que la base y el receptor mévil configurados se
encuentran cerca el uno del otro.

1. En primer lugar, encienda cada una de las unidades
Z-Max.Net que utilizara (una base y un receptor mévil, o
sélo un receptor movil) pulsando el botédn de encendido
durante aproximadamente dos segundos, hasta que se
oiga un pitido.

2. Pulse el botén rojo de encendido del MobileMapper CE
hasta que se encienda (en verde) el LED de alimentacion.

Deteccién de dispositivos con Bluetooth

En este paso, ejecutara el Bluetooth Manager para buscar
dispositivos con Bluetooth en el alcance del terminal de
campo.

1. En el MobileMapper CE, puntee :5' en la barra de tareas,
y continuacién Configuracién y entonces Panel de control.

2. Puntee dos veces el icono Bluetooth Manager.

3. En la ventana del Bluetooth Manager, puntee el botén ON.
Espere hasta que el Bluetooth Manager haya detectado la
unidad o unidades Z-Max.Net que acaba de encender. El
Bluetooth Manager también detectara cualquier
dispositivo con Bluetooth presente cerca, como teléfonos
moviles, ordenadores, etc. (Cuantos mas dispositivos con
Bluetooth, mas tardara en detectarlos todos.)

Salicitud de autenticacion 4. En la ventana de Solicitud de autenticacion que aparece

00007800f24b tras la deteccién de las unidades Z-Max.Net, puntee

Pt sucesivamente el nimero PIN de cada unidad (“12345"
— — por defecto, aunque el suyo puede ser diferente)

(véase la Introduccidn en la pdgina 18 para ello).

5. Puntee OK. EI Bluetooth Manager actualiza entonces
la lista de dispositivos con Bluetooth para mostrar el
numero de serie de las unidades Z-Max.Net (en lugar
de incomprensibles numeros de identificaciéon Bluetooth).
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Busqueda de servicios Bluetooth

En este paso, enumeraréa los servicios disponibles en los
dispositivos con Bluetooth detectados.

Para cada unidad Z-Max.Net detectada, siga estas
instrucciones:

1. Puntee y mantenga el icono (ahora verde) del Z-Max.Net
en la lista, y a continuacioén puntee Buscar servicios en el
menu emergente. Espere hasta que aparezca un signo “+”
antes del icono.

2. Expanda el icono del Z-Max.Net punteando sobre el signo
“+”. Esto mostraréa el Bluetooth Serial Port, que
estd actualmente tachado con una cruz roja. (“Bluetooth
Serial Port” es el Unico servicio Bluetooth disponible en las
unidades Z-Max.Net.)

Asignacion de puertos virtuales a Bluetooth

En este paso, le pedira al Bluetooth Manager que asigne
un puerto virtual del terminal de campo a cada conexiéon
Bluetooth que necesite.

Para cada unidad Z-Max.Net detectada, siga estas

instrucciones:

1. Puntee y mantenga marcado Bluetooth Serial Port, y a
continuacién seleccione Configurar. Esto abrira la ventana
Configurar puerto serie.

2. Seleccione un puerto virtual libre (COM3: para la base,
COM4: para el receptor movil) y puntee Aceptar para cerrar
la ventana.

3. Puntee y mantenga marcado Bluetooth Serial Port, y a
continuacion seleccione Conectar. Vuelva a introducir el
numero PIN si se le solicita. Espere hasta que aparezca en
la linea del Puerto serie Bluetooth una marca verde, que
significara que se ha establecido la conexién Bluetoooth
con el Z-Max.Net.




Guardar la configuracion del Puerto serie Bluetooth

Ahorrard mucho tiempo la préxima vez que arranque el
sistema si sigue este procedimiento la primera vez que
configure las conexiones Bluetooth requeridas.

Para cada unidad Z-Max.Net detectada, haga lo siguiente:

1. Puntee y mantenga el Bluetooth Serial Port, y a
continuacién puntee sucesivamente Auto Connect y Save
Settings.

Una vez activadas estas opciones, y suponiendo que no ha
cerrado el Bluetooth Manager antes de apagar el terminal
de campo, el Bluetooth Manager restablecera
automaticamente las conexiones Bluetooth la préxima vez
que encienda su terminal de campo.
Obviamente, el Bluetooth Manager s6lo podré restablecer
las conexiones con las unidades Z-Max que estén
presentes cerca y encendidas.
Se le pedira simplemente que introduzca de nuevo el
nimero PIN de cada una de estas unidades.
Antes de pasar al FAST Survey, siga estas instrucciones:
2. Puntee Aceptar en la esquina superior derecha para cerrar
la ventana del Bluetooth Manager. Esto no apagara el
Bluetooth Manager, pero liberara la pantalla para otras
tareas.
3. Por el mismo motivo, cierre la ventana del Panel de
control.

Notaré la presencia del icono Bluetooth () en la barra
de tareas, que significa que Bluetooth sigue estando
activo.
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Definir/Guardar la configuracién Bluetooth para
FAST Survey

FAST Survey puede comunicarse sélo con una unidad

Z-Max.Net cada vez. Este paso proporciona el procedimiento

para permitir que FAST Survey se comunique con la unidad Z-

Max.Net deseada a través de Bluetooth, y para guardar esa

configuracién en un archivo de configuracién, de manera tal

que pueda restablecerse siempre que sea necesario.

1. Ejecute FAST Survey en el terminal de campo.

2. En FAST Survey, puntee la ficha Equip y, a continuacion,
la funcion Config. Com.

3. En el campo N.° puerto, seleccione “COM3" (para la

Config. com.

N o -] comunicacién con la base)

[¥/E5 un puerto Biuetooth 4. Marque la opcién Es un puerto Bluetooth y seleccione

R “Otro” como el controlador Bluetooth
e — 5. Puntee Aceptar para cerrar la ventana. FAST Survey se
Paridac e~ comunicara ahora con la base a través del puerto COM3.
tongndear: o - En este punto, puede comunicarse con la base para
by | realizar la configuracién o una supervision.

Predeter minados

6. Puntee en la parte superior de la ventana

. Puntee el botén Guardar

8. Dé un nombre al archivo de configuracién (por ejemplo,
“Base Z-Max”)

9. Puntee Aceptar y a continuacion Cerrar

10.Repita los anteriores pasos del 2 al 9 para el receptor
Z-Max.Net remoto que esté utilizando. Esta vez,
seleccione “COM4” y no “COM3” en la ventana de Config.
Comunic. (punto 3) e introduzca “Remoto
Z-Max" como nombre del archivo de configuracién (punto
8).

~
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Teclado virtual de
FAST Survey

Alternar Bluetooth entre la base y el receptor movil

Ahora que ha guardado las dos maneras de las que FAST
Survey puede comunicarse con su sistema Z-Max.Net, resulta
sencillo alternar la comunicacién Bluetooth de la base al
receptor mévil y a la inversa:

1.

Puntee en la parte superior de la pantalla.

2. Puntee el nombre de la configuracién correspondiente a la

unidad con la que desea comunicarse y, a continuacién,
puntee Selec. FAST Survey actualizara entonces auto-

maticamente la configuracién de la funcion Config. Com.
Para permitirle comunicarse con la unidad seleccionada.

Configuracion de la Base RTK
Ejecucion de FAST Survey

1.

2.

3.

En el terminal de campo, ejecute el software FAST Survey
punteando dos veces el icono de FAST Survey.

Escoja Seleccionar trabajo nuevol/existente. Aparecerd una
nueva pantalla.

En el campo Nombre, introduzca el nombre del trabajo que
desea crear. Por ejemplo, escriba “Trabajol.crd”.

Tenga presente que FAST Survey posee su propio y amplio
teclado virtual (véase al lado). Si puntea en el campo
Nombre, FAST Survey mostrara automéaticamente este
teclado virtual. Sélo tiene que introducir un nombre con
este teclado y, a continuacién, puntear Aceptar.

. Puntee Aceptar para crear el trabajo. La pantalla mostrara

entonces la ficha Unidades.

. En la ficha Unidades, ajuste las unidades y parametros

deseados para el trabajo.
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Opcion. .trabajo

[ Opciones Unidades
[ Nuevo Senalizar
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Pantalla de
la ficha GPS

6. Puntee la ficha GPS.

7. En la ficha GPS, seleccione el sistema de coordenadas
a utilizar en el trabajo, asi como el modelo de geoide.
Tenga presente que puede haber cargado previamente
el sistema de coordenadas y el modelo de geoide al
terminal de campo utilizando una de las herramientas
de GNSS Solutions (véase el Manual de referencia de
GNSS Solutions para mas informacion). FAST Survey
almacena un gran nimero de sistemas de coordenadas.
Para seleccionar uno de ellos, puntee el botén Editar lista
proyecciones y entonces el botén Afadir predefinida.

8. Tras seleccionar todos los pardametros deseados, puntee
Aceptar (situado en la parte superior de la pantalla).

Configuracion de la base y del vinculo de datos

Recordatorio: En este ejemplo, configurara un vinculo de

datos UHF para proporcionar al receptor mévil datos de

correccién RTK en formato CPD (DBEN).

1. Puntee la ficha Equip, seguida de la funcion Instrumento,
seleccione “Magellan Professional and Ashtech” en el
menU desplegable y finalmente puntee Aceptar.

2. Puntee en la parte superior de la ventana.

3. Puntee el nombre de la configuracion correspondiente a la
base (por ejemplo, “Base Z-Max") y a continuacién puntee
Seleccionar. FAST Survey actualizara automaticamente la
configuracién de la funcién Config. Comunic. para
permitirle comunicarse con la base.

Alternativamente, puede puntear el botén Config. Com. de
la ficha Equip y entonces, en el campo N.° puerto,
seleccionar el puerto que asigné para comunicarse con la
base (véase el punto 2 en Asignacién de puertos virtuales
a Bluetooth en la pagina 20). Asimismo, active “Este es
un puerto Bluetooth” y seleccione “Otro” como
Controlador Bluetooth. Entonces, puntee Aceptar.

4. Puntee el botén Configurar Base y escoja “Z-Max” en el
menu desplegable Tipo de receptor.



Config..agellan Cancelar
Estacion

PLErD dats

OnOr@cOn

Puerts radio Tipo:
O-@B Qo [|TH -

Tipo mensaje
ishitech (CPD)

el frans. radio: 19200 -

5. Introduzca la altura de la antena que midié anteriormente
(véase el punto 5, pagina 15), asi como el método
utilizado para esta medicién. Si utilizé el método descrito
en la pagina 15, compruebe la Linea recta.

6. Seleccione el tipo de antena GPS utilizada, es decir,
“[Z-Max GPS] Magellan Professional”, ya que esta
utilizando la antena del Z-Max.Net directamente
conectada al receptor.

7. Puntee la ficha Puertos. Con Bluetooth y la radio
Magellan utilizada, realice las siguientes selecciones:

e Tipo: “Magellan” (radio Magellan)

e Puerto de datos: “C” (conexién Bluetooth al terminal
de campo)

e Puerto de radio: “B”

¢ Tipo de mensaje: “Ashtech (CPD)".

8. Puntee Aceptar para enviar estos parametros al receptor Z-
Max.Net. Vuelva a introducir el nimero PIN.
El Z-Max.Net emitira un pitido. Aparecera un nuevo menu
que le pedira que introduzca la posicion de inicializacién
para la base.

Introduccion de la posicion y del identificador de la
base
Existen hasta seis diferentes opciones para introducir esta
posicion:

Configuracidn de la base [SEg==ET Configuracion de la base [SE=CIEY

De nueva posicion De posicidn conocida
De posicion conocida De nueva posicio
| Punto ya levantado | | Leer de GPS |
‘ Usgar coordenadas locales | ‘ Introducic Lat/lon |
‘ Leer de archivo | Introducir coord. sistema cuadricula
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Configuracién de la base

Latiude: N 47°17'56.31536"
Longitude: 1A 1°30'32.56662"

Ellipsoid Hgt: 97,838

¢Sequir configurancio base?

Pantalla de
coordenadas de la base

Definir base

ID estacion referencia:
o001

Pantalla del ID de la
estacion base

9. Escoja la opcién que mas le convenga. Por ejemplo,
para introducir las coordenadas de la base:
- Puntee sucesivamente De nueva posicion,
y a continuacioén Introducir Lat/Lon
- Escriba la latitud, la longitud y la altitud, y
puntee Aceptar. FAST Survey muestra entonces las
coordenadas WGS84 de esta posicion tras realizar
la transformacion a WGS84 si fuera necesario.
- Puntee Si.
10.FAST Survey le pedira entonces que introduzca el ID
estacion referencia (4 caracteres max.).
11.Introduzca el ID que desea asignar a la base y puntee OK.
Aparece el mensaje “Conectando al receptor” y se emite
un pitido, que significa que se esta configurando el
Z-Max.Net. Tras unos segundos, FAST Survey solicita que
compruebe la configuracién de la radio:

@ Quiere verificar los

parametros adicionales de

la razon?

Configuracion de la radio

12.Puntee Si. En EE. UU., se mostrara una tabla de canales/
frecuencias. En Europa, se mostrara un Gnico canal junto
con la correspondiente frecuencia.

13.Por ejemplo, si debe ajustarse la frecuencia a
444,125 MHz (siempre es un multiplo de 12,5 kHz),
introduzca “444,125" en el campo Frecuencia a ajustar y,
a continuacion, puntee Configurar radio.

14 . Espere a que FAST Survey muestre el mensaje
“Configuracion de la base completada con éxito” y a que el
Z-Max.Net emita un pitido.



15.Compruebe los LED del panel frontal del Z-Max.Net para
asegurarse de que el sistema funciona correctamente
(consulte la pdgina 4 para interpretar el significado de
cada LED). Normalmente, dos LED deberian parpadear en
verde tal y como se muestra al lado.
También puede supervisar el receptor mévil Z-Max.Net
desde la pantalla del MobileMapper CE utilizando la
funcion de la ficha Equip de FAST Survey>Monitor/Mapa
cielo (véase la siguiente figura).

Monitor/Mapa cielo

VistaSAT InfoSAT REF

Controlar Lat{long
L., Morte: 262581.9534
Posicion actual { Este: 209305230
Elevacidn: 98,5980
. P HRMS: 10,400
Incertidumbres del calculo{ S g
POOP: 1.8
Geometria de la constelacion GPS{ HDOP: i1l
TDOF: 1.0
Estadao: AUTONOMO
Numero de satélites recibidos — | saTs: 3

Puntee Atras para volver al mend.

16.Ahora puede dejar a la base funcionar por si sola y pasar
a la configuracion del receptor movil. Mantenga el
terminal de campo encendido. Asimismo, deje que FAST
Survey siga ejecutandose, y deje el trabajo abierto, ya que
esto es necesario para configurar el receptor mévil (véase
maés adelante).

Configuracion del receptor mévil RTK

1. Puntee en la parte superior de la pantalla

2. Puntee el nombre de la configuracion correspondiente
al receptor movil (por ejemplo, “Remoto Z-Max")
y a continuacién puntee Seleccionar. FAST Survey
actualizara automaticamente la configuracién de la

funcién Config. Comunic. para permitirle comunicarse con
el receptor movil.
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Config..agellan

Puerto datos
OsOc@cOo

Puerts radio Tipa:

(el Y el @D [|TH -

Tip!
" EVAGL ~ [ | WRS

19200 -

wel. frans. radio:

Config, base

Manual -
Agregar
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Alternativamente, puede puntear el botén Config. Com. de
la ficha Equip y entonces, en el campo N.° puerto,
seleccionar el puerto que asigné para comunicarse con el
receptor movil (véase el punto 2 en Asignacién de puertos
virtuales a Bluetooth en la pagina 20). Asimismo, active
“Este es un puerto Bluetooth” y seleccione “Otro” como
Controlador Bluetooth. Entonces, puntee Aceptar.

Caso 1: Receptor movil que utiliza un vinculo de
datos de radio UHF

1.
2.

4.

Puntee Configurar receptor movil.

En el campo Alt. vara, introduzca la altura anteriormente
mencionada (Hr; véase el punto 3 en la pagina 17)y,

a continuacién, marque la opcién Vertical.

. Puntee la ficha Receptor y compruebe que el receptor

usado es “Z-Max". Ademas, dado que esta utilizando
un modulo de antena UHF (aunque sea vacio) entre la
antena GNSS y el médulo receptor, seleccione la antena
“[Z-Max GPS UHF]1 Magellan Professional” en el campo
Tipo de antena.
Puntee la ficha Puertos y haga las siguientes selecciones:
- Campo Config. base (en la parte inferior): “Manual”
- Tipo: “Magellan” (radio Magellan)
- Puerto de datos: “C” (conexion Bluetooth al terminal
de campo)
- Puerto de radio: “D”
- Tipo de mensaje: “Ashtech (CPD/DSNP LRK)”

. Puntee el botén Aceptar situado en la parte superior de

la pantalla. Aparecera el mensaje “Conectando con el
receptor”, y el Z-Max.Net emitira un pitido que significa
que se esta configurando.



. Tras unos segundos, aparecera otro mensaje solicitandole
que compruebe la configuracién de radio:

@ Quiere verificar los
parametros adicionales de
la razon?

s | wo |

. Puntee Si. En EE. UU., se mostrara una tabla de canales/
frecuencias. En Europa, se mostrara un Unico canal junto
con la correspondiente frecuencia.

. Por ejemplo, si debe ajustarse la frecuencia a

444,125 MHz (siempre es un multiplo de 12,5 kHz),
introduzca “444,125” en el campo Frecuencia a ajustar y,
a continuacién, puntee Configurar radio.

. Espere unos segundos. EI Z-Max.Net emitird un pitido una
vez haya sido configurado como un receptor mévil.
Entonces puede comenzar el levantamiento.

Puede comprobar en primer lugar los LED del panel
frontal del Z-Max.Net para asegurarse de que el sistema
funciona correctamente (consulte en la pagina 4 el
significado de cada LED).

También puede supervisar el receptor mévil Z-Max.Net
desde la pantalla del terminal de campo utilizando la
funcién de FAST Survey en la ficha Equip>Monitor/Mapa
cielo.
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Config..agellan

Puerto datos

Cs0e@®@cOn

Puerto radio Tipa:
C:L0: @D
Tipo mensaje
Achtach (CFD/DENF LRK) » [ vRs
el frans. radio: 19200 -

Config. base:
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Caso 2: Receptor moévil que utiliza un vinculo
de datos GSM/GPRS

Recordatorio: En este caso, no necesita instalar y poner en
marcha su propia base, ya que utilizara datos de correccion
RTK de un proveedor que utiliza el protocolo NTRIP. Esto
significa que sélo necesita configurar y utilizar el receptor
movil. A continuacién se muestra la informacién clave que
necesita conocer en este caso:

e Se utiliza un vinculo de datos GPRS para recibir los datos
de correccion RTK desde un emisor NTRIP. Se asume que
el proveedor GPRS ha entregado la siguiente informacién
para que pueda arrancar su médem:

Ndmero PIN de la SIM del médem (si lo hay)
Nombre del punto de acceso

Nombre de usuario para la conexion GPRS

Contrasefia para la conexion GPRS

e Se asume que el proveedor NTRIP ha entregado
la siguiente informacion para que pueda acceder
al servicio NTRIP:

Direccion IP del emisor (XXX.XXX.XXX.XXX)

| Ndmero de puerto IP

[ Nombre de usuario para el acceso al emisor NTRIP

fed

| Contrasefia para el acceso al emisor NTRIP

Siga estas instrucciones para configurar el receptor mévil:

1. Puntee Configurar receptor movil

2. En el campo Alt. vara, introduzca la altura anteriormente
mencionada (Hr; véase el punto 3 en la pagina 17)y,

a continuacién, marque la opcién Vertical.

3. Puntee la ficha Receptor y compruebe que el receptor
utilizado es el Z-Max.Net. Asimismo, seleccione la antena
“[Z-Max GPS UHF] Magellan Professional” en el campo
Tipo de antena.

4. Puntee la ficha Puertos y haga las siguientes selecciones:

- Campo Config. base (en la parte inferior): “Manual”



- Tipo: “NTRIP”
- Puerto de datos: “C”
5. Puntee el botén Agregar situado en la parte inferior de
la pantalla.

Remoto Magellan

Banda e 6. Introduzca las propiedades del proveedor GPRS.

La pantalla que se muestra al lado sélo da ejemplos

de cdmo pueden ser estas propiedades.

Si da un nombre apropiado a este conjunto de informacién
(véase el campo Nombre de la parte superior), podra

FIN:

Nornbre: NTRIP1
-

Mombre usuario

Skt seleccionar directamente esta configuracion desde el
campo Config. base de la anterior pantalla.

OPcknes NTRIEICastnr 7. Puntee el botén Opciones NTRIP e introduzca las

propiedades del servicio NTRIP que desea utilizar.

TR La pantalla que se muestra al lado sélo da ejemplos

Puerto: de cdmo pueden ser estas propiedades.

Informacidn de inicio de sesidn

ore usuari: 8. Puntee Aceptar tres veces.

9. Aparecera el mensaje Conectando con el receptor,
y el Z-Max.Net emitird un pitido que significa que se esta

LORTaEsena a0enra Configurando.

Aparecera una nueva pantalla en la que puede ver el
Estado GSM: PREPARADD A A 1 1A
estado actual del médem del mddulo de comunicacion
__Cumectar __A:tlvar L,
= i (LISTO; véase la pantalla al lado).
EsCOnectar Desactivar

10.Puntee Conectar. Se mostrara el mensaje Conexion al
emisor. Entonces, aparecera una nueva pantalla desde
la que podra ver todas las estaciones disponibles de su
proveedor NTRIP.

Punto montaje NTRIP

11.En la lista despegable asociada con el campo Punto de

i montaje: e montaje, seleccione la estacion base con la que desea
nbre: Mantes traba]ar

Fi o RTCM3.0, Usar:[RTCM 3w . . .z

o el El resto de la pantalla proporciona informacién sobre
pradail 812 la estacién seleccionada. EI campo Formato se preajusta
Acepta NVEA: ho automaticamente tras la seleccién de la estacion, pero
atitud: 47, . g . . .

T siempre puede modificarlo si el preajuste es incorrecto
e . (véase la pantalla al lado).

Z-ma
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Contrasefia agenra
Opciones NTRIP

Estado GSM: ONLINE

Desconectar Desactivar
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12.Puntee Aceptar. Tras un cierto tiempo, el ESTADO GSM
pasa a EN LINEA (véase la pantalla al lado), y el
Z-Max.Net debera empezar a recibir datos de correccion.
Tras unos segundos, el LED de la Solucién RTK (extremo
izquierdo) comenzara a parpadear en verde, lo que
significa que se ha fijado la posicién RTK, y que puede
iniciar el levantamiento.

13.Puntee Cerrar y proceda con el levantamiento
propiamente dicho (véanse los siguientes capitulos).
Puede supervisar el receptor mévil Z-Max.Net desde
la pantalla del terminal de campo utilizando la funcién de
FAST Survey, pestafia Equip> Monitor/Mapa cielo.

Guardar la configuracion de la base y
el receptor movil

Cuando configura la base o receptor mévil desde FAST Survey,
se lleva a cabo automaticamente una operacién de Guardar al
final del procedimiento, por lo que no es necesario que guarde
nada manualmente.

Unavez vuelva a encender el aparato, su base o receptor movil
seguira funcionando de acuerdo con la Gltima configuracién
cargada.

Ejecucion de un levantamiento RTK

Si ha seguido todas las instrucciones proporcionadas en este

capitulo Levantamientos RTK, el receptor mévil estara

totalmente configurado, y podra iniciar su levantamiento

utilizando el receptor moévil controlado por el terminal

de campo.

NOTA: Para empezar el levantamiento con la altura correcta

de la antena al utilizar FAST Survey, el receptor mévil debe

haberse configurado siempre en dltimo lugar.

La presente seccién describe los principales tipos de

levantamientos que puede llevar a cabo con FAST Survey y su

Z-Max.Net, a saber

- Registro de puntos RTK (levantamiento Stop & Go)

- Registro de puntos RTK en modo continuo (levantamiento
de trayectoria)

- Sefializaciéon RTK



Registro de puntos RTK

1. Puntee la ficha Surv, y después Almacenar puntos.
La pantalla que aparece le permitira registrar todos
los puntos.
La siguiente figura resume todas las funciones disponibles
en esta pantalla.
Registro del punto con

Punto de registro promedio de posiciones Configura el caso general
con compensacion

ALMkc\E..NTs [ JMEN del registro de puntos
Punto de registro @ @ @ 'C| |a]—Proporcionaaccesoala

(caso general) @ FII0 o), Wm pantalla de supervision
Estado actual de la L
solucién de posicion _——+——Su posicién y rumbo actual
[
Introduzca el nombre del |
puntoy la descripcionen| Mg S
estos dos campos. Pt:‘l ~ |Deﬂ'\ ‘HT: |235 | Zona de visualizacion grafica
Posicién actual y cifras de it N
:0. : Altura de la antena GPS

calidad relacionadas
R R B REE
. I Visualizacion de parametros
Configuracién del zoom
Por ejemplo, se encuentra en un punto que desea registrar.
Haga lo siguiente:

2. Escriba el nimero y descripcién del punto en los

dos campos correspondientes (véase mas arriba).

. Puntee el botén “A”.

4. Introduzca el numero de lecturas que desea establecer
antes de que FAST Survey pueda calcular una posicion
media para este punto. Por ejemplo, escriba “5” y
puntee Aceptar.

Seguirdn mensajes sucesivos para indicar que el sistema
esta tomando las 5 lecturas solicitadas. Entonces, FAST
Survey muestra las coordenadas medias determinadas.

5. Puntee Aceptar si estd de acuerdo. Aparecera brevemente
el mensaje Punto almacenado. La pantalla muestra
entonces la ubicacién del punto, junto con su nombre
y descripcion.

w
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6. Tras registrar todos los puntos, puntee MENU en la
esquina superior derecha para volver al mend.

Registro de puntos RTK en modo continuo

Guarda. .omatic intery. 1. En la ficha Surv, seleccione la funcién Autom por intervalos.
Hay dos modos diferentes posibles: Tiempo o Distancia.

2. Si escoge Distancia, introduzca el valor incremental
horizontal y vertical, respectivamente, en los campos X/Y y
Z, de acuerdo con la unidad escogida. Si escoge Tiempo,
introduzca el valor incremental en segundos.

3. Introduzca un identificador del punto parta el punto

ey inicial en el campo ID Pt. Inicial. Este campo se
e | incrementara en uno tras cada registro de un punto.

No necesita definir un nombre que acabe con un nimero.
FAST Survey colocara un niimero de todos modos al
incrementar este campo.

4. Pulse Aceptar para pasar a la pantalla gréfica (véase la
siguiente figura) y comenzar a registrar el primer punto.

S| X[ [C] [4]
Se utiliza para—"fp)n 11 30m
registrar la posicion
de un punto
manualmente B e

Se utiliza para
pausar/reanudar

el registro de datos
ID punto

incrementado PRl |oesc fFe1rs [unifzas |

automaticamente  [M:262580.052 E:309229.875 Z:85.27400
HRMS:0.013 VRMS:0.015 DISTH:0.0C

A& RIRIR]E]

El botén S le permite registrar instantdaneamente la
posicién de un punto.

El botén X le permite pausar el registro de datos en
modo continuo.

Tras pausar el registro de datos en modo continuo,
puede seguir registrando puntos en modo manual
utilizando el botén S.
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Puntee el botén X de nuevo (cambia a una flecha hacia la
derecha durante la pausa) para reanudar el registro de
datos en modo continuo.

Si vuelve al menu principal punteando MENU, se detiene
automaticamente el registro de datos en modo continuo.

Sefalizacién de puntos RTK

1. Puntee la ficha Surv y seleccione Sefializar puntos.
Aparecera una pantalla que le permitira sefalizar
los puntos.

2. En esta pantalla, FAST Survey le permite escoger el punto
que desea sefializar. Puede escribir sus coordenadas en los
campos Norte, Este y Elevacion, o seleccionar un punto
predefinido de la lista de puntos (véase Archivo>Lista de
puntos). También puede definir graficamente este punto
punteandolo en la pantalla gréafica, o definir el punto de
acuerdo con el azimut, pendiente y distancia horizontal.

Proporciona acceso a la lista de puntos.

Ejemplo de lista de puntos:

Sefializar puntos

Nombre del punto —j\
a sefializar

1D punto:

Proporciona acceso a
la pantalla grafica

Origen:  Trabajo actual

Agregar a lista Escoger de lista
Coordenadas del greg 2| Escog |

punto a sefializar | Iarte: 2625800570 Detalles punto
Este: 309229.8734 Opriones %@l Cerrar
Elevacidn:|_[s5.2745 Faint Mord | st
Destripcidn:  FB173 ¥ FOOO4 26258005 anez20.87]
Pto Azimut: * FS 26256005 300229.57]
[ POr pendiente:
L Distancia H.:
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3.

Pantalla de sefializacion |

Una vez ha seleccionado un punto, al puntear el botén
Aceptar aparecera una pantalla grafica desde la que podra
sefalizarlo facilmente.

Le devuelve a la pantalla
de seleccion de puntos Configura el caso general
del registro de puntos

Siguiente punto —{2YNTOS STK ”:' ,
L—Proporciona acceso a la
] .
Registra el punto @ . pantalla de supervision
g p
TEXT AN

Proporciona acces
la siguiente pantalla

sefializacion detallada

Pantalla de
sefializacion detallada

g | 3m_ e .
oa_| | R Punto a sefializar (objetivo)

de % = ; . _——— Su posicién y rumbo actual
5,28

Pt:|F7’ ‘Desc.:HT: ‘2‘35 ”

[:262580.045 E:309229.872 7:85.2850
HRMS:0.012 VRMS:0.013
£:85.275

Cortar 0.010

Norte 2.012 Este 0.001

Puntos a sefializar

Su posicion y
rumbo actual

| eraFicos | Rer | mapa | meErD
PT SERALIZ.:10453 alr,:|2.35
PORTH PT:

DESC.:
Sig
Almacenar Se utiliza para seleccionar
105 [ mohysEY los datos de guia a mostrar

FIIO 9
LSO e Se utiliza para seleccionar
MORTE 0.306
Ecte: 0.007 los datos del punto que
CORTAR 0.010 se mostraran:

s = coordenadas o datos de calidad

El radio del objetivo se modifica automaticamente
conforme la distancia entre usted y el punto cambia.

Al acercarse al punto, aparecen marcadores en las cuatro
esquinas del objetivo (véase abajo, a la izquierda) que

le informan de que ha llegado al objetivo. Ahora puede
materializar y registrar la posicién de este punto.

. Si puntea el botén Almacenar podrd comenzar a realizar

mediciones para determinar la posicion del objetivo.



El nimero de mediciones necesarias dependera del valor
introducido antes a través de la funcién de la ficha
Archivo>Configurar lecturas. Una vez determinada la
posicion, FAST Survey muestra los resultados del calculo
para que pueda revisarlos (véase abajo a la derecha).

5. Puntee Aceptar si esta satisfecho con los resultados. FAST
Survey guardara entonces estos resultados y le llevara de
vuelta a la pantalla de sefializacion para el siguiente
punto.

[ eréFicos | ReF | tapa | mEND Resultados medios
PT SENALIZ.:10453 Falt.:|2.35

Ll PT: [F7

‘ DESC.:

ETKFG FB175 10 Lect, validas de 10 Lect,

Mor Min: 262580.0524  Max:

562580,0636

Est Min: 309229.8707  Max:

L 305220.6736
105 Eley Min: 85.2730 Masx: 85,2540

i = Nor Med: 262580,0567 SD: 01,0039

EstMed: 309229.5723  SD: 0.0008
MN/SEfO A STK M Eley Med: 85,2770 SD: 0.0043
NORTE 0,010
Este: 0.001

CORTAR 0,001
MN:262580.0525 E:309229.8718 2685 «

Descarga de resultados RTK
a GNSS Solutions

De vuelta en la oficina, siga estas instrucciones para
descargar y visualizar los resultados RTK almacenados en el
trabajo que acaba de finalizar.
1. Prepare su terminal e campo para la descarga de datos.
Haga lo siguiente con MobileMapper CE:
- Haga clic en el médulo de E/S da la parte posterior
de la unidad.
- Conecte el médulo de E/S del MobileMapper CE al PC
utilizando el cable USB proporcionado.

2. Encienda el terminal de campo y ejecute FAST Survey.
3. Seleccione Archivo>6. Transferencia de datos>Carlson
SurvCadd/Carlson Survey.
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NOTA: Al descargar
después los resultados
RTK, no es preciso
volver a configurar la
conexion al terminal
del terreno.Esto sig-
nifica que puede omitir
este paso marcando la
opcién Transferencia
automética en el
cuadro de didlogo
Transferencia de datos.
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. En

el PC:

Ejecute GNSS Solutions y haga clic en Crear nuevo
proyecto.

Dé un nombre al proyecto y haga clic en Aceptar.
Seleccione el sistema de referencia espacial utilizado
durante su levantamiento RTK, seleccione la zona
horaria correspondiente y haga clic en Aceptar.

Haga clic en No importar nada ahora. Se abrira un nuevo
proyecto vacio en GNSS Solutions.

Seleccione Herramientas>Preferencias y asegurese

de que Mostrar funciones RTK esta activado; de lo
contrario, méarquelo y haga clic en Aceptar.

En la barra de mends, seleccione Proyecto>Descargar
posiciones de un dispositivo externo.

En el cuadro de dialogo que se abre, seleccione
Resultados RTK en el panel izquierdo, y a continuacién
Colector de datos FAST Survey en el panel derecho.
Haga clic en Aceptar. Se abrira el cuadro de dialogo
Transferencia de datos.

Para poder configurar la conexién al MobileMapper CE
la primera vez que descargue resultados RTK,
deseleccione la opcién Transferencia automatica y haga
clic en Aceptar. Puede que aparezcan dos mensajes de
error en el siguiente paso. Simplemente haga clic en
Aceptar cuando esto suceda. Aparecera entonces la
ventana SurvCom en la pantalla.

En la ventana SurvCom, haga clic en el botdn Opciones
y seleccione la opcién ActiveSync del cuadro
combinado de la parte superior derecha (se trata de la
Gltima opcién de la lista).

Haga clic en Aceptar.

Seleccione la carpeta "Datos" en el MobileMapper CE y
haga clic en Exit

En el nuevo cuadro de dialogo que aparece,

puede ver la lista de trabajos almacenados en

el MobileMapper CE.

Haga clic en el trabajo que desee descargar.

El nombre del trabajo seleccionado aparece en

el campo superior.

En el campo Directorio, seleccione la carpeta de su PC
en la que desea almacenar este trabajo.

Haga clic en Aceptar. Los resultados RTK se descargan
en el proyecto abierto en GNSS Solutions. Al final de
la transferencia, estos resultados pueden verse en la
vista Levantamiento del proyecto.



4. Levantamiento post-procesado

Este capitulo sélo trata el modo de levantamiento estatico.
Para més informacién sobre los métodos cinematicos
continuo (Trayectoria) o Stop&Go, consulte el Z-Max. Net
Reference Manual.

Recordatorio sobre el método de
levantamiento estatico

Uso tipico: Levantamiento de un nuevo punto de control.

TABase _|Remoto
Equipo empleado - %

) o oy
Asegiirese de que la Organizacion de campo /! \ N

. 1\
base esta emplazada //// \g} \\\ //// \\\\
. \ VAN
en una zona despejada, e \S ) 4/ VA
. P N Linea de base v \\9
con la mejor visién - (Rango) -

Punto conocido Punto de levantamiento

posible del firmamento.
) Organizacion del tiempo
Siempre que sea
posible, evite arboles,
edificios o cualquier

obstéculo alto en las Datos recogidos en un punto levantado:” == i
proximidades de la

base. | Tiempo de observacion

Disponer de una visién  |nstrucciones clave:
despejada del firma-

mento permitird a la

Datos recogidos en la base:

1. Se necesitan dos unidades: una (la base) funcionando en una

base recoger datos
desde el méximo
numero de satélites vis-
ibles, lo que resulta
muy recomendable
para efectuar un levan-
tamiento correcto, pre-

posicidn conocida con precision, y la otra (el receptor mévil) en
el punto que se quiere levantar. Puede haber diversas unidades
remotas registrando datos al mismo tiempo.

2. Es preciso conocer la distancia aproximada entre las dos unidades
(linea de base).

3. Los datos deben ser recogidos simultineamente por las dos
unidades. Debe emplear el mismo intervalo de registro en las
dos unidades.

4. Eltiempo de observacion viene determinado por la Gltima unidad
instalada (inicio) y la primera unidad apagada (fin). Es aconsejable
que encienda la base en primer lugar y la apague al final.

5. Eltiempo de observacion necesario depende béasicamente de la dis-
tancia entre las dos unidades (+ condiciones de recepcion). La unidad
remota calcula el tiempo de observacién necesario.

Cuando la Lon. estimada de la linea de base mostrada en el panel
frontal del Z-Max.Net disminuya hasta “000km”, puede dejar de rec-
oger datos.
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Ejecuciéon de un levantamiento estatico

En este capitulo se describe un levantamiento tipico
utilizando un tripode convencional. No se utiliza ningln
terminal de campo, dado que es facil controlar el
funcionamiento del sistema desde el panel frontal del
Z-Max.Net en este caso.

Instalacion del equipo

Las instrucciones de instalaciéon del equipo son las mismas
tanto para la base como para el receptor mévil. Instale y
ejecute primero la base.

En ambos casos, el emplazamiento de instalacion deberia
ofrecer las mejores condiciones posibles para la recepcion
GPS. La antena debe tener una vision despejada del
firmamento en todas las direcciones. No debe haber ningtin
obstaculo, o los minimos posibles, en las proximidades.

1. Aseglrese de que el punto escogido resulta adecuado para
observaciones GNSS.

2. Conecte los componentes del sistema tal y como
se explica en la pagina 9. Para levantamientos post-
procesados, debera unir un médulo V, y no un médulo de
comunicacion, al lado derecho del médulo receptor.

3. Se precisa una tarjeta de memoria para registrar datos
brutos. Introduzca esta tarjeta tal y como se explica en la
péagina 10. Para formatear una tarjeta de memoria para
el Z-Max.Net debera reinicializar el Z-Max.Net con la
tarjeta SD insertada (véase pagina 11).

4. Coloque el tripode sobre el punto escogido.

5. Introduzca el adaptador de latén del tribrach por el orificio
de la placa de medicién de HI, y atornille el adaptadory la
placa al receptaculo roscado de 5/8” situado en la parte
inferior del médulo receptor del Z-Max.Net.



6. Una vez el tripode esté correctamente centrado y nivelado
sobre el punto, y una vez el adaptador tribrach y la placa
de medicion de HI estén unidos al médulo receptor,
coloque con cuidado el conjunto en el tribrach montado
en el tripode por encima del punto.

7. Utilice la cinta para medir la distancia que hay desde el

Lectura punto de referencia en el terreno hasta el punto de
“Ho” en medicion del Z-Max.Net (véase Hb al lado). Mas adelante,
la cinta deberd introducir el valor leido en la cinta (véase el punto

o Arranque de la unidad Z-Max.Net
b ' en modo estatico

§’l 1. Pulse el botén de encendido del panel frontal del médulo
receptor durante dos segundos hasta que emita un pitido.
2. Configure el sistema para realizar un levantamiento
estatico: Por defecto, el sistema Z-Max.Net esta
configurado para realizar un levantamiento estatico.
Una vez encendido y una vez se recibe el nimero
suficiente de satélites por encima de 10 grados de
elevacion, el receptor comienza automaticamente a
recoger y almacenar datos en un nuevo archivo de
datos, con un intervalo de recogida de 10 segundos.
En el caso de que el Z-Max.Net no esté configurado para
funcionar en modo estatico, siga estas instrucciones para
reconfigurar el Z-Max.Net:

/ \‘ A 4. en la pagina 42).
| ¥

' W e Pulse la tecla Abajo hasta que aparezca el mensaje
z = - CONFIG.DE TRABAJO.
Tefla Enter e Pulse la tecla Enter.
e e Pulse la tecla Abajo y, a continuacién, de nuevo la
TeclaCancelar tecla Enter.
e Pulse la tecla Abajo hasta que aparezca el mensaje
ESTATICO.
e Pulse Enter. En la pantalla aparecera ahora
MODO:ESTATICO.

(La interfaz del panel frontal se describe exhaustivamente
en el Z-Max.Net Reference Manual. Véase también
pagina 48 en esta guia).
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3. Introduzca el ID del Emplazamiento:

e Pulse la tecla Cancelar para volver a CONFIG.DE
TRABAJO

e Pulse la tecla Abajo hasta que en la pantalla aparezca
el mensaje TRABAJO:ESTATICO

e Pulse la tecla Enter. Aparecera la indicacién
ESTACION:???. Ahora puede introducir el 1D del
emplazamiento:

e Pulse de nuevo la tecla Enter.

e |ntroduzca el primero de los cuatro caracteres
que componen el ID del emplazamiento pulsando la
tecla Arriba o Abajo hasta que aparezca el caracter
deseado, y entonces pulse Enter. Ajuste el segundo
caracter usando la tecla Arriba o Abajo, etc.

e Tras definir el Gltimo de estos caracteres, pulse la
tecla Enter para validar el ID del emplazamiento.
La pantalla mostrara el ID del emplazamiento
introducido (por ejemplo “ID
EMPLAZAMIENTO:0005")

4. Introduzca la altura Hb medida anteriormente con la cinta
(véase el punto 7. en la pdgina 41):

W e Pulse la tecla Arriba. En la pantalla aparecera
z = ALT ANT:..

Tebla Eniter. e Pulse la tecla Enter
e e |ntroduzca el primer caréacter de la altura de la antena
TeclaCancelar anteriormente medida utilizando la tecla Arriba o

Abajo, y pulse Enter. Ajuste el segundo caracter
usando la tecla Arriba o Abajo, etc.

e Tras definir el Gltimo caracter, pulse la tecla Enter para
validar la HI. La pantalla mostrara la HI introducida
(por ejemplo, “ALT ANT:01,5703m")

5. Establezca el intervalo de grabacién:

e Pulse la tecla Cancelar para volver al
TRABAJO:ESTATICO.

e Pulse la tecla Arriba hasta que aparezca la indicacion
CONFIG.DE TRABAJO.

e Pulse la tecla Enter. Ahora puede introducir el
intervalo de grabacién:

e Pulse la tecla Enter

¢ Introduzca el primer caracter del intervalo de
grabacion utilizando la tecla Arriba o Abajo, y pulse
Enter. Ajuste el segundo caracter usando la tecla
Arriba o Abajo, etc.
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e Tras definir el Gltimo caracter, pulse la tecla Enter para
validar el intervalo de grabacién. La pantalla mostrara
el intervalo introducido (por ejemplo,

“INT GRA:20,0s").
6. Sélo en el caso del receptor moévil estatico, introduzca la
longitud aproximada de la linea de base:

¢ Vuelva al mend raiz LEVANTAMIENTO:ESTATICO, pulse
Enter, pulse la tecla Arriba dos veces e introduzca esta
longitud (LONGITUD ESTIMADA LINEA DE BASE:xxxkm).
Este pardmetro es muy importante, ya que seréa usado
por el Z-Max.Net para ayudarle a determinar el final de
la recogida de datos.

Inicio de la recogida de datos

1. Inicie el registro de datos brutos de la siguiente manera:

e Vuelva al mend raiz y pulse la tecla Abajo hasta que
aparezca en pantalla la indicacién SESIONES.

e Pulse Enter. La pantalla mostrara el mensaje
INICIAR SESION.

e Vuelva a pulsar Enter. Aparecera ¢Iniciar sesion?.

e Vuelva a pulsar Enter. Durante unos segundos se
muestra el mensaje HECHO. El registro de datos se
pondréa ahora en marcha, tal y como indica el LED
de registro de datos, que parpadearéa en verde con
la frecuencia del intervalo de grabacion de datos.

Fin de la recogida de datos

1. Vuelva al men( raiz TRABAJO:ESTATICO, pulse Enter y
pulse la tecla Arriba dos veces. En la pantalla debera
aparecer ahora el parametro LONGITUD ESTIMADA LINEA
DE BASE.
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2. Deje que el receptor mévil Z-Max.Net recoja datos hasta

que este parametro descienda a “000 km". Aparecera
entonces un mensaje que le informa de que puede
detener la recogida de datos. No obstante, utilice siempre
su propio criterio para decidir el momento en el que
detendra la recogida de datos.
Recuerde que el nimero de datos necesarios depende de
varios factores, que incluyen:
- La calidad de la geometria satelital (PDOP),
- El ndmero de satélites por encima de la mascara de
elevacion,
- Cualquier obstruccién existente entre los satélites y
la antena GPS,
- La distancia (o longitud del vector) entre receptores
que recogen datos simultdneamente.

. Para terminar la recogida de datos, apague el sistema

Z-Max.Net pulsando el botén de encendido durante

2 segundos. Cuando el receptor se apaga, el archivo de
medicién activo se cierra automaticamente.

Cuando el receptor se enciende de nuevo, se creara un
nuevo archivo de medicién.

Una vez finalizada la recogida de datos, lleve todos los
sistemas Z-Max.Net empleados en el levantamiento a la
oficina y descargue los datos a un ordenador de oficina
seglin se describe en Descargar datos de campo al PC en
la pagina 45. Los datos ya estan listos para el post-
procesado empleando GNSS Solutions.



Descargar datos de campo al PC

La manera mas rapiday facil se descargar sus datos de campo
consiste en utilizar el lector de tarjetas unido al PC de oficina.
El procedimiento se describe en la siguiente seccién. Se parte
f de la base de que GNSS Solutions ya esté instalado en el PC.

Si no dispone de un lector de tarjetas, puede descargar sus
Tras descargar sus datos ~ datos de campo directamente desde el Z-Max.Net a través de
de campo, no olvide volver una conexion USB o RS-232. Este procedimiento se describe
aintroducir la tarjeta SD en el Z-Max.Net Reference Manual. Consulte este manual
en el Z-Max.Net antes de para obtener mas informacion.
llevarselo consigo de De vuelta en la oficina, haga lo siguiente para descargar
nuevo al campo. sus datos de campo.
1. En el Z-Max.Net:
- Extraiga la tarjeta SD del Z-Max.Net.
- Introduzca la tarjeta SD en su lector de tarjetas
SD local.
2. Enel PC:
- En la barra de tareas de Windows, seleccione Inicio>
Programas>GNSS Solutions>Herramientas>Download.

(Haga doble clic en L ', en la parte derecha de la
pantalla, si desea cambiar el directorio padre y abrir
otra carpeta en el PC.)

- En la ventana Download, haga clic en el cuadro
combinado de la unidad (véase mas adelante) del
panel izquierdo y seleccione la letra correspondiente al
lector de tarjetas SD local (por ejemplo: el lector de
tarjetas SD local es “F:").

Archivo Edicidn  Wer Avuda
GRS H|E|E B

[= RN C:\My Projects\Tuto_1

Ba X |0|e|=

IIEI C: vl C:\Documents and 5

L,
Jjawa
Jipi cache
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Los archivos resultantes
de la descarga de un
archivo de observacion
reciben el nombre sigu-
iente:
X<Nombrearchivodescargado>
donde el prefijo X = “E”
para Datos de
efemérides, “B” para
Datos de posicién, “D”
para Datos brutos GPS y
“W” para Datos SBAS.
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El lado izquierdo de la ventana Download muestra
entonces una lista de los archivos presentes en la
tarjeta SD.

- Seleccione los archivos que desee descargar. Si es
preciso, mantenga pulsada la tecla Ctrl para realizar
una seleccién multiple.

- Pulse la tecla F5. Durante la transferencia de datos,
apareceréa un cuadro de dialogo Copiando archivo.
Una vez finalizada la transferencia, observe en el lado
derecho de la ventana Download que todos los
archivos descargados se han dividido en archivos
distintos cuyo nombre incluye un prefijo, como se
explica al lado.

- Cierre la ventana Download

3. Repita los dos pasos anteriores para cada una de las
unidades Z-Max.Net implicadas en el proyecto para
descargar sus archivos respectivos a la misma carpeta
de proyecto del ordenador de oficina.

Datos de campo de post-procesado

1. En su ordenador de oficina, inicie GNSS Solutions

2. Haga clic en Crear un nuevo proyecto, introduzca un nombre
de proyecto y luego haga clic en Aceptar.

3. Haga clic en Importar datos brutos desde archivos.

4. Busque en su ordenador la carpeta que contiene los
archivos de datos que acaba de descargar.

5. Seleccione los archivos que desea importar y haga clic
en Abrir.



El cuadro de dialogo Importar datos GPS muestra una lista
de los archivos que desea importar (arriba). Cada fila
describe uno de estos archivos (nombre de archivo,

ID emplazamiento asociado, etc.)

[CITTTEE——— almlx
Diatis bruten =
| wgurter | Ewplecsnimeto | tocha [ tors | Oindmico | AN debstens | Tipo du st
| b [erans 280 fuey =] 7eepterere 08| oasraso| [ 70 Vet
| Imizsacoszan  |FED B oepirmbee 2005 1R4300) [ 0370 |Vertcal
|_|eroceansasn  nua 7 septombre 2005 1090250 [ 1618 [En Ingn rocta
| |ooeeeds s [pua | Gseplembre 3005 133a050| [T 1556 |En nea rects |
| forodecaezen | a | seperbce 2006 | 17ARAS0| [ TGz [ waarecta (190
[ lwmeoase rewt 7 eeptewire 2008 t0REO0| [ 17100 b e ot e
| | >
Purios de cortiol A |
| Hombue | Lung 5% e | Lat | oo, | MM | 8o | Comirad | Fe |
(=]
Aoy daton brssn = | e

6. En la parte inferior de la ventana, defina cual de
los emplazamientos es el punto de control (base)

e introduzca o marque sus coordenadas conocidas.
Asimismo, puede fijar el punto de control si es preciso,
seleccionando una de las opciones disponibles en la
columna Fijada. Si selecciona <Vacio>, el punto no

se fijara.

7. Haga clic en Aceptar>Para importar los datos al proyecto.
En funcion del tipo de levantamiento, puede ir incluso
mas rapido ejecutando, en una operacion, las funciones
Importar, Procesar y Ajustar.

Para mas informacién sobre GNSS Solutions, consulte
el Manual de referencia de GNSS Solutions.
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5. Diagrama de funciones de la
interfaz del panel frontal
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e ESTADO
@ o o BORRA
TODO
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Simbologia:

~—P> Flecha delgada — Tecla Enter o Cancelar

<:> Flecha gruesa — Tecla Arriba o Abajo

I:l Véase el Z-Max.Net Reference Manual
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