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.CARACTERISTICAS | INTRODUCCION

' < Funciones de medida avanzadas del SET Bll>
©® Medida de triseccion

@ Medida de coordenadas estilo poligonal S o
@ Medida de Offset

© Medida REM 1. PRECAUCIONES
® Medida de distancia y disnivel entre puntos
@ Medida de replanteo

< Se pueden almacenar los datos en la memoria interna> 2. PIEZAS DEL INSTRUMENTO

@ Se pueden almacenar hasta 100 puntos de datos de coordena-

das en la memoria interna en una semana aproximadamente.

& Los datos de coordenadas pueden ser usados como coordena-

das de la estacion del instrumento, coordenadas de la estacion

del punto de referencia, coordenadas del punto conocido (para
medida de Triseccion), y coordenadas de replanteo.

Glos datos de coordenadas almacenados pueden ser P
4. DIAGRAMA DE MODOS

3. FUNCIONES DE LAS TECLAS

visualizados.

<Compensacion del angulo de inclinacion >

@Sensor de inclinacion del eje doble = R
© El error de inicializaciéon del angulo de inclinacion puede ser _ 5. SIMBOLOS VISUALIZADOS
eliminado

<Programa de colimacion>
@ Se puede calcular el error de colimacion entre el centro del
reticulo del anteojo y lalinea del prisma, asicomo poner el valor
de correccion especificado. (para medicion de angulos de gran
precision).

< Salida de datos >

@ El conector de salida de datos SET BRS232C-compatible permi-
te la comunicacion en 2 sentidos con un dispositivo externc.
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% PRECAUCIONES

@ Nopongael SET B directamente sobre el suelo. Evite que el polvo
o la arena danen la cabeza del tripode ¥ el tornillo de centrar.

@ No orienteel anteojo al sol. Evite danarlos LED del distanciémetro.

@ Protejael SETBconuna sombrilladela |uz solar directa, delalluvia
ydela humedad.

@ No translade el SET B de sitio instalado en el tripode.
@ Manipule el SET B con cuidado, evitando golpes Y vibraciones.

@ Conviene due el operador tape el instrumento con la cubierta de
vinilo antes de alejarse del SETB

@ Desactive el instrumento antes de retirar la bateria estandar.

® Retire la bateria estandar antes de guardar el SETBenel estuche.

® Coloque el SETBenel estuche siguiendo el plano de colocacion.

® Compruebe que el SET By el forro protector del estuche estan
secos antes de cerrar el estuche. Como el estuche esta hermética-

mente sellado, el instrumento puede resultar danado si queda
- humedad dentro del estuche.
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PIEZAS DEL INSTRUMENTO

Asa

Tornillo de seguridad del
asa

Senal de la altura del
instrumento

Pantalla auxiliar
Pantalla principal
Tornillo de presion
inferior

Tornillo de movimiento
fino inferior

©® 0868 606 ©

Tornillo de presion de la
base nivelante

Nivel esférico

Tornillos de ajuste del
nivel esférico

Base

Tornillo nivelante

Base nivelante

Anillo de colocacion del
circulo horizontal
Teclado

Lente del objetivo

® 8 ® 6 o068 06ee

Guia de la declinatoria
Bateria BDC25

Anillo de enfoque de la plo-
mada Optica

Ocular de la plomada optica
Interruptor de alimenta-
cion

Tornillo de presian
horizontal

Tornillo del movimiento
fino horizontal

Conectador de la salida de
datos

Conectador de alimenta-
cion externa

a6 /e 0 B8 08

Nivel tubular

Tornillo de ajuste de nivel
tubular

Tornillo de presion vertical

Tornillo del movimiento
fino vertical

Regulador de inversion del
anteojo

Ocular del anteojo

Tapa de ajuste del reticulo
del anteojo

Anillo de enfoque del anteojo

Mirilla de punteria




3. FUNCIONES

Funciones conmutadas
Entrada numérica
Funciones principales

Funciones conmutadas
Entrada numerica
Funciones principales

Funciones conmutadas
Entrada numérica
Funciones principales

DE LAS TECLAS &

| <Funciones principales>

e%%@ﬂ@ﬁﬁﬁ

Interrupcion de |

. - dida. A modo
Funciones o
T & e &
especiales —”..i.| |.|é‘ L modo, Borrado de
(o) £ =2 2] [En
qm meNUIRPROGIRL 13 JSHFT )} o B
3 _ > ¥ J | Modo SHIFT
. I ]
Modo de Modode | |Modo de Modo de
registro menu Programa || angulo

datos introducidos

<Funciones conmutadas>

Opcion anterior

Opcion siguiente T

|
x| A

Preparacion

&.‘uv @y M._._”“”H?
paramedir =T

Entrada de
X Offset
datos

N 1efmn
distancia . . ! h w m u
Enradadedatos| | £ Wmﬁl. Pl de HiL\/M

i ﬁ

Colocacion del

angulohorizontal
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_n E +v“z_oqoamammﬁmsnmm\nn_:masaam_u-.mm:._miu
@ (Modo de entrada de datos): Cambie el signo del ,‘m_oﬂ.am_y
entrada de datos _
(Parametro / Modo de entrada). Cambie a la opeior antenor ¢

@ Reclama datos de la memoria |

V'es
R
alele]
‘< B +>: Introduce coordenadas de la estacion _“_..,_m ~\P
punto de referencia ! :
@ (Modo de entrada de datos): Pulse “.” (punto decirmal) g
{Parametros / Modo de entrada): va a la opcion siguiente |
® Medida de replanteo (+Tecla deseada) _

111_\/¥
+>: Pone el angulo horizontal en 0/ s
En la medida de distancia y denivel m:j a
puntos, cambie el punto de comenzo, |
@ (Modo de entrada de datos): Pulse "0"
® Salida de datos a un dispositivo externo

1 14
i % + > : Introduce la altura del instrumen:o “ﬂ
Y =

@ (Modo de entrada de datos): Pulse 7"
@ Mide distancia geométrica B
‘< g + > Introduce coodenadas del punto de replanteor
® (Modo de entrada de datos): Pulse "4
® Mide coordenadas tridimensionales

"q
!
]
S E + >: Pone el angulo horizontal’en el valor apropiad
@ (Modo de entrada de dalos): Pulse "1”
© Modo de menu: Configuracién /Colocacion de datos de coorde
nadas

3
No

7 [CE-CA
(- + > : Introduce la altura del prisma g
Yes

[ENT |

SHFET

® (Modo de entrada de datos): Pulse “8"
@ Mide la distancia horizontal _
= |
Ll % + > Introduce as coordenadas de la estacion de
instrumento
@ (Modo de entrada de datos): Pulse
@ Mide la elevacion remota

T e

+>: Calcula el acimut desde Estacion a la refe-
rencia introducidas sus coordenadas

@ (Modo de entrada de datos): Pulse 2"

® Modo de Programa: Triseccion /Colimacion/ Pone las
coordenadas de la referencia en el instrumento y del acimut

< [y + > : Medida Offset

® (Modo de entrada de datos): Pulse "9"

® Mide diferencia de altura

< B + > Introduce los datos de replanteo del an-
gulo horizontal y distancia
® (Modo de entrada de datos): Pulse "6
@ Medida de desnivel, distancia horizontal e inclinada entre
dos puntos

+ > : Seleciona el angulo horizontal derecho
o izquierdo
® (Modo entrada de datos): Pulse "3”
@ Transfiere al modo de Teodolito /
Visualiza el angulo de desviacion de la vertical (cuando el
instrumento esta en el modo de Teodolito y el parametro
"Correccion de desviacion de la vertical” esta activado)

< 5 + > : Comprobacion de la senal de retorno
® Encendido/Apagado de la iluminacion del reticulo y de la

pantalla

@ Introduce “"No”
@ (Modo de entrada de datos): Borre datos introducidos
@ Interrumpe la medida y transfiere al modo Basico /sale del modo

@ Introduce “Si”
® (Modo de entrada de datos): Introduce datos en la memorna
@ Selecciona/ Libreta el modo SHIFT




4. DIAGRAMA DE MODOS . 5. SIMBOLOS VISUALIZADOS

Activacion — Inicializacion de circulo Hy V <Pantallaauxiliar>
ppm/P.C./MODE
DDD ppm{Valor de correccion atmoslérica)
:_H_D P.C.(Valor de correccion de la constante del prisma)
’ = — L+ . Compensaciondel angulo de desviacion dela
] . = = 2
_p| Visualizacion del angulo Modo de medida de distancia — A } -
kel : Visualizacion angulo | | . . DD_H_ vertical activada
mu de desviacion de la 1@[ Distancia geomeétrica Vi SHFT  : ModoShift
vertical - 5 L "
o ﬂ‘l BistancidRofizontal =10] . Modo de medida de replanteo
A0 Seleccion angulo G MENU : Modo de M -
[ 3 ] [ 5 ] " . odo de ienu
+ g H derechoo Diferencia de altura
izquierdo =) PROG Modode programa
oo % Colocacion @l Coordenadas 5 REC . Modode Grabacion
SHET I E angulo Hen 0 @l Missing line RCL . Mododereclamacion
— : e Stn - Coordenadas de laestacion delinstrumento
ork:Riving | i Modo de Meni BS . Coordenadas del punto de referencia
+ Configuracion _l_u_ . Datos de replanteo de coordenadas
Posicion del angulo horizontal « Colocacion de dalcs
de coordenadas
~» Colocacion angulo H g
mm en un valor I@.\! Modo de programa <Pantallaprincipal>

pa 4 o O0o0000080000000
@ Colocacion Acimut + Cambio de coordenadas de DDDDDDDGDDDDD DDD
et S . estacién y angulo de ac:mut _H_DD_H_D_I,_::Dh_D_.I_DDED

t= Coordenadas de la Modo de grabgcion
E estacion del instrumento Salida de datos a

:

— dispositivo externo ﬂ Seleccion de opciones B i Dmm"m:n_”m m_mo._j_..‘.:mnm
) Coordenadas del H . Distancia Horizontal
[ . vy 3 ” % -
4_.:._:5 de referencia RCL Modo de reclamacion ZA : Angulo Cenital {Z 0") \% - Diferencia de altura
1/ : : : .
@ Do R FERIATtED — ] m— @ VA : Angulo 4@3_._8_ {H 0%) Ht fm:: REM /Altura del
- ¥ anguloH = ...MM Angulo vertical instrumento /Altura del
Lid .
—_m Coordenadas de u ﬂ (H 0°+307) prisma
replanteo HAR: Angulo horizontal derecho D : Datosdereplanteo dedistancia
- Modo de replanteo HAL : Angulo horizontal izquierdo / Distancia del Offset

Preparacion para medir distancia A: Angulo horizontal de datos

dH
EDM s : )
RCL .u_ﬂam_oa_m M_m_::.,ﬁm = B B e de replanteo
SERRSRRY X : Angulode desviacion de la

« ppm [ ) (5] ’ ; ; s
° pp E . vertical en la direccion del
nw Comprobacion de la prisma

senal de retorno

<

Angulo de desviacion de la
vertical en la direccion del
eje
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. PREPARACION PARA MEDIR

MONTAJE DE LA BATERIA a4 P17
\ _Zm._.h_ubn_oz DEL INSTRUMENTO s v ._m
Centrado(18)
Nivelacion{19)
m. ACTIVACION = P.21
PREPARACION PARA MEDIR - P.23
9.1 Inicializacién de los circulos vertical y horizontal(23)
9.2 Enfoque y observacion del prisma (26)
9.3 lluminacion del reticulo y de la pantalla(28)
9.4

Colocacion de las opciones del instrumento(29)

=
-
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6. MONTAJE DE LA BATERIA

|
I

‘e Cargue totalmente la bateria antes de me

Nota: Antes de cambiar la bateria desactiv

< Montaje de

1) Cierre latapa del boton de libera-
cion de la bateria.

—Tapa del boton de
liberacion

) ) 2) Haga coincidir la guia de la bate-
Boton de liberacion H e

ria con el orificio que hay en la

cavidad de la bateria del instru-

mento.

Guia anclaje

B0C25 3) Presione

1) Abra la
bateria.

dir. = P.173

e el interruptor @.

la bateria >

la parte superior de la
bateria del instrumento.

<Separacion de la bateria >
tapa de liberacion de la

2) Presione el boton de liberacion
hacia abajo.

3) Retire la bateria.

e En el supuesto de tener que activar inmediatamente después de

cambiar la bateria, consulte P.21.




INSTALACION DEL INSTRUMENTO

7. 7.2 Nivelacion

,.
e Como el instrumento puede inclinarse ligeramente al acoplar|(,Centrado del punto

i

en el 2..:9....@

1) Ajuste los tornillos de nivelacion
(® para centrar el punto en el
reticulo de la plomada optica.

bateria, esta debera ser colocada antes de nivelar. Al
“, " Plomada dptica
7.1 Centrado ___,
('Instalacion del tripode ) (‘Centrado de laburbuja en el nivel mm?w:nov
_ 1)  Asegurese de que las patas St edelaspaas  Nvelcircular 2)
o Nivelado separadas a igual distancia una © g yipode
— de otras y que la cabeza est
aproximadamente nivelada.
_ 2) Coloqueeltripode de maneraqu .
«» Espacios % -
 Fijar S ek la cabeza esté situada sobre ¢ 3)

firmemente punto de observacion.

Compruebe que los extremos d

3)

0 Punto de observacion

Observe ladireccion delaburbuja
en el nivel esférico @, y acorte la
pata mas proxima o alargue las
mas alejadas de dicha direccion
para centrar la burbuja.
Es necesario ajustar otra pata del
tripode para calar la burbuja.

las patas del tripode descansa
firmemente en el suelo.

4)

Q:mnm_mnmo: del instrumento )

Coloque el instrumento sokre 1
cabeza del tripode.

Sujetandolo con una mang
apriete el tornillo de’centrado qu
el instrumento tiene en la part
inferior para que quede bien se
gura en el tripode.

4)

5)

Tornillo de
fijacion

Y /&@@

Mavimiento de la burbuja

( Gire90"y nn:mﬁ la U:-m:mw )

Zwmm:@o por el ocular de lz plo
mada optica €, girelo para 2nfo
car el reticulo. .
Gire el anillo de enfoque de I
plomada 6ptica @ para enfocare
punto.

punto

|no_ucm_.u:no.v
6)

@Hmcm del

6)

i

7)

@
Enfoque del punto
de observacion

(‘Centrado de la burbuja en el nivel tubular )

Afloje el tornillo de presion hori-
zontal @ para girar la parte supe-
rior del instrumento hasta que el
nivel tubular @ esté paralelo a
una linea entre los tornillos de
nivelacion Ay B.
Centre la burbuja de aire usando
los tornillos de nivelacion Ay B.
Nota : La burbuja se mueve hacia

un tornillo girando a la de-

recha.

Gire 90¢ la parte superior del ins-
trumento. El nivel tubular estara
ahora perpendicular a una linea
entre los tornillos de nivelacion A
y B.
Centre la burbuja de aire usando
el tornillo de nivelacion C.




@.i otros 90" y .mc:,.uq:mam ia posicion de la U:&i@

8) Gire la parte superior del instru-
mento otros 30°y veasilaburbuja
esta situada en el cenitro del nivel
tubular @. En el caso de que estu-
viera descentrada
(1) Ajuste los tornillos de nivela-

cion Ay B por igual y en las

direcciones opuestas, para

eliminar la mitad del despla-
_ zamiento de la burbuja.

(@ Gire la parte superior otros
902y utilice el tornillo de nive-
lacion C para eliminar la mi-
tad del desplazamiento en
esa direccion.

O bien intente el ajuste descrito

enla P.145 “22.1Nivel tubular”

(Vea si la burbuja esta en la misma posicion en cualquier n_..SnnE:u

g) Gire el instrumento y compruebe
que la burbuja de aire esta en la
misma posicién en cualquier po-
sicion de la parte superior. Si no
fuera asi, repita el procedimiento
de nivelacion.

(Enfoque otra vez el centro del qmn..n:_ou
11) Mirando por el ocular de la plo-

@ mada 6ptica deslice el instrumen-
‘ to sobre la cabeza del tripode has-

@ ta que el punto topografico se

encuentre centrado exactamente
Qmo_:vq:mrm nuevamente la burbuja del :?m_ﬂ_._uc_mqv

o’

10) Afloje ligeramente el tornillo de
centrar.

en el reticulo.
12) Vuelvaaapretareltornillodecen-
trar.

13) Compruebe otravez, paratenerla
seguridad de que la burbuja del
nivel tubular estd centrada. (En
caso contrario, repita el procedi-
miento desde el paso 4).)

ey S g S

8. ACTIVACION

e Al actiavar, una autocomprobacion indica que el instrumento esta
operando normalmente.

Activacion

) 1) Active el interruptor de alimenta-
ﬁba ON cion @ después de completar las
A secciones 6y 7.

SETB model 2) Durante varios segundos se
No. 88132 visualiza el nombre del instru-
Ver. 69-XX mento, sunumeroy laversion del
software; suena un tono audio y
el instrumento realiza las com-
Autodiag OK probaciones de autodiagnostico.

Una vez terminadas las compro-
baciones con éxito, se visualiza

"Autodiag OK" durante 2 segun-
z . dos.
Memoria borrada Nota: Si el instrumento permanece

desactivado mas de una sema-
na, los datos previamente al-
macenados se borran de la
memoria de corto plazo y se
visualiza "Memoria borrada®.

 E—— 3) Lacarga de la bateria se visualiza
Nivel LITERE 3 durante 3 segundos con un valor
numMerico
(BDC25, Modo de medida rapida,
Medida sencilla, Temperatura
0: menos del 20% 25°C.)
1: menos del 50%
2: menos del 80%  Gj|a bateria esta en el nivel "bajo”
3: menos del 100%

se visualizara el mensaje "Bateria
baja", y se produce un tono audio.
Desactive y cargue la bateria. El
mismo mensaje aparecera en el
supuesto de que la carga de la
bateria baje durante la observa-
cion.

Bateria baja




4) Esta pantalla indica que el instru-
mento esta preparado para la
inicializacion del circulo horizon-
tal y vertical.

ZA 0 SET
HAR 0 SET

® Si la inicializacion horizontal del
parametro esta en "Manual", se
visualiza un angulo horizon‘al de
0% al activar.

Cuando se visualiza este mensaje
de error, el sensor de inclinacion
del instrumento indica que e! ins-
trumento esta desnivelado. Niveé-
lelo otra vez con la burbuja del
nivel de la base.

® Cuando se visualiza "Cara 1" para
el angulo vertical, consulte la
P.179 (Apéndice 1: Inicializacion
manual del circulo vertical).

Fuera de rango
X > 1 < Y

Parametro N? B del instrumento - P.163
El parametro n® 8 puede cambiar el método de inicializacion. Las opciones son
inicializacioninvirtiendo el teodolito oinicializacién con las posiciones izquierda, derecha.

o

[Nota: Cambio del brillo de la pantalla] ’
® Sila pantalla aparece demasiado oscura o demasiado brillante, se
puede usar el teclado para ajustar la intensidad del brillo(en seis
fases).
Para conseguir mas brillo — Pulse [ v [+ al mismo tiempo.

Para consequir menos brillo — Pulse BB v k5 al mismo tiempo.

[Nota: Desactivacion automatica paraahorrar energia]
® [| SET B se desactiva automaticamente 30 minutos después de la
ultima operacion mediante las teclas.

Parametro n® 12 del instrumento 5~ P.164
@ [l parémetro NY 12 se puede cambiar para que el SET B no se desactive
automaticamente transcurridos 30 minutos.

9

9.1
horizontal

PREPARACION PARA MEDIR

Inicializacion de los circulos vertical y

(Parametros de Inicializacion de los circulos Vy H

"Automatica")

Q.;&m:umnm.w: delcirculo <m:,nmo

1)

N 2)
ZA 91° 04" 30°
HAR 0 SET

Afloje el tornillo de presion verti-
cal @ e invierta totalmente el an-
teojo. (lainicializacion tiene lugar
cuando la lente del objetivo cruza
el plano horizontal en la posicion
izquierda).

Suena un tono audio y se
visualiza el angulo vertical(ZA).

La inicializacion vertical esta ter-
minada.

( Inicializacion del circulo :o«wno:»mo

3)

4)

ZA 91" 04" 307
HAR 350" 39' 00"

Afloje el tornillo de presion hori-
zontal @y giretotalmente la parte
superior del instrumento. {la
inicializacion se produce cuando
el nivel de la base @ para la senal
0 del anillo de colocaion horizon-
tal.)

Suena el tono audio y se visualiza
el angulo horizontal{(HAR). La
inicializacion horizontal esta ter-
minada.
Nota: Cadavez que se active el
instrumento, cs preciso
volver a determinar la
inicializacion horizontal vy
vertical.
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[Nota: Conservacion del angulo horizontal] [Nota: Nivelacion usando la visualizacion del angulo de
e Laposicion de defecto del parametro n?9 permite lamemorizacion | desviacion de la vertical] , ,
de la posicion0 horizontal anterior en estado de desactivacion de e Se puede nivelar visualizando los valores X y Y del angulo de

una semana aproximadamente. (se visualiza “Memoria borrada"
después de una semana de desactivacion). Los circulos Hy V estan
provistos de un indice 0. Al volver a activar el SET B y volver a
inicializar el circulo horizontal, se recupera el angulo horizental en
la posicion 0 anteriormente memorizada. Esta caracteristica es de
utilidad, cuando el voltaje de la bateria baja durante la medicion o

después de la desactivacion automatica.

Parametro N° 9 de! instrumento g P.163
e ElpardametroN"9se puedeusar paracambiar elmétodo deinicializacion delcirculo
horizontal. Las opciones son inicializacién haciendo rotar la parte superior o
inicializacion y posicion cero en activacion.

[Nota: Compensaciéon automatica del angulo de desviacion de la
vertical] :

« Cuando aparece el simbolo 1+ en la
pantalla auxiliar, los pequenos errores de
los angulos vertical y horizontal se

i compensan automaticamente usando el
T sensor de inclinacion de doble eje.
e Lea el angulo compensado una vez que se establece el valor del
angulo visualizado. :
e Laformulausada en el calculo del valor de compensacion aplicado
angulo horizontal utiliza los angulos vertical y de desviacion de la
vertical como se muestra a continuacion:

Angulo horizontal compensado = Angulo horizontal medio +
Inclinacién en el angulo Y/tan{Angulo vertical)

Por consiguiente, cuando el SET B no esta perfectamente nivelado,
cambiar el angulo vertical girando el anteojo causara el cambio del
angulo horizontal visualizado(compensado). (El valor del angulo
horizontal visualizado no cambiara durante la rotacién del anteojo
cuando el instrumento esta correctamente nivelado.)
e Cuando los angulos verticales medidos estan dentro de +1° del
cenit o nadir, la compensacion de desviacion de la vertical no se
aplica al angulo horizontal. En esta situacion, el valor del angulo
horizontal visualizado parpadea paraindicar que lacompensacion
de la desviacion de la vertical no se aplica.
Parametro N° 3 del instrumento = P.163
® [l parametro N® 3 se puede usar para desactivar y activar la compensacion
automatica del angulo de desviacion de la vertical; por ejemplo, la compensacion
automatica debera ser desactivada en el caso de inestabilidad de la visualizacion
debido a vibraciones o viento fuerte.

g

Y. Tormi

desviacion de la vertical para usarlos como un sensor de desvia-
cion de la vertical de doble eje(X,Y). Los valores del angulo de
desviacion de la vertical se usan para corregir automaticamente el
error de los angulos vertical y horizontal debido a la falta de
verticalidad del eje vertical, el margen de medicion es £3'. El
parametro de "Correccion de desviacion de la vertical (eje doble)"
debera estar en "Si".

1) En el modo de Teodolito gire la
parte superior del instrumento
hasta que el anteojo esté paralelo
a una linea entre los tornillos
nivelantes Ay By apriete el torni-
llo de movimiento fino horizontal.

ﬂ Angulo de desviacion de 2) Pulse @ .
la vertical 3) Sevisualizan los angulos de incli-

nacion Xy Y.

i

Angulo Inclinac.

X : Angulo de desviacion de la

X o 01 20" vertical al observar la direc-
Y -0 00" 40" cion del eje

% TomIIP8G rvelaciin AB Y : Angulo de desviacion de la

de nivelacion C

vertical en ladireccion del eje
horizontal{en la figura)
4} Ponga ambos anqgulos de inclina-
SET2B 17 cion en 0° girando los tornillos

tllustracion supenor)

SET3B. 17 nivelantes A y B para la direccion
SET4R: S 5 S
X y C para la direccion Y.
e “Fuera de rango" indica que el
f . angulo de desviacion de la verti-
2 argen de medicion
el SR oo cal m:‘U,m ra el margen de
X & | < ¥ de t3% ; ) N )
- 5) Se sale de la visualizacion del an-
[ Al modo de Teodolito gulo de desviacion de la vertical,

T pulsando [y para regresar al
modo de Teodolito o pulsando

para ir al modo Basico [y

Al modo Basico




9.2 Enfoque y observacion del prisma

ﬂm nfoque del qmamn:_ov

Qu_umm?.m el prisma J

Aplicar el prisma con la
Necha blanca del punto de mira

i

e

1)

2)

3)

4)

5)

6)

Mire por el ocular del antcojo @ a
un fondo claro y sin caracteristi-
cas especiales.

Gire el ocular a la derecha, des-
pués a la izquierda poco a poco,
hasta el momento en el que la
imagen del reticulo se desen-
foque. Este procedimiento evita
el frecuente reenfoque del
reticulo, ya que el ojo esta enfoca-
do al infinito. .

Afloje los tornillos de presion ver-
tical @ y horizontal 8, y lleve el
prisma al campo visualizado utili-
zando la mirilla €.

Apriete los dos tornillos de pre-
sion. s

Gire el tornillo de enfoque €9 para
enfocar el prisma.

Gire los tornillos de movimiento
fino vertical @ y horizontal
para alinear el objeto del prisma
con el reticulo.

El ultimo ajuste de cada tornillo
de movimiento fino debera ha-
cerse hacia la derecha.

<Centro de la placa de punteria>

8)

<Centro del prismas

9 PREPARACION PARA METHH

La relacion entre el prisma y el
reticulo se muestra enla figura de
la izquierda.

En primer lugar, alineé con preci-
sion ¢l punto de medicion con el
centro del prisma. A continua-
cion, alineé con precision el
reticulo en el centro del prisma.

Reajuste el foco con ¢l anillo de
enfoque @ hasta que no exista
paralaje entre la imagen del pris-
ma y el reticulo.

Nota: Observe el mismo punto del

[Nota:Paralaje]

reticulo cuando se cambia la
posicion del trabajo.

® Eseldesplazamiento relativodelaimagen del prismaconrespecto
al reticulo cuando el observador mueve la cabeza ligeramente

delante del ocular.

La paralaje debe ser limitado antes de tomar las observaciones, ya
que produce errores en la lectura. La paralaje se puede eliminar

reenfocando.

A g Ty e R
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9.3 lluminacién del reticulo y de la

pantalla

@hi:mnrw: de Ia pantalla del reticulo v

P.__mm. para activar vy
desactivar la iluminacion de la
pantalla y del reticulo.
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Parametro N* 13 del instrumento 5 P.164

. . :
El ,cma.:.,n:_u N® 13 se puede usar para activar/desactivar la facilidad de corte
automilico después de 30 segundos.

Parametro No.15 del instrumento - P.164
® El parametro N” 15 se usa para cambiar el brillo de la iluminacién del reticulo.

an,

R AT AL VL Dl

9.4 Colocacion de las opciones del
instrumento

e Compruebe que estos parametros, indispensables para medir,
estan colocados de acuerdo con la medida requerida.

e Periodo de almacenamiento de datos: Hasta el cambio siguiente
{posible desactivacion)

© Para comprobar o cambiar las opciones de los parametros, consulte
P.163 “23. CAMBIO DE LOS PARAMETROS DEL INSTRUMENTO".

No. Parametros

] Correccion de la desviacion vertical

4 Formato de coordenda

5 Formato del angulo vertical
Angulo horizontal (horizontal 00)/

Angulo vertical thorizontal 0+ 90 )

6 |Angulo de resolucion | SET2B
SET3B
SET4B

1% (0.2 mgon) * /5" (1 mgon) |

1"{0.2 mgon) * /5" _.._. mejung

5" {1 mgon} * /10" (2 mgon}

No correccion * i
SiK=0,142
Sk 0,20 g0 1Pt

10 | Correccion m< R

11 1 | Unidad de distancia metros*/ pies. |

2 | Unidad de angulo

1360 '/ 400gon
‘Cymbar® /' CymmHg/ F <._r._v

3 | Unidades de temperatula y
L F y mmHy/ F y mehbg

presion

*Pasicion de fabrica

® Consultese otros parametros en P.163 “23. CAMBIO DE LOS

PARAMETROS DEL INSTRUMENTO".
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: ﬁ 11.6

MEDICION

ﬂ._a._SmD_Ub DE ANGULO 4 P.33

. 10.1  Mida el angulo horizontal entre dos puntos {33)
<Angulo horizontal 0>
_ 10.2  Pongaelcirculo horizontal en el valor determinado (35)
10.3  Visualizacion del angulohorizontal <Angulo derecho/ |
Angulo izquierdo> {37) |
———
11.MEDIDA DE DISTANCIA « P.38
11.1  Seleccion del modo de medida (38)
11.2  Entrada de la constante del prisma (41)
i 11.3 Correccion Atmosférica (44)
£ 11.4 Comprobacion de la senal de retorno (48)
115 Medida de distancia geométrica/distancia horizontal
/diferencia de altura (49)

Examen de datos medidos (51)

.MEDIDA DE COORDENADAS <« P.b2

12.1  Seleccion del modo de medida (52)

12.2 Entrada de la altura del instrumento y la altura del
prisma (53)

12.3  Entrada de las coordenadas de la estacion del instru-
mento y coordenadas de la estacion del punto de
referencia (56)

12.4 Colocacion del acimut desde las coordenadas de la

estacion del instrumento y de la estacion del punto de

referencia (61)
Medida de coordenadas tridimensionales (62)



10. MEDIDA DE ANGULO

Antes de medir, compruebe que: — =

1. La correcta colocacion del SET B sobre el punto.  P.18
2. La inicializacion de los circulos V'y H. +P.23
3. La colocacion de los parametros del instrumento. 4 P.29

. 10.1 Medida del angulo horizontal entre
dos puntos
_ <Angulo horizontal 0>

e Ponga el angulo horizontal en la direccién del prisma.

("Colocacion del angulo horizontalen 0

Meodo de Teodolito

3
0 SET
ﬁ % - Ponga e} angulo H en 0
3

ZA




¢ Medida del angulo horizontal entre dos puntos.

AOUmmJ‘m el primer ﬁ::”ﬂv

A 1) Usando el tornillo de presién ho-
rizontal @ vy el tornillo de movi-
miento fino @. Observe el primer
punto.

Q...c:um el angulo horizontal en e._v

Tt —M 2) En el modo de Teodolito,
SHET : LE3 4
pulse G G -

La visualizacion del angulo hori-
zontal ha sido puesta en “0°".

A 92° 36" 40"
HAR 0" 00' 00"

AOU serve elsegundo punto)

B 3) Usando el tornillo de presién ho-
rizontal @ y el tornillo de movi-

? miento fino @, observe el segun-
do punto.

E! dngulo horizontal visualizado
ZA 90" 30' 20° es el angulo entre los dos puntos.

HAR 1407 44' 20"

10 MEDIDA DEL ANGULO

10.2 Ponga el circulo horizontal en un
valor determinado

® Ponga el circulo horizontal en la direccion del punto en un valor
determinado.

m.a - Quosmm el circulo horizontal en un valor determinado

Margén de entrada
0" 00" 00" a 359" 59° 59"
(1" {SETAB:5")

Corrija el valor : @
¢ Salga de la entrada: ﬁ (48]
{al modo de Teodolito)

Modo de Teodolito o modo Basico

e

L] E : Para el modo de
h entrada de angulo H

® Entrada minima

AnguloH

“HAR-

i

3

Entrada del valor del angulo H [

hll e
T

Colocacion de  90°30'20"
Entrada de valor 90.302

90" 30° 20"




10.2 Ponga el circulo honizontal en el valor determinado

Iz ] ® Colocacion del angulo horizontal en el punto de refe-
rencia R en 60° 00" 20".
@umcho el punto mv
1) Usando el tornillo de presion
R horizontal @ y el tornillo de mo-
7/ vimiento fino &), observe el pun-
? to R.

Del modo de Teodolito o modo Basico
al modo de entrada del angulo H

2) Enelmodode qmoao_,,mu@o modo
Basico, pulse B [ad -

SHET

v, Aparece la visualizacion de la iz-
SHARC p

quierda y “HAR"” parpadea pi-
diendo la entrada del valor del
angulo horizontal.

ﬁm:ﬁ.mam de angulo _..ozNo.,:m_v

&d bd bd Ed B G
A R REC REC ERPROG)

3) Introduzca “60.002".

.., AnguloH
"HAR:  60.002
B e e e 4) Pulse [FF) para terminar la en-
trada.
ZA 90" 30" QO"

El instrumento regresa al modo
de Teodolito. Aqui, el &ngulo ho-
rizontal para el punto R se ha
puesto en 60° 00°20".

HAR 60" 00" 20"

10 MEDIDA DEL ANGULC

10.3 Visualizacion del angulo Horizontal
< Angulo horizontal derecho/izquierdo >

. Qr:m:_o horizontal nm_‘mn:o:Nn:mmEo

Modo de Teodolito tangulo derecho)

ﬁ b L]

ﬁ a - Angulo H izquierdo
i 3

ZA

HAL 260" 20" 407

.- 40

ﬁ mm : Angulo H derecho
L

ZA




11 MEDIDA DE DISTANCIA

11. MEDIDA DE DISTANCIA

mmm_mnnmos demododemedida

@ Para medir distancia hay que preparar coino sigue;

L Modo de Teodolito o modo Basico | ®  periodode almacenamiento de datos: )
11.1  Seleccion del modo de medida Hasta elcambio siguiente
11.2  Entrada de la constante del prisma () Modo de (posible desactivacion)
ey ric AL
11.3 Correccion Atmosférica preparacion S
11.4  Comprobacion del rayo de retorno Salya de la seleccion : (F (F)
{ al modo Basico)
. Modo medida

11.1 Seleccion del modo de medida g Conet prisme

® Seleccione en el cuadro que sigue el modo de medica de acuerdo
con las necesidades.

. Al Modo de seleccion de
medida de distancia

Tipo de medida Tiempo de medida (Distancia geoméiricall Unidades
Sencilla | 4,7 segs.

Medidafina MED. FINA
MED. RAPIDA

MED. TRACK

Repetida | Primero 4,7 segs. y cada 3,2 seqs.
Sencilla | 1,7 segs. Y

Medidaripida - i
Repetida | Primero 1,7 segs. y cada 0,7 segs. _
Medida Tracking

Primero 1,6 segs. y cada 0,3 Segs. !

10mm X wm_cnnwo:mﬂ : Seleccione medida
medida Tracking
; i ! fina .-.
. =rd : Seleccione
) medida ~ Modode

rapida preparacion

| : . MED. SIMPLE
i . MED. REPETIDA

% . Seleccione medida sencilla
| } mm.m - Seleccione medida repetida

$

Modode preparacion

38




..... P e UG D UG

® Seleccidn de la opcion "Repeticion* en medida fina.

ﬂcm_ modo de Teodolito 6 modo Basico al modo de _uqm_umqmnmosv

E DM

Modo medida
Const. prisma
ppm

1)

En el modo de Teodoliio ¢ modo
Basico, ol

pulse ﬁ a

Se visualiza el modo de prepara-
cion como figura a la izquierda.

( Almodo de seleccion del modo de medida de &ﬂm:nmmv

frid

1
2.
3

MED. FINA
MED. RAPIDA
MED. TRACK

(seleccion de medida fina

K
2

MED. SIMPLE
MED. REPETIDA

ﬂwiwnn,o: amﬂamamau wm—....mmm..._m )

Modo medida
Const. prisma
ppm

2)

3

4

)

)

Pulse fod -
Aparece la visualizacion de la iz-

quierda y parpadea ¢! tipo de
medida seleccionada anterior-
mente.

Pulse E !

Aparece la visualizacion de la iz-
quierda y parpadea el tipo de me-
dida seleccionada anteriormente.

Pulse 74 .

Se ponen los modos de medida
fina y medida repetida, y el instru-
mento regresa al modo de prepa-
racion.

Para regresar al modo Basico,

pulse g -

11 MEDIDA DE DISTANCIA

11.2 Entrada de la constante del prisma

® Cada tipo de prisma reflectante tiene un valor de la constante del
prisma diferente. Aqui introduciremos el valor de correccion de la
constante para el prisma usado.

® | os valores de correccion de la constante del prisma para los
prismas reflectantes de SOKKIA son los siguientes.

APO1S + APO1 APD1 crol

O-©® ©

30 mm — Entrada”-30". 40 mm — Entrada”-40",

0 mm —» Entrada “0”

Modo de Teodolito o modo Basico jen de entrada: -99mm a +99mm

Entrada mimima :1mm
EDM

3
% mw : Al Modo de

.- preparacion

Periodo de almacenamiento de datos:
Hasta elcambio siguiente

(posibilidad de desactivacior:

[7] .
bl ¢ Mododeentrada

delaconstante del

h prisma

Retenciondelvalorvis
{al modo Basico)
Correciondelvalor: m
{eolo n det valor en 0)
CONSTANTE PRISMA sanda: g el

y - 0 mm {Almodo Basico)

3

Entrada del valor corregido

3

Modo de preparacion
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e b U Ll isldlile el Pphsing

m
—

® Ponga una constante del prisma de 40 mm (valcr de
correccion : —40)

Oum_ modo de Teodolito 6 modo Basico al modo de vqmvmqmaasv

1) En el modo de Teodolito o el

modo Baésico,
EDM

pulse B K -
Se visualiza el modo de prepara-
cion como figura a la izquierda.

2. Const. prisma
3 ppm

os.ua_a de colocacion de la constante del ﬂiu_.:mv

7 [ 2]
L 2) Pulse [ -

e

0
p.c | « Pamallaauxiliar

Se visualiza el valor de correccion
almacenado anteriormente, y
"c.p" parpadea solicitando la en-
trada del valor de coireccion.

Il

CONSTANTE PRISMA
0 mm

mm ntrada del valor de correccion de la constante del vqmw_._..mv

3) Introduzca “-40".

Entra unvalor de corraccion de la

CONSTANTE PRISMA constante del prisma -40 .

weR.- =4 5

SHFT

0
_40| “ Valordecorrecciondela

constantedel prisma

1.  Modo medida
2. Const. prisma
3. ppm

ﬁ - Al modo Basico

4)

11 IS TANCIA MEDIDA

Pulse % .

Se introduce el valor de correc-
cion y el instrumento regresa al
modo de Preparacion.

El valor introducido se visualiza
en la sequnda linea de la pantalla
auxiliar.

Para regresar al modo Basico,

pulse [




113 Correcaion Atmoslénca

11.3 Correccion atmosférica

® Lacorrecccion atmosférica es necesario porrazones de presionen
la medida de distancia, ya que la temperatura y la presién
atmosférica afectan a la velocidad de la luz en el aire.

< P.185, Apéndice3

Nota : Paraobtenerlainicializacion refractariamediadel aireentodo
el paso de luz medido, habra que usar la media de la
temperaturay la presion atmosférica. Tenga cuidado cuando
calcule el factor de correccidon enterreno montanoso.

4 P.185, Apéndice 3

® £ SET B esta disenado para que el factor de correccion sea 0 ppm
a unatemperatura de +15°C (+59°F) y una presion atmosférica de
1013 mbar (29,9 pulgadas Hg).

® Introduciendo los valores de presion y temperatura, el valor de

correccion se calcula e introduce en la memoria. La formula usada
¢s la siguiente:

0,2904 x P {mb)
ppm = 278,96 -

1+0,003661 x T ('C)

o

® Paraintroducir elvalor ppm, leaelfactordecorreccionenlatablade
la pagina P.198.

® Sera necesario tener en cuenta la humedad relativa, junto con la
presion atmosféricay latemperaturaambiente paraconseguir una
medida de distancia con precision. Vea la pagina P.185.
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Modo decolocacion

11, MEDIDA DE DISTANCIA

deppm

Margen de entr
-30°C ~ +60°C

Unidad de entrada minima: 1°C

Margen de entr
500 mb ~1400mb

Unidad de entrada minima:1 mb
Margen de entrada de ppm:

499 ppm ~ 499

Unidad de entrada minima: 1ppm

Periodo de alm

{posibilidad de

EDM

e . Al

[
Wmm ¢ Al Modo

2. TP
3. Valor ppn

mH|HHb : Panga
Uppm
8

Moo Basico

E

E

datos : Aprox. una semana

.- Modo de Teodolito o modo Basico

Modo Basico

ada deT. :

ada de P:

ppm
acenamineto de

desactivacion)

Modo de preparacion

de colocacion de ppm

1

28 (8 ;
{ : Colocacion

Temperatura y

ﬁ. presion

15C
mbar _

+ Retencion del valor visual

¢ Correccion del valor : [ (valor en O)§
& Salida:

(Al modo Basico)

e

E . Colocacion valor ppm

_ Valur pypun
prn 0

&

ntrada ce Temperatura mﬂurun Entrada del valor ppim

ntrada de presion E

3

Modo Basico




uliusienca
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3

m

. ® Temperatura de 20°C y
_ presion atmosférica de 1010 mbar

Qum_ modo de Teodolito 6 modo Basico al modo de vqmvmqmn,o@

1) Enel modo de Teodolito o modo
Basico, cou

pulse B0 K -

Se visualiza el modo de prepara-

1. Modo medida
2. Const. prisma
3. ppm

11. MEDIDA DE DISTANCIA

ﬁmsﬂmam de temperatura y presion

4) Introduzca “20"y
[EHT]
= = @ pulse G
Se introduce la temperatura de
L 2 = “20°C" . “P" parpadea solicitando
B~ 1013 mbar la entrada de la presion.
5) Introduzca”1010"y pulse [§E -

cién como figura a la izquierda.

Op_ modo de colocacién _uu:.U

Y] 2) Pulse "
< 3 ) Pulse [y

ppm
—40 + Pantallaauxiliar
£ el La visualizacion de la izquierda
2. Typ muestra el modo de colocacién
3. Valor ppm ppm.

ﬁmm_unnmo:m laentrada de Temperaturay Presion ?»30&@13@

= 3) Pulse G .
Se visualizan los valores almace-
iE nados anteriormente.
-7~ 1 C “T" parpadea solicitando la en-
P. 1013  mbar trada-de la temperatura.

Se introduce la presion “1010
mbar”y el instrumento regresa al

& ¢ modo Basico.

P 1010 mbar

6| « Valor de correccion

- 40 atmosférica Se calcula el coeficiente del valor
atmosférico y se visualiza en la
primera linea de la pantalla auxi-
liar.

Seleccionar
operacion
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ﬂ - i »
1.4 Comprobacion del rayo de retorno ; 11. MEDIDA DE DISTANCIA

11.4 Comprobacion del rayo de retorno " 11.5 Medida de distancia geométrica/

distancia horizontal/diferenciadealtura
e Ladistancia geométrica, la distancia horizontal y la diferencia de
altura se miden simultaneamente con el dngulo.

L mmmmnmm_imam para largas distancias, es Util comprobar que la
senal de retorno es adecuada para la medida.

Note : Cuandolaintensidaddelaluz proveniente de prismareflectante

es muy alta (distancia corta) es posible que se visualice un —— Antesdemedir,compruebe que: J
2 " H .
MMHMMO: .w_zn_:mo en ol caso de un ligero error de 1. La instalacion del SET B sobre el puntode 5~ P.18 1 -
b n._m:.a _cq consiguients; aseglrese de la comecta estacion es correcta
observaciondel prisma. . ; 5 R e 1
. 2. Los circulos V y H han sido inicializados. « P.23
Y = 3. Los parametros del instrumento y las P.29
ﬁno-:_uqo_umn_oa de la sefial de retorno c:Eﬂamm han sido colocados i <
ob L 4. El modo de medida de distancia ha sido - P.38
serve elcentrodel prismaconel mm_mnanSmn_O
anteojo - i
3 5. El valor de correccion de la constante del « P.41
prisma ha sido colocado.
Modo de teodolito o modo Basico 6. La correccion atmosférica ha sido colocado. & P.44
3 7. Se observa el centro del prisma y que la -« P.A8
& L ; g
G5 EF :Modode senal de retorno es inadecuada para medir.

h‘ comprobacidndela

senal deretorno

.OOEEa:Noam_m_.:m&nmnmwn_m m_anonm.ﬁmoan_:ocm_Bo&o
Basico

Mmmm_‘. .m_:om_uuﬂmow.;..n::nm;_ i
centro del prisma correctamente. _

ﬂ J ﬂ ) @ 1) En el modo de Teodolito o modo

3 ﬁ h. .ﬁ Basico,
A pulse 623 . B3 © B -
£ e22] BHEE )

: Terminacion de  : Comienzo Se accede asi al modo de medida
Modo de ) delamedida de Distancia y comienza la medi-
comprobacion da. Aparece la visualizacion de la
{al modo Bésico) H ' f

izquierda parpadeando. (La figu-

. ra de la izquierda muestra un

} i ejemplo de medida de distancia
i ) eométrica).

y : Parametro No. 14 del instrumento. = P.164 L "

Parametro N” 14 se puede usar para activar/desactivar el tono de audio de la senal

de retorno.

o e

s 234.567m Después de unos 4,7 segundos
ZA 81" 12" 30 (modo de medida final), se
HAR 12" 23" 40" visualiza el valor de ladistancia, el

angulo vertical y el angulo hori-
1 48 ! zontal.




11.5 Medida de distancia geométrica /Distancia Horizontal / Diferencia de altura

Q:E_ﬁcbnm&: de la ..:m&amv

&3 : nterrupcion 2) Pulse %] . (La visualizacion no
cambia.)

® Enelcasodehaberselecciona-
do el modo de medida sencilla,
la medicién se detiene
automaticamente .

o o -
: Comienzo de la medida Pulse @ ! ' ' O.MJH para’co
sigiilente menzar la medida siguiente.

(7733} Pulse 2 para regresar al modo
]

g : Al modo Basico .
H : Al modo de Teodolito Basico,

6 pulse &g para ir al modo de
Teodolito.

Nota: Lavisualizacionde "senal fue-
ra"indica que laintensidad del
rayo es inadecuado para me-
dir. Compruebe la observa-
cién del prisma. Si el rayo de
retorno es mcﬂommam dentrode
2 minutos, la medicion se repi-
te.

Senalfuera

Después de 2 minutos

Después de 2 minutos, la me-
-dicién se detiene automa-
ticamente y aparece 'la
visualizacion de la izquierda.

5 Timeout
ZA 81" 12’ 30"
HAR 127 23" 40"

En este caso, observe el pris-
ma otra vez y reinicie la medi-
da. (Aparece la misma
visualizacion si el rayo de re-
torno es demasiado débil. Pul-
se [F@ paradetener la medi-
day observe el prisma de nue-
vo.)

=

11. MEDIDA DE DISTANCIA

11.6 Examen de los Datos Medidos

e Ladistanciay el angulo medidos mas recientemente se almacenan
en la memoria hasta la desactivacion. La distancia geométrica
almacenada, ladistancia horizontaly la diferencia de altura se pueden
visualizar en el modo de Reclamacion como sigue.

amn_m:_mna: dedatos

Modo de Teodolito o modo basico 6
cuando se visualizan datos medidos

3

a : Al Modo de Reclamacion

1

: Visualizacion de 1
la distancia
geométrica
almacenada

: Visualizacion de 1
la distancia
horizontal
almacenada

: Visualizacion de 1
la diferencia de
altura
almacenada
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12. MEDIDA DE COORDENADAS

® E| SET B calcula las coordenadas tridimensionales de la posicion
del prisma. Para calcular la coordenada Z (altura), se introduce en
primer lugar la altura del instrumento y del prisma, y, a
continuacion, las coordenadas de la estacion del instrumento.

Altura del prisma

Estacidn
observada 4|~

! \ 1
Estacion del instrumento

4 "

= X

Altura instrumento

® E| angulo horizontal se puede poner en el valor del acimut
introduciendo las coordenadas de la estacion del puntodereferencia,
observando dicha estacion y pulsando una tecla del teclado del
SET B.

® Para medir coordenadas se precisa como sigue;

12.1 Seleccionar el modo de medida

12.2 Introducir la altura del instrumento y la altura del prisma

12.3 Introducir las coordenadas de la estacion delinstrumento y
las coordenadas del punto de referencia

12.4 Calcular el acimut entre estacion y punto de referencia

12.1 Seleccion del modo de medida

® Seleccione el modo de medida de acuerdo con la medida que
necesite. Vea P.38 "11.1 Seleccion del modo de medida”, la
operacion por tecla.

Tipodemedida Tiempo de medida(Distanciageométrica) |Unidades
i Sencilla | 5,1s5egs.
Medidafina £
Repetida | Primero 5,1 segs. y cada 3,3 segs. §
mm
. Sencilla | 2,4 segs.
Medida ridpida 5 -
Repetida | Primero 2,4 segs. y cada 0,7 segs.
Medida Tracking Primero 2,2 segs. y cada 0,7 segs. 10mm

R e 6 Y ok i L

12. MEDIDA DE COORDENADAS

12.2 Entrada de la altura del instrumento y
alturadel prisma

® Como preparativos paramedircoordendas, es necesario introducir
enel SET B, antes de medir, la altura del instrumento (diferencia de
altura entre el punto y la marca de la altura de la estacion del
instrumento @) y la altura del prisma (diferencia de altura entre el
punto y el centro del prisma).

® Lasalturas delinstrumentoy del prismase miden manualmente de
antemano, usando una cinta métrica, etc.

by 11

Margen de entrada:-9999.999 -
9999.999m

® Entrada minima :0.001 m

® Periodo de almacenamiento de

datos: aprox, una semana

(posibilidad de desactivacion

aulomatica

ﬁm::.mn_m de la altura del instrumento y del prisma )

¢ Retencion del valor visualizado : [prs]
{modo Basico)
+ Correccion del valor : E {valor en 0)

* wm:ﬂ_muﬁ @

(al modo Basico)

Modo de Teodolito 6 modo Basico

!
Xl
R -

: Para colocacion de : Paracolocaciondela
la altura del inst. alturadel prisma

2 3

i - b

Instrumento Prisma

3 0.000m

Entradadelaaltura Entradadela
delinstrumento alturadel prisma

i |

Modo Basico

SHET

SHFT

Modo Basico




12.2 Entrada de la altura del instrumento y del prisma 12. MEDIDA DE COORDENADAS

Ej. e Entrada de unaaltura delinstrumento de 1,567 myuna w Al modo de entrada de la altura del E@
altura del prisma de 1,234m !
_ Al P [EhT] Al
# m 4) Pulse B k4 -
] i : Se muestra en pantalla el valor
Del modo de Teodolito o del modo Basico al modo de entrada de ! . . previamente almacenado.
la alturadelinstrumento W - .wq..ma._m —_— “Hi.” parpadea solicitando la en-
b g A m H
X 1 En ol modo de Teodolito 6modo | Fnde WrBiurg g proma:
i ﬂ Ao [ErT] Nm u‘
wmm.n."o. E.:mm il = w ( Entrada de la altura del uqmm@
Se visualiza el valor almacenado
5 r_mq.,wzzamzoo.oo om | anteriormente. ﬂ
RN “Hi.” parpadea solicitando la en- i 64 e el e 5) Introduzea “1.234".
trada de la altura del instrumento. _ Entrada un valor de altura del
b prisma de 1.234.

Prisma
S Hi. ~1.234

Entrada de la altura del instrumento
E u m ﬂ ﬂ 2) Introduzca”1.567". .
Entra un valor de altura delinstru- |
mento de 1.567 . w. SHF 6) Pulse R .
El instrumento vuelve al modo
Basico.

Instrumento

Seleccionar

operacion

_+
.‘ .
( Pulsacion de las teclas de funcién para seleccionar la operacion )
[l
]

SN 3) Pulse [ -

El instrumento vuelve al modo
basico.

Seleccionar
operacién
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e las coordenadas de la estacion del instrumento y las coordenadas de la

estacion del punto de referencia

2.3 Entrada de las coordenadas de la
estacion del instrumento y de la
estacién del punto de referencia

1

e Podemos introducir en el SET B las coordenadas del punto de
estacion y las de un punto coordenadas ya conocemos (punto de

referencial.

e Las coordenadas del punto de referencia se introducen con el fin
de poner en 0% el angulo horizontal en la direccion del eje X.
Siya conoce el acimut, realice los pasos siguientes:

Introduzca la coordenadas de la estacién del instrumento

solamente.
2) Observeel punto de referencia.
3) Pulse g vmqmqmmammﬂm_30&0%4@0&9:828:%m__m..:m:_o

horizontal en el valor del acimut.

1)

Salte las instrucciones de la Seccion12.4 y pase directamente a la
seccion 12.5. ’

Parareclamar las coordenadas dela estacion del instrumentoy las
coordenadas del punto de referencia, de los datos almacenados en
la memoria. Consulte la P.114. '

28 gy A s i e - : .

————

12. MEDIDA DE COORDENADAS

: @EE% de coordenadas de la estacion y del prisma

Modo de Teodolito 6 modo Basico

4 8
[ENT ] e'nhl [EnT ] &3

: Modo de : Modo de entrada
entrada de de coordenadas
coordenadas de del punto de

la estacion del  referencia

instrumento

Margendeentrada:
-9999999.999 ~ 9999999.999

Entrada minima:0.001

Periodo de almacenamiento de datos:
aprox. una semana (posibilidad de
desactivacion automatica)

Retenciondelvalorvisuatizado: ﬁ

Correccion del valor : ﬁ {posicion
del valor 0}

Salida: ﬁ @

{al modo Basico)

Entrada del valor de la coordenada Y %

Entrada del valor de la coordenada X [}

am

Entrada del valor de la coordenada Z )

Modo Basico
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12 3 Dntrada de las coordenadas de la estacion del instrumento y las coordenadas de la

estacon del punto de ielerencia

e | as coordenadas de la estacion del instrumento son
Y=311,X=212,yZ=13,y
las coordenadas del punto de referencia son
¥=10,1, X=202,yZ=33

1

Jo

Del modo de Teodolito 6 modo Basico al modo de entrada de
coordenadas de la estacion del instrumento

1)

En el modo de Teodolito 6 modo

Basico, —

pulse ﬁ u 2

Stn

g 0.000 _ Se visualizan los valores almace-

X 0.000 nados anteriormente.

z 0.000 “¥" parpadea solicitando la en-
e = trada de la coordenada "Y".

s
Pm::mam de las coordenadas de la estacion del instrumento |

o
il o Y G 2) Introduzeca “31.1" y
e d o B
pulse % ;

: Entrada de la coordenada ¥ =

Y 31.100 Entra la coordenada Y.
S 0.000 “X" parpadea solicitando la en-
7 0.000 trada de la coordenada X.

3 b e bR B 3) Introduzca “21.2"y

pulse [ -
Entra la coordenada X.

»Z" parpadea solicitando la en-
trada de la coordenada Z.

: Entrada de la coordenada X

Y 31.100
v.n 21.200
y 0.000

T T T

12 MEDIDA DE COOBDENADAS

4) Introduzca “1.3" y
pulse g -

Entra la coordenada Z y el instru-
mento rearesa al modo basico.

i & b i3
MENLU SHET,

:EntradadelacoordenadaZ

Y 31.100
X 21.200
z 1.300

@ modo de entrada de coordenadas del punto dereferencia v
5) Modo Basico,

LB

pulse i b -

Se visualizan los valores almace-
nados anteriormente.

“y" parpadea solicitando la en-
trada de la coordenada Y.

L%

20.200
20.200
0.000

( Entrada de las coordenadas del punto de 8333@

e G (e o ) 6]

+ Entrada del valor de la coordenada Y

Introduzca”10.1" y
pulse FD -

Entra la coordenada Y.
“X" parpadea solicitando la en-
trada de la coordenada X.

Y 10.100

20.200
Z 0.000




12.3 Entr

pstacion del punto de referencia

[5) ¢ Retencion de la 7)
coordenada X visualizada

¥ 10.100
X 20.200
i 0.000
3 - Em | A 8)
kel e el i)
- Entrada de la coordenada Z
¥ 10.100
X 20.200
L 3.300
4 Seleccionar
Operacion
a4
]
60

de las coordenadas de la estacién del instrurmento y las coordenadas de la

Como el valor visualizado queda
retenido, basta con pulsar [ -

»Z" parpadea solicitando la en-
trada de la coordenada Z.

Introduzca “3.3" y
pulse Ea -

Entra la coordenada Z y el instru-
mento regresa al modo Basico.

e

12. MEDIDA DE COORDENADAS

12.4 Colocacion del acimut desde las
coordenadasdela estacion del
instrumentoy del puntode referencia

Y
Estacion de referencia

i

2/

Estacion del matnnnento

X

e Con el SET B,el acimut del punto de referencia se puede calcular
automaticamente desde las coordenadas de la estacion del
m:m:.._:._m:ﬂcﬂ:qoa:namm«,_mm coordenadas del puntode referencia.
Estosignificaqueelangulo horizontal se poneenceroenla direccion

( Oo._nwmmﬂ.o: del mn.w_ﬂ.:m

Modo de Teodolito o modo Basico

3

Observe la estacion del punto dereferencia
P es

10 g e I <
E L7 : Calcule el Acimut

HAR « - Acimul

s

"_”_
L
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12.5 Medida de coordenadas
tridimensionales

— Antes de medir compruebe que:

1. SET B esta correctamente instalado 4 P.18

i sobre el punto.
® Las coordenadas del prisma se calculan usando las férmulas | 2. Los circulos V y H han sido inicializados. 4 P.23
siguientes, visualizandose los resultados. En primer lugar es ' 3. Los parametros del instrumento y las - P.29

necesario introducir la altura del instrumento y del prisma, las unidades han sido colocados.

coordenadas de laestacion delinstrumentoy del puntode referencia, | 4. El modo de medida de distancia ha sido 5 P.38
y calcular o introducir el angulo del acimut (vea las paginas seleccionado.
anteriores). 5. El valor de correccion de la constante del 4 P.41
prisma esta puesto.
N1 =g +8 x ginBrwcosih 6. La correccion atmmosférica ..uma puesta. - P.44
E1=Eo+ S x sinz x sinOh ' 7. Observamos el centro del prisma y que ar P.48

Z1=20+ Mh + S x cos0z -Ph la senal de retorno existe.

8. La altura del instrumento y del prisma se han 5 P.53
Coordenadas de la estacién del instrumento: (Yo, Xo, Zo) i introducido. B )
Distancia geométrica : S ; 9. Las nooam:..mm_mm de la estacion del instrumento P.56
Angulo cenital s 92 ) y de la estacion de qmﬂmqmsn_m se han introducido.
Angulo del acimut - oh 10. Esta seleccionado el acimut. = P.61
Altura del instrumento : Mh :
Altura del prisma =Rl

mOwawcmnE: del prisma U

Altura prsma

Estacion observada 1)
Y, X,2) }

—

Mirar al centro del prisma correc-
tamente. (También se recomien-
da comprobar la senal de retorno

1]
pulsando [ ER - P.48.)

Distancia —

—— horizontal

Estacion del instrumento

¥y X N.,\\rx

Acimut
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Iniciar la medida de coordenadas en _uc__/_o_o_/_mm Um —SNU-U> b<>ZN>U>m

2) En el modo de Teodolito o modo

= Basico, pulse [ - _ ;
R R K Tendra accseo al modo de Medi- 13. MEDIDA DE TRISECCION 4 P.67 |
N da de coordenda, comenzando la _ |
e medidas de coordenadas -
o tridimensionales. Aparece parpa- g \
deando la visualizacion de la iz- 14. MEDIDA DE COORDENADAS ESTILO 5 P76 |
- quierda. y POLIGONAL ]
Y 123.456 . 3 Eoa S - . = !
X 345.678 Después de unos 5,1 sequndos ﬂ ; . \
4.1 kel (modo de medida fina), se | 15.MEDIDA OFFSET @ P80 |
visualizan las coordenadas L
tridimensionales. |
m—umqmam a.m. la ..:mn_n_md _ ﬁ 16.MEDIDA REM 4 P.86 |
E < Parada de la medida ww vc_mm ﬁ _“_U (__mm_x_mm:Nmnmﬁ.u: no " \ !
cambia). 2 .
® En el caso de haber seleccionado o . _
el modo de medida tnica, la medi- 17.MEDIDA DE DISTANCIA Y DESNIVEL = P.90 _.
da se para automaticamente. ENTRE PUNTOS .

17.1  Seleccion del modo de medida(90)

i b=l b bl ® Pulse ] , [ ‘_ﬂ 0 |ra 17.2 Medida de la distancia entre dos o mas puntos{91) |
_. o PRFESEMBRENIA e e 17.3  Cambio de la posicion de comienzo inicial(94)
) :Comienzo de la medida siguiente te. . i . :
. rﬁ“ : Al modo Bisico Pulsando @ regresara al modo - y
a5 = i P96
= : Al modo de Basico o pulse [ para ir al 18.MEDIDA DE REPLANTEO z | |
Featsan RO R, g 18.1 Medida de replanteo de distancia y angulo horizontal

' (97)
18.2 Medida de replanteo de coordenadas (101)

® Para medir el siguiente punto del
prisma compruebe la correccion \
de la constante del prisma, los
valores ppm, y la altura del pris-

ma. _,

u _

—Hmw.‘ @ S Visualizacion de 4 Si Uc_mm ﬂ Y _lt.hl _UOQT.W

* los datos visualizar los datos de las coorde- {
medidos nadas medidas. 4 P.51

: 64 65

i s TR S e AT TS i
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13. MEDIDA DE TRISECCION

e La"Medidade Triseccion" se usa para determinar las coordenadas
del instrumento observando dos o mas estaciones conocidas.

Estacion conocida
- Lstacion conocida

Estacion

Estacion conocida

® SET B puede calcular las coordenadas de la estacion del instru-
mento por el método de minimos cuadrados, observando de dos
a cinco estaciones conocidas.

Para calcular las coordenadas de la estacion del instrumento:
al medir distancias, observe dos estaciones conocidas como
minimo,
(0]
si no puede medir distancias, observe un minimo de tres
estaciones conocidas.
Sin embargo, cuanto mayor sea el nimero de estaciones conoci-
das y mayor el numero de distancias medidas, mas exactos seran
los resultados.

@ Lacoordenada Z se puede calcular introduciendo la coordenada Z
de una estacion conocida por lo menos y midiendo la distancia de
dos puntos 6 mas. (La coordenada Z no se puede determinar
usando solo la medida del angulo)

‘Antes de la triseccion, introducir la altura del instrumento.

Nota: Para conseguir la maxima precision en la medida de
triseccion, ajuste previamente el error de colimacion.
Vea en P.180 "Apéndice 2: Medida de angulo con la mayor
precision, <Ajuste de error de colimacion mediante el progra-
ma de colimacion>".

Para reclamar las coordenadas de la estacion conocidas, de los

datos de coordenadas almacenados en la memoria, consulte
P.114.

s T R e RS

e

3 e ey
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13, MEDIDA DE TRISECCION

® Lo mejor es evitar una situacion en la que la estacion desconocida
(estacion del instrumento) se encuentra en el mismo circulo que las
estaciones conocidas {en el caso de 3 estaciones mas conocidas).El
calculo sera invalidado. La figura que sigue describe la mejor solucion.

[ : Estacion desconocida
(Estacion del instrumento)

O® : Estacion conocida

Nota: Cuando se calculan las coordenadas de la estacion del instru-
mento midiendo soélo los angulos de tres estaciones conocidas,
si una estacion esta en el mismo circulo que las estaciones
conocidas, la coordenada de la estacion calculada sera incorrec-
ta.

En el supuesto de esperar esta situacion sugerimos actual como
sigue;

1) A ser posible, mueva la estacion cerca del centro del
triangulo,o

2) Observe otras estaciones conocidas que no estan en el
circulo, 6

3) Mida la distancia de una de las 3 estacignes junto con los
angulos. ‘

« Sielangulo entre 2 estaciones conocidas es estrecho, la obser-
vacion no es suficiente para calcular las coordenadas de la
estacion del instrumento. Cuando las distancias entre la esta-
cion del instrumento y las estaciones conocidas son largas, es
dificil determinar que los angulos sean estrechos evitando asi
que la estacion del instrumento esté en el mismo circulo que los
puntos conocidos .

" 4 R S, v

13 MEDIDA DE TRISECCION

( Medida Triseccion

® NMargen de entrada del namero del
punto de referencia:
1-99995999
Entrada minima : 1

® Margen de entrada de coordenadas :
-9999999,999 ~ 9999999.999 (m)
Entrada minima : 0.001

® periodo de almacenamiento de las
coordenadas de la estacion del instrurmento:
Aprox. una semana (Posibilidad de

desactivacion)

mw : Seleccion de la medida
ﬁ. de Triseccion

Coorden. /Pto.
. N

3

Entrada del numero de la
J estacion conocida  fprg]
Entrada del valor delas %
coordenadas de la

ﬁ‘ estacion conocida

Retencion del valor visualizado : %

# Correccion del valor ; &

¢ Salida: mﬂ I

{al Modo Basico)

{velor en 0) §

Medir distancia?
SifNo

Observacion del p

3

You

% - Comienzodela medida

2

Visualizacion de los datos medidos

3

Visualizacion y colocacion de las

Entrada de la altura del ﬁ L3

« prisma

Maspuntos?
51/ No

L3 3
You
E : Ningun g L

punto
&

coordenadas de la estacion del
.-. instrumento

mas Modo Basico

oy TR

e T T = T

.




13. MEDIDA DE TRISECCION

m
—

. e Las coordenadas de la estacion del instrumento se
deduciran de los datos siguientes:

Altura del instrumento:1,5m

Estacion conocida A: Ndamero de punto = 1
Y =2042,104, X = 1376,491, Z = 116,720
Medida de angulo y distancia
Altura del punto es 1,5 m

Estacion conocida B: Namero de punto = 2
Y = 1608,521, X = 2426,262, Z = 251,200
Medida de angulo

Estacion conocida C: Nuamero de punto =3
Y = 862,988, X = 1554,186, Z =101,240
Medida de angulo y distancia
La altura del punto es 1,5 m

Del modo de Teodolito o del modo Basico al modo de ?omqmalmv
a - Al modo de Programa 1)

En el modo de Teodolito o el
modo Basico, pulse [Fd -

v
PROG >

La visualizacion de la izquierda
muestra el modo de Programa.

1. Triseccion
2. Correcciones

3. [Estareempla
ik ol

(‘seleccionde"Triseccion”)
b | 2)

Pulse E .

Se visualiza el valor anteriormen-
te almacenado + 1.

“N.” parpadea solicitando la en-
trada del nimero del punto.

Coorden. [ Plo.

L T T 1 s e R S ]

13. MEDIDA DE TRISECCION

( Entrada de datos de la mmﬂmnaw_ conocida bv

g % - Entrada del N de punto.  3)

¥ =2042.104  f) 4)

X =1376.491 gl

[EnT ]
z =116.720 [

Medir distancia?
Si/No

Yoa

% : Medida distancia 5)

Prisma
S,

r 0.000m

i e bl B -

:Entrada de la altura del prisma

Coorden./Pto.
2

Pulse [l E&E -

Se introduce el nimero de punto
g i
“y" parpadea solicitando la en-
trada de la coordenada Y.

Entrada de coordenadas de la es-
tacion conocida A.
Y = 2042.104 g

X =1376.491 L3
Z=116.720 %

La visualizacion pregunta si se
mide o no la distancia.

Aparece la visualizacion de la 1z-
quierda.

“Hi.” parpadea solicitando la al-
tura del prisma.

En el caso de medir el angulo
Ho
solamente, pulse g -

Pulse Egumﬁ
Una vez introducidos los datos de
la primera estacion, "N." parpa-
dea solicitando el numero de pun-
to de la estacion conotida si-
guiente.

{Se visualiza el valor anlerior-
mente alamacenado + 1.)

( Entrada de datos del punt

o conocido wv

% - Entrada del N° de punto 7)

Como el valor visualizado se con-
serva, basta con pulsar ] -

Se introduce el numero de punto
"2", y "Y" parpadea solicitando la
coordenada Y.




13 MEDIDA DE TRISECCION

Y =1608.521 % 8)
X =2426.262 £l

Zz -251.200 |

Medir distancia?
Si/No

- Mo hay medida de distancia 9)

Coorden./Plo.

3 3

Entrada de las coordenadas de la
estacion conocida B.

Y = 1608521 [G9
X = 2426.262 |G
Z = 251200 G

La visualizacion pregunta si se
mide o no se mide distancia.

Ho
Pulse [Fd -
Después de introducir los datos
de la segunda estacion, "N." par-
padea solicitando el numero de
punto de la estacion conocida si-
guiente.
(Se visualiza el valor anterior-
mente almacenado +1.)

En el caso de medir distancia,
¥
]

pulse G -

( Entrada de datos de la estacion conocida C

f1) - Entrada del N° de punto 10)
N> 0.000

X 0.000

Z 0.000
v -862.988  [5i) 11)
x 1554.186  [iE)
7z -101.220 o5

Medir distancia?
SifNo

T e R P R

Como se rétiene el
visualizado, es

pulsar G -

Se introduce el nimero de punto
"3y "Y" parpadea solicitando la
coordenada VY.

valor
suficiente

Entrada de las coordenadas de la
Estacién conocida C.

Y - 862.988 ()
X = 1554.186 [GQ
Z = 101.240 [

La visualizacién pregunta si se
mide o no se mide distancia.

12
1.500m
[ : Retencion del valor visualizado 13
Mis puntos?
Si/No
Ho
@ : Ninguna otra estacion 14

=

Pt. 1
Medir?
Sif No (salir}

( Observacion de las estaciones conocidas Ay C )

Observe la estacion conocida A

13. MEDIDA DE TRISECCION

Yoa
[FH1]
SHFT I

Pulse
Aparece la visualizacion de la iz-
quierda. "Hi* parpadea solicitan-
do la altura del prisma.

(Se visualiza la altura del prisma
almacenada.)

Si se mide el angulo solamente,
Ho

pulse g -

Pulse Ei -

Una vez introducidos los datos de
latlerceraestacion, silas condicio
nes para calcular la coordenda de
la estacion del instrumento han
sido cumplidas, la visualizacion
pregunta si deseamos observar
otras estaciones. (Se puede ob-
servar hasta 5 estaciones.)

La visualizacion pregunta si de-
seamos observar la primera esta-
cion. (estacion conocida A).

15) Observe correctamente el centro

You
] - Comienzo de la medida

|

AR
-, Dist. Horiz. -
e

del prisma reflector del Punto co
nocido.

Yon

Pulse bl

La medida deladistancia horizon-
tal comienza.

i
1




13, MEDIDA DE 11

H 820.570m
ZA 81" 59" 20"
HAR 0 00" 00"
Pt: 2

Medir?
Si/ Mo (salir)

Observe la Estacion conocida B

You
mn_w.ﬂ._ - La medida comienza

ZA 78" 41 207
HAR 62" 33" 40"
1

3

Medir? k

P1.

Si/ No (salir)

Observe la Estacion conocida C

You
SHETIE Comienzo de la medida

Vo '
L R

- Dist, Horiz. -

e

H 490.070m
ZA 78" 28" 00"
HAR 129" 12" 207

Ocupado...

Concluida ya la medicion, se
visualizan los valores medidos, y
la pantalla pregunta si deseamos
observar la segunda estacion (Es-
tacion conocida B).

16) Observe correctamente el centro
del prismo reflector de la estacion
conocida B,

You
y pulse g -

Concluida la medicion, se
visualizan los valores medidos y
la pantalla pregunta si queremos
observar latercera estacion (Esta-
cion conocida C).

o

17

Observe correctamente el centro
del prisma reflector del punto co-
nocido C,

Yeou

y pulse & -

Concluida la medicion, se
visualizan los valores medidos.
“Ocupado” aparece en la pantalla
al mismo tiempo que se calculan
las coordenadas de la estacion
del instrumento .

1. Triseccion
2. Correcciones
3. Esta Reempla.

L

1234.000

1234.000

1.234

b | 0.000
*X 0.000
Z 0.000

Senalfuera

H Timeout

Zh

HAR

P 1
Medir?

Si/ No (salir)

12 MEDIDA DE TRIGECCION

Secalculan lascoordenadas dela
estacion del instrumento y se
muestran en pantalla. Este valor
se introduce como coordenadas
de la estacion del instrumento
{(Modo basico).

Si, por alguna razon, la estacion
del instrumento no se puede cal-
cular, la pantalla es como ladela
izquierda.

Después de esto, el instrumento
vuelve al modo Programa.

La anulacion del calculo puede
ser debida a una disposicion in-
correcta de los puntos conocidos,
a un error en las coordenadas de
la estacion conocida, o a una im-
posibilidad de leer un angulo o
una distancia. Comprobar las
condiciones de la observacion y
repetir de nuevo la operacion
desde el paso 1.

Nota: La visualizacion de "Senal
fuera" significa que la in-
tensidad del rayo de retor-
no es inadecuado para
medir. Compruebe la ob-
servacion del prisma. Si el
rayo de retorno es suficien-
te en los 2 minutos siguien-
tes, se reinicia la medicion.
Después de 2 minutos la
medicion se para automa-
ticamente y aparece la
visualizacion de la izquier-
da. A continuacion, la pan-
talla pregunta si queremos
observar la primera esta-
cion.




14. MEDIDA DE COORDENADA PARA
POLIGONAL

e La medida de coordenadas para poligonal se usa para medir la
segunda coordenada de la estacion topografica (N2) después de
transladar, e instalar el instrumento a la primera estacion{N1).

e Los datos de las coordenadas medidas se almacenan en la me-
moria hasta alrededor de una semana después de la desactivacion
incluso después de desactivar, la nuevacoordenada de la estacion
del instrumento y el angulo del acimut del instrumento se pueden
poner volviendo a observar la primera estacion del instrumento y
pulsando una tecla en el teclado del SET B.

¥ o
Estacion del 1 0
instrumento P1 ! “ \ Estacion obscervada N2
* Acimut 1 | i
Estacion de |

referencia 2
Estacion chservada N1
[ ’

Estacion de Estacion del instrumento P2

referencia 1

X

PP oot Sy MR WP L e T o o

o e e bt s i - ” -

s
14, MEDIDA DE COORDENADA PARA POLIGONAL

Sustitucion de las coordenadas de la
estacion del instrumento

Después de medir las coordenadas y de lrasladar la estacion del
instrumento, ohservaotravezla estacion delinstrumento anterior.

8

Modo de Teodolito 0 modo Basico

[ ]} -
eROGIE Al modo de Programa

Triseccion
Correcciones
Est a reempla

: Reemplaza la estacion del instrumento

St a Reemplazar
Si/ Mo {salir}

5
3
3

- Comprobacion

Reemplazado

Visualizacion del nuevo dngulo de acimut (HAR)

Qi g

T

b= S S

P
i
T
i




14. MEDIDA DE COORDENADA PARA POLIGONAL

mcmm_u:mm de medir la Estacion 1, desactive y traslade el SET _wv

1) Después de medir las coordena-
das de la Estacion N®1 (12.1 ~
12.5), desactive el SET B.

11
Two OFF

2) Traslade el instrumento a la Esta-

Estaci o i6 10
stacidn N.21 cién N21y estacionelo.

( >n:<wnm&:n.m:mnmm_mnmna:am_Omnmqn:_Om<+mf )

3) Active el SET B e inicialice los
circulos vertical y horizontal des-
pués de la autocomprobacion.
Desde la estacion N° 1, vuelva a
observar la estacion del instru-
mento original P1.

Estacion N.° 1
{nueva estacion del instrumento)

| stacidn del instiumento previa 1

mcmwn_n el modo de Teodolito o modo Basico al modo de _u-omqm_:@

5) Pulse 74 .

Aparece la visualizacion del
modo de programa como se
muestra a la izquierda.

1. Triseccion
2. Correcctiones
3. Estareempla

(Colocacion del movimiento mﬂm estacion del instrumento en el mmm@

6)
Sta Reemplazar
Si/No(salir)
o 7
SHFT
Reemplazado
ZA 81 12" 307
HAR 145 00' 00" | Angulo de
———— acimul 2
°
Y
Estacin del _.._u
_._u...:!..:_.. . 0 | atarito
: | R H2 mu
Encetin de s \-...n.?
ratacancin 7 -

obaereada N1
]

Eatacehn el

st wenenan 7

X

9)

Pulse ﬂ ;

Aparece la visualizacion de la iz-
quierda preguntando si las nue-
vas coordenadas de la estacion
van a sustituir alas alamacenadas
anteriormente.

Pulse m.nﬁ .

Aparcce la visualizacion de la iz-
quierda despucs de haber puesto
las coordenadas de la estacion
delinstrumento P1como lanueva
estacion 2 del punto de referen-
cia, y haber puesto las coordena-
das de la estacion N1 medidas
como la nueva estacion del ins-
trumento P2.

En este momento el instrumento
calcula. Las coordenadas medi-
das se visualizan y se pong el
angulo.

Para interrumpir el movimiznto

se pulsa @ ;

Medir ¢ introducir la altura del
instrumento en P2y la alturade la
estacion observada N.° 2 (ver
P.5312.2)

Observe correctamente el centro
del prisma reflector N°2 .

10) Pulse [ para ir al modo d& me-

dida de coordenadas y comience
la medida de coordenadas
tridimensionales.




determinar el angulo.

punto offset.

métodos.

(1) El punto se determina

(t] .

~ Observacion
_ [ .«ﬂ,mfw. &

Prisma

' (4]

11 Estacion

dicho punto.
Observacion »

Prisma o~ 1 =g Prisma
rd ~

[] Estacion

15. MEDIDA OFFSET

e | a medida Offsetse usapara medir la distancia a puntos donde no
es posible poner directamente un prisma reflectante,o donde el
prisma reflectante nose puede observar directamente, al objeto de

e SET B puede determinar la distancia y el angulo poniendo el
prisma reflectante en un punto {punto offset) a cierta distancia del

punto de medir (prisma) y midiendo la distancia y el angulo del

e Ladistanciay el angulodelpunto del prismase determinan por dos

introduciendo la distancia entre el

punto del prismay el punto offset.

Cuando el punto offsetesta situadoa
la derecha del punto del prisma, tan-
to el punto offset como el punto del
prisma deben estaren 90" aproxima-
damente.

Cuando el punto offset esta delante
o detras del punto del prisma el pun-
to offset estara en una linea que une
el punto de la estacion del instru-
mento y el punto del prisma.

! i2; El punto del prisma se determina observando la direccion de

El punto offsetdebe ser colocadoala
derecha o izquierda del punto obser-
vado lo mas cercanamente posible.

i ke

Medida Offset

® pargen dela entrada de distancia ®
-9999.999 ~ 9999.999 m
® [niradaminima:0.001m

Observe el prisma del punto offset

R 4

Modo de Teodolito 0 modo Basico

3
= e b=l

. Comience la medida de distancia

® periodo de almacenamiento de datos:
Aprox. una semana (posibilidad de

desacitivacion)

{Detenga la medida)

alvalorvisualizado: [ty

SHET :

¥ | ,

mi“ lﬂl . Al modo de medida ¢ Corrija el valor: ._unlB {ponga el valor en 0) &
- W=D ! i :

« Difsel + Salida: _Q.Q— —.._.._—— /

{al modo Basico)

Desplazamiento

1. Distancia
2. Angulo
: 7 - Salpeci ¥ o i
m@ - Seleccione “Entrada de L2 - Seleccione Cntrada de angulo

distancia” i1

0 Direccion !_ ﬂ Punto a colimar
prisma: — Sif Mo (salir)

Si/ Notsalir) _F HAR Q' DD DO”

= §
m&.. @: geleccione la direccion

. Observe sdireceion del punto a medis
desde el prisma al

punto @
You
mﬁm - Comprobacion

Distancia desp.

Entrada la distancia H entre N
gl prismay el punto a medir Wﬁw

A d

Se visualizan la distancia geometrica,

qulo vertical y ol

angulo horizontal entre el punto de eslacion y el punto a mudir.
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15 MEDIDA OFFSET

e

) N

Observacion
~_ 1, 5bm
90°
Punto offset

Estacion del instrumento

e Las posiciones del punto del prismay
del puntooffsetseilustranalaizquier-
da. En este caso, determine la distan-
cia geométrica al punto cuando la
distancia horizontal sea 1,5m.

Nota: El punto offset debe estar si-
tuado de manera que la linea
que une al punto del prisma y
la linea offset esté en un angu-
lode90°conrespectoalalinea
queconecta la estacion del ins-
trumento y el punto offset.

qummqmmln_ wﬂﬁo Offset y :,—mn_‘mu

- Comience la medida de distancia

L I 1y Lot I

- Dist. Geom ~
[ R I N L k
S

3 3.270m

@ : Interrumpa la medida

1) Cologue el prisma reflectante en

el punto offset y observe su cen-
tro correctamente. En el modo de
Teodolito o modo basico,

pulse =] . B ok -
Después de unos 4,7 segundos
{modo de medida fina), el angulo
vertival y el dangulo horizontal se
visualizan y almacenan en la me-
moria del instrumento.

2) Parael modo de medida repetida,

pulse g -

Al modo de medida Offset )

=P
0 N
SHFT =

Desplazamiento
1. Distancia
2. Angulo

e T A T

ey
3) Pulse % ﬂ

Aparece la visualizacion de la iz-
quierda solicitando una de las
opciones siguientes:

1. Entrada de la distancia hori-
zontal entre el punto del pris-
ma y el punto Offset.

2. Observacion de la direccion
del punto del prisma.

i L i e B

15 MEDIDA OFFSET

(‘Seleccione “entrada de distancia .:o:uo_.:m_hu

(mm] | 4)

Direccion

[ ]
MENLU

Aparece la visualizacion de la iz-
quierda avisando la seleccion
desde el punto observado al pris-
ma reflectante.

Pulse

prisma: T
Si / Nolsalir}

Seleccione ladireccion del punto ozmwﬂu

H. =" 5) Pulse Ead 0 e para visualizar
L " |.v___.

Nota:

—» §
prisma: o ‘~

Si/ Notsalir) \l i

u..l..mmc._mcm:.hm

4 Direccion Prisma a la derecha del

punto a observar.

Prisma a la izquierda del

punto a observar.

i . Prisma detras del punto
a observar.

1 - Prisma delante del punto
a observar. s

Cuando - visualice pulse [gig -

“D."” parpadea pidiendo la entra-
da de la distancia horizontal entre
el punto del prisma y el punto
offset .

Distancia desp.
b 0.000m

Introduzca la distancia horizontal entre el punto del prisma
punto offset

yel

[ ] )
B b 6 6) _
tal de 1.5 my pulse [ -
— i -

5 4321m La Q.mﬁm:n_m mmo_.:m:_nm_ desde la
ZA estacion del intrumento hasta el
punto del prisma y los angulos
vertical y horizontal se calculan,
visualizandose los resultados.
Para visualizar la distancia hori-

zontal pulse d b -

Introduzca una distancia horizon-

g m - Visualizacion distancia @

harizontal

N

) iag e et i
b s e taa ) e g ol i e

v e e SR =il

e

=

==



15 MEDIDA OFFSET

17

il e Las posiciones del punto de busque-
day del punto offset se muestran a la
izquierda. En este caso, determine la
distancia geométrica al punto central
de un poste de teléfonos.

Nota: El punto offset debe ser colo-
cado para que !a linea entre el
punto observado y el punto
offset y la estacion forman un
angulo de 90",

Observacion

Prisma

o /

Estacion

@wﬂc..m el pu _ﬂ offsety 35@
= e = n

- Comience la medida de distancia

Ponga el prisma reflectante en el
punto offset, observe correcta-
mente su centro y, en el modo de
Teodolito o modo Basico,

pulse g2 . g -0

T LSRN

-, Dist. Geom -
[ R S B B A )

S 1.210m Después de unos 4,7 segundos
ZA (modo de medida fina), el valor de
la distancia, el angulo vertical y el
angulo horizontal se visualizan y
se almacenan en la memoria del
instrumento.

tluﬂ S nterrampa la medida 2) Para el modo de medida :uUOZQD.

pulse [Fd -

A ~
mzmu g 3) _uc_mm% g

— Aparece la visualizacion de la iz-

Desplazamiento quierda, pidiendo la seleccion de
1. Distancia una de las opciones siguientes:
2. Angulo 1. Entrada de la distancia hori-

zontal entre el punto observa-
do y el punto offset.
2. Observeladireccion del punto.

15. MEDIDA OFFSET

Amn_mnnmc:m “Observacion de la direccion del punto” )

4) Pulse a

Aparece la visualizacion de la iz-
quierda avisando la observacion
de la direccion del punto
del prisma.

Punto a colimar
Si [ No isalir}
HAR 0° 0O 00"

( Owwmwmm la direccion del punto de g._mnzm@

5) Observe correctamente la direc-

Punto offset cion del punto del prisma.

[+ ) 6) Una vez observada la direccion

del centro del poste de teléfano,

o 3.210m hi N
wlse mm“:: :
N} *u . - -
HAR Se realiza el calculo de la distan-

— cia geométrica desde la estacion
del instrumento al punto del pris-
ma y los angulos vertical y hori-
sontal se calculan, visualisandose
los resultados.

o= ]m “Wisualiracion de la b

o3 >ara visualizar la distancia hori-

rontal, pulse g b -

distancia honzontal
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16. MEDIDA REM

16. MEDIDA REM

e Al medir la altura de determinados objetos, tales como cables
electricos o soportes de puentes, en los que generalmente no es
posible instalar el prisma reflectante, se puede usar la funcion de
Medida de Elevacion Remota para calcular la altura desde el suelo
utilizando un punto directamente por encima o por debajo del
objeto.

Introduzca la altura del prisma
{h1) { — P.53)

3

Observe el prisma por encimao por

® Angulo vertical maximo :
4 B9 desde la horizontal
{limite del valor de medicion (AlL):
+ 9999.999m)

dehajo delobjeto

3

Modo de Teodolito o modo Basico

1

- Comience la medida de distancia (Interrumpa la medida)

3

i e La altura del prisma se calcula mediante las formulas siguientes:
ot Ht=h1+ h2
i h2 = Ssin0z1 x cot0z2 - Scos6z1

\fﬂ. Objeto

\\
! \\ o = Observe el objeto
=L 4] 3
Angulo vertical del objeto : i A
vo0z2 = i z_m ! m - Comience REM
Angulo vertical del prisma’ goq 7 : L+ Alwra del objeto
! \ =5 S . 1 i sobre cl terrena .-
| S - iy Sl 1 H ; ) )
! Sevisualizalaalturadelobjeto
i | i
/ Altura de la mira 4
5_ Hi 16.290m

/ _

i ]
.f JE A, T
b e e

ZA 777 11107
HAR 123" 45" 507

ﬁ < Interrumpa la medida

1

|

M

___

m

| H #
M\ e _
_“

|

,.

|

_ e Los valores medidos se visualizan después de 0,7 segundos al

i principio y, después, nmawc.mmmm::nommnﬁoaﬁum_g _.:oaomﬁ_m
i medicion. .

|
w
|
|
|




16. MEDIDA HEM

E]

5 e Mida la altura de un cable aéreo

c_._ﬂ.m“m el prisma ﬁn..q mma.m.:o del oEm.S e introduzca la altura del uzmz@

1)

amn:am de &wnm:nb

3)

= e e "

:Comience lamedida

NI T I I

- Dist, Geom -~

NN

S 50.432m
ZA HO" 45" 207
HAR 123 45' 50"

@ s Interrumpa la medida

PP AT TN IR e - 1 AL

Coloque el prisma reflectante por
debajo del objeto que va a ser
observado usando un nadir 6pti-
co o plomada por razones de pre-
cision en la colocacion.

Mida la altura de la mira H1 con
una cinta métrica, e introduzca la
altura del prisma. g P.53

Mire correctamente el centro del
prisma con el SET B.

En el modo de Teodalito o modo
Basico,

pulse [ . =2 PR m_
Tendra acceso al modo de medi-
da de distancia, comenzando la
medida. Aparece la visualizacion
de la izquierda parpadeando. ( |a
ilustracion de la izquierda mues-
tra un ejemplo de medida de dis-
tancia geométrica).

Después de unos 4,7 sgimodo de
medida fina), el valor de la distan-
cia, el angulo vertical y el angulo
horizontal se visualizan y se alma-
cenan en la memoria del instru-
mento. _

Para el modo de repeticion pulse
&R para detener la medida.

e i e T

v

PR I Ta 1R PR 2

16 MEDIDA REM

( Observe el objeto y comience la medida m_ml_m_‘v

o
I

h2

'
-~

B/ 0 T \hf

- Comience la medida REM

Hi
ZA
HAR

EZE)
]

16.290m
7 b i i
123 45" 507

h1+h2

: Interrumpa la medida

5) Observe el objeto.

6) Pulse [l -

La medida REM comienza. Des-
pués de unos 0,7 sg se visualiza la
altura desde el suelo al objeto
Hith1+h2).

® Pulse g paradetener la medi-
da.




17. MEDIDA DE DISTANCIA Y DESNIVEL
ENTRE PUNTOS

® La medida de distancia y desnivel entre puntos se usa en la
medicion de distancia geométrica, distancia horizontal y diferen-
cia de altura entre la posicion de comienzo(p1) y cualquier otro
punto, sin mover el instrumento.

® EISET B puede medir la distanciaa muchos puntoscontinuamente
siendo también posible cambiar la posicién de partida a la del
ultimo punto medio. g P.94 )

Distancia geométrica (S) -

Diferencia de cota (V)

P4
Posicidn inicial N, 2

) S -

Posicion inicial N.*1

Distancia horizontal (H)

17.1 Seleccion del modo de medida

® Seleccione el modo de medida entre los queindicamos acontinua-
cion, de acuerdo con sus necesidades.
Vea la operacion de teclado en P.38 “11.1 "Seleccién del modo de
medida”. _ :

Tipode medida Tiempo de medida Unidades

Sencilla | 5,6 segs.

Medida fina
Repetida] Primero 5,6 segs. y cada 3,3 segs.
. 29 Tmm
Medida rapida Sencilla | 2.9 segs.
e o _#0—522.:_ Primero 2,9 segs. y cada 0,7 seqs.
madoaTmmng Primero 2,8 segs. y cada 0,7 segs. 10mm

et n 8

17 MEDIDA DE DISTANCIA Y DESN

17.2 Medida de distancia entre dos o mas

puntos

[ RIS RN B AP

L CNTRE PUNTOS

OSma.n_m de &m»m:nmm ydesnivel entre puntos

Observe el prismaenla posicioninicial

8

Modo de Teodolito o modo Basico

= B
5 =]
: Comience lamedidadedistancia linterru

2 2

Observe el objeto

: |

ﬂ : Comience la medida de distancias y desnivel entre puntos

8

Sevisualizaladistanciageométrica, la distancia horzontaly la
diferenciade altura entre la posicion inicial y el punto

3

vmiechidda)

S
H
v
@  Interrumpa la medida




?

ke il

17.2 Medida de o

rntre dos o mas puntos

Ey. ® Mida consecutivamente !a distancia entre la posicion
de comienzo y muchos puntos.

Coloque el prisma en la posicion de comienzo y empiece la

medida de distancia
) 1)
~___.
£
,__9 Estacion ohservada
b
: Comience la medida de distancia
S 3.210m
ZA
HAR
@ : Interrumpa la medida 2)

Instale los prismas reflectantes
en el nimero de puntos necesa-
rios, observe el centro del prisma
reflectante en la posicion de parti-
da. En el modo de Teodolito o

modo Basicopulse ] . ] . 0

Setiene acceso al modo de medi-
da de distancia, comenzando la
medida de distancia. Aparece la
visualizacion de la izquierda par-
padeando. (la ilustracion de la
izquierda es un ejemplo de medi-
da de distancia geométrica).
Después de 4,7 sequndos (modo
de medida fina) el valor de la dis-
tancia, el angulo vertical,y el an-
gulo horizontal se visualizan v se
almacenanenla memoria del ins-
trumento.

Para el modo de medida repetida

pulse B -

Observe el prisma y comience la medida
de distancia y desnivel entre puntos

A
d

Posicion de

L Estacion observado

Observe el centro del prisma
reflectante en la estacion N2 1. Si la
constante del prisma vy la correccion
ppm de la estacion N° 1 son diferen-
tes de las de la posicion inicial, sera
preciso volver a poner estos valores,

P

] : Comience la medhida

DHentre 2 pts

w

17 MEDIDA DE DISTANCIA Y DESNIVEL ENTRE PUNT S

4)

20.757m | Dist. geometrica

H 27.345m  |Dist. horizontal
v 1.012m  |Dif. de altura

@ : Interrumpa la medida 5)

Observe la estacion del punto N2 °

a : Comience la medida de
distancia y desnivel entre

puntos

T

Pulse

Setiene acceso al modo de meili-
da de distancia, comenzando la
medida de distancia y desnivel
entre puntos. Aparece la
visualizacion de la izquierda per-
padeando.

Despues de unos 5,6 segundos
{modo de medida fina), se
visualiza la distancia geométrica,
la distancia horizontal y la dife-
rencia de altura.

Para el modo de medida repetica
pulse g paradetener la medi-
da.

Despues de esta medida para
medir la distancia entre la posi-
cion de partida y la estacion dol
punto N“2 (o entre la posicion ce
partida y el N® 3) , observe <l
prisma reflectante requerido vy
pulse @ para comenzar la
medida de distancia y desnive
entre puntos.




18. MEDIDA DE REPLANTEO

e Lamedidadereplanteo se usa parareplantear el puntorequerido.

e Enel SETB, ladiferenciaentrelos datos introducidos anteriormen-
te en el instrumento (datos de replanteo) y el valor medido se
puede visualizar midiendo el angulo horizontal, la distancia o las
coordenadas del punto observado.

Valor visualizado = Diferencia entre el valor medido y los datos

de replanteo

4 o Pasicion actual del punto observado

| Acimut a replantear ﬂla A Distancia

Posicion a replantear
i - i
| \\\.\«ﬂ\

— Distancia a replantear

L

Estacion del instiumento

(T TTEe L . . wroed ukaa - bak

e i el

1 MEDIDA DE REPLANTLO

18.1 Medida de replanteo de distancia y
angulohorizontal

® Esta medida se usa para replantear el punto desde una direccion
determinada (angulo horizontal)y unadistanciadesde un punto de
referencia (la estacion del instrumento).

e Esposiblereplantearel valor de una distancia geométrica, distan-
cia horizontal, diferencia de altura o elevacidon remota, después de
introducir el valor apropiado.

Entrada de datos de :m_mao de
distancia y angulo horizontal

Margen de entrada de distancia :
-9994 999 a 9999.999m
Entrada minima : 0.001m

en de entrada del angulo :
Angulo recto 0 a 3 597 59" 59"
(SET4B: 07 a 359" 59'55")

Entrada minima : 1" (SET4B:5%)
Margen de visualizacion 2} 180

- Parael modo deentrada de datos
dereplanteode anguloHy

ﬁ‘ distancia

Datos replanteo
Ay 0.000m
HAR 0" o0 00"

= |.|_]

Entradadedatosde renT]
replanteo de distancia SHFT

4

Entradade datosde
replanteo de anguloH

Modo Basico

(Diferencia entre la direccion del punto y

1os datos de replanteo)

e Periodo de almacenamiento de datos
z Aprox. una semana {posibilidad de
desactivacion)

Retenga el valor visualizado IS
e Corrija el valor: ﬁ {ponga el valor en 0)
+ Salida: @ @ ;
{al modo Basico)

j. Colocacion 123 45' 50"

,  Entrada de valor 123.455

SHFT

m

bl

A P U RO



17 3 Cambio de la posicion de comienzo

17.3 Cambio de la posicién de comienzo

e La ultima estacion medida se puede cambiar convirtiéndola en la
posicion de comienzo siguiente.

by ﬁnmaw.mc dela posicién de comienzo

Lamedida de distanciay desnivelentre puntos

m
m
m

s
H
v
3
0 SET
b
3

T mm - Cambio de la posicion de comienzo inicial
Pt a reemplazar
Si/ No (sal
Yeou
% : Comprobacion

l Reemplazado

Modo Basico

E it " . dut T R P | i bz o CRERAE S

Leni

17 MEDIDA DE DISTANCIA Y DESNIVEL FNTRE PUNTOS

= &
.

e Cambio del Gltimo punto medido N®4, convirtiéndole en
la posicion de comienzo siguiente.

Una vez concluida la medida de distancia y desnivel entre puntos del
Gltimo punto observado, ponga la posicion de comienzo siguiente

1) Una vez terminada la medida de
distancia y desnivel entre puntos

S 20.757m
H 27.345m visualizando al punto N° 4, se
' 1.012m visualizan los valores medidos.
0 SET
. [ o]
Pulse g E.
0 SET
o i
SHFT REC

Aparece la visualizacion de la iz-
quierda preguntando si hemos

Pt a reeplazar £ .l .
movido la posicion de comienzo.

Si/ No (salir)

y——\

Fou

Pulse ki

You

i 2

— Reemplazado

=== [
Seleccionar
operacion

Los datos de la estacion W® 4 se
ponen como datos de la nueva
posicion de comienzo y aparece
la visualizacion de la izquierda. EI
instrumento regresa al modo bi-
sico.

Para continuar la medida de dis-
tancia y desnivel entre puntos
desde la nueva posicion de co-
mienzo hasta las estaciones si-
guientes, observa cadaunadelas
estaciones y pulse gl -
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18 MEDIDA DE REPLANTEO g4

EJ. e Replanteo de un angulo recto horizontal de 90°55'40"
desde el objeto de referenciay replanteode una distancia
horizontal de 12,345 m.

Q:n__ma.m de datos de replanteo del angulo horizontal ) i

gﬁﬂﬂﬂﬂ 5) Introduzca “90.554" y pulse _

[1 1]
SHFT
. [E1T)
== SHFT Se produce la entrada de los da-
Observe la direccion de referencia desde el punto de = ; 1 tos de replanteo del angulo hori-
- . o atos replanteoc
referencia y ponga el anguloen 0 b ._w 2% zontal y la pantalla regresa al
! L e s
g i & 2 modo Basico.
il soiamasih 1) Observe la direccion de referen- - HAR. finend
4/ cia desde el punto (de la estacion
del instrumento). Seleccionar
operacion

[l
|
|
:
i

Estacion

( Coloque el prisma reflectante y comience la medida de replanteo )

o % 2) En el modo de Teodolito,

0 SET =

A 92" 36' 40"
HAR 0" 00" 00"

pulse (Y d -
La visualizacion del angulo hori-
zontal ha sido puestaen 0.

Q.: modo de entrada de datos de replanteo )

6)

Direccion referencia

3
/ _g
Direccion
o
iy

ohservacion

Ponga el prisma reflectante en
una posicion de unos 90'55'40"
desde la direccion de referenciay
unos 12,345 metros desde el pun-
to de referencia (el punto del ins-
trumento), y ohserve el prisma
reflectante.

. d Ly == f m “
+ ENT i
ol = 0 puise @ il

B _ Se visualiza los valores introduci-

: N ales Sﬂwﬁmﬁ dos anteriormente.”D” parpadea

Ban & o0 00 pidiendo la m::mm_m am.._Om datos
de replanteo de distancia.

n ﬂ . Comience l1a medida  7) Pulse mu @ 2 !

de replanteo del Comienza la medida de ¢

] . _ s, el replanteo, visualizandose el an-
! Entrada de datos de replanteo de Em»m:nmmv Replanteo gulo horizontal “dHA" desde los
i F— D. 12.345m datos de replanteo.

! S G B @ Introduzca "12.3457 y pulse AR 90 55' 40° "

o SHET
ki)

Se produce la entrada de los datos
de replanteo. "HAR" parpadea pi-
diendo la entrada de los datos de |
replanteo del angulo horizontal.

Datos replanteo
D. 12345

“HAR- 07 00" 00"

3 45" 50"
94" 41" 307

.9 99

fl]kr’»?,.;. P P e PP o AP PP i €L P Gt B S SO T Lé.‘n_.%.zg T




i . o
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8)

m mﬁ :Comience la medida 9)

de replanteo de
distancia H

Replanteo
D. 12. 345m

. H  -4362m
gt I ZA
¥ HAR

10

0" 00" 00"

i |

~data : Desde el instrumento
+ data : Hacia el instrumento

100

18.1 Medida de replanteo do distancia y angulo honzontal

o T A R LR S PN AP oS M =% LR L e R M

Mueva el prisma reflectante a la
derecha o izquierda en la direc-
cién correcta hasta que "dHA" sea
0°00'00".

Observando otra vez el prisma
reflectante en movimiento cam-
bia "dHA" sin realizar operacion
de teclado.

Cuando "dHA" se ha convertido
0°00°00",

pulse m ﬂ .

La medida de replanteo comien-
za, asi como la medida de distan-
cia horizontal a continuacion.

Después de unos 4,7 segundos
{modo de medida fina), se
visualiza la distancia desde los
datos de replanteo hasta el pri-
mer reflectante.

Acerque el prisma reflectante al
instrumento o aléjelo del mismo
hasta que la distancia horizontal
sea 0.000m para determinar el
punto.

Enelcasode visualizar el signo de
menos, aleje el prisma del instru-
mento, y se visualiza el signo de
mas acérquelo al instrumento.
Cuando se selecciona la medida
repetida, observando otra vez el
prisma reflectante en movimien-
to, la distancia cambia sin realizar
operacion de teclado.

En 9), se pueden hacer las si-
guientes medidas de replanteo:
Distancia geométrica, pulsando
= B

Distancia de altura, pulsando
e e

REM, pulsado [z e (despuésde
medir la distancia geomeétrica).

LA e A L i e it

18. MEDIDA DE REPLANTEO

18.2 Medida de replanteo de coordenadas

e Esta medida se usa para replantear el punto de una coordenada
determinada desde la estacion del instrumento,

e Después de introducir las coordenadas del punto a replantear, el
SET B calcula el angulo horizontal y la distancia horizontal de
replanteo y almacena los valores en la memoria. Seleccionando
las funciones de replanteo de distancia horizontal y angulo hori-
zontal se puede replantear la localizacion de la coordenada en
cuestion. También se puede replantear la coordenada Z usando la
funcion de coordenada de replanteo.

@ Parareclamar los datos de la coordenada de replanteo desde los

datos de coordenadas almacenados en la memoria, consulte
ok B

CRE

Modo de Teodolito o modo Basico §

ﬁmﬂ,wqmnm de datos de replanteo de coordenadas

Margendeentrada
-9999999.999 -~ 9999939.999
Entradaminima:0.001

- paraelmodo de entrada de Periodo de almacenamiento de datos :
Aprox. una semana {posibilidad de

desactivacion)

datosde replanteo

Retenga el valor visualizado (Y, Xy Z):

%

Corrijaelvalor:

{Pongaelvalor ]

Salida:

Entrada de datos de _— talmodo Basico)

replanteo de la SHET
.‘ coordenada ¥
Entrada de dotos de
replanteodela

4-. coordenada X

[EnT]
SHFT

Entradade datos de
replantecdela
h coordenada 7

Modo Béasico

kil

_
|
|
|
_
__
|
__
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18.2 Medida de replanteo de coordenadas 18. MEDIDA DE REPLANTEO

B B ES 3) Introduzca “30” vy

Coordenadas de la estacion del instrumento :Y=20,X=20,2=3 | Sio pulse ) .

Coordenadas de la estacion del punto de ref. : Y =10, X=10,Z=3 [ H uc.maa Se produce la entrada de la coor-

Replanteo de un punto :Y=40,X=30,Z=4 } |:5 ’ 0.000 denada X."Z" parpadea solicitan-
<k = do la entrada de los datos de

replanteo de la coordenada Z.

I£j. ® En este caso, los valores son como sigue:

® Antes de empezar a medir, es ne-
cesario comprobar los preparati-

vos siguientes: s 4) Introduzca “4" y
12.1 Seleccion del modo de medida Selssea PRS- pulse [l -
12.2 Entrada de la altura del instru- Y 40.000 Se produce la entrada de la coor-
mento y altura del prisma T denada Zy el instrumento regre-
12.3 Entrada de las coordenadas de 27 4,000 B smeil rapdo Bilsien.
la estacion del instrumento y del . [ —_—————
I punto de referencia Seleccionar El angulo horizontal y la distancia
e 1) 12.4 Colocacion del angulo Acimut operacion horizontal de replanteo desde las
B * Para replantear la coordenada Z, sl coordenadas de la estacion del

se coloca el prisma reflectante
i sobre un objeto de altura fija,
| como puede ser un poste.

instrumento se calculany los va-
lores se almacenan en la memo-
ria.

.Uo. modo de Teodolito o modo Basico al modo de entrada de

Nota: Introduzca las coordenadas de
datos de replanteo de coordenadas

> la estacion del instrumento

=P = Ve 4 1 -
[ 5 antes de introducir los dalos i
R 1 Puise D - : _
= de replanteo. Puede ocurrir .
’ i ’ : %
6 que los calculos no se realicen g
-40 2 correctamente si la entrada de %
Pl >

| ; los datos tiene lugar en orden
. Se visualizan los valores anterior-
X 0.000 mente almacenados.

“Y” parpadea solicitando la en A s T

Inverso.

4 2000 ﬁna ue el prisma y comience la medida de rej lanteo del anguloH | :
trada de los datos de replanteo de fog s ¥ s s 9 4 !
la coordenada Y. 5) Ponga el prisma reflectante en la

m E posicion apropiada y observe su
mmq::au de los datos de replanteo ) Repianie centro.

AL i EHT Nv Introduzca “40" D. 22.3601m : =

e B y pulse [ - HAR 267 33 54° 6) Pulse g fend -
Y  40.000 La medida de replanteo comien-
Se produce la entrada de la coor- . : i : :
i 0.000 denada Y. "X parpadea solicitan za, visualizandose el angulo hori-
: 0.000 3 Py dHA  -37 00" 00" zontal " dHA" desde los datos de
- do la entrada de los datos de HAR  94' 41' 307 B O T
replanteo hasta la direccion ob-
replanteo de la coordenada X. :
102 servada.

g S A




18.2 Medida de replanteo de coordenadas

el

Replanteo
D. 22.361m

HAR 26" 33 H4"

i RN
- Disl. Horiz. - ?
ol R T

H 0.000m
ZA
HAR 0" 00" 007

H 0.000m

0" 00' 00"

-

7) Mueva el prisma reflectante a la
derecha o a laizquierda hastaque
el valor "dHA" sea 0°00°00".

Comience la medida de replanteo de la distancia H

8) Cuando "dHA" sga 0°00'00",

pulse mw =

La medida de replanteo comien-
za, asi como la medida de la dis-
tancia horizontal.

Después de unos 4,7 segundos
(modo de medida fina), se
visualiza la distancia de los datos
de replanteo hasta el prisma
reflectante.

9) Acerqgue el prisma reflectante al
instrumento o aléjelo del mismo
en la linea de observacion para
determinar el punto hasta quela
distancia horizontal sea 0.000 m.

e Enelcaso de haber seleccionado
el modo de medida repetida, pul-
se g para detener la medida.

TR A S OOV R

o S e AR

e ]
5-0 e

Replanteo
D. 22.361m
HAR 26" 33' 54"

- Coordenadas-

L R R

10} Cuando "H" sea 0.000 m,
pulse g 2 -
La medida de replanteo comien-
za, asi como la medida de coorde-
nadas.

Despues de unos 5,1 segundos
{modo de medida fina), se
visualizan las coordenadas de los
datos de replanteo hasta el pris-
ma reflectante.

Como ¢l angulo horizontal y la
distancia horizontal ya han sido
determinados, las coordenadas X
y Y son "0".

11

Suba o baje el prisma reflectante
hasta que la coordenada Z sca
0.000, y determine lasaltura.

La punta del poste es el punto a
replantear.

e [neclcaso de haber selecclonado
¢l modo medida repetida, pulse
g para detener la medida.

SR R i e

sl

3
i

i i

R e
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USANDO LA FUNCION DE MEMORIA DE :
DATOS DE COORDENADAS
19. FUNCION DE MEMORIA DE DATOS DE COORDENADAS =z P.109 )
19.1  Entrada/borrado de datos de coordenadas {109) ,._
19.2 Entrada en el instrumento de datos de coordenadas ;
almacenadas en la memoria (114) '
19.3 Visualizacidon de los datos de coordenadas almacena- i
dos en la memoria {121) \
i .
ik |
: - I
_?w
| E
M , |
W i
, _"_ h
: , |
|
i |
| |
| | |
|
__
106 “ 107
)

fi e B A e ekl (PR Bt e i S A ).
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1% DE COORDENADAS L DATOS L
|
w e E| SETB puede almacenar datos de coordenadas en la memoria
) interna. Los datos de coordenadas pueden ser usados como !
1 coordenadas de la estacion del instrumento, coordenadas de la !
; estacion del puntode referencia, coordenadas del punto coinocide,
1 ! : y coordenadas de replanteo.
} m - 19.1 Entrada/borrado de datos de coorde-
: : nadas
[
:
|
I de datos de coordenadas 1 e Retencion del valor mgu
t i HFT
! Margen de entrada de datos de T P 7o T
) 1 coordenadas: -9999999.999 E I .
_ 9999999.99 (m) Entrad: . * ﬁaqhm_nr_c__._ del valor: :
| { datos de coordenadas: 0.001 ) tvalor en 0}
b Margen de entrada del numern de E : : :
: punto: 1~99339999 maodao de Ment) "
& & Periodo de almacenamiento de datos: i
. hﬂ o %
) !
i |
m i
m | |
] 1
: _ id
I 1
' s |
| |
seoordenadas i
_ Se visualiza el espacio disponi ali trada de datos de coorde
: Entrada de datos de coord ¥ [ En LX R foada ¥ e coond. 7 %
= f
i [ Comprobacion
: | 3
| L _ 109
G ,

. R £
— N ——
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denadas

Ej. ® Para introducir los datos de coordenadas,
Numero de punto : 201
Coordenada Y : 35
Coordenada X 1 67
Coordenada Z : 48

( Del modo de Teodolito o Basico al modo de _Saa@

[ 1] R

En el modo de Teodolito o
MENL

modo Basico, pulse bad
Aparece la pantalla de la izquier-

1. Configurar

2. Dato de coord

( Seleccion de “Datos de noa_.n@

[ 7]
PROG

2) Pulse

1. Entrada .
T La pantalla pregunta si los datos
de cogrdenadas van a ser

introducidos o borrados.

ﬂ..wm_mnna: de “Entrada” de datos de nocqn_m:mnmwv

i)

3) Pulse 1 .

100 pts. libre Se visualiza el espacio disponi-

ble para la entrada de datos de

coordenadas.
i 0.000 A continuacion, aparece la panta-
X 0.000 lla de la izquierday “Y" parpadea
Z 0.000

pidiendo la entrada de datos de la
coordenada Y.

AR BT B T e e 5 i

da mostrando el modo de Mend,

o T o P

Bt

19, FUNCION DE MEMORIA DE DATOS DE COORDENADAS

@an_m de datos de nooam:mnmmv

Y=35 Lol 4)
X =67 L]
z-48 S

Punto

Am:ﬂmn_m del nimero de uc:SU

201 et 5)

Datos correctos?
SifNo

Tou

i :si 6)

R 7

: Al modo de Menu

Entrada de datos de coordenadas
Y =35 [EL

SHFT

X=67 [E

SHET

Z=48 &

SHET

"N.” parpadea solicitando la en-
trada del nimero de punto.

(Se visualiza el nimero introduci-
do anterigrmente + 1).

Introduzca el numero de punto

"201" y pulse [ .

Nota: El mismo nimerode punto
puede ser compartido por
datos de coordenadas dife-
rentes.

La pantalla pregunta si los datos

de ¢oordenadas van a ser intro-

ducidos en la memoria.

You
Pulse [FE) .
Una vez confirmada la entrada, la
pantalla regresa a 3), de manera
que se pueden introducir los si-
guientes datos de coordenadas.

Para introducir los siguientes da-
tosdecoordenadas, regresea4) e
introduzca los datos. (Se pueden
introducir hasta 100 puntos de
datos de coordenadas en la me-
moria).

Pulse B 3 -
La pantalla regresa al modo de
Menu.

Sy

Ch

ERP S

e e



19.1 Entrada/borrado de dalos de coordenadas 19. FUNCION DE MEMORIA DE DATOS DE COORDENADAS

» Todos los datos de coordenadas almacenados en la memoria se
pueden borrar.

Oua modo de Teodolito o modo Basico al modo de Bmz___v

il 1) En el modo de Teodolito o modo
4 Basico, pulse @ :
by . (Borrado de datos de nooam:wnme 1. Configurar Aparece la pantalla de la izquier-

2. Dato de coord

I la mos 1.
En el modo de Teodolito o modo Basico Nota: Después de limpiar la da mostrando el modo de Menu

3 memoria se borran todos los

g : Para el modo de Menu datos de la misma.

Seleccion de “Dato de non.?m..
7] 2) Pulse g3 -

1. Entrada La pantalla pregunta si los datos
2. Borrar decoordenadasvan aserintrodu-
cidos o borrados.

b © Seleccion de "Dato de coord”

Lt : Seleccion de “Borrar”

gy Boraddo de los datos de coordenadas en la memoria

_,__Ilc : Comprobacion

. 3) Pulse [gd .

La pantalla pregunta si los datos
ct Borrar OK 7 de coordenadas van a ser borra-
Si/No(salir) . dos en la memoria.

Modo de Mend

mwo_.qmno de los datos de noc.qn_m:mnmw enla :,.m_.:olw

Yos

4) Pulse %

Empezar La pantalla pregunta si deseamos
Si =217 empezar a borrar la memoria.
Salir => "No"

@ 5) Tc_mea 5

1. Configurar Todos los datos almacenados en
2. Dato de coord la memoria hansido borradosy el
instrumento regresa al modo de
Menu.




19. FUNCION DE MEMORIA DE DATOS DE COORDENADAS

19.2 Entrada en el instrumento de datos de coordenadas almacenados en la memoria

19.2 Entrada en el instrumento de datos _ <Entrada de coordenadas de la estacion usando los
| e tF: datos de coordenadas de la memoria>
_ d OOOﬁﬂmijmw m_BmOQDmQOm en la 5 e Paraintroducirlosdatos amnooao:mamwm_amnm:mamm
_ memoria . 3 en la memoria, Punto N¢ 401, como coordenadas de la

y estacion del instrumento. S8

« Los datos de coordenadas almacenados en la memoria se pueden
usar como sigue:
. Coordenadas de la estacion del instrumento
: . Coordenadas de la estacion del punto de referencia

Desde el modo de Teodolito o modo Basico al modo de entrada by
de coordenadas de la estacion del instrumento. '

. Coordenadas del pun i i isaccion B Jes g
_ punto conocido para medida de Triseccion | tons O | 1) En el modo de Teodolito o modo
Inversa L Basico
- Coordenadas de replanteo ; ==
: pulse () el -

« Antes de usar los datos del instrumento, es preciso poner los “N.” parpadea pidiendo la entra-
parametros siguientes en “Memoria”. Plo. Estacion da .nm_ numero de punto
Para cambiar los parametros, consulte la P.163 “23.CAMBIO DE | e i .
LOS PARAMETROS DEL INSTRUMENTO". £

Entrada del numero de punto

Ne _ Parametro Opciones J

i ]| ;UmSm de coordenadas de Teclado/Memoria _ P G 2) Introduzca el numero de punto
¥ “401" y pulse % . Los datos de
coordenadas para 401 se
visualizan y se introducen como
coordenadas de la estasion del
instrumento. (mode Basico)

i f‘.‘o-" -

Nota: En el supuesto de que haya
mas de un registro de datos de
coordenadas w._:,.mnmﬂmac con
el mismo numero de punto, 1a
pantalla parpadea pidiendo la
seleccion de los datos de coor-
denadas requeridos.

Pulse oy © bz Para _
visualizar las coordenadas a |
I
_

AR
Pt TN

REFL % 8

ca e e e T

reclamar. A continuacion, pul-
se % para reclamar las co-
ordenadas visualizadas.

TP g A T YL R S P ARty AR

T
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19.2 Entrada en el instrumento de datos de coordenadas almacenados en la memaoria 19. FUNCION DE MEMORIA DE DATOS DE COORDENADAS 1

You
Pulse [ para introducir las

coordenadas de la estacion del Estacion conocida B: N de punto = 503, Medida de /

Nota: Cuando los datos de coorde- | mh._ X <Entrada de coordenadas de la estacion conocida para
Sin Datos nadas no se encuentran, apa- § medida de Triseccion usando los datos de coordenadas /
rece la pantalla de laizquierda § en la memoria> o
= preguntando si introducire- e Introduzca los siguientes datos de coordenadas alma- . wm
mos los datos de coordenadas cenadas en la memoria como coordenadas en la esta- uﬂ
Entrada teclado desde el teclado o si volvere- § cién conocida para la medida de Triseccion Inversa: : A
Si/No (Salir) mos a introducir el numero de § Estacion conocida A: N? de punto = 501, Medida de ¥4 W
punto. angulo y distancia, altura del = |
Prisma = 1,bm ' M
i

instrumento desde el teclado. angulo 5
se . Estacion conocida C: N¢ de punto = 507, Medida de .
Pulse [E3 ra i ; ; 22 | :
= ' e RS MESEREAR angulo y distancia, altura del : ;.
otra vez el nimero de punto. g Prisma = 1.5m I w
- | | - B ] _
—~al : Al modo Basico e Pulse E= ra volver a T e -
mmmmoom pa el ek g Q.._..o_ modo de Tecdolito 0 modo Basico al modo de tqoanmq:mv { )
=] . I g
PROC 1) En el modo de Teodolito o modo
1. Triseccion Basico, _,
2. Correcciones pulse k= - A :
3. Estarcempla . Aparece la pantalla de la izquier- b
% v da mostrando el modo de Progra- w_
ma. i
, : §
3 | mmn_mnn..o: de media de ._.ammnnmo:p ﬂ
) . 2) Pulse fggd - B
ML Uc%m&hm solicitando la en- i
Coorden./Plo. ¢ {
trada del numero de punto. i

wh BE

-~ N, < 480

( Entrada de datos de la estacion nozonEWIPU

e ————

<t o501 3) Introduzca el numero de punto
i g “501" y pulse [ -

1 Medir distancia ? La pantalla pregunta si mide la
J Si/No distancia.

11
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19.2 Entrada en el instrumento de datos de coordenadas almacenados en la memoria 19. FUNCION DE MEMORIA DE DATOS DE COORDENADAS

You

You i 7
(55 : Medida de distancia 4) Pulse @ . _ | | 7
Se visualiza la altura del prisma S 8) Introduzca el numero de punto i B
. 3 e "
Prisma almacenada anteriormente. 507" y pulse [ - 25 i
1.500m “Hi.” parpadea solicitando la en- § B 5 f
R P i E | Medir distancia ? La pantalla pregunta si mide la
rada de la altura del prisma. : i ;
B Si/No cdistancia.
En el caso de medir angulos sola- §
- E
mente, pulse g - ! - " :
. w [£5) : Medida de distancia 9) Pulse g . i 3 : ]
EBE) : Retencion del valor 5) Pulse [ - Se visualiza la altura del prisma ks
Visualiendn Cuando los datos de la primera — almacenada anteriormente. :
estacion han sido introducidos, §. Pyt q500m “Hi.” parpadea solicitando la en-
.., Coorden./Pto. “N.” parpadea solicitando la en- § trada de la altura del mismo.
N, - 502 trada del nimero de punto de la § En el caso de medir angulos sola- -
siguiente estacion conocida. (Se § mente, pulse @ )
visualiza el valor almacenado an- p
eri ente + 1). ; -
U L ) E : Retencion del valor 10) Pulse % i
visualizado
Am:ﬂmnm de los datos de la estacion B nozonma@ Cuando los datos de la tercera
= . estacion han sido introducidos,
503 [ 6) Introduzca el nimero de punto Mas puntos ? . “N.” parpadea solicitando la en-
wwow y pulse g - Si/No ' trada del namero de punto de la :
Medir distancia ? La pantalia pregunta si mide la siguiente estacion conocida. (Se |
Si/No distancia. visualiza el valor almacenado an-
teriormente + 1). b
ﬁ . Distancia no medida {Solo 7) Pulse @ 2 ) @ : No hay S.m._w estaciones 11) Pulse ﬂﬂ . u
medida de dngulo) Unavez introducidos los datos de Pt 501 La UNS#N__Q —uﬂm@_..:..:m 5j queremos
la segunda estacion, “N.” parpa- " Medir? observar la primera estacion (Es- |
. dea solicitando la m:?mam am_ na- § Si/ No (Salir) tacion A conocida).
N - e i mero de punto de la siguiente L {
LRy : estacién conocida. (Se visualiza e Para®continuar la medida de i
el valor almacenado anterior- { triseccion, consulte la P.73 desde _
mente + 1) ] 15).
En el caso de medir distancia, {
You
pulse [ . |
]
|
m._
19 3
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19. FUNCION DE MEMORIA DE DATOS DE COORDENADAS
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19.2 Entrada en el instrumenta de datos de coordenadas almacenados en la memoria

19.3 Visualizacion de los datos de coorde-
nadas almacenados en la memoria

<Entrada de datos de replanteo de ccordenadas usando
los datos de coordenadas de la memoria>
e Para introducir los datos de coordenadas en la memo-
ria, Punto N2 701, como datos de replanteo de coorde- » EI SET B puede visualizar los datos de coordenadas almacenados
nadas. g en la memoria.
e Antes de empezar a medir es preciso completar los
preparativos siguientes:
12.1 Seleccion del modo de medida - P.52
12.2 Entrada de la altura del instrumento = P.53
y altura del prisma
12.3 Entrada de las coordenadas de la 47 P.56
estacion del instrumento y coordenadas
de la estacion del punto de referencia
12.4 Colocacion del instrumento y del punto 5= P.61
de referencia

S A

M

(Visualizacion de datos de coordenadas almacenados en la memoria

En el modo de Teodolito 0 modo Bisico

¥

nmuﬂw L2 : Para'el modo de Reclamacion

REC
l.

4'
(7] : Seleccion del numero de
$ punto

Visualizacion de 1 . A = i i

o los datos e Use @. o ﬁ. para visualizar los
datos de coordenadas requeridos.

e pylse EFE] para visualizar los datos de

SHFT

coordenadas del punto siguiente

E_ Visualiza el numero de punto requerido
{visualizacion sucesiva posible)

Del modo de Teodolito 0 modo Basico a la entrada de datos de
replanteo de coordenadas

P

) b= " 1) En el modo de Teodolito 0 modo
Basico,

., 8

s {visualizacion sucesiva posible)

@_ ) ﬁ : Al modo Bésico

P

pulsefFE =3 -

Plo. Replanteo “N." parpadea solicitando la en-

TN 1000 trada del nimero de punto.

bk

Entrada del niumero de punto )

1 I} 2) Introduzca el numero de punto |
“701" vy pulse s - :

: _
Los datos de coordenadas para } - _ —

701 se visualizan y se introducen i
como coordenadas de la estacion | !
f
|
i

del instrumento. .

e Para continuar la medida de} . !
i replanteo de coordenadas, con- i _
i\t sulte la P.99 desde 5). _

120 121
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e Para visualizar los datos de coordenada del nimero  §-
de punto 1008 .

19.3 Visualizacion de los datos de coordenadas almacenados en la memaona

( Del modo de Teodolito o modo Basico al modo de Sn.m:..mn@

kel
RCL

k&
REC

oo

Llamar

A
v

Dato de coords.
N.1
Si / No (Salir)

( Seleccione "N.1008"

3¢ &

: Visualiza "N.1008"

A
v

Dato de coords.
N. 1008
Si/ No (Salir)

You
[Enl ]
SHFT

- Visualiza los datos de coordenada

A
v

Y
X

N. 1008 N
7890.123
456.789

7890.123
456.789
0.456

1)

2)

3)

T A ol e

En el modo de Teodolito o modo
Basico, pulse fd &4 -

Aparece la pantalla de la izquier-
da mostrando el modo de Recla-
macion.

Después, la pantalla solicita la
seleccion del nimero de punto.

Pulse kg0 G

para visualizar “N.
$visualizacion sucesiva posible).
Cuando se visualiza el ultimo nt-
mero de punto, aparece el mensa-
je “FIN” en la linea siguiente.

Yea

Pulse §H) -

Se visualizan los datos almacena-
dos. ;
Pulse [agrpara visualizar los da- ;
tos de la coordenada Z.

Pulse [d:para visualizar el nu-
mero de punto.

Pulse [Egg) para visualizar los da-
tos del punto siguiente: 1
(visualizacion sucesiva posible)
Pulse 5 [ para regresar al
modo Basico.

W YT R e i

1008" § -
ﬁ

20.SALID

20.5

SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO

EXTERNO

EXTERNO

A DE DATOS A UN DISPOSITIVO

i i b 3 i o e e

& PA25

20.1 Cambio de las opciones del instrumento (126)
20.2 Salida de los datos del instrumento {127)

20.3 Salidade los datos de la estacion del instrumento (128)
20.4 Salida de datos medidos (132)
Salida de notas (138)
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- 20. SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO EXTERNO

e Las funciones del Teclado permiten al SET B la salida de datos
medidos por via del conector de salida de datos a un dispositivo
externo usando un cable interface. (Si desea mas informacion,
consulte el manual de comunicacion en dos sentidos de la Serie B).

e E| contenido de los datos susceptibles de salida es el que se comenta a

continuacion.

‘Al sacar los datos de la medida, puede tener lugar la salida del numero del
punto, codigo del punto, altura del prisma, unidad de distancia, unidad de
angulo, inicializacion vertical, inicializacion horizontal, y el valor de correc-
cion atmosférica, junto con los datos siguientes.

[ pG.Av, AH B

[ DG, AV, AH (Desp) |
L]

[ AvsaH, Tilt |

Y. X Z ]

Y, X, Z+DG, AV, AH |

. _ Nota “

[ Datos estggion |

ID inst |

—3

»

Distancia geométrica, angulo vertical, an-
gulo horizontal

Direccion del prisma y distancia desde el
punto (solo en el caso de entracla a través de
medida Offset), Distancia geométrica, an-
gulo vertical, angulo horizontal.

Angulo vertical, angulo horizontal, angulo
de inclinacion en la direccion X, angulo de
inclinacion en la direccion Y.

Coordenada Y {Coordenada X), coordenada
X (coordenada Y), coordenada Z.

Coord

ada Y (coordenada X), coordenada
X (coordenada Y), coordenada Z.

Distancia geoméltrica, anqulo vertical, an-
gulo horizontal.

MNota

Fecha, nimero de la estacion, codigo, altura

« instrumento, temperatura, presion at-
mosfarica, correccion de esfericidad vy
refraccion ONJOFF, correccion de la cons-

tante del prisma, correc

n automatica del
angulo de inclinacion ON/OFF, coordenada
Y de la estacion de

instrumento (coordena-
da X), coordenada X (coordenada Y), coor-
denada 2.

Modelo delinstrumento, numero del instru-

mento, namero de version del software.
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20. SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO EXTERNO J,

20.1 Cambio de las opciones del instrumento -,

20.1 Cambio de las opciones del instrumento & 20.2 Salida de datos del instrumento
e Con el SETB puedensalirlos siguientes elementosaun dispositivo
externo como datos del instrumento:
e Modelo del instrumento
e Numero del instrumento
e Numero de version del software

e Compruebe que los parametros siguientes estan puestos de
acuerdo con la medida que se precisa y la-salida de datos aun [
dispositivo externo. k-

e Compruebe o cambie las opciones de los parametros. Consultela
P.163 “23. CAMBIO DE LOS PARAMETROS DEL INSTRUMENTO".

Del modo de Teod

olito o modo Basico al modo de Grabacion

* Configuracion por defecto

SRR

2

3)

Envio datos...

Final Grabacion

“ Seleccionar
DG, AV, AH
Sif No (Salir)

Veos

% :

Comienza la salida de los datos
del instrumento. Una vez termi-
nada la salida de los datos del
instrumento, se visualiza el men-
saje “Final Grabacion”, y la pan-
talla regresa al modo de Graba-
cion.

Pulse

1

21

R ———TT

Parametro Opcioneas \. :
Grabando 1. Cadigo *1. Poner 2. Saltar \\ﬂ 5 1) mJ m._ modo de Teodolito 0 modo
T. Altura del prisma_| *1. Poner 2. Saltar g Basico,
Correc. inclinacién (doble eje) *1.Si 2. No ¥ pulse ﬂ .
Formato Ang. V. *1¢Conlt Disposit externo La pantalla muestra el modo de
2, Horizontai 0°-360° (0-40000R) & . Grabacion y solicita la seleccion
3. Horizontal £90- (£100gon] g A
Resolucion | SET2B/38 *11" (02mgon)_— 2. 5" (1mgonl i F— del formato de datos.
de angulo SET4B *1,5" {(1imgon) 2. 10" (2mgon) . ¥
Fermato 1. Velocidad de baudios_| *1.1200 baudios 2. 2400 E:&al g DG, AV, A
RS-232C 2. Checksum *1. No 2. Si | § Si/ No (Salir)
3. Bit de paridad *1,. No 2. Si =
| Index V | *1. Automatico 2. Manual Y Visualizacion de “1D inst” .
¢ | Index H *1. Automatico 2. Manual g . . ) 4
Correccion E+R L | "1No P == g o * 2) Pulse [gg) 0 Ed Para visualizar ; 3
1 2.8iK=0,142 3, Si K=0,20 e i “1D Inst”. . ;
Unidades 1. Distancia *1. Metros 2 A . ' !
2. Angulo [ *1. Sexagesim 2 v _mUm.._NH_a:ma
3. Temperatura *1. "C y mbar b5 . |
y presion 3. Siguiente 1 Sif No {Salir)
2 !
3 Salida de datos del instrumento j



LS b e iAok i1 e

20. SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO EXTERNO

20.3 Salida de datos de la estacion del instrumento

e Salida de los siguientes datos de la estacion del instru-

20.3 Salida de datos de la estacion del instrumento

mento: £l

« EI SETB puede dar salida a los elementos siguientes como datos dela § . Fecha: 4 de octubre de 1992 o I
estacion del instrumento; g Numero de la estacion del instrumento: N° 100 i
Fecha, nimero de la estacion del instrumento, cédigo'de la estacién, § Codigo: "HOME" ;

Altura del instrumento: 1,45m
Temperatura: 25°C

Presion atmosférica: 980 mbar _
Coordenadas de la estacion del instrumento: _,“
Y=30, X=30.Z=10 14

altura del instrumento, temperatura, presion atmosférica, coordenadas
de la estacion del instrumento, correccion de esfericidad y refraccion,
constante del prisma, y correccion autcmatica del angulo de inclinacion,

el oot ﬁmm_am de datos de la estacion del msﬂaamzzy

® Margen de entrada del nimero de la
!'mmn : Para el modo de estacion: 1 ~ 99999999
3 grabacion ® | codigo puede tener hasta 13 caracteres

- i - - B . sa gy
® Fecha, nimero de la Estacion y periodo de Qm: el modo de Grabacion, visualizacion de “Datos de la estacion

ﬂ
b
) almacenamiento del cédigo: una semana E. T t
isualizan “datos estacion” {posibilidad de desactivacion) 3 1) Enel modo de Grabacion, —u_r__mm i
* El nimero de Estacion visualizado es el de la . : H ;
i v O [ ]
Yas ultima entrada de numero de estacion +1 ¥ 4 A Seleccionar mw . E Y v
[ : Seleccion de comienzo v A para visualizar “Datos de la esta- &
Bl it 0 : ST (£ ) Datos estacion S & w_
.- de salida Retencion del valor o codigo visualizado: B " Si / No (Salir) CLOn: . .ﬂ
i &
mqﬁuam de datos [ Correcci6n del valor del caracter: -3 ti
Entrada del numero de la Estacion {posicion del valor en 0) i
¥ + salida: ) S ]
(Entrada de codigo frs ) ; .
SHET {al modo de Grabacién} : Datos de Ya estacion
0123456789 La fecha del 6 de septiembre de 1991. Yes 9) Pulse i
'"| ABCDEFGHIJ — Entrada del valor "91.9.6" - ¢
KLMNOPORST ) h Se visualizan los datos introduci-
- TR N i §
_ OVOVE B Use Eq O |l Para mm,_mnn_o:mﬁ el 3 dos anteriormente.
= bloque de caracteres requerido. Pulselafl ¥ Fecha a. mm. dd -
E. 0123456789 tecla numérica (0-9) correspondiente al 92.8. 10 ﬁ
caracter en cuestion. i

Entrada de la altura del instrumento 3

mnlm& : Pone g : Pone temperatura

Entrada de datos
92.10.4 ) 3) Introduzca "“92.10.4" y pulse

: Pone valor ppm

L

Oppm ﬁ. y presion ﬁ.
Entrada de temperatura @_ Entrada de valor ppm

A

Entrada de presion [

el

] .
Entra la fecha “92.10.4” y "N.”

et e T

oy e Esacion parpadea solicitando la entrada i
g [P : I nimero de la estacion. ;
Entrada de coordenada Y ﬂ Entrada de coordenada X % Entrada de coordenada Z % : de _
e » It
Fin de salida p
B

Modo de Grabacién
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20.3 Salida de datos de la estacion del instrumento .

( Entrada del numero de la maﬁmnmoau

100 [ 4) Introduzca “100" y pulse Egg .
Entra “100" para el numero de

o ABCDEFGHLJ estacion.

_pulse 0123456789 “Cod.” parpadea solicitando la

. Cod: ABC entrada del codigo de la estacion

del instrumento.

Nota: Este procedimiento se omite si
el parametro de la colocacion
del codigo esta en “Saltar”. En
su lugar, pase directamente a 6).

@;3& del no&mcv

5) Introduzca el codigo. .

ﬁ : Borrado de un solo cardcter Pulse ﬁ para borrar un carac-

ter a la izquierda.

=3 Entrada de "H” Pulse [ para introducir “H".

k= VisuvalizaconKa T Pulse [ggf' paravisualizar “K~T"
Cd

&3 : Entrada de 0" Pulse &g para introducir “0".

L7 : Entrada de "M" Pulse [Zd para introducir “M".

PROG

[25d:: Visualizacion Aa J Pulse & paravisualizar "A~J".

[ :Entrada de “E” Pulse [ paraintroducir "E".

(5 : Entrada terminada Pulse f3

. . Se introduce el codigo “"HOME" y
. “Hi.” parpadea solicitando la en-
Instrumento

o trada de la altura del instrumento.
L Hi, < 0.000m

mm:c.mnm de la altura del m_..m»q::._mznov

1.45 e “ roiRs
LhlLa 6) Introduzca “1.45" y pulse [l -
i el Entrada un valor de altura del ins-
2. TyP trumento de “1.45” y la pantalla
3. Valor ppm regresa al modo de colocacién

i
5
W

SR e A
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20. SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO EXTERNO

@mnnmos de entrada de temperatura y presion )

) 7) Pulse 4 -
Se visualizan los valores almace-
B C nados anteriormente.
. 1013  mbar T” parpadea solicitando la en-
trada de temperatura.

@.E.mnm de temperatura y uqmmﬁb

[ = B 8) Introduzca “25" y pulse [ .

. Entra una temperatura de 25°C.
“P" parpadea solicitando la en-
trada de la presion.

25
1013

'C
mbar

= E a % 9) Introduzca “980" y pulse % =

Entra una presion de 980 mbar”.

“y" parpadea solicitando la en-
. trada de las coordenadas de la

estacion del instrumento.

N x-=<-

Y

( Entrada de las coordenadas de la estacion del m_..mr.c_.:m:ﬁov

Y =30 %

10) Introduzca las coordenadas de la

_ap . |EA estacion del instrumento.
X =30 SHFT { wO
z=10 &3 -
X =30
g [EHT ]
Envio datos.... Z=10 SHFT 4
— Empieza la salida de los datos de
la estacion.

Final Grabacion Después de la salida, se visualiza
el mensaje “Final Grabacion” y la

pantalla regresa al modo de Gra-

ﬂ Seleccionar bacion. |
DG, AV, AH £
Si/ No (Salir)
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20. SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO EXTERNO

20.4 Salida de datos medidos

g

20.4 Salida de datos medidos

forjrTh e

® El SETB da los siguientes elementos como datos medidos:
Namero de punto, cédigo del punto, altura del prisma, unidad de
distancia, unidad de angulo, inicializacion vertical, inicializacion
horizontal, datos medidos de correccion atmosférica.

Salida de datos medidos ) oy ; ,

] ® Margen de entrada del nimero de la
g © Para el modo de mira: 1-99999999

¥ W) ® [|codigo puede tener hasta 13 :
caracteres ! L !

Observacion del prisma

8 ® Periodo de almacenamiento del niumero j§ ﬁ
aq 6 ke de la mira, el codigo y la altura de la : X

e La distancia se mide de acuerdo con el modo de medida de “Visualizacion de “Datos medidos” mira: aprox. una semana (posibilidad de§
distancia seleccionado, pero la medicién se hace s6lo una vez | 3
{medida sencilla). 3 as % :

% : Seleccion de comienzo

. de salida

desactivacion) : !
El nimero de punto visualizado es el
ultimo nimero de la estacion introduct- i

’ L do + 1. : v |
- OO_STmCmm.wm antes _am grabar datos los numeros indicados, - (Entrada de Ia altura del prisma (i)
correspondientes a las comprobaciones abajo detalladas: 3 Retenga e valor o cédiga visualzade: (D
! El SETB mide y visualiza una serie N ) .
| - ; lor d ter:
_ _VM}O.‘LW.KMIWI\_ — Compruebe los nums. 1,2,3,6 J de datos del punto de la mira en el i i MBI D T @
., o ; 3 formato seleccionado. {Ponga el valor en 0)
_ DG, AV, AH thmcz — Compruebe los nims. 1,2,3,6 : 3 salida: Gl BB
H - ¥ . - -HE v.
_ AV, AH, Tilt _ — Compruebe el nim. 1 2 Entrada del nimero de punto medido E (Al modo de Grabacién)

4
. (Entrada de codigo fgrg) ) ® Enla medida Offset, el SE¥B mide v
_<. X, Z+DG, AV, PI_ —» Compruebe los nams. 1,2,4,5,6 visualiza los datos del punto offset.

_<. X Z _ —» Compruebe los nums. 1,2,4,5,6

Seleccione la direccion del punto offset

1. Los parametros del instrumentos estap puestos. arP.29 desde el prisma e introduzca la

2. La constante del prisma correcta esta puesta. - P.41 distancia entre el punto offset y el : 1

3. Los datos de la estacion del instrumento han salido 5 P.128 prisma, o bien obserbe al prisma. *
o bien la correccion atmosférica esta puesta. =z P.44 0123456789 s ) ¢

4. Los datos de la estacién del instrumento han salido = P.128]" ABCDEFGHI L _@. 5 nng. n,mqwmwo_ann_a. {
o bien la altura del instrumento, la correccion . KLMNOPQRST HHEEMM& i *
atmosférica y las coordenadas de la estacion del  z~ P.53 UVWXYZ_-& Biilse |atecla Hiimarca (0.9) !
instrumento han sido puestas. 44,56 : fo_uuammqmml_ correspondiente al caracter en

5. El angulo de acimut esta puesto. = P.61 cuestion.

6. El centro del prisma reflectante esta siendo observa-
do y el rayo de retorno es adecuado para la medida. = P.48 mﬁ% salida

l

Modo de Grabacion : |

133




20.4 Salida de datos medidos

m

Ju ® Salida de los siguientes datos de medida Offset
Ndmero de punto: N2 2001
Codigo: “TREE1”
Altura de la mira: 1,23m '
Distancia horizontal desde el punto a medir hastael
punto offset: 1,8m
Direccion del prisma respecto al punto: Delante

(En el modo de Grabacién, visualizacién de “DG, AV, AH (Desp)”)
= o B 1)
A  Seleccionar

v
DG, AV, AH (Desp)
Si/ No (Salir)

En el modo de Grabacidn, pulse
m. o ke

para visualizar “DG, AV, AH
(Desp).” -

(seleccion de “DG, AV, AH (Desp)” )
You Yo

[ 2) Pulse ﬁ

Se visualizan los valores almace-
nados anteriormente. "Hi" parpa-
dea solicitando la entrada de la
altura del prisma.

*

Prisma

Nota: Siel parametro de posicion de
z altura delamira esta puesto en
X "Saltar", este procedimiento se
omite. En su lugar, pase direc-

tamente a 4).

20. SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO EXTERNO

(‘Observacion del prisma reflectante para el punto offset y entrada de la altura del EWE@

1.23 ot 3)

wE M A o

= Dist. Geom =
o P T

E¥o

R

Despla zamiento
1. Distancia
2. Angulo

@m_mnnaz de =9m»m.:nmmo

i _ 4)

A 5 z
v Direccion

prisma: —
Si/ No (Salir)

Observe el prisma reflectante
para el punto offset.
Introduzea “1.23" y pulse [ -
Entra un valor de altura del pris-
ma de 1,23m, teniendo accesa al
modo de Distancia. La medida de
distancia empieza. Aparece la
pantalla de la izquierda parpa-
deando.
Después de unos 4,7 segundos
{modo de medida Fina), se
visualizan el valor de la distancia,
el angulo vertical y el angulo hori-
zontal.
La pantalla pide la seleccion de
una de las opciones siguientes:
1. Entrada de la distancia hori-
zontal desde el punto del pris-
ma al punto offset.
2. Observacionde la direccion del
punto medido.

-

Pulse E :

Aparece la pantalla de la izquier-
da pidiendo la seleccion de la di-
reccion desde el punto a medir
hasta el prisma reflectante.

@m_mnnmm: de la direccién del punto cmmm»U

ﬁ_— 0 ﬂ- 5)

: visualizacion de " 1"

0 Direccion
prisma: |
Si/ No (Salir)

Pulse G@d: ¢ k=

para visualizar “1".

Nota:

—» Prisma a la derecha del punto
« Prisma a laizquierda del punto
T Prisma detras del punto

. Prisma delante del punto

e




20.4 Salida de datos medidos

Yeu

%

Umaﬂu:nmm desp.
<D: 0.000m

You
" L
Al aparecer “.", pulse [ -

“D" parpadea pidiendo la entrada

de la distancia horizontal entre el m

punto a medir y el punto offset.

Entrada de la distancia horizontal desde el punto a medir al

punto offset

1.8 [ 6)

Punto observado

~ 1

mmznqmnm del nimero de uc:*ov

2001 ) 7)
. ABCDEFGHIJ
Pulse 0123456789

L God:

Introduzca la distancia horizontal
“1.8" y pulse [ -

Introduzca un nimero de punto
“2001" y pulse [ -

Entrado un valor de niumero de
punto, “2001”.

“Cod.” parpadea pidiendo la en-
trada del cédigo del punto.

Nota: Si el parametro de la posicién

mmzz.mnm del codigo del u_::ov

0123456789 8)
LLELLT TNl
4 | AsCDEFGHU
KLMNOPORST
UVWXYZ_-&
-, | 0123456789
ACL

del codigo esta puestoen “Sal-
tar”, este procedimiento se
omite.

En el caso de que el codigo
visualizado sea el que desea, pul-
se [F5) Y pasea9).

Pulse [ para borrar un carac-
ter a la izquierda.

bt i

s

20. SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO EXTERNO

VisualizaKaT
Introduce “T"
Introduce “R”
VisualizaAaJ
: Introduce “EE”
VisualizaOa?9
Introduce “1”

Envio datos...

N. Punto 2001

Final Grabacion

ﬂ Seleccionar
DG, AV, AH (Desp)
Si/ No (Salir}

Error Grabacion

Error datos

9)

Pulse mw—_umqmim:m_ﬁmﬂ:_.nmﬂ‘.
Pulse [ para introducir "T".
Pulse [g=] para introducir “R"”.
Pulse &g paravisualizar “AaJd".
Pulse [ = para visualizar “EE".
Pulse [ para visualizar “0a Lol
Pulse frq) para introducir "1".

. Termina la entrada Y pulse [ -

Una vez introducido el codigo,
empieza la salida.

Cuando se visualiza el nimero de
punto, la salida termina.

La pantalla regresa al modo de
Grabacion.

4

Nota: Sila pantalla regresa al modo

de Grabacion a continuacion
de una pantalla como la de la
izquierda, existe un error en la
salida. Compruebe que no hay
ninguna anormalidad en los
cables o en el dispositivo ex-
terno, ni problemas con el pro-
grama.

Si la pantalla regresa al modo
de Grabacidn a continuacion
de una pantalla como la de la
izquierda, existe un error en la
medida. Intente nivelar el ins-
trumento de nuevo, o bien ob-
serve el prisma reflectante otra
vez y comienza desde 1).
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20. SALIDA DE DATOS A UN DISPOSITIVO EXTERNO

20.5 Salida de: nota

20.5 Salida de notas [ Ej.. *Salida de “CLOUDY” como nota |

e E| SETB puede sacar notas.

_. @ el modo de Grabacién, visualizacion de “Nota” )

! -z
- ; o2 ) _ 1) En el modo de Grabacion, pulse
e ﬁ.o @. para visualizar
o) . R W i g
£ : Para el modo de La nota puede tener hasta 20 caracteres § ¢ ¥ Seleccionar “Nota”.
g o Nota 2

Si/ No (Salir}

_ Grabacion

(777
Entrada de nota fyer)

Correccion de 1 caracter: ﬁ

+ salida: [ B

{al modo de Grabacion)

p123456789 ( Seleccion de “Nota” ) : "
[THNEEEN] 1
L) !

ABCDEFGHIJ - : 2) Pulse K H
= 3 " e ¥ .. .
KLVINOPQRST Use mf ] . para seleccio ¥ . ‘wmm“ o s

T nar el bloque de caracteres : SenEEGHil Nota” parpadea solicitando la B |

— requerido. Pulse la tecla numérica 7 ﬂ_ ; 0123456789 entrada de la nota. _

EL 10-9) correspondiente al caracter en ;- b H

cuestion. Newx

Fin de salida

8

Modo de Grabacion

Entrada de la nota

couoy [ 3) Introduzca “CLOUDY” y pulse

B -

SHF

—— Cuando la nota ha salido, la pan-
. talla regresa al modo de Graba-

cion.

Final Grabacion

P |

ﬂ Seleccionar
DG, AV, AH (Desp)
Si/ No (Salir)
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21. MENSAJES DE ERROR

e Consulte la tabla siguiente en el caso de aparecer alguno de los
mensajes de error indicados durante la medicion.

. e Sjelmensaje de error persiste o aparecen otros mensajes, ponga-
se en contacto con nuestro centro de servicio.

Accion a tomar

—_—————

Observa el prisma olra
vez, vuelva a medir des-
pués de comprobar el
rayo de retorno usandc
el moda de comproba-
cion del rayo.

Visualizacion Significado

Malas Condic

Mala observacion del
prisma.

Nivel bateria El voltaje de la bateria

es demasiado bajo.

Cargue la bateria o
cambiela por otra car-
gada.

_].|.|.
Inicializacion sin reali-
zar.

S S—
Inicialice nuevamenie
los circulos V y H.

- ]

Nivele el SET B otrave
o bién observe el pris-
ma reflectante.

Confirmar 0 SET

Error Datos

Se ha producido un
error durante la salida
de datos.

Error al medir la distan-
cia geomeétrica inicial
durante REM o distan-
cia horizontal entre la
medidasde Hos puntos.

Observe el prisma
reflectante para realizar
de nuevo la medida de
distancia geométrica.

-

Después de una sema-
na los datos almacena-
dos en la memoria de
corto plazo han sido
borrados.

Memoria borrada

No hay lugar paraintro-
ducir datos de coorde-
nadas en la memoria.

Memoria llena

No hay datos para el
numero de punto espe-
cificado.

Sin Datos




21. MENSAJES DE ERROR

Visualizacion

Significado

Accion a tomar

Fuera de rango

Durante REM el angulo
vertical supera+89° ola
distancia medida exce-
de de 9999,999m.

Pulse ﬁ para dete-
ner la medida.

"Fuera de rango
X 1 Y

Error de margen del
sensor de desviacion
de la vertical. El angulo
de desviacion de la ver-
tical excede de +3',

Nivelz el SET B otra
vez.

Error Grabacion

El dispositivo externo
no responde con ACK/
NAK. (Cuando el
parametro de graba-
cion esta en "No").

Compruebe que no hay
anomalias en los ca-
bles © equipo externo,
0 que no existe proble-
ma ccn el programa.

Senal fuera

Alcomienzo de la medi-
da, el rayo de retorno
no existia o habia per-
turbaciones.

Observe el prisma nue-
vamente. Mida otra vez
después de comprobar
elrayoderetorno usan-

-do el rmodo de compro-

bacion de senal.

Error Inclinac.

Durante la colocacion
delangulo de acimut, el
angulo de desviacion.
de la vertical excede de’
3.

Nivele de nuevo el SET
B.

Inclinacion
fuera de rango

Durante la medida de
distancia el angulo de
desviacion de la vertical
pasa de +3'.

Nivele de nuevo el SET
B.

Timeout

No se reciben datos de
distancia medida antes
de 2 minutos desde el
comienzo de las medi-
ciones, o los datosde la
distancia medida no se
puede obtener durante
un total de un minuto.

Vuelva a observar el
prisma. Mida otra vez
despues de comprobar
elrayoderetornousan-
do el modo de compro-
bacion del rayo.

E 100

Error al medir el angulo
horizontal*.

Inicialice otra vez el cir-
culo horizontal.

E 101

Error al medir un angu-
lo vertical*.

Inicialice otra vez el cir-
culo vertical.

* Sielanteojo o parte superior del SET B se rota a mas de cuatro revoluciones
por segundo, se visualiza la indicacion de error "E100" 6 "E101",

T 4 e A T i e S i b cina b bkl

22, COMPROBACIONES ¥ AJUSTLS

22. COMPROBACIONES Y AJUSTES

e Es necesario realizar comprobaciones y ajustes periodicos antes y
después de medir. Ademas, el instrumento debera ser revisado
después de haber estado almacenado mucho tiempo, después de
transportarlo o si se sospecha que el instrumento puede haber
resultado dafnado como consecuencia de golpe fuerte.

® |as comprobaciones se realizaran en el orden siguiente.

22.1 Nivel tubular

® El tubo de cristal del nivel tubular es sensible a los cambios de
temperatura y a los golpes.

1) Gire la parte superior del instru-
mento hasta que el nivel tubular
esté paralelo a unalinea entre los
tornillos de nivelacion A y B.
Centre la burbuja del nivel tubular
usando los tornillos de nivelacion
Ay B.

4

A B Nota: La burbuja se mueve hacia el
/?@\ tornillo rotado a la derecha.
Movimiento de la burbuja
2) Afloje el tornillo de presidn hori-

zontal @ vy gire la parte superior
en 902 El nivel tubular esta per-
pendicular a una linea entre los
tornillos de nivelacion A y B.

B Centre laburbujadel niveltubular
usando el tornillo de nivelacion C.

T




22.1 Nivel tubular

4) Utilizar tornillos de nivelacion

5) Utilizar la llave de ajuste
e |2

__ mp Centro

3)

4)

5)

Gire la parte superior en 180°y
compruebe la posicién de la bur-
buja.

Si la burbuja continta centrada,
no es preciso hacer ningun ajuste.

Si estuviera descentrada, ajuste-
la, como sigue.

Corrija la mitac de la desviacion
delaburbujausando el tornillode
nivelacion C.

Corrija la otra mitad de la desvia-
cién ajustando 2l tornillo @ conla
clavija de ajuste.

Nota: La burbuja se aleja del tornillo

de ajuste rotado a la derecha.

6) Repita los procedimientos 1) a 5)

P

hasta que la burbuja esté centra-
da cualquiera que sea la posicion
de la parte superior.

En el supuestc de no poder cen-
trar la burbuja, péongase en con-
tacto con el agente de Sokkia.

L 22.2 Nivel esférico

Tormillo de ajuste
del nivel circular

it bbbt i e S BRN T s bbb b b i e

1)

2)

3)

4)

5)

22. COMPROBACIONES Y AJUSTES

Ajuste el nivel tubular o nivele
bién el instrumento usando el ni-
vel tubular.

Compruebe la posicion de la bur-
buja del nivel esférico.

Si la burbuja esta descentrada
ajustela como sigue.

Compruebe ladirecciondea des-
viacion de la burbuja.

Afloje el tornillo de ajuste mas
alejado de dicha direccion para
centrar la burbuja.

Ajuste los tres tornillos de ajuste
hasta que la presion de los tres
seaigual, y la burbuja esta racen-
trada.

Nota: Los tornillos apretados con

exceso pueden danar el nivel
esférico. Una presion desigual
de lostornillos puede darlugar
a que la burbuja se desajuste.

En el supuesto de no poder cen-
trar la burbuja, péngase en con-
tacto con el agente de Sokkia.

o

ST S



22 .3 Reticulo

22.3 Reticulo

® Este ajuste es muy delicado. Si encuentra dificultades, péngase en
contacto con nuestro centro de servicio.

22, COMPROBACIONES Y AJUSTES

8) Compruebe otra vez la perpen-
dicularidad del reticulo usando
los procedimientos1) y 2} y repita
el ajuste si fuera necesario. Colo-

| Perpendicularidad del reticulo con el eje horizontal

que nuevamente la tapa del

Tornillos de ajuste

del reticulo

Montura tornillo ajuste

reticulo.
Nota: Después de este ajuste, com-
pruebe y ajuste la posicion del

1) Nivele bién el SET B. Seleccioney reticulo como sigue:
observe unpuntoclaroenlaparte . ;
superior A de la linea del reticulo. ﬁlvom_.n,o:mm de la linea del reticulo vertical y horizontal

2) Gire el tornillo-de movimiento
fino vertical @ del anteojo hasta . E
que el punto esté en la parte infe- 1) Instale un punto claro a 50 - 100m
rior del reticulo B. Si el punto §& . ! 0om s del SET B. Nivele bien el instru-
continua centrado dentro de las | mento, activelo e inicialice los cir-
lineas del reticulo, no serd nece- § culos vertical y horizontal.
sario realizar el ajuste. T . 2) Observe el punto en la posicién
Si estuviera ammnm_._:.mao.. serd & izquierda. Lea los angulos vertical
preciso ajustar como sigue: _u o o 10 10 <.:o:~o_._§_.

i a‘_ HAR 18" 34' 00" el HAR 18°34'00".....a1

3) Retire la tapa € del reticulo del i ZA 90°30°10".....b1
m:”m,o_c.‘ ) e 3) Observe ahora el punto en la po-

4) Afloje ligeramente un tornillo de A . sicion derecha. Lea los angulos
ajuste <m_.:nm_..< uno horizontal MN ZA 269" 30' 00" vertical y horizontal.
usando la clavija de ajuste. HAR 198" 34' 10" ; il

5) Ponga un pequefio trozo de | 8 HAR ._mmcwa\ 10°....a2
plastico o de madera en un lado | ZA 269°30'00"....b2
del montaije del tornillo de ajuste | 4) Calcule a2 - a1 = 180°00"10".
para que actiie como amortigua- § La diferencia debera estar dentro
dor. i de 180°+ 20".

6) Mire porel oculary golpée suave- § 5) Calcule b1+ b2 = 360°00°10",
mente el trozo de plastico o de § La suma debera estar dentro de
madera para hacer rotar el § 360° + 20"
reticulo ligeramente. ) Siladiferenciasobre + 20" persis-

7 <cm_.<m B apreshr los dos 83.:3 te después de repetir estos proce-
de eje aflojados en 4) con la mis- | - Y—. 3 =
ma presion. imientos varias veces, ajuste

Nota: Los tornillos demasiado apre- samOSigues

tados pueden danarel reticulo. € Nota: El movimiento de la linea del
Una presion desigual de los reticulo afecta a la medida de
tornillos de ajuste dara lugara distancia. No mueva el reticulo
que el reticulo se desajuste. mas de 20".




22.3 Reticulo

6
ej. al = 18° 34 Q0" )
b1 = 90" 30° 10°
az = 198° 34’ 20"
b2 = 269° 30" 10"
7)
296" 30" 00"
198" 34" 10"
8)
Tormillos
: de ajuste o
I
1
10

—_—

Calcule el dangulo horizontal Ayel
angulo vertical B,

A = (a2+a1)/2+90°=198°34'10"

B

1

(b2-b1)/2+180° = 269°30'00"

Mientras continua observando la
posicion derecha del punto, use
los tornillos de movimiento fino
vertical y horizontal para ajustar
los angulos vertical y horizontal
visualizados a los valores arriba
indicados.

Mire por el anteojo. El reticulo
estara ahora ligeramente desvia-

. do del punto.

Quite los dos tornillos de fijacion
y retire la tapa @ del reticulo del
anteojo.

La linea del reticulo vertical se
mueve hacia el centro del punto
ajustando los tornillos de ajuste
derecho e izquierdo con la clavija
de ajuste como sigue:

Afloje ligeramente los tornillos de
ajuste de arriba y abajo en la mis-
ma proporcion. Para mover el
reticulo a la derechalizquierda),
primero afloje ligeramente el tor-
nillo de ajuste izquierdo (dere-
cho), y después apriete en la mis-
ma proporcion el tornillo de ajus-
te derecholizquierdo).

DR e s o o

22. COMPROBACIONES Y AJUSTES

Finalmente apriete los tornillos
de ajuste de arriba y abajo como
estaban.

Compruebe la posicién del
reticulo y repita el procedimiento
hasta que el reticulo esté hasta al
centro del punto. .

11) Para mover la linea del reticulo
horizontal hacia el centro del pun-
to ajuste los tornillos de arriba y
de abajo como sigue:

Afloje ligeramente los tornilios de
ajuste derecho e izquierdo en la
misma proporcion.

OI@) Para bajar el reticulo (subir), pri-
[e] mero afloje ligeramente el torni-
llo de ajuste de arriba(abajo), y
después apriete el tornillo de
0 ajuste de abajo(arriba) en la mis-
ma proporcion.

[a Finalmente, apriete los tornillos
@(m) de ajuste derecho e izquierdo
como estaban,

Compruebe la posicion del
reticulo y repita el procedimiento
hasta que el reticulo esté junto al
centro del punto.

12) Vuelva a poner la tapa del
reticulo.

Nota: Los tornillos demasiado apre-
tados pueden danar al reticulo.
Una presion desigual de los
tornillos de ajuste puede dar
lugar a que el reticulo se des-
ajuste.

Después de este ajuste, por favor corrija el error de colimacién referido en P182
Apéndice 2: “Ajuste del error de colimacion con el programa de colimacion®

L SETC TR . e PSR g ikt ALl
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27 4 Coincidencia del eje de medida de distancia con el reticulo g " 22 COMPROBACIONES Y AJUSTES

294 Coincidencia del eje de medida de _u_ | 6) Pulse [g en esta posicion (no \

distanciaconelreticulo : v Sedal se visualiza "*") para regresar al
modo Basico pulsando después ;

e Despuésdelas comprobaciones del reticulo, compruebequeeleje | : = kg parairalmodode Teodolito
de la medida de distancia coincide con el reticulo. f @ : Fin de comprobacion y leer el angulo vertical . n
Nota: No ajuste el reticulo en esta fase. 'k Saleceionar b

operacion 5

( Compruebe ) _ “

1) Instale un prisma claro a 50 - : Al modo de Teodolito
100m del SET B en suelo plano.

100 m
" ©lza 89 a7 00 T —— .
% a4 a = 89°47°00 _

2) Enelmodode Teodolito, observe

el centro del prismay lea el angu- ) . s
o P b g 2] : Al modo Basico 7) Pulse [Fg) otravezpararegresar !
o vertical. L .
al modo Basico pulsando des- !
89" 50 40" : e . .
¢ = 89°50'40" Seleccionar puées A . ﬁ ,parairal modo
operacion de comprobacion del rayo de re-
3) Pulse g parair al modo Basi- = YOS
21 - Al modo Basico co.
= o
| ﬁ M“ : Al modo de compro-
Seleccionar _ bacion del rayo
operacion . 8) Baje el anteojo lentamente con el
= 4) Pulse % , g para ir al modo Senal * tornillo de movimiento fino verti-
S5 I Nimedoide de comprobacion del rayo. Mm_ﬂrm..m..ﬁm que desaparezca el sim-
olo "*".

comprobacion

e |
Senal * ; Se visualiza “senal *".
-

5) Con el tornillo de movimiento

fino vertical @, suba el anteojo

- D . _m:ﬂm:._m:ﬁm:mwﬁn:mammmum:ﬁ.
CI /

ca el simbolo “*" .

i T S B S S T




22 4 Coincidencia del eje de medida dedistancia con el reticulo_

Senal

ﬁ : Fin de comprocbacion

Selccionar
operacion

L

Ly - Al modo de Teo

ZA 89" 654' 20"
HAR

la-Clz230"
Ib-Clz2'30"

9) Pulse g en esta posicion (no

se visualiza "*") para regresar al
modo Basico, y pulse [pin] des-
pués para ir al modo de Teodolito
y leer el angulo vertical.

b = 89°54'20"

10) No existe problema si la diferen-

cia de A y B con respecto-a C
excede de 2'30" (SET4B: 3'). Las
direcciones derecha e izquierda
requieren la misma comproba-
¢ion. Si cualquiera de las diferen-
cias es menor que 2°30" (SET4B:
3'), ponga%e en contacto con el
agente de Sokkia .

22.5 Plomada optica

1)

2)

3)

Ajustar nivelacion

con tornillos del pie

4)

5)

g 0 0 B e

22. COMPROBACIONES Y AJUSTES

Nivele el SET B y centre exacta-
mente un punto en el reticulo de
la plomada optica.

Gire la parte superior 180"

Si el punto continta centrado no
es preciso realizar ningin ajuste.
Si el punto esta descentrado, rea-
lice los ajustes siguientes:

Corrija la mitad de la desviacion
con los tornillos @ de nivelacian.

Desenrosque el anillo @ de enfo-
que de la plomada dptica.

Ajuste la otra mitad de la desvia-
cion con los cuatro tornillos de
ajuste para centrar el reticulo
exactamente sobre el punto.
Cuando el punto se ve con una
zona verde (gris):

(1) Afloje ligeramente el tornillo
de arriba (abajo).

(2) Apriete el tornillo de abajo
(arriba) en la misma propor-
cion. )




Verde

(@)

A continuacién, si el punto se ve
en linea verde(gris):

(@ Afloje ligeramente el tornillo
derecholizquierdo).

(@) Apriete el tornillo izquierdo
(derecho) en la misma pro-
porcion.

Nota: Los tornillos de ajuste dema-
siado apretados pueden dar
lugar a que el reticulo se des-

ajuste.

6) Compruebe el ajuste rotando la
parte dearribadel instrumento. El
punto debera permanecer centra-
do en el reticulo. Si fuera necesa-
rio, repita el ajuste.

7) Vuelva acolocar el anillo de enfo-
que de la plomada optica.

-
E

vt i b B B

B

22, COMPROBACIONES Y AJUSTLES

22.6 Esquema de comprobacion de la
medida de distancia

e Enelcasodevisualizar codigos de error Exxx, péngase en contacto
con el agente de Sokkia.

Nivelaciondelinstrumento

Activacion \ﬂ
S T,
N, Mo

{ Seoyeel sonido audio? \| »

S
{ Sevisualiza "Bateria cm_._a..q/ P
_ MNo

Se visualiza

@ Mo
= Autodiag OK™ 0
*Memoria borrada”? 4\|

Y

Inicializacion de los circulos
vertical y horizontal

Seleccione modode

Pulse E ﬂ
maedida repet 1~

v el punto y pulse

Observe

oV e o e



22 .6 Esquema de comprobacion de la medida de distancia

m

|

No
Se visualiza “Senal*"?

Si

A

4 Tape lalente del objetivo ”—

"** desaparece?

Si

1

J_f
Pulse mn

“Dist. Geom” parpadea?

Sevisualizaelvalor
despuésde 5 segundos?

Retire latapa de lalente

@

Desactivacion

Cambieocargela
bateria, compruebeel
contacto de los
terminalesdela bateria

h.

_ Activacion
Se oye 1ono h::.__cv

Se visualiza “Bateria
baja™?

No

Se visualiza
“Autodiag OK" o
“Memoria borrada”?,

puise kg

# Desactivacion

Finde comprabacion

Desaclivacion

Pongase en contaclo con
el agente o centro de
servicio Sokkia

i

.0.
.
d
5
3

N

22. COMPROBACIONLS Y AJUSTES

22.7 Constante de distancia aditiva

e La constante de distancia aditiva del SET B, se ajusta 0 antes de la
entrega. Sin embargo, como puede cambiar con el tiempo es
necesario determinarla periédicamente y usarla para corregir las
distancias medidas.

1) Seleccione los puntos AyBen suelo planoconuna separacion de
unos 100 m y C en medio.

Nota: Asegurese de que la altura del punto es igual a la altura del
centro de la lente del objetivo del SETB.Sielsuelonoesllano,
use un nivel automatico para ponerlas alturasdel instrumento
correctas de todos los puntos.

Sobre 100 m

6 B

?) Instale el SET B en A, el punto en B, y mida (medida fina) la
distancia A-B 10 veces.

3) Cambie el SET B a C, y mida (medida fina) la distancia C-Ay C-B
10 veces cada una hasta los puntos en Ay B.

4) Calcule las medias de A-B,C-Ay C-B.
5) Calcule la distancia aditiva K usando la férmula:

K=A-B-(C-A+CB)
Obtenga el valor K varias veces, Sitodos los valores K son mas de
+3mm (SET4B: +5mm), pongase en contacto con el agente de
Sokkia.

Nota: Los errores en la instalacion del instrumento y la observacion
del punto afectaran a la determinacion de la constante de
distancia aditiva, por lo que estos procedimientos habran de
ser realizados con el mayor cuidado posible.
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INSTRUMENTO

-

| 23. CAMBIO DE LOS PARAMETROS DEL

. ® Las posiciones de los parametros del instrumento se pueden
: cambiar mediante operacion de tecla para coincidencia con la
medida requerida.

® Las opciones seleccionadas se almacenan en la memoria hasta
que se cambian.
Las opciones de fabricas se vuelven a poner al inicializar " Posicion
de configuracion por defecto". .

No.| Parametro Opciones
1 Datos Coorden. desde *1. | Teclado
..." : __2. | Memoria
2 Grabando 1. Poner Codigo *1. | Entrada
) 2. | Sinentrada =
2. Poner Hi. Prisma *1. | Entrada
2. | Sin entrada e
3 | Correccion de desviacion de la vertical | *1. | Correccion de inclinacion mn_&.nmﬂ_m[.
2. | Correccion no aplicada
4 Formato de Coordenada e | NS
2 | XY, 2 .
5 | Formato de angulo V *1. | Cenit o
2. | Horizontal 0°-360" (0 - 400gon)
3. | Horizontal £90° (+ 100gon) J
B | Resolucion de angulo SETZB, *1. | 17 10.2mgon)
SET3B 2. Tmgon)
: *1. | 5" (1mgon)
SET4B 2. | 10" 2mgon)
1 Formato 1. Velocidad de baudios| *1. | 1200 baudios ]
RS-232C 2. | 2400 baudios
. 2. Checksum *1: | ‘Ne -
2. ].8N
3. Bit de paridad *1. | No
2. | Si{par) .
8 | Inicializacion V *1. | Automatica
2. | Manual
9 | Inicializacion H *1. | Automatica 1
2. | Manual

et eyl
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23. CAMBIO DE PARAMETRO DEL INSTRUMENTO
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23. CAMBIOS DE PARAMETROS DEL INSTRUMENTO

( Del modo de Teodolito o modo Basico al modo de __Sm_..@

En el modo de Teodolito 6 modo

Basico,

pulse E :

La pantalla
menu.

@_ modo de colocacion de parametros )

* Opciones de los parametros al salir de fabrica.

“ Datos Coorden.

desde
Teclado

_|ZP Parameltro Opciones
10 | CoreecciénEyR "1. | No
2. | S5i K=0.142 %
| 3. Si K=0.20
11 | Unidades 1. Distancia *1. | metros 1. Configurar
2. | Pies 2. Dato de coord
2. Angulo *1. | Grados
2. | Gon
3. Temperatura | *1. | 'Cy mbar
¥ 2. | "Cy mmHg
presion 3. | Siguiente | 1. °Fy mbar
2. °F y mmHg
i ~ Sl .....in::m @ : Seleccidn configuracion
12 | Desactivacién automatica *1. | Autoapagado 20 minutos después |
2. | Activacion / Desactivacion con A
interruptor h4 ”mmmﬂ.mw Eorden,
13 | Control de iluminacién de fondo *1. | Encendido /apagado por Teclodo
operacion de tecla
2. | Auto apagado 30 sequndos después
14 | Audio para el rayo de retorno *1. | Tono audio Cambio de opciones:
2. | Sin tono audio 2 . .
15 | lNuminacién del reticulo *1. | Nluminacién fuerte Siguiente parametro:
_ [ 2. | tluminacién débil Parametro anterior:
16 | Posicién de configuracion por defecto Inicializagién Si/No Al modo de menu:

Pulse E .

regresa al modo de

Se visualiza el primer parametro
“Datos de coordenada desde™.

* Seleccion de opcion 1:
» Seleccion de opcién 2:
“ Seleccion de opcion 3:
* Retener la seleccion anterior:

PRO

9

Teclado
Memoria

:Lea desde memaoria

:Retenga la opcion

mente

seleccionada anterior-

]q Parametro siguiente [Zndi Parametro anterior @ Al modo de ment

!

Vea la pagina siguiente

G

EEEE

‘Introduzea desde teclado

B

-— e

e e A i
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23. CAMBIOS DE PARAMETROS DEL INSTRUMENTO - 23. CAMBIO DE PARAMETROS DEL INSTRUMENTO

N¢ 2 Grabacion

v Parametro siguiente Al modo de menu

n* Parémetro anterior

A

vy Grabando *Qut; Envie datos a dispositivo externo N® 4 Formato de coordenada

**Codigo: Introduzca codigo . T
muE nm&. bwrmﬂ No se visualiza nada: Codigo sin entrada 5 Coordenada :
.mu ***®All. prisma : Introduzca altura de prisma Formato <4 .
mﬂa 2 No se visualiza nada: Altura de prisma sin entrada ¥ X2 »

1. Poner Codigo
2. Poner Hi. Pris

:Coord.Y,Coord. X,Conrd.Z 4

2 XYz :Coord.X,Coord. ¥,Coord.Z B i i
:Retenga la opcion . :
itvoe odi seleccionada anleriormente |
._uMn__J.m_A._ 1. 'PoiEr tIntroduzca cédigo :
EQHEe 2. Saltar :Codigo sin entrada ._ i
I el Pardmetro siguiente « Paramelro anterior Al modo de ment |
E :Retenga la opcion m ;
seleccionada : N°® 5 Formato de angulo vertical
P : anteriormente
ronga’al q. poner :Introduzaca la altura del A
1 altura de 2. Salta E : v mo:.._._m,o Ang. V
$ la mira . altar prisma Cenital
i E :Altura del prisma sin :

entrada :Cenit 0°

[ENT]
SHFT

:Retenga la opcion :Horizontal 07
seleccionada anterior-

mente

1. Cenital
2. Ang (0 => 360)
3.  Ang {+/- 90)

:Horizontal +90° (+100gon) _

:Retenga la opcion seleccio-
nada anteriormente

s
S-0

1 Pardmetro siguiente

Parametro anterior @ Al modo de meni

v Pardmetro siguiente + Parametro anterior Al modo de menu

m .. .: .
N® 3 Correccion de desviacion de la vertical Ne 6 Resolucion de angulo

4 Correc. Inclin. .
(doble eje) Si -

A

y Resolucion

angular <
1° 157

A

E :Correceidn de desvia-
1 S cion de la vert.

I SET2B, SET38 (SET4B)
1. 1" 15%) :170.2 mgon {5"1 _.:cc._:
2. 51107

: Correccidn no aplicada

@ :Reterga la opcidn
seleccionada anteriormente

L2 :5°71 mgon  (10"/2mgon)

mou :Retenga la opcidn seleccio-
nada anteriormente

Vea la pagina siguiente Vea la pdgina siguiente _




- CAMBIO DE PARAMETROS DEL INSTRUMENTO

[ |
e’ Parametro siguiente

E_ Parametro anterior ' Al modo de mend

N® 7 Formato de comunicacién de RS-232C

v RS232CFormat [ *  1200:1200 baudios

2400: 2400 baudios

Hmca ** Nada visualizado: Checksum sin salida
Csum: Salida Checksum
**¥* Nada visualizado: Sin salida de bit de paridad
Paridad: Salida de bit de paridad par
1.* Rango baud.
2. Checksum e
3. Bit Paridad
IE _M,Mﬁmww_%n_ 1. 1200 baud 11200 baudios
5
"SI 2. 2400 baud : 2400 baudios

:Retenga la opcicn
seleccionada anteriormente

:Checksum| 1. pg :Checksum sin salida

mFROG

: Salida Checksum

:Retenga la opcion
seleccionada anteriormente

:Sin bit de paridad

: Bit de 1.
paridad 2.

Ninguna

Si (par) : Salida de bit de paridad par

:Retenga laopeion
seleccionada anteriormente

T 2 g = . . g
E. Parametro siguiente i Parametro anterior ' Al modo de menu

I

Vea la pagina siguiente

s Lkl o it kit

23. CAMBIO DE PARAMETROS DEL INSTRUMENTO

N2 8 Inicializacién del circulo vertical

A
y [IndexV

Automatico

1.
2:

Automatico
Manual

:Invierte el anteojo para
inicializar el circulo ~

alice observando V1/V2

E : Retenga opcidn seleccio-

. 4
nada anteriormente

Ed Parametro siguiente l. Parametro anterior @ Al modo de menu

N2 9 Inicializacion del circulo horizontal

A
v Index H

Automatico

e
5=0

1,
2

Automatico
Manual

:Rote la parte superior
para inicializar el circulo
Inicializacion y posicion 0
al activar

:Retenga la opcidn
seleccionada anteriormente

A

vy Correccion E/R

Vea la pagina siguiente

No
Si K=0.142
Si K=0.20

E : Correccion E/MR ro aplicada
g :Correccion E/R K=0.142
fg :Correccion ERR K=0.20

@ :Retenga la opcion

seleccionada anterinrmente

B e g




25. PRISMAS REFLECTANTES Y ACCESORIOS

APENDICES

1) Precaciones en el uso de los prismos reflectantes

® Dirija bien el prisma reflectante hacia el instrumento y observe
exactamente al centro del prisma.

® Para usar el conjunto de prisma triple AP31 0 AP32 como un
solo prisma ( por ejemplo, en el caso de distancias cortas) ,

m%:ﬂmm:_;wzmam sencillo AP01 en el orificio central del soporte \blﬁm:&nm 1: INICIALIZACION MANUAL DEL 4 P.179 _
o CIRCULO VERTICAL CON LAS MEDIDAS |
p_  DELAPOSICION V1YPOSICIONV2 ' )

2) Precauciones en el uso del adaptador de altura del instrumento
AP41

® Compruebe el nivel tubular del AP41 como se describe en |a
seccion 22.1.

Compruebe la plomada 6ptica del AP41 como se describeen la
seccion 22.5. Después de haber estado completos todos los
comprobaciones y ajustes, asegurese de que la plomada épti-
ca del AP41 esta orientada al mismo punto que la del SETB.
Compruebe que se visualiza (236) (altura del SET B en mmjen
la ventana del adaptador de la altura del instrumento AP41.

La altura del AP41 se ajusta como sigue:

(Apéndice 2: MEDIDA DEL ANGULO CON LA - P.180 ___
MAYOR PRECISION !

R L) S S e

Apéndice 3: MEDIDA DE DISTANCIA CONLA - P.185 |

MAYOR PRECISION _

e e

Apéndice 4: CORRECCION DE REFRACCION - P.187 \

Y ESFERICIDAD

S e e S
;Aﬂl& () Afloje los dos tornillos de fijacion. \th:&om 5: ACCESORIOS ESTANDAR =z P.188
e (2 Gire la parte central a la derecha _
(— ,@ -Q. para desbloquear. N o ) - :
((5)) < ) @ Suba o baje hasta que “236" el TR 2 SR BTN R =
(1) aparezca en la ventana. h_ua.w-.—n_mnm 6: ACCESORIOS OPCIONALES T P.189 4
N (%) (@) Gire la parte central a la izquierda
para asegurarlo. 2 o ==
(& Apriete los tornillos de fijacion. e . R
( EQUIPO ESTANDAR = P.192 p
3) Precauciones en el uso de la base nivelante SR UE Ny R it . i L o
e Utilice el nivel tubular del AP41 para ajustar el nivel esférico de @hz.ﬂmz_g_m_ﬁﬂo z P.193 )
la base nivelante, como se describe en la seccién 22.2. 5 N e g e
ESPECIFICACIONES  P.194

ESQUEMA DE CORRECCION ATMO

SFERICA - P.198

e e i et it



EQUIPO ESTANDAR

® Compruebe que el equipo esta completo

(1)
(2)
@

]
&)
®)
@

Cubierta de vinilo.......... 1
Plomada mecanica ...........1
Equipo de herramientas... 1
Destornillador .................. 1
Cepillode la lente ............ 1

Clavija de ajuste ......

Pano de limpieza.........
Manual del operador .......
Estuche de transporte .....

Unidad principal SETB ....1 (8)
Bateria interna, BDC25 2 (9)
Cargador de 1a bateria, 10
CDC11/CDC1ID ... 1 an
Adaptador de carga de 12)
bateria EDC11............_.. <1 a1y
Declinatoria, CP7...... -1 a4
Tapa de la lente e T (15
Caperuza de la lente ........1 {16

i S

—————

+-

yEa LE TS

MANTENIMIENTO

1) Limpie bien el instrumento si se moja durante los trabajos de
observacion.

2) Limpie siempre el instrumento antes de guardarlo en el estuche.

La lente necesite un cuidado especial. Limpiela eliminanado en
primer lugar el polvo con un cepillo para lentes, a fin de eliminar
particulas diminutas. A continuacion, después de humedecer la
lente con condensacion del aliento, limpiela con un pano limpio
Y seco, o con papel especial para lentes.

3} No limpie las pantallas @, @ v el teclado ®. o el estuche, con
disolventes organicos.

4) Almacene el SETBenun cuartosecoenelque latemperatura sea
constante.

5) Guarde la bateria cargada, ya que la descarga excesiva puede
acortar su vida.

6) Compruebe que el tripode no tiene piezas o tornillos flojos.
7) Sisurge algun problema en las partes rotatorias, tornillos @, ®,
D 21D D, oenlas piezas opticas (ej.la lente), pongase en

contacto con el agente de Sokkia.

8) Elinstrumento debera serrevisado una vez cada tres meses en el
caso de no usarlo durante mucho tiempo.

9) Zcmmacmmﬁmm._.wam_mmﬁcn:mm_m?m_ﬂ?{o_o:mm_omz_n:cgn_.c
para protegerlo de la humedad.

10) Compruebe periédicamente el perfecto ajuste del SET B para
preservar la precision del instrumento.




ESPECIFICACIONES

Tiempo de medicion:

(Cuando la "correccion E y R" no se aplican)

[Medida fina | Medida rapidal Megida Tracking
_|9m~m:o_m geomeétrica Sl gt i
cada 3.2sg | cada 0.7sg | cada 0.3sg
Distancia horizontal 4.7 + 1.9 + 1.8 +
| Diferencia de altura cada3.3sg | cada0.7sg | cada 0.3sg
5.1+ 2.4 4+ 2.2+
Coprdenaias cada 3.3sg | cada0.7sg | cada 0.7sqg
| REM 0.7sg + cada 0.5sg J|I
Distancia horizonal | 5.6 + 29+ 28+
7y entre dos puntos cada 3.3sg | cada 0.7sq | cada 0.7sg

Correccion atmosférica:

Margen de entrada de temperatura;

Margen de entrada de presion:

Margen de entrada ppm:
Correccian de la constante
del prisma:

Correccion de refraccion

y esfericidad:

Adquisicion mira audio:
Fuente de senal:

Control de intensidad de luz:

Alimentacion

Fuente de alimentacion:

Duracién de funcionamiento
a 25°C (TT°F):

=30°C hasta 60°C (en pasos de 1°C )/

-22°F hasta 140°F (en pasos de 1°F)

(Seleccionable con parimetro)

500mba 1400mb {en pasos de Tmbar)/375mmHg

a 1050mmHg (en pasos de d:._q:_.__c_:.ﬁ,mman:_.a
a 41.3inchHg (en pasos de 0.%inchHg )

- - .
(Seleccionable con parametro)

~499 ~ +499ppm (en pasos de Tppm )

-99mm ~ +99mm (en pasos de 1mm )

ON(K=0,142/K=0,20)//OF F

(Seleccionable con pardmetro)

ON/OFF (Selectcionable con parametro)

Infrarrojo LED

Automatico

Bateria recargable NI-CD, BDC25 {6V)

Medida de distancia y angulo:
2,5 horas (2500 a 2600 puntos)

(Modo de medida rapida, medida sencilla,

Intervalo de medida =cada4 seqs)

Medida de angulo sélo 9.5 horas

Tiempo de carga
Cargador CDC11/11D/11E:
Cargador CDC31:
Cargador CDC29:

Caracteristicas generales
Pantalla:

ad de los niveles:

Nivel tubular:

Nivel esférico:
Plomada dptica

Imagen:

Aumentos:

Enfoque minimo:
Funcién de autodiagndstico:

Ahorro de energia:

Temperatura de funcionamiento:

Grabacién de datos:

Entrada/salida de datos:

Altura del instrumento:

Tamano:

Peso:

ESPECIFICACIONES

Usando bateria opcional BDC12;
Angulo y distancia: 15 horas

15 horas
80 minutos

80 minutos

2 pantallas LCD de matriz de puntos en cada
posicion.
Pantalla principal:16 caracteres x 3 lineas

Pantalla auxiliar:4 caracteres x 3 lineas

SET2B:20"2mm
SET38, SET4B:30"2mm
10'/2mm

Directa

Ix

0.1m (0.3 ft)
Suministrada

Corte 30minutos después de la operacion / con
interruptor ONJOFF

{Seleccionable con parametra)
~20°C ~ +50°C (~4°F - +122°F)

Se puede almacenar 100 datus de eoordenad:
la memaria interna

De serie asincrona, R$-232C compatible
236mm (9,3inch} , desde la base nivelante
193mm (7,6inch) desde el disco de la base

SET?B, SET3B:168(anchura) x 177 profu
x37HANura)mm

SET4B:168 (anchura) x 170 (profundidad) x371
(Altura) mm

(Altura sin asa :330mm)
SET28B, SET3B:7.5kg (con bateria)
SET4B:7,4Kg {con bateria)

LY R g o e s
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ESQUEMA DE CORRECCION

ATMOSFERICA
(Métrico) (ppm) .
L] (] L] o
RS S S L Re SO 5 &
mol w\vﬁh 7 N_____ 7 L mx “_ h “
b
ALY e WERNIIORN s
40- { V1 i VYLV V
i i g Wy
I
30 \ﬂ AR o a‘w A h_.:k Lot
\whx\ i TR Nﬁ mm\ AN,
B / N, i
3 20 ‘m 7 __,; m_Z. sy, il
= f / % i ATV y &: / e
5 x\x _‘.x ¥ i/ f_. Y ! \___ﬂ___\_\\ 4 M\\ g “\\ o
g 10 xw i s \w Gniany /1 _\H.. \_ ” Y =
a AN / a\w Y E
5 “\ i o v“ o ) S &
o \\H,:. W i 71
0 e 7 7 ViV, i, ¢
: ! _,_ﬂ_ fhen AFA mv LAY
/ / i /, Y, / AN
\A\: / A TAATV A IV, AL ©
/ oy i’
o
A ]
9
w. m 7 V. 7147 ALIT,
A1 7/ Al f /,
mxwx\ wIifu, / / /; / 7 /) / ;..\_ m\m / \_\ /4
_30 ARV, 4t VA,

600 700 - 800 900

Presién (mbar)

. 2 4 - 2
Este esquema muestra la correccion cada2 ppm en tanto que la

mwﬂdmnnmo: atmosférica se puede introducir en el SET B para cada

La conversio i
b rsion de la presién en mmHg a mbar se hace dividiendo

rmoo=<m§o:n3mam: i ipli
o oo grait) presioneninch Hgambarse hace multiplican-

5 mbar = mmHg + 0,75 = 33,87 x inch Hg
araconvertir latemperaturade ©F a 2C, utilice laférmula siguien-

te
°C = 0,56 x (°F - 32) .

1000 1060
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