





La Estacién Totel PENTAX es un instrumento de la més alta calided
y disefio. Por ello, le recomendamos que lea muy escrupulosamente
este manual de instrucciones para apreciar las posibilidades de su

instrumento de precisidén PENTAX y asegurarse afnos de funcionamiento
8in problemas.

Para evitar dafios accidentales al instrumento le rogamos se atenga
a las siguientes normas, que han sido redactadas para ayudarle a
mantener su instrumento en perfectas condiciones de funcionamiento.

Mediciones con luz solar

Condiciones ambientales-

Desactivacidn

 Evitar el spuntar lé lente objetivo directamente al Sol. La luz

solar directa, al ser enfocada a través de la lente objetivo,
podria dafiar los componentes internos. Al efectuar mediciones con
luz solar, colocar sobre la lente objetivo el filtro MU-55.

Evitar que el instrumento quede sometido a altas temperaturas du-
rante largos periodos de tiempo. Una elevada temperatura interna
podria causar deterioro al instrumento y afectar a su comporta-
miento en la medicidén de distancias.

Debido a que contiene componentes electrbénicos debe evitarse su
utilizacibén en dfas de lluvia o bien mantenerlo & cubierto de la
lluvia en cuanto sea posible.

Evitar someter al instrumento a cambios bruscos de temperatura;
es decir, no sacarlo sfibitamente a2l aire libre y frio desde un
lugar caldeado. Esto causarfa distorsibén y generaria condensacibn
en su interior, lo gque producirfia un deterioro temporal en su com
portamiento en la medicidén de distancias.,

En condiciones atmosféricas adversas, la medicidén de ditancia re-
quiere més tiempo y un incremento en la cantidad de prismas,

Después de utilizar el instrumento, quitarle el polvo y la hume-
dad y almacenarlo en un lugar seco gque no esté sometido a cambios
de temperatura considerables.

Cuando no se utilice en largos periodos de tiempo, sacarlo ocasio
nalmente de su estuche y exponerlo al aire fresco.



Trensporte

¢ Cuando se proceda.a su transporte comerci&l poner ql mayor eén-
fasis en que se eviten golpes y vibraciones, utilizando ademss
para su embalaje los materisles iddneos.

¢ Trensportarlo -en el éstuche que-se suministra a tal fin.
Sujecidn al-tr{pode

¢ Al myhtar o deemontar el ingtrumento en el tr{pode, asegurarse
de sostenerlo con una mano.

¢ La calidad del trfpode utilizado es de la mayor importancis
pare la precisidn de las mediciones.

Otras observaciones
® 51 es necesario proceder a su reparacidn, péngzse en contacto

oon su proveedor. No intente repararlo por sf{ mismo.

Bater{as de Niquel-Cadmio =

® Recargar las baterfas cuanto antes después de vaiver del tra-
bajo. La vida de las baterfas de niquel-cadmio puede verse
acortada si se mantienen sin carga durante mucho tiempo.
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h EQUIPO

1 Equipo esténdar

Cuerpo (con visera y tapa para la lente objetivo) s..... s
Juego de plomada «e......

o

.....l.l.l.l....ll.'l.....‘..ll..

Juego de herramientas (con estuche) eeeeeeceees cessavEs ais |11 -

=

(cepillo de limpieza, 2 destornilladores,

- llave ®xagonal, 2 clavijas de ajuste)
Pafio de silicona ...;.....................................
Cublerta AnpOIMBable weveesssassnesasdssva b o 50y aves s e baie
Estuche_de CPANBPOTED favwns conmpnnaduess &6 @Ew s yen fEeve
Cargador répido de la baterfa internd .eeeeecsecesceccciose

O 0 0 O©

2 Accesorios opcionales

Colector de datos
Prisma
Baterfa externs

Sefial de punteria
suplementeria ...

Sefial “de Punteria” X ol
pera-prisma. tripla

o Plataformas
© Tripodes

0O o 0 o

(&)

O 0O 0O O O 0O O O

H O

Adaptador del jalén

Cargador de bateria-exterma :
Ocular acodado =~ =
Prisma del ocular

Cable a la batbria de autombdvil _
Cargedor .a baterfa de automévi
BrGjula

Filtro solar
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Ao

Diagrama del sistema reflector y accesorios

a4
MB31-MB32 MB4 1-MB42
1 (s (10M) (5M) (10M) 2
Car battery cord  Car batlery cord
{Booster type) (Cigar socket type)

w
WC22 Ethll batiery “322 <

charger (AC 120V/220V) Eﬂmi battery

’2/9’___

DC-1Z Data—collector

A

On board battery quick charger Car b.lttm charger [Cigar socke! Typel

, 5y

MC32

ol

C'g

Bar compass 5C-7

Dragonal eyepece SB-B

® 11

Eyeprece prism SP-3

l MB58 Data transmission cord

13

16 Computors

Metalic tripod
T5-3/7C-3

14

Wooden inpod
15-2/7C-2

15

Cable a la baterfa del suto-
mbévil (tipo enganche)

MB31 (5M)-MB32 (10M)

Cable a la bateria del auto-
mévil (tipo encendedor)

MB41 (SM)-MB42 (10M)
Cargador répido de la
baterfia interma MCl4
Cargador a la bateria del
autombévil (tipo encendedor)
MC%2 |

Baterfa interna MB19

-Declinatorio SC-7

7e

8e
9.

10.
1l.
12.
13.

14,
154
16.

Cargador ée baterfa externa
(CA 120/220V) Mc22

Bateria externa MB22

Cable de salida de datos
MB55 .

Ocular acodado SB-8
Prisma del ocular 8P-3
Colector de datos DC=1Z
Cable de transmisibdn de
datos MB58
Tripode metélico T8-3/TC-~3
Tripode de madera TS-2/TC-2

Ordenadores




1.
2.

Se
b

5.

6.
7e

8.

9
10,

1

Li MT48
§ Mini Pole Adaptor

¢ 108 2
MT3I a §
Mini Pole

Single Prism
Tilt Holder-B

-s..‘.-\

Holder-B
fp

MP27
Triple Prism

MT22

] MI147 8
bod > Target Pole

Targe! Plate =
v .1 .9
.-l' .', s
; 1 O L "|": m
MTI5 MT16 g | .-l..
; Target Plate Triple Pri;m . s 1 1
; s Range Pote Adaplor=-B
£ s 12 Dloles 13 | = Tk 1o
e s MSy7 1'_'.'::
e Adaplor-B N\ Adaplor-B Y s Tribra
\"'l'_ (wWthOP) 1 (w/oOP) “T-/*"”‘“‘E T
i ?w;:m 15 pwit | 6
el
s {with O.P.) - Tribrach (w/o O.P.) '!ﬂbrlch {shitiing:

Minijaldén MT31

Adaptador del minijelén
Prisma (A) MP12

Adaptador del prisma MU53
Portaprisme baschiante (B)
Portaprisma triple (B) MP27
Sefial de punteria suplemen-
taria MT22

Adaptador del ;jalén del
blanco (B) MT47

Sefial de punteria MT15
Sefial de punterie ‘con- prisma

tripls MT16

11.
12,
13.
14,

15.

17.

Adaptador del jalém de
distancia (b) MT45S
Adsptador de la plataforma
nivelante~ (B) (con plomads
béptica) MS35

Adaptador.de la plataforma:
nivelarmte (B) (sin plomada
bptica) MS36

Adaptador de la plataforma

'nlvelanﬁe (B) MB37

Plataforma nivelante: (con
plomada 6ptica) PwW2l
Plataforma nivel®fite  (sin

plomada Sptica) PWll
Plataforma -nivelénte
(desplaganbe) MS38



2. ESPECIFICACIONES

Telescopio

Imagen « « « . « . « Derecha -
Aumento . . « « « « 32X

Apertura efectiva . 45 mm (EDM 54 mm)
Poder de resolucibén 3"

Campo de visién 2.3% (2% a 100 m)
Foco minimo l,4m v

‘Medicidn de distancias

Gaﬁpo de medicibn
II 05/II 05¢ 1P ... Normal 1.600 m/5.200 pies

Buensa 1.800 m/5.900 pies j
3P ¢ee« Normal 2.400 m/7.800 pies
Buena 2.600 m/8.500 pies
II 10/II 10C 1P ... Normal 1.000 m/%.200 pies
Buens 1.200 m/3.900 pies
2P ... Normal 1.600 m/5.200 pies
Buena 1.800 m/5.900 pies

¥ Definicibn de las condiciones atmosféricas

«eeo Normal Visibilidad en 15 km con leve brum:
... Buensa Visibilidad en 30 km, cubierto, isir
calima y viento moderado

Precigsibn ceccecceces £(5 mm + 3 ppm) meB.€.
Cuents minim@ e...... Modo FINE: 1 mm/0,003 pies
Modo TR: 10 mm/0,01 pies
Tiempo de medicibén .. Modo FINE: 5 segundos
Modo TR: 1 segundo
Sistema de medicién . Mediqiones autométicamente repetidas
Méxima presentacidn
de distancia verda-
Aer8 escccccssoncsesses 7999.999 m



Correccibn atmosférica ...
(con funcibén de memoria)

Cofreccién de la
constante del prisma
Funcién de célculo

e 8 * 00w

Funcién de opcidnes

Medicibén de éngulos

Mé'bOd.O ® - L ] L ] L] L] L] . L] .
DBEGBEIBN & « % 5 s & &

Cuenta minima . Y
"II O5/IT.05C ¢ o « o o
II 10/1IT 10C
Precisibn
(DIN18723)
II' 05/ 05C
ITI 10/ 10C
Tiempo de mediciédn
Diémetro del circulo
Modo de medicibn

Temperatura: paso de 12C/19F
Presibn: paso de 1 mm Hg/l pulg. Hg -
(visualizacibén simulténea del PPM)
-99~ +99 mm en pasos de 1 mm

Reduccibn de distancia verdadera
Replanteo

Elevacifén remota

Distancia entre: dos: puntos remotos o
Promedio -

Unidad de distancia Metros/Pies "
(mbdulo de conversibén: 1 m = 3,2808330 p
Correccidén de refraccibén atmosférica y
curvatura terrestre: activeds/desactivadi
(ON/OFF)

Coeficiente de refraccién: 0,14/0,2

Codificador-giratoric incremental
Horizontal: deteccibn dsble .
Vertical: deteccién simple

511/10 ce —

e o o o « 10"/20 cc

5" (desviacibdn tfpica)

7" (desviacibn tipica)

menos de 0,2 seg. (continuo)
79 mm
Horizontal: derecha, izquierda, repetir
Vertical: zenit O (u horizontal) -

10



Pantalla

PiPo s o s-wonow e » w9 -Dos Tineds end doble presentecibn
: (con iluminacién)

Combinacién de + « « « « « Angulo V/Angulo H

presentacibn Distancia H/Angulo H
Distancia B/Angulo V
Distancia V/Coordenada Z
N/E _
Distancia V/Angulo V en REM
Diferenciaren altura/Distancia E en RDM

Compensacibn del &ngulo vertical

Tipo | Compensacibén automética (adﬁivadafgésac-
tivada) (ON/OFF)
Campo de compensacibén . . 3!

Bensibilidad de los niveles

Nivel de placa « o & « + « 30"/2 mm
Nivel circular 8% /2 mm

Plomada bptica

Imagen « « ¢« ¢ ¢« ¢ s o & Derecha
Aumento o+ ¢« ¢ ¢ ¢ ¢ ¢« & « X

Campo de enfoque « ¢« « « ¢ O, m ~ 00

Plataforma Hivelante

II OS/II 10 * & & = & @ Interca‘mbiable
IT O5C/ITI 10C . « « « « o Desplazable (desplazamlento. 16 mm )

Iluminacibén del reticulo (incorporada)

Fuente de luz « ¢« « o « LED verde
TiPO o o o o« o« o« o« o « « Intensidad ajustable en 3 pasos



Balida de datos

Interfaz « o o o o o o
Velocidad en baudios .
Bit de datos. ¢« « o« o« &
FRRIdnd. o » o» ow w_m o
Bit de parada . . . .

« o« RS=232C

« « 1200/2400 seleccionable

8 bits/7-bits seleccionable
« « IMPAR/PAR

« « 1/2 Beleccionable

Funcidn de apagado automético

" (86lo actfia con la baterfia interna)

Periodo de actuacibdn

Limites de temperatura

10 minutos
(Activada/Desactivada (ON/OFF)
seleccionable)

ambiente

Campo........

Rosca del tripode

II 05/1IT 10 agZ ¢,
I QSC/IT 10C & & & 4

Dimensiones y peso

Instrumento .« ¢ o« « o«
EStUChe' L] . - L] e L] -

Baterfa interna (MB19)

Fuente de alimentacidn
Tensibn de salida . .

¢ o =202C ~ 4502°C
- =4OF ~ +122CF

AN e A
e o 1=3/8" x 13

« » 162 (A) x 365 (A1) x 162 (L) mm/6,9 kg
+ » 260 (A) x 250 (Al) x 440 (L) mm/4,7 kg

« + Pila de NiCd (recargable)
. . 8,4V CC

Tiempo de funcionamiento

por cargsa e @ e & o @

PBBO * e e = s » s = .

3 horas (continuas para la medicibdn de
éngulos y distancias)

10 horas (continuas para la medicibn de
éngulos finicamente)

0,7 kg

iz



Cargador répido de la baterfs interna (MC1l4)

Tensidn de entrada . -« ».120/220/240 V CA (variable)
Frecuencia de entrada . . 50/60 Hz

Tiempo de carga .+ « « + « 1 hora

Limites de la temperatura +102C ~ +402C

de funcionamiento +502F ~ +1049F

B by 5 e e o B w138 g

13



3. DESCRIPCION

L Nomenclatura de las pliezas

Mando de blogueo S
de la bateria'
Asa superior
Kando de bloqueo :Bater{a
del apa superior - dngorporada

Portafusible

EV;sor'de-oolimaeign-
dplan = " S,

| Marca central
del 1nstqum§nto
;(eje;hnrizdn#hl)

I-;ﬁ.te objetivo

Pantalla -

Plomada dptioa

_ Teoledo
‘Tornillo:deigoincidencia
Bol oo el movimientdiiHe; -
o e " Tomi1lo-dei presisn;

el moviniento general
Anille de rotacidn -
del limbo . i

Tornillo de niveleoidn

Coneotor de comunioaoidn.
de datos BS-232.

Palanca debloquep de

' Placa bage
le plataforma mivelente

(PTS-nps/ 0 10)

14



lando de bloqueo
de la bateria

ABa qg_po‘z:ior'

‘Baterda T " ISTHES V:';.aor de’ oolimoion
inoorporada : N ] . repida

Hando de ‘bloquao
del asa auperior .\/

Coneotor
da oersﬂ-

%~ -Interrnptor
_.--""'.’..-
o—

de encendido

/ »--'Iaﬂmpara piloto de
Mando de enfoque e ol P iluminasidn del ret:[oulo
Ma.rca ‘central.
\ j = -del instrumento.
‘Lente ocular ! D) (eje: hor:!.zon‘f:a.l)
N\ S Interruptor de iluminscidn
b del ret culo »
Tornillo de. cainod.danoia
| < del. movimiento vertical
g é : ' ¥/ .&bi'nﬂlo ae grea{on e
| R Y de m?man o VB!'U'.'L
Ni tubul
- : ar : -—L—— Tapa de’ inten'uptoros
internos A
Pantallg —— oo _
5 | f 5
Teclado o] @) S0 o ~Tornillo de coincidencia
: %jq Oo del movimiento particular
— ;
' = Tornillo‘ de: preaion ;
del movimiento particular
=
) Tornillo de nivelaoidn.
Hando de ri:,l:ci&n : | ——————— Plaoca basge
del centrado ;
= Interruptor de ilumina.c;%on 13:1 ret%culo
Siempre que ge pulsa este erruptor (PTS- 1 05C. u 10C)
la m&umigacion cambia a Alta-Media-Baja-Apagada



2 PANTALLA

Dietancia reducide (a1

Distancia geométrice | A

Distancis modia (AV) — Dietencia verticel e R
S m.‘,,_l 4 ,-uuq-am tempprature (10", ¢r) | Metros/Pies

i

‘Apargce cuando la salida:
da datos esti sotivass

—

[ Desvinotéal dal yriema (PEN) Grados/Gredos
| Soefictunte de-oorreccidsi stmostérida (Ppy) S9XBE- centes.

[ Rep1anteci(a0)
Distendia remota (Emey

L Retteracién - .{R)

16



% TECLADO

-
&

&3
&

NJE /L)

i S s e

e s s =

.él

" OBET H/V/Z MEAS

O N WA | ™ HOLD

Para fijar el 4ngulo horizontal O.

Para introducir el signo més (+) y el menos (-) para las
entradas numéricas.

Para fijar los modos dc medicibdn de distancias.

Con cads pulsacibén de la tecla se presentarén los simbolos
correspondientes: Distancia geométrice '4' /&ngulo horizontal
(H), distancia reducida («) /4ngulo vertical %V) y distancis
vertical (' /coordenada Z (Z), por este orden.

Para desplazar el cursor a la izguierda.

Para medir la distancia en modo preciso (unidad: mm).
Para desplaszar el cursor a la derecha.

Para hallar la media de m@ltiples (3 6 5) mediciones de distes
cia (unidad: mm). .

Para introducir la temperatura, los valores atmosféricos, los
datos de replanteo y las coordenadas del punto de estacibn.

Pars suspender la funcibdn de ajuste automético de ls cantidac
de .luz cuasndo el nivel de cantidad de luz es inestable en los
modos FEeS (medicién), AV (promedio) o TR.

Para borrar los valores introducidos.

Para medir distancias en modo TR (unidad: cm).
Para introducir "O".

Para introducir los valorces de las coordenadss del punto de
estacibén del instrumento o para reclamar los valores introdu-
cidos para su confirmacibn.

Para introducir "1".

o G



aq
R

0:

4
\
m

=
m
=

=
(=]
=

<
%
-4

=
~
"~

=
m

Para
para
Para
Pars

Para

reclamar los valores de temperatura y presidn registrados

su confirmacibén o alteracibn.
confirmar la capacidad remanente de ls bateris.
introducir "2",

introducir la distancia fijada o para reclamar la distan

fijada y registrada para su confirmacidn.

Para

Para
Para

Para
Para

Pars
Pars

Para
(este
Para

Para
Parsa

Parsa
Para

Para

introducir "3%,

fijar el modo N (¥)/E (X).
introducir "4n,

medir la elevacidn remota.
introducir "5"%,

medir la distancisas remﬁfa
introducir "6,

fijar el modo de éngulo vertical (V)/éngulo horizontal (~

modo se inicia autométicamente con el encendido).
introducir "7"

seleccionar derecha o izquierda horizontal.
introducir "8",

tomar mlltiples mediciones de &ngulo.
inETrgiugie SO _ :

iluminar la pantalla.

(La luz se apagas sutomfticamente trenscurrido un minuto
madamente, )
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4. Instrucciones de funcionamiento
1 Preparacibén para las mediciones
1). .Estecionemiento del instrumento y del tripode

e R g e e gua e e G mm— g —

(1) Ajustar las patas del tripode para conseguir una alture adecug-

(2)

(3)

()

da para la medicién cuando se coloque el instrumento sobre el
tripode. Efectuar un centrado aproximado sobre el punto de. es-
tacién y fijar firmemente en el suelo las puntas metélicas.

Colocar el inétrumento sobre el tripode y atormnillar ligeramen=—
te el tornillo central del tripode en el encastre roscado de la
placa base del instrumento. (Para los modelos IIO5C y ITI1OC,

situar el dispositivo de desplazamiento casi en el centro de su
campo de accién y apretar el tormillo de la brida de centrado.)

— — — — — — — — E— e mm— S— — — S —

Mirar a través del ocular de la plomada bptica ¥ girar el mando
del ocular hassta que se vea claramente la marca central.

Girar el mando de enfoque de la plomada 6ptica y ajustar el foc
sl punto de estacibn en el suelo.

Mirando & través de la plomaeda 6ptica, girar cualquiera de los
tornillos de nivelacidén para inclinar el instrumento hasta que
le marca central coincida con el punto de estacibn,

Ajustar las patas del tripode para colocar la burbuja en el cer
tro de uno de los niveles circulares. (Tener cuidado de no pise
las puntas metélicas para evitar que se muevan las puntas de me
tale.

La plomada Spticae permite enfocar desde 0,5 m al « con el dis-
positivo de enfoque.

, (1) Fijar-el tripode (2) Hacer o ) o %
: oincidir. .(3) Ajustar 1
J mgntarbel %Eﬁtr““ 1a marca gentral con: ‘[&;2 tgipodo p:gapgng
BEHTO sOLTe Sl. la estacibn utili-: fuaf la burbuja del
zando el tormillo da nivel.circular en el

nivelaoibn. - ‘¢entro del ¢iraulo.
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(2)

(3)

(4)

(5)

Instrumento

: Cabezal del tripode
£ Mando de fijacidn -
e QGl centrado

, Marca central

— i p— B g— i

Colocar el nivel +tubular. paralelo a unes linea que una dos tor-
nillos de nivelecién cualesquiera. Ajustar los dos tornillos y
situar la burbuja en el centro del nivel (A). (Ajustar los tor-

nillos simulténeamente guifndolos an sentidos opuestos.)

Girar el nivel tubular 902 alrededor del eje vertical. Ajustar
el tornillo de nivelacidn restente para que la burbuja se sitQe
en el centro del nivel de placa (B).

Repetir los pasos (1) y (2) girando 902 el nivel de placa para
que la burbuja se sitfie en el centro cuando el nivel de placa
se mueva en cualquier sentido. -

Tras una nivelacién correcta, mirar a través de la plomeda épt.
ca para asegurarse de que la marca central coincide con el pun-—
to de estacién.

Cuando le marca centrsl no coincida con el punto de estaciénm,
desplazar el instrumento sobre el cabezal del tripode para lo-
grar la coincidencia, teniendo cuidado de no girarlo.

(Para los ITOSC y II10C, aflojar el mando de fijacidn del cen-
trado y desplazar el instrumento por lia slidada para lograr la

coincidencia.)
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Tornillo
de nivelacibdn

Tornillo Burbuja — Circulo
de nivelacibn )

= Mando de fijacidn
. Tornillo de del centrado
. nivelecidn

@ Para conocer la correspondencia entre el sentido de la rotacif:
del tornillo de nivelacién y el sentido del desplazamiento de 1l
burbuja, ver las flechas en (A) y (B) de la figura anterior.

@ Si la burbuja no-queda de forma estable en el centro en el paso
(3) pi incluso después de repetir los pesos (1) y (2) seré nece:
sario el "ajuste del nivel tubular®' (ver la pégina 61, "Perpen:
dicularidad de la placa base al eje vertical").’

2), Encendido_

(1) Accionar él.interruptor de la bateria

=¢z88888888z
:

' LF [
“ * \ AUTOCOMPROBACTON

l:m‘BBBRE&&Bﬂ Se iluminan todds los segmentos

21



B Si la baterfa esté baja parpadearf la pantalla. Bi se intente
que el instrumento siga funcionando mientras parpadea la pantalla
aparecerd en &sta B3WM, impidiéndose el funcionamiento. Cargar
la bateris o sustituirla.

5 .
( *EE‘ l A la espera de la indexacibn del circulo vertical

(2) Inclinar el telescopio segfin se muestra en la Fig. A para inde
xar el'circulo vertical. La pantalla quedarf autom&ticamente dis
puesta en el modo de éngulo vertical (V)/horizontal (H). -

. 854220
., oodos,

Girsr el telescopio hacia arriba desde a'ba;}o.

@ Al indexar el circulo vertical se detectarf el punto cero confor—
el telescopio gira en elevacidn desde una posicibn de ligera in-
clinacibén hacia abajo. nl

@ Si el circulo vertical no estd indexado no seré posible ninguna
introduceidén por teclado, ni siquiera numérica. ks

B Si el instrumento no estéd nivelado con precisibén no funcionaré 1
compensacidn vertical.

En la pantalla aparecerf el aviso [Vi........d ¥y no seré posible
ninguna operacién por el teclado.
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2 Mediciones

— o —— - w— E— — S— — —

(1) Quitar la tapa de la lente del telescopio y colocar el parasol
de la lente si fuera necesario.

- Padrasol

(2) Apunter el telescopio a un objeto brillante y girer totalmente
el ocular en sentido contrario al de las agujas del reloj.

(3) Mirar a través del ocular y girar en el sentido de las agujas
del reloj ls anillea del ocular hasts que aparezca el reticulo
con su mlxima nitidez.

_ Al mirar por el ocular evitar una mirada intensa para prevenir e

paralaje y la fatiga ocular. Es conveniente apuntar manteniendo
los dos ojos abiertos. ' '

Cruz filar

Eje de punteria

2) Apuntar al objetivo

(1) Apuntar el telescopio al objetivo utilizando el visor de coli:
macibn répida. Apretar-tbdos.105r%brnillos.de presibn.

(2) Mirar a través del ocular y ajustar firmemente el mendo de enfc
que hasta que el objetivo quede perfectemente enfocado. 8i el
enfoque es correcto la cruz filar no se mover& respecto al ob-
jetivo cuando se muevan los ojos ligersmente & izquierda y de-
reche mientras se mira a través del ocular.
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(3) Girar cada uno de los tornillos de coincidencia para alinear co-
rrectamente la cruz filar scobre el objetivo. 1

B Girer el mando de enfoque en el sentido de las agujas del reloj
para un objeto cercano y en sentido contrario para uno lejano. —

(Marcado oo para una fécil identificacibn del sentido de giro.)

8 En (2) e1 paralaje podria dafiar la relacién entre el objeto y —
la cruz filar, dando como resultado un error de medicién.

B Cuando se realice la alineacién a ‘un objeto utilizando el tornill
de coincidencia girarlo siemprewen el sentido de las agujas del
reloj. 8i al girar el tornillo se pasa del objeto, volverlo a
su posicibn original y luego girar el tornillo en el sentido de
las agujas del reloj para alinear la cruz filar con el objeto.

B Aunque no sea necesario medir el &ngulo vertical se recomienda
colocar el objeto tan préximo como sea posible al centro del re-
ticulo y que el objeto se sitflie entre dos lineas verticales del—
patrén del reticulo.

Visor de colimacidn rédpida -

Mando de enfoque
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Medicibn de é&ngulos

Medicibn de Sngulos verticales_y horizontales (dextrogiro)

— o e e - — o e g — — — — o — — — — — e e —

(1) Colimar el primer objeto.

[+ 88244a, |
|« 285515 |

(2) Palsar la tecla Effi. La sefial aclistica sonaré durante 3 segun-

dos sproximadamente. Pulsar de nuevo la teclamientras sue-
na la sefial acfistica para fijar en 0200'00" el &ngulo horizonta

[ ¢ 852440,
. 00800 |

Precaucidn: Pulsar susvemente la tecla EE?TT Una presibn excesiva

--.

(3)

— —

podrfs mover el instrumento evitando que el &gulo se
fijara en 0200%00".

La tecla ﬁ no es vélida para fijar en 0200'00" el &ngulo vertice
El éngulo vertical no se repondréd a 0200'00" aunque se pulse ac
cidentalmente la tecla = durante la medicibén, a menos que se
pulse Effﬁluna segunda vez mientras suena la seiial aclstica.
Colimar el segundo objeto utilizando el tornillo de presién del
movimiento particular, el tornillo de coincidencia del particu-
lar, el tornillo de presibén del telescopit y el tornillo de co-
incidencia del telescopio. En la pantalla se presentarén simul-
téneamente el &ngulo vertical y el é&ngulo horizontal.

[ v '}3333& - Angulo vertical (V) del segundo objeto.
|« 6{47i0 |- Angulo horizontal (H) del segundo objeto

La "D" en la pantalla indice grados sexagesimales (Degrees) en
una escala de 3602, Cuando se usen srados_centesimalea (Grades)
en una escla de 400G, en la pantalla aparecerd "G".

Pulsar la tecla s ¥

(La medicién de &ngulos horizontales pasaré de horizontal a la
derecha a horizontal a la izquierda; los valores se indicarén
con un signo menos (=).

25



[ seq3a, . | :
L» -€98125G

(2) La operacibn subsiguiente se realiza como en ((1) Medicibn de _
éngulos verticales y horizontales (& dextrorsum)) anterior, ex-
cepto en que se invierte el orden de colimacibn.

E Pulsar de nuevo la tecla para volver al modo de medicibn
éngulo horizontal (& dextrorsum).

—._-——— —

En el modo de medlclén repetlda de éngulos (reiteracibn) es po=
sible ir sumando y presentando mlltiples &ngulos horizontales
hasta 27002 (2700G) 6 -27002 (-2700G). Cuando la suma de éngu-
los exceda de 20002 (2000G) 8§ -20002 (-2000G) sonaré una sefial
achstica. _

(1) Pulser la tecla s} . La sefial acfistica soneré durante 3 segun

' dos zproximadamente. Pulser de nuevo la tecla iﬁi:mientras sue-
na la seflal para fijar el modo de reiteracibn. En la pantalla s—

presentaré R.

Modo de reiteracién-J,j

(2) Colimar el primer objeto

¢ 862448, |
o 255310 |

E5) Pulsar dos veces la teclaﬁmlentras suena la seflal aclGstica —
pera fijar el punto cero.

uuuuw £

(4) Colimar el segundo objeto utilizando 168 tornillos de presibn y
coincidencia del movimiento particular, asi como los tornillos
de presibén y coincidencia del movimiento vertical.

e 182030, |

120540 |
(5) Colimar el primer objeto utilizando los tornillos de presibn y—
coincidencia del movimiento general y del movimiento vertical.
g No alterar la pesicidn del tornillo del movimiento particular.
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v BbeNMG:
b 20810, |

(6) Volver a colimar el segundo objeto como en el punto (4).

(7)

éngulos mfltiples.

P ?3.?"339 ::
v 2403020

Repetir los pasos (5) y (6) para medir el nfimero requerido de -

S

. Primer objeto

|
}

Segundo objeto

Bi en el modo de reiteracién el &ngulo. excede de 20002 (2000G)
& -20002 (-2000G) senaré la gsefial acisticas AfGn es posible se-
guir midiendo, pero cuando el &ngulo exceda de 2700 (2700G) se
indicaréd un error (ver pégina 49, 9) Cbdigos de error). Entonce
habris que pulsar la tecla para reponer al fngulo cero y
habrfa que repetir todas las mediciones.

Para cancelar el modo de reiteraciﬁn,.pﬁlsar la tecla - ﬁér&
que suene la sefial eclstica y luego pulsar de nuevo la tecla E
(Asegurarse de que se pulsa dos veces la tecls iﬁi para cance
lar el modo de medicion por réiteracibn angular.

4

S . — — — w— — — — S - o S e s T e— —

Colimar con precisién sobre el primer: objeto con el telescopic
en posicibén normal. :

Pulsar dos'weces la tecla Effﬁ para reponer a 0200'00" el &n-
gulo horizontal. ' :

Colimar sobre el segundo objeto utilizando los tornillos de pr¢
.81én y coincidencia de los ‘movimientos particular y vertical..
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(4) Repetir el paso (3) para medir direccionalmente los éngulos 3,—
4y 5 a la derecha. Ver 1la Fip. A

(5) Invertir el telescoplo y oollmar el objeto 5 ut111zando los
tornillos-de présidn y coincidencia de los movimientss- parti~
cular y vert;eal,y laego leer el éngulo honlzcﬁtal

_-av.t
4 e

(6) Repatlr el paso (5) para medir dlrecclonalmente los éngulos 4,
3, 23y 1. Ver la Fig. B.

Este procedimiento se llama par de observaciones,

(A) {(8)
1

1]

3 5 i 5
K derechsds A izquisrdas

Fig.A Fig.B

® El procedimiento anterior se repite generalmente para obtener
un par de lecturas.

B Para el segundo par de lecturas se desplaze el limbo 902/100G
Yy se realizan las mediciones como con el primer par.

r
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4  Medicibn de distancias

1) Introduccidén de la_ temperatura_y_la presidn

— e o - o o e m— — — — — — — o e e — —

La temperatura y la presibén se fijan inicialmente en unos valores
normales de 15°C, 760 mm Hg (599F, 29,9 pulgadas Hg) 6 O ppm. 5i
estos valores son aplicables a las condiciones-actuales se puede
saltar el procedimiento siguiente.
Eje. 1: Fijar la temperatura en -10°C y la presibén en 740 mm Hg.
(1) Pulsar la tecla para pasar al modo de introduccién de
temperatura y presidn.
Temperaturs, Presibn

12 £§ % A la espera de le introduccibn
| n 20 g de la temperatursa

erficieﬁ;e Capacidad
de compensa remanente
cibn (PPM)~ de la bateria

(2) Pulsar la tecla para desplazar el cursor parpadeante una
cifra a la izquierda.

(4) Pulsar las teclas : para introducir O-1-0.
También se puede pulsar la tecla ; para desplazar el curso:

a la derecha para cambiar sblo aquella cifra que difiera de la
deseada.

.0 i) 160" |
l 5 }
(5) :Pulserila tecla E

G0 | A la espera de la introduccibn
‘5 de la presibn

| e

"

caca
[ ] ]

]
1
n
u

29



_(6) Introducir la presién de forma similar & la temperatura,

(7)

(8)

Ej.
(1

En este ejemplo, pulsar las teclas
2'31'3 ?H@
nnn ]
-~ Uy (]

Pulsar la tecla m

A péftir de los valores de temperatura y presidén que se acaban—
de introducir se calcularé el coeficiente de compensacibn at-
mogi‘érica, que se presentarf en unidades ppm (partes por millén’

040 140"
~-018 5

Pulsar la tecla m para terminar la introduccidén de la tempe-
ratura y la presién -

:’ Rggggsgz l Vuelve al modo de presentacibdn previo =

Obsérvese que los valores visualizados serén los introducidos
durante la preparacibén. Los valores presentados podrian ser =
los que se muestran.

Los walores de temperatura y presibén no estarén disponibles =
cuando el interruptor de compensacibén atmosférica en el panel
de interrup‘i_;_q::gs'im;emos estd desactivado (OFF). 3
Pulsar la tecla PZ¥ para.visualizar y confirmar los valores de
temperatura y presién. Asegurarse de pulsar tres veces la %ecla
E ‘traes confirmarslos‘walores, para re-introducirlos antes
de reanudar la operacibn anterior

Los valores fijados para la temperatura y la presidn se reten——
drén incluso después de apagar el instrumento.

2: Fijar la temperatura en -102F y la presibn en 29,0 pulg.,. Hg—
Pulsar la tecla’ - para pasar al modo de introduccibn de tem:
peratura y—presidn. =
Temperatura Presibn

r.SS’ €ey’ A la espera de la introduccidn ~
| ~000 IS de la temperatura :

Coeficiente de compensacién (PPM)
Capacidad remanente de la bateria -
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(2) Pulsar la tecla para desplazar el cursor parpadeante una
cifra a la izquierda.

nnn
mUUU

.as9 qu J

(3) Pulsar la tecla para introducir el signo menos (~).

B ki

(4) Pulsar las teclas para introducir 0-1-0
(5) Pulsar la tecla B '

.-010 [@39'] A la espera de la introduccién
000 IS | de la presibn

(6) Introducir la presidn de forms similar a la temperatura.

En este ejemplo, pulser las teclas
(7) Pulsar la tecla g

Nr

€3

f
[

vty

W

3

cacy

-
-

(8) Pulsar la tecla g

S e . e SN e S et e m e o o o o omm—

La constante del prisma se fija en un valor esténdar iguasl a =30 mm
Si se utiliza un prisma diferente, cambiar la constante del prisma

al valor del prisme a utilizar. Utilizar un interruptor interno y
las teclas del teclado. ;

Para le introduccidn de la constante del prisma, consultar 8) In-
terruptores internos, pegina 42.

Medicibébn en modo preciso (FINE) (unidad: mm o su equivalente en pie

(1) Apuntar el telescopio al centro del prisma
(2) Pulsar la tecla PeM para pasar al modo de medicidén de distanci
.
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Pulsar la tecla Ef?i para la medicibdn de distancias

Sonaré une sefiel aclistica al obténer. la precise colimacibn sobr—
el prisma (recepcién del haz reflejado) y entonces se visualiz.
en la parte superior-.derecha. de.la:pantalla un valor de 2 cifre
incrementado. Luego, el valor permanece en un cierto nivel y 8
presenta una marca para mostrér'que esté dispuesta la medicién
de distancias. El valor medido se visualiza en varios segundos
® ZEl que indica el nivel de la sefial puede variar dependiendo de
las condiciones atmosféricas y de la distancia & medir. Sin em
bargo, la medicibén de distancias se inicia independientemente
‘del nivel del valor cuando éste se encuentra en su méximo bajo
esas condiciones especificas y se presenta en pantalla un .

Indica el méximo nivel
LY

[" 45— Nivel del haz
g J ' —
% _
"< 126064 | Valor de la distancia geométrica
i szvzfmJ (se visualiza simulténesmente con -

el &ngulo horizontal)

En condiciones atmosféricas normales, la medicibén se repite aut
méticamente. Con el zumbador sonando brevemente, el valor medit¢
se presenta en milimetros.

. : ' . o
¥ Pulsar la tecla para medir las distancias' verdadera (4 )
¥y vYertical ()

M- 53897
4 '8s3sen. |

Valor de la distancia verdadera (se visualiza =4
simulténeamente con el &ngulo vertical).

"< gggier)
@{—’ 83872 | ' -

Valor de la distancia vertical (se visualiza
simulténeamente con la coordenads Z).
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(1)
(2)

(3)

]
Le tecla " permite la seleccion secwuencial de. tres modos di-
ferentes, como se ilustra = continuaciodn.

w--—_——-———-——- — Y — m— w—— —

Apuntar el teleaoopio al centro del prisma
Pulsar la teolapara fijar el modo de presentacion de dis-
ta.nc_ia.

Pﬁlaar la teclsa Im:_paz_'a le medicidén de distancias.

"E1 valor medido se presenta en cm a intervalos de 1 segundo.

( | SESHE'f L Presentacion en cm.

" S{qltml’

Medicidn de distancia media

— o o S e e S G e e S om— —

-Se pueden obtensr 3 6 5 mediciones para hallar su media. E1l nu-

mero de mediciones se selecciona mediante un interruptor intern:

(1) Apunter el telescopio el centro del prisma.

(2)

(3)

Pulser la tecle para fijar el modo de presentacidén de dis-
tancia.

Pulsar la tecla g para la medicidn de distancias.
Une vez efectuados autométicamente el numero der mediciones espe-

cificado se visualize su valor medio al tiempo gue suena un lar-
go pitido y la presentacion permanece.

e .gqgé{‘:;"' Repetidién de 5 mediciones
L L ur |
4 i , .
"+ 128064 I Se visualiza el valor promedio
v BMMUID y se termine la medicion

Pulsar de nueve la tecls E para repet:l.r la operacion y obte-
ner otra media.
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4)_ Mediciones_en moda.replanteo_(S0)

Se puede visualizar la diferencia entre la distancia medida y

une distancia fijada introducida de antemano:

Z1 valor visuaslizado serd: (distancia medida - valor {ijado).
(1) Pulsar la tecla [&f

exzd para fijar el modo de presentacidén de dis—
tancia. -
5 Cuando se mida 1la
R REIA

distancia geomésrica
(2) Pulsar la tecls para fijar el modo de replanteo.

" A la espera de la introduccidn 2
m de la distancia fijada

(3) Introducir las cifras del valor fi jado.

Ej.: Fijar la distancia geométrica en 85.000 m
MEAS MEAS R7L HEM

=lslale :

{u*- 333Q@b3~]

(4) Pulsar 1a tecla g para terminar le entrada.

« i Se visualizae de nuevo el modo de —
» 6{41i | presentacidn de distencia '

(5) Apunter el telescopio al ‘centro del prisma.
(6) Pulser la tecla pere medir la distancia.

Se visualizard la diferencia con la distancia fijada. »

ke«  250+| 1indica que la distancia medida (87.50 m) es
« §0UG] 2.5 m mds larga que la distencia fijada. ]
b« -25p +| indica que la distancia medida (82.50 m) es
«  61i6| 2.5 mas corta que la distancia fijada. o

@ Las mediciones en modo replanteo son vé_lidfélﬁ.Gomﬂ--med.iCiones MEAS

© mediciones AV, pero generalmente se emplean las mediciones TR
para las mediciones en modo replanteo. '

B Las mediciones enmodo replanteo se realizan tanto para distancia=~
geométricaes (s ) como pars distancias verticeles (.«)

Este modo puede utilizarse también en la medicidn de coordenada~

34



B Para borrar la distancia fijade, pulsar la teclsa B para
reclamarla a la pantalla, pulsar la tecla para limpiar la
pantalla, y después pulsar la tecla E '

La distancia fijadas se borra también autométicamente al apagar
el instrumento.

5 Medicibén de coordenadas

Se pueden obtener los valores de las coordenadas de cualquier

punto que se desee tomando como referencia las coordenadas del
punto de estacibén del instrumento.

Linea vertical
' !

\._ Punto de estacibén del instrumento

@ 5i las coordenadas del punto de estaciém no son (9,8,0), intro-
ducir primero las coordenadas de la estacibén para obtener las
coordenadas del objetivo medidas desde la estacibn.

1)_ Introduccibén de las coordenadass de la estacién

Este procedimiento no es necesario si las coordenades del ins—
trumento son Ne, Eo, Zg. =g, ¢, &, respectivamente.

Eje: N: 15,000 m, E: 85,500 m, Z: 23,000 m

(1) Pulsar la tecla pera fijar el modo de medicibn de coordena.
das.

. [Bpogoos A la espera de la introduccibn
daxad de la coordenada N (Y)

(2) Pulsar las teclas numéricas para introducir la coordenada N
de" la estacibén del instrumento.
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(3)

(4)

(5

(6)

(7)

Pulsar la tecla g

A la espera de la introduccién
 [Opogoge: de la coordenada E (x)

Pulsar- las teclas numéricas para introducir la ‘coordenads E
de la estacifén del instrumento.

G
olégplolo

[ ( 3{;35533:.] Coordenada E de la estacibn

Pulsar la tecla E

A la espera de la introduccibn .
¢ [degazoo de la coordenada Z

Pulsar las teclas numéricas para introducir la coordenada Z.
©» S

{ : EUEREGJ- Coordenada 2Z de la estacibn

Pulsar la tecla g para completar la introduccibén de las
coordenadas de la estacibn.

‘0255856
‘022h58

Be reanudard el modo en vigor antes de introducir el modo de
coordenadas.

Las coordenadas introducidas pueden ser reclsmadas a la pantalle

¥y confirmadas pulsando la tecla _. Asegurarse de pulsar de

nuevo la tecla E’ tras reclamar cada coordenada para re-intro-

ducir su wvalor.
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2)

1)

@)

(3)

(4)

l 85422

. N/EIZ
Para borrar cuslquier valor de coordenads pulsar la tecla

para reclsmar la coordenada que se desee borrar, luego pulsar

la tecla para borrar cade valor y después pulsar la tecle

Las coordenadas se borran sutométicamente al apagar el instru-
mento.

Medicibén de coordenadas

. - S G ge— S S m— g —

Aflojar los mandos de fijacibn, girar el anillo de rotacién ho-
rizontal para que se visualice el dngulo horizontal préximo al
éngulo direccional de la coordenada conocida y luego apretar lo
mandos de fijacidn.

Coordenada conocida Punto objetivo

E(X)

Utilizar el tornillo de coincidencia del movimiento particular
para’ I:.Jar la- v:.suallzac:.6n en- ‘el éngulo &1recc10na1 prec:.so
de la coordenada comocida. = ' ;

« 33028 'ff..'.

& Angulo direccional (©)

Colimar la coordenada conocida utilizando los j:qrnillos de..pre-
gién.y coincidencia dé los movimientos general y vertical,

¢ 152530,
9

Colimar el punto objeto (prisma) utilizando los torpillos de-
presién y-coincidencia de los movipientos general y vertical.:

Lo

+  8Q303C ,_' Angulo direccional ()
« 603020 del punto objetivo
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(5) Pulsar la tecla para fijar el modo de presentacibn.

(i

(6) Pulsar la tecla =j pera medir la distancia

Se visualizarén simulténeamente las coordenadas N y E (I ¥ X)
del punto obJjetivo.

'3 §5053 |-
¢ 123813 |-

(7) Pulsar la tecla [& para presentar el modo ‘g' . .
' W :

Coordenada N (Y -
Coordenada E (X :

P ! %] 1 o ) :
I d 3§§33:]— : Coordenada Z o

—-.——-——-———c—--—._——-—_.—_.—...

El modo REM puede utilizarse para medir répidamente la altyrs
(h) de 1liness de transmisibén de energia eléctrica, cables de

puente y otros objetivos de dificil acceso con el prisma reflec-
tante. " —

(1) Situar el prisme reflectante directamente debajo del objetivo y
medir con una cinta métrics la distancias desde el suelo sl cen-

tro del prisma.
Eje.: Una altura del prisma respecto al suelo (zpsm) de 1,453 m —

(2) Pulsar la tecla para fijar el mdo REM tras haber puesto &
cero el punto vertical. o

PARPADEA

|
|" = [Gbaor

Se pedirf la alturas 2 pael prisma S

respecto al suelo psm
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(3) Introducir la altura con las teclas numériceas
‘N7E - REM -
' | =3
e

(4) Pulsar la tecla .Y pera introducir el valor

. ' Se pide la medicibdn de 1la
- distancia verdadera .4 .

& MEAS
(5) Apuntar al prisma y pulsar la tecla { . B para medir la distanci]
b d
(Las mediciones REM también son vélidas en modo TR).

= o
» 88 1230
4
-y 209p0r |-  Distancia verdadera
" 831230, |- Angulo vertical al prisma

(6) Pulser la tecla E para introducir la distancia verdadera.

- sl

i
1}

(7) Apuntar el telescopio al objeto para obtener la altura (h) del
objeto respoecto al suelo.

844 |7 Altura del objeto respecto al suelo
“v  Bgi8S& |  Angulo vertical al objeto

L

g En las mediciones REM no se dispone de correccidn por curvatur:
terrestre y refraccibdn atmosférica.

g FPulsar la tecla para terminar con la medicién REM.

g La medicién REM es imposible cuando el éngulo vertical estl pr
ximo a 020'0". Esta condicibn se indicard mediante un pitido y
con la siguiente visualizacidn en la pantalla.
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Z)_RDM: Medicibn de distanciss y desniveles entre buntos_remotos

SO S Umen et e e g i i S gt -~ - | i il il — — — — — —

El modo RDM puede utilizarse para medir la distancis geométrica
(HR), as{ como la diferencia de alturs entre dos puntos remotos.—

(1) situar los prismas Pl Yy P2 en los dos puntos cuya medicién se
desee.

(2) Pulsar la tecla para fijar el modo RDM. ; "

{‘ { ' Se solicita la distancisa
o al primer objeto (P1l) &

(3) Apunter al primer objeto .

Pulsgar la tecla Effi para medir la distancia verdadera al pri-
mer objeto.

' YyS
{‘“' 865 {30, [
R '

i & 2389 1~ Distancia verdadera al primer objeto
=" 865730, |- Angulo vertical al primer objeto

(4) Pulser ls tecla g para introducir la distancia y el éngulo
vertical sl primer objeto.

4 2 'Se solicita la distancia
- al segundo objeto (P2)

(5) Apuntar al segundo objeto (P2)
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(6) Pulser la tecla [™9 pars medir la distancia al segundo objeto.

r
o' 885505 |

£
' e 20900 Breve presentacibén de la distancia
»' 885500, | verdadera a P2
3 1 0,5 segundos después
[ -ég;a Diferencia en altura entre dos puntos EVRg
= :i0498" |- Distancia geométrica entre dos puntos (ER

(7) B8i hubiese objetos adicionales, apuntar al tercer objeto o al
que corresponda.

Luego, pulsar la tecla E?Ei para obtener la distancia verdadersa
al objeto. (Este procedimiento es equivalente al procedimgento
(6)). Se visualizarén la distancia geométrica y las diferencias
de altura entre el primer objeto, considerado como punto base, y
el punto en cuestién.
Se puede tomar la distancia RDM entre el primer objeto y cual-
gquier nfimero de objetos adicionales.
Este procedimiento es especialmente Gtil cuéndo se miden perfi-
les'transversalesjnn?el procedimiento de medir lasdistancia y 1
la:. cota a8l eje de la traza,

_ Pulsar la tecla pere salir del modo RDM.
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8 Interruptores internos

Funcionamiento de los interruptores interncs

(1)

(2)

Girar en el sentido opuesto al de las agujas del reloj la tapa
de interruptores internos en el costado derecho del instrumento
para retirarla de éste.

Utilizar la punta de un destornillador u otro objeto similar
para manipular los interruptores.

Parae desenroscar la tepa utilizar un trozo de caucho o similar.
Antes de manipular los interruptores asegurarse de que se ha co™
tado la alimentacidn de energia.

La colocacion de 1los interruptores en fabrica puede diferir se—_
gun su destino comercieal.

Interruptores para la
fijacion de modo

Abstenerse de manipular el grupc de interruptores SW3 salvo que

fuera necesario. Se utilizan para comprobaciones en febrica Y =

pare seleccionar el formato de salida de los datos.

NOTA: Asegurarse de que los interruptores N21 - N24 en SW3 ester
siempre desactivados (OFF) (posicidn inferior).

En la cara interior de la tape figura la siguiente etiqueta en
la que se especifica la funcidén de cada interruptor. -]
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(1)

(2)

—_— e e e e e e o e —

EE® (Interruptor N27 en SW2)

La constante del prisma pusde {ijarse de -99 a +99°
Lj.: I'jar la constante del prisma en -25 mm.

Tras haber cortado la alimentacion, activar (ON) el interruptor
Ne7 (PSM) en SW2. Luego, activar la alimentacidn. :

-~ PARPADEA

lf~[§s L Se visualiza el valor registrado

Pulsaer las teclas para fijer el nuevo valor

- |

Pulsar la tecla g para introducir el nuevo valor.

& ]

Volver & desactivar (OFF) el interruptor Ne7 (PSM)

La constente del prieme se fija en fabrica en -30.mm.

EXTm: (Interruptor n%6 en Si1)

Si no se efectia ninguna operacion con el instrumento durente
unos 10 minutos se corta .automaticemente la alimentacidn para
evitar la descarga innecesaric de la bateria.

Al desactivar (P.OFF) el interruptor N7 en SW1l se suspende la
funcion de apagado automdtico.

Cuando esta activada la funcidn de apagado automético, la 2li-
mentacidn de energia se corta automdticamente cuando no se efec-
tla ninguna operacidén por teclado ni ningin giro de éngulo hori-
zontal ni vertical superior a 12, durante unos 10 minutos.
Cuando se apague el instrumento debido a la funcidn de apagado
automético, desactivar el interruptor de apagado normel antes de
encender de nuevo.

La funcion de apagado automadtico.no opera con una fuente de ali-
mentacion externa. '
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L r—

KZTER (Interruptor N28 en Sw2)

5)

"COFF | (Interruptor N23 en Si1)

Cancelacion de_la compensacidn vertical sutomdtica

— e — — — — — — e m— — o — — — m— — = e e s

Si el éngulo vertical no se estabiliza debido a fuertes viento:
o vibraciones en la localizacidn de la estacidén se puede cancel:
la funcidn de compensacidén vertical automdtica para permitir 1:
medicion. Para ello, desactivar (C.OFF) el interruptor N23 en
SW1.

— e e o e = e = e R e e L

Para medir éngulos sin medir distancias se puede cancelar la
alimentacidn de energia al Distancidmetro Electrdnico (EDM).

Con el EDM desactivado, la bateria interna duraré 10 horas y le
externa 26 horas, aproximadamente.

Para la cancelacidn, desactivar (OFF) el interruptor N28 (EMD.I
en SW2.

Cuando estéd cancelada 1a energie 2l EDM nol aparecerdé la marce

" 2w en la parte superior de la pantalla.
Marca que indica que el EDM tiene energia

L
¢ 854225, |
» 3585520, |

o (Interruptor N22 en SW2) 8

La funcibén de introduccibén de correccibén atmosférica puede can—_
celarse si son correctos los valores esténdares del coeficiente

de correccién atmosférica: 152C, 760 mm Hg (59°F, 29,9 pulg. Hg)
& O PPM. Cancelada esta funcién no se pueden introducir los valo
res de compensacidén, eviténdose asi las lecturas equivocas debi-

~das a entradas incorrectas. 3

Al desactivar (OFF) el interruptor N22 (O ppm) de SW2 se impide
la alteracibén de los valores de temperatura y presibén, con lo —
que la correccibén atmosférice se fija en sus valores esténdares
(O ppm).



# Nota sobre la correccién atmosférica:

'La velocidad con la que la luz atraviesa la atmbésfera varis

con la temperatura y la presibén. Por consiguiente, para lo-

grar unas mediciones precisas es necesario introducir la co-
rreccibén atmosférica.

Este instrumento permite la fécil introduccibédn por teclado 4
los valores de temperatura y presién para su automética con-
versidn y presentacibén de los valores compensados. La correc

cibén atmosférica se obtlene de acuerdo con la siguiente f£6r-
mula:

i _ . 106,06631-P
K = (279.75207 —573.14941 1 | 10"

donde K es el coeficiente de correccidédn atmosférica, P es la
presibén atmosférica (mm Hg) y T la temperatura (2C). La dis-
tancia tras la correccifn atmosférica es D = Ds(1l+K), donde-
Ds es la distancia medida antes de la correccién atmosférica

KXW (Interruptor N25 en SW2)

Los valores registrados para la temperatura, presidm y ccnstan-
te del prisma, asi como la capacidad remanente de la bateria
puede visualizarse en pantalla para su confirmacidén, tras la
aparicibén en pantalla de HEEE .

A continuacidn se muestra cbmo se visualizan las constantes en
la pantalla cuando se encuentra activado (ON) el interruptor
Ne5 (C.D.) en SW2.

Temperatura Presibn

, £ -
Encendido -EREEE-[ « ;¢ ,5;}
Sty o 1ou
0 SETES L -33 1 N

B

Gonstante del prisma ¢é§acidad remanente de la bater:

x Nota sobre la capacidad remanente de la bateria
La capacidad remanente de la baterfa se visualiza numéricame:
te como se muestra a continuacibn.
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Cbédigo de capacidad remanente

16 i
15

-{g] Funcionamiento posible

10

# La presentacién parpadéas .indicando. .- _
: asiiunﬁgbada.Qapacidadfde la -bateria

6

Se visusliza m=um ; no es posible el =
funcionamiento. Sustituir o cargar la bateria.

esasa

® La capacided remanente de la bateria también puede visualizarsge
pulsando la tecla P2y .

Pero ssegurarse de pulsar tres veces la tecla E tras la lla
ma.dac

7)_ Correccibn mor .refraccién. atmosf&rica J- curvatura terrestre

- e — e — — — o — — —

— e —m S o MRS mmm e e

| RC | (Interruptqres N23 y Ne4 en SW2)

Los efectos de la refraccibén atmosférica y de la curvatura te—
rrestre pueden corregirse para la medicién de las distancias
horizontal y vertical. Esta correccién de la refraccibdn atmos-~ —
férica y de la curvatura terrestre puede cancelarse poniendo en
OFF el interruptor N3 (R.C.). El coeficiente de correccién at-_
mosférica puede fijarse en O.14 o en 0,2 mediante el interrup-
tor no4 en SW2.
m Las posiciones en fébrica son:
Correccibn: activada (ON); coeficiente: 0,14,
# Nota sobre la correccibén de la curvatura terrestre Yy la re~
fraccidén atmosférica. |
La correccién de la refraccibn atmosférice y de la curvatura —
terrestre se aplica segfin:la f£6rmula siguiente:
O 8i esté activada la correccibén por refraccibn atmosférica y
curvatura terrestre.
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Distancia geométrica corregida
H=S(Cosa + Sina+ Hat -SCosal

Distancia vertical corregida

. -
V=5(Sina - Cosa - '-§$ ‘S-Cosa)

O 8i esté desactivada la correccién por refraccién atmosférica
¥y curvatura terrestre.

Distancia geométrica:  iw-scese
Distancia vertical: Yamsna
Donde:

5: distancia verdadera -

K: coeficiente de refraccibn atmosférica (0,14 & 0,2)
Re: radio terrestre (6,370 km) '

& : &ngulo vertical desde la horizontal

8)_ Beleccibén de_unidades (Metros/Pies)

T — o — Sm— e — — S w— — —

oy (Interruptor N1 en SW2)

Cuando este interruptor se encuentre activado (ON), las medicic
nes de distancissse efectuérén en metros y para la temperatura
y la presibén atmosférica habrén de emplgarse'gc y mm Hg, respec
tivamente. Para:la ma@;éiénxde distanQiES'enupies este interrur
tor debe estﬁr.deéactivado (OFF) y la temperatura y la presién
atmosférica han de estar en oF y pulgadas Hg, respectivamente.
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exa (Interruptor N26 en SW2)

Cuando se utiliza el modo promedio se toman asutométicamente 3 Q_

> mediciones, dependiendo de la posicibdn de este interruptor.

m La posicidén fijada en fébrica es 5; si se desea obtener la me-
dia de 3 mediciones poner este interruptor en posicibdn de ac-"

tivado (ON).

10) _Beleccibn_del modo de_&ngulo (sexagesimal/centesimal)

— — —— — — — — —

0/G J2/H (Interruptores N21 y N2 en SWl)
Unided de &ngulo D (ON) :

(Nel en SW1) G (OFF):
Modo del &ngulo vertical Z (ON) :

(N22 en SW1) H (OFF):
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9) Codigos de error

Cédigo visualizado

(La presentsoién del éngulo |mente la
horfzontal no se alters)

(Este mensaje puede vipuasljzaorse
temporalmente sl ee gire rapida-—

glidada).

Significado - Madidas a adoptar
! o b S; préaanfa éua@éo él;inatrﬁmané Volver a nivelar
to ee inclins mas alla del 1imite S1 el error apnrace estundo el
; e ide compensacion.-vertiouwd (23:y, instrumento niveludo werd nece-

paria su reparacicn. -

( U-OUER | p
PUSH C

Se presenta cuando el telescopio,
gira con demssieda rapidez-. :’
(a mas de 2 revoluciones/segundc

K-CUER
PUSH &

>

"Pylaar' Ta tecla ' - _'mlver-'

a medir desde el principic.

8e presenta cusndo la alidads 'Be .
gira horizontalmente con demasieds!
rapidez (a mas de 2 rev./s_dagundo).

.

Pulsar la teclae ﬁ ¥y volver

e medir desde el principio.

[ R-ouER
PUSH O

Se presenta cuando el
excede del 1imite

angulo sumsa
permitido (aprox.;

Pulsar la tecla ﬁ ¥y volver

27002) en modo de repeticidn. a medir desde el principio.
La capacidad de le bateris es dema~- :
£-01¢ siado baja para un fwicionamiento Bustituir la bateris o cargarla
continuo. ?
n Se ha encontrado un mal contacto u
Ecae otro problema en el funcionamiento
del teclado. .

clas. .

Se ha encontrado al
el circuito de medic

in problems en
ion de distan-

| Apagar y encender de nuevo. 81 el

E-87 E- 16

Se ha encontrado elgun problems en
el circuito de medicidn de angulos.

- Bera necasar;ia la reparacidn.

-
-d

L ]ﬂ,[ £-21

Se ha encontrado algin otro problema.

mengaje de error sigue epareoiéndo-’

B Si durante un funcionamiento cor
rogamos consulte con nuestro dei

recto eparece un mensaje de' error, Te
stribuidor local o servicio autorizado.
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10 Bateria

-1- Baterfa interna (MB19) ]

——— e —— — —

(1) Instalar la baterfia interna en la parte superior del instrumen-
a lo largo del asa superior. -

(2) Apretando ligeramente sobre la baterfia, girar la palanca de su-
Jjecibébn de ésta para fijarla. -

@ Colocar la baterfs en posicién correcta de forma que el interm
tor de la misma quede hacia el operador al mirarla desde la pos:

c¢ibén normal.

e ¥ v — — — —

(1) Levantar la palanca hacia arriba y girarla 902.
(2) Extrser la baterfa hacia arriba. =1

//,, Palanca de sujecidn de 1la bateria

L3

Interruptor

(1) Levantar la palanca
2) Giraxla 9Q¢2 y _ =
%) Extraer la bateria hacia arriba
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22

Cargs

(1) Separar la baterfs interna del cuerpo del instrumento y enchu-

(2)

(3)

far el conector de la bateria al del cargador répido de bate-
ria interna {MC~14).

Conectar el enchufe del cargador MC-14 a la toma de energia
eléctrica comercial (C.A. 110V, 120V, 220V, 240V, 50/60 Hz),

y asegurarse de que se enciende la lémpara piloto. La MB19
puede recargarseiﬁdependientementedﬁ que el interruptor esté_
activado o desactivado.

Cuando se apague la lémpara piloto, (en una hora:eproximadament:
retirar el conector y el enchufs.

No cargar la baterfa MB1Q mientras esté colocada en el instru-
mento. :

Aunque el MC-1l4 dispone de un circuito -incorporado de proteccit
contra sobrecarga, no se le debe dejar enchufado al receptéculc
mural una vez terminada la carga de 1la batefia.

Asegurerse de cargar la bateria & una temperatura ambiente ent:

+102C y 40°C. Fuera de estos limites especificados tal vez no
sea posible unea carga correcta.

Baterie interna

Al receptéculo
. * . mural

Cargador répido de la baterfa interna

NOTA: La bateria recargablé puede recargarse repetidamente una:
300 - 500 veces. Sin embargo, una descarga completa de 1lt
bateria: podrfa acortar su vida de servicio. Para asegu-
rarse el uso de la bateria por un largo periodo de tiemp«
haj que cargar la baterfis una vez al mes,

Baterfa externa

Pars un uso continuo prolongado, utilizar la baterfa”externa
MB22 (accesorio opcionsl).
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3)_ Montaje y desmontaje de la plataforms pivelante.
La plataforma nivelante. se puede separar del instrumento si
€S preciso pura sustituir éste por un blinco o wa prisma, por
e jemplo.

(1) Desmontaia

Primero aflojar con un destornillador los tornillos embutido.

luego girar el mando de fijacidon hasta que la flecha sefigle
hacia arriba e izar el instrumento.

(2) Desmontaje

Colocar el instrumento sobre la plataforma haciendo coincigdix
las marcas guias y girar el mando de sujecion hasta que la
flecha sefiale hacia abajo.

B Cuando no haya que montar ni desmontar la plataforma o cuando
haya que transportarla, apretar con un destornillador los
tornillos embutidos para fijar el mando de sujecion.

- Marcas guias
Plataformsa i
nivelante::

T

Palanca de fijecidn. J
de la plataforma
nivelante.

Tornillos embutidos ' 7

e



Se Accesorios opcionales

1 Combinecidn estandar

1) Prismes reflectantes

¥ini jalén
MT31
Elanco
MTI15
Portaprismas
il gl inclinable (1P)
@) MP26
‘Prissa 4
MP12

Adaptador a la ddsptedor a
Pletaforms plataforms
nivelénte nivelante
M {con. plom. &pt) {con plom. &
r 3 e
‘ ]
hal™
Platafor 4 |
: orma _ Pletaforms
: ;:?:V‘Tlmu ! =" ‘nivelante
: :
_ PWI11
Adaptador & la plataforms Ada 3 ‘a p
i ] rtedor & la plataf
-qivela.pt_eh{;%;én desplazante nivelante tipopdeaplgzz-:zte

MS38

Unided fnolinalle. tipo A

tipo A desplazante (1p)°  Unidad inclineble Unided inclinable Uaided tipo & (3p)
" wmpusa tipo 4 (1P} tipo A desplazante (3p) MPUTA
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2) Blancos

Place blanco ooaxi&l(3p) 3
Amﬁlindnr de blanco ' E_Fy
MT22

3)

Portaprismas v.!
inelinable (1F)
MP26 Adaptador a1 jelén
MT45

—— mini jaldn
e MT48

Adaptador
el minijaldn
i MT47

Jaldén de distancis ®
difmetro 22 mm @ ~ 30 mm O utilizable con el MT45)
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2 Bateria externa (NMB22)

¢

- . . f =
Para mediciones continuas prolongadas utilizar la bateria externt

MB22 (accesorio opcional).

Al azctivar la bateria externsa

estendo activade le bateria intern:

esta Wltima se desactiva automaticamente.

Fuente de alimentacion
Tension de salida
Tiempo de funcionamiento

por carga

Longitud del cable de aliment.

Tension de entrada
Frecuencia de entrada
Tiempo de carga

Temperatura de funcionamiento

Bateria de NiCd (recargable)

8 V CC

8 horas (continuas) (medicion de
distancias y éngulos)

28 horas (continuas) (mediciodn
de éngulos unicamente)

2 m

120 V o 220 V CA

50/60 Hz
14 - 16 horsas
02C = +45£C

(+322F = +113°9F)

(1) Montar la bateria externa sobre el tripode y unir su conecto:
al conector de bateria externs del instrumento mediante el

cable de alimentacion.

(2) Activar (ON) el interruptor de energia de la bateria externa.

g Cuendo se usa la bateria externa no se dispone de la funcidn

de apagado automdtico.

Baterig
externa
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4)_Carga 3

(1) Unir el coneétor del cargudor de bateria externa HC22 al co-
necior de¢ esta buteria.

(2) Enchufar lu clavije del curgador en un recuptéculo nurul de
la red.(12C V, 22C V, 50/60 Hz Ca)

(3) Activar (OR) el interruptor de. energia de la bateria y com- —
probar que se enciende la luz indicadora del cargador.

(4) Trarscurridas 14 =~ 16 horas, desactivar (OFF) el interruptor —

de energia v retirar. el conector y la clavi ja.

El tiempo de carga debe ser inferior = 24 horas. -

-

externa MC22

€Conector

Bateria externa MB22

3 Ocular scodasdo. (8B=8)

£l ocular -acodado: puede adapterse al ocular propio del te-
lescorio por conveniencis pura observer el cenit o efectuar
mediciones en espacios confinsdos. Pars adaptar el ocular
diagonal al telescopio, girer en sentido contrario al de las
agujas del reloj el anillo del ocular del telescopio para B
retirar el ocular y acoplar el ocular diagonal girando su
anillo en el sentido de las agujas del rsloj. El ocular pue- —
de girarse en una extensibn de 3602,

Cuando se apunta a través del telescopio.con el ocular dia-
gonal adaptado, el reticulo puede verse desplazado vertical
u hbrizontalmente, pero esto no influye en la precisibn. Si
€s necesario, se puede corregir mediante los tres tormilios
de ajuste.en el ooular diagoneal.

56



. Quitar wl

_—Instelar el
ocular i

ocular acodado

4 Declinatoris

La declinatoria puede instalarse sobre el asa superior para
obtener el norte magnético.

Al utilizarla, retirar la bateria interna para evitar la influen

cia por magnetismo.

- -

Declinatoria.

7l

Para las mediciones con luz solar es necesario montar el filtr:
solar sobre la lente objetivo. Evitese apuntar el objetivo di-
Tectamente al Sol sin estar instalado el filtro solar. La luz

solar enfocada a través de la lente objetivo podria dafiap los
componentes internos.

y .—— Filtro solar
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6 Colector de datos DC-1Z/PSION DG1000 . - o

El PTS-II dispone de una funcidn incorporada de comunicaciones bi-——
direccionsles para la transferencia de datos a un ordenador median
te el interfaz RS-232C. El Colector de datos DC-1Z/PSION DCL0OOO B
sirve para el almacenamiento de datos durante el trabajo en el cam
Po y permite la transmisidén autom&tica de datos a un ordenador de

sobremesa, simplificando asi las tareas del operador y racionali-
zando los procedimientos de trabajo.

B Para conocer la forma de conectar y operar el aparatojy consulta:
el manual de funcionamiento del Colector de Aatos.

B La conexién del ordenador al Colector de datos puede variar pari
diferentes sistemas. Consulisr los manuales de funcionamiento
del ordenador o pregunte al distribuidor acerca de las especifi—
caciones- del protocolo de comunicaciones del ordensador.

OI‘deanor de mano

PSION DClOOO lOrdenador
e 5
-.___,. | ::iF3§ 1
Impreso.va S | —

) TrazadOra =
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.Especificaciones del DC-1Z

el L e T ———

o o e e s e e e e e e e e e s S i e . S T T . T . S .

CPU C-MOS 8 bits
| Memoria L 256 Kbytes
ROM: 128 Kbytes (para programas)
RAM: 128 Kbytes (para el registro de datos)
(Programa deseado y banco de datos selece.
cionables)
Pantalla De cristal 1fquido (LCD). Dos” lineas con 16
caracteres por linea.
Teclado Alfanumérico con 34 teclas.
Interfaz RS-232C esténdar

Fuente de'

Energfa principal: funcionamiento continuo

alimentacibn durante 100 horas con 4 pilas AA. _
Respaldo de la memoria: Pila de litio con % .. -
anos de vida.

Dimensiones 210 (long) x 100 (anch) x 35 (alt) mm

Peso 590 gramos

Programa cargeado

DC-SURVEY V2.2
SET OUT V1.1l

NGmero méximo de
puntos de datos

DC-SURVEY V2.2: | 1620 épuntosg x 3 (bancos) =

4860 (puntes) (para el regis-

tro de numeros.de puntos, én-

gulos hor., éngulos vert. y

distanciasj

#¥ el nlmero méximo de puntos
de datos depende del carac-
ter de cada dato.

# secuencia definible por el
usuario.

580 (puntos) x % (bancos) =

1740 %puntos)'(para el regis-

tro de nombres de puntos, co-

ordenadas N, coordenadas-E 'y

elevacioness

*¥ el nfimero méximo de puntos
de datos depende del caréc-
ter de cada dato.

#¥ el programa SET OUT se sub-
divide en los programas de
Preparacibn, Recesién, Com-
probacibén directa y compro-
bacibén indirecta.

SET OUT V1,.1:
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6. Mentenimicento v Almacenamiento

1  HMentenimiento N

(1) Después de utilizar el instrumento, quitarle el polvo y la
humedad y guardarlo en su estuche..

(2) Para limpiar las partes expuestas quitar primero el volvo
con ei.ccpillo de limpieza y luego limpiar cuidadossmente ~—
con un psiio suave,

(3) Para limpiar las superficies de lsa lente, quiter primero el
polvo con el cepilio de limpieza y luego limpiar cuidadosame;
con un psfio de algodén limpio &l que se sfiadiri una peéueﬁa

cantidad de elcohol. Asegurarse de usar un pafio que esté lim-
pio.

‘2" “Almacenamiento

Guardar el instrumento en su estuche de pléstico como sigue,

Ci) Poner el telescopio casi horizontal y 8pretar levemente los
tornillos de presidén de-los movimientos general y vertical, .

(2)' Alinear los puntos amarillos y esoretar levemente el tornillo
de presidn del wmqvimiento general, ' i

(3) Insertsr correctemente el instrumento en el estuche con los
puntos emerillos hacis el usuario.

(4) Cerrar la tapa del estuche y echar los cierres.

L}

® Al guarder el instrumento con la bateria interna instaleda,
asegurarse de desactiver el interruptor de energia. _ "




?  Inspeccibébn y ajuste

Todos los sjustes pueden ser efectuados por el ususrio.
Sin embargo, Pentax no se responsabiliza de que debido

8 un error o inexperiencia del usuario se pueda ocasio-
nar una averia en el instrumento, por lo que se recomien-

da sea enviado al servicio técnico més cefcano para cual-
quier tipo de ajuste.

L. Perpendicularidad del nivel tubular con el eje veetical
1 Inspeccibn
(1) Alinear el nivel tubular paralelamente & una linea que

una dos tornillos cualesquiera. Ajustar luego los dos
tornillos para centrar 14 burbiija en el nivel.
(2} Girar el nivel .tubular 909 alrededor del eje vertical.

Ajustar el tornillo de nivelacidn restante para centrar
la burbujsa.

(3) Girar el nivel de placa 1802 alrededor del eje vertical.
(4) si 1a burbuja permanece en el centro no es necesario nin-

gun ajustes
Nivel de pleca Tornillo de nivelacidn
~ & - &8 ajustar
w, = =,
Tornillo de nivelacidh e ajustar
q @ A
2 Ajuste

(1) si la burbuje deél nivel “tubular. se aparta del centro
llevarla & mitad de camino del centro mediante el ajuste
del tornillo de nivelacién paralelo al nivel tubular (Fig.A)
(2) Corregir la mitad restante ajustando las tuercas de ajus-
te de la burbuja ﬁediante la clavija de ajuste, (Fig. B)
(3) Confirmar que la burbuja no se mueve del centro al girar
el instrumento 1809,

(4) 8Si la burbuja se mueve comenzar de nuevo desde 1

el



2e

-

‘Tuerca de ajuste de la burbuja

Nivel tubular

Perpendicularidad del nivel esférico al eje vertical

Inspeccibn -

No es necesario ningfn ajuste si 1a burbuja del nivel eg-

férico'estd en el centro despubs de la inspeccibn y ajuste

de la "Perpendicularidad del nivel “tubular al eje vertical'-

Ajuste
5i la burbuja del nivel esférico no esté centrada, llevar-

la a2l centro mediante el giro del tornillo de ajuste de 1la
burbuja con la clavija de ajuste,

H-— Fornillo @e ajuste

de la burbu ja 5
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(3) Inclinacidn de las marcas de la cruz filar

- - ’,
Intpeccion

(1) Fijar un punto objeto, A, y apuntar al mismo a través del te-
lescopio.

(2) HMover el punto A al borde del vampo de visidn mediante el ajust
del tornilloide coincidenciadel nro-v:.m:.eni:o vertical (Punto A).

(3) No es necesario ningdn ajuste si el punto A se mueve a lo large
del eje de la 1linea vertical del retfculo.

: ~ Eje de le linea
Linea vertiscael "\ ' de mira

N

2 Ajuste

1 81 el punto A no se mueve 8 1o largo de la lf{nea vertical,
retirar primero la tapa del ocular con un destornillador.

2 Aflojar uniformemente los custro tornillos de ajuste de la

- ¢rug filar mediante la clavija de ajuste. Girar la crug fi-
lar sobre el eje de la l{nea de mira ¥y elinear la l{nea ver-
tical de la cruz filar con el panto A*,

3 Apretar uniformemente los tornillos de ajuste de la orug

filar. Repetit la inspeccidn ¥ comprobar que el ajuste es
correcto.

@ Tras el ajuste, efectuar la inspeccion descrite en 4,5y8.

Tornilloe de
ajuste de la
cruz filer
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4, Perpendicularidad de la lfnea de mira al eje horizontal

1 Inspeccibn

(1) Fijar un punto objeto, A, 2 une distancia de 30 a 50 m del
instrumento y apuntar al mismo a través del telescopio.

(2) Aflojar el tornillo de ﬁﬁeéién.del telescopio e invertir -
éste sobre su eje horizontal. Marcar un punto fijado sobre
la 1fnea de mira a la misma distancia, més o menos, que el _
punto A; le llamaremos pun%o B.

(3) Aflojesr el tornillo de presién. del'mov1mlento partlculaﬂ-y
girer el instrumenteialrededor del ‘sje verticsal. Apuntam
de nuwevo al punto A,

(4) Aflojar el tornillo de. Dr6516n del telescoplo e invertir
éste alrededor del eje horizontal. Marcar en 1la lineea de
mira, y més o menos a la misma distancia que el punto B, ~—
un punto al que llamaremos C. (El telescopio has vuelto
ahora a su posicidn normal). _

(5) Si los puntos B.y Clcoinciden no-es nebesario ningln ajuste

2 Ajuste

=

(1) 8i los By C no coinciden, fijar un punto D situado a 1/4
de la distancia desde BC desde el punto C al B,

(2) Girar los dos tornillos horizontalmente opuestos destlnados
al ajuste de la cruz filar, aflojando primero uno y apre-
tando el otro con la clavija de ajuste. Mover la cruz filar
'de forma que el punto D quede en le linea de mira.

(3) Repetir la inspeccibdn y comprobar que el ajuste es correcto.

m Irasel ajuste, efectuar la inspeccidén descrita en 4, 5 y 8 T
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5) Inspeccién y ajuste del error del punto @ vertical

Asegurararse de realizar una "Inspeccibén y sjuste del punto O
vertical" siempre que se haga un ajuste 3 y 4

1)_Inspeccibn

(1) Preparar el instrumento de la forma usual y activarlo.

(2) Apuntar el telescopio a cualquier blanco de referencia, A.
Obtener el é&ngulo vertical (T)'

(3) Invertir el telescopio y girar la alidada.Apunter de nuevo a A
Y obtener el &ngulo vertical.(®).

(4) si Y+ © = 3602 no se necesita ningln ajuste.

# Bi la diferencia d (]’+ B ~ 3602) es mayor que el valor espew:
cificado serf errfneo el valor cero de la escala vertical o
el de desviacibn de’ls compensacibn vertical, o ambos., Es ne-
cesario un ajuste;

2)_Ajuste

Desactivar (OFF) el interruptor E=Em (N23 en SW2) para can~-
celar la compensacidn vertical. Repetir los pasos (1) a (4)
precedentes. El1 ajuste se basa en la diferencia (‘r- g - 3%602)

(81 d“es mayor que la especificacibn)

El valor de la desviacibén del cero de la escala vertical (in-

cluida la desviacién de compensacibén vertical) necesita ajuste

Ajustar la desviacibn del cero de la escala vertical.

Una vez concluido el ajuste activar (ON) el interruptor inter-

no de compensacidén vertical y volver a comprobar. 8id! afin

excede de la especificaciédn necesitaré ajuste la desviacién de
compensacibn vertical.

mSidyd' son aproximadamente iguales, ello indicaré que la
desviacibén del cero de la escala vertical esté gravemente
desalineada y la desviacibén de la compensacibn vertical es
probablemente pequeia,

i Si 4d' es aproximadhmente la mitad de d, es que lsa desviacibn
del cero de la escala vertical y la desviacién de la compen=~
sacidn vertical son{probablemente)Casi iguales y ambas pue-
den ajustarse juntas,

€5



(81 d' esté por debajo de 1a especificacibdn)
Si 4d' estéd muy por debajo de la especificacibén serf necesario
ajustar la desviacién de la compensacidén vertical. Ajustarla. ™

(AJUSTE DE IA DESVIACION DEL OERO DE IA ESCATA VERTICAL)

Interruptor de la desv1acm6n
r*.del cero de la escala vertical

- Interruptor de la desviacién
de la compensacibn vertical

(1) Apagar el instrumento y abrir la tapa de los interruptores in-.
ternos. '

(2) Activar (ON) el interruptor mum (N4 en SW1).
(3) Encender el instrumento y realizar la operacidn de fijacibn de
éngulo cero. (Consultar 2. Encendido).

(4) Apuntar al.objeto A y pulsar la tecls Effi.

DFFS U - | '
SIEP 2 . -
(5) Invertir el telescopio Y girar el instrumento y apuntar de nue-
vo al objeto A con el telescopio invertido. Pulsar la tecla

'

|

& 4—-Se visualiza el valor

-038:1
G35 de la desviacibn del:cero.

e

Se visualiza simulténeamente el valor - ' ~
de la desviacidén de la compensacidn vertical
(6) Reponer a OFF .el interruptor de desviacibén del cero mmx .
El ajuste ha terminado.
Nota: Asegurarserde no apagar el instrumento antes de reponer

a OFF los interruptores internos.
Se reanudaré el modo de presentacibn de V/H

¢ BE2NMEG |

nnnnn
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(AJUSTE DE LA DESVIACION DE LA COMPENSACION VERTICAL)

Asegurarse de que esté activado (ON) el interruptor mxmm@ (N3 en
SW1). (5i esté desactivado (OFF), apagear el instrumento y activar
(ON) el interruptor N3)

(1) Colocar el instrumento sobre una superficie estable y activar
(ON) el interruptor mEm (NS5 en SW1l).
(2) Encender el instrumento y efectuar la operacién de fijacibdn

del éngulo cero vertical. (Consultar 2. Encendido, en la pé-
gina 21). )

s yrEy = L
P J

(3) Esperar sproximadamente 5 segundos y pulsar la tecla Effi
para proceder al paso 2.

DFES - €|
P o

(#) Girar el instrumento 1802 (200G) sobre el .eje vertical.
(5) Esperar aproximadamente 5 segundos y pulsar la tecla Ef%i .
para completar el ajuste de la desviacidn de la compensacibn

vertical.
Y -030:2 |<— Se visualiza el nuevo valor de la
uJu . . . 3
r oy3 desviacibén de la compensacibn vertical

(6) Volver a desactivar (OFF) el interruptor de desviacibn de la
compensacibén vertical. El ajuste ha terminado.

Nota: No apager el instrumento en este moménto.
Se reanudaré el modo V/H.

t ¢ 852448 ]

naonNnnn
L Juuuun

@ Una vez terminado el procedimiento anterior se debe efectuer
una nueva inspeccidn para asegurar un ajuste adecuado.
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6 Coincidencie de le linea de mira de le plomada Sptica con
el eje vertical

1. Inspeccion

(1) Colocer el instrumento sobre el tripode y poner una ho ja de
pepel blanco, con une cruz dibujada en el mismo, inmediatamen—
te debajo del instrumento.

(2) Mirer a través de le plomada Sptica y mover.el pepel de for-
me que el punto de -interseccidn de la cruz se sitde en el
centro del campo de vigidn.

(3) Ajustar el tornillo de nivelacidn de forms que la marca cen—
trel de la plomada Sptica coincida con el punto de intersec—
cion de la cruz.

(4) Girar el instrumento sobre su eje vertical. Mirar a traves
de la plomada optica ced vez que se giren 902 y observar la —
posicidén de la marca central respecto al punto de intersec-
cion de la crugz.

(5) Si le marca central coincide siempre con el punto de inter—
seccidn mo es necesario nigin ajuste.
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(2)

(3)

(4)

(5)

A uatg

5i le marce central no coincide con ol punto de interseccid:
giror en sentido opuesto al de lus aghjas del reloj la. tapa:
sobre el mando de enfoque de le plomada optica y retirarla.

Marca:w sobre el papel blunco el punto definido por la 1ines
de mirs a oadae giro de 90%. A los cuatro puntos se les deno-—
minaréa A, B, C y D.

Unir 1o punto opuestos (A con C y B con D) mediante une 1{-
nea rvcta para definir as{ el punto de interseccion O.

Girer los cuatro tornillos de ajuste de la plomada Optica
mediante laclavija de ajuste, de forma gque la marca ceéntral
coincidua con el punto de intersecocidn O.

Bepetir el procedimiento de interseccion comenzando por la
Insgeuaién (4), y confirmar si el ajuste es correcto o no.

Tornillo de ajuste
de la plomada Optica

_+
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7. Constante de desviacibn

La constante de desviacibn puede obtenerse comprobando la preci-~ -

sién de las mediciones en la l{nea base certificada. También puede
obtenerse de la forma siguiente.

1)_ Comprobacién

(1) Localizar los puntos A, B C a intervalos de 50 m aproximada-
3 J
mente sobre un suelo nivelado.

(2) Situar el instrumento en el punto A y medir las distancias AB
y AT.

(3)_Situanjﬂ.instrumento en el punto B y medir la:sdistancia BC,
(4) Hallar la constante de desviacidn (K):

K = AC -~ (AB + BC) O

— 51 una vez concluida la anterior comprobacién no se obtuviese
un valor préximo al cero para la constante de desviacibn, 1le
rogamos se ponga en contacto con nuestro distribuidor.

Instrumento Prisma Pr;sma

Instrumento Prisma

_ & __NHHK | !

A I . 8

c
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