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Simbolos empleados en este manual

Los simbolos empleados en este manual tienen el siguiente
significado:

AVISO:

Indica una situacion de riesgo potencial o de uso
inadecuado que, en caso de no evitarse, puede
ocasionar lesiones personales graves o incluso la
muerte.

(&= Informacionimportante que ayuda al usuario a emplear
el instrumento de forma eficiente y técnicamente
adecuada.

Sugerencia: Indica informacion de ufilidad para efectuar
algun proceso.

Nota: Estos pdrrafos presentan informacion resumida
0 sugerencias importantes.
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1. Puesta en estacion del equipo

Este capitulo del Manual/ Guia del SR20 explica la forma de  El siguiente diagrama ilustra la puesta en estacién en un

estacionar el sistema SR20, lo cual se puede efectuar de tripode:
diversas formas. Para la toma de datos estaticos, es posible

colocarlo en un tripode con una antena externa. Para la toma a
de datos cinematicos, el SR20 se puede colocar en un baston

con una antena externa. Asimismo, es posible emplear el b

SR20 como un receptor de datos manual para efectuar
replanteos o toma de datos.

(]

Estacionamiento estatico en tripode

Para la puesta en estacion en un tripode, se requiere lo
siguiente:

a Antena externa

b Estacionamiento en tripodes (incluyendo base nivelante y
soporte)

Receptor GPS SR20

Bateria SR20

Soporte para bastén SR20

Cable para antena

0O Q0

SR20_001

Manual/Guia para SR20-1.0.0es “ Puesta en estacion del equipo



Estacionamiento cinematico en baston E;:;gzi_ente diagrama ilustra la puesta en estacion en un
Para la puesta en estacion en un baston, se requiere lo

siguiente:

Antena externa

Baston

Soporte para bastéon SR20

Cable para antena

Bateria SR20

Receptor GPS SR20

0O Q0O TO

SR20_002
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Replanteo utilizando el colector de datos ma-  Comenzar a trabajar con el Receptor

nual Una vez puesto en estacion el equipo, es posible comenzar a
trabajar con el SR20. Lea detenidamente las instrucciones
para el manejo del SR20 contenidas en los siguientes capi-
tulos.

La puesta en estacién empleando el colector de datos manual
requiere de:
a Bateria SR20

b Receptor GPS SR20 | g . .
Otras fuentes de informacion disponibles para aprender mas

acerca del SR20 se encuentran en el Manual del Usuario del

El sigui i il I i6
siguiente diagrama ilustra la gfigsta STResfcion SR20 y el sistema de ayuda en pantalla de Leica Geo Office.

empleando el colector de datos manual:

SR20_003

Manual/Guia para SR20-1.0.0es ‘- Puesta en estacion del equipo



2. Levantamiento

Introduccion al Menu Principal

Para encender el SR20, pulse el botdn que se encuentra en

el extremo izquierdo inferior del teclado. La unidad emitira un
pitido, se desplegara la pantalla de inicio de Leica y posterior-
mente aparecera el menu principal.

El area de iconos se despliega para ofrecer informacion al
usuario acerca del estado del GPS y el hardware.

H: 3.3m 1-:r=~
1 +.0m lx.
FOOP: 1.9 3.111 11:03 pum.
Precision * Bateria y hora
Indicador L Indicadores
. , Estado de la tarjeta
Indicadores Parar y Seguir de memoria

Indicador del satélite Correcciones diferenciales

Indicador de precision

Una vez calculada una solucion, se despliega el indicador de
precision. La esfera abierta indica que se ha determinado una
posicion fija y el cruce de reticula indica una solucion DGPS.
Ademas, se ofrece informacion adicional relativa a la calidad
horizontal y vertical, asi como el PDOP.
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Indicadores Parar y Seguir

Una vez tomada una posicion estatica, como un punto o un
nodo (en una linea o area), el indicador parar y seguir se
despliega como un tripode. En el momento en que el icono
vuelve a ser el de un operador caminando, el usuario puede
proceder a la toma de datos del siguiente punto.

Indicador del satélite

El indicador de satélite muestra informacion relativa la
mascara de elevacion, el numero de satélites visibles (de
acuerdo al almanaque) y el numero de satélites que estan
siendo rastreados. (Satélites rastreados/ Satélites visibles)

Correcciones diferenciales

Este icono se desplegara una vez que se reciban e inter-
preten correcciones diferenciales. Si la correccion se pierde
después de 1/3 de la edad seleccionada, aparecera un signo
de admiracién en-la esquina inferior izquierda de la ventana.
Si la correccion no se obtiene después de transcurridos 2/3
de la edad seleccionada, se desplegara un signo de admira-
cioén adicional. Si las correcciones se pierden después de la
edad seleccionada, aparecera un tercer signo de admiracién
y el icono desaparecera.
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Estado de la tarjeta de memoria

Este icono muestra una representacion grafica del porcentaje
empleado de la tarjeta Flash.

Indicadores de bateria y hora

Los indicadores de bateria y hora ofrecen informacion del
estado actual de la bateria integrada y de la hora obtenida de
los satélites.

* Ya que el indicador de la bateria esta basado en el micro-
procesador de la bateria de lon Litio, el estado de la
bateria integrada Unicamente se puede mostrar en
porcentajes.

* Debido a que el Leica SR20 no se basa en las baterias
internas para la funcién de la hora, ésta se desplegara
Unicamente cuando uno o0 mas satélites sean rastreados.

El mend principal presenta cinco opciones de menu:

1 Levantamiento !

2 Gestionar datos |

3 Replantear |
|

|

|

4 Aplicaciones...
3 Config...

1 Levantamiento - ofrece una guia a los usuarios durante
la creacion de trabajos y la toma de datos.

2 Gestionar datos — permite a los usuarios visualizar los
datos medidos en forma de tablas.

3 Replantear — funciona como herramienta de navegacién
para localizar puntos.

4 Aplicaciones — permite ejecutar el programa de Control
de Terreno Cultivado, transformaciones de 1 paso,
conversion de archivos y Geometria de Coordenadas.

5 Config... — permite a los usuarios definir la configuracién
que se utilizara parala toma de datos (por ejemplo, Post-
Proceso, Cinematica, etc.)
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» Seleccionar una de las Configuraciones predeterminadas.

Comenzar un levantamiento nuevo

En el menu principal, seleccionar 1 Levantamiento. . s ) .
(&~ Para mayor informacion acerca de las configuraciones
Mend Principal predeterminadas disponibles y la forma de crear una
1 Levantamiento configuracion personalizada, véase el capitulo "3.
2 Gestionar datos Configuraciones".
3 Replantear
4 Aplicaciones... ; . s .
ECEnfig » Seleccionar el Tipo de antena que se utilizara.

Después de elegir 1 Levantamiento del menu principal, se
despliega la interfaz de Inicio Rapido. Esta pantalla permite al
usuario definir rapidamente los parametros del SR20 para el
levantamiento.

Config IDFGHJ_—;
Tipo antena [Gsz0intemal =
Trabajo m
Lista de cadigos m
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Crear un trabajo nuevo
» Defina un nombre para el nuevo trabajo. Pulse el botén

Menu , seleccione 4 Trabajo y elija 1 Nuevo. Se desple-
gara la pantalla Gestionar Trabajos.

Gestionar Trabajos (GT): Mvo Trahaja ev
FecharHors  [E/OGIDERID SR EZE Nl
Nombre Trabajo  [NEERE |
Autor [contral points |
Sist. Coord. W

Atchivo geoide
Archivo CSCS

Tamafio

+ Seleccione una lista de codigos para relacionar al trabajo.

Para hacerlo, puede seleccionar la lista de cédigos prede-

» Introduzca el Nombre del trabajo y seleccione un sistema
de coordenadas (WGS84 es el predeterminado). En caso
necesario, seleccione los archivos de geoide y CSCS. En
el sistema de ayuda en pantalla de LGO encontrara mate-
rial relativo a la creacion de archivos de sistemas de coor-

denadas, geoides y archivos CSCS.

» Pulse la tecla Escape y guarde el trabajo nuevo. Se
desplegara nuevamente la interfaz de Inicio Rapido.

Manual/Guia para SR20-1.0.0es

terminada llamada "Generic", que contiene tres cédigos:
Point, Line y Area, o bien, crear su propia lista de codigos.
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. T » Silorequiere, puede crear cédigos adicionales. De lo
Crear una lista de COd’g 0s nueva contrario, regrese a la pantalla de Inicio Rapido.

« Para crear una lista de codigos nueva desde la pantallade « Una vez definidos todos los parametros del trabajo, selec-

Inicio Rapido, pulse el botén Menu y elija 5 Lista de cione Aplicar.
codigos. Se desplegara la pantalla Gestionar Lista de
Cadigos.
* Pulse el boton Menu y seleccpn_e 1 Nuevo. Introduzca el | finalizar la definicién de todos los parametros del SR20
nombre de la nueva lista de codigos. podra comenzar.con la toma de datos.

» Pulse la tecla Escape y guarde la nueva lista de codigos.

L.J testcode Treere
() Leical 10/10/00
{_) FragTest 0z/21/03

» Para agregar un codigo, pulse el botén Menu, seleccione
5 Lista de codigos y después elija 2 Codigos.
» Enlainterfaz Nuevo Caodigo, seleccione 1 Nuevo Cédigo.

Nombre Cadigo e W
Tipo Cadigo Ipumg .
Descripcidn Cédigulwpe |

* Introduzca el nombre y el tipo y en caso necesario,
agregue una descripcion. Pulse la tecla Escape y guarde
el cédigo nuevo.
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« En el momento en que decida detener la medicién de un
punto, seleccione Detener y guardar. El punto se guar-
dara y podra comenzar con la medicion del siguiente

Toma de datos

punto.
[T Coupar |

Mombre de punto |POINTOOO0Z I rea—1

Altura antena 0.000m pitener v quarg

Cadigo de punte  [BUILDING - Mombre de punta IPOINTDDDDS
GOOF: Altura antena Iu,unum

Time: Codigo e punto  EISTERMNN =

¥ Complete: SO0P: 4.8

X Tiemp en Pto: 00:04:32
(LEV):Pos.: 0 () Modos:0 Completado: 24%
(LEW):P0s.: B (correcto) Prom.: & Modos:

Medicion de puntos

* Acepte el nombre predeterminado del punto o introduzca
un nombre definido por el usuario, seleccionando el
cuadro de entrada Nombre de punto y pulsando Enter.

* Introduzca la altura de antena.

» Seleccione el cédigo de punto adecuado de la lista de
seleccion.

» Seleccione Ocupar para comenzar con la toma de datos.

&~ Durante la ocupacion de un punto se mostrara informa-
cion del GDOP, el tiempo de la ocupacion y el porcen-
taje que se ha completado.
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Medicion de lineas y areas

» EI SR20 es capaz de medir lineas y areas.

» Para seleccionar el tipo de rasgo que desea medir, pulse
el botéon Menu y elija 2 Tipo de codigo.

+ Seleccione linea o area.

Detenar y guardar

3 Offset

4 Ocupar (") 2 Codigo o

a Mas (7) 3 Codigo de area
Mend Principal |

Time:
% Complete:

(LEV):P0s. 0 () Modos:0

Manual/Guia para SR20-1.0.0es

En caso de elegir un tipo de cédigo de linea o area, observara
un cambio en la pantalla, en la cual se desplegaran dos
botones adicionales. A la izquierda del botéon Ocupar se
encontrara el boton Modo. El usuario puede capturar datos
para lineas o areas mediante el Modo punto o el Modo de
captura. El modo punto consiste en la medicién manual de
nodos o “vértices.” Con el modo de captura la medicion de
nodos (es decir, vértices) se lleva a cabo automaticamente
basandose en una distancia o tiempo definidos.

A la derecha del botén Ocupar se encontrara el boton Fin . Al
pulsar el boton Ocupar para iniciar la toma de datos, apare-
cera en su lugar el botén Detener y el botén Fin quedara
disponible. En el caso de elegir otro rasgo, el botén Detener
so6lo introduce una pausa en la toma de datos, permitiendo al
usuario volver a ocupar el punto si aun no ha finalizado la
medicion del rasgo. El botdn Fin detiene por completo la toma
de datos. En el caso de la medicion de un area, el botén Fin
cierra el poligono.

Levantamiento



LEV[Z}: Ocupacion-VENTURA  esio LEV[2]: Ocupacidn-VENTURA &=
- [ Dcupar | I?inalizarlfnel Finalizar linea Jiinalizar I|’ne|

; () 2 Punto
Mombre linea |L|NEDDDDZ 3 Cantura noooz
Altura antena 0.000m 4 Tipo de cadign  KPM
Cddigo de linea LIME = 5 Offset de Linea, |
GDOP: ! | B hds [ —
Titne: hteni Principal
Y Complete: ¥ Complete:
(LEW}:Pos.: 0 () Nodos:0 (LEV):Fos.: 0 () Modos:0

» Para medir lineas o areas utilizando el Modo punto, pulse
el botdn menu y seleccione 2 Punto.

» Para medir lineas o areas utilizando el Modo de captura,
pulse el botdn menu y seleccione 3 Captura.

+ Para registrar los datos, seleccione Ocupar.

» Al finalizar la ocupacion, seleccione Detener y elija Fina-
lizar linea o Finalizar area, dependiendo del tipo de codigo
definido.

&~ En cualquier momento de la toma de datos, el usuario
puede alternar entre la pantalla de Ocupacion y Vista
de satélites GPS pulsando la tecla Page del teclado.
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» Se desplegara la interfaz de replanteo, el punto elegido

Reﬂlantear para replantear quedara seleccionado y se mostrara la
El replanteo permite al usuario navegar hacia un elemento informacion de distancia y direccion desde la posicién
determinado en el campo. La pantalla de Replanteo presenta actual. Empleando esta informacién, el usuario podra
una vista de gestion de puntos, una vista del mapa, una flecha navegar hacia el punto a replantear.
de brujula e informacién de la distancia al punto a replantear.
TN Cannirar &l Mo
Seleccion de un punto para replantear
» En el menu principal, seleccionar 3 Replantear .
+ Pulse el botén Menu y seleccione 1 Gestionar puntos.
* Pulse Enter para seleccionar un punto. a+
@ PtFut:295.0¢
LMD
\__/’_ Caminar 053 &
W2 3mph
ele_ B0 m
() 12030212_1142330 AREA

() 12030212_1142380 ARES

() 12030212_1142400 4RES,

() 120530212_1142440 4REA

() 12030212_1142460 AREA
() 12030212_1142480 AREA

() 12030212_1142500 4REA

a
a
Q
() 12030212_11424z0 8RE8 [ Oy
Q
Q
Q
G
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3. Configuraciones

El SR20 cuenta con diversas configuraciones predetermi-
nadas para facilitar el inicio de la toma de datos. Pueden
crearse nuevas configuraciones y modificar las predetermi-
nadas, pero cualquier cambio a partir de estas ultimas debera
guardarse con un nombre diferente.

A continuacién se presenta una explicacién de las cuatro
configuraciones predeterminadas de uso mas frecuente
contenidas en el SR20:

» STATIC se utiliza para el post-proceso de fase estatica.
Este tipo de medicion de datos se emplea para obtener
ocupaciones de puntos simples de gran precision, lo cual
requiere que cada solucion de ambigledades se realice
en un calculo por separado. En‘este tipo de mediciones de
datos se presenta un indicador de estado que informa al
usuario el tiempo necesario para la ocupacion de un
punto, con el fin de ofrecer un alto grado de fiabilidad de
que la ambigledad para dicho punto sera resuelta.

Manual/Guia para SR20-1.0.0es

« KINEMATIC es otra forma de medicion de datos de fase.

Las ambigliedades se resuelven en un punto estatico
inicial y estas correcciones se aplican a todos los datos
medidos en una misma cadena cinematica sin interrup-
cion. Si en algun momento el nimero de satélites disponi-
bles es menor a 4, se interrumpira la cadena y el usuario
debera inicializar en otro punto estatico.

» SBAS siglas eninglés de Sistema de Aumento Basado en
Satélite (Satellite Based Augmentation System), el cual es
una técnica gratuita de correccion diferencial o en tiempo
real. WAAS es la correccion disponible en Norteamérica y
EGNOS es el equivalente para Europa.

* RTREF se emplea al utilizar el SR20 como estacion de
referencia. Esta configuracion envia un mensaje en
tiempo real desde un puerto del receptor SR20.

En las siguientes secciones se explica la forma de crear
nuevas configuraciones, modificar las existentes y los pasos
para definir los parametros de las configuraciones de los
cuatro métodos de medicién mencionados, con el objetivo de
comprender mejor las diferencias entre ellos.

Configuraciones



Crear y modificar una Configuracion

» En el menu principal del SR20, seleccionar 5 Config...,
1 Configuraciones, pulsar el botén Menu (localizado en
la parte superior del teclado del SR20) y elegir 1 Nuevo.

* Introduzca el nombre para la nueva configuracion definida
por el usuario.

» Para modificar esta configuracion, pulsar el boton Enter .
Se desplegara la siguiente pantalla:

GP3

Toma de datos
Interfaces

Unidades v Farmatos

[0

(&= Existen cuatro categorias de opciones de configuracion
disponibles — GPS, Toma de datos, Interfaces y
Unidades y Formatos. Algunos ejemplos de las
opciones que es posible modificar son el tipo de
antena, control de calidad, filtro PDOP y parametros de
dispositivos offset.

Manual/Guia para SR20-1.0.0es

Opciones de configuracion

Para comprender mejor estas opciones de configuracion, se
analizaran los parametros disponibles en cada una de las
cuatro categorias de Configuracion.

GPS

Primero se analizaran las opciones de configuracion GPS:

El Configuracian

Rastren

Minimo satelites

antena
Registro
T ﬂ_l

El subgrupo Rastreo contiene los parametros relacionados
con la calidad de la sefial de los satélites, basada en la
geometria de los mismos y la posicién en campo. Los para-
metros de rastreo para el SR20 incluyen la Cobertura,
Mascara de elevacion y Filtro DOP. Dichos parametros
permiten al usuario definir un umbral minimo, en términos de
la calidad de la sefial recibida por el sensor, para que se
guarde la posicién de un punto.

Configuraciones



La cobertura se refiere al numero de satélites disponibles y su
respectiva fortaleza de senal. Para el método de medicion
con post-proceso (es decir, medicion de fase), debido a que
el objetivo consiste en medir los datos con gran precisiéon y
asegurar la mayor resolucion de ambigiedades, la opcion de
rastreo debe ser configurada como Precisién maxima. Lo
anterior significa que el sensor solo registrara los datos de los
satélites con las sefales mas fuertes.

(&~ Los parametros Rastreo maximo e Hyper Trak se
utilizan en areas con poca cobertura (como puede ser
follaje denso) en las cuales la fortaleza de la sefal se
ve debilitada y se considera mas importante maximizar
el numero de satélites a partir de los cuales el sensor
recibe datos.

La Mascara de elevacion es el angulo sobre el horizonte a
partir del cual se rastrean los satélites. Se presenta un valor
predeterminado de 10 grados, el cual se recomienda utilizar
como valor minimo.

El filtro DOP (Dilucién de la Precisién) es una mascara defi-
nida por el usuario, basada en la geometria de los satélites.

Manual/Guia para SR20-1.0.0es “

—— Cobertura
&

{7 Rastreo Max
7 Hyper Track

—— Filtro DCP
Cefinido por

Yalor

Mascara de éngulolnu_uuuuuum

[PooP [
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El control Minimo de satélites permite al usuario definir el
numero de satélites que deben ser rastreados para calcular
una posicion. El numero predeterminado es de 4, ya que es
la cantidad minima necesaria para calcular una posicion en
tres dimensiones.

Min Satélites IE’ E |

Se reguiere un minimo de 3 satélites
para obtener una posicidn 20. Lo

anterior se recomienda Gnicamente para |
fines de navegacion. Al trabajar cond a |
12 satélites se obtendrd una posicidn 30
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El parametro Tipo de antena define el offset de centro de
fase de la antena. Se incluyen las antenas AT501 en bastén
y AX1201 en bastdén (antena externa colocada en un bastoén),
la antena AT501 en tripode y AX1201 en tripode (antena
externa con offset de gancho de alturas Leica) y la antena
SR20 interna.

El parametro Linea base ofrece una aproximacion de la
longitud de la linea base entre los receptores GPS. Este para-
metro determina el tiempo necesario sugerido para ocupar un
punto durante la medicion de datos cinematicos y estaticos.

(&~ Automaticamente, el Leica SR20 detecta el momento
en el cual una antena se conecta o desconecta. La
unidad abre y restablece la configuracion adecuada
segun el tipo de antena.

Configuraciones



Tipo de antena

0 Interna

Offset centra fase [N

Altura

[

Tipo de medicidn etical =3

La pantalla Registro presenta controles para guardar datos
crudos de pseudodistancias para post-proceso, observa-
ciones estaticas y moviles asi como definir el intervalo de
actualizacion de posiciones para el receptor. El intervalo de
actualizacion de posiciones para el SR20 es de una actuali-
zacion por segundo.
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¥ Log Static Observationg
[T Log toving Observations

Intery req observahles |1 32

-

Intery actualiz posic

&= Los datos medidos sin habilitar el registro NO PODRAN
emplearse para aplicar correcciones de post-proceso.

En caso de medir datos utilizando la configuracion STATIC,
active la casilla de verificacion Registrar observaciones esta-
ticas. Para mediciones de datos empleando la configuracién
KINEMATIC, active las casillas de verificacion Registrar
observaciones estaticas y Registrar observaciones mdéviles.
En ambos casos, también debera definirse el intervalo de
registro de observables. Este intervalo controla el registro de
observaciones estaticas y moviles; se recomienda utilizar 1
segundo para medicion de datos mdviles y 5 segundos para
datos estaticos.
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Estos parametros no son importantes al medir datos utilizando
la configuracion SBAS , sin embargo, en caso de pérdida del
SBAS (correccion en tiempo real) es recomendable tener acti-
vados dichos parametros a manera de respaldo para poder
efectuar el post-proceso de los datos con el programa Leica
Geo Office, evitando asi la pérdida de datos.

Toma de datos

En el subgrupo de Toma de datos se configuran los parame-
tros de calidad para la toma de datos automatica y las
alarmas de notificacion.

B Configuracidn !‘

GPS
[ERToma de datos

L@ualiw Contral

Interfaces
&
Unidades y Formatos

4 o

Los controles de Control de Calidad se subdividen en
Calidad del Punto (aplicable para la toma de datos de nodos
lineales) y captura de linea/area.
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Calidad del Punto

lapume TS

Definido por IHDrizontal | |

Alto Autom Purto ICalidad | |
¥ [dvertencia GC

|14.999m

R
O

Harizontal
Wartical

# de Posiciones

La Calidad del punto se puede definir como Horizontal,
Vertical, Horizontal y Vertical, o Ninguno.

& Siunicamente se elige Horizontal o Vertical, el otro
campo quedara inhabilitado

El campo Alto Automatico de Punto presenta cuatro opciones

de configuracion:

* Ninguno — El usuario controla la ocupacién en forma
manual (es decir, el inicio y el fin de la misma).

» Calidad — La ocupacion finalizara al alcanzar la calidad
definida (por ejemplo, cuando Horizontal < 1m).

» Posiciones — La ocupacion se detendra cuando se mida
el nimero necesario de posiciones.

Configuraciones



* Parary Seguir — Se utiliza para la medicién de datos esta-
ticos de fase. La ocupacion finalizara cuando se alcance
el tiempo definido para la medicion de datos. Este numero
se determina dependiendo de la distancia desde la refe-
rencia.

(& Las posiciones NO se guardaran a menos que se
alcance la calidad requerida.

Advertencia CQ (Calidad de coordenadas): Aun en caso de
elegir la opcion Alto automatico de punto, la alarma auditiva
puede activarse para notificar al usuario que se ha excedido
la calidad definida. Para hacerlo, esta opcion debe ser acti-
vada.

Calidad de linea

El parametro de Calidad de linea permite al usuario definir la
tolerancia de calidad horizontal para la captura de rasgos
lineales. La calidad de linea se puede emplear para filtrar o
simplemente para notificar al usuario de aquellas posiciones
que han excedido la tolerancia de calidad. La calidad de linea
se despliega durante la toma de datos en caso de seleccionar
el Modo de captura.
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Interfaces

El subgrupo Interfaces controla la forma de interactuar los
dispositivos externos con el SR20. Entre los dispositivos que
pueden interactuar con el SR20 se incluyen Tiempo Real (por
ejemplo SBAS), Dispositivos offset, NMEA e Introduccién de
datos ASCII.

Tiempo Real

Dispositivaos Offset

Salida Tiempo Real

Salida MMEA
ascii Input
LB JJ

Con Tiempo Real o Correccion Diferencial el receptor GPS
recibe datos de correcciones para obtener una mayor preci-
sion. EI SR20 puede trabajar con dos formatos de mensajes
combinados del RTCM estandar (Radio Technical Commis-
sion for Maritime services). Los formatos de mensajes combi-
nados son (9,2) / (1,2) / (18,19) y (20,21).
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(&= Los mensajes RTCM de Tiempo Real se encuentran
inhabilitados en el SR20 y se requiere de una contra-
sefia para activarlos. Para mayor informacion, consulte
a su representante local de Leica.

El SR20 incluye diversos dispositivos predeterminados dispo-

nibles para la interfaz de Tiempo Real:

* RTB — Tiempo Real CSI para Radiofaro de la Guardia
Costera

» RS232 - Estandar abierto para dispositivos externos

* GSM - Sistema Global para comunicaciones moviles

» Dispositivos Médem

Para visualizar o editar las propiedades del dispositivo
empleado, pulse el botén Menu y seleccione 2 Propiedades
del dispositivo.
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La configuracion SBAS predeterminada es una correccioén en
Tiempo Real. Los parametros para la interfaz SBAS de
Tiempo Real son:

0 [ e.ec] L!

rigen
[ Definido por Usi

-

[ todo Prueba

PRM Satélite

=

Los Dispositivos Offset se utilizan para medir puntos que no
tienen un acceso facil o preciso para efectuar una ocupacion
directa con equipo GPS. En estos casos, el usuario tiene la
opcion de calcular la ubicacién del punto basandose en un
offset o desplazamiento determinado. El SR20 ofrece cuatro
métodos para medir puntos offset y es compatible con la
mayoria de los dispositivos de medicién laser.

El Laser Rangefinder de Leica puede conectarse al SR20 ya
sea directamente a través del puerto serie 1 o mediante el
cinturén WoRCS a través de los puertos 1 o 2. Este ultimo
meétodo permite transmitir datos al SR20 sin necesidad de
cables.
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Para agregar la configuraciéon de un dispositivo offset:

Seleccione 5 Config..., 1 Configuraciones

Seleccione la configuracion con la que esté trabajando y
pulse Enter

Seleccione Interfaces y después Dispositivos Offset
Active la casilla de verificacion de la opcion Habilitado
Seleccione el dispositivo offset que esté utilizando y elija
el puerto a través del cual desea enviar datos al SR20
(puerto 1 para una conexion directa al SR20 o WoRCs1/
WOoRCS?2 para transferencia inaldmbrica)

¥ Hahilitadd
Dispositiva | “Lager Locator >
Puerta 1 ==
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Unidades y Formatos

Unidades y Formatos permiten configurar el SR20 para la
introduccion y visualizacion de datos segun las especifica-

ciones del usuario.

Toma de datos

Interfaces

i: Unidades de Medida

Formatos

=l

Unidades de Medida incluye una lista de los tipos de medi-
cion a partir de la cual el usuario puede definir las unidades

que utilizara.
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Langitud

Area I Metros cuadrad. [T
velocidad [willas Por Hora =
Unidades angulareslm
Formato angular W

Marte verdadern

Declinacian |+DDD_DDDDDDDL |

Formatos incluye parametros para:

(&~ La hora actual se leera de los satélites GPS.

Husos horarios locales
Formato de fecha
Formato de coordenadas
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Fecha

— 12/24 Horas

% 12 Horas

™ 24 Horas

—— Conrdenadas ————
(" Lat'Lon:MortesEste

' Lon/LatEste/Marte
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4. Aplicaciones y otras funciones

En el presente capitulo se explican diversas aplicaciones y
funciones integradas en el firmware del SR20 para facilitar
una toma de datos compleja. Entre las aplicaciones incluidas
en el SR20 se encuentran el Control de terreno cultivado,
transformaciones de 1 paso, conversion de bases de datos y
geometria de coordenadas. Otras funciones adicionales que
se incluyen en el SR20 para facilitar la toma de datos son los
offsets y contrasefas para tiempo real.

Control de Terreno Cultivado

Introduccion

El Control de Terreno Cultivado (CFC por sus siglas en inglés:
Cultivated Field Control) es una aplicacion del SR20 disefiada
para proporcionar un registro preciso de cantidades de cose-
chas y tolerancias. Un usuario puede medir y seleccionar un
poligono, y calcular el area con un error estimado segun la
tolerancia definida por el usuario. Las funciones adicionales
permiten restar areas dentro del area exterior y guardar los
datos asi obtenidos en un archivo de texto que puede expor-
tarse a un PC.
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CFC es una aplicacion adicional que requiere de una contra-
sefia. Para adquirir la aplicacion y recibir la contrasefa,
contacte a su representante local de Leica.

Configuracion

Con la posibilidad de utilizar un archivo de mascara, la aplica-
cion permite dar salida a una gran variedad de archivos para
interfaces ASCII. El archivo de mascara *.MAS es un simple
archivo ASCII de texto que se puede abrir con cualquier editor
de texto en un PC.

:j example_es - Notepad I - |EI|1|
File Edit Format Help
BLEICA CFC MASKE =]

B8 G

LR=le

Mombre Trabajo:
Fecha: a0sa
Hora: BO7E
Codigo: @208
atributo: @21@

@058

GFS
BE7E @528
END
EEE

* ~El @LEICA CFC MASK@ es el identificador de cualquier
archivo de mascara.
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+ El @@@ es el identificador para el final del archivo de
mascara.

» Laslineas que se encuentran entre ambos identificadores
quedan restringidas a 15, cada linea con un maximo de 80
caracteres.

+ Del @00@ hasta el @99@ son marcadores de posicion
para los valores numéricos o informacion de coédigo/ atri-
buto. Esto permite una gran flexibilidad para crear dife-
rentes mascaras de salida para cualquier tipo ASCII.

» Sepresenta el ejemplo del archivo Leica.mas (derecha), el
cual se puede editar segun las necesidades del usuario.

A continuacion, se listan todos los identificadores:

Case 00:
Case 01:
Case 05:
Case 06:
Case 07:
Case 09:
Case 10:
Case 11:
Case 12:
Case 13:
Case 14:
Case 15;
Case 16:

/l'linea nueva

@

/ nombre del Trabajo activo
/l Fecha

/l Hora

/ Numero de areas excluidas
// Dimensioén del area [m?]

/I Precisién del area [m?]

/I Perimetro [m]

/I Tolerancia EC [m?]

/I Tolerancia EC [% ]

/1'd Area

/I limite inferior [m?]/ limite superior [m?]
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Case 17:
Case 18:
Case 20:
Case 21:

Case 40:
Case 41:
Case 60:
Case 61:
Case 62:
Case 63:
Case 64:
Case 65:
Case 66:
Case 67:
Case 71
Case 72:
Case 73:
Case 74:
Case 75:
Case 80:

/I limite inferior [m?]
/I limite superior [m?]
/I Cédigo de Area

/I Atributo

/I Valor del atributo del area 1-20

/I Nota del cédigo del Area

/I'ld de punto

/I norte(*)

/I este(*)

[ altura [m]

/I tipo de altura (Ortométrica/Elipsoidal)
/[ altura del geoide [m]

/I Fecha del punto

/I Hora del punto

:// CQ Norte [m]

/I CQ Este [m]

/I CQ Alt [m]

/I CQ Pos [m]

// CQ 3D [m]

/I iterador, comienza con 1 para el primer punto de

cada bloque de area de punto.
Case 99: // fin del bloque de punto, solo necesario para dividir
el bloque de punto de las lineas del pie de pagina.
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(*) el norte y este se despliegan con tres digitos y en metros
[m]. En caso de no existir una definicion de sistema de coor-
denadas, se mostrard como 360 grados decimales con nueve
digitos.

El archivo *.MAS se debe guardar en el directorio Data/Apps/
CFC de la tarjeta compact flash del SR20 . En dicho directorio
se guardara también un archivo LOG cuyo nombre sera
definido por el usuario.

Uso del programa

El programa Control de Terreno Cultivado se encuentra bajo

el menu Aplicaciones del menu principal. Si aun no se

encuentra abierto un trabajo, se solicitara al usuario que abra

0 genere uno nuevo. Ya en la pantalla principal de CFC, el

usuario debe:

» Seleccionar el area para calcular (Obligatorio)

» Seleccionar las areas internas a restar del calculo
(Opcional)

» Seleccionar un archivo de mascara (Obligatorio para
guardar un archivo de registro)

» Introducir el nombre del archivo de registro a guardar.

» Seleccionar la tolerancia o el limite de error para el
calculo.
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1 Levantamiento
2 Gestionar datos
3 Replantear

4 aplicaciones...

5 Config..

El menu principal de Control de Terreno Cultivado permite:
» Seleccionar un rasgo para calcular
» Seleccionar rasgos internos a excluir del calculo

» Elegir un archivo de mascara para dar el formato
adecuado al archivo de salida

* Introducir el nombre del archivo de salida o “LOG”
* Introducir la tolerancia para el error en los calculos

Rasgo iy

Céding Tino =

Rasuo exciuids

]

Mascara de registrc| =
Archivo de registro I
Limite I 3 33
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Para seleccionar un rasgo, coloque el cursor en el cuadro del  Puede seleccionar un area de la tabla resaltando aquella que
rasgo y pulse la tecla de menu. Desde este menu también es  sea de interés y pulsando la tecla Enter. También es posible

posible calcular areas.

Central Tefreno Cultivado (CTC):
Capturar

2 seleccionar del porfapapele _'E

3 Calcular Superficie
Mend Principal

seleccionar un area copiandola al portapapeles desde una
pantalla de mapa o tabla en la Gestiéon de Datos o en Nave-
gacion.

G
12030212 1145295 sREs |Gy
12030212 1148434 | LINE !

\.hl
G

L ]
V\l

12030212 1153321 |LINE

ARE&ADDDD SREA

GIS 016 POINT

LINEDOODT LINE

POINTOOO01 P Cnpiar al pnnapapeles
pt 0001
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Las areas internas del rasgo principal (o area padre), se
pueden excluir del calculo. El proceso de seleccion es igual al
de seleccién de un rasgo principal, pero es posible elegir
multiples rasgos a excluir. El comando 09 no solo ofrecera el
numero de rasgos excluidos, sino también detalles de cada
rasgo.

(&= Laaplicacion no revisa que el area se encuentre dentro
del objeto padre. jTenga cuidado al efectuar el calculo!

Rasae o T
arRes |G

Mascara de registrcl =
#rchivo de registro I Ll
Limite I 51 S 3;

En el cuadro de seleccion de mascara de registro apareceran
los archivos de mascara disponibles.

@&~ iPara crear un archivo de salida es necesario que
exista un archivo de mascara!
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* Introduzca el nombre del archivo de registro que se guar-
dara (en el directorio LOG)
» Seleccione una Tolerancia o limite de error.

Para efectuar el calculo, pulse Menu y seleccione Calcular. La
pantalla mostrara un resumen del calculo.

Area: 41 8407m 2
Precisidn: 469.5057m 2
Perimetra: 36.5034m
Taleran Ec:

2.0920m 2 (5.00 %)
Limites:

39.7486m 2/43.9327m 2

Para guardar los datos y/o obtener una vision del archivo de
registro generado, pulse la tecla Enter y elija una de las dos

opciones.
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Escribir registro
2 Escribir y Ver registro
3 Ver Resultados
Mend Principal

& 5P.LOG - Notepad i

File Edit Farmat Help

ELG

0

Mombre Trabajo:
Fecha: 06,/ 08,2002
Hora: 15:30:02
Codigo: AREA
atributo: FAMTASTIC |

b
0

WERTLIRA

= I—"__l_._

GRS |
11:42:31 1967500, 815 :
11:42:33 1957553, 1584
11:42:38 19575595, 967
11:42:40 19675597, 051
11:42:42 1967595, 354
11:42:44 1967600, 082
11:42:46a 1la67a0l, 257
11:42:48 1967602, 500 _
0 | f

El archivo de registro quedara disponible directamente en la
tarjeta flash.
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Transformaciones de 1 Paso

La aplicacion de Transformacion del SR20 se utiliza para
transformar coordenadas a un nuevo sistema de coorde-
nadas. La transformacion de 1 paso permite convertir los
datos de latitud, longitud y altura de puntos a un sistema local.
De esta forma, es posible trabajar con un sistema de coorde-
nadas locales en el campo.

Para crear una transformacién es necesario ubicar puntos
con GPS (latitud, longitud, altura) y contar con los valores de
las coordenadas locales (X, Y, elevacion) de dichos puntos.
Es posible efectuar una transformacién utilizando la posicion
vertical y horizontal, sélo la posicion horizontal o sélo la posi-
cion vertical.

Al efectuar una transformacion, se recomienda un minimo de
4 puntos para el control horizontal y vertical con el fin de
obtener los mejores resultados. Es posible utilizar cualquier
numero de puntos, pero los valores de los residuales no seran
tan significativos.
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Para crear una transformacion, siga estas instrucciones:

» Genere un trabajo en el SR20 y mida los puntos que seran
utilizados en la transformacion. Para mayor informacion
acerca de la forma de crear un trabajo y medir puntos,
véase el capitulo "2. Levantamiento" de esta Guia.

* En el menu principal, seleccionar 4 Aplicaciones. Poste-
riormente elija 2 Transformacién (1 Paso).

» Defina el nombre del Nuevo Sistema de Coordenadas que
sera creado a partir de los calculos de la transformacion.
Introduzca el nombre en el cuadro de dialogo del Nuevo
Sistema de Coordenadas. Seleccione Aplicar.

Trahajo —!

Muevo Sist de CDDrltESt_

g
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+ Seleccione el par de puntos que seran utilizados para la
transformacion.

(&= Elpunto WGS84 sera el que ha guardado con el GPS.
El punto local es aquel que haya introducido o transfe-
rido al receptor GPS.

» Seleccione estos puntos en los cuadros combinados.
Asegurese de que el punto WGS84 corresponda con el
punto local.

Muewvo Sist de CunrltEST =

| 12030212_11. /%

Pto WGEs64

Pta local Minguno (=

ID Pto local I

E local I'IZ.DEIEIm s
1 local |45.DEIEIm LI

En caso de no contar con el punto local en el trabajo actual,
es posible introducirlo aqui.
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* Enelcampo ID Pto Local seleccione Nuevo. Introduzca un

. Transform. (1 paso) (TRF15): Parpo.
nuevo numero de punto y los valores de coordenadas para =
este punto Mueva Sist de Cunrltest —

. talladdar par i

+ Utilice la opcién Coincidir para definir la forma en la que Fio WG5E4 [1z0a0212 117
relacionara cada par de puntos, ya sea por Posicion, Pto local [Ninguno =
Altura, Posicién y Altura o excluir Utilice el parametro ID Pto local |
adecuado para cada par de puntos que seran relacio- Elocal [12.000m =
nados. M local [45.000m =

Pin WGSE4 |12_114_231U ;!
Pio local [inguna = Para calcular la transformacion:
D Pio local Im™u . » Seleccione Menu y 3 Efectuar Transform.

E locel [1 ey —
M local |45._DD_D_m Guadar par punta |r par punto | =
Alt Ortom ISZ.EIDEIm 2 Tablade pares

Coincidir

clg_11. =

ID Pta lacal

E local
* Una vez elegido el parametro adecuado, desplacese al
| W logal
boton Guardar par de punto y pulse Enter. Se desple- i
arm

gara un cuadro de didlogo para avisar que el par de puntos
se ha guardado. Repita el procedimiento para todos los
pares de puntos utilizados en la transformacion.
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(&~ Este nuevo sistema de coordenadas se guardara y

Para visualizar los residuales de la transformacion:
automaticamente se relacionara al trabajo actual.

» Seleccione Menu y 1 Resultados.

Horte E:te Alfura
-1.dm [-0.8m |[04dm
pointz 3.2m 0.9m 5.5m
pointd -d.5m |-08m |[-Z0.6m
paintd -04m [0.fm 14.6m

=]

+ Seleccione Menu, 3 Guardar Sist Coord para guardar la
transformacion calculada y crear un nuevo sistema de
coordenadas.

esultados
esiduales méx

Menl Principal
FTTTTS = 5T O
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s : Si exist trabajo abierto, se despl 3 la siguient
Conversion de archivo i existe un trabajo abierto, se desplegara la siguiente

pantalla:
La aplicacion de Conversion de archivo permite al usuario
Importar archivos ASCIl y GSI a un trabajo o Exportar un DEC[Z} Impariar-VENTUR NI
trabajo como ASCII o GSI. Para acceder a esta aplicacion
. . . ’ . . y . [T
seleccione 4 Aplicaciones del menu principal y después elija
3 Conversion de archivo. & trahajo
Sist Coard
Meri de Apligat ones-VENTUR i, ™ Thodeactyo, [esc T
1 Control Terrano Cultivada De archivo est. bt =
2 Transformacian (1 paso) Sist Coaord IWGSB4 Geod T
3 Conversion de archivo Unidades coord i ;;I

Si no existe un trabajo abierto, se solicitara al usuario abrir

Para importar uno antes de continuar con el proceso de importacion.

» Seleccionar Importar ASCII

& Fara continuar, dehe abrir un
Trahajo.

1 Importar ASCI
& Exportar A5CI

I
(&= Los directorios que se importaran a un trabajo deberan
colocarse en el directorio Data de |a tarjeta Compact =
Flash. =

Mueya | Cancelal
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* Enlapantalla de importacion, seleccione el tipo de archivo  Para exportar
a importar.

» En el campo De archivo elija el archivo que se importara
al trabajo actual.

» Seleccione el Sistema de coordenadas de los puntos del
archivo. _

» Seleccione las Unidades de coordenadas de los puntos LML ASCI
del archivo.

» Seleccione 4 Aplicaciones del menu principal, 3 Conver-
sion de archivo y 2 Exportar ASCII.

2 Exportar ASCI

» Seleccione el tipo de archivo que exportara.
» Seleccione el Archivo de formato. Este es un archivo defi-
B nido por el usuario y es creado mediante el programa

Unidad d .
fifsfes toor Format Manager en el cual se especifican los datos (por

[n W B
Tipo ve atra  [Epsodal ¥ ejemplo X, Y, cédigo) que seran transferidos en el archivo
Delimitador [Coma = de exportacion. Este archivo debe crearse con el
Campo Nombre NOH ] = programa Format Manager y debera colocarse en el direc-
Y [2 = torio Convert de la tarjeta CF.

%) "1 =

* En el campo A archivo introduzca un nombre (con exten-
sién) para el archivo que se exportara.

R

Elevacidn a

|4
L+l

» Seleccione el Tipo de altura: Elipsoidal u Ortométrica.

» Seleccione el Delimitador: caracter que indique el inicio o
el final de una unidad de datos.

» Por ultimo, elija la posicion del campo que contenga el
Numero de punto, X, Y y Elevacion.
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DEC[Z): Exportar-VENTURE Geometria de Coordenadas (COGO)

[Exportar | La funcion COGO es una aplicacion que se utiliza para el
Desde trabajo  [WEMTURA célculo de geometria de coordenadas. En el menu principal
Exportar como [ aaci r- sek-,?(’:c:one 4 Aplicaciones, y des_pues elija 4 COGQ. La ap!l-
= cacion COGO presenta tres funciones: Polares, Poligonacion

Archivo de format [utility o Intorsdedlaks

To File | meter.tut

1 Inverso
£ Poligonacian
3 Interseceion

» Seleccione Exportar.

(& Elarchivo exportado se coloca en el directorio Data de
la tarjeta Compact Flash.
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POLARES: Este comando se utiliza para calcular el azimut (0 POLIGONAL: Este comando se utiliza para calcular nuevas
rumbo), distancia y la diferencia de alturas entre dos puntos  posiciones a partir del calculo de angulo y distancia. Se
cualquiera contenidos en un trabajo. requiere de un punto inicial y de informacién del angulo y la
distancia hacia el siguiente punto.

COGO Iriversa (C- INV): -VENTURA ¥

Modo 1 t ool il N 2 : . . .

oo 2 |—||p— « En el menu principal, seleccionar 4 Aplicaciones, 4
oo pt 000z = COGO y después 2 Poligonal.

|CCaieular ]

Mareste: +045 22999552
Dist Cuadr: 95.720m
Dif Alt: 2.360m

1 Inverso

2 Paligonacidn

3 Interseceign

» Enla pantalla de Poligonal, seleccione el punto inicial y en
el campo del dato a calcular introduzca el siguiente punto
de la poligonal.

Introduzca el azimut, |a distancia, el incremento de altura
y el desplazamiento.

» Seleccione un Punto o Nodo (punto en una linea o area)
en el primer cuadro combinado.

» Seleccione el punto o nodo a partir del cual desea calcular
las coordenadas polares.

» Para calcular las polares, seleccione Calcular.

Los valores de azimut, distancia y diferencia de alturas se
desplegaran en el cuadro que se encuentra debajo del botén
Calcular. También es posible visualizar el rumbo pulsando
Menu y Rumbo.
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» Seleccione Poligonal.

COGO Paligon (C-POL): Poliganacién
e punto (Pegar) Im
Azimut [+030.0000000- |
Distancia W
Incremento Alt [sooom
Desplazamiento  [15.000m

* Introduzca el nombre del puntoy el cadigo.

Momhbre de Modo W
Code [<None=l =
Lat WGS84 [3ea0snBezon
Lon WGSE4 [T1e3s0aa6ow
AIIE WGSE4 [Faorsmae.

Se desplegara nuevamente la pantalla de poligonal, en la
cual es posible introducir la informacién para calcular la poli-
gonal hacia el siguiente punto.

Manual/Guia para SR20-1.0.0es

INTERSECCION: Este comando se utiliza para calcular la
interseccion entre dos lineas. Dicho calculo se puede efec-
tuar en tres formas: Azimut-Distancia, Azimut-Azimut,
Distancia-Distancia. El método de Azimut-Azimut se utiliza
cuando se conocen dos puntos y dos rumbos. El método de
Azimut -Distancia se emplea cuando se conoce un azimut 'y
una distancia. Por ultimo, el método de Distancia-Distancia se
utiliza cuando 'solo se conocen los valores de distancia. Los
tres métodos calculan las intersecciones con base en la infor-
macion que se introduce.
e Para acceder al calculo de Interseccion, seleccionar 4
Aplicaciones, 4 COGO y después 3 Interseccion .

1 Inverso
Z Paligonacidn
q Ly

Se desplegara la siguiente pantalla, mostrando los tres
métodos disponibles para el célculo de interseccion. Es
posible calcular una interseccion con un azimut y una
distancia, con dos azimutes, o con dos distancias.

1 Dist. Azimut

2 Azimut &zimut
3 Dist. Dist.
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Para calcular una interseccién con un azimut y una
distancia:

Seleccione un punto y un azimut. También es posible
definir un desplazamiento paralelo.
Seleccione el segundo punto y la distancia hacia dicho

Para determinar la interseccion, pulse Menu y Calcular.

-

Moda s (EM
azimut |+035.DUDDUDD°
Desplazamienta parlZU-UUQm

Moda Ipt nooz - E
Distancia |13.UEIEIm_ ﬂ
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Para calcular una interseccién con dos azimutes:

» Seleccione el primer punto y el azimut.

» Seleccione el segundo punto, el azimut y el desplaza-
miento paralelo.

(&~ También es posible introducir un desplazamiento para-
lelo.

* Pulse el botén Menu y Calcular para efectuar el calculo de
la interseccion y guardar el nuevo punto.

[pt 000t ;!

Modo

Azimut +060.0000000°
Desplazamienta par]5-UUUm

Moda

Azimut |+DE4.DDDDDDD°
Desplazamiento par]2-5UUm —
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Para calcular una interseccion con dos distancias:

» Seleccione el primer punto y la distancia.

» Seleccione el segundo punto y la distancia.

» Para efectuar el calculo, seleccione Menu y Calcular.
» Se solicitara una confirmacion para guardar el punto.

Modo &=
Distancia [1:450m :
Modo Ipt nooz F
Distancia IE.DDEm
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Offsets Pto Auxiliar “A”

Al medir un punto offset es importante introducir el valor offset
antes de ocupar el punto auxiliar.

Azimut Distancia: Introduzca el azimut, la distancia y el incre-
mento de altura antes de ocupar el punto.

Azimut Azimut: Introduzca el azimut y el incremento de altura
para la primera posicion desde el Pto. Auxiliar. repita el proce-
dimiento para el punto B. Pto Auxiliar “A” Pto Auxiliar “B”
Distancia Distancia: Introduzca la distancia y el incremento de

Azimut Distancia Pto O/S

. . ¥ . 1100 S
altura para la primera posicion desde el Pto auxiliar A; repita Qv
el mismo procedimiento para la posicion B y elija el método
de solucién (es decir, Izquierda o Derecha)
Azimut - Azimut Pto O/S

@&~ Debido a que existen dos soluciones para las intersec-
ciones de doble distancia, el usuario debera definir en
qué lado del punto A-B se encuentra el punto offset.

Pto O/S (soluc. izq)

Pto ¢ Pto
Auxilié\r\‘\‘A” Auxiliar “B”

-
-
-

Distancia - Distancia
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Azimut y Distancia

Para medir un punto aplicando métodos offset, seleccione el
cédigo de interés tal como lo haria para medir de forma
normal un punto. En la pantalla de toma de datos seleccione
Menu y elija 2 Offset. Se desplegaran las siguientes opciones
para la toma de datos:

» En la pantalla de offset, seleccione Azimut Distancia.

1 Detener y guardar
& Tipo de codigo  M——r—

3 Offset

2 Azimut Azimut
3 Dist. Dist.

Menl Principal 4 Dist. Azimut Espalda

(LEV):Pos.: 0 () Modnos:0
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* Registre el valor con el dispositivo laser o introduzcalo de

forma manual.

MED(3]: Offset de Ponto: Dist Azimutacsis  MED[3]: Offset de Ponto: Dist. Azifiuta et
Ruma [+245 aonoonoe o ite| [+245.0000000° |
Distancia W 5243 ¢ 20000 W
Dif. Cata [zs.o00m | Dif. Cota [zs.ooom |

(MECY:Pos.: 0 () Mos:0

(MEDY:Pos.: 27 (Eoa) Mos:0

Si el dispositivo laser solo calcula distancias, deberd intro-

ducir de forma manual el resto de los pardmetros.

Seleccione Ocupar, de manera similar a la forma normal

para registrar puntos. La ocupacién de puntos offset se
puede detener de forma manual o automatica.

(&= Aunque se crea un punto
auxiliar o punto base prede-
terminado para el offset, el
usuario puede emplear la
opcién Pegar del portapa-

1 Ccupar &

egar del portapapeles

Ment Principal

peles para seleccionar un punto base guardado y
ocuparlo en multiples ocasiones.
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Doble Azimut o Doble Distancia

Para medir un offset empleando los métodos de Doble Azimut

o Doble Distancia, es necesario registrar la informacion tanto

de la distancia como de la ocupacién de ambas ubicaciones.

* Introduzca la informacion para los campos del punto “A”
de forma manual o mediante el dispositivo lasery poste-
riormente ocupe el punto.

* Al proceder a la ocupacion del punto “A”; los campos de
informacion no se podran editar.

» Introduzca la informacién para los campos del punto “B” y
proceda a la ocupacion del mismo. Al pulsar Escape los
puntos se podran ocupar nuevamente. Sin embargo, no es
posible continuar con la ocupacion de “B” y volver a
ocupar “A”.

Rumo & IW Azimut & IW
DIf. Cota & [foooom || ncremento &t & [zooom |
Rumo B IW Azimut B IW
Dif. Cota B [zsoom || Incremento &t B  [3zoom |
(MECY:Pos.: 0 () Mos:0 (LEY):Pos.: & (correcto) Prom.: & Modos:
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Distancia Azimut Espalda

El método de Distancia Azimut Espalda permite al usuario
calcular su posicion, visando un punto de referencia de origen
conocido.

Sera necesario copiar al portapapeles geografico un nodo o
rasgo puntual conocido. El nodo o punto se puede copiar a
dicho portapapeles desde un mapa o tabla de la Gestion de
Datos o de Navegacion.

El rasgo conocido se selecciona automaticamente del porta-
papeles geografico en la pantalla de offset. No es necesario
efectuar ocupacion alguna.

De punto IPOINTDDDDZ I
Azimut |+DED_DDDDDDD°
Distancia W
Incremento Al ID_DDDm

(&~ Al calcular la Distancia de Azimut Espalda. sin intro-
ducir informacién en los campos (dejandolos a cero),
sera posible crear nuevos rasgos con una topologia
compartida con el nodo padre “pegado”. Dicha topo-
logia se conserva aun al post-procesar o eliminar al
nodo padre.
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* En caso de que el menu se encuentre en modo oculto,

Contrasenias pulse ESC para desplegar el menu principal completo.
Es posible utilizar el mismo equipo de GPS como GS20 o Posteriormente seleccione 5 Config....
SR20. Para cambiar el receptor GPS del firmware del GS20
al firmware del SR20 se requiere de una contrasefia. Para Meny Principal- vENTURS T
solicitar esta contrasefia, pongase en contacto con su repre- 1 Levantamignto
sentante local de Leica Geosystems. | 2 Gestionar datos
3 Replantear
o
L. i 4 Aplicaciones...
El SR20 no se entrega de fabrica con la capacidad para 5 Config..
recibir datos en tiempo real. Esta funcién también debe acti- G Gestionar Trabajos
varse mediante una contrasena. 7 Gestionar Lista Codigos
& Herramientas...
3 Estado

@& Laopcion WAAS/EGNOS no se incluye como estandar

en el SR20. » Seleccione 2 Gestionar Hardware.

Para cambiar de GS20 a SR20 o de SR20 a GS20, siga estas Men ofific % 1 I

1 Configuraciones

instrucciones:

£ Gestionar Hardware
3 Gestionar Flantilla 1D
4 Gestionar Dispositivos

Manual/Guia para SR20-1.0.0es Aplicaciones y otras funciones



» Desplacese hasta la opcion Tipo de sensor y pulse Enter. < El sistema se apagara. Al encender nuevamente el
receptor trabajara como el tipo de receptor definido.

- Interfaz de usuario 5‘ -

Tipo sensar
- [dioma
- Hora
[
- Hardware | Seleccione latecla Aplicar para hacer

efectivo el camhbio del Puerto.

—I$| Inalamhbrico

=

En el cuadro combinado de esta pantalla es posible selec-
cionar el tipo de sensor que desea utilizar (SR20 o GS20).

» Seleccione Aplicar para hacer efectivo el cambio.
* Introduzca la contrasefa.
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5. Transferencia de datos desde el SR20

Existen dos métodos para transferir datos hacia y desde el

sensor GPS:

Directamente desde la tarjeta Compact Flash.
Con el programa Leica Geo Office, utilizando un cable
serie.

Manual/Guia para SR20-1.0.0es

Empleo del adaptador para tarjeta Compact
Flash

Es posible transferir los datos directamente desde la tarjeta
compact flash del SR20 al programa Leica Geo Office con un
lector de tarjetas. Para transferir los datos mediante este
método solo debe apagar el SR20, retirar la tarjeta compact
flash, insertar la tarjeta en el adaptador para tarjeta y colocar
el adaptador en su PC. El lector de tarjeta se reconoce como
un dispositivo adicional y como tal se puede acceder desde el
programa Leica Geo Office o con el Explorador de Windows.
Para mayor informacion acerca de la importacion de datos del
SR20 al programa Leica Geo Office, véase el capitulo "6.
Empleo de Leica Geo Office".
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Transferencia de datos a través de cable serie

El segundo método consiste en obtener los datos del SR20

desde LGO a través de una conexion de cable serie entre el
sensor y el PC.

» Ejecute Leica Geo Office.
» Seleccione Intercambio de Datos en el menu desplegable

Herramientas.

2 Admintstrador de Artgnas

% Adinistraer e Listas de iigus
Y et D
[ Adminictrador de Flarkila de Reporte

Se desplegara la pantalla del Intercambio de Datos.

"2 LEILA Gew Offsce - [intercambio de datos] =10l=
) Archive. Isportar Edkar Wer Memsmirtos Ciportar Wentans Aruda =131 x|
= Y FoRC = N | p— Y 0|2 H
i A Boa TR | o | 2 W2
= =
Admisistradog Cortenids | Corkernty ]
5 E1=) Phe Computar
=1 P FH_ fucibvs.
(] cbtes 70 Obietos
[T] Taepeta PC (GRSSON)
—i] Puertos sensles
Lsto ™ | P

Haga clic con el botdn derecho del raton sobre el espacio
en blanco y seleccione Configuracion.

AT EY

L
v Wer Ohjetos
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» Seleccione el separador General. Seleccione GPS 500
para la Configuracion de tarjeta PC-CF y para el para-

metro Crear objetos de datos para: .

General | Configuacion COM ]

Configuracidn taneta PC/CF:

o

21|

Crear objetos de datos para:

|GPs500

Archivos reconocidos:

Buscar e

I Incluir subcarpetas

IE:\D ocuments and Settings Al Users\Documenl m

[ocn

Cancel
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» Seleccione el separador Configuracion COM.
+ Seleccione COM 1 para el parametro Puerto.
» Seleccione GPS500 para el parametro Instrumento.

2| ]
General Configuracién COM |
Pueto [EETER— -
Inztiumento: W
el Trans.:
Pandad:
Bits parada: Iﬁ
Bitz datos: Iﬁ
Maica de fin: MNinguano -
Fiedete. |
[ K[| Cocel |

(& Se elige GPS500 debido a que el SR20 utiliza la estruc-

tura de datos del GPS500.
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» Conecte el cable serie al SR20 y al PC. + En LGO, haga doble clic en Puertos seriales que se

* En el SR20, seleccione 8 Herramientas, 3 Transferir de/ encuentra en la ventana del lado izquierdo del Intercambio
a Sensor. Seleccione 1 para el parametro Puerto y de datos.
después elija Aplicar. + Haga doble clic sobre COM1.
T T—— * Expanda la carpeta Tarjeta PC, expanda la carpeta
Objetos y expanda la carpeta Trabajos.
Fuerto =
Dispositivo [*Rs232 T 1o/ |
- Contenido I Contenlido I
ﬂplin:ar | = Q. Iy Computer E@, Iy Computer
-] archivos 1#-_] archivos
Seleccione la tecla &plicar para hacer -] Ohjetos =] Objetos

5[] Tarjeta PC (GPSS00)
=] Puertos seriales
£-E CoML
-] Memaria interna
[=_] Tarjeta PC
=1 -] archives
=] Objetos
: =] Trabajos

=

efectivo el cambio del Puerta.

BER 5
@] sistemas de Coordenadas
& ligkas de Cadigns
] sistema del Sensor
&= COM3
- = COMS
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» Seleccione el trabajo que desea transferir a su PC. » Enla ventana Contenido que se encuentra del lado

» Haga clic con el boton derecho del ratén sobre el trabajo derecho, desplacese a la carpeta en la cual desea colocar
que sera transferido y seleccione Copiar. el trabajo.
: * Pegue el contenido.
-] Puertos seriales
E‘ COML *:3 Intercambio de datos =10] |
-] Memoria interna 5 = 5 oty |
=2 Tarjeta PC =420 My Compurter 4] HFedata A
- i [0 L] Archivos a (] rMes
Qa Arc.hwos ] objetos #-1 PNPDRYRS
EH:I Objetos B-[2] Tarjeta PC (GPSSO0) (] Program Fiss
B Trabajos Sl Puerlus sevidkes =0 Projects
' -6 COML -] Trineu_test
?TH -] Memaria interma
o g TR 160 Tarrore
@l Pedat Chr{ 4 1 (] rchivos Fs
=] Obetos
] . - - ] i Ellminar DEL
=1-{__] Trabajos B-] YPN |
1 Wpre-. Bl oilz -] WINNT m;:b: e
R v Wer Objetos % :::3 S m’:‘:ﬂ =
TE Bl wrm ] rontnur.dhf m
[ TEST El Joe02 E‘gcantour.shp
X Bl rooFt ] Lonkuur shix Configuracidn...
-] Sistermas de Coordenadas B E P——— v
-] Listas de Cadigos Bl toor 5] PhaChupog 241 Obictes
" i +1-( “wstemas de Conrdenadas Z| 1arratynen
& D Sistemna del Sensor ¥ ] Listas de Codigos '5] 1r~|mo¢g.om
H-& COoM3 (] Sistema del Sensor [3] work.LOG
B COMS - COM3 #1157 groupsd on 'ushorne01” (G}
= COMS G -,J A_Pfrrril o 'uiﬂ[l‘nfll' (1) =l

Al finalizar la descarga de los datos, quedaran listos para
importarlos a LGO.
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6. Empleo de Leica Geo Office

Proceso de datos con LGO

Leica Geo Office (LGO) es el programa de procesamiento
que debe utilizar para trabajar con los datos del SR20. Para
instalarlo, inserte el CD de LGO CD en su PC y siga las
instrucciones de instalacion.

Para procesar datos estaticos y cinematicos es necesario
conectar el candado correspondiente en el puerto paralelo de
su PC. Con este candado se activa la opcion para procesar
so6lo datos estaticos y cinematicos del SR20.

El programa LGO puede procesar datos de diversos recep-
tores Leica, incluyendo el Sistema 1200 GPS y TPS, asi
como datos de nivel digital. Para utilizar estas opciones, es
necesario adquirir el candado adecuado para activarlas. Para
mayor informacion, consulte a su representante local de
Leica.

Manual/Guia para SR20-1.0.0es

Informacion general de LGO

LGO es un programa fiable que incluye numerosas aplica-
ciones. Para el propoésito de este manual se hara mencion
especial de la forma de procesar especificamente datos esta-
ticos y cinematicos del SR20. Para mayor informacion acerca
del programa LGO, consulte el sistema de ayuda en pantalla
del propio programa LGO.

Empleo de Leica Geo Office



TLEICA Geo Difice

Aachivo Trgewtar  Ver Herrasierbas  Fxporter  Apads

s e =T e — 2 == A =B A

~=10ix|

Flarkilas de Reporte

Al iniciar el programa se desplegara el menu que aqui se
muestra. Es posible acceder a las funciones disponibles utili-
zando los menus desplegables que se encuentran en la parte
superior de la pantalla, mediante los iconos localizados en la
barra de herramientas superior o en la parte izquierda de la
pantalla. En el lado izquierdo de la pantalla se muestran dos
separadores: el separador Administrador y el de Herra-
mientas. Debajo de cada uno de ellos se encuentran diversos
iconos que funcionan como accesos directos a las diversas
aplicaciones contenidas en el programa.
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Creacion de un Proyecto
Para importar datos primero es necesario crear un proyecto.

» Seleccione Archivo y Nuevo Proyecto.

Se desplegara el siguiente cuadro de dialogo:

Nuevo proyecto ﬂll
General | Coordenaagimdonario I Plantilla de lista de cadigos I
Mombre Provects: ITESt Project
st
Ubicacian: IE:\F‘roiects\T est_Project I_l
e
Limites para promedio autométicﬁoordenadas:
Distancia mawima entre solucione rentes [Posicion]: ID-D?5 m
Distanicia méxima entre solucionnrentes [ltura): IU-U?5 m
i
Huszo hararia: I'8 J_Ig .*s ID _Ig min
; F.
n ¥ oK. | Cancel |

Introduzca el Nombre del Proyecto y la ubicacion en la que se
guardara. Para mayor informacion acerca del resto de las
selecciones en este cuadro de dialogo, consultar el menu del
sistema de ayuda en pantalla de LGO.

Seleccione Aceptar para crear el proyecto.
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Importacion de datos

Para importar los datos del SR20 a LGO, utilice la opcion
Importar del menu desplegable Importar.
» Seleccione la opcion Datos crudos.

FWEF oy

Irportar datos cudes . .‘1

En el menu Importar, seleccione el archivo de datos crudos
SR20 que se midié en campo. Es posible leer este archivo

directamente de la tarjeta CF. En caso de no contar con un
lector de tarjetas CF, consultar la Seccion 5 de este manual
para obtener instrucciones acerca de la forma de descargar

datos a través de cable serie. En el campo Archivos de tipo
seleccione datos crudos GPS500.

« Seleccione el boton Importar.

“i;:ll..portar datos crudos _ 2=l
L P o
Trabajo-IDSensor £ | Tamafio | Descripcidn | il
[#]REDOMDO-Greg o ETEKE - 1
J : | »
Ruta: IJ:\GIS\GISDatEGDF'2‘I_ED\GDF'21_ED\GDF’_21_2?4\SampIe Date

—_—

Mombre del archiva: IHEDDNDD-Greg Importar |
Archivos de tipo: IDatos crudos GES 5_DD j Cancelar |
™ Incluir subﬁas Canfig.... |

4

* Repita este procedimiento para todos los archivos de
datos crudos.
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Asignacion de datos a un Proyecto

:
Los datos deben ser asignados a un proyecto para Ser proCe-  Saim e s i e totie tons o A FrTE
sados. Para mayor informacioén acerca de todas las opciones [ozanme eaaaf ¢ ¥ Jad 2 | -[@ |
que se muestran en la ventana Asignar, consultar el sistema . S Ve HE Ha ®
de ayuda en pantalla de LGO. ; f e ERE j iR “:“
* Resalte el proyecto al cual desea asignar los datos. e ----------------------- S
» Seleccione Asignar. i i o
» Seleccione Cerrar.
— - B, Tt AL, TR— .
General | Configurackén | Ver datos (675) |
i
Conterido Hambrs Jubkaciéa  — 0 | Ussdo_=
B3 Demo JNGISGISDataPROVWE, | ReleaselC..,  DO/D4[2004 10; & 0 620000 N
Irneu_tact _s|Propacts|inney_tast) UB[26[2004 14: )
Redondn Pier  C:iProgeam ClesiLeira Geasystems]... N
& vestproper Ceipropcts|last Project| UYL 2004 15:
Uit VAATIAITal aFROAV? 1 R, DRINSPOM 150
Unitidedl CHLP DatalirojectsiUnbtied1 5L, U120 1492
Uniihed1o C\G0P_DalalPrujeclsUnkitled 10450, . 05/04/2004 10: Jiim
Untitdedl1 CAGDP DatalProjectsiUntkied] 115K, OB/M/2004 10:
Uritked1 2 150P_DatalprojectsiLonited1 215K .. 08{20[2004 L1 I- @v«ﬁﬂu@w " At | 9 Punios | 2 Antenas | JL R |
R = s e
Unitithed C:AGDP_DatalProjectsiUnkitleddiSK. 07/13f2004 09:
unitiiadd a|alP_DatalFropactsiUnatiedd |k, U 1E2004 16:
[ \GNP_DatalProjectsilinkitedsioki.. 0 (T I00 12 . .
Unttlads  C:lube Datalprojecte|Unatiedslskl.., 0//Z312004 16: Seleccione el separador Proc GPS para desplegar la vista de
Uil |7 ©\GDP_DalalProje I s) il d7U5KT.. NFFALRONG 17 .
UnitHeds CAGDP DatalProjectsiLnktedBiSKL. .. oamrzumg;[ procesamiento de datos.
4] . F »
ﬂl@ elrar ] L
jﬁn—l (&= Paraconfigurar los separadores que se muestran en la
parte inferior de la pantalla de LGO, haga clic con el
Se desplegara la vista Ver/Editar en la cual se ofrece una boton derecho del raton y seleccione los separadores
representacion grafica de los puntos. que desea desplegar.
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Procesamiento GPS ~loix

Y ka1 n nerkns ProcCPe Pupoetar Vertann  Avids NI
' _ T ————— N
La pantalla de procesamiento GPS permite efectuar el post- (S8R 88 @ Q8 T T vy csschho @ as X))
proceso de los datos estaticos y cinematicos. Rl 1= T
L] Nevegs... IF. R

» Para fijar un punto con un valor conocido, haga clic con el
botdn derecho del ratén sobre el nimero del punto y selec-
cione Editar Punto.

» Configure la Clase de punto como Control, lo cual le
permitira editar el punto e introducir el valor real de dicho
punto.

» Para comenzar el procesamiento, seleccione un punto
como referencia y otro punto como movil. Para hacerlo,

) | | ol I3

haga clic con el botdn derecho sobre la barra gris del inter- Revaran Rl ers Wibgicse ([ | 2o | B
o ) . A | [ g [ P [ 2 s | B Rt |
valo de observacién y seleccione Referencia o Movil. = St T & e TR — T -

(&~ Para efectuar el procesamiento, es necesario tener
intervalos de observacion comunes entre la Referencia
y el Movil.

Para iniciar el procesamiento haga clic con el botén derecho
del raton y seleccione Procesar.
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Al finalizar el calculo de una linea base se desplegara la
pantalla de Resultados en la cual se mostraran los resultados
de dicho calculo. Para mayor informacién acerca de esta
pantalla, consultar el sistema de ayuda en pantalla de LGO.

Para guardar una linea base, haga clic con el botén derecho
del ratén sobre el numero del punto y seleccione Guardar.

L LEILA Leo Wifice - [Proyecto khisg]
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* Repita este procedimiento para todas las lineas base que

sean procesadas.
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Exportar

Para exportar los resultados a un formato final, utilice la
funcién Exportar.

Seleccione Exportar del menu desplegable.

Seleccione RINEX, ASCII, o GIS/CAD. Para mayor informa-
cion acerca de estas opciones, consultar el sistema de ayuda
en pantalla de LGO.

Guardar en: I[:I SR20_FieldData j & g
Marnbre el i I Tamaﬁol Tipo | Mod
4| [ | |

Fluta: |c:\Pmiest_s_jE§J_FieldData

L
Archivi : ITest Data Exportar I
Guardar coma tlpii IArchwo SKIASCH [+ asc) j Cancelar |
ﬂlgt F'untos / Cartesianas - WG5S 1984 Config... |
%
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Segiin Certificado SQS, Norma
1809001, Leica Geosystems AG, Heer-
brugg, Switzerland, dispone de un sis-
tema de calidad conforme al estandar
internacional para gestion de la cali-
dad y sistemas de calidad, asi como de
sistemas de gestion del medio ambien-
te (IS0 14001).
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Impreso en Suiza - Copyright Leica Geosystems AG,
Heerbrugg, Suiza 2004
Traduccion de la versién original (742211-1.0.0en)
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1S0 9001/150 14001

Total Quality Management-
Nuestro compromiso para la
satisfaccion total de nuestros
clientes.

Recibird m4s informaciones so-
bre nuestro programa TAM a
través de nuestra agencia Leica
Geosystems local.
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Leica Geosystems AG
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(Switzerland)

Phone +41 71727 31 31
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