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Felicidades por su adquisicion del GPS System 500 de Leica
Geosystems.

A

instrucciones de seguridad que se encuentran en el

%ﬁ Para utilizar el equipo de forma adecuada, consulte las
Manual del Usuario.
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Simbolos empleados en este Manual

Ig Informacion que ayuda al usuario a emplear el instrumento
eficiente y correctamente.
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1. Introduccion

El Sistema 500 se emplea para
recepcidn de senales de los satélites
GPS, las cuales se procesan para
obtener la posicion de un punto
sobre la superficie terrestre.

Puede emplearse en diversas
aplicaciones, principalmente en
Levantamientos Terrestres,
Replanteos y Levantamientos
Hidrograficos.

Los componentes principales del
Sistema 500 son la Antena GPS y el
Receptor. Como complemento, se
encuentran la Terminal, las baterias,
Tarjetas PC y los cables.

Asimismo, también se emplea el
programa para PC llamado SKI-Pro
para hacer el post-proceso de los
datos GPS, asi como para transferir
las coordenadas registradas en
campo. Las instrucciones para el
empleo de este programa se
encuentran en las guias impresas
adjuntas y en la Ayuda en pantalla.

Sistema 500 - principales componentes del hardware
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1.1 Antena GPS

Se encuentran disponibles varios
tipos de Antenas GPS para el
Sistema 500:

¢ Antena AT501 de una frecuencia.

¢ Antena AT502 de doble
frecuencia.

¢ Antena de bobina anular AT503
de doble frecuencia.

¢ Antena de bobina anular AT504,
diseno JPL, de doble frecuencia.

¢ Antena de bobina anular de una
frecuencia.

La seleccién del tipo de Antena GPS
depende del trabajo a realizar. La
gran mayoria de estos requeriran la
Antena AT501 o AT502.

La AT501 es una antena L1 de una
frecuencia y se emplea para trabajar
con el Receptor SR510. La AT502 es
una antena de doble frecuencia y se
emplea con el Receptor SR520 o
SR530.

Las antenas de bobina anular estan
disefiadas para trabajos que
requieren de una alta precisién. Las
aplicaciones tipicas incluyen
Levantamientos Estaticos para lineas
base de gran longitud, control de
movimiento de Placas Tectdnicas,
Estaciones de Referencia, etc.

La AT503 y AT504 se emplean con el
Receptor SR520 0 SR530. La antena
de bobina anular de una frecuencia
con el Receptor SR510.

También se encuentra disponible una
antena combinada GPS/RTB o GPS/
RTS. Para obtener mayor
informacién, consulte el Apéndice K.

Antena AT502

Antena AT504

1. Introduccion
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1.2 Receptor GPS

El Receptor GPS es el instrumento
que procesa las senales GPS,
recibidas a través de la Antena.

El Sistema 500 ofrece tres modelos
diferentes de receptores GPS. El
numero del modelo se encuentra
impreso en la puerta de entrada para
la tarjeta PC.

A continuacion, se presenta una
descripcion detallada de cada tipo de
receptor.

SR510 - Rastrea el cédigo C/A en L1
y lo emplea para reconstruir la fase
portadora. Los datos pueden
grabarse para hacer post-proceso
con SKiI-Pro. Las lineas base se
pueden calcular con una precisién de
5a10mm + 2ppm.

Conectado a un radio modem, el
receptor se puede emplear para
mediciones en tiempo real, aceptando
correcciones de cédigo RTCM. Las
coordenadas se pueden calcular con
una precisiéon de hasta 0.5m.

SR520 - Rastrea el codigo C/A en L1
y el cédigo P en L2 para reconstruir
la fase portadora. Al activarse el Anti-
Spoofing (A-S), el receptor cambia a
una técnica patentada auxiliar de
rastreo de cddigo P, la cual
proporciona mediciones de fase
completa en L2 y seudorangos
también en L2. Los datos pueden
grabarse para hacer post-proceso.
Las lineas base se pueden calcular
con una precision de 3-10mm + 1
ppm.

Conectado a un radio modem, el
receptor se puede emplear para
mediciones en tiempo real ,
aceptando correcciones de codigo
RTCM. Las coordenadas se pueden
calcular con una precision de hasta
0.5m.

SR530 - Rastrea el codigo C/A en L1
y el cédigo P en L2 para reconstruir
la fase portadora. Al activarse el Anti-
Spoofing (A-S), el receptor cambia a
una técnica patentada auxiliar de
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rastreo de cddigo P, la cual
proporciona mediciones de fase
completa en L2 y seudorangos
también en L2. Si se conecta a un
radio modem, el receptor se puede
emplear para operaciones RTK. Las
coordenadas se pueden calcular con
una precision de hasta 1 cm.

Los datos también se pueden grabar
para hacer post-proceso. Las lineas
base se pueden calcular con una
precision de 3-10mm + 1ppm.

Los Receptores del Sistema 500
pueden trabajar con o sin la Terminal
TR500 (véase la seccion 1.3). El
TR500 se emplea para la adquisicién
de datos en campo y para configurar
el receptor.

En el Capitulo 3 se muestran los
detalles para emplear el Receptor sin
la Terminal.
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- MC500 - Constituye una version mas
robusta del SR530, disefiado
especificamente para aplicaciones de
control de maquinaria. También se
puede emplear para estaciones de
referencia GPS permanentes. Para
obtener informaciéon mas detallada,
consulte el Apéndice I.

RS500 - Receptor disefiado para
estaciones de referencia GPS
permanentes. Para obtener
informacion mas detallada, consulte
el Apéndice J.

GS50 - Receptor disefiado
especificamente para aplicaciones
GIS. Consulte el Apéndice K para
obtener informacion detallada relativa
al receptor GS50 y el programa
correspondiente GIS DataPro.
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1.3 Terminal TR500

La Terminal TR500 ofrece una interfaz
completa para el usuario con todos
los Receptores GPS del Sistema 500.

Puede emplearse para definir parametros
en el Receptor y para controlar la
operacion de las mediciones GPS.

Asimismo, la TR500 se puede emplear
para definir y grabar parametros en un
receptor GPS, desconectarla y emplearla
nuevamente para definir parametros
en otro receptor del Sistema 500. El
receptor puede emplearse en campo
sin necesidad de estar conectado a la
TR500. Nétese que, aunque esto es
posible al trabajar bajo cualquier modo,
ya sea como Referencia o Movil, se
recomienda que el Receptor se emplee
sin estar conectado a la TR500
Unicamente en Estaciones de Referencia
o cuando se utilice como Mévil en
levantamientos Estaticos o Estatico
Rapidos.

La TR500 se puede conectar
directamente al Receptor, o mediante
un cable.

TR500 montada en el Receptor

El ingreso de datos se realiza
mediante un teclado QWERTY
totalmente alfanumérico y una
pantalla LCD de 32 x 12 caracteres, la
cual cuenta con opcién de iluminacion.

" n
‘ °
© 0000000
00000060600
aars

©60060000®
comn et .

s suns

00
, <

TR500 conectada mediante cable
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1.4 Almacenamiento de datos

- Los datos se pueden grabar ya sea

en la Memoria Interna o en una
tarjeta PC, siendo esta ultima el
medio preferido. La Memoria Interna
es opcional.

La tarjeta PC se inserta en la ranura
que se encuentra en la parte
delantera del Receptor GPS. Leica
ofrece este tipo de tarjetas, con
diversas capacidades. Nétese que,
aunque se pueden emplear otras
tarjetas PC, Leica recomienda el uso
de las de su propia marca y no se
hace responsable por la pérdida de
datos o cualquier otro error que
pudiera ocurrir en caso de no
emplear tarjetas Leica.

Para insertar la tarjeta PC en el
Receptor GPS, abra la puerta de la
ranura para la tarjeta, insértela
firmemente hasta escuchar un clic,
con el logotipo de Leica hacia arriba
y en direccion a usted. Para retirarla,
oprima el botén de expulsién que se
encuentra a un costado de la tarjeta.

Se encuentra disponible la opcion de
Memoria Interna de 8Mb o 16Mb, la
cual se integra al receptor. Para
descargar los datos a SKI-Pro, la
conexién se realiza entre el puerto 2
del receptor y el puerto serial de la
PC.

Antes de iniciar un levantamiento, se
revisa el dispositivo de memoria. En
caso de que este se encuentre a
mas del 80% de capacidad, se
desplegara un mensaje de
advertencia.

Siga cuidadosamente las
instrucciones que se indican en la
parte posterior de la tarjeta.
Consérvela seca, trabaje con ella
unicamente dentro del rango de
temperatura especificado, no la
doble y protéjala de los golpes
directos. De no seguir estas
indicaciones, pueden presentarse
pérdidas de datos y/o dafios
permanentes a la tarjeta.

La tarjeta puede llegar a calentarse
considerablemente durante su uso.
Evite tocar las partes metdlicas de la
misma después de darle un uso
prolongado.

Forma de insertar la Tarjeta PC

1. Introduccion
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Tarjeta PC o Memoria Interna

La Tarjeta PC es el medio preferido
para grabar datos, ya que presenta
las siguientes ventajas frente al uso
de la Memoria Interna:

* Mayor rapidez para transferir
los datos. La transferencia de
datos desde una tarjeta PC, ya
sea mediante una Lectora de
Tarjetas o puerto PCMCIA, es
practicamente instantanea. En
cambio, para hacerlo desde la
Memoria Interna debe ser
mediante una conexion serial, lo
cual puede llevar mas tiempo.

¢ Flexibilidad / sin merma de
tiempo para el Receptor GPS.

La tarjeta PC se puede retirar del

Receptor cuando esté llena 'y
reemplazarla por otra. No es

necesario llevar el Receptor hasta

la oficina para bajar los datos.

Sin embargo, trabajar con la
Memoria Interna reduce el riesgo de
confundir los datos o de perderlos, lo
cual puede suceder en caso de
emplear multiples tarjetas PC en un
mismo proyecto.

Si no esta seguro del tipo de
memoria a emplear, pruebe usando
una tarjeta PC pero no la retire del
Receptor. Puede bajar los datos
mediante el puerto 2, como si
estuviera trabajando con la Memoria
Interna.
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1.5 Baterias/Suministro de Energia

- Normalmente, el abastecimiento de

energia para el Sistema 500 sera
mediante dos baterias GEB121 tipo
videocamara (Camcorder), las cuales
se insertan en la parte inferior del
receptor GPS.

Dos baterias, con carga completa,
suministran energia al SR510 con la
TR500 en forma continua durante 7.5
horas y al SR520/530, también en
forma continua, durante 6 horas.

Los tiempos de operacion se acortan
al trabajar con temperaturas bajas y
al tener un radio modem conectado.

Inserte y retire las baterias GEB121
como se indica a un lado.

La bateria GEB71 7Ah o cualquier
otra fuente de 12V DC también
puede suministrar energia al Sistema
500 a través del puerto
correspondiente, situado en la parte
delantera del receptor, empleando un
cable apropiado para este fin.

Forma de retirar la Bateria GEB121

Forma de insertar la Bateria GEB121

Jale y sostenga el seguro de la
bateria.
Retirela con la otra mano.

Con el Receptor boca abajo y el
logotipo de Leica de la bateria
mirando hacia usted, inserte uno de
los extremos de esta en el espacio
para la bateria. Empuje el extremo
opuesto hasta escuchar un clic, el
cual indica que su colocacién fue
correcta.

La bateria contiene material toxico y debe desecharse de manera que no
cause dahos ambientales. No la deposite entre la basura doméstica o de la

1. Introduccion
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1.5.1 Forma de cargar las baterias

Baterias GEB121

Las baterias GEB121 se pueden
cargar empleando el cargador
GKL122 o el GKL111, aunque se
recomienda el primero de ellos.

Baterias GEB71

Las baterias GEB71 unicamente se
pueden cargar con el cargador
GKL122.

Cargadores

El GKL122 es un cargador
inteligente, ya que carga las baterias
en la cantidad necesaria, lo cual
optimiza la vida util de las mismas. El
GKL122 puede cargar dos baterias
GEB121 simultaneamente. La placa
de extension GDI121 permite cargar
otras dos baterias adicionales al
mismo tiempo.

Paralelamente, el GKL122 puede
cargar hasta dos baterias GEB71.

El cargador para baterias GKL111 es
un cargador sencillo, pues solo
puede cargar una bateria GEB121 a
la vez. Suministra carga en la
cantidad requerida, con lo cual, se
optimiza la vida util de la bateria.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

I Las baterias se entregan de -

fabrica completamente
descargadas, por lo que requeriran
de un ciclo completo de carga antes
de emplearlas con el equipo. Para
obtener instrucciones a detalle
relativas a la carga de las baterias,
consulte el manual que se adjunta
con el cargador.
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2. Montaje del Equipo y Conexion

La decision del tipo de montaje a
emplear, dependera de las
condiciones del sitio en el que se
efectuaran las mediciones y del
modo en que estas se realicen.
También debera tomarse en cuenta
la forma en que se conectaran los
diversos componentes. Existe toda
una serie de soluciones 6ptimas para
montar el equipo en un tripode, en la
mini mochila y en bastén.

Montaje "todo en baston"

Montaje en bastén con mini mochila
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2.1 Puertos del Receptor GPS

El resto de los componentes del
Sistema 500 se conectan al Receptor
GPS.

La Terminal TR500 se monta
directamente al Receptor o bien,
puede conectarse al mismo mediante
el puerto de la Terminal empleando
un cable.

Asimismo, el radio modem con su
cubierta también puede montarse
directamente al Receptor. En caso
de no emplear la cubierta, el radio
modem se puede conectar al Puerto
1 0 3 mediante un cable.

La Antena se conecta al Receptor a
través del Puerto ANT.

Se puede conectar una fuente de
poder externa al Puerto 2 mediante
un cable.

PORT 3

G
(R
O O,

TERMINAL

1. Puerto 3. Conector LEMO de 8
polos. Energia/entrada/salida de
datos

Marca de Tiempo 1 (Opcional)
Conector LEMO de 5 polos.
Energia

Energia ON/OFF

Salida PPS (Opcional)

Entrada para Antena GPS
Marca de Tiempo 2 (Opcional)

wn

No ok

8. Puerto 2. Conector LEMO de 5
polos. Energia/entrada/salida de
datos

9. Ventilador para igualar la presion

10. Puerto 1. Conector LEMO de 8
polos. Energia/entrada/salida de
datos

11. Ranura para Tarjeta PC

12. Entrada/salida de Terminal o
Entrada/salida para Interfaz
Remota.

Panel frontal del Receptor SR530
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2.2 Montaje del Equipo - para Post-proceso como Estatico/Estatico Rapido/Referencia sobre pilar

Uso

Para operaciones Estaticas/Estatico Rapidas o como
Referencia para Cinematico.

El Receptor y la TR500 (en caso de emplearla) pueden
ensamblarse como una sola unidad. Se establece una
conexion con la Antena GPS, la cual se monta sobre el
pilar. El Receptor y la TR500 se pueden guardar en el
estuche. Nétese que el Receptor puede ser programado
con la TR500 previo a su uso, con lo cual puede omitirse
del montaje.

Casos posibles

1. La antena GPS se monta directamente con el
mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada
de punta y adaptador GAD 31, los procedimientos
pueden variar ligeramente.

2. Las antenas GPS son la AT501 o AT502. Los
procedimientos/montajes pueden variar en caso de
emplear antena AT503, 504 o antena de bobina
anular de una frecuencia.
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Lista de revision del equipo

1

N

. Antena GPS AT501, 502. 503 o

505

. Brida GRT146
. Base Nivelante GDF122 o

GDF112

. Placa para pilar (en caso

necesario)

. Cable para antena GEV120 de

2.8m

. 2 baterias GEB121
. Receptor GPS SR510/520/530
. Terminal TR500 (en caso

necesario)

. Tarjeta PC Flash MCF XMB-3
. Estuche de Transporte GVP602

del Sistema 500.
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Procedimiento

1. En caso de emplear la placa,
coloquela sobre el pilar.

2. Atornille la base nivelante a la
placa para pilar o al pilar mismo
y nivélela.

3. Coloque y asegure la brida
GRT146 sobre la base
nivelante.

4. Atornille la Antena GPS a la
brida.

5. Asegurese de que la base
nivelante permanezca nivelada.

6. Conecte el receptor GPS a la
antena mediante el cable
GEV120.

7. Inserte las baterias GEB121 en
el Receptor.

8. Conecte la Terminal TR500 al
Receptor, en caso requerido.

9. Inserte la Tarjeta PCMCIA Flash
en el Receptor.

10. Encienda el sistema mediante el
botén ON/OFF.

11. Puede dejar el Receptor dentro
del Estuche de Transporte
como proteccion adicional.

Los siguientes pasos

Si el Receptor fue previamente
programado y no se va a emplear la
TR500, en el Capitulo 3 se sefialan
ciertas medidas a considerar.

En el caso de que el Receptor sea
previamente programado y se
emplee la TR500, consultar las
medidas a tomar que se senalan en
el Capitulo 7 .

Si el Receptor requiere ser
programado con la TR500
conectada, remitase a las medidas
mencionadas en el Capitulo 5.
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I En caso de emplear el

adaptador GAD31 y la brida
GRT144, asegurese de que la
Antena con el adaptador GAD31
montado se inserten completamente
en la punta de la brida GRT144. Si la
Antena se monta en forma
incorrecta, tendra repercusiones
directas en los resultados.

I Bajo condiciones de
humedad, el Receptor se

puede guardar en el estuche de

transporte durante las mediciones,

para una mayor proteccion.

Trate de cerrar lo mas posible el

estuche.

I Si el receptor se deja

operando en el interior del
estuche, bajo temperaturas mayores
a 25°C, debe dejarse abierta la tapa.
Remitase al Apéndice A para
consultar las temperaturas de
operacion y almacenaje.

I Use una bateria externa ,

como la GEB71 para ampliar
el tiempo de operacion a mas de 6
horas.
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2.3 Montaje del Equipo - para Post-Proceso como Estatico/Estatico Rapido/Referencia sobre Tripode

Uso

Para operaciones Estaticas/Estatico Rapidas o como
Referencia para Cinematico.

El Receptor y la TR500 (en caso de emplearla) pueden
ensamblarse como una sola unidad, la cual se cuelga de
una de las patas del tripode o se deja dentro del estuche
de transporte. Se establece una conexién con la Antena.
Nétese que el Receptor se puede programar con la
TR500 previo a su uso, con lo cual ésta ultima se puede
omitir del montaje.

Casos Posibles

1. La antena GPS se monta directamente con el
mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada
de punta y adaptador GAD 31, los procedimientos
pueden variar ligeramente.

2. Las antenas GPS son la AT501 o AT502. Los
procedimientos/montajes pueden variar en caso de
emplear antena AT503, 504 o antena de bobina
anular de una frecuencia.
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Lista de revision del equipo

1

10.

1.

. Antena GPS AT501 o 502
2.
3.

Brida GRT146
Base Nivelante GDF122 o
GDF112

. Tripode GST20, GST05 o

GSTO5L

. Gancho de alturas GZS4
. Cable para Antena GEV120 de

2.8m

. 2 baterias GEB121
. Receptor GPS SR510/520/530
. Terminal TR500 (en caso

requerido)

Tarjeta PCMCIA Flash MCF
XMB-3

Estuche de Transporte GVP602
del Sistema 500.

_ o O 0 N
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Procedimiento

1. Monte el tripode.

2. Monte la base nivelante en el
tripode y nivélela.

3. Coloque y asegure la Brida
GRT146 sobre la Base
Nivelante.

4. Atornille la Antena GPS a la
Brida.

5. Asegurese de que la base
nivelante permanezca nivelada.

6. Conecte el Receptor GPS a la
Antena, mediante el cable
GEV120 para antena.

7. Inserte las baterias GEB121 en
el Receptor GPS.

8. En caso requerido, conecte la
Terminal TR500 al Receptor.

9. Inserte la Tarjeta PCMCIA Flash
en el Receptor.

10. Cuelgue la unidad de una de las
patas del tripode, haciendo uso
del gancho que tiene en la parte
posterior. O bien, déjela dentro
del estuche.

11. Encienda el sistema mediante el
botén ON/OFF del Receptor.

Los siguientes pasos

Si el Receptor fue previamente
programado y no se va a emplear la
TR500, en el Capitulo 3 se sefialan
ciertas medidas a considerar.

En el caso de que el Receptor sea
previamente programado y se
emplee la TR500, consulte las
medidas a tomar que se senalan en
el Capitulo 7 .

Si el Receptor requiere ser
programado con la TR500
conectada, remitase a las medidas
mencionadas en el Capitulo 5.
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I En caso de emplear el

adaptador GAD31 y la brida
GRT144, asegurese de que la
Antena con el adaptador GAD31
montado se inserten completamente
en la punta de la brida GRT144. Si la
Antena se monta en forma
incorrecta, tendra repercusiones
directas en los resultados.

I Bajo condiciones de
humedad, el Receptor se
puede guardar en el estuche de
transporte durante las mediciones,
para una mayor proteccion. Trate de
cerrar lo mas posible el estuche.

I Si el receptor se deja

operando en el interior del
estuche, bajo temperaturas mayores
a 25°C, debe dejarse abierta la tapa.
Remitase al Apéndice A para
consultar las temperaturas de
operacion y almacenaje.

I Use una bateria externa ,

como la GEB71 para ampliar
el tiempo de operacion a mas de 6
horas.
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2.4 Montaje del Equipo - para Cinematico con post-proceso, Mini mochila y Baston

Uso

Para post-proceso de mediciones obtenidas como Movil
en Cinematico.

El Receptor se coloca en la mini mochila. Las conexiones
se hacen a la Antena y a la TR500. Montaje
recomendado para periodos largos de medicion en
campo.

Casos Posibles

1. La antena GPS se monta directamente con el
mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada
de punta y adaptador GAD 31, los procedimientos
pueden variar ligeramente.

2. Se emplean bastones de aluminio. Puede
reemplazarlos con sus equivalentes de fibra de
carbon, lo cual no modifica las instrucciones
anteriores.
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Lista de revision del equipo

1. Antena GPS AT501 o 502
2. Seccidn superior GLS21 del 1
baston de aluminio con
terminacion en rosca
3. Empufhadura GHT25 para
bastén
4. Soporte GHT27 para la TR500
5. Seccién inferior GLS20 del
baston de aluminio
6. Cable para Antena GEV141 de
1.6m
7. Cable para Antena GEV142 de
1.2m
8. Terminal TR500
9. 2 baterias GEB121
10. Receptor GPS SR510, 520 o
530 ‘
11. Mini mochila GVP603
12. Tarjeta PCMCIA flash MCF —
XMB-3 i .\1 3 12
13. Cable Lemo de conexién de 5 v
polos GEV97, de 1.8m

11
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Forma de montar el equipo

1

2.

. Atornille las dos secciones del

baston.

Deslice la empufnadura a lo
largo del baston. Coloque el
soporte para la TR500 y apriete
el tornillo.

. Atornille la Antena GPS en la

punta del baston.

. Coloque la TR500 en el soporte

hasta escuchar un "clic".

. Inserte la tarjeta PC y las

baterias GEB121 en el
Receptor.

. Coloque el Receptor en la mini

mochila con el panel frontal
hacia arriba y las baterias
viendo hacia afuera. Abroche la
correa alrededor del Receptor.

. Conecte la Antena GPS al

Receptor empleando los dos
cables para antena. Conecte el
cable mas largo al Receptor,
deslicelo a través de la
agarradera y después, por el
orificio que se encuentra en la

esquina inferior de la solapa de
la mini mochila. Saque la
cantidad necesaria de cable y
ajuste la agarradera. Consulte
el diagrama.

. Conecte la TR500 al puerto

etiquetado como "Terminal" que
se encuentra en el Receptor,
empleando el cable de 1.8m.
Deslicelo a través de la
agarraderay del orificio que se
encuentra en la parte inferior de
la solapa de la mini mochila.
Consulte el diagrama.

. Encienda el sistema con el

botén ON/OFF del Receptor.

IIIIIIIIIIIIIII1|I|Illglllllrlllllllllllllll
I

A la Antena GPS

A la Terminal

Conectando la Terminal TR500 y la Antena
GPS en la Mini mochila
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Los siguientes pasos

Si el Receptor fue previamente
programado y no se va a emplear la
TR500, en el Capitulo 7 se sefialan
ciertas medidas a considerar.

Si el Receptor requiere ser
programado con la TR500
conectada, remitase a las medidas
mencionadas en el Capitulo 5.

I Asegurese de colocar una

tapa plastica de proteccion
en el conector de la TR500 que no
esta conectado al sensor.

Ig En caso de que se mojara o
humedeciera el conector

que no se esta empleando por la

TR500, permita que éste y la tapa

plastica de proteccion se sequen en
forma natural.
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I Al emplear las secciones

superiores del bastén con
terminacion en punta, asegurese de
que la Antena con el adaptador
GAD31 montado se inserten
completamente en la punta antes de
apretar el seguro. Si la Antena se
monta en forma incorrecta, tendra
repercusiones directas en los
resultados.

I En la Seccién 2.14 se
presentan algunas

recomendaciones en caso de

emplear la mini mochila.
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2.5 Montaje del Equipo - para Cinematico con post-proceso, todo en Baston con TR500 montada en el Sensor

Usos

Para post-proceso de mediciones obtenidas como Movil
en Cinematico.

La TR500 se monta en el Receptor, el cual se atornilla a
la empunadura del bastén. Se establece una conexién
del Receptor a la Antena. Montaje recomendado para
periodos cortos de medicidn, especialmente en sitios en
los que se encuentren diversos obstaculos (rejas, etc.).

Casos Posibles

1. La antena GPS se monta directamente con el
mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada
de punta y adaptador GAD 31, los procedimientos
pueden variar ligeramente.

2. Se emplean bastones de aluminio. Puede
reemplazarlos con sus equivalentes de fibra de
carbon, lo cual no modifica las instrucciones
anteriores.
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Lista de revision del equipo

1. Antena GPS AT501 o 502

2. Seccion superior GLS18 del
bastén de aluminio, con
terminacion en rosca

3. Empufadura para baston
GHT25

4. Soporte GHT26 para el
Receptor GPS

5. Seccion inferior GLS17 del
bastén de aluminio

6. Cable para antena GEV141, de
1.2m

7. 2 baterias GEB121

8. Terminal TR500

9. Receptor GPS SR510, 520 o
530

10. Tarjeta PCMCIA flash MCF

XMB-3
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Forma de montar el equipo

1

2.

. Atornille las dos secciones del

baston.

Deslice la empufnadura a lo
largo del baston. Coloque el
soporte para el Receptor GPS y
apriete el seguro.

. Atornille la Antena GPS a la

punta del baston.

. Monte la TR500 al Receptor

GPS. Atornille el Receptor GPS
al soporte.

. Inserte la tarjeta PC y las

baterias GEB121 en el
Receptor.

. Conecte la Antena GPS al

Receptor, empleando el cable
para antena de 1.2m

. Encienda el sistema con el

botén ON/OFF de la TR500.

Los siguientes pasos

Si el Receptor fue previamente
programado y se va a emplear la
TR500, en el Capitulo 7 se sefialan
ciertas medidas a considerar.

Si el Receptor requiere ser
programado con la TR500
conectada, remitase a las medidas
mencionadas en el Capitulo 5.
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I Al emplear las secciones

superiores del bastén con
terminacion en punta, asegurese de
que la Antena con el adaptador
GAD31 montado se inserten
completamente en la punta antes de
apretar el seguro. Si la Antena se
monta en forma incorrecta, tendra
repercusiones directas en los
resultados.
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2.6 Montaje del Equipo - para Cinematico con post-proceso, todo en Baston con TR500 y Sensor por separado

Uso Casos posibles
Para post-proceso de mediciones obtenidas como Mévil 1. La Antgna GPS se monta directamente con el -
en Cinematico. mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada

de punta y adaptador GAD31, los procedimientos
pueden variar ligeramente.

2. Se emplean bastones de aluminio. Puede
remplazarlos con sus equivalentes de fibra de
carbodn, lo cual no modifica las instrucciones
anteriores.

La TR500 se fija a la empufiadura del baston mediante
un soporte. El receptor se fija directamente al baston
empleando otro soporte metélico y una pieza también
metadlica. Se establece una conexién del Receptor a la
Antena y otra conexién del Receptor al TR500. Montaje
recomendado para periodos cortos de medicion,
especialmente en sitios en los que se encuentren
diversos obstaculos (rejas, etc.).
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Lista de revision del equipo

1.
2.

Antena GPS AT501 o 502
Seccién superior GLS18 del
bastén de aluminio, con
terminacion en rosca

. Empunadura para bastén

GHT25

. Soporte GHT27 para TR500
. Seccidn inferior GLS17 del

bastén de aluminio

. Pieza GHT37 para el soporte

del receptor GPS, con cable
para antena y cable Lemo de 5
bornes

. Soporte GHT26 para el receptor

GPS

. Terminal TR500
. 2 baterias GEB121
. Receptor GPS SR510, 520 o

530

. Tarjeta PCMCIA Flash MCF

XMB-3
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Forma de montar el equipo

1. Atornille las dos secciones del
bastén.

2. Deslice la empuinadura a lo
largo del baston. Coloque el
soporte para la TR500 y apriete
el seguro.

3. Deslice la pieza para el soporte
del receptor GPS a lo largo del
baston. Coloque el soporte para
el receptor GPS y apriete el
seguro.

4. Atornille la antena GPS a la
punta del bastén.

5. Deslice la TR500 sobre el
soporte hasta que escuche un
clic.

6. Atornille el receptor GPS al
soporte para el receptor.

7. Inserte la tarjeta PC y las
baterias GEB121 en el
Receptor.

8. Conecte la antena GPS al
Receptor, empleando el cable
para antena que se incluye con
la pieza para el soporte del
receptor GPS.

9. Conecte la TR500 al puerto
“Terminal" del receptor
empleando el cable Lemo de 5
bornes.

10. Encienda el sistema con el
botén ON/OFF de la TR500.

Los siguientes pasos

Si el receptor fue previamente
programado y se va a emplear la
TR500, en el capitulo 7 se sehalan
ciertas medidas a considerar.

Si el receptor requiere ser
programado con la TR500
conectada, remitase a las medidas
mencionadas en el capitulo 5.
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I Al emplear las secciones

superiores del bastén con
terminacion en punta, asegurese que
la antena con el adaptador GAD31
montado se inserten completamente
en la punta antes de apretar el
seguro. Si la antena se monta en
forma incorrecta, tendra
repercusiones directas en los
resultados.
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2.7 Montaje del Equipo - para Referencia en Tiempo Real con un tripode

Uso Casos posibles

Como Estacion de Referencia en Tiempo Real. También 1. La Antena GPS se monta directamente con el

puede colectar datos crudos de observaciones para post- mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada -
proceso. de punta y adaptador GAD31, los procedimientos

pueden variar ligeramente.
2. Se emplea Radio Modem estandar. (Incorporado en
cubierta).

El Receptor y la TR500 (en caso de emplearla) pueden
ensamblarse como una sola unidad, la cual se sujeta a
una de las patas del tripode. Las conexiones se hacen al
GPS y a la Antena de Radio. Nétese que el Receptor se
puede programar con la TR500 previo a su uso, con lo
cual esta ultima se puede omitir del montaje.

La Antena de Radio se monta en el brazo para la antena,
el cual se sujeta a la Antena GPS.

El SR510 y el SR520 se pueden emplear como estacion
de referencia DGPS unicamente si cuentan con la opcion
DGPS integrada. No pueden emplearse como Estacion
de Referencia para Tiempo Real.

El SR530 se puede utilizar ya sea como estacién de
referencia DGPS o para Tiempo Real. Ambas opciones
vienen integradas en forma estandar al SR530.
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Lista de revision del equipo

1. Antena GPS AT501 o 502
2. Brida GRT146
3. Base Nivelante GDF122 o
GDF112
4. Receptor GPS SR510/520/530
5. Terminal TR500 (en caso
requerido)
6. Cable para antena GEV141, de
1.2m
7. Tripode GST20/GSTO05/05L
8. Antena de Radio GAT1/GAT2
9. Brazo GADS3 para antena de
radio
10. Cable para antena GEV141, de
1.2m
11. Gancho de alturas GZS4
12. Radio Modem con cubierta
GFU 5/6
13. Tarjeta PC MCF XMB-3
14. 2 baterias GEB121
15. Estuche de Transporte
GVP602

15

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es “ 2. Montaje y Conexion




Forma de montar el equipo

Siga los pasos del 1-10, tal como se
describen en la seccion 2.3.

11. Ajuste el brazo para la Antena
de radio a la antena GPS.
Atornille la Antena de radio al
brazo.

12. Monte la cubierta con el Radio
Modem al Receptor GPS.

13. Conecte la Antena de Radio al
Radio Modem mediante el cable
para antena de 1.2m.

14. Encienda el sistema con el
botén ON/OFF del receptor.

Los siguientes pasos

Si el Receptor fue previamente
programado y no se va a emplear la
TR500, en el Capitulo 3 se sefialan
ciertas medidas a considerar.

En el caso de que el Receptor sea
previamente programado y se
emplee la TR500, consultar las
medidas a tomar que se senalan en
el Capitulo 7.

Si el Receptor requiere ser
programado con la TR500
conectada, remitase a las medidas
mencionadas en Capitulo 5.
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I En caso de emplear el

adaptador GAD31 y la brida
GRT144, asegurese de que la
Antena con el adaptador GAD31
montado se inserten completamente
en la punta de la brida GRT144. Si la
Antena se monta en forma
incorrecta, tendra repercusiones
directas en los resultados.

I Bajo condiciones de
humedad, el Receptor se

puede guardar en el estuche de

transporte durante las mediciones

para una mayor proteccion.

Trate de cerrar lo mas posible el

estuche.

I Si el Receptor se deja

operando en el interior del
estuche, bajo temperaturas mayores
a 25°C, debe dejarse abierta la tapa.
Remitase al Apéndice A para
consultar las temperaturas de
operacion y almacenaje.

I Use una bateria externa,

como la GEB71 para ampliar
el tiempo de operacion a mas de 6
horas.
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2.8 Montaje del Equipo - para Referencia en Tiempo Real, con dos Tripodes

Uso

El Receptor y la TR500 (en caso requerido) pueden
ensamblarse como una sola unidad, la cual se sujeta a
una de las patas del tripode. Las conexiones se hacen al
GPS y a la Antena de Radio. Nétese que el Receptor se
puede programar con la TR500 previo a su uso, con lo
cual esta ultima se puede omitir del montaje.

La Antena de Radio se monta en el segundo tripode, con
lo que se puede incrementar su altura' y como
consecuencia, aumentar la cobertura de la radio
transmisién.

ElI SR510 y SR520 se pueden emplear como Estacion de
Referencia DGPS unicamente si cuentan con la opcion
DGPS integrada. No se pueden utilizar como estacion de
referencia para Tiempo Real.

El SR530 se puede emplear tanto para Estacion de
Referencia DGPS o para Tiempo Real, ya que viene con
ambas opciones integradas en forma estandar.
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Casos posibles

1. La Antena GPS se monta directamente con el
mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada
de punta y adaptador GAD31, los procedimientos

pueden variar ligeramente.

2. Se emplea Radio Modem estandar. (Incorporado en

cubierta).
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Lista de revision del equipo

10.
1.
12,
13.

14.

15.
16.
17.
18.

. Antena GPS AT501/502
. Brida GRT146
. Base Nivelante GDF122 o

GDF112
Receptor GPS SR510/520/530

. Terminal TR500 (en caso

requerido)

. Cable para Antena GEV141, de

1.2m

Tripode GST20\GSTO05\05L
Gancho de Alturas GZS4

Radio Modem con cubierta
GFU5/6

Tarjeta PC MCF XMB-3
Baterias GEB121

Tripode GST20\GSTO05\05L
Base para Barra Telescépica
GHT36

Cable para Antena GEV120, de
2.8m

Antena de Radio GAT1/GAT2
Brazo GAD34 corto para Antena
Barra Telescépica GAD32
Estuche de Transporte GVP602
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Forma de montar el equipo

Siga los pasos del 1-10, tal como se
describen en la seccion 2.3.

11. Monte el Radio Modem con su
cubierta al Receptor GPS.

12. Coloque el segundo tripode
cerca del primero. Atornille la
base al tripode y coloque la
Barra Telescdpica sobre la
base.

13. Atornille el Brazo corto para la
antena a la Barra Telescépica.
Posteriormente, atornille la
Antena de Radio al brazo.

14. Conecte el Radio Modem a la
Antena de Radio, mediante el
cable para antena de 2.8m.

15. Encienda el sistema con el
botén ON/OFF del Receptor o
de la Terminal.

Los siguientes pasos

Si el Receptor fue previamente
programado y no se va a emplear la
TR500, en el Capitulo 3 se sefialan
ciertas medidas a considerar.

En el caso de que el Receptor sea
previamente programado y se
emplee la TR500, consultar las
medidas a tomar que se senalan en
el Capitulo 7.

Si el Receptor requiere ser
programado con la TR500, remitase
a las medidas mencionadas en
Capitulo 5.

I En caso de emplear el

adaptador GAD31 y la brida
GRT144, asegurese de que la
Antena con el adaptador GAD31
montado se inserten completamente
en la punta de la brida GRT144. Sila
Antena se monta en forma
incorrecta, tendra repercusiones
directas en los resultados.

I Bajo condiciones de
humedad, el Receptor se
puede guardar en el estuche de
transporte durante las mediciones,
para una mayor proteccion. Trate de
cerrar el estuche lo mas posible.

I Si el Receptor se deja

operando en el interior del
estuche bajo temperaturas mayores
a 25°C, debe dejarse la tapa abierta.
Remitase al Apéndice A para
consultar las temperaturas de
operacion y almacenaje.
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2.9 Montaje del Equipo - para Movil en Tiempo Real, Baston y Mini mochila

Uso

El Radio Modem se monta al Receptor y éste se coloca
en la mini mochila. Las conexiones se hacen a la Antena
GPS, a la Antena de Radio y a la TR500. Tipo de
montaje recomendado para periodos largos de
mediciones en campo.

Los cables que salen de la mini mochila se pueden
desconectar en el caso de tener que librar ciertos
obstaculos (E.g. como una cerca).

Casos posibles

1. La Antena GPS se monta directamente con el
mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada
de punta y adaptador GAD31, los procedimientos
pueden variar ligeramente.

2. Se emplean bastones de aluminio. Puede
reemplazarlos con sus equivalentes de fibra de
carbdn, lo cual no modifica estas instrucciones.
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Lista de revision del equipo

14.

15.
16.
17.
18.

. Antena GPS AT501 0 502
. Seccion superior GLS21 del baston

de aluminio, con rosca o punta
Empuhadura GHT25 para bastén
Soporte GHT27 para la TR500

. Seccion inferior GLS20 del

baston de aluminio

. Cable para antena GEV141, de

1.2m

. Cable para antena GEV142, de

1.6m

. Terminal TR500

. 2 baterias GEB121
10.
11.
12.
13.

Receptor GPS SR510, 520 0 530
Radio Modem con cubierta GFU5/6
Tarjeta PCMCIA flash MCF XMB-3
Cable Lemo de conexion de 5
polos GEV97, de 1.8m

Cable para antena GEV141, de
1.2m

Antena de Radio GAT1/GAT2
Brazo corto GAD34 para antena
Barra Telescépica GAD32

Mini mochila GVP603

15
16
14
17
1
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Forma de montar el equipo

Siga los pasos del 1-5 tal como se
indican en la seccion 2.4.

6.

7.

10.

Monte la cubierta que contiene el
Radio Modem al Receptor GPS.
Coloque el Receptor GPS con el
panel frontal hacia arriba en la
mini mochila, con las baterias
viendo hacia afuera. Asegure la
correa alrededor del Receptor
(consulte el diagrama).
Introduzca la Barra Telescopica a
través de la abertura que se
encuentra en la parte superior de
la mini mochila. Cercidérese de
que entré en la abrazadera y
empuijela hasta el fondo. Ajuste
la altura de la Barra Telescépica
en forma conveniente.

. Atornille el brazo corto para la

antena en la Barra Telescdpica.
Posteriormente, atornille la
antena de radio al brazo.
Conecte el Radio Modem a la
antena de radio mediante el
cable para antena de 1.2m. El
cable debe pasar por debajo del

1.

12.

Receptor y después, a través de
la abertura que se encuentra en la
parte superior de la mini mochila.
Conecte la Antena GPS al
Receptor, empleando los dos
cables para antena. El cable de
mayor longitud se conecta al
Receptor. Paselo a través de la
agarradera y de la abertura que se
encuentra por debajo de una de
las laminas reflejantes al fondo de
la mini mochila. Saque la cantidad
necesaria de cable y ajuste la
agarradera. Consulte el diagrama.
Conecte la TR500 al puerto
etiquetado como "Terminal" que
se encuentra en el Receptor,
mediante el cable de 1.8m. El
cable debe pasar a través de la
abertura que se encuentra por
debajo de una de las laminas
reflejantes al fondo de la mini
mochila, y a través de la
agarradera, para finalmente
conectarlo al Receptor. Consulte
el diagrama.

A la Antena de Radio

A la Antena GPS

A la Terminal

13. Encienda el sistema con el botén
ON/OFF de la Terminal.
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Los siguientes pasos

En el caso de que el Receptor sea
previamente programado y se
emplee la TR500, consultar las
medidas a tomar que se sefalan en
el Capitulo 7.

Si el Receptor requiere ser
programado con la TR500, remitase
a las medidas mencionadas en
Capitulo 5.

I Asegurese de colocar una

tapa plastica de proteccion
en el conector de la TR500 que no
esta conectado al sensor.

I En caso de que se mojara o

humedeciera el conector
que no se esta empleando por la
TR500, permita que éste y la tapa
plastica de proteccion se sequen en
forma natural.
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I En caso de emplear las

secciones superiores del
bastén con terminacién en punta,
asegurese de que la antena con el
adaptador rosca a punta GAD31
montado, se inserten completamente
en la punta antes de apretar el
seguro. Si la Antena se monta en
forma incorrecta, tendra
repercusiones directas en los
resultados.

I En la seccién 2.14 se
presentan algunas

recomendaciones en caso de

emplear la mini mochila.
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2.10 Montaje del equipo - Para Movil en Tiempo Real, Todo en Baston con TR500 montada en el Sensor

Uso

La TR500 se monta en el Receptor, el cual se ajusta a la
empufadura. Las conexiones se hacen del Receptor a
las Antena GPS y a la antena de radio. Este tipo de
montaje se recomienda para periodos cortos de
medicién, especialmente en sitios en los que se
encuentren diversos obstaculos (como cercas, etc.).

Casos posibles

1. La Antena GPS se monta directamente con el
mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada
de punta y adaptador GAD 31, los procedimientos
pueden variar ligeramente.

2. Se emplean bastones de aluminio. Puede
reemplazarlos con sus equivalentes de fibra de
carbdn, lo cual no modifica estas instrucciones.
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Lista de revision del equipo

1. Antena GPS AT501 0 502
2. Seccion superior GLS21 del
bastén de aluminio, con
terminacion en rosca o punta.
3. Empuhadura GHT25 para
baston
4. Soporte GHT25 para Receptor
GPS
5. Seccion inferior GLS17 del
bastén de aluminio
6. Antena de Radio GAT1/GAT2
7. Brazo GAD33 para Antena
8. Cable para antena GEV141, de
1.2m
9. 2 baterias GEB121
10. Terminal TR500
11. Receptor GPS SR510/520/530
12. Radio Modem con cubierta
GFU5/6
13. Tarjeta PC MCF XMB-3
14. Cable para antena GEV141, de
1.2m

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es “ 2. Montaje y Conexion




Forma de montar el equipo

Siga los pasos 1-6 tal como se
indican en la seccion 2.5.

7. Ajuste el brazo para la Antena
de radio a la antena GPS.
Atornille la Antena de radio al
brazo.

8. Monte la cubierta con el Radio
Modem al Receptor GPS.

9. Conecte la Antena de Radio al
Radio Modem mediante el cable
para antena de 1.2m.

10. Encienda el sistema con el
botén ON/OFF de la Terminal.

Los siguientes pasos

En el caso de que el Receptor sea
previamente programado y se
emplee la TR500, consultar las
medidas a tomar que se sefalan en
el Capitulo 7.

Si el Receptor requiere ser
programado con la TR500
conectada, remitase a las medidas
mencionadas en Capitulo 5.
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I En caso de emplear las

secciones superiores del
bastén con terminacién en punta,
asegurese de que la antena con el
adaptador rosca a punta GAD31
montado, se inserten completamente
en la punta antes de apretar el
seguro. Si la Antena se monta en
forma incorrecta, tendra
repercusiones directas en los
resultados.

I La Antena de radio también
se puede conectar
directamente a la cubierta del Radio
modem. Sin embargo, debe tomarse
en cuenta que la cobertura y calidad
de la sefnal se pueden ver afectadas.
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2.11 Montaje del equipo - Para Mavil en Tiempo Real, Todo en Baston con TR500 y Sensor por separado

Usos

La TR500 se fija a la empufadura del baston mediante
un soporte. El receptor se fija directamente al bastén
empleando otro soporte metalico y una pieza también
metalica. El radio médem y la antena de radio se
conectan al receptor. Se establece una conexién del
Receptor a la Antena y otra conexion del Receptor al
TR500. Montaje recomendado para periodos cortos de
medicién, especialmente en sitios en los que se
encuentren diversos obstaculos (rejas, etc.).

Casos posibles

1. La Antena GPS se monta directamente con el
mecanismo de rosca. En caso de emplear entrada
de punta y adaptador GAD31, los procedimientos
pueden variar ligeramente.

2. Se emplean bastones de aluminio. Puede
remplazarlos con sus equivalentes de fibra de
carbén, lo cual no modifica las instrucciones
anteriores.
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Lista de revision del equipo

1
2

"
12

13

Antena GPS AT501 0 502
Seccion superior GLS18 del
bastén de aluminio, con
terminacion en rosca
Empufadura para baston
GHT25

Soporte GHT27 para TR500
Seccion inferior GLS17 del
bastén de aluminio

Pieza GHT37 para el soporte
del receptor GPS, con cable
para antena y cable Lemo de 5
bornes

Soporte GHT26 para el receptor
GPS

Terminal TR500

2 baterias GEB121

Receptor GPS SR510, 520 o
530

Antena de radio GAT1/GAT2
Radio médem con cubierta
GFU5/6

Tarjeta PCMCIA Flash MCF
XMB-3
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Forma de montar el equipo

Siga los pasos 1-9 tal como se indica
en la seccién 2.6.

10. Monte la cubierta con el radio
modem al receptor GPS.

11. Atornille la antena de radio a la
cubierta.

12. Encienda el sistema con el botdn
ON/OFF de la TR500.

Los siguientes pasos

Si el receptor fue previamente
programado y se va a emplear la
TR500, en el capitulo 7 se sefialan
ciertas medidas a considerar.

Si el receptor requiere ser
programado con la TR500
conectada, remitase a las medidas
mencionadas en el capitulo 5.
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I’g’ Al emplear las secciones -
superiores del bastén con

terminacion en punta, asegurese que

la antena con el adaptador GAD31

montado se inserten completamente

en la punta antes de apretar el

seguro. Si la antena se monta en

forma incorrecta, tendra

repercusiones directas en los

resultados.
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2.12 Montaje del equipo - Movil en Tiempo Real en aplicaciones GIS

Uso 2. Si emplea un dispositivo de radio, ya no necesitara el

cable para el médulo RTB/RTS. Conecte la antena de

radio a la cubierta de radio médem, empleando el cable -
para antena GEV141 de 1.2 m (para una descripcién

mas detallada, consulte el capitulo Mévil en Tiempo Real,

Baston y mini mochila).

EI TR500 se lleva en la mano, dentro de la funda
correspondiente. Las conexiones se hacen del receptor
al GPS (o en caso de emplear la antena combinada al
GPS/DGPS). Montaje recomendado para periodos largos
de trabajo, principalmente para recoger datos GIS.

En el montaje descrito en las siguientes paginas, se
asume el empleo de un médulo RTB o RTS (para mayor
informacion relativa a aplicaciones GIS, consulte el
Apéndice K).

Puede emplear el montaje Mévil en Tiempo Real en
aplicaciones GIS utilizando un dispositivo de radio
estandar, pero debera considerarse las siguientes
diferencias:

1. Si utiliza un dispositivo de radio estandar, requerira
también de una antena de radio por separado: conecte la
antena de radio GAT1/GAT2 al bastén, empleando el
brazo GAD33 para antena (para una descripcion mas
detallada, consulte el capitulo Mévil en Tiempo Real,
Todo en Bastoén).
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Lista de revision del equipo

1. Antena combinada RTB (o
RTS)/GPS
2. Barra telescopica GAD32
3. Cable para antena GEV141, de
1.2m 8
4. Modulo RTB (o RTS) para
correccion diferencial
5. Cable de 0.3 m del receptor
GPS al médulo RTB o RTS
6. Tarjeta PC MCF XMB-3
7. Cable Lemo GEV97 de 5 pines,
de 1.8 m
8. Terminal TR500
9. 2 baterias GEB121 !
10. Receptor GS50 10
11. Correa sujetadora con broche
para Terminal TR500
12. Mini mochila GVP603

11
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Forma de montar el equipo 5. Utilice el cable de 30 cm para
1. Inserte la tarjeta PC en el conectar el médulo RTB/RTS al
receptor y conecte las baterias puerto para la antena del
GEB121. receptor GPS. A la antena GPS/RTB (o RTS)
6. Encienda el equipo mediante el
botén ON/OFF del receptor.

2. Coloque el receptor en la mini
mochila, con la parte frontal
hacia arriba y las baterias hacia
abajo. Asegurelo con la correa.

3. Conecte la antena RTB/RTS al
receptor empleando los cables |
para antena. Conecte el cable al / é
médulo RTB/RTS y enrésquelo / :
alrededor de la parte superior
del receptor, dirigiéndolo hacia /
la antena GPS. Observe la /
ilustracion.

4. Conecte el TR500 al puerto
TERMINAL del receptor,
utilizando el cable de 1.8 m. —
Deslice el cable a través de la
abertura localizada en la parte

inferior de la solapa de la mini _ del médulo RTS/RTB
mochila, pasandolo por la Al terminal  al puerto para la
agarradera, y conéctelo al antena GPS

receptor. Observe la ilustracion.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es “ 2. Montaje y Conexion




Los siguientes pasos

Si el receptor se ha programado
previamente y va a utilizar el TR500,
consulte las explicaciones que se
presentan en el Capitulo 7.

Si requiere programar el receptor con
el TR500, consulte las explicaciones
que se presentan en el capitulo 5.

I Asegurese de colocar una
tapa plastica seca de
proteccion en el conector de el TR500
que no esté conectado al sensor.
Ig En caso de que se mojara
o humedeciera el conector
que no esta siendo utilizado por el
TR500, permita que éste y la tapa

plastica de proteccion se sequen en
forma natural.

=N

En la seccién 2.14 se
presentan algunas
recomendaciones para el
empleo de la mini mochila.
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2.13 Montaje del equipo - Estacion repetidora y caja del repetidor

Usos Casos posibles

La caja del repetidor se coloca sobre un tripode y el radio 1. Se establece una estacion de referencia para

mddem sobre la caja del repetidor. Asimismo, se monta cinematico en tiempo real (RTK), previamente -
una bateria externa sobre el tripode, asi como la antena programada de acuerdo a las indicaciones del

de radio. Se establece una conexién de la bateria a la capitulo 5.3 y trabajando segun las instrucciones del

caja del repetidor y otra del radio a la antena del radio. capitulo 7.3.

Para obtener mayor informacién acerca de los 2. Se configura una estacion mévil para cinematico en
repetidores y de la caja del repetidor, consulte el tlem’po real (RTK), de acuerdo a las indicaciones del
Apéndice H. capitulo 5.4.

3. Se utiliza el mismo tipo de radios en la estacion de
referencia, en la repetidora y en la estacion movil.

4. En la estacion repetidora, el radio médem se
programa para trabajar en modo repetidor.

5. En la estacion de referencia, en la repetidora y en la
movil todos los radio médem operan en la misma
frecuencia.

6. En la estacién de referencia y en la mévil, los
receptores emplean la versiéon estandar 3.00 o mayor
del firmware.
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Lista de revision del equipo

1

a

. Antena de radio GAT1/GAT2
2. Brazo GAD34 corto para Antena
3.

4. Base para barra telescopica

Barra telescépica GAD32

GAD36

. Cable para Antena GEV120 de

2.8 m.

. Radio médem con cubierta

GFU5/6

. Caja del repetidor GHT38
. Cable de conexién de 1.8 m.

para bateria externa

. Bateria GEB71
. Tripode GST20\GST05\05L
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Forma de montar el equipo Los siguientes pasos

1. Coloque el tripode La caja del repetidor estara lista para

2. Atornille la base para la barra recibir y transmitir datos en cuanto se
telescépica al tripode. Empuje conecte a la bateria.
la barra telescopica hacia la
base.

3. Atornille el brazo corto para la
antena a la barra telescépica.
Posteriormente, atornille la
antena de radio al brazo.

4. Conecte el radio médem a la
caja del repetidor. Monte la caja
del repetidor sobre el tripode.

5. Conecte la antena de radio al
radio médem mediante el cable
para antena de 2.8 m.

6. Conecte la caja del repetidor a
la bateria GEB71.

Comience el levantamiento o el
replanteo con la estacién movil.
Encontrara una guia mas detallada
en los capitulos 7.4y 7.5.
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2.14 Empleando la Mini mochila

La mini mochila presenta varias
caracteristicas que pueden pasar
desapercibidas al principio, pero
logran que el uso del Sistema 500
sea mas comodo.

1. Correa para el Baston de la 2. Correa a la cadera
Antena
Asegura el baston de la Antena, para  Esta correa transfiere gran parte del -
evitar que oscile, y lo mantiene lo peso de los hombros a las caderas,
mas recto posible. siempre y cuando se coloque
correctamente.

Cuenta con broches de velcro, a
través de los cuales se pueden pasar
los cables.

Coloque la correa alrededor del
baston y asegurela, empleando el
broche como se muestra en la
fotografia.

Utilice estos broches como se
muestra en la fotografia.
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3. Bolsa interna con terminado de
red

La mini mochila tiene una bolsa
interna con terminado de red para
guardar la antena AT501 o AT502,
cuando ésta no se emplee. Sirve
también para guardar cables
enrollados o un radio modem que no
sea el estandar.

4. Uso de la mini mochila con altas

temperaturas

Al trabajar con altas temperaturas, se

recomienda aumentar la circulacién
del aire para el Receptor. Por lo
tanto, se puede trabajar con la mini
mochila abierta a la mitad o
totalmente.

Abra hasta la mitad la mini mochila.
Doble la solapa hacia adentro y
asegurela con la cinta de velcro.
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En caso de trabajar bajo
temperaturas extremadamente altas,
abra la mini mochila completamente,
doble la solapa y coléquela bajo el
Receptor.
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2.15 Midiendo las Alturas de Antena

El valor de la altura de la Antena GPS sobre un punto,
consiste de varios elementos - la Lectura de Altura, el
Offset Vertical y las Excentricidades de Centro de Fase.
Si usted trabaja con una antena estandar del Sistema
500, montada sobre accesorios estandar del Sistema
500, el unico valor que necesita ingresar es la Altura
Vertical (indicada como VR- por Vertical Height- en la
siguiente seccion). En caso de emplear bastén, el
Receptor sugiere automaticamente el valor de 2.00 m
(que corresponde a la altura del baston del Sistema 500).

Lo anterior significa que para la mayoria de las
operaciones, usted Unicamente necesitara ingresar la
medicion de la altura obtenida con el gancho de alturas,
o bien, emplear el valor de altura predeterminado de 2.00
m para el baston.

Sin embargo, se pueden presentar casos en los que
tendra que calcular los componentes del valor de altura,
como aquellos en los que emplee accesorios o antenas
que no sean Leica, o cuando no utilice tripode o baston
para el montaje.
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También es importante saber como se miden las Alturas
de Antena. Este dato esta referido al Plano Mecanico de
Referencia, y varia segun el tipo de antena. Asimismo,
es el dato a partir del cual se calculan las
Excentricidades de Centro de Fase.

El Sistema 500 calcula automaticamente el valor de las
Excentricidades de Centro de Fase para las antenas
Leica, pero tendra que ingresarse manualmente en caso
de emplear otras antenas. Para obtener mayor
informacién del procedimiento para definir un nuevo tipo
de Antena que no sea Leica, consulte la Ayuda en
pantalla de SKI-Pro (Administrador de antenas).

Por ultimo, la Altura de antena a veces se calcula a partir
de la distancia inclinada que va del punto sobre el terreno
hasta la orilla exterior de la antena, En este caso, la
Altura Vertical debe calcularse empleando la Altura
inclinada y un Offset Horizontal.

Se debe tener especial cuidado al emplear antenas GPS
del Sistema 300 con un Receptor del Sistema 500, o al
utilizar la antena GPS AT501/502 montada en el bastén
del Sistema 300.
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2.15.1 Planos Mecanicos de Referencia

El Plano Mecénico de Referencia o datum del cual se AT504
mide la Altura de Antena, y a partir del cual se calculan

las Excentricidades del Centro de Fase, se indica para | 0.1897m
cada Antena Leica del Sistema 500.

A
Y

AT501 y AT502

|

i

i

|

|

A .
MRP ARy

\;EL%/ 0.0345m¢
El Plano Mecanico de Referencia corresponde a la parte  E| Plano Mecanico de Referencia corresponde a la parte
inferior de la insercion metalica de la rosca. inferior de la cubierta del preamplificador. La AT504 esta
fabricada segun el diseno JPL, especificado por el IGS
AT503 para Estaciones de Referencia. El Plano Mecénico de

Referencia siempre estara referido por el IGS a la parte
\ inferior del preamplificador o BPA.

|
0.1501m ‘

El Plano Mecénico de Referencia corresponde a la parte
inferior de la antena misma.
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2.15.2 Componentes de la Altura de Antena

1. Montaje en Pilar

MRP e
A 4 VE1 | VE2

VO=0

VR

VO Offset Vertical

VR Lectura de Altura Vertical

VE1 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L1
VE2 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L2
MRP Plano Mecanico de Referencia

Aunque se menciona un ejemplo para la antena AT501/502, se aplican los
mismos principios para las antenas AT504 y AT303.

El valor de la Altura Vertical (VR) se mide a partir de la cota del pilar hacia el
Plano Mecanico de Referencia de la antena. Ya que no existe un accesorio
disponible para medir la Altura Vertical en este caso, generalmente se
obtiene mediante una nivelacion. Consulte los detalles al respecto en la
siguiente pagina, para obtener una guia en las mediciones de la Altura
Vertical.

En este caso, no se requiere el valor del Offset Vertical, por lo que se ingresa
como cero.

Los valores de las Excentricidades de Centro de Fase correspondientes a
todas las antenas Leica del Sistema 500, y aun de aquellas que no son Leica
pero que usted defina, se graban en el Receptor. Mientras se elija la antena
correcta, no hay necesidad de ingresar ningun valor en el Receptor. Estos
valores se deben calcular iUnicamente cuando se emplee un nuevo tipo de
antena que no exista en el Registro de Tipos de Antena.
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Montaje en Pilar Il - dimensiones de la Brida y del Adaptador

Todas las dimensiones se muestran
en milimetros y pueden ser de
utilidad al determinar la lectura de
Altura Vertical sobre un pilar o

: cualquier otro tipo de montaje que no
sea estandar. Con estos valores,
usted puede determinar la altura
hacia una superficie sobre la brida (lo
cual es probablemente mas sencillo
que determinarla hacia el Plano
Mecanico de Referencia), y
posteriormente, afadir el valor al
Plano Mecanico de Referencia.

LAV RNAL

9.3

109

99.7

145.5
145.5

36.5
36.5

N ?/ ) 2/

Brida GRT44 con Adaptador rosca Brida GRT46
a punta GAD31
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2. Montaje en Tripode

MRP .
A 4 TVE1] VE2

\'[o)

VR

VO Offset Vertical

VR Lectura de Altura Vertical

VE1 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L1
VE2 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L2
MRP Plano Mecanico de Referencia

Aunque se menciona un ejemplo para la antena AT501/502, se aplican los
mismos principios para las antenas AT504 y AT303.

La Lectura de Altura Vertical (VR) se mide con el gancho de alturas.

El valor del Offset Vertical (VO) se graba en el Registro de Tipos de Antena, y
para un montaje en tripode con gancho de alturas como se muestra, es de
0.36m. Este valor tendra que ser medido en caso de que usted ingrese un
registro nuevo de tipo de antena sin emplear el gancho de alturas. Existen
dos métodos para montar las antenas Leica - empleando una brida GRT46
con rosca de 5/8" o mediante una brida GRT46 con punta y un adaptador
rosca a punta GAD31. El valor de VO permanece constante,
independientemente del tipo de montaje empleado.

Los valores de las Excentricidades de Centro de Fase correspondientes a
todas las antenas Leica del Sistema 500, y aun de aquellas que no son Leica
pero que usted defina, se graban en el Receptor. Mientras se elija la antena
correcta, no hay necesidad de ingresar ningun valor en el Receptor. Estos
valores se deben calcular iUnicamente cuando se emplee un nuevo tipo de
antena que no exista en el Registro de Tipos de Antena.
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3. Montaje en baston

MRP .
v fVE1] VE2

vO=0

VR

VO Offset Vertical

VR Lectura de Altura Vertical

VE1 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L1
VE2 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L2
MRP Plano Mecanico de Referencia

Aungue se menciona un ejemplo para la antena AT501/502, se aplican los
mismos principios para las antenas AT504 y AT303.

El valor de la Lectura de la Altura Vertical (VR) es fijo y corresponde a la
altura del baston. Para el bastdn estandar del Sistema 500 es de 2.00 m.
Existen dos secciones superiores para baston del Sistema 500. Una tiene
terminacién en rosca de 5/8" y la antena se atornilla directamente. La otra
tiene terminacion en punta y emplea un adaptador rosca a punta GAD31.
Independientemente del tipo de baston que se utilice, el valor de la altura
permanece en 2.00 m. Secciones adicionales de 1.00 m. para baston se
pueden agregar o eliminar facilmente. En algunos casos especiales en los
que Unicamente se emplea la seccidn inferior del baston, el valor de la altura
sera de 1.00 m.

El valor del Offset Vertical (VO) se considera como cero en este caso.

Los valores de las Excentricidades de Centro de Fase a todas las antenas
Leica del Sistema 500, y aun de aquellas que no son Leica pero que usted
defina, se graban en el Receptor. Mientras se elija la antena correcta, no hay
necesidad de ingresar ningun valor en el Receptor. Estos valores se deben
calcular unicamente cuando se emplee un nuevo tipo de antena que no
exista en el Registro de Tipos de Antena.
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2.12.3 Midiendo las Alturas Inclinadas

VO Offset Vertical
HO Offset Horizontal
SR Lectura de Altura Inclinada
HO VE1 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L1
= i LD VE2 Excentricidad Vertical de Centro de Fase de L2

VE2| yEq MRP MRP Plano Mecénico de Referencia

/ En caso de que usted emplee la Lectura de Altura
Inclinada, la altura de antena se calcula como se indica a
/ continuacion:

Altura de Antena = V(SR2- HO?) + VO

Si el Punto de Offset de la antena se encuentra sobre el
Plano Mecanico de Referencia MRP, el valor del Offset
/ Vertical sera negativo.

La Lectura de Altura Inclinada se mide desde el punto
sobre el terreno hacia la orilla exterior de la antena. La
antena empleada para este ejemplo es una de tipo Dorne
Margolin T (Leica AT504), con especificaciones del IGS.

—F El Plano Mecanico de Referencia variara dependiendo
del tipo de antena que se utilice.
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3. Empleo del Sistema 500 sin Terminal

Los receptores SR510, 520 y 530 se
pueden emplear sin la Terminal.

Las aplicaciones y tipos de montaje
que podrian requerir este tipo de
configuracion, son por un lado, las
Estaciones de Referencia para post-
proceso de datos o Tiempo Real y
por otro, la obtencién de mediciones
Estaticas o Estatico/Rapidas.

El receptor se puede programar en la
oficina, empleando la TR500. De
esta forma, se reduce
considerablemente la necesidad de
un amplio conocimiento para operar
el equipo en campo.

Las instrucciones a detalle de la
forma de programar el receptor se
encuentran en el Capitulo 5.
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3.1 Montaje del Equipo

3.2 Operacion

3.3 Forma de Apagar el Equipo

Generalmente, el Receptory la
Antena se montaran en un tripode o
sobre un pilar. Remitase al capitulo
2 para consultar los detalles del
montaje y conexiones del equipo.

Mida la altura de la Antena
empleando el Gancho de Alturas y
anote este valor, ya que tendra que
ingresarlo en el programa SKI-Pro al
hacer el trabajo de gabinete. También
debera anotar el Identificador del
punto, asi como la hora de inicio y fin.

A manera de guia, en la seccion 3.5
se proporciona una forma de
registro de los datos necesarios.

Es necesario configurar
correctamente el Receptor antes de
comenzar a trabajar. Los parametros
que son de especial importancia
para trabajar sin la Terminal, se
encuentran en los Parametros de
Ocupacion. En el Capitulo 5 se
presenta informacidon mas detallada.

Una vez configurado el equipo,
enciéndalo con el boton ON/OFF del
Receptor.

Automaticamente, el equipo
comenzara a adquirir y rastrear
satélites, asi como a grabar datos de
acuerdo a la configuracion
establecida para el Receptor.

Permanezca en el punto durante el
tiempo necesario. Nétese que el
conteo del tiempo de observacion
requerido no comienza hasta que el
LED del Estado de los Satélites se
encuentre en color verde de manera
permanente (véase la siguiente
seccion). En el Apéndice B se
muestra una lista de tiempos de
observacién aproximados para
mediciones Estaticas o Estatico
Répidas de lineas base.

Para apagar el equipo, presione el
botén ON/OFF durante 3 segundos.
Los indicadores LED dejaran de
iluminarse cuando el equipo esté
apagado.
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3.4 Indicadores LED

3.4.1 LED de Energia

3.4.2 LED del Estado de los Satélites

Cada Receptor del Sistema 500
cuenta con tres indicadores LED, los
cuales informan al operador del
estado basico del Receptor. Dichos
indicadores se encuentran en la
parte superior del Receptor y son
visibles unicamente si la Terminal no
esta conectada a este.

El LED superior informa acerca del
suministro de energia, el de enmedio
ofrece informacion relativa al rastreo
de satélites y el inferior se refiere al
estado de la memoria.

Energia
Rastreo de Satélites
Estado de la Memoria

—|

b r
/-y—\

«<

3. Empleo del Sistema 500 sin Terminal

LED de Energia
apagado - No
hay energia

LED de Energia
en verde -
Energia correcta

LED de Energia
en verde
intermitente -
Energia
insuficiente

LED de Estado
de Satélites
apagado - No
hay rastreo de
satélites

LED de Estado
de Satélites en
verde
intermitente -
Rastreo del
primer satélite,

S

pero sin posicién

disponible

LED de Estado
de Satélites en
verde -
Suficientes
satélites
rastreados para
calcular posicién
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3.4.3 LED del Estado de la Memoria

3.5 Ficha de campo

LED de Memoria
apagado - El
Dispositivo de
Memoria no se
encuentra
disponible (no se
ha insertado la
Tarjeta PC o no
se cuenta con la
opcion de
Memoria Interna
integrada).

LED del Estado
de Memoria en
verde -
Capacidad de
Memoria
suficiente en el
Dispositivo
seleccionado
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LED del Estado
de Memoria en
verde
intermitente -
75% de la
Memoria del
dispositivo
seleccionado
esta llena

LED del Estado
de Memoria en
rojo - Memoria
llena del
dispositivo
seleccionado

Ficha de campo-Levantamiento
Estatico/Estatico Rapido de
puntos

Nombre del Operador:
Hora de Inicio (Local):
Hora de Término (Local):

ID del Punto:

Altura de Antena:

NUm. de Serie del Receptor:

Fecha:
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4. Generalidades de la Terminal TR500

La Terminal TR500 realiza las siguientes funciones:

1. Programa el Receptor GPS
2. Permite el ingreso de informacion al Receptor GPS
3. Despliega la informacién del Receptor GPS

°
© 0000000

Para que funcione, la Terminal debe estar conectada al Receptor GPS. . WIDICIG' S0 oF)
Puede conectarse mediante un cable o montandola directamente al receptor.

Una vez conectados, se pueden encender simultaneamente la Terminal y el
Receptor empleando el botén ON/OFF de la Terminal.

Se encuentra disponible una correa sujetadora con broche GHT28, que se
ajusta a la parte posterior de la Terminal. De esta forma, se facilita el trabajo
con la Terminal en aplicaciones en las que constantemente se debe sostener
en la mano (E.g. aplicaciones GIS).

Terminal TR500 conectada al Receptor
GPS mediante un cable
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4.1 Diseiio de la Pantalla

Al activarse por vez primera, se
despliegan varias pantallas de inicio
del sistema de la Terminal, hasta que
aparece la pantalla de Menu
Principal.

El disefio basico consiste en una
hilera de iconos que informan acerca
de estados diversos, que se
encuentran en la parte superior del
area principal de la pantalla, con otra
hilera de seis teclas de funciones
(F1-F6) en la parte inferior de la
misma.

Los iconos de estado ofrecen
informacion relativa a las funciones
basicas del Receptor.

La Barra del Directorio le informa su
ubicacion dentro de la estructura del
menu.

El area principal de la pantalla
muestra informacién relativa al
receptor y/o al desarrollo del
levantamiento.

Barra del Directorio

lconos de Estado
Li: 5 | & 10845
A8 2 AP005E s
PRIMCIPAL™

1 Levantamiento
= Replanteo
S ARPlicacione=s ...

W__ﬁﬁi__

Area Principal de la Pantalla
Teclas de Funciones F1-F6

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

4. Generalidades de la Terminal



Las Teclas de funciones (F1-F6)
indican el comando que se ejecuta al
oprimir la tecla correspondiente.

En ciertas pantallas, aparecera una
flecha en la esquina inferior derecha
sobre la tecla de funcion. Esta indica
que existen opciones adicionales
para las teclas de funcion.

En esta etapa, la tecla de funcion
aparece de la siguiente forma:

(1

Al oprimirla, aparece asi:

]

Al oprimirla nuevamente, regresara a
las teclas de funcion originales.

Cuando se ejecute una funcion que
tardara una cantidad considerable de
tiempo, aparecera el simbolo de un
reloj de arena (como se muestra a

continuacion).

Esto indica que el sistema esta
trabajando.
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4.2 Iconos de Estado

Nivel de Precision

we L1t 5
Lz:
+ Navegacion de alta precision (centimétrica)
Nivel de No. de Estado de
Precision | Satélites la Bateria $ Navegacién de precision (0.5 a 5m)
Visibles
Tipo de No. de
Por')sicio’n Satélites Estado de E?Cr; [:-E] Navegacion (<100m)
empleados la Memoria
enL1/L2 Estado del . e . P
Estado del Registro de la Si no hay posicion disponible, no aparece ningun icono.
Radio Posicion
Estado del Automatica
Registro de
las Observa-
ciones

| Nétese que los iconos que aparecen, dependen

del modelo de Receptor del Sistema 500 que
esté empleando, de las opciones con las que cuenta y de
la configuracion que se emplee.
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Modo de Posiciéon

A

Estatico - la Antena GPS
debe permanecer
estacionaria.

Movil - La Antena GPS se
puede desplazar

X

El Modo de Posicion depende del
tipo de operacion que se defina en la
Configuracion.

No. de Satélites Visibles

Se muestra el niumero de satélites,
tedricamente visibles, de acuerdo al
almanaque existente.

,ﬁaﬂ:‘r Al configurar el Modo de
5 Rastreo con la opcion Rastreo
Maximo, el icono de los
satélites presentara una
pequefia "T" en la parte
superior del mismo.

4. Generalidades de la Terminal

No. de Satélites en L1/L2

Cuando se despliega un icono de
Estado de Precisién, se muestra el
numero de satélites empleados en
ese momento para el calculo de la
posicion. No se indican aquellos
satélites rastreados que presenten
una calidad baja de sefial.

Cuando no se despliega el icono de
Estado de Precision, se muestra el

numero de satélites rastreados, sin

importar la calidad de sefal.
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Estado del Radio

,..-"'-.-"H El Radio se encuentra
transmitiendo (parpadea)

I.EM El Radio se encuentra
recibiendo la senal
(parpadea)

En caso de emplear dos radio
modems simultaneamente, el icono
se alternara entre ambos modems.

Estado GSM

El teléfono GSM esta
conectado a la red.

Si este icono parpadea, indica que el
teléfono GSM esta intentando
conectarse o desconectarse de la
red.

Estado de la Memoria

B Memoria Interna seleccionada

D Tarjeta PC seleccionada

E Puede retirar la Tarjeta PC

i
[
I

Indicador del nivel de Memoria.
Presenta 12 niveles entre:

Memoria vacia y:

Memoria Llena
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Estado del Registro de
Observaciones

ral

b

El Receptor se encuentra
grabando datos crudos GPS
en modo Estacionario. El
Receptor debe permanecer
estatico.

El Receptor se encuentra
grabando datos crudos GPS
en modo Mdvil. El Receptor
se puede desplazar.

Estado de Registro de Posicion
Automatica

Aparecera cuando se active en la
Configuracién la opcion de Registro
de Posicion Automatica.

+
+&

Las posiciones se registran
de acuerdo a la distancia.

Las posiciones se registran
de acuerdo al tiempo.

Hora Local

La hora local se puede configurar
para desplegarse en un relojde 12 o
24 horas.

4. Generalidades de la Terminal
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Estado de la Bateria

Voltaje de la Bateria
Correcto

2/3 del abastecimiento
maximo de la Bateria

1/3 del abastecimiento
maximo de la Bateria

I

Bateria Agotada

La bateria que esta siendo empleada
se indica por la letra que aparece a
un lado. Con las letras Ay B se
designa a las baterias insertables
tipo videocamara, E corresponde a la
bateria externa.

Este ejemplo muestra una bateria
externa con carga completa, la cual
esta suministrando energia al
sistema.

El sistema siempre empleara la
bateria con el mayor nivel de voltaje.

Debido a las caracteristicas de
descarga de las baterias, puede
ocurrir que los tiempos de duracién
entre los iconos de los cuatro niveles
de voltaje no sean consistentes. El
nivel de voltaje disminuird con mayor
rapidez entre mas bajo sea este.
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4.3 Teclado

El teclado de la Terminal tiene un
disefio QWERTY para emplearse
bajo temperaturas extremas vy
también, en caso necesario, con
guantes en las manos.

Las seis teclas F1-F6 que se
localizan en la parte superior del
teclado, corresponden a las seis
teclas de funcién que aparecen en la
pantalla de la Terminal cuando esta
se encuentra trabajando.

Al oprimir la tecla Shift, seguida por
F1, se activard la pantalla de Ayuda.
Si oprime la tecla Shift, seguida por
F6, sale de dicha pantallay regresa a
aquella en la que se encontraba
anteriormente. O bien, oprimiendo
Shift y F6 finalizara el Levantamiento,
Replanteo o la Aplicacién activa.

Oprima la tecla Esc para retroceder
en cualquier momento a la pantalla
previa.

Utilice las teclas Alt + L para
bloquear y desbloquear la Terminal.
Utilice las teclas Alt + B para activary
desactivar la iluminacion de la
pantalla.

0 6 06 60 0 0 0

4. Generalidades de la Terminal

Oprima la tecla Shift cuando se
despliegue el simbolo de una flecha,
para acceder a las opciones adiciona-
les de las teclas de funcion F1-F6.

Haga uso de la tecla CONFIG para
acceder a los menus de
Configuracion en cualquier momento.

La tecla CE se emplea para borrar el
ultimo caracter escrito al momento
de ingresar nombres, nimeros, etc.
en el Receptor.

Utilice la tecla ENTER para confirmar
el ingreso de algun dato al sistema.

Mediante la tecla STATUS se obtiene
informacion de los estados de
diversa indole, en cualquier
momento.

Para desplazarse a lo largo de la
pantalla, utilice las teclas del cursor.

Las teclas F1-F10 se emplean para
funciones definidas por el usuario.
Se pueden configurar para ejecutar
comandos o acceder pantallas de su
eleccion. Véase la seccion 9.4.
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4.4 Principios Generales de Operacion

Existen varias convenciones
empleadas en la interfaz de usuario
en el Sistema 500.

1. Teclas de Funcion

Las teclas de funcién F1-F6
aparecen en la pantalla debajo de
seis barras. En estas barras
apareceran comandos en cada
pantalla. Para ejecutar el comando,
oprima la tecla de funcién
correspondiente.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

2. Ingreso de Datos

En ocasiones, sera necesario
ingresar ldentificadores de Puntos,
Nombres, etc. Escriba los datos
haciendo uso del teclado y oprima la
tecla Enter.

Los caracteres especiales, tales
como 4, 4, ¢, etc. se pueden escribir
mediante la opcion alfanumérica. Si
el caracter que desea escribir no se
encuentra en el teclado, oprima la
tecla Enter. Las teclas F1-F6
mostraran 5 caracteres en cada una.
Oprima la tecla que contiene el
caracter de interés. Ahora, las teclas
F1-F6 contendran solo uno de los
cinco caracteres que usted
selecciond. Mediante las teclas del
cursor, desplacese a lo largo de los
caracteres posibles. Oprima
nuevamente la tecla que
corresponde al caracter que desea,
con lo cual este se escribira. En el
menu de Configuracién se
encuentran disponibles mas
caracteres que se pueden configurar.
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Ejemplo Practico

Aplicacion - Ingreso de un caracter especial

Técnica - N/A

Requerimiento - Desea escribir el nombre del trabajo denominado

"Cézanne". Todos los caracteres estan disponibles en el teclado, a
excepcion de la "é".

THAER.JO™ Muswo Trabsio
Hombr e C

Deschipcidnt

Autor :
Dispositivod Tarj FPCw

225 250282111 A AERES S slu oLt |

Procedimiento en campo - Escriba la "C". Para seleccionar la "é",

oprima F1. Las teclas de funcion se desplegaran de la siguiente forma:

Oprima F3 para seleccionar la "é".

3. Seleccion de elementos a partir
de cuadros de listas

En ocasiones, tendra que
seleccionar elementos a partir de un
cuadro de lista. Puede tratarse de
Identificadores de puntos, Trabajos,
cédigos, etc. Existen dos tipos de
cuadros de listas.

1. El cuadro de lista ocupa toda la
pantalla.

2. Un elemento aparece con una
flecha a su lado, lo cual indica
que existe un cuadro de lista
desplegable.

Cuando el cuadro de lista ocupa toda
la pantalla, aparecera un campo de
busqueda en la linea del directorio
con el cursor parpadeando. Si
conoce el nombre del elemento que
esta buscando, puede escribir las
primeras cinco letras. Los elementos
que coincidan, seran resaltados
automaticamente, ya que la busqueda
se realiza respetando mayusculas y

4. Generalidades de la Terminal “
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minusculas. Los cuadros de listas
que contengan mas lineas y que no
se pueden desplegar todas en la
pantalla, presentan una barra de
desplazamiento a un lado, la cual
indica su posicion en la lista.

COMF

NeschHifrcion

FEP_CIN Predeter
FEF_ETAT Predeter
RADFARD Predeter
TR-MOL Predeter

i
CONT HUELGL  [EORRATHFORIGHUM |

O bien, puede desplazarse a lo largo
de la lista empleando las teclas del
cursor.

Al oprimir la tecla Shift, se
desplegaran las teclas INICIO (F2),
FIN (F3), RE PAG (F4) y AV PAG
(F5). También puede emplear estas
teclas para desplazarse hacia arriba
o hacia abajo de la lista.

En caso de presentarse un cuadro
de lista desplegable, aparecera un
pequefo tridangulo al lado del
elemento seleccionado, como en el
ejemplo de Tipo Ant que se muestra
a continuacion.

CONF IGLIRAR™
Tipo Antenas

Ant.ena ]
ATSAZ en tripode

Of et Uertl B.3588 m
Alt Predet 8. 888 m
Tipo Medic Uerticalw

CENT o W oo B = 3 ~d F 4

Oprima la tecla izquierda o derecha
del cursor para desplazarse a lo
largo de las opciones, u oprima
ENTER para que aparezca el cuadro
de lista desplegable.

COMHF IGLURAR™.

Ant.eha

Tipo Antensd o H
ATSEZ ehn bastoh

ATSAZ eh

ilar

ATSAS eh pilar
ATSES eh tripode

ii
CONT HUEUCIEDIT [EORRAFREDEGHUM |
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Aparecera un campo de busqueda
en la parte superior del cuadro de
lista desplegable, indicado mediante
un cursor parpadeando. Si conoce el
nombre del elemento que esta
buscando, puede escribir las
primeras letras. Los elementos que
coincidan, seran resaltados
automaticamente, ya que la
busqueda se realiza respetando
mayusculas y minusculas.

O bien, puede desplazarse a lo largo
de la lista de elementos, empleando
las teclas del cursor.

Al oprimir la tecla SHIFT, se
desplegaran las teclas INICIO (F2),
FIN (F3), RE PAG (F4) y AV PAG
(F5). También puede emplear estas
teclas para desplazarse hacia arriba
0 hacia abajo de la lista.
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5. Configuracion del Receptor

El receptor cuenta con numerosos
parametros y funciones, los cuales
pueden ser configurados por el
usuario.

Para cada técnica de medicion se
emplean Configuraciones diferentes.
Previo a la entrega del receptor, se
programan en el mismo diferentes
Configuraciones predeterminadas.
Los archivos que las contienen
cubren la mayoria de las
aplicaciones.

Sin embargo, usted tiene la libertad
para definir sus propias
Configuraciones. Puede definir
tantas Configuraciones como
requiera para cubrir cada tipo de
operacion que usted ejecuta
normalmente. Lo anterior se lleva a
cabo mediante la Terminal TR500.

Existen dos métodos para definir una
Configuracion. Puede seleccionar la
opcion Configurar del Menu Principal
o bien, oprima la tecla CONFIG.

Al seleccionar la opcidn Configurar
del Menu Principal, el sistema
despliega una configuracion
secuencial. Los parametros se
pueden definir uno tras de otro o
seleccionandolos de una lista. Dichos
parametros se graban
permanentemente en la
Configuracién y se emplean como
predeterminados cada vez que se
utilice esa Configuracion.

Pero si prefiere trabajar con la tecla
CONFIG, se despliega un menu a
partir del cual usted puede elegir el
parametro que desea definir. Ciertos
parametros rara vez empleados
estan disponibles unicamente a
través de la tecla CONFIG, y no se
presentan en la configuracion
secuencial antes descrita.

Se recomienda emplear la tecla
CONFIG solamente cuando usted ya
esté midiendo y requiera cambiar
algun parametro temporalmente
(mientras lleva a cabo el

levantamiento), o necesite configurar
un parametro que no se encuentre
en la configuracién secuencial.

Si selecciona la opcién Configurar
del Menu Principal, se presentan dos
niveles: Estandar y Avanzado. Se
recomienda el nivel Estandar para la
mayoria de los usuarios, ya que el
Avanzado le permite definir
parametros que se requieren en
aplicaciones especializadas.

Para comenzar a definir una
Configuracién, conecte directamente
la Terminal al Receptor 0 hagalo
mediante un cable Lemo.

Encienda el Receptor y la Terminal,
oprimiendo la tecla ON/OFF.
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La primera vez que lo encienda,
aparecerad la siguiente pantalla.

FRIMCIPAL™
1 Lewvantamisento
Z2 Replanteo

3 APlicaciones. ..

cobT | MosTR |

Se despliegan las funciones que se

emplean con mas frecuencia. Con el
botén MOSTR/OCULT se muestran

u ocultan todas las funciones.

Este capitulo explica la forma de
definir una Configuracion mediante la
configuracion secuencial, a la cual se
tiene acceso mediante la opcion
Configurar del Menu Principal. En el
capitulo 9 se pueden consultar
mayores detalles acerca de la
configuraciéon mediante la tecla
CONFIG.

Seleccione la opcién Configurar del
Menu Principal. Oprima CONT (F1).

Aparecera la siguiente pantalla:

COMF Tescripciofn
PE_ETAT Predeter
TE_MOL Predeter
TR-REF Predeter

ﬂmmmmi}
Puede elegir una Configuracién
existente, desplazandose a lo largo
de la lista y oprimiendo CONT (F1), o
escribiendo el nombre de la
Configuracion. Oprima EDIT (F3)
para editarla.Los cambios a las
configuraciones predeterminadas
seran temporales, hasta que el
sensor se apague. Para efectuar
cambios permanentes, debe crear
una nueva configuracion.

Para ingresar una nueva
Configuracion, oprima NUEV (F2).
Para borrar una Configuracion,
oprima BORR (F4). Se le preguntara
si desea borrarla para confirmar la
accion antes de proceder.
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Si oprime INFOR (F5) se mostrara
alternativamente la fecha de
creacion, el autor y la descripcion de
la Configuracion.

Creacion de una nueva
Configuracion

Después de oprimir NUEV (F2), se
despliega la siguiente pantalla.

CORMF IGLURHE™

Hus Conf Faramnsetros

Mombre 8
Descripcidh?

AuLar
codT | | | | |

Escriba el Nombre y, en caso
necesario, una Descripcion y el
nombre del Autor. Oprima la tecla
ENTER después de escribir cada
dato. Oprima CONT (F1) al terminar.
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5.1 Configuracion del Receptor para Operaciones Estaticas y Estatico Rapidas

Al crear una nueva configuracion, se
genera una copia de aquella que
esté resaltada.

En esta seccién se explica la
configuracion del receptor para
operaciones de post-proceso en
Estatico, Estatico Rapido o como
Referencia para Cinematico.

Seleccione la Configuracion que
desea editar y oprima CONT (F1).
Notese que las Configuraciones

Predeterminadas no se pueden
editar. Debe crear una nuevay
editarla posteriormente.

Modo de Operacion

Seleccione el Modo de Operacion
que requiere. Dependiendo del Modo
de Operacién, se desplegaran
determinadas pantallas de
Configuracion.

Puede elegir entre Estandar y
Avanzado. Se recomienda el modo
Estandar para la mayoria de los
usuarios. Con el modo Avanzado es
posible definir parametros requeridos
en aplicaciones especializadas.

COMF IGURAR™ Modo de Operacian

Modo

coMT | | 1 | ILIZTH
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Una vez hecha la seleccion, oprima
CONT (F1) para seguir el orden
preestablecido de las pantallas de
parametros.

O bien, presione la tecla LIST (F6)
para desplegar una lista de las
pantallas de parametros y asi, poder
acceder a ellas en forma individual
mediante la tecla CONT (F1). Los
cambios se guardan automatic-
amente al llegar al final de la lista.
Las modificaciones efectuadas a los
parametros en forma individual se
pueden guardar mediante la tecla
GRABA (F3), sin necesidad de llegar
al final de la lista.

A partir de este punto, se describe el
Modo de Operacion Estandar. En la

seccion 5.1.1 se describen aquellos

rasgos configurables, disponibles al

seleccionar el modo Avanzado.
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Antena
Seleccione la configuracion de la
Antena que esté empleando.

COMFIGURAR™
Tipo AnRtena:t

Hhtena

Of fset Lerti B.3588 m
Alt Predet i a.888 m
Tipo Medic # Uerticalw

codtT | || | |

Tipo Antena - Despliega y
selecciona el tipo de antena
seleccionado.

Offset Vert - Despliega el offset
vertical definido en el montaje de
Antena (Tipo Antena)

Alt Predet - Despliega la altura
predeterminada del montaje de
Antena. Se emplea poco en
aplicaciones Estaticas o Estatico
Rapidas, en las que la altura de
Antena difiere segun el montaje.

Tipo Medic - De forma similar, elija
el método por medio del cual se

midio la altura de Antena. Para la
mayoria de las Antenas GPS
(incluyendo las antenas Leica), sera
Vertical. La altura de algunas antenas
que no son Leica se puede medir
Unicamente tomando la distancia
inclinada hacia la orilla externa de la
Antena. En este caso, seleccione
Inclinada y escriba el valor
promediado. Se le pedira entonces
ingresar también el valor del Offset
Horizontal. Véase la Seccién 2.15.3
para mayores detalles acerca de la
medicién de la distancia inclinada.

Para seleccionar el montaje de
antena, elija Tipo Antena y oprima
ENTER para abrir el cuadro
desplegable. Aparecera entonces un

listado con todos los tipos de antena.

CONMF IGUEAE- HAhtena
Tipo de Antenad <
AT Z8a1 =h baston
AT Sal en tripode

AT SRZ eh baston
AT 583 eh tripode

i
COMT | HUEWEDIT | EORFFREDE GHUM |
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Puede seleccionar de esa lista, o
escribir su propia configuracion de
Antena oprimiendo la tecla NUEV
(F2). Notese que los parametros
seleccionados de esta forma para el
tipo de antena, pasan a ser los
predeterminados de aqui en
adelante.

La mayoria de los levantamientos
Estaticos y Estatico Rapidos, o para
Estacion de Referencia, se llevan a
cabo definiendo el montaje sobre
tripode o pilar.

Al seleccionar el montaje
predeterminado de fabrica sobre
tripode, el Offset Vertical se fija
automaticamente con el valor de
0.36m. Usted necesitara unicamente
medir la altura con el gancho de
alturas al colocarse sobre un punto.
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Nétese que los montajes de antena
predeterminados de fabrica incluyen
un modelo de correccién que
depende de la altura, el cual es
invisible para el usuario. Al definir su
propia configuracion con el Receptor,
dicho modelo no se toma en cuenta.
Sin embargo, este modelo es
necesario para operaciones como
movil en tiempo real. Si requiere
ingresar un montaje de antena propio
en el cual sea necesario definir un
modelo de correccion para la misma,
utilice SKI-Pro para establecer el
montaje de antena y transferirlo
posteriormente al Receptor.

En el capitulo 2.15 se presenta una
guia para calcular las alturas y
offsets de antenas para aquellas que
son Leica y de otro tipo.

Con la tecla EDIT (F3) puede
seleccionar la configuracién de
Antena para editarla. Notese que las
configuraciones predeterminadas de
fabrica de Antena, Unicamente se
pueden visualizar, mas no editar.

Use la tecla BORR (F4) para borrar
alguna configuracion de Antena.

Use la tecla PREDE (F5) para
desplegar las configuraciones
predeterminadas de fabrica de
Antena correspondientes a las
Antenas del Sistema 500. La tecla
cambiara a TODO. Oprima
nuevamente esta tecla para
desplegar también las
configuraciones de Antenas del
Sistema 300. Puede seleccionar las
configuraciones de Antena que vaya
a emplear con mayor frecuencia 'y
borrar el resto. De aqui en adelante,
podra seguir accediendo a todas las
configuraciones predeterminadas de
fabrica de Antenas posibles,

mediante las teclas PREDE y TODO.

Posicion

Esta pantalla define la forma en que
se desplegara la posicion.
Generalmente, estos parametros se
emplean para levantamientos como
Movil en Tiempo Real.

COMF IGURAR™ Fosician
Ranyo Act # 1 . Ew
izt Coord § WGEES4 Geodesicow

contT 1 | | | |

Rango Act - Define el intervalo con
el que la posicion se actualizara en
pantalla.

Sist Coord - Usted puede
seleccionar un sistema de
coordenadas para desplegar las
posiciones. El sistema de
coordenadas WGS84 siempre estara
disponible y debe ser suficiente para
trabajos Estaticos/Estatico Rapidos.
Puede determinar otro sistema de
coordenadas en SKI-Pro para
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transferirlo, o bien, puede determinar
otro sistema de coordenadas en
campo mediante la opcién
Aplicaciones\Determ Sist de
Coord (véase seccion 11.1).

Al trabajar en modo Avanzado, se
presentan opciones adicionales en
esta pantalla. Véase la seccién 5.1.1
para mayores detalles.

Seleccione Sist Coord y oprima
ENTER para desplegar la lista de
sistemas de coordenadas
disponibles en ese momento.

CONMF IGURAR- FoO=icicoh
Zist Coordi f
Ziss 1

B =
WEs Geod&sico

Ot L BBV ET T T B bl TRIE =k e

Seleccione el sistema de
coordenadas que desea emplear.

Mediante la tecla NUEV (F2) defina
un nuevo sistema de coordenadas.
Con la tecla EDIT (F3) puede editar
un sistema de coordenadas. Con
BORR (F4) se borra el sistema de
coordenadas seleccionado y con
INFOR (F5) se despliega el método
de transformacién empleado.

Al oprimir la tecla NUEV (F2),
aparece la siguiente pantalla.

COMF I GLURAR™
Zist Coord =

e Coob

MU Zistema

Tr ans+ ormac: Hueaw
Proyeccidhn § UTH Zaw
Mod Geoidal: Prusbaw

codT || | | | |

Sist Coord - Define el nombre del
nuevo sistema de coordenadas.

En la Seccion 11 se presentan
mayores detalles acerca de los
Sistemas de Coordenadas.
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Una vez definidos los parametros,
oprima la tecla CONT (F1), para
regresar a la pantalla
CONFIGURAR\Posicion.

La misma descripcién se aplica en el
caso de oprimir la tecla EDIT (F3).

Oprima CONT (F1) para regresar a -

la pantalla CONFIGURAR\Posicion.
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Formatos

COHF IGURAR - For natos

Farm Cuadric | EEEINEECTEIES
Form Geodésicot Lat.Lon:AlLw

Tipo Calidad 3 DOpFw
Definido por Fos + AlLw

Contador QCUR 2 Ob=ervac »

ot ||| | |

Usted puede configurar los formatos
para desplegar la informacién
durante el levantamiento.

Form Cuadric - Formato de
coordenadas de cuadricula, en caso
de emplearlas.

Form Geodésico - Formato de
coordenadas geodésicas, en caso de
emplearlas.

Tipo Calidad - Muestra la forma en
que se despliega la calidad de la
posicidn en la Pantalla Principal del
Levantamiento. Se encuentra
estrechamente ligada al valor del
DOP en las Configuraciones como

Estatico y Estatico Rapido.
Desplegara el valor de la Dilucion de
Precisién, segun los componentes
definidos.

Definido por - Define los
componentes empleados para
calcular el DOP. Las definiciones del
DOP son las siguientes:

Altura - VDOP

Posicion - HDOP

Pos + Alt - PDOP

Pos + Alt + Tiempo - GDOP

Contador OCUP - Define la forma
en que se despliega la cantidad de
tiempo transcurrido en la ocupacién
de un punto. Seleccione en Tiempo -
tiempo normal u Observaciones - el
numero de observaciones
registradas.
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Codigos

Si desea seleccionar un sistema de
cédigos, oprima la tecla ENTER y
elija codigos Tematicos o Libres. En
el Capitulo 8 se presentan
descripciones completas acerca de
los sistemas de cédigos empleados
en el Sistema 500.

Oprima la tecla CODGS (F3) para
revisar los cédigos existentes en la
lista de codigos seleccionada. Aqui
mismo puede editar dicha lista.
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Tiempo Real

En el caso de operaciones para post-
proceso en Estatico o Estatico
Rapido, seleccione Ninguno y oprima
la tecla CONT (F1).

Registro

CONF IGURE™ Lodgding

Loy Static Ob= : YESw
Ob= Rate : 15.8% =
Loy Mowindg Ob= H

Loy Auto Positions: How

conT || | | | |

Reg Obs Estat - Proporciona la
opcidn de registrar o no cuando el
Receptor se encuentra en modo
Estatico. El Receptor debe
permanecer estacionario.

Intervalo Observac - Intervalo con
el que se registraran las
observaciones. Para observaciones
estaticas de lineas base largas y
periodos largos de tiempo, un
intervalo de 15-30 segundos sera
suficiente. Para aplicaciones Estatico
Rapidas, normalmente se registra
cada 10-15 segundos. En el caso de
operaciones para post-proceso en
Estaciones de Referencia y movil
cinematico en tiempo real, el intervalo
debe ser igual que para el movil.
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Reg Obs Mavil - Disponible
Unicamente cuando la opcién Reg
Obs Estat = Si. Configura el
intervalo de observaciones cuando el
receptor trabaja como Moévil. Se
emplea Unicamente en operaciones
cinematicas en Tiempo Real y para
post-proceso de operaciones
cinematicas.

Reg de Pos Autom - Registrara
automaticamente las posiciones en el
intervalo especificado. Generalmente
se emplea en operaciones como
movil en tiempo real.Para mayor
informacion, consulte la seccion 5.4.
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Oprima CONT (F1) para pasar a la
siguiente pantalla.

En el caso de seleccionar el Modo
Avanzado, apareceran opciones
adicionales en esta pantalla.
Consulte la seccién 5.1.1 para mayor
informacion.

Parametros de Ocupacion

Estos parametros controlan la forma
en que se ocupan y registran los
puntos.

COHF IGLURAR™
Mod Qcupear s

Par am

HOw

Grab Autom:
o ]
Mod Ocupar - Establece la forma en

que se registraran las coordenadas
de un punto. Para aplicaciones

Estaticas, Estatico Rapidas y de
post-proceso como Estacién de
Referencia, estara disponible
Unicamente la opciéon Normal. Lo
anterior significa que las
observaciones se registraran hasta
que se oprima la tecla ALTO. La
ultima observacion que se registra es
aquella que se realizd justo antes de
oprimir la tecla ALTO.

Grab Autom - Permite registrar
automaticamente un punto después
de oprimir la tecla ALTO.

En el caso de seleccionar el Modo
Avanzado, apareceran opciones
adicionales en esta pantalla.
Consulte la seccion 5.1.1 para mayor
informacién.

Plantillas de Id

Las plantillas de Id se emplean para
preestablecer un Id de Punto.
Generalmente se utilizan en
operaciones de post-proceso y
cinematicas en tiempo real, en las
que se graban muchos puntos y muy
rapidamente. Para operaciones
Estaticas, Estatico Rapidas y como
Estacion de Referencia en Tiempo
Real, elija la opcién Sin Plantilla.

En el caso de seleccionar el Modo
Avanzado, apareceran opciones
adicionales en esta pantalla.
Consulte la seccion 5.1.1 para mayor
informacién.

Oprima la tecla CONT (F1) para
terminar la configuracién. Regresara
entonces al Menu Principal.
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5.1.1 Modo de Operacion Avanzado para Estatico y Estatico Rapido Static.

El modo Avanzado presenta
parametros configurables
adicionales, que pueden requerirse
para ciertas aplicaciones
especializadas.

Seleccione el modo Avanzado en
CONFIGURAR\Modo Operacion.

COMFIGURAR™ Modo de Qperacioh

Mado A anzado

ConT | TS TR

A continuacion, se describen
Unicamente aquellas pantallas que
difieren de las que aparecen al
seleccionar el modo Estandar.

Posicion

Ademas de las funciones que se
ofrecen con el modo Estandar, se
presentan detalles relativos al
sistema de coordenadas
seleccionado.

COMFIGURAR™ PoOsSiciah

Intry Act & 1.8w=
Zist Coord =

Residuales - SCdiztribucion
TEansf ormac: Prusba
Elipsaide = Clarke 1566
Progeccish f UTHZ&

Mod Geoidals
GENT o W oo B = ¥ —-Jd F a

Residuales - Disponible al editar un
sistema de coordenadas. Se
despliega el método por medio del
cual, se distribuiran los residuales
sobre el area sujeta a
transformacion.

Lo anterior ayuda a que la
transformacion resulte mas realista y
a eliminar deformaciones. 1/Dist, 1/
Dist?2 y 1/Dist*3/2 distribuyen los
residuales de los puntos de control
segun la distancia entre cada uno de
estos y el punto recién transformado.

Multicuadratico distribuye los
residuales empleando un método de
interpolaciéon multicuadratico.

Transformac - Muestra el nombre de
la transformacién empleada.
Elipsoide - Nombre del elipsoide
local.

Proyeccion - Nombre de la
proyeccion.

Mod Geoidal - Nombre del modelo
geoidal.

Modelo CSCS - Nombre del modelo
CSCS empleado.

Noétese que la informacion que se
despliegue depende del tipo de
transformacién a emplear. Ciertos
tipos de transformacion no emplean
todos los parametros descritos para
calcular las coordenadas locales.
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Registro

Ademas de las funciones que se
ofrecen con el modo Estandar,
también puede especificar las
observaciones a registrar y acceder a
otras funciones mediante la tecla
ARCHS (F6).

Loy Mowing Ob=

Ob=erwvables :
Loy AWto Positions:

Hormalw
Haw

conr ||| | FILESZ

Observables - Define lo que se
registra en los datos crudos GPS.
Con la opcion Extendido se
registran datos adicionales,
incluyendo los Doppler.

Al oprimir la tecla ARCHS (F6), usted
puede configurar opciones
adicionales.

COHF IGURAR™

G abar
Red Seamentos Arch: TR
Earr ALt Red Arch ©

Huncaw

coodt || | | |

Reg Segmentos Arch - Divide los
datos registrados en archivos de una
longitud especifica de tiempo, a
menos que se elija la opcién Arch. Si
selecciona un lapso de tiempo, la
opcion Cortar cadenas queda
disponible. Si la configura bajo la
opcion NO, unicamente se
registraran datos en un nuevo
archivo cuando se alcance el tiempo
definido y se registre una nueva
cadena de observaciones.

Borr Auto Reg Arch - Borra los
datos registrados después de el
tiempo que se especifique, a menos
que seleccione la opcion Ninguno.

Oprima la tecla CONT (F1) para regresar
a la pantalla CONFIGURAR\Registro.
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Parametros de Ocupacion

Las funciones adicionales a las del
modo Estandar, disponibles en esta
pantalla son: Ocup Auto, Alto
Autom, Fin PosPro y FIN Levant.

OMF IGURAR™ P3P am o oo

dod Ocupart
Jocup ALLo f
H41to Autom:
Tin PosProl Tiempow
Sr-ab Autom: MHOw
SIM Lewvantt Automiticow

condT ||| |F-FRCl____|

Ocup Auto - la ocupacion del punto
sera automatica en cuanto inicie el
levantamiento. La opcién Por
Tiempo se utiliza para ocupaciones
automaticas del punto en un tiempo
determinado, el cual se especifica en
la pantalla LEVANTAMIENTO.

Alto Autom - las mediciones se
detendran automaticamente, segun
los criterios establecidos en la
funcion Fin PosPro. La medicién se
detendra cuando se alcance el 100%
de los criterios establecidos.
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Fin PosPro - Define el método
empleado para el AltoAutom cuando
esta funcion se configura con la
opcién SI.

En caso de configurarla como NO, se
desplegara un valor en porcentaje a
un lado del Tiempo o Epocas en la
pantalla Principal del Levantamiento,
el cual indica cuanto ha transcurrido
del criterio establecido para el
AltoAutom. Dicho criterio se define
mediante la tecla P-PRC (F5) (véase
la figura).

FIN Levant - Define la forma en que
finalizara el levantamiento. Con
Manual, el operador puede detener
el levantamiento. Con Automatico el
levantamiento finalizara en esa
forma, mientras que con Auto/Apag
finalizarg el levantamiento y se
apagara el sensor.

Al seleccionar alguna de las opciones
de Fin PosPro, la tecla (F5) estara

disponible. Al oprimirla, usted podra
configurar la opcién que selecciond.

Cuando:

Seleccione Tiempo, establezca los
tiempos de observacién para cada
punto. El conteo del tiempo comienza
al oprimir la tecla OCUP. El Receptor
deja de registrar al llegar al tiempo
establecido.

Si selecciona Ind Parar/Seguir,
tendra que definir la longitud de la
linea base. Al momento de efectuar
la medicién, se calculara el tiempo
necesario de observacion
dependiendo de dicha longitud, el
numero de satélites disponibles y el
valor de GDOP, el cual se presenta
como porcentaje.

Seleccione Observaciones, defina
el numero de épocas que deben
registrarse en cada punto.
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Seleccione # de satélites,
establezca el tiempo de observacion,
dependiendo del nimero de satélites
disponibles. Puede editar el valor
para cada numero de satélites. En el
caso de que el numero de satélites
varie a lo largo de las observaciones,
aquellas que ya estén registradas se
tomaran en cuenta. Si el nimero de
satélites disminuyera, el tiempo se
prolongara. Si por el contrario, el
numero de satélites aumentara, el
tiempo disminuira. El Receptor deja
de registrar cuando se alcanza el
limite de tiempo.

Oprima CONT (F1) para regresar a la
pantalla de CONFIGURAR\Param de
Ocupacion.
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Ejemplo Practico

Aplicacion - Registro de Observaciones para post-proceso, trabajando en
Estatico Rapido.

Técnica - Estatico Rapido

Requerimientos - Desea tener visible el Indicador Parar y Seguir en la
pantalla Principal de Levantamiento, pero no desea que el levantamiento
finalice automaticamente.

Parametros -
COMFIGLRAR™ Faram de OCWpacioh
Mod Qcupar: MHormal™
QCup Auko =
Alto AULLOm: MOw

Finn PosProf Ind Parar-Seguirwe
Gr-ak Autom: Mo
FIN Lewvant: Manualw

coMr || |F-FRCl |

Otros Parametros - Seleccione P-PRC (F5) para establecer la Longitud de
la Linea Base.

Procedimiento en Campo - Después de oprimir la tecla OCUP, comenzara el
conteo del tiempo o del numero de épocas. El valor, en porcentaje, del
Indicador Parar y Seguir se mostrara entre corchetes a un lado. Estara
trabajando hasta que se oprima la tecla ALTO. Las observaciones no
dejaran de registrarse hasta que se alcance el 100% automaticamente.
Para obtener mayor informacion relativa al indicador Parar y Seguir, puede
ira ESTADO \LEVANTAMIENTO \ Indicador Parar/Seguir.

Plantillas de Id

Generalmente, las Plantillas de Id no
se emplean en levantamientos
Estaticos, Estatico Rapidos o como
Estacion de Referencia para
Cinematico, y debe elegirse la opcion
Ninguna.

Sin embargo, si desea hacer uso de -
ellas, puede configurar las Plantillas

de Id para Puntos Auxiliares

exactamente en la misma forma que

para puntos normales.
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5.2 Configuracion del Receptor para Operaciones Cinematicas con Post-Proceso

En esta seccién se explica la
configuracion del receptor para
operaciones Cinematicas con post-
proceso.

Modo de Operacion

Seleccione el Modo de Operacion
que requiere. El Modo de Operacién
determina las pantallas de
Configuracién que estaran
disponibles.

Puede seleccionar entre Estandar o
Avanzado. Se recomienda Estandar
para la mayoria de los usuarios. El
modo Avanzado permite definir
parametros que se requieren en
aplicaciones especializadas.

COMF IGURAR™ Modo de Qperacicoh

Modo

coMt | | 1 | |LI=TH

Una vez hecha la seleccion, oprima
CONT (F1).para seguir el orden
preestablecido de las pantallas de
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parametros.

O bien, presione la tecla LIST (F6)
para desplegar una lista de las
pantallas de parametros y asi, poder
acceder a ellas en forma individual
mediante la tecla CONT (F1). Los
cambios se guardan
automaticamente al llegar al final de
la lista. Las modificaciones
efectuadas a los parametros en
forma individual se pueden guardar
mediante la tecla GRABA (F3), sin
necesidad de llegar al final de la lista.

De aqui en adelante, se describe la
operacion bajo el modo Estandar.
Los parametros configurables
adicionales que aparecen al
seleccionar el modo Avanzado, se
describen en la Seccién 5.2.1.
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Antena
Seleccione la configuracion de la
Antena que esté empleando.

COMFIGURAR™
Tipo AnRtena:t

Hhtena

offset Vert: B.0888 m
Al Predet : Z.088 m
Tipo Medic # Uerticalw

conT L || | ]

Tipo Antena - Despliega y
selecciona el tipo de antena
seleccionada.

Offset Vert - Despliega el offset
vertical definido segun el montaje de
Antena (Tipo Antena).

Alt Predet - Despliega la altura prede-
terminada del montaje de Antena
seleccionada. Si la antena siempre
estara montada a una altura fija (sobre
baston o en un punto fijo), ingrese el
valor. También podra ingresar el valor
de altura para cada montaje durante
las operaciones del levantamiento.

Tipo Medic - De forma similar,
escriba el método con el cual se
midié la altura de Antena. Para
mediciones cinematicas empleando
bastén, este sera Vertical.

Para seleccionar el montaje de
antena, elija Tipo Antena y oprima
ENTER para abrir el cuadro
desplegable. Aparecera entonces un
listado con todas las configuraciones
de antena existentes.

COHF IGURARS ANtena

Tipo de Hnten@: - b
ATSE1 en EBastin

ATSS1 en Tripode

TF I pode
Tr ipode

Saz
ATSAZ en
ATSAS en

i
CONT | HUEWEDIT | EOREFREDE GHUM |

Puede seleccionar de esa lista, o
escribir su propia configuracién de
Antena, oprimiendo la tecla NUEV
(F2) y escribiendo la informacion
requerida.
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La mayoria de los Levantamientos
Cinematicos para post-proceso se
llevan a cabo empleando el bastén
del Sistema 500. Al seleccionar un
montaje predeterminado de fabrica
sobre baston (Baston AT501/Baston
AT502), el Offset Vert se fija
automaticamente con el valor de
ceroy la Alt Predet en 2.00m.
Nétese que los parametros
seleccionados de esta forma para el
tipo de antena, pasan a ser los
predeterminados de aqui en
adelante.

En el capitulo 2.15 se presenta una
guia para calcular las alturas y
offsets de antenas para aquellas que
son Leica y de otro tipo.

Con la tecla EDIT (F3) puede
seleccionar la configuracion de
Antena para editarla.

Use la tecla BORR (F4) para borrar
alguna configuracion de Antena.
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Use la tecla PREDE (F5) para
desplegar las configuraciones
predeterminadas de las Antenas del
Sistema 500. La tecla cambiara a
TODO. Oprima nuevamente esta
tecla para desplegar también las
configuraciones de las Antenas del
Sistema 300. Puede seleccionar las
configuraciones de Antena que vaya
a emplear con mayor frecuencia 'y
borrar el resto. De aqui en adelante,
podra seguir accediendo a todas las
configuraciones de Antenas posibles,
mediante las teclas PREDE y TODO.

Posicion

Esta pantalla define la forma en que
se desplegara la posicion.
Generalmente, estos parametros se
emplean para levantamientos como
Movil en Tiempo Real.

COMF IGURAR- FOo=icicoh
Ranyo Act # =
Sist Coord 0 WGEES4d Geodesicow

CORI™——p—= =™

Intervalo de Actualizacion - Define
el intervalo con el que la posicién se
actualizara en pantalla.

Sist Coord - Usted puede seleccionar
un sistema de coordenadas para
desplegar las posiciones. El sistema
de coordenadas WGS84 siempre
estara disponible y debe ser suficiente
para trabajos cinematicos de post-
proceso. Puede determinar otro
sistema de coordenadas mediante la
opcién de Aplicaciones en Determ
Sist de Coord (véase seccion 11.1).
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Al trabajar en modo Avanzado, se
presentan opciones adicionales en
esta pantalla. Véase la seccién 5.2.1
para mayores detalles.

Seleccione Sist Coord y oprima
ENTER para desplegar la lista de
sistemas de coordenadas
disponibles en ese momento.

CONF IGURAR FOSicicn
Zizt Coordf <
Slizs 1

Seleccione el sistema de
coordenadas que desea emplear.

Mediante la tecla NUEV (F2) defina
un nuevo sistema de coordenadas.
Con la tecla EDIT (F3) puede editar
un sistema de coordenadas. Con
BORR (F4) se borra el sistema de
coordenadas seleccionado y con
INFO (F5) se despliega el método de
transformacién empleado.
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Al oprimir la tecla NUEV (F2),
aparece la siguiente pantalla.

Formatos

COMF IGUEAE- Formatos

COMFIGURAR™ MHuo Sistema de Coor o
Zizt Ccoord !
Tt ans+ormac: HueLaw
Proyeccidh § UTH Zaw
Mod Geoidal: Fruebaw

coMT ||| | | |

Sist Coord - Define el nombre del
nuevo sistema de coordenadas.

En el Capitulo 11 se presentan
mayores detalles acerca de los
Sistemas de Coordenadas.

Una vez definidos los parametros,
oprima la tecla CONT (F1), para
regresar a la pantalla
CONFIGURAR\Posicion.

La misma descripcion se aplica en el
caso de oprimir la tecla EDIT (F3).

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla CONFIGURAR\Posicion.

Farm Cuadric | EEINNar-TIIEs
Form Geodésicot Lat:Loh:AlL™

Tipo Calidad 3 DOF»
Definido por Fos + AlLT

Contador QCUR 2 Ob=ervac ¥

ot ||| | ]

Usted puede configurar el formato
para desplegar la informacion
durante el levantamiento.

Form Cuadric - Formato de
coordenadas de cuadricula, en caso
de emplearlas.

Form Geodésico - Formato de
coordenadas geodésicas, en caso de
emplearlas.

Tipo Calidad - Muestra la forma en
que se despliega la calidad de la
posicidn en la Pantalla Principal del
Levantamiento. Se encuentra
estrechamente ligada al valor del

DOP en las Configuraciones como
Estatico y Estatico Rapido.
Desplegara el valor de la Dilucion de
Precisién, segun los componentes
definidos.

Definido por - Define los
componentes empleados para
calcular el DOP. Las definiciones del
DOP son las siguientes:

Altura - VDOP

Posicion - HDOP

Pos + Alt - PDOP

Pos + Alt + Tiempo - GDOP

Contador OCUP - Define la forma
en que se despliega la cantidad de
tiempo transcurrido en la ocupacién

de un punto. Seleccione en Tiempo -
tiempo normal u Observaciones - el

numero de observaciones
registradas.
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Codigos Tiempo Real Registro
Si desea seleccionar un sistema de Para operaciones cinematicas con

cédigos, oprima la tecla ENTER y post-proceso, seleccione Ninguno y COMFE IGLIRAR" r

. o ” . . Fed Ob=s Estat. i sl
elija codigos Tematicos o Libres. En oprima la tecla CONT (F1). Interualn Obseruvact 1,97 =

, H b

el Capitulo 8 se presentan Thic. Estabica :
desc.ripciones corrllp_letas acerca de Rea de Pos Autom HO
los sistemas de codigos empleados Alt Antens Mowil 3 a.08a  m
en el Sistema 500. ot (| | | | -
Oprima la tecla CODGS (F3) para Reg Obs Estaticas - Proporciona la
revisar los codigos existentes en la opcién de registrar o no cuando el
Ils.ta de codigos §elecqona<_da. Aqui Receptor se encuentra en modo
mismo puede editar dicha lista. Estético. El Receptor debe

permanecer estacionario. Se emplea
al realizar Inicializaciones Estaticas o
al ocupar distintos puntos en una
cadena cinematica.

Intervalo Observac - Intervalo con el
que se registraran las observaciones
cuando el receptor se encuentre
estacionario o desplazandose. Para
inicializaciones estaticas o al ocupar
distintos puntos en una cadena
cinematica, el intervalo debera quedar
definido entre 0.1 y 2 segundos.
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Reg Obs Mavil - Disponible
Unicamente cuando la opcién Reg

Obs Estaticas = Si. Activa el registro
de observaciones cuando el receptor

se encuentra en movimiento. El
intervalo se define en Intervalo
Observac.

Inic. Estatica - Establece si la
Inicializacion Estatica se llevara a
cabo al principio de una cadena
cinematica. En caso de emplear el
SR510, se debe elegir la opcién SI.

Reg de Pos Autom - Registrara
automaticamente las posiciones en
el intervalo especificado.
Generalmente se emplea en
operaciones en tiempo real. Para
mayor informacion, consulte la
seccion 5.4.

Alt Antena Movil - Establece la
altura de la antena cuando el
receptor se encuentre en movimiento.
En caso de emplear un bastén
estandar del Sistema 500, el valor

predeterminado sugerido es de 2.00 m.

Oprima CONT (F1) para pasar a la
siguiente pantalla.

En el caso de seleccionar el Modo
Avanzado, apareceran opciones
adicionales en esta pantalla.
Consulte la seccion 5.2.1 para mayor
informacion.

Parametros de Ocupacion

Estos parametros controlan la forma
en que se ocupan y registran los
puntos.

COMF IGURAR™
Mod Qcwear:

Param de Ocupacicon

MO mal

Grab Autom: HOw

Mod Ocupar - Establece la forma en

que se registraran las coordenadas
de un punto.

Normal significa que las
observaciones se registraran al
oprimir la tecla ALTO. Se hace un
promedio de todas las mediciones
obtenidas durante el tiempo
transcurrido en un punto. De esta

forma, se filtran los efectos de ligeros

movimientos por parte del operador.
Instantaneo significa que se
registrara un punto etiquetado (time
tag) en el momento de oprimir la
tecla OCUP.
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Durante el post-proceso, se
interpolara una coordenada entre la Normal
[PRe A Presion de tecla Presion de tecla
posiciones de las dos épocas ooup ALTO
\I;ecm?s. , o Tiempo en
ara levantamientos cmema_tlcos con épocas I I I I I >
post-proceso, se puede elegir 1 2 3 4 5
cualquiera de los dos modos de
ocupaC|on. Coordenadas calculadas en
Post-proceso, promediando
. | icil btenid
Ocup Auto - Permite grabar un las Gpocas 2y 5 o
punto automaticamente después de Inst4
oprimir la tecla ALTO. nstantaneo A Preeion detacia
interpolacion de las interpolacion de las
. coordenadas del coordenadas del
En el caso de seleccionar el Modo punto, basandose en | punto, basandose en
Avanzado, aparecerén opciones Tiempo en las épocas 2y 3 las épocas 4 y 5
.. | -
adicionales en esta pantalla. épocas i | é AI, —>
Consulte la seccion 5.2.1 para mayor 2 5
informacion. PRORIN
-~ .7 5
’ h 1) g Presion de tecla
Vi | / 2>~ OCUP e
ista en p anta d \. _ - 4 interpolacion de las
1 Presion de tecla . O~ ~ coordenadas del
OCUP e 3 punto, baséandose en
interpolacion de las las épocas 4y 5
coordenadas del
punto, basandose en
las épocas 2y 3

Diferencia entre parametros Normal e Instantaneo
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Plantillas de Id

Las plantillas de Id se emplean para
preestablecer un Id de Punto.
Generalmente se utilizan en
operaciones de post-proceso y
cinematicas en tiempo real, en las
que se graban muchos puntos y muy
rapidamente. Si se definen
correctamente, le evitaran tener que
escribir el Id de cada punto cada vez
que se posicione en él.

COHF IGLUERE™

=L gl ] i3855
Fo= AUt BE#E#EELE 0w
v

QCUFPAR PLo=
Fed ALt Po=

ot ||| | |

Ocupar Ptos - Despliega la plantilla
de puntos seleccionada para
emplear al hacer registro manual de
puntos.

Reg Aut Pos - Despliega la plantilla
de puntos seleccionada para emplear

al hacer registro automatico de puntos.

Seleccione la plantilla que desee
emplear. Oprima ENTER para
desplegar la lista de plantillas de
puntos disponibles.

COMFIGURAR- Flantilla de Id
FPlantilla Ptos —Inc —Cr Sk
=in Plantilla

Hora u Fecha

Funto HHttt i 1 *

i
[CONT [MUEUOIEDIT [EORRAL [ |

En esta pantalla se muestran dos
plantillas de puntos predeterminadas
y aquella que el usuario habia
definido previamente.

Inc significa incremento y muestra la
cantidad con la que ird aumentando
el nimero en cada punto.

Crsr significa cursor y muestra la
posicion en el numero sobre la cual,
el cursor se posicionara
automaticamente.

La flecha % indica que esta plantilla
esta configurada para operar bajo el
modo Permanecer ejec.

Sin Plantilla - En caso de seleccionar
esta opcidn, se desplegara el ultimo
Id de punto ingresado en la pantalla
del levantamiento. El Id de punto se
incrementara automaticamente si
presenta caracteres numéricos. Si
sobreescribe este Id de punto, el
incremento automatico comenzara a
partir del nuevo Id.

Hora y Fecha - empleara
automaticamente la hora local y la
fecha como Id del punto.

Punto #i#t### - escribe
automaticamente la palabra "Punto”,
seguida por un numero que se
incrementa también, en forma
automatica (que se representa por
#).
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Para definir su propia Plantilla de
Puntos, oprima la tecla NUEV (F2).

COMFIGURAR™ DCUPAR

Modo IdPLo.: Jec
Id i Punto fididih 58
Hum Inicio # 11
Hum Final & j=
Increm ALLo: SIw
Incremento 1
Fos Cursaor 3 15w

coqr || | | | |

Modo IdPto. - Indica la forma en que
se empleara la plantilla de puntos. Si
selecciona Permanecer ejec. e
ingresa manualmente un Id de punto
diferente en la pantalla de
levantamiento, el nuevo Id se
empleara como la nueva plantilla.
Los siguientes Ids de punto tomaran
como referencia la nueva plantilla
generada. Si elige Cambiar a Indiv.
e ingresa un Id de punto en forma
manual en la pantalla de
levantamiento, el Id de punto tomara
nuevamente los valores definidos en
la plantilla original.

Id - Despliega la forma en que la
plantilla se encuentra configurada.
En esta parte puede ingresar
cualquier punto estandar que desee
ver en la plantilla de puntos. (En este
ejemplo el texto estandar es la
palabra "Punto”. Los simbolos #
indican el incremento automatico de
la numeracién).

Nétese que no se aceptan espacios
en blanco al principio.

Num Inicio - Define la posicion
inicial para cualquier incremento
automatico en la numeracion.

Num Final - Define la posicion final
para cualquier incremento
automatico en la numeracion.

Increm Auto - Define si la
numeracion se incrementara en
forma automatica en los puntos
subsecuentes.
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Incremento - establece la cantidad
con la que se incrementara la
numeracién automatica.

Pos Cursor - Define la posicién
sobre la cual comenzara el cursor.

Oprima la tecla CONT (F1) hasta que
regrese a la pantalla
CONFIGURAR\PIantilla de Id.

Para editar una plantilla de Id de
puntos existente, presione la tecla
EDIT (F3).

Para eliminar una plantilla de Id de
puntos existente, presione la tecla
BORRA (F4).

En el caso de seleccionar el Modo
Avanzado, apareceran opciones
adicionales en esta pantalla.
Consulte la seccion 5.2.1 para mayor
informacién.
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Ejemplo Practico 1

Requerimientos - Se encuentra efectuando un levantamiento en el que requiere emplear varios Ids de puntos, la
mayoria de los cuales deberan tener un incremento numérico después de la parte del texto.
Los primeros puntos a medir deberan presentar el Id "Marc###".

Parametros - En la pantalla CONFIGURAR\Ocupar Ptos. COMF IGURAR~ OCUPAR Pos
. . P Modo IdPto.: [SEENElesT
defina una plantilla de puntos como aqui se 1d ! Marc
Lm nicio = =]
muestra. riqu,m Finglt : S?
4 H Pk 2m ko -
Notese que el Modo Ic_tho. se debe configurar Inoromento 1
como "Permanecer ejec.". Fos Cur=sor 1w

CEHTWEY - & .

Procedimiento  En la pantalla de levantamiento el primer punto

. 2t
Id Purnto H Mar caa i

en campo - se desplegara con el Id "Marc001" al presionar la
tecla GRABA. El siguiente Id de punto tomara 31t ARLeha ¢ I
automaticamente el valor "Marc002" sosiciones : .
Zalidad H .85 m

ii
ALTo | JAGREG ]
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Ejemplo Practico 1 (cont.)

Procedim. en Suponga que ahora desea registrar puntos con el

campo. (cont) - |d "Camino###", comenzando con el Id
"Camino0723". Ingrese este Id directamente en
la pantalla de levantamiento: el siguiente punto
que grabe presentara automaticamente el Id
"Camino0724".

Posteriormente, desea registrar un punto en
forma individual con el Id "BN98". En la pantalla
de levantamiento, presione la tecla SHIFT y
después la tecla INDIV (F5) y escriba este |d de
punto.

Registre este punto y después de presionar la
tecla GRABA, el siguiente Id presentara
nuevamente el Id "Camino0724".

Nota: si desea guardar en la "libreria" un Id nuevo de punto como plantilla, despliegue la
pantalla CONFIGURAR\ Plantilla de Id (CONFIG, 1 Levantamiento, 5 Plantilla de Id) y
presione la tecla CONT (F1). El Id de punto que se esté empleando en ese momento

quedara guardado como una plantilla nueva.

EUAMTAMIEN™ Predeter

IdPto Indiws EM3S

Alt Antena :

Calidad H a.al mﬁ
pcue || | AGREG

ELAMNTAMIERN™

TdFto Indis - REE

Alt Antena :

Calidad H a.a1 mﬁ
ocuE | AGREGL
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Ejemplo Practico 2

Requerimientos - Suponga ahora que esta efectuando un levantamiento en el cual necesita un solo Id de punto que
se incremente después de la parte del texto. El Id a emplear sera "Punto####". Sin embargo,
debera registrar algunos puntos individuales con Ids igualmente individuales.

- _ COMF IGURAE™ OCUPAE Ptos
Parametros En _Ia pantalla CQNFIGURAR\Ocupar Pt,os. Hode TGRLoe: Cambasr & LAGLY.®
defina una plantilla de puntos como aqui se Id P Punbtommmn
Mum Inicio = =]
muestra. r:“[h.l.m Finalt : ]
N . pcrem Auto: G- T
Nétese que el Modo IdPto. se debe configurar Incremento 1

Fos Cur=sor & 1w

oMt | | | | | |

como "Cambiar a Indiv.".

i ' i EURNTAMIEN™> Fredeter
Procedim. en Enla pantglla de Ie%v.antam|ento el primer punto se ToARRETTHER O —
campo - desplegara automaticamente con el Id

"Punto001". Después de presionar la tecla Alt ARtens i fi
GRABA, el siguiente punto presentara Id
"Punto002". Calidad H a.81 m

ii
pCcue || JHGREG

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es m 5. Configuracion del Receptor




Ejemplo Practico 2 (cont.)

Procedim. en A continuacion, desea registrar un punto individual

campo. (cont) - con el Id "BN98". Ingrese este Id directamente en
la pantalla de levantamiento: después de
presionar la tecla GRABA, el siguiente Id de punto
volvera a tomar el valor "Punto002".

Nota: al ingresar el Id "BN98" del punto individual,
no es necesario presionar la tecla SHIFT como lo
hizo en el Ejemplo 1. Esto se debe a que la
plantilla "Punto####" se encuentra operando bajo
el modo "Cambiar a Indiv.".

Suponga que ahora desea registrar puntos con el
nuevo Id "001Reja" y que esta plantilla opere bajo
el modo "Permanecer ejec".

Ingrese el Id "001Reja" y presione la tecla SHIFT
y EJCUT (F5). Ocupe y grabe el punto. El
siguiente punto presentara el Id "002Reja".

Nota: los caracteres numéricos que aparecen antes de la parte de texto también se
incrementan. Esto permite crear Ids de punto de cualquier tipo que se incrementen.

EVAMTAMIEN™ Predetet

IdPto Indiw: EH3S

Alt Antena :

Calidad : a.al mﬁ
ocue || [AGREG ]

LEVANTAMIEN™ Predet.er

IdPto Indiws aal  Reja

Alt Antena =

Calidad H B.81 m
=TT T =T=T o =R T =T =
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5.2.1 Modo de Operacion Avanzado para Cinematico con Post-Proceso

El Modo Avanzado contiene ciertas
opciones configurables adicionales,
las cuales pueden requerirse en
aplicaciones especializadas.

Seleccione Avanzado en
CONFIGURAR\Modo de Operacion.

COMF IGLRAR™

Modo de O

Moo

Hu 3Nz ado

conT | I 1A TR

A continuacién, Unicamente se
describen las pantallas que son
diferentes a las vistas en el Modo
Estandar.

Posicion

Ademas de la funcionalidad que se
ofrece en el modo Estandar, aqui se
presentan detalles del sistema de
coordenadas seleccionado.

COMFIGURAR™ POSicidoln

Intrw At & 1.8v=
Zist Coord =

Fesiduales = Sodiztribucian
Transformac: Frueba
Elipzoide H Clarke 1566
Proysccian UTHZS

Mod Geoidal:
COMIE P P r——— ]

Residuales - Se despliega el método
por el cual los residuales se distribuyen
a lo largo de toda el area de
transformacion.

Transformacion - Se muestra el
nombre de la transformacion empleada.
Elipsoide - Nombre del elipsoide local.
Proyeccion - Nombre de la proyeccion
empleada.

Modelo Geoidal - Nombre del modelo
geoidal empleado.

Modelo CSCS - Nombre del modelo
CSCS empleado.
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Nétese que la informacién que se
despliega, depende del tipo de
transformacion aplicada. Ciertos
tipos de transformacion no emplean
todos los parametros descritos para
el célculo de coordenadas locales.
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Registro

Ademas de las funciones que se
presentan en el Modo Estandar,
también puede especificar las
observaciones a registrar y tener
acceso a otras funciones mediante la
tecla ARCHS (F6) (no aplica en el
GS50/ GS50 +).

COMF IGLURAR™

Fp1i—+rn

Fed Ob= Estat. Zlw
Interualo DbSEruac 1.0% =
Redg Obs Mawil ZIw
Ihic. Estatica

Observables Hormalw
Fed de PoOS AULOm HOw
Alt Antena Mauil Z.088 m

codT ||| |ARCHS

Observables - Define lo que se
registra en los datos crudos GPS.
Las observaciones de registro
extendido incluyen observaciones
Doppler. En el Apéndice D se ofrecen
mayores detalles de lo que se
registra en cada modo.

La tecla ARCHS (F6) permite
configurar opciones adicionales.

COHF IGURAR™

GFabar Ar
Red Seamentos Arch: TR
Earr ALt Red Arch ©

Huncaw

coodtT ||| | | |

Segmentos de Archivos divide los
datos registrados en archivos de
longitud especifica, a menos que se
seleccione la opcién 1 Archivo. Si
selecciona un lapso de tiempo, la
opcion Cortar cadenas queda
disponible. Sila configura bajo la
opcion NO, unicamente se
registraran datos en un nuevo
archivo cuando se alcance el tiempo
definido y se registre una nueva
cadena de observaciones.

Borrado Automatico de Archivos
borra los datos registrados después
de un tiempo especifico, a menos

que se seleccione la opcién Nunca.

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla CONFIGURAR\Registro.
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Parametros de Ocupacion

Las Funciones adicionales en esta
pantalla bajo el modo Avanzado son
OCUP Autom, Alto Autom, ALTO
Fin PosPro y FIN Levant.

:OMF ITGURAR™
qod Ocupar s
Joup Auko @
4l1to Autom:

[SETRET

de 0o,

Tin PosProl
Sr-ab Automs
SIM Lewvantt Automiticow

EONT | | | JF—FRC_

Tiempow
HOw

OCUP Autom - la ocupacion del
punto es automatica en cuanto inicia
el levantamiento. La opcién Por
Tiempo se utiliza para ocupaciones
automaticas del punto en un tiempo
determinado, el cual se especifica en
la pantalla LEVANTAMIENTO.

Alto Autom - detiene las mediciones
automaticamente, segun el criterio
seleccionado en las funciones FIN
Pospro. La medicién se detendra
cuando se alcance el 100% de los
criterios establecidos.
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Fin PosPro - Define el método
empleado para el AltoAutom cuando
esta funcion se configura con la
opcién SI.

En caso de configurarla como NO, se
desplegara un valor en porcentaje a
un lado del Tiempo o Epocas en la
pantalla Principal del Levantamiento,
el cual indica cuanto ha transcurrido
del criterio establecido para el
AltoAutom. Dicho criterio se define
mediante la tecla PosPro (F5) (véase
la figura).

Fin Levant - Define la forma en la
que terminara el levantamiento. Con
Manual el operador lo finaliza y con
Automatico termina automaticamente.
Con Auto/Apag finaliza el
levantamiento y se apaga el sensor.

Al elegir una de las opciones de Fin
PosPro, la tecla P-PRC (F5) queda
disponible. Al oprimirla, es posible
configurar la opcion seleccionada.

Cuando:

Seleccione Tiempo, defina el tiempo
de observacion para cada punto. El
conteo del tiempo inicia al oprimir la
tecla OCUP. El receptor deja de
grabar cuando se alcanza el tiempo
establecido.

Seleccione Ind Parar y Seguir,
defina el rango de la linea base. Para
las mediciones, el tiempo de
observacion se calculara
dependiendo del rango de linea base
seleccionado, el numero de satélites
disponibles y el GDOP. Todo lo
anterior se presenta en porcentaje. .
El receptor deja de grabar al llegar al
100%.

Seleccione Observaciones, defina
el numero de épocas que deberan
registrarse en cada punto. Este
parametro se recomienda para
levantamientos cinematicos con
post-proceso.
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Seleccione # de Satélites, defina el
tiempo de observacion dependiendo
del numero de satélites disponibles.
El valor para cada nimero de
satélites se puede editar. Si el
numero de satélites disponibles
variara durante las observaciones,
aquellas ya registradas se tomaran
en cuenta. Si el numero de satélites
disminuyera, se afadird mas tiempo.
Si por el contrario, aumentara, se
restara tiempo. El receptor deja de
grabar cuando se alcanza el limite de
tiempo establecido.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla de
CONFIGURAR\Parametros de
Ocupacion.
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Ejemplo Practico
Aplicacion - Seleccién de diferentes puntos a lo largo de una cadena
cinematica.

Técnica - Cinematico sin Incializacion Estatica con post-proceso. (No es
posible efectuarlo con el SR510).

Requerimientos - El operador desea que el registro de datos finalice en
forma automatica, después de oprimir la tecla OCUP.

Parametros -

COHF IGLIEAR™
Mod Qcupear s
Qcupe Auto &
Alto Autom:

Fin PosPro: Ob=ervacionesr
Grab Autom: I
FIH Lewants Manualw

codT ||| |F-FRC____|

Otros Parametros - Oprima P-PRC (F5) para definir como 1 0 2 el nimero
de Observaciones.

Procedimiento en Campo - Coloque y nivele el bastdn sobre el punto que
desea medir. Oprima la tecla OCUP. El punto se registrara y grabara
automaticamente en cuanto se registre el nimero establecido de
observaciones. Noétese que el Id del Punto debe definirse correctamente y
seleccionar cualquier codigo (en caso de asi requerirlo) ANTES de oprimir
OCUP, ya que la opcion de GRAB Autom se encontrara activa, bajo el
parametro Sl.

Plantillas de Id

También es posible configurar las
Plantillas de Id para Puntos
Auxiliares en la misma forma en que
se hace para los puntos normales.
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5.3 Configuracion del Receptor para Operaciones como Referencia en Tiempo Real

Esta seccién cubre la configuracion
del receptor para operaciones como
Referencia en Tiempo Real. Nétese
que este tipo de operaciones son
posibles Unicamente con un SR530
(Tiempo Real a nivel centimétrico) o
un SR510 o0 520 que cuente con la
opcion RTCM 2.x activada (DGPS a
nivel de 0.5 - 5m).

Elija la Configuracién que desea
editar y oprima CONT (F3). Nétese
que no es posible editar las
Configuraciones predeterminadas.
Debe crear una nueva para poder
hacerlo.

Modo de Operacion

Seleccione el Modo de Operacion
que requiere. Este define las
pantallas de Configuracion que
estaran disponibles para el
operador.

Puede elegir entre el modo
Estandary el Avanzado. El Estandar
se recomienda para la mayoria de
los usuarios. El Avanzado permite
definir parametros requeridos en
investigaciones cientificas y otras
aplicaciones especializadas.

COMF IGURAR™ Modo de dperacich

Modo

E=t andar

coWT | | | ILISTH

Una vez hecha la seleccion, oprima
CONT (F1) para seguir el orden
preestablecido de las pantallas de
parametros.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

O bien, presione la tecla LIST (F6)
para desplegar una lista de las
pantallas de parametros y asi, poder
acceder a ellas en forma individual
mediante la tecla CONT (F1). Los
cambios se guardan
automaticamente al llegar al final de
la lista. Las modificaciones
efectuadas a los parametros en
forma individual se pueden guardar
mediante la tecla GRABA (F3), sin
necesidad de llegar al final de la lista.

De aqui en adelante se describe el
modo de Operacion Estandar.
Aquellos rasgos configurables
adicionales, disponibles al
seleccionar el modo Avanzado, se
explican en la siguiente seccion.
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Antena
Seleccione la configuracion de
antena que esta empleando.

COMF LGLURAR™
Tipo Antenas

ANtena )
HATSBZE eh TH1

offset Vert: B.3E88 m
Alt Predet : @.888 m
Tipo Medic 3 Verticalw

condt | || | ____| |

Tipo Antena - Despliega y
selecciona el montaje de antena
elegido.

Offs Vert - Despliega el offset
vertical definido en el montaje de
antena (Tipo Antena).

Alt Predet - Despliega un valor
predeterminado de altura de antena.
Este valor es de poca importancia en
el caso de estaciones de Referencia
para Tiempo Real, en las que la
altura de antena varia en cada
montaje.

Tipo Medic - Seleccione la forma en
que se midi6 la altura de antena.
Para la mayoria de las antenas GPS
(incluyendo las antenas Leica), sera
Vertical. La altura de algunas
antenas que no son Leica se puede
medir Unicamente tomando la
distancia inclinada hacia la orilla
exterior de la antena. Si este es el
caso, seleccione Inclinada y escriba
el valor. Se le pedira entonces
escribir también un valor de Offset
Horizontal. CConsulte la Seccion
2.15.3 para obtener mayores detalles
relativos a la medicién de distancias
inclinadas. Nétese que los
pardmetros del montaje de antena
seleccionado, se consideran como los
valores predeterminados sugeridos.

Para seleccionar el montaje de
antena, elija Tipo Antena y oprima
ENTER para abrir el cuadro
desplegable en el cual, se enlistan
todos los tipos de configuraciones de
antenas.

COMF IGURAR™ ARtens
Tipo de AnLenad
AT 581 &h baston
AT S8l en tripode

-

AT S8Z eh baston
AT 583 e tripode

i
CONT | MUELWEDIT | BORRFPRELE aHUM |

La mayoria de las Estaciones de
Referencia para Tiempo Real se
montan sobre un tripode o un pilar.

Puede seleccionar a partir de dicha
lista o escribir su propia
configuracion de antena, oprimiendo
la tecla NUEV (F2). Nétese que los
parametros del montaje
seleccionado, se consideran como
los valores predeterminados
sugeridos.

Al seleccionar un montaje sobre
tripode predeterminado de fabrica, el
Offset Vertical toma el valor de 0.36m
automaticamente. Se debera medir
la altura de antena con el gancho de
alturas al llevar a cabo el montaje.
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En el Capitulo 2.15 se ofrece una
guia relativa a la forma de calaular
alturas y offsets para antenas que no
son Leica.

En el Capitulo 2 se ofrece una guia
sobre la forma de calcular alturas y
offsets para antenas que no son
Leica.

Mediante la tecla EDIT (F3), puede
editar la configuracion de antena
seleccionada. Noétese que las
configuraciones predeterminadas de
fabrica unicamente se pueden
visualizar mas no editar.

Con la tecla BORR (F4) es posible
borrar alguna configuracion de
antena.

Con la tecla PREDE (F5) se
depliegan las configuraciones
predeterminadas de fabrica para las
antenas actuales de Leica.

Esta tecla cambiara a TODO (F5) y

al oprimirla nuevamente, se
desplegaran también las
configuraciones de antena del
Sistema 300. Puede seleccionar las
configuraciones que utilice con
mayor frecuencia y borrar el resto.
De cualquier manera, podra
continuar desplegando todas las
configuraciones predeterminadas de
fabrica de antenas mediante las
teclas PRED y TODO.

Posicion
En esta pantalla se define la forma
en que se desplegara la posicion.

COMF IGURAR- FO=icicoh
Ranyo Act # 1 . Ew
izt Coord § WGEES4 Geodesicow

conT | | | |

Rango Act - Define el intervalo con
el que se actualizara la posicion en la
pantalla.

Sist Coord - También puede
seleccionar el sistema de
coordenadas para desplegar las
posiciones. El sistema WGS84
siempre estara disponible. Puede
definir otros sistemas de
coordenadas en Aplicaciones, bajo
la opcion Determinar Sist de Coord
(véase la seccion 11.1).
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Con el modo Avanzado se presentan
opciones adicionales en esta
pantalla. Consulte la Seccién 5.3.1
para mayores detalles.

Es de especial importancia definir un
sistema local de coordenadas para
una Estacion de Referencia en
Tiempo Real, si desea emplear
coordenadas locales de cuadricula
en el punto de Referencia. El
Receptor debe ser capaz de calcular
una coordenada equivalente en el
sistema WGS84 para transmitirla al
Movil(es).

Seleccione Sist Coord y oprima
ENTER para desplegar la lista de
sistemas de coordenadas
disponibles en ese momento.

COMF IGURAR™ Fosicidn
rSist Coord: g
Swiss 1

=Ll1Es
WGESd Geodésico

ok L RLIELIET T L B TEIE S R

Elija el sistema de coordenadas que
desea emplear.

Oprima la tecla NUEV (F2) para
definir un sistema de coordenadas
nuevo. Con EDIT (F3) puede editar
alguno ya existente. La tecla BORR
(F4) se emplea para borrar el
sistema de coordenadas
seleccionado y con INFOR (F5) se
muestra el tipo de transformacion
empleado.

Al oprimir la tecla NUEV (F2),
aparece la siguiente pantalla:

COMF IGURHE™

Mo Sistema de Coorc

izt Coord @
Trans§ ormact Mgz
Proyeccidn = UTH Zaw
Mod Geoidal: Prusbaw

ConT |

Sist Coord - Establece el nombre de
un nuevo sistema de coordenadas.

En la Seccion 11 se ofrece mayor
informacion relativa a los Sistemas
de Coordenadas.

Una vez definidos los parametros,
oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla de
CONFIGURAR\Posicion.

Si oprime la tecla EDIT (F3), se
aplican las mismas descripciones.

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla de
CONFIGURAR\Posicion.
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Formatos

COMF LGURAR

Formato=s

Form Cuadric ! EEEINNar-TI-IEs
Form Geodésicol Lat:Loh:AlL™

Tipo Calidad * DOF»
Definido por Fos + AlLT

Contador QcupP 2 Ob=ervac ¥

condT | | | | |

Puede configurar la forma en que se
desplegara la informacién durante el
levantamiento.

Form Cuadric - Formato de
coordenadas de cuadricula, en caso
de emplearlas.

Form Geodésico - Formato de
coordenadas geodésicas, en caso de
emplearlas.

Tipo Calidad - Forma en que se
desplegara la calidad de la posicion
en la pantalla Principal del
Levantamiento. En Configuraciones
como Estaciéon de Referencia en
Tiempo Real, esta estrechamente

ligada al DOP. Desplegara el valor de
la Dilucidn de la Precision, segun los
componentes definidos.

Definido por - Define los
componentes empleados para
calcular el DOP. Las definiciones del
DOP son las siguientes:

Alt - VDOP

Pos - HDOP

Pos + Alt - PDOP

Pos + Alt + Tiempo - GDOP

Contador OCUP - Define la forma
en que se desplegara el tiempo de
ocupacioén de un punto. Seleccione
en Tiempo - tiempo normal u
Observaciones - el nimero de
soluciones de navegacion calculadas
y registradas.
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Codificacion

Generalmente, al establecer una
Estacion de Referencia para Tiempo
Real, el punto de Referencia se
selecciona de una lista de puntos
predefinida. Estos puntos habran
sido medidos previamente y pueden
tener algun cédigo necesario
asignado. Por lo tanto, normalmente
no se requiere definir un Sistema de
Codificacion.

Si de cualquier modo, desea
seleccionar un sistema de cédigos,
oprima la tecla ENTER vy elija entre
Tematico y Libre. En la Seccion 8 se
muestra una descripcion completa de
los sistemas de codificacion
empleados por el Sistema 500.

Oprima la tecla CODGS (F3) para
visualizar los codigos existentes en la
lista de codigos. En esta parte
también puede editar las listas de
cédigos.
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Tiempo Real 1/2

Configura los parametros empleados
en las operaciones de Tiempo Real. En
caso de ser necesario, puede configurar
dos interfaces de Tiempo Real.

CONF IGURAR™ Tiempo Real 1

Datos T R Referenciaw
Formato Dat: Leicaw
Puer Lo H T kREFIEY
Interwvalo =L =

i
coMT || | |DIZR0 REF |

Datos TR - define el modo de
operacion del Receptor. Seleccione
Referencia para transmitir datos en
tiempo real.

Formato Dat - Define el formato
empleado para la transmision de
datos en tiempo real.

Puerto - define el puerto al cual se
enviaran los datos en Tiempo Real.
Generalmente, un radio modem o
teléfono GSM se conectara al puerto.
Si el radio modem es Satelline,
Pacific Crest o un teléfono GSM, se
montara en el adaptador para radio

modem y se conectara al Puerto 3 0
al Puerto 1. Asimismo, puede

conectar un radio modem o teléfono
a cualquier puerto mediante un cable.

Utilice las flechas de cursor derecha
0 izquierda para seleccionar el puerto
para la transmision de datos en
tiempo real. Se desplegara el
dispositivo asignado a dicho puerto.

Rango - Establece el intervalo de los
mensajes de salida. Con el Sistema
500, este intervalo puede ser desde
0.1 hasta 60 segundos.

Para definir el Formato de Datos,
seleccione el campo Formato Dat y
oprima ENTER.

Leica es el formato propietario de
Leica para datos GPS en tiempo
real. Este es el mejor formato a
emplear en caso de trabajar
exclusivamente con unidades
moviles del Sistema 500 de Leica.

CMR y CMR+ son formatos
compactos para transmitir datos a
receptores de otras marcas.

Se emplea formato RTCM cuando se
utilizan unidades mdéviles de otras
marcas. Independientemente de los
otros tipos de mensajes elegidos, el
mensaje 3 de RTCM siempre se
estara generando.

RTCM 18, 19 - Fase portadora y
seudorangos no corregidos. Se
emplea en operaciones RTK en las
que las ambigiliedades seran resueltas
en el Movil (RTK). Después de una
resolucion exitosa de ambigledades,
se pueden esperar precisiones de
alrededor de 1-5 cm (emc).

RTCM 20, 21 - Correcciones de fase
portadora RTKy correcciones de seudo-
rangos de alta precision. Se emplea
para operaciones RTK. Existe muy
poca o ninguna diferencia con respecto a
las precisiones obtenidas al emplear
estos mensajes, comparado con los
mensajes 18y 19.

RTCM 1, 2 - Correcciones
Diferenciales y Delta Diferenciales
GPS. Se emplea para aplicaciones
DGPS. Las precisiones que se
pueden obtener en el Mévil son de
0.5-5 m emc.
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Con la tecla DISPO (F5) puede
configurar y asignar un dispositivo al
puerto seleccionado.

. 4 Puertos

*Satelline ZASH
*#Zatelline ZAS:E
#Zatelline JASSIASM
*Ziemens M1
*EZiemens MZA

E]!]m_ﬁ
Seleccione el dispositivo que desea
asignar al puerto. Si no se despliegan
dispositivos predeterminados, oprima
PREDE (F5) para visualizarlos. Los
dispositivos predeterminados se
sefalan con un asterisco.

Selecione un dispositivo de la lista. Para
desplegar su configuracion, presione la
tecla EDIT (F3). Si el dispositivo que desea
emplear requiere de una configuracion
diferente, seleccione Unknown Radio
y oprima la tecla NUEV (F3). Escriba
entonces el Nombre y Parametros de
Puerto para dicho dispositivo.

En el Apéndice H se presenta una lista
completa de todos los dispositivos
disponibles.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla de
CONFIGURAR\Tiempo Real 1.

Presione la tecla REF (F6) para
configurar otras opciones que
corresponden a los mensajes
transmitidos por la estacion de
referencia

COMF IGURAR™ Ticmpeo Real

Id Est Ref A
Fin Mensage Hadaw
Lek . RTCH E.Ew

coRtT || [ | | |

Puede definir un numero para el Id
de la estacion de referencia,
ingresando un retorno de carro al
final de cada mensaje. En caso de
elegir el formato RTCM, seleccione la
versién RTCM de salida. Notese que
la estacién de referencia y la estacion
movil deben emplear la misma
version RTCM.

Debera definir un Id Est Ref en caso

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

1. Pretenda trabajar con dos
estaciones de referencia
simultaneamente, transmitiendo en
canales diferentes y cambiando de
frecuencia en la estaciéon movil

o]

2. En caso de cambiar la estacién de
referencia de un punto a otro.

Si requiere configurar la segunda
interfaz de Tiempo Real, presione la
tecla SHIFT T-R 2 (F2) en la pantalla
CONFIGURAR \ Tiempo Real 1.

COMF LGURAR™

Tiempo Real 1
Datos T R = Ref el enicia
Formato Dati Leicar
Puer Lo i1 #Zatelline ZA*
Interwvalo = 1.8% =

i |
AvUDRT-R 2 | | [ZALIH

Configure los parametros de la interfaz
Tiempo Real 2, tal y como se describié
anteriormente. La interfaz Tiempo Real
2 es completamente independiente de
la interfaz Tiempo Real 1, por lo que
puede elegir un Formato de Datos y
un Intervalo diferente.

de que:

5. Configuracion del Receptor



Nétese que debe seleccionar un
puerto diferente al empleado por la
interfaz Tiempo Real 1.

Presione la tecla SHIFT T-R 1 (F2)
para aceptar los parametros de
configuracion y regresar a la pantalla
Tiempo Real 1.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces.

COMNF IGURAR™ Inter f aces

Interfaz PrtosTispo.

T1em-n Real 1 1 Fzatelline
i = +E]

Salzda HHER
Datos ASCII
Punto Inacces ————-—

i
COMT [ [EDIT [ [CTREL [CHUM |

Se mostrara el Puerto/Dispositivo
configurado para ambas interfaces de
Tiempo Real.

Registro

En caso requerido, puede grabar
datos crudos. Estos pueden
emplearse en caso de existir

problemas con la recepcion de datos
en el Mdvil y no se pudiera calcular
una posicién en tiempo real. Se
puede hacer un post-proceso de las
observaciones en la oficina, a fin de
llenar aquellos huecos que pudieran
quedar en las posiciones obtenidas
en tiempo real. Claro que, las
observaciones también deben
registrarse en el Movil.

COMF IGURAR™ Redis +rn
Red Ob=s Estat.
Interwvalo DBSEPUEG

EIw
1.a% =

codr | | | |

Reg Obs Estat - Activa o desactiva
el registro de datos cuando el
Receptor se encuentra en modo
estatico.

Intervalo Observac - Intervalo con
el que se hard el registro de las
observaciones. Para estaciones de
Referencia en Tiempo Real, el
intervalo debe ser igual al Intervalo
de Actualizacion de la Posicion en el
Movil. Generalmente estara entre
0.2-2 segundos.

Oprima la tecla CONT (F1) para
pasar a la siguiente pantalla.

Con el modo Avanzado, se presentan
opciones adicionales en esta
pantalla. Para mayores detalles,
véase la seccion 5.3.1

Oprima la tecla CONT (F1) para
terminar con la configuracion.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

5. Configuracion del Receptor



5.3.1 Modo de Operacion Avanzado para Estaciones de Referencia en Tiempo Real

El modo Avanzado presenta
parametros configurables
adicionales, que pueden ser
necesarios en ciertas aplicaciones
especializadas.

Seleccione Avanzado en

CONFIGURAR\Modo de
Operacion.
COMFIGURAR™ Modo de O
[gfuTea]

jcoMT |11 | [LIZTH

En esta parte se describen
Unicamente aquellas pantallas que
difieren de las descritas
anteriormente.

Posicion

Ademas de la funcionalidad que se
ofrece en el modo Estandar, aqui se
presentan detalles del sistema de
coordenadas seleccionado.

COMFIGURAR™ PoOsSiciah

Intry Act & 1.8w=
Zist Coord =

Residuales - SCdiztribucion
TEansf ormac: FPrueba
Elipsaide = Clarke 1566
Proyeccioh f UTHZ&

Mod Geoidal:
CobT | T

Residuales - Se despliega el método
por el cual los residuales se distribuyen
a lo largo de toda el area de
transformacion.

Transformacion - Se muestra el
nombre de la transformacion empleada.
Elipsoide - Nombre del elipsoide local.
Proyeccién - Nombre de la proyeccion
empleada.

Modelo Geoidal - Nombre del modelo
geoidal empleado.

Modelo CSCS - Nombre del modelo
CSCS empleado.
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Nétese que la informacién que se
despliega, depende del tipo de
transformacion aplicada. Ciertos
tipos de transformacion no emplean
todos los parametros descritos para
el célculo de coordenadas locales.
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Tiempo Real 1/ 2
Configura los parametros empleados
en operaciones de Tiempo Real.

COMNF IGURE™ R
R=Time Datai

a3l-Time 1

REf e ence

Data Format: Leicar
POt : 1 *RZZIZw
Rate 1.8% =
i
[CoMT | [RATESl  [TEUCE REF |

Formato de Datos - Existen dos
formatos adicionales para el RTCM.
Es posible obtener tanto los Cédigos de
correcciones como los datos crudos
GPS al mismo tiempo, o correcciones
de fase de alta precision al
seleccionar las opciones RTCM 1, 2,
18,19 0 RTCM 1, 2, 20, 21.

Asimismo, queda disponible la tecla
adicional INTVS (F3).

INTVS permite tener salida de
diferentes mensajes a diferentes
intervalos.

Si elige RTCM como formato de
datos, puede seleccionar diferentes
intervalos para los distintos tipos de
mensajes. Por ejemplo, el Mensaje 3
siempre tiene salida,
independientemente de los mensajes
RTCM que se seleccionen. Ya que
este mensaje no requiere tener
salida constante, puede seleccionar
un intervalo menor para el mismo.

Si elige el formato de datos Leica,
puede seleccionar diferentes
intervalos para la transmisién de
datos crudos (Interv Dats), el
intervalo para salida de coordenadas
de la referencia (Interv Coor) y el
intervalo con el que tendrd salida la
informacion de la Estacion de
Referencia (Id de Punto, etc.) y que
se define en Intv Inf.

Ademas de las opciones de
configuracion disponibles en el modo
Estandar, al presionar la tecla REF

(F6) puede configurar el Time Slicing.

El Time Slicing permite transmitir
mensajes RTCM con retraso, lo cual

se requiere al enviar mensajes
RTCM a partir de diferentes
estaciones de referencia en el mismo
canal de radio. El Time Slicing en el
Sistema 500 se aplica para radios,
GSM e interfaz RS232.

COMF IGURAR™ Tiempo

Id Est. Ref : ]
Time Elicing :

E=t Ref Emp H qw
Desfas Tiem H S
Fin Mensaje : Madaw

coHT | | ] | |

Time Slicing.- Activa los intervalos
de tiempo. Al configurar esta opcion
como Sl, quedan disponibles dos o
mas lineas.

Est Ref Emp.- Define el niumero de
estaciones de referencia empleadas.
Puede tener hasta cuatro estaciones
de referencia transmitiendo
mensajes RTCM.
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Desfase de tiempo.- El desfase de
tiempo representa el retraso actual
del tiempo. El nimero de desfases
de tiempo indica el numero de
estaciones de referencia en uso. El
retraso actual del tiempo equivale a
un segundo dividido entre el numero
total de estaciones de referencia. Si
utiliza dos estaciones de referencia,
el retraso del tiempo sera de 0.5. Por
lo tanto, los desfases de tiempo
seran de 0.00 y 0.50 segundos. Con
tres estaciones de referencia, el
retraso del tiempo sera de 0.33. Los
desfases de tiempo seran de 0.00,
0.33y 0.66 segundos.

La interfaz de Tiempo Real 2 es
completamente independiente de la
interfaz Tiempo Real 1, por lo que el
numero de estaciones de referencia
y de desfases de tiempo se pueden
configurar en forma diferente.

Registro

Ademas de las funciones que se
presentan en el Modo Estandar,
también puede especificar las
observaciones a registrar y tener
acceso a otras funciones mediante la
tecla ARCHS (F6).

CONMF IGURAR- Fedistro

Redg Ob=s Estat. SIw

Interuvalo Obseryac: =
Obzeryvables Hormalw

codT | ||| |ARCHS

Observables - Define lo que se
registra en los datos crudos GPS.
Las observaciones de registro
extendido incluyen observaciones
Doppler.

La tecla ARCHS (F6) permite
configurar opciones adicionales.

COMF IGURAR™ GFabar Archivos
Red Seamentos Arch: TR

Huncaw

Eorr AWt Red Arch @

codtT ||| | | |

Segmentos de Archivos - divide los

datos registrados en archivos de
longitud especifica, a menos que se
seleccione la opcion 1 Archivo. Si
selecciona un lapso de tiempo, la
opcion Cortar cadenas queda
disponible. Si la configura bajo la
opcion NO, unicamente se
registraran datos en un nuevo
archivo cuando se alcance el tiempo
definido y se registre una nueva
cadena de observaciones.

Borrado Automatico de Archivos
borra los datos registrados después
de un tiempo especifico, a menos
que se seleccione la opcién Nunca.

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla CONFIGURAR\Registro.
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5.4 Configuracion del Receptor para Operaciones como Movil en Tiempo Real

Esta seccién cubre la configuracion
del receptor para operaciones como
Movil en Tiempo Real. Nétese que
este tipo de operaciones son
posibles Unicamente con un SR530
(Tiempo Real a nivel centimétrico) o
un SR510 o0 520 que cuente con la
opcion RTCM 2.0 activada (DGPS a
nivel de 0.5 - 5m).

Elija la Configuracién que desea
editar y oprima EDIT (F1). Nétese
que no es posible editar las
Configuraciones predeterminadas,
debe crear una nueva para poder
hacerlo. Si Unicamente existen
Configuraciones Predeterminadas,
seleccione aquella que corresponde
al tipo de operacion que desea
configurar (en este caso, TR_MQOV),
y oprima la tecla NUEV (F2).
Después de escribir el nombre y los
otros datos, seleccione esta nueva
Configuracién y oprima CONT (F1).

Modo de Operacion

Seleccione el Modo de Operacion
que requiere. Este define las
pantallas de Configuracion que
estaran disponibles para el operador.

Puede elegir entre el modo Estandar
y el Avanzado. El Estandar se
recomienda para la mayoria de los
usuarios. El Avanzado permite
definir parametros requeridos en
investigaciones cientificas y otras
aplicaciones especializadas.

CONF IGURAR Modo de Qperacicoh

Modo

codT | || | [LIZTH

Una vez hecha la seleccion, oprima
CONT (F1) para seguir el orden
preestablecido de las pantallas de
parametros.

O bien, presione la tecla LIST (F6)
para desplegar una lista de las
pantallas de parametros y asi, poder
acceder a ellas en forma individual
mediante la tecla CONT (F1). Los
cambios se guardan
automaticamente al llegar al final de
la lista. Las modificaciones
efectuadas a los parametros en
forma individual se pueden guardar
mediante la tecla GRABA (F3), sin
necesidad de llegar al final de la lista.

De aqui en adelante se describe el
modo de Operacion Estandar.
Aquellos rasgos configurables
adicionales, disponibles al
seleccionar el modo Avanzado, se
explican en la siguiente seccion.
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Antena
Seleccione la configuracion de
antena que esta empleando.

COMFIGURAR™
Tipo AnRtena:t

Antehna ]
ATSAZ en Eastan

offset Vert: B.0888 m
Al Predet : Z.088 m
Tipo Medic # Uerticalw

conT L || | ]

Tipo Antena - Despliega y
selecciona el montaje de antena
elegido. Para operaciones como
Mévil en Tiempo Real, generalmente
sera AT502 en Baston.

Offs Vert - Despliega el offset
vertical definido en el montaje de
antena (Tipo Antena).

Alt Predet - Despliega un valor
predeterminado de altura de antena.
Si la antena siempre estara montada
a una altura fija (sobre un bastén o
siempre sobre una misma posicion
fija), escriba dicho valor.

Generalmente sera de 2.00m para
operaciones como Mdévil en Tiempo
Real. Durante el levantamiento,
también es posible introducir el valor
de altura para cada montaje.

Tipo Medic - Introduzca la forma en
que se midi6 la altura de antena.
Para operaciones como Mdévil en
Tiempo Real, generalmente sera
Vertical.

Para seleccionar el montaje de
antena, elija Tipo Antena y oprima
ENTER para abrir el cuadro
desplegable en el cual, se enlistan
todos los tipos de configuraciones de
antenas.

CONMF IGUEAE- HAntena

Tipo de AnLenad < ?
ATSE1 en Bastoh

ATSA1 en Tripode

ATSAE Eastohn

ATSEZ en Tripode

ATS&S en Tripode

i
COMT | HUEWEDIT | EORFFREDE GHUM |

Puede seleccionar a partir de dicha
lista 0 escribir su propia
configuracion de antena, oprimiendo
la tecla NUEV (F2) y escribiendo la
informacion necesaria.

La mayoria de los levantamientos
como Mdvil en Tiempo Real se llevan
a cabo empleando el bastén del
Sistema 500. Al seleccionar un
montaje sobre bastén
predeterminado de fabrica, (AT501 /
AT502 sobre Baston), el Offset
Vertical toma automaticamente el
valor de cero y la Alt Pred el de 2.00
metros. Notese que los pardmetros
del montaje de antena seleccionado,
se consideran como los valores
predeterminados sugeridos.

En el capitulo 2.15 se ofrece una
guia relativa a la forma de calcular
alturas y offsets para antenas que no
sean Leica.
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Mediante la tecla EDIT (F3), puede
editar la configuracion de antena
seleccionada.

Con la tecla BORR (F4) es posible
borrar alguna configuracion de
antena.

Con la tecla PREDE (F5) se
despliegan las configuraciones
predeterminadas de fabrica para las
antenas actuales de Leica. Esta tecla
cambiard a TODO (F5) y al oprimirla
nuevamente, se desplegaran también
las configuraciones de antena del
Sistema 300. Puede seleccionar las
configuraciones que utilice con mayor
frecuencia y borrar el resto. De
cualquier manera, podra continuar
desplegando todas las
configuraciones predeterminadas de
fabrica de antenas mediante las
teclas PREDE y TODO.

Posicion

En esta pantalla se definen el
intervalo y la forma en que se
desplegara la posicion. Si desea
trabajar en coordenadas locales,
DEBE definir aqui el sistema de
coordenadas empleado.

COMF IGURAR™ POSicich
Rando Act H 1 .8w=
Zist coord @ T

COME @ B & 0 __ T I N @

Rango Act - Define el intervalo con
el que se actualizara la posicion en la
pantalla.

Sist Coord - También puede
seleccionar el sistema de coordenadas
para desplegar las posiciones. El
sistema WGS84 siempre estara
disponible. Puede definir otros
sistemas de coordenadas en
Aplicaciones, bajo la opcion Determ
Sist de Coord (véase la seccion 11.1).

Seleccione Sist Coord y oprima
ENTER para desplegar la lista de
sistemas de coordenadas
disponibles en ese momento.

CONMF IGURAR- FoO=icicoh

Zist Coordi f kS
Ziss 1

WGEEE4 Geod&sico

i
COHT | HUEWEDIT | EORF THFORGHLIM |

Elija el sistema de coordenadas que
desea emplear.

Oprima la tecla NUEV (F2) para
definir un sistema de coordenadas
nuevo. Con EDIT (F3) puede editar
alguno ya existente. La tecla BORR
(F4) se emplea para borrar el
sistema de coordenadas
seleccionado y con INFOR (F5) se
muestra el tipo de transformacion
empleado.

Al oprimir la tecla NUEV (F2),
aparece la siguiente pantalla:
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COMFIGURAR™ MHuo Sistema de Coor o
Zist Coord =

Tt ans+ormac: HueLaw
Proyeccidh § UTH Zaw
Mod Geoidal: Fruebaw

coMT ||| | | |

Sist Coord - Establece el nombre de

un nuevo sistema de coordenadas.

Una vez definidos los parametros,
oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla de
CONFIGURAR\Posicion.

Si oprime la tecla EDIT (F3), se
aplican las mismas descripciones.

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla de
CONFIGURAR\Posicion.

Al trabajar bajo el modo Avanzado,
aparecen opciones adicionales en
esta pantalla. Consulte la seccién
5.4.1 para mayores detalles.

Formatos

@Yt e [l

ag =7
L[ [E|

COMFIGURAR™ Formatos

Form Cuadric f Este.Morte.Altw
Form Geodésico! Lat:Lona AlLw

Tipo Calidad = DO
Definido por HEFoS+A1L+Tiemeo

Contador OCUP = Observacionesw

(T A I N A

Puede configurar la forma en que se
desplegara la informacién durante el
levantamiento.

Form Cuadric - Formato de
coordenadas de cuadricula, en caso
de emplearlas.

Form Geodésico - Formato de

coordenadas geodésicas, en caso de

emplearlas.

Tipo Calidad - Para moévil en tiempo

real, seleccione la opcién Calidad.

Mostrara la Calidad de Coordenadas

en cm en la que queda comprendida
la posicion, la cual se calcula
empleando los valores de
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desviaciones estandar de los
componentes de las coordenadas.

Definido por - Define los
componentes empleados para
calcular la Calidad.

Altura - Calidad de alturaen 1D

Posicion - Calidad de posicién en 2D -

Pos + Alt - Calidad de Posicién en 3D
Pos + Alt + Tiempo - Calidad de
Posicion en 3D

Contador OCUP - Define la forma
en que se desplegara el tiempo de
ocupacion de un punto. Seleccione
en Tiempo - tiempo normal o
Posiciones - el numero de calculo
de posiciones realizadas.
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Codigos

Si desea seleccionar un sistema de
codigos, oprima la tecla ENTER y
elija entre Tematico y Libre. En el
Capitulo 8 se ofrece una descripcidn
completa de los sistemas de
codificacion empleados por el
Sistema 500.

Oprima la tecla CODGS (F3) para
visualizar los cddigos existentes en
la lista de codigos. En esta parte
también puede editar las listas de
codigos.

Tiempo Real
SEY I T 22k

Dato= T R =
Formato Dat:

Leicaw
Pusr+to =1 *#Zatelline ZAw
Zensor Ref = ERSSaw
Antena Refd TATSAZ en tr ipodw
Usar Fase : SIw
Radiao H Mo GFabar b=

ii
cont [ L nIseol

Datos T R - define el modo de
operacién del Receptor. Seleccione
Movil para la recepcion de datos en
tiempo real.

Formato Dat - Define el formato
empleado para la transmision de
datos en tiempo real.

Puerto - define el puerto al cual se
conectara el dispositivo para la
recepcion de datos en Tiempo Real.
Generalmente, este sera un radio
modem o teléfono GSM. Si el radio
modem es un Satelline 1AS/2ASx/
2ASXxE, Pacific Crest RFM96 (W) o
un teléfono GSM, se montara en la
cubierta para este fin y se conectara
al Puerto 3 o al Puerto 1. Asimismo,
puede conectar un radio modem o

teléfono a cualquier puerto mediante
un cable, sin necesidad de emplear
la cubierta.

Utilice las flechas de cursor derecha
0 izquierda para seleccionar el puerto
para la transmision de datos en
tiempo real. Se desplegara el

dispositivo asignado a dicho puerto. -

Sensor Ref - Seleccione el tipo de
Receptor empleado en la Estacion de
Referencia. En caso de que no sea
Leica, elija la opcion Desconocido.

Antena Ref - seleccione la antena
empleada en la estacion de referencia.
Se encuentran disponibles todas las
antenas contenidas en la lista de
antenas. Si desconoce el tipo de
antena empleada en la referencia, o
se estd empleando una que no
aparezca en la lista, seleccione la
opcién Desconocido. Si los datos de
la Referencia se corrigen por valores
absolutos de calibracion de antena, y
en el Movil desea utilizar modelos
estandar de antenas Leica,
seleccione ADVNULLANTENNA.
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Usar Fase - Si Unicamente requiere
solucion de cddigo, seleccione la
opcién NO.

Radio - Puede registrar
observaciones crudas y aplicarles
post-proceso en caso de ocurrir
alguna interrupcion en el radioenlace.

Para definir el Formato de Datos a
recibir, seleccione el campo Formato
Dat y oprima ENTER.

Leica es el formato propietario de
Leica para datos GPS en tiempo real.
Este es el mejor formato a emplear
en caso de trabajar exclusivamente
con unidades moviles del Sistema
500 de Leica.

CMR y CMR+ son formatos
compactos para transmitir datos a
receptores de otras marcas.

Se emplea formato RTCM cuando se
reciben datos de una Estacion de
Referencia que trabaje con equipo
diferente al de Leica. El mensaje 3
siempre se estara generando en
forma predeterminada.

RTCM 18, 19 - Fase portadora y
seudorangos no corregidos. Se
emplea en operaciones RTK en las que
las ambigliedades seran resueltas en
el Mévil (RTK). Después de una
resolucion exitosa de ambigliedades,
se pueden esperar precisiones de
alrededor de 1-5 cm (emc).

RTCM 20, 21 - Correcciones de fase
portadora RTK y correcciones de
seudorangos de alta precision. Se
emplea para operaciones RTK.
Existe muy poca o ninguna diferencia
con respecto a las precisiones
obtenidas al emplear estos
mensajes, comparado con los
mensajes 18y 19.

RTCM 1, 2 - Correcciones
Diferenciales y Delta GPS
Diferenciales. Se emplea para
aplicaciones DGPS. Las precisiones
que se pueden obtener en el Movil
son de 0.5-5 m. emc.

RTCM 9, 2 - Correcciones GPS
Parciales y Correcciones Delta GPS
Diferenciales. Se emplea en
aplicaciones DGPS. La precisiones
que se pueden obtener en el Mévil
son de 05.-5 m. emc. Utilice estos
mensajes cuando el radio enlace sea
lento debido a interferencia.

Con la tecla DISPO (F5) puede
configurar y asignar un dispositivo al
puerto seleccionado.

Zp . W4 PUErtOo=

DiZspositiug

dzgtellifne ZHSX
#3abelline ZASXE
#3atelline JAZ<IAS
#Iiemens M1

#Iiemens MZa

i
[CONT [HUELICIEDIT FREDE |

Seleccione el dispositivo que desea
asignar al puerto. Si no se
despliegan dispositivos
predeterminados, oprima PREDE
(F5) para visualizarlos.
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En el apéndice H se presenta una
descripcion detallada de todos los
dispositivos disponibles, asi como las
configuraciones y aplicaciones
posibles.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla
CONFIGURAR\Tiempo Real.

Oprima nuevamente la tecla CONT
(F1). La pantalla que se despliega a
continuacién dependera del
dispositivo seleccionado. Por
ejemplo, en caso de elegir el radio
modem Pacific Crest, el usuario
podra seleccionar el canal a emplear.
Si elige el dispositivo GSM, el
usuario podréa configurar los
parametros del mismo, como el
cédigo PIN.

En el apéndice H se presenta una
descripcion detallada de las posibles
pantallas que se despliegan.

Oprima la tecla SHIFT y PRED (F3)
para activar y desactivar la
Prediccion en el movil.

COMFIGURHRE™

Frediccion

Prediccidn &

coqr || | | | |

En caso de emplear un SR530 como
estacion de referencia RTK, siempre
debera emplearse el formato de

datos Leica. En tal caso, la prediccion
debera configurarse con la opcion Si.

Sin embargo, en caso de que la estacién
de referencia transmita datos en otro
formato, tal como CMR o CMR+, la
prediccién en el moévil se puede activar
o desactivar. La prediccién Unicamente
se emplea en levantamientos RTK de
precision centimétrica.

En forma predeterminada, la
prediccidn siempre estara activa.

El empleo de la prediccion presenta
dos ventajas:

1. Intervalo de la actualizacion de
la posicion: La prediccion permite
que las posiciones en Tiempo Real en
el movil se calculen con un intervalo
mayor que el intervalo de transmision
de la estacion de referencia. Esto
significa que las posiciones en Tiempo
Real en el mévil se calculan con un
intervalo de hasta 10Hz., independiente-
mente del intervalo con el que la estacién
de referencia transmita los datos.

2. Retraso minimo en la obtencién
de la posicion GPS: El retraso en la
obtencion de las posiciones
calculadas con la prediccion sera de
alrededor de 30 a 40ms.

Si los mensajes RTK transmitidos
por la estacion de referencia se ven
afectados por el retraso en la
obtencidn de la posicion GPS, la
precision de las posiciones
calculadas empleando la prediccién
puede disminuir. En tales
circunstancias, quizas sea necesario
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desactivar las posiciones calculadas
empleando la prediccion. Es decir, en
dicho caso la opcion Prediccion
debera configurarse como No.

Sin embargo, debe tomar en cuenta
que al desactivar la prediccion
ocurrira lo siguiente:

1. Intervalo de la actualizacién de
la posicidn: Las posiciones
Uunicamente se podran calcular con el
mismo intervalo con el que la estacion
de referencia trasmita los datos.

2. Mayor retraso en la obtencion de
la posiciéon GPS: Podria presentarse
un retraso mayor en la obtencion de
las posiciones calculadas.

En aquellos levantamientos RTK en
los que no se emplee un SR530 como
estacion de referencia y en los que los
mensajes RTK no se transmitan en
formato Leica, el usuario tendra que
decidir si el desempefio del movil
resulta mejor con la opcién de
prediccion activada o desactivada.

Oprima la tecla CONT (F1) para
continuar.

Registro

En caso requerido, puede grabar
datos crudos. Estos pueden
emplearse en caso de existir
problemas con la recepcion de datos
en el Mdvil y no se pudiera calcular
una posicién en tiempo real. O bien,
si desea poder revisar el trabajo en
la oficina. Las observaciones
también deben registrarse en la
Referencia.

Otra alternativa para solucionar
posibles huecos en el post-proceso,
es emplear la opcion Apag Radio, la
cual se encuentra en la pantalla
CONFIGURAR\Tiempo Real al
trabajar en modo Avanzado.
(Consulte la seccion 5.4.1).

COMF IGLURAR™ Fn11'+rn
Reqy Qb= Estat.

EIw

Interualo Dbseruac Z. 0% =
Rey Obs Mowil

Ihic. Estitica HOw»
ey de Pos AuLom HiOw»
Alt Antena Mawil Z.888 m

o || | |

Reg Obs Estat - Se activa o
desactiva cuando el Receptor se
encuentra en modo estatico, el cual
debe permanecer estacionario. Se
emplea al ocupar diferentes puntos
en una cadena cinematica.

Intervalo Observac - Intervalo con
el que se hara el registro de las
observaciones cuando el receptor se
encuentre estacionario o en
movimiento. Para inicializaciones
Estaticas o al ocupar diferentes puntos
en una cadena cinematica, el intervalo
debera ser de 0.1-2 segundos.

Reg Obs Mavil - Disponible
unicamente si la opcion Reg Obs
Estat = Sl. Activa el registro de
observaciones cuando el receptor
trabaja como Mdvil. El intervalo se
fija en Intervalo Observac.

Inic. Estatica - Disponible si la
opcién Reg Obs Movil = Sl. Define
si se llevara a cabo o no una
inicializaciéon estatica al comienzo de
cada cadena cinematica.
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Reg de Pos Autom - Registrara
posiciones automaticamente en el
intervalo establecido.

Alt Antena Movil - Define la Altura
de Antena cuando el receptor se
encuentra trabajando como Movil. Si
se trabaja con montaje sobre bastén
estandar del Sistema 500, el valor

predeterminado sugerido es de 2.00 m.

Oprima la tecla CONT (F1) para
pasar a la siguiente pantalla.

Con el modo Avanzado, se
presentan opciones adicionales en
esta pantalla. Para mayores detalles,
véase la seccién 5.4.1.

Si la opcién Reg de Pos Autom esta
configurada como Si, la tecla POSIC
(F3) queda disponible. Esta tecla se
emplea para definir los criterios del
registro automatico de posiciones.

COMF I GLURAR™
Fed Fos por:
Intery Pos
Fact de Reg:
Gr-abar cadal
Guard Pt DE:
Modo Inicio:s Controladow
Calid p Regi So0lo Calid Coordw

catT | | | |

Reg Pos por - Define los criterios bajo
los cuales se registrara una posicion
en forma automatica.

Si se elige Tiempo, se despliega el
Interv Pos definido en Configurar\
Posicion. Puede multiplicarse por el
Facto de Reg para dar un intervalo
de registro de posicion, el cual se
desplegara en el campo Grabar Cada.

Guardar Pto DB — Al configurar esta
opcion como Sl, los puntos registrados
se guardaran en la base de datos
GeoDB. Se requiere seleccionar este
parametro si desea grabar los codigos
de los puntos registrados
automaticamente. Ademas, los puntos
registrados automaticamente que se
guardan en la GeoDB, se pueden
visualizar y editar desde el Manejo
de Puntos, pueden tener salida en
un archivo .FRT y se pueden replantear
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o desplegar en la pantalla Gréfica.
Ndtese que, en caso de guardar los
puntos registrados automaticamente
en la GeoDB, el intervalo maximo de
registro sera de 1Hz.

Modo Inicio — Puede elegir la opcién
Inmediato o Controlado. Si elige
Inmediato, el sistema comenzara a
grabar los puntos registrados
automaticamente en cuanto inicie el
levantamiento. Si elige la opcién
Controlado, el usuario decidira el
momento en el que desee comenzar a
grabar los puntos registrados
automaticamente. Presione la tecla
AUTO en la pantalla principal del
Levantamiento para ingresar el modo
de medicion de los puntos registrados
automaticamente. En la pantalla de
POS AUTOM quedara disponible la
tecla INIC (F6).

COMF IGURAR™ Gr-abar-

POSiciah

Grabar cadas 1.8 3
Guard Pt DE: EIv
Modo Inicios Contral adow
Calid p Regi 2o0lo Calid Coorde
Usar HAlarma: ZIw
2@ Coord Regl 1w

Calidad 3D & S A8
codT (|| | | |
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Calidad p Reg - Define cual sera la
calidad de informacion a registrar con la
posicién. Puede elegir entre la
informacion de Co-varianza cpta o
simplemente, la calidad de coordenadas
(Solo Calidad Coord).

Usar Alarma - Si la configura como Si,
la Terminal emitira un sonido cada vez
que se registre una posicion automatica.

Q Coord Req - Al configurarla como Si,
se controlara de la calidad de
coordenadas de las posiciones
automaticas y los puntos seran
registrados Unicamente si presentan un
valor menor a la calidad especificada. Si
activa esta opcion, se desplegara un
campo adicional debajo de la linea Q
Coord Req para ingresar el valor de
calidad.

Usar Coment - Esta linea queda visible
al configurar como Sl la opcién Guardar
Pt DB. De esta forma, los comentarios
de los puntos se guardaran en la GeoDB
con cada punto registrado
automaticamente. Los Comentarios de
Puntos se pueden emplear como una
libreta electrénica para registrar marcas

de tiempo, notas, etc. Los comentarios
de puntos se transfieren con la
informacion del Id de punto a SKI-Pro.
Los comentarios de puntos de los
puntos registrados automaticamente son
independientes de los comentarios de
puntos de aquellos registrados en forma
manual.

Posicidn

COMF IGURAR™

G abar

Guard Pt DE: SIv
Modo Inicios Irmediatow
Calid p Rew: =o0lo Calid Coordw
U=ar Alarma: Hiow
@ Coord Reod ZIw
Calidad ID i =g 5 ]5)

U=ar Coment:

coMT | | | [COMEN ]

Quedara disponible la tecla COMEN
(F5).

EUANMTAMIEM™

Comentario de Punto

#1 = Mo =2 encontrs el Pho
#z Mediciah bajo 1a lluwia
#3 3 Froblemas en el Ccamino
#4 Ultimd punto Fedistrado

cont || | | |EORE |

Puede ingresar 4 comentarios con una
longitud de 26 caracteres cada uno.

Presione la tecla BORR (F6) para
eliminar el contenido de todos los
campos y la tecla CONT (F1) para salir
de la pantalla.

Al proceder de esta forma y reingresar a
la pantalla LEVANTAMIEN\Comentario
de Punto mediante la tecla COMEN
(F5), se activaran las teclas ULTIM (F3)
y ULT# (F5). El simbolo # representa los
numeros del 1 al 4 de los comentarios
de puntos y cambia de acuerdo a la
posicion del cursor. La tecla ULTIM (F3)
reactiva todos los comentarios de los
ultimos cuatro puntos. La tecla ULT#
(F5) reactiva unicamente el comentario
anterior de la ultima linea.

Los comentarios son ignorados al
ingresar primero los comentarios de
puntos y después cambiar la opcién
Usar Coment a NO. Al definir )
nuevamente esta opcién como SI, se
conservan los ultimos comentarios.
Los comentarios de puntos se
conservan hasta que el sensor se
apaga.
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Los comentarios de puntos se
pueden desplegar en el Manejo de
Puntos. Consulte el capitulo 11.3.

El registro de posiciones automaticas
también se puede configurar en la
pantalla POS AUTOM. Para obtener
mayor informacién, consulte el capitulo
7.4.7 Empleo de la tecla AUTO.

Al seleccionar Distancia, se grabara
una posicion cada vez que la distancia
al punto previamente grabado coincida
con el valor establecido en el campo
Grabar Cada. También puede definir
la Informacidon de Calidad
registrada con el punto, de la misma
manera en que se selecciona el
Tiempo.

Al seleccionar Altura, se grabara una
posicidon cada vez que la diferencia
de alturas entre el punto previamente
grabado coincida con el valor
establecido en el campo Grabar
Cada. También puede definir la
Informacion de Calidad registrada
con el punto, de la misma manera en
que se selecciona el Tiempo.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla
CONFIGURAR\Registro.

Oprima CONT (F1) para pasar a la
siguiente pantalla.

Parametros de Ocupacion

COMF IGLURAR™
Mod Qcupar s

Param de Ocupaciobh
MO sl

Grab Autom: HOw

codr ||| | |

Mod Ocupar - Establece la forma en
que se registraran las coordenadas
de un punto.

Normal significa que se registraran
las coordenadas aplicando un
promedio de las posiciones
calculadas entre el lapso en que se
oprime la tecla OCUP y ALTO. Esto
ayuda a filtrar efectos provocados
por ligeros movimientos por parte del
operador.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

Instantaneo significa que se grabara
un punto etiquetado (time tag) al

oprimir la tecla OCUP. Se interpolara
una coordenada entre las posiciones
obtenidas en las dos épocas vecinas.

En la seccién 5.2 se presentan
mayores detalles relativos a los
modos de ocupacion Normal e
Instantaneo.

Grab Autom - Permite registrar
automaticamente un punto al oprimir
la tecla ALTO.

Al trabajar bajo el modo Avanzado,
se presentan opciones adicionales
en esta pantalla. Consulte la seccién
5.4.1 para obtener mayores detalles.
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Plantillas de Id

Una plantilla de Id se emplea para
predefinir el Id de un punto. Se
utilizan principalmente en operaciones
cinematicas para post-proceso y
cinematicas en tiempo real, en las
que se graban muchos puntos muy
rapidamente. Si se define
correctamente, le evitara tener que
escribir el Id en cada punto.

COMFIGURAR™ FPlantilla de Id

PuURtO HiRui
Pos Aut i -
L]

QCUPAR Pto=
Feg ALt Pos

oM | | | |
OCUPAR Ptos - Despliega la plantilla

de Id seleccionada y que se empleara
en el registro manual de puntos.

Reg Aut Pos - Despliega la plantilla
de Id seleccionada para emplearse
en el registro automatico de puntos.

Seleccione la plantilla que desea
utilizar.

Oprima ENTER para desplegar la
lista de todas las plantillas disponibles.

COMFIGURAR™ Plantilla de Id
Plantills Ptos —Inc —Cr=F

Zin Plantilla
Hora o Fecha

Punto fikiditisidi i 1 *

I N T
Inc significa Incremento y muestra la
cantidad en la que aumentara cualquier
numero especificado en cada punto.
Crsr significa Cursor y senala el

numero de caracter sobre el cual, se
colocara automaticamente el cursor.

La flecha -=* indica que esta plantilla
esta configurada para operar bajo el
modo Permanecer ejec.

Sin Plantilla - en caso de seleccionar
esta opcidn, en la pantalla de
levantamiento el Id de punto se
incrementara automaticamente con
respecto al ultimo Id empleado. En
caso de sobrescribir este Id de punto,
el incremento comenzara a partir de
este nuevo Id.

Hora y Fecha - tomara
automaticamente la hora y fecha
local como Id del punto.

Para definir su propia plantilla de Id,
oprima NUEV (F2).
QCUPAR

E-Manscer
Funto

COMF IGURAR™
Modo IdPto.:
Id

Hum Inicio
Hum Final
Increm AWLOD
Incremento
Fo= Cur=sor

coMT (1 [ | | |

Modo IdPto. - Indica el modo bajo el
cual se empleara la Plantilla de
puntos. En caso de seleccionar
Permanecer ejec. e ingresar un Id
de punto en forma manual en la
pantalla de levantamiento, este Id se
empleara como una nueva plantilla,
la cual servira como base para los
siguientes Ids. Si elige Cambiar a
indiv. e ingresa un Id de punto
manualmente en la pantalla de
levantamiento, el siguiente Id de
punto tomara nuevamente el valor
definido en la plantilla original.
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Id - Despliega la forma en que la
plantilla se encuentra configurada.
Aqui puede introducir un texto
estandar que desee agregar a la
plantilla de Id. (En este ejemplo el
texto estandar es la palabra "Punto”.
Los simbolos # indican niumeros que
se incrementan automaticamente).

Num Inicio - Establece la posicién
inicial para cualquier nimero con
incremento automatico.

Num Final - Define la posicion final
para cualquier numero con incre-
mento automatico.

Increm Auto - Establece si el nimero
se incrementara automaticamente en
los puntos subsecuentes.

Incremento - define la cantidad con
la que se incrementara
automaticamente la numeracion.

Pos Cursor - Establece la posicion en
la que se colocara el cursor al inicio.

Oprima CONT (F1) hasta que
regrese a la pantalla
CONFIGURAR\Plantilla de Id.

Al trabajar bajo el modo Avanzado,
aparecen opciones adicionales en
esta pantalla. Consulte la seccién
5.4.1 para mayores detalles.
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Ejemplo Practico 1

Requerimientos - Se encuentra efectuando un levantamiento en el que requiere emplear varios Ids de puntos, la
mayoria de los cuales deberan tener un incremento numérico después de la parte del texto.
Los primeros puntos a medir deberan presentar el Id "Marc###".

Parametros - En la pantalla CONFIGURAR\Ocupar Ptos. T
defina una plantilla de puntos como aqui se Id S
Mum Inicio = =]
muestra. Mum Final 3
Notese que el Modo IdPto. se debe configurar L ek ==
como "Permanecer ejec.". POl S0 1
coNrT 1 [ [ [ | |
Procedimiento  En la pantalla de levantamiento el primer punto EUHMTHMIEN" PrSdeter
. p " . Ida Punto ¢ Mar caal
en campo - se desplegara con el |d "Marc001" al presionar la
tecla GRABA. El siguiente Id de punto tomara 21+ Antena - m
automaticamente el valor "Marc002 sosiciones & 1

~alidad : a.a5 mﬁ
aLTo | AGEEG ]
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Ejemplo Practico 1 (cont.)

Procedim. en
campo. (cont) -

Suponga que ahora desea registrar puntos con el
Id "Camino###", comenzando con el Id
"Camino0723". Ingrese este Id directamente en
la pantalla de levantamiento: el siguiente punto
que grabe presentara automaticamente el Id
"Camino0724".

Posteriormente, desea registrar un punto en
forma individual con el Id "BN98". En la pantalla
de levantamiento, presione la tecla SHIFT y
después la tecla INDIV (F5) y escriba este Id de
punto.

Registre este punto y después de presionar la
tecla GRABA, el siguiente Id presentara
nuevamente el Id "Camino0724".

ELVAMTAMIEH™ Predeter
H Camino BTES

Id Punto

Alt Antena :

Posiciones 1
Calidad H

pLto | JHGREGL

ELUAMTAMIEN™ Fredet.et

IdPto Indiwvs

Alt Antena

Calidad

B.81 m
ocuF | | JAGREGL |

Nota: si desea guardar en la "libreria" un Id nuevo de punto como plantilla, despliegue la
pantalla CONFIGURAR\ Plantilla de Id (CONFIG, 1 Levantamiento, 5 Plantilla de Id) y
presione la tecla CONT (F1). El Id de punto que se esté empleando en ese momento

quedara guardado como una plantilla nueva.
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Ejemplo Practico 2

Requerimientos - Suponga ahora que esté efectuando un levantamiento en el cual necesita un solo Id de punto que
se incremente después de la parte del texto. El Id a emplear sera "Punto####". Sin embargo,
debera registrar algunos puntos individuales con Ids igualmente individuales.

A ]y GLURAR™ QCLUPAR Ptos
Parametros - En la pantalla CONFIGURAR\Ocupar Ptos. I T e Eaing —
i i i H LR

defina una plantilla de puntos como aqui se o Inicio - ;.

muestra. Mum Final 3 ]
. . Increm Auto: S L

Notese que el Modo IdPto. se debe configurar Inoremento 1
Fo= Cur=sor & 1w

como "Cambiar a Indiv.".
codT [ [ ] |

Procedim. en En la pantalla de levantamiento el primer punto se EVANTAMIEN" Fredeter
. " Id Punto H PUnLOBRE 1
campo - desplegara automaticamente con el Id
"Punto001". .De_spués de presionar la tecla A1t Arbena "
GRABA, el siguiente punto presentara Id
"Punto002". Calidad : .81 m

ii
Qoo | FAGREG
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Ejemplo Practico 2 (cont.)

Procedim. en
campo. (cont) -

A continuacién, desea registrar un punto individual
con el Id "BN98". Ingrese este Id directamente en
la pantalla de levantamiento: después de
presionar la tecla GRABA, el siguiente Id de punto
volvera a tomar el valor "Punto002".

Nota: al ingresar el Id "BN98" del punto individual,
no es necesario presionar la tecla SHIFT como lo
hizo en el Ejemplo 1. Esto se debe a que la
plantilla "Punto####" se encuentra operando bajo
el modo "Cambiar a Indiv.".

Suponga que ahora desea registrar puntos con el
nuevo Id "001Reja" y que esta plantilla opere bajo
el modo "Permanecer ejec".

Ingrese el Id "001Reja" y presione la tecla SHIFT
y EJCUT (F5). Ocupe y grabe el punto. El
siguiente punto presentara el Id "002Reja".

Nota: los caracteres numéricos que aparecen antes de la parte de texto también se
incrementan. Esto permite crear Ids de punto de cualquier tipo que se incrementen.

EURMNTHMIEMN™ Predetear

IdPto Indiws EM3S
Alt Antena i
Calidad B.81 m

LEVAHTAMIEN™ Predeter

IdPto IndivE aal Reja

Alt Antena 3

Calidad

B.81 m
FUDA[GEAF L ETCUTISHLIH
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Limites Promedio

Se emplean para revisar si se han
registrado mas de un par de
coordenadas para un mismo punto.

COMNF IGURAEE™ 1 P omedio
Dif Prom-Ab:s H ' O
Lim. Prom. Pos.: A.a58a m
Lim. Prom. Alt.: B.878 m
@ Coord Requer @ Pos + Altw
Calidad H A.a58a m

coqt | | | 1 1 ]

Dif Prom/Abs - Puede configurar la
revisién como una funcién de
promedio o como la diferencia
absoluta de coordenadas para X, Y, Z
o0 E, N, H (para sistemas de
coordenadas locales). Prom es la
opcién predeterminada. De cualquier
forma, al seleccionar Abs, la posicion
promedio se calcula.

Independientemente de elegir Prom
0 Abs, los puntos con mas de una
medicion asociada se desplegaran
como promediados en el Manejo de
Puntos.

Lim Prom Pos - Disponible
Unicamente al seleccionar la opcién
Prom. Cuando se registran dos o
mas coordenadas para el mismo
punto, el sistema calculara un
promedio de las posiciones y
revisara que cada posicion no difiera
del promedio en mas de la cantidad
establecida. Si esto ocurre, el
operador sera advertido y podra
decidir si aumenta los limites y
registra esas coordenadas, o las
ignora.

Lim Prom Alt - Disponible
unicamente al seleccionar la opcién
Prom. El sistema calculara un
promedio de las alturas y revisara
que cada una de ellas no difiera del
promedio en mas de la cantidad
establecida. Si esto ocurre, el
operador sera advertido y podra
decidir si aumenta los limites y
registra esas coordenadas, o las
ignora.
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Q Coord Requeridas - Permite
revisar la calidad (CQ) de un punto
antes de guardarlo. Puede elegir
entre las opciones Solo Posicion,
Solo Altura, Posicion + Altura o
Ninguno.

Calidad - Define el valor para la Q
Coord Requer.
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Si elige la opcién Abs, no se
desplegaran los Lim. Prom. Pos. ni
los Lim. Prom. Alt., pero quedara
disponible la tecla ABS (F6).

COMF IGURAR™
Dif Prom-Ab=s

Limites poromed

Pos + Altw
a.a5a m

@ Coord Requer &
Calidad H

jcoqt | 1 | |AEE |

Presione la tecla ABS (F6) para
establecer los limites para la
diferencia de posicion absoluta en E,
N,Hy X, Y, Z.

CONF IGURAR™ Far-am Lim ABS
Este i a., fi
Mok fe : BL.ETE
Altura 8,878
¥ Cartesiana @.878
¥ Cartesiana  f B .ATE m
Z Cartesiana ¢ B .ATE m
COMT | | FREDE |

Presione la tecla PREDE (F5) para
establecer el valor predeterminado
de 0.07 m. en todas las lineas.

Presione CONT (F1) para continuar.

Replanteo

Fep . desde
REG —: Trab =
Mostrar Ruta:
Def . Orient 3
Usar Alarma -
Dist del Pt 3
Revizar Dif

cobT | [RECIT

Rep. desde - Define el origen a partir
del cual se tomaran los puntos a
replantear. Trabajo significa que el
Movil buscara los puntos a replantear
a partir de un Trabajo definido.
Archivo ASCII significa que puede
replantear empleando un archivo de
este formato. Este se puede
transferir al Receptor mediante SKI-
Pro o copiandolo en una tarjeta PC y
haciendo uso de la funcién Transferir.
O bien, utilice la opcion ASCII / GSl a
Trabajo y elija Replantear de Trabajo.
Consulte la seccion 13.6 para
obtener mayor informacion..

REG — Trab - Aparece cuando se
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elige Archivo ASCII en Rep. desde.
Este parametro toma las coordenadas
originales en ASCIl y las graba en el
Trabajo, asi como los puntos
replanteados. Esto resulta util al
comparar los puntos del proyecto con
los puntos replanteados.

Mostrar Ruta - Al elegir la opcién Si,
despliega la ruta, en la parte grafica de
la pantalla, de las posiciones recorridas.

Def. Orient - Define la orientacion
predeterminada para el replanteo. Esta
sera la direccion a partir de la cual se
tomaran los rumbos o los offsets.
Noétese que esta sera la orientacién
predeterminada, aunque siempre sera
posible establecer una diferente
durante el replanteo.

Las opciones son:

Norte - orientacion respecto al norte.
Sol - se toma al sol como la direccion
de la orientacion. El Sistema 500
puede calcular la posicion del sol en
cualquier momento y lugar de la
superficie terrestre.
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Ultimo Punto - emplea el tltimo
punto registrado.

Pto Conocido - utiliza cualquier punto
del trabajo. Este se puede definir
durante el replanteo.

Linea - la orientacion sera paralela a
cualquier linea definida en el trabajo
empleado. Esta linea se puede definir
durante el replanteo.

Flecha - Muestra una flecha en la
parte grafica de la pantalla de
replanteo. Para llegar al punto a
replantear, simplemente camine en la
direccién que indica la flecha.

Usar Alarma - El Sistema emitira un
sonido cuando se encuentre dentro del
rango de distancia del punto a
replantear, definida en Dist del Pt.

Revisar Diferencia - Las opciones
para revisar la diferencia entre las
coordenadas a replanteary las

obtenidas en campo son: por Altura,
Posicioén, Posicion + Altura o no
revisar las diferencias (Ninguno).
Mediante esta funcion, el sistema
desplegara automaticamente las
diferencias que se presenten en caso
de que se exceda el Limite definido.

Usar DTM - Aparece en caso de
adquirirse la opcién DTM Stakeout, y
permite emplear un Modelo Digital del
Terreno como datum de altura,
mostrando los valores de corte y
relleno con respecto al DTM. Los
DTMs se graban en la tarjeta PC o
en la memoria interna del sensor.

Si selecciona Archivo ASCIl en Rep
desde, queda disponible la tecla
ASCII (F4), la cual se emplea para
definir el formato del archivo ASCII.

COMF ITGURAR™
Delimit i

Pos Id : iw
Pos. Este & Zr
Pos HMorte = S
Pos Alturas EL
EJempElo : Id:EsMabF2aaaaa

conT || | |PREDE |

Delimitador - Establece el caracter -

empleado para separar los diferentes
componentes del punto. Elija entre
Coma (,), Avance de Linea (linea
nueva), Puntoy coma (;), y Espacio
(en blanco).

Id Pos - Establece la posicion del Id
de Punto.
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Pos Este - Establece la posicién del
Este.

Pos Norte - Establece la posicion del
Norte.

Pos Altura - Establece la posicién de
la altura.

Se despliega entonces un ejemplo de
lo seleccionado. Con la tecla PREDE
(F5) puede volver a establecer los
valores originales del formato.

Defina el tipo de delimitador para
separar la informacién de cada punto
y establezca la posicion para cada
componente en cada punto. En la
parte inferior de la pantalla se
muestra un ejemplo de lo que se ha
definido.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla
CONFIGURAR\Replanteo y
nuevamente CONT (F1) para
completar la configuracion.
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5.4.1 Modo de Operacion Avanzado para Movil en Tiempo Real

El Modo Avanzado presenta
parametros adicionales para
configurar, que pueden ser
requeridos en ciertas aplicaciones
especializadas.

Seleccione Avanzado en
CONFIGURAR\Modo de
Operacion.

COMF IGURAR™

Modo de 0

Ay anZzado

Modo

codtT | | | | |

A partir de este punto, Unicamente se
describen las pantallas diferentes a
las que aparecen al trabajar bajo el
Modo Estandar.

Posicion

Ademas de las funciones que se
ofrecen en el modo Estandar, aqui se
presentan detalles del sistema de
coordenadas seleccionado.

CONF IGURAR™
Intry Ack  :
Sist Coord 3

1.Aw=

Residuales & 2Cdistribucion
Tr ans§f or mac: Frueba
Elipsoide Clarke 1366
Prodeccisn @ UTHZE

Mod Geoidal:
ConT |

Residuales - Se despliega el método
mediante el cual, se distribuyen los
residuales a lo largo de toda el area
de transformacion.
Transformacion - Se muestra el
nombre de la transformacion
empleada.

Elipsoide - Nombre del elipsoide
local.

Proyeccion - Nombre de la
proyeccion empleada.

Modelo Geoidal - Nombre del
modelo geoidal empleado.

Modelo CSCS - Nombre del modelo
CSCS empleado.

Nétese que la informacién que se
despliega, depende del tipo de
transformacion aplicada. Ciertos
tipos de transformacion no emplean
todos los parametros descritos para
el célculo de coordenadas locales.

Al presionar las teclas SHIFT y
FILTR (F4), se despliega la pantalla
CONFIGURARYFiltro.

Alturas suavizadas - Permite activar
o desactivar el filtro para suavizar
alturas. Si elige la opcién Si, el
suavizado se aplicara a todas las
alturas medidas en coordenadas
WGS84, en un sistema de
coordenadas locales o en aquellas
que tengan salida en formato NMEA.
Los valores predeterminados del
filtro resultan mas adecuados para
variaciones dinamicas considerables
en altura de hasta 1 m/seg, como las
obtenidas con niveladores.
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Suavizado de altura y técnicas de filtrado con levantamientos GPS cinematicos

Debido a la naturaleza del sistema
GPS, la altura es el elemento con
mayor debilidad en las mediciones
GPS. La informacién de altura
unicamente se puede recibir a partir de
las sefales de los satélites que se
encuentran sobre la antena. Las
sefales de aquellos localizados en la
parte inferior de la 6rbita, quedan
bloqueadas por la superficie terrestre.
Por lo tanto, las alturas GPS son
menos "estables" que las posiciones,
para las cuales la informacién queda
disponible a lo largo de todo el
horizonte

En levantamientos cinematicos, lo
anterior deriva en variaciones de altura
de algunos centimetros, tal como se
muestra en la curva de color azul de la
grafica. Sin embargo, algunas
aplicaciones GPS para control,
requieren de valores estables de
altura.

Smoothed werzus uresmoothed height componert

Al aplicar el filtro, las variaciones de
altura se suavizan y se elimina gran
parte del ruido presente en el
componente de altura. En la siguiente
gréfica, las alturas suavizadas se
muestran en color rojo.

2MA9F

20118

height [m]
g
5

20116

25

— ursmoothed
— smoothed

20114 L .
Jul

time [sec]

1] 0 100 120
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Tiempo Real

COMNFIGURAR™ Tiempo Real
Datos T R = Mawilw
Formato Datk: Leicaw
Puerto 25 kZakelline ZAw
Sensor Ref = SRESA

Antena Ref ATSAZ Tripodw

Usar Fase
Radio Mo Grabar Obswe

T —— —
Usar Fase - Permite establecer si se
emplearan o no los datos de fase
transmitidos por la estacion de
referencia. Se escogeré la opcion Si
para levantamientos normales con

precision centimétrica en Tiempo Real.

Al seleccionar la opcion Rastreo
Maximo, automaticamente el
parametro Usar Fase quedara
configurado como NO, con lo cual
quedara inhabilitada la opcion para
editar dicho parametro. Para obtener
mayor informacion relativa al modo
de Rastreo Maximo, consulte el

capitulo 9.1 Levantamiento - Satélite.

Radio - Permite registrar datos
crudos GPS en caso de que se

pierda el radio enlace con la estacion
de referencia.

El intervalo de observacién se fija en
1 segundo. Cuando en Radio se
elige la opcién Reg Obs, se
despliegan dos opciones mas.

Reg Después - Define el tiempo que
debe transcurrir sin tener radio
enlace, antes de comenzar a regis-
trar datos.

Al menos - Define el tiempo durante
el cual, se registraran datos crudos,
después de que se detecte una
interrupcion de la sefial de radio. Aun
si el radio enlace se restablece, el
registro de datos crudos continuara
durante el tiempo establecido.

Si nuevamente se pierde el radio
enlace, se emplearan estas dos
opciones para volver a grabar
automaticamente datos crudos.

Si elige RTCM como Formato de
Datos, quedara disponible la tecla
RTCM (F6).

HE™ Tiempo FReal
Uver . RTCM  f .17
#Eits-Bute ! Ew
Red Ref : 1w
Telemax i
Arch cha. : cuenta tme *

coMT [ | [ | [ ]

Ver. RTCM - Elija entre RTCMv2.1y
v2.2

#Bits/Byte - Seleccione 6 u 8.

En caso de emplear correcciones
para una referencia virtual, configure
Red Ref como SI.

Telemax - Para utilizar el servicio de
estacion de referencia SAPOS
(Alemania) a través de Telemax,
configure como Si. Para mayor
informacion, consulte el Apéndice H.

Arch. cuenta - Disponible
unicamente si configura Telemax =
Si. Seleccione el archivo de cuenta
adecuado, el cual debe haber
transferido previamente al receptor.
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Registro

Ademas de las funciones que se
presentan en el Modo Estandar,
también puede especificar las
observaciones a registrar y tener
acceso a otras funciones mediante la
tecla ARCHS (F6).

CONF I GLUERE™ Fﬁ1i'+rﬁ

Fed Obs Estat. sIw
Interuvalo Dbseruac 1.8 =
Fed Obs Mawil SIw
Inic. Estatica

Obzeryvables : Hormalw
Fed de Pos Autom  F HOw
Alt Antena Mauil H Z.088 m

codT ||| |ARCHS

Observables - Define lo que se
registra en los datos crudos GPS .
Las observaciones de registro
Extendid incluyen observaciones
Doppler.

La tecla ARCHS (F6) permite
configurar opciones adicionales.

C:OHF I GLERE™
Red Seamentos Arch: TR

Huncaw

G abar  Ar

Eorr AWt Red Arch @

coodtT ||| | | |

Reg Segmentos Arch - divide los
datos registrados en archivos de
longitud especifica, a menos que se
seleccione la opcién 1 Arch. Si
selecciona un lapso de tiempo, la
opcion Cortar cadenas queda
disponible. Sila configura bajo la
opcion NO, unicamente se
registraran datos en un nuevo
archivo cuando se alcance el tiempo
definido y se registre una nueva
cadena de observaciones.

Borr Aut Reg Arch borra los datos
registrados después de un tiempo
especifico, a menos que se
seleccione la opcién Nunca.

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla CONFIGURAR\Registro.

Parametros de Ocupacion

Las Funciones adicionales en esta
pantalla bajo el modo Estandar son
Ocup Auto, Alto Autom,FINTR, y
FIN Levant.

COMF IGURAR™
Mod Ocupar:

P aram de Qouposc

Qcue Auko ©
Alto Aukom:

FIM T Real:

Grab Aukom: MO
FIM Levant: Marualw

codT [ | [ | | |

Ocup Auto - la ocupacién del punto
es automatica en cuanto inicia el
levantamiento. Se elige Por Tiempo
para ocupaciones automaticas de
puntos en un tiempo determinado. El
tiempo se especifica en la pantalla
LEVANTAMIENTO.

Alto Autom - las mediciones se
detendran en forma automatica
segun los parametros establecidos
en la funcion FIN T R. El registro se
detendra al llegar al 100% de los
criterios definidos.
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FIN T R - Define el método empleado
para el Alto Autom cuando éste se
configura con la opcion Sl.

En caso de configurarlo como NO, se
mostrara un valor en porcentaje a un
lado del Tiempo o Epocas en la
pantalla Principal de Levantamiento.
Este valor indica cuanto ha
transcurrido del criterio definido en
Alto Autom. Dicho criterio se define
mediante la tecla T R (F3) (véase la
figura).

Los criterios disponibles para detener
automaticamente la operacion del
Movil en tiempo real son:

Precision - Se detiene al alcanzar
una precision determinada.
Posiciones - Se detiene después de
calcular un cierto nimero de posiciones.
Notese que se trata de posiciones
(intervalo de registro de posicion), y
no de observaciones crudas.

Ind Parar y Seguir - Se detiene
cuando el Indicador Parar y Seguir
llega al 100%.

con Automatico el levantamiento
finalizara de dicha forma y con Auto/
Apag terminara el levantamiento y se
apagara el sensor.

Grab Autom - Registrara
automaticamente la informacién del
punto y los datos GPS cuando se
detenga el levantamiento.

FIN Levant - Define la forma en que
terminara la operacién. Con Manual
el operador puede salir del
levantamiento,con Automatico el
levantamiento finalizara de dicha
formay con Auto/Apag terminara el
levantamiento y se apagara el sen-
sor.
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Plantillas de Id

También es posible configurar las
Plantillas de Id para Puntos
Auxiliares en la misma forma en que
se hace para los puntos normales.
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Limites promedio

Ademas de la funcién que se
presenta en el modo Estandar,
también puede especificar el limite
DOP. Si este limite se excede, no se
registrara posicion alguna.

COMNF LGLURAR™ i Fomedio
Dif Prom Abs : [=d =]
Lim. Prom. POs.: B.858 m
Lim. Prom. Alt.: B.188 m
@ Coord Requer Po= + AlLw
Calidad : B.8a58 m

Presione la tecla DOP (F3).

COMF IGLURAR™

Limite DOF

Limite i
DopF : 5]

codT L | | | ]

Limite - Seleccione el tipo de limite
DOP. Si no desea emplear limite
alguno, elija la opciéon Ninguno.

DOP - Ingrese el valor del limite DOP.

Presione la tecla CONT (F1) para
continuar.

Punto Inaccesible

Un punto inaccesible es aquel que no
se puede medir con GPS, pero si
mediante un dispositivo externo.
Dicha obstruccion puede ser
causada por la proximidad de
grandes construcciones, follaje, etc.

COMNF IGURAR™
Inzluir Al
@ de Posic.:
@ de Alturas

Punto Inacce=sikbl
=1

B.388 m
a.488 m

oM | | JIFACE |

Incluir Alt - Calculara la altura de un
punto inaccesible, incluyendo un
componente de calidad para la
diferencia de alturas.

Calidad Pos - La calidad de posicién
que se defina aqui debera ser
resultado del conocimiento o
experiencia en el manejo del
dispositivo que se esté empleando.
El Sistema 500 no confrontara las
mediciones obtenidas contra los
valores de calidad de posicion y
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altura. Sin embargo, seran
empleadas en el ajuste por minimos
cuadrados que se efectuara
posteriormente.

Calidad Alt - La calidad de altura
aqui definida, sera resultado del
conocimiento o experiencia en el
manejo del dispositivo que se esté
empleando. El Sistema 500 no
confrontara las mediciones obtenidas
contra los valores de calidad de
posicion y altura. Sin embargo, seran
empleadas en el ajuste por minimos
cuadrados que se efectuara
posteriormente.

Presione la tecla IFACE (F5) y
seleccione la opcion Sl en Usar
Dispo para elegir el puerto y el
dispositivo a emplear.

COMF IGURAR™ Punto [hacoes

U=ar Dispo.: YL
Pt o : 3 FRSEZEw
0f fzet Distd @.a88 m
Offzet ALt | ALt Inst 4 Ptow
Alt. Inst. i a.a88 m
Alt Ptobed @.a88 m

COMT | IDREXT,  |DI:
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Puerto - Utilice la tecla derecha o
izquierda del cursor para seleccionar
el puerto al que se conectara el
dispositivo. Generalmente, se emplea
el puerto 2.

Con la tecla DISPO (F5) se elige el
dispositivo a utilizar.

El Sistema 500 puede trabajar con
diversos dispositivos, tales como el
Disto memo, Disto pro, Disto™ pro4
y Disto ™ pro4 a de Leica. Todos
ellos son metro laseres manuales
que se pueden emplear para medir
puntos que de otra forma, resultarian
inaccesibles.

Asimismo, puede emplear una simple
cinta para medir los puntos e ingresar
las mediciones manualmente.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla anterior.

Offset Dist - En caso necesario,
ingrese un offset de distancia: Para

mayor informacién, consulte el
Apéndice H.

Offset Alt - Disponible si ha
configurado como Si la opcién Incluir
Alt en la pantalla anterior y Usar
Dispo en la pantalla actual. Las
opciones son:

Ninguno - No se considera
instrumento ni punto a medir alguno. El
resultado serd el delta de altura entre
el centro del dispositivo externo y el
punto a medir. Esta diferencia de altura
se puede medir, calcular o dejar con
valor de cero.

Alt Inst - Se considera la altura del
instrumento. Si el delta de altura entre
el centro del dispositivo externo y el
punto a medir es medida o calculada,
el resultado sera la diferencia de altura
entre el punto movil sobre el terreno y
el punto a medir. Ingrese la altura del
instrumento en la linea nueva
correspondiente.

Alt Inst y Pto -Se considera la altura
del instrumento y la altura del punto a
medir. Si el delta de altura entre el
centro del dispositivo externo y el
punto a medir es medida o calculada,
el resultado serd la diferencia de altura
sobre el terreno entre el movil y el
punto a medir. Ingrese los valores
correspondientes en las dos lineas
nuevas correspondientes.

En el Apéndice H encontrara una lista
de todos los dispositivos para medir
puntos inaccesibles, sus
configuraciones, esquemas y mayor
informacion acerca de puntos
inaccesibles.
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Mediante la tecla OAEXT (F3) se
define el método a emplear para
ingresar un Offset de Angulo Externo
al medir un punto inaccesible
mediante un dispositivo externo que
mida acimutes.

t ARollo Extern

M&L oo Fermanente
Of f=et : B.0888 o

coMr | | | | | |

Las opciones son Ninguno,
Permanente o Nuevo para cada
punto. Si elige Permanente, puede
ingresar el valor de Offset que se
empleara como predeterminado.

En caso de seleccionar Ninguno, no
sera posible ingresar un valor de
offset durante la medicion de puntos
inaccesibles.

Presione la tecla CONT (F1) para
continuar.

Sismica

Si configura como Si la opcién Usar
Reg sismicos, los registros sismicos
para puntos ocupados en forma
manual se guardan en el comentario
# 4 del punto. Lo mismo aplica para
puntos registrados automaticamente,
siempre y cuando estén configuradas
como Si las opciones Guardar Pto
BD y Usar coment en la pantalla
CONFIGURAR\Reg Posiciones. Para
mayor informacién, consulte la
seccion 5.4.

El formato para estos registros se
muestra en el Apéndice C.

Presione CONT (F1) para terminar la
configuracion.
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6. Trabajos y Puntos

6.1 Manejo de Trabajos

Mediante los Trabajos, es posible
estructurar y organizar sus tareas.
Los Trabajos establecen una
ubicacién comun en el sistema de
archivos para puntos del Sistema 500.

Todos los puntos que se registren, se
guardaran en un Trabajo en particular.
Dicho Trabajo puede cubrir todo un
proyecto o ser parte de un proyecto
mayor. Puede incluir ciertas clases de
puntos para un proyecto, tales como
puntos de control, puntos de detalle, etc.

Los Trabajos en su totalidad pueden
transferirse desde y hacia SKI-Pro. Se
transfieren a SKI-Pro para efectuar
operaciones de post-proceso o para
transferir los datos a otro programa
(como puede ser un GIS). Los
puntos contenidos en un Trabajo que
se transfiere desde SKI-Pro, pueden
emplearse para operaciones de
Replanteo en Tiempo Real.

Asimismo, se guardara una copia del
Sistema de Coordenadas que se
empled en el dltimo Trabajo activo.

El manejo de los Trabajos se hace
desde la opcion Trabajo del Menu
Principal. Oprima la tecla MOSTR
(F4) para desplegar todas las
opciones del Menu Principal.

'RIMCIFAL™

Lewantamishto
Replanteo
ARlicacionNeS ...
Utilerias...
Trabaio

Cond 19k ar
THENSFEr it . a0

i
Cont || ool |

Seleccione Trabajo y oprima la tecla
ENTER.

i
CONT | NUELIEDIT [ EORRIDISPOl UM |

6. Trabajos

Se desplegaran entonces los
Trabajos disponibles, asi como la
fecha en que fueron creados o
editados por ultima vez.

Al oprimir la tecla SHIFT, apareceran
aquellas con las que se puede
desplazar a lo largo de la lista.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es



Creacion de un Trabajo Nuevo
Para crear un Trabajo nuevo, oprima
la tecla NUEV (F2).

REAEA.TO™
Hombr e

Descr ipcidn:

Huewo Trabaio

Aut.ar H

Dispositivol Tarji PCw

T T o I N AN [N

Nombre - Define el nombre del
Trabajo, el cual puede tener una
longitud de hasta 16 caracteres e
incluir espacios.

Descripcidn - Puede escribir una
descripcion del Trabajo. Puede ser,
por ejemplo, el tipo de trabajo a
realizar o el tipo/clase de puntos
contenidos en el mismo. (Opcional)

Autor - Nombre de la persona que
cred el Trabajo. (Opcional).

Dispositivo - Establece el
Dispositivo en el que se grabara el
Trabajo. Notese que la Memoria
Interna no se integra, a menos que
se solicite, por lo que quizas no
aparezca como opcion.

Oprima la tecla CONT (F1) para

confirmar y regresar a TRABAJO\Tarj

PC o TRABAJO\Interna.
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Edicion de un Trabajo

Para editar un Trabajo existente,
oprima la tecla EDIT (F3). Se
despliega el Nombre del Trabajo, la
Descripcion, el Autor y el
Dispositivo para poder editarlos.

Borrar un Trabajo

Para borrar un Trabajo, seleccione el

que desea eliminar y oprima la tecla

BORR (F4). El sistema le preguntara

si efectivamente desea eliminar
dicho Trabajo antes de proceder.

Seleccion del Dispositivo

Los Trabajos se pueden grabar en
una tarjeta PC o en la Memoria
Interna, en caso de estar integrada.
Para cambiar de dispositivo, oprima
la tecla DISPO (F5).
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7. Mediciones con el Sistema 500

Se describe el uso del Sistema 500, asi como las
técnicas de medicidn mas comunes.

La eleccion del Receptor debe ser la adecuada para la
técnica elegida. A continuacion, se presentan algunas

generalidades.

Aplicacion Estatico con Cinematico con | Cinematico OTF | Tiempo Real Tiempo Real
Post-proceso/ Post-proceso con DGPS RTK
Estatico Rapido (con Post-proceso (1-5m) (1-5cm)
con Inicializacion
Post-proceso Estatica)
Referencia para
Cinematico
SR510 v v
SR520 v v v
SR510 con v v v
opciéon RTCM2.0
SR520 con v v v v
opcion RTCM2.0
SR530 v v v v v

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

7. Mediciones con el Sistema 500




7.1 Levantamiento Estatico y Estatico Rapido, Referencia para Cinematico en Post-Proceso

Monte el equipo, tal como se explica
en el Capitulo 2. Conecte la
Terminal.

Enciéndalo. Se desplegara el Menu
Principal. El sistema comenzara
automaticamente a buscar satélites.

Seleccione la opcion Levantamiento
y oprima la tecla CONT (F1).

LEVANTAMIEN Comenzar

Confid=s PE_STHT
Trakbajio H Predeter »
izt Coord: WGEES4 Geodésica
Arteha ATSBZ en Lripoder

cobT [ | [SCO0H

Opcidn Configs - Define la
Configuracién a emplear.
Automaticamente se toma la ultima
configuracion empleada o creada,
pero se puede elegir cualquier otra.

Trabajo - Define el Trabajo a

emplear. En este se grabaran los
datos de puntos y observaciones.

Sist Coord - Muestra el sistema de
coordenadas que se utilizara para
desplegar los valores de las mismas.
Para trabajos de post-proceso,
generalmente se emplea el sistema
WGS84.

Antena - Define el tipo y montaje de
antena que se utilizara. Se tomara
automaticamente el definido en la
Configuracion, aunque se puede
seleccionar cualquier otro tipo de
montaje. Para trabajos Estaticos/
Estatico Rapidos con post-proceso, o
como Referencia en Tiempo Real,
generalmente se empleara el
montaje AT501/502 sobre Tripode.

Una vez hecha la seleccion, oprima
la tecla CONT (F1).
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7.1.1 Generalidades del Procedimiento

7.1.2 Agregando el Id del Punto

Aparecera entonces la Pantalla
Principal de Levantamiento.

EUAMTHMIEH™ Fredeter
[d Punto i
ilt. Antena B.888 m
sDoP i B.3

ij
TN A I N A N

En esta, puede agregar el Id de
Punto y la Alt de Antena, asi como
observar el valor del DOP.

En caso de estar configurado,
también podra agregar un Caodigo.

En cuanto el Receptor obtenga
informacion suficiente, se desplegara
el valor del DOP.

También en caso de estar asi
configurado, podra ingresar la hora
inicial para la ocupacion del punto.

En ese momento, se mostrara el
Icono de Desplazamiento, con el cual
se indica que la antena se puede
mover y que ya no se estan
registrando Observaciones Estaticas.

Oprima la tecla OCUP (F1) para
comenzar a grabar datos. El icono
cambia por el de un tripode,
indicando que el Receptor debe
permanecer estacionario.

Oprima la tecla ALTO (F1) cuando
tenga datos suficientes y después la
tecla GRABA (F1) para registrar la
informacion del punto.

Con el modo Avanzado, la tecla
AGREG (F5) también queda
disponible. Su operacion se explica
en la seccién 7.1.7.

Mayores detalles acerca de este
procedimiento se presentan en la
siguiente seccion.

EUAMTHMIEH™ Fredeter
[d Punto i
ilt. Antena B.888 m
sDoP i B.3

ij
TN N I N A N

El Id de Punto es un identificador
para un punto en particular. Asimismo,
relaciona todas las mediciones
efectuadas en ese punto y todos
aquellos datos asociados al mismo,
tales como cédigos, comentarios de
puntos y datos meteoroldgicos.

Si durante el proceso de
configuracion se definié una plantilla
de punto, se sugerira un Id de punto.
En caso necesario, puede
sobrescribirlo con un Id diferente.

Si no se sugiere un Id de punto,
ingrese uno. Si el Id de punto
contiene valores numéricos, en
forma predeterminada estos se
incrementaran de 1 en 1.
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7.1.3 Agregando la Altura de Antena

7.1.4 Agregando un Codigo

Para detener la numeracion
automatica, presione las teclas SHIFT
e INDIV (F5) e ingrese un Id de punto
individual. Una vez que este punto se
haya grabado, el Id volvera a tomar
el valor sugerido originalmente.

Al definir una plantilla de puntos en la
configuracion, tendra mayor
flexibilidad para definir
automaticamente los lds de puntos.

En el capitulo 5.2 se presentan dos
ejercicios e informacién a detalle
relativa a las plantillas de puntos.

ELAMNTHMIEN™ Fredeter

Id Punto i Punto 1
41t Antena §

sDop i =0 -1

peur || | | |

Mida la Altura de Antena. Si esta
montada sobre tripode, esta se
medira con el Gancho de Alturas. En
caso de montarla sobre un pilar,
debe medir la altura con un medio
diferente. Escriba el valor obtenido
en el campo Alt Antena.

Con el modo Avanzado, la tecla
AGREG (F5) también queda
disponible. En la seccién 2.15 se
proporcionan mayores detalles
relativos a la medicion de la Altura de
Antena.

En caso de que se haya
seleccionado un sistema de
codificacion en la Configuracion,
podra agregar un cddigo al punto.

El Sistema 500 trabaja con dos
métodos de codificacion: Codigos
Tematicos y Cddigos Libres. Ambos
se explican en el Capitulo 8.

Codigos Tematicos

ELAMTAMIEM™ -

Id Punto Purnto 1
Cédigo PLto 1@
Mombre Cod § Control
Alt Antena = =25
GOoP H .5

pcue 1 RTRIE | |
Los campos Coédigo Pto y Nombre
Cod se desplegaran en la misma
forma antes descrita. Seleccione el
Codigo Pto y:

1. Utilice las teclas de cursor
izquierda o derecha para
desplazarse a lo largo de la lista de
cédigos, o bien
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2. Oprima la tecla ENTER y
seleccione el codigo de la lista.
También puede

3. Escribir los primeros caracteres
del nombre del cédigo, hasta que
aparezca el de su interés.

Se desplegara el Nombre de
Codigo para el Cédigo de Punto
que haya seleccionado. Introduzca
los atributos necesarios para el
cédigo mediante la tecla ATRIB (F4).

El cédigo se grabara junto con la
informacion del Id de Punto.

Codigos Libres

Pr-edet et

LELAHTAMIEM™

Id PURLO : =TT 1
Alt Antena | T
GDOP : 4.4

i
ol 1 ([ | [ |
Se despliegan el Ultimo Cédigo y el
segundo ultimo cédigo (2 Ultim Cod)
que se emplearon.

Queda disponible la tecla CODIG
(F4). Al oprimirla se tiene acceso a la
lista de codigos.

ELVAMTAMIEM™ Codigo Libre
cod Libre

bDescripcidnt

pedals]
Electricidad

Info i

GRAEAL_ [ULT _AlNUD TIFPREDE[EORE |

Para seleccionar el cédigo:

1. Utilice las teclas derecha o
izquierda del cursor para desplazarse
a lo largo de la lista de cddigos.

O bien,

2. Oprima la tecla ENTER y
selecciénelo de la lista.

3. También puede escribir los
primeros caracteres del nombre del
cédigo, hasta que aparezca el de su
interés.

- Codigo Libre

Cod Libre

ey

08 TELEfOND
S8a Electricidad
488 Caming

i
COMT | HUELULT AIIHF-Cl JeHUM |

Si un cddigo tiene atributos, aparecera
un asterisco a un lado de este.

Oprima la tecla CONT (F1) para
seleccionar el cddigo.

En la Seccion 8 se presenta mayor
informacion relativa a los Sistemas
de Codificacion.
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7.1.5 Definicion de hora inicial

7.1.6 Procedimiento de Medicion

Podra ingresar la hora inicial para la
ocupacién de un punto, en caso de
elegir la opcion Por Tiempo para la
ocupacién automatica en los
Parametros de ocupacion de la
Configuracion.

LELVAMNTAMIEN™ Predeter

Id Purnto H Punto 1

Alt Antens @ IEEWEEE

Hora Inic & 1700100
GDOP : 6.6 |

ocup |

Inicialmente, la hora desplegada en
el campo Hora inicial serd la hora
actual con los segundos
redondeados a cero.

Ingrese la Hora inicial en
horas:minutos:segundos.
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Procedimiento de medicion sin
Hora inicial

Oprima la tecla OCUP (F1) para
comenzar a registrar observaciones.
El icono cambia a un tripode, lo cual
indica que el Receptor debe
permanecer estacionario.

Id Punto

Alt Antena 1.2534 m
Qb= Estat & a
SDaF : B.5

ij
HLTO | AGREG ]

Obs Estat/Tiempo - Se desplegara
el método seleccionado para
contabilizar el tiempo. En modo
Avanzado, tiene la eleccién de
desplegar la cantidad de tiempo
requerido segun alguno de los cuatro
criterios. En caso de configurarlo, se
mostrara un valor en porcentaje a un
lado de las Epocas/Tiempo
transcurridas.
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Dicho valor en porcentaje es la
cantidad de observaciones
registradas, donde el 100% es la
cantidad requerida. Si seleccioné la
opcioén Alto Automatico, el registro de
observaciones se detendra
automaticamente al llegar al 100%.

Queda disponible la tecla AGREG
(F5). En la siguiente seccién se
presenta mayor informacion respecto
a su uso.

Mediante la tecla STATUS, se
obtiene mayor informacion acerca
del indicador Parar y Seguir, los
satélites rastreados, datos
registrados, etc. En el capitulo 10 se
ofrece una descripcion mas detallada
relativa al uso de esta tecla.

Una vez transcurrido el tiempo
necesario, oprima la tecla ALTO (F1)
para detener el registro de datos
crudos. En caso de seleccionar la

opcion de Alto Automatico en la
Configuracion, el registro se
detendra automaticamente.

Oprima la tecla GRABA (F1) para
grabar el Id del Punto y cualquier
Cddigo Tematico que se le haya
asignado. En caso de estar
seleccionada la opcién Alto
Automatico en la Configuracion, se
grabara automaticamente.

Finalice el levantamiento oprimiendo
la tecla SHIFT, seguida por la tecla
SALIR (F6). Para apagar la terminal,
oprima la tecla ON/OFF.
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Procedimiento de mediciéon con
Hora inicial

Después de ingresar un Id de punto,
la altura de antena y la hora inicial,
presione la tecla OCUP (F1).

LEVAMTAMIEN™ Predetarm

Id Punto i !

Alt Antena 3 B.Z254 m
Permanecer = B ZE
nop i

) i
ALTO | | | JAGREG |

La linea Hora inicial cambia a
Permanecer. Se desplegara
entonces en horas:minutos:segundos
el tiempo a transcurrir antes de que
comience automaticamente la
medicién, mientras que inicia la
cuenta regresiva.

Al llegar a la hora inicial, comienza la
medicion. El icono cambiara a un
tripode, indicando que el receptor
debe permanecer estacionario.
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LEJAMTAMIEM™ Predaterm

Id Pubnto : PURLo 1)
HAlt Antens = B.251 m
Ob= Estat c1lvRy 4
noap H q.d a
ALTO [ AGREG |

La linea Permanecer cambia a Obs
Estatic/Tiempo.

Obs Estat/Tiempo - Se desplegara
el método seleccionado para
contabilizar el tiempo. En modo
Avanzado, tiene la eleccion de
desplegar la cantidad de datos
requeridos de acuerdo a alguno de
los cuatro criterios. En caso de
configurarlo, se mostrara un valor en
porcentaje a un lado de las Epocas/
Tiempo transcurridas.

Dicho valor en porcentaje es la
cantidad de datos registrados, donde
el 100% es la cantidad requerida. Si
selecciond la opcién Alto Automatico,
el registro de observaciones se
detendra automaticamente al llegar
al 100%.

Queda disponible la tecla AGREG
(F5). En la siguiente seccion se
presenta mayor informacion respecto
a su uso.

Mediante la tecla STATUS se obtiene
mayor informacion acerca del
indicador Parar y Seguir, los satélites
rastreados, los datos registrados,
etc. En el capitulo 10 se ofrece una
descripcion mas detallada relativa al
uso de esta tecla.

Una vez transcurrido el tiempo
necesario, presione la tecla ALTO
(F1) para detener el registro de datos
crudos. En caso de seleccionar la
opcion Alto Automatico en la
Configuracion, el registro se
detendra automaticamente.

Después de grabar el punto, la tecla
OCUP (F1) quedara disponible y se
desplegara la linea de la Hora inicial,
mostrando la hora actual con los
segundos redondeados a cero.

Para iniciar una nueva ocupacion,
ingrese la siguiente hora inicial.
Posteriormente, presione la tecla
OCUP (F1).

Finalice el levantamiento
presionando la tecla SHIFT, seguida
por la tecla SALIR (F6). Para apagar
la Terminal, presione la tecla ON/
OFF.
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7.1.7 Empleo de la tecla AGREG

Al trabajar con el Modo Avanzado,
quedara disponible la tecla AGREG
(F5).

Esta tecla permite agregar
Comentarios de Puntos y Datos
Meteorolégicos.

Td Punto
Alt Antena : 1.234 m
GDOP : 5.8

i
pocuE | AGREG ]

Oprima la tecla AGREG (F5).

5 Punto Inaccesible...

o L _____|__|___|____|

Agregar Comentarios de Puntos

Los Comentarios de Puntos se
pueden emplear como una libreta
electronica para afiadir anotaciones o
comentarios, los cuales se llevan a
SKI-Pro con la informacién del Id del
Punto.

Para agregar Comentarios de
Puntos, seleccione Comentario de
Puntos de la lista y oprima la tecla
CONT (F1).

LEUAMTAMIEN™ Comentario de Punto

#1 = Mo =2 encontrs 21 Pho
#z = Medicisn bajo la lluwia
#= = Problemas en 21 camino
f#d & Ultimo punto registrado

cobT | | |EORR ]

Puede agregar 4 comentarios de
hasta 26 caracteres cada uno. Al
terminar, oprima la tecla CONT (F1).

Oprima la tecla BORR (F6) para eliminar
el contenido de todos los campos.
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Agregar Datos Meteorolégicos

Pueden requerirse datos
meteoroldgicos al efectuar trabajos
de alta precision, o cuando existen
condiciones atmosféricas muy
diferentes entre la Referencia y el
Movil. SKI-Pro no empleara estos
datos, pero se pueden exportar en
formato RINEX desde SKI-Proy
utilizarlos en un programa cientifico
de procesamiento que acepte datos
meteoroldgicos, para efectuar
modelos troposféricos.

Seleccione la opcion Datos
Meteoroldgicos de la lista y oprima
la tecla CONT (F1).

. [a3t0= Meteorolodico

Tempe Sgca @ 20, D
Temp Hoamedai Za.aa °C
Fres ALmos 1915 .88 mbar
Humedad Reli 1o, 88 ES

GRAEA | | | | |
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7.2 Levantamiento Cinematico para Post-Proceso (Maovil)

Introduzca los datos y oprima la tecla
GRABA (F1). Los datos se grabaran
con una etiqueta de tiempo. Durante
periodos largos de observacion,
puede llegar a requerir grabar tantos
datos meteoroldgicos como veces en
que las condiciones atmosféricas
cambien.

Monte el equipo, tal como se explica
en el Capitulo 2. Conecte la
Terminal.

Enciéndalo. Se desplegara el Menu
Principal. El sistema comenzara
automaticamente a buscar satélites.

Seleccione la opcion Levantamiento
y oprima la tecla CONT (F1).

LEVAMTAMIEN™ Comenzar

Conf ids PE_CIM
Trabaio : Predoterminadow
Zizt Coord: uUTM 14
Antena ATSaZ =h bastanr

codT L | [ | [SCO0H

Opcidén Configs - Define la
Configuracién a emplear.
Automaticamente se toma la ultima
configuracion empleada o creada,
pero se puede elegir cualquier otra.

Trabajo - Define el Trabajo a
emplear. En este se grabaran los
datos de puntos y observaciones.

Sist Coord - Muestra el sistema de
coordenadas que se utilizara para
desplegar los valores de las mismas.
Para trabajos de post-proceso,
generalmente se emplea el sistema
WGS84.

Antena - Define el tipo y montaje de
antena que se utilizara. Se tomara
automaticamente el definido en la
Configuracién, aunque se puede
seleccionar cualquier otro tipo de
montaje. Para trabajos Cinematicos
con post-proceso generalmente se
empleara el montaje AT501/502
sobre Baston.

Una vez hecha la seleccion, oprima
la tecla CONT (F1).

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

167

7. Mediciones con el Sistema 500




7.2.1 Generalidades del Procedimiento

7.2.2 Agregando el Id del punto

Aparecera entonces la pantalla
Principal de Levantamiento.

EUAMTHMIEH™ Fredeter

[d Punto
ilt. Antena B.888 m
sDoP i B.3

ij
TN A I N A N

En esta, puede agregar el Id de
Punto, Cédigo, la Altura de Antena
y observar el valor del DOP.

En cuanto el receptor obtenga
informacion suficiente, se desplegara
el valor del DOP.

En caso de configurarlo, también
podra ingresar la hora inicial para la
ocupacién del punto

La configuracion predeterminada
PP_KIS para trabajos cinematicos en
post-proceso, esta definida en tal
forma, que debe ejecutarse una

inicializacién estatica. Lo anterior
sera obligatorio al trabajar con un
SR510. Los usuarios del SR520 y
SR530 pueden configurar como NO
el parametro de inicializacion estatica
y ejecutar una inicializacion OTF.

Mayores detalles acerca de este
procedimiento se presentan en la
siguiente seccion.

ELAMNTHMIEN™ Fredeter

Id Punto i

41t Antena § Z.088 m
sDop H 4.7

i
TN I I I R

El Id de Punto es un identificador
para un punto en particular.
Asimismo, relaciona todas las
mediciones efectuadas en ese punto
y todos aquellos datos asociados al
mismo, tales como codigos,
comentarios de puntos y datos
meteoroldgicos.

Si el Id de punto contiene valores
numeéricos, en forma predeterminada
estos se incrementarande 1 en 1.
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7.2.3 Agregando la Altura de Antena

Para detener la numeracion
automatica, presione las teclas
SHIFT € INDIV (F5) e ingrese un Id
de punto individual. Una vez que este
punto se haya grabado, el Id volvera a
tomar el valor sugerido originalmente.

Al definir una plantilla de puntos en la
configuracion, tendra mayor
flexibilidad para definir
automaticamente los Ids de puntos.

En el capitulo 5.2 se presentan dos
ejercicios e informacién a detalle
relativa a las plantillas de puntos.

ELAMNTHMIEN™ Fredeter

Id Punto i Funto 1
41t Antena §

sDop i 4.5

i
peur || | | ]

Generalmente, en levantamientos
cinematicos para post-proceso, la
Antena se montara sobre un baston,
por lo que la altura permanecera
constante. Al emplear la Antena
AT501/AT502 con un bastén del
Sistema 500, la altura de la misma
sera de 2.00m, valor que se puede
especificar como predeterminado en
la Configuracion.

De otra forma, mida la altura de la
antena y escriba el valor.
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El tnico momento en el que la altura
de la antena no sera constante, es
cuando se lleve a cabo una
Inicializacion Estatica sobre un
tripode y después, la antena se
cambie a un bastén. En este caso,
mida la altura de la antena montada
sobre el tripode, afada el offset (con
un gancho de alturas, este sera de
0.36m) e introduzca el valor.
Posteriormente, después de oprimir
la tecla ALTO (F1) para finalizar la
inicializacion estatica, se empleard el
valor de la Altura de la Antena Movil,
especificado en la Configuracion,
para la parte dinamica de la cadena
Cinematica.
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7.2.4 Agregando un Cadigo

Sera posible agregar un cédigo a un
punto, en caso de que se haya
definido un sistema de codificacion
en la Configuracion.

El Sistema 500 trabaja con dos
métodos de codificacion: Codigos
Tematicos y Cddigos Libres. Los
principios de ambos métodos se
explican en el Capitulo 8.

Codigos Tematicos

ELUAMTAMIEN™ Predet.er
Id Punto
Cadigo Pro
Hombre Cod =
Alt Antena =

GOoF : BB
cue | ATRIE [ |

Los campos Codigo Pto y Nombre
Cod se desplegaran en la misma
forma antes descrita. Seleccione el
Codigo Pto y:

1. Utilice las teclas de cursor
izquierda o derecha para

desplazarse a lo largo de la lista de
cédigos,

o bien

2. Oprima la tecla ENTER y
seleccione el codigo de la lista.
También puede

3. Escribir los primeros caracteres
del nombre del cédigo, hasta que
aparezca el de su interés.

Se desplegara el Nombre de
Codigo para el Cédigo de Punto
que haya seleccionado. Introduzca
los atributos necesarios para el
coédigo mediante la tecla ATRIB (F4).

El cédigo se grabara junto con la
informacion del Id de Punto.

Codigos Libres

Iuctos

LELANTHMIEN

Id FLo FlURto B8]1d

Ult Codigo : 488
Z Ultdim Ccodi jeda s}
Alt Antena : Z.888 m
GDOF : Z.4

i
ocue [ [CODIG

Se despliegan el Ultimo Cédigo y el
segundo ultimo cédigo (2 Ultim Cod)
que se emplearon.

Queda disponible la tecla CODIG
(F4). Al oprimirla se tiene acceso a la
lista de codigos.

EUANTAMIEN Codiga Libre
Zod Libre )
Descripciconi Electricidad
Info 1

GRAEAJULT ANUO IIFREDE FORE |
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7.2.5 Agregando Hora inicial

Para seleccionar el cédigo:

1. Utilice las teclas derecha o
izquierda del cursor para desplazarse
a lo largo de la lista de cédigos.

O bien

2. Oprima la tecla ENTER y
selecciénelo de la lista.

3. También puede escribir los primeros
caracteres del nombre del cédigo,
hasta que aparezca el de su interés.

EUAHTAMIEN™ Cadigo Likbre

Electricidad
Camino

i
COMT | HUELMLLT AITHF-Cl oMU |

Si un cdédigo tiene atributos, aparecera
un asterisco a un lado de este.

Oprima la tecla CONT (F1) para
seleccionar el cddigo.

En la Seccion 8 se presenta mayor
informacion relativa a los Sistemas
de Codificacion.

Podra ingresar la hora inicial para la
ocupacién de un punto, en caso de
elegir la opcion Por Tiempo para la
ocupacién automatica en los
Parametros de ocupacion de la
Configuracion.

LELANTAMIEN™

Id Punto i

Alt Antena 3 1.234 m
Hora Inic i 17igaiaa
GDOR : =38 =3

ocue | | | [AGREG |
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Inicialmente, la hora desplegada en
el campo Hora inicial serd la hora
actual con los segundos
redondeados a cero.

Ingrese la Hora inicial en
horas:minutos:segundos.
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7.2.6 Procedimiento de Medicion

El procedimiento exacto de medicién
varia dependiendo del Receptor que
utilice y de la Configuracion
establecida.

Al trabajar con un SR510, debe llevar
a cabo una Inicializacion Estatica
antes de comenzar la parte dinamica
del levantamiento. La opcién para
hacerlo asi, se activa en la
Configuracién. Si trabaja con un
SR520 o un SR530, también puede
comenzar con una Inicializacién
Estatica si asi lo requiere, aunque no
es obligatorio. Al utilizar alguno de
estos dos ultimos modelos, la forma
normal de trabajar sera sin
inicializacion estatica (OTF), ya que
esta no se requiere.

Mediciones con Inicializacion
Estatica sin Hora Inicial

Si desea comenzar con inicializacién
estatica, oprima la tecla OCUP (F1)
cuando esté listo. La inicializacion
estatica comenzara, tiempo durante
el cual, el Receptor debe
permanecer completamente inmdvil.
Por lo anterior, se aconseja emplear
un tripode de montaje rapido o
montar el sensor sobre un tripode
durante el periodo de inicializacion.

La inicializacion puede compararse
con un punto Estatico Rapido.
Debera tomar mediciones durante
varios minutos, el tiempo exacto
determinado por la longitud de la
linea base (distancia entre el moévil y
la referencia). El tiempo requerido se
puede desplegar empleando el
Indicador Parar y Seguir.

Puede configurar el sistema para que
este valor se muestre en la pantalla
Principal del Levantamiento, asi
como tener acceso al mismo

mediante la tecla STATUS. La parte
dinamica de la cadena no comenzara
hasta que se haya completado la
inicializacién y oprimido la tecla
ALTO (F1). En cuanto oprima esta
tecla, comenzara la parte dinamica
de la cadena y se grabaran las
observaciones en el intervalo de
registro predefinido. A partir de este
momento, puede desplazarse a lo
largo de la ruta que desea registrar.

Al efectuar un levantamiento
cinematico con post-proceso con
inicializacion estatica, el Receptor
detectara automaticamente el
numero de satélites rastreados. Si en
algun momento este numero
desciende de cuatro, se detendra el
registro de observaciones y
aparecera un mensaje en la pantalla,
informando que el nimero de
satélites rastreados es menora 4y
que debe reiniciar. Por lo tanto,
debera efectuar nuevamente una
inicializacién estatica.
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Sin Inicializacion Estatica (OTF) y
sin Hora Inicial

Este es el método que preferiran los
usuarios del SR520 y SR530, en el
que no se requiere de inicializacion
estética. Las observaciones se
registraran en cuanto oprima la tecla
CONT (F1) de la pantalla
LEVANTAMIEN\Comenzar.

Registro de puntos de interés sin
Hora Inicial

Para registrar puntos de interés a lo
largo de la parte dinamica de la
cadena cinematica (con o sin
inicializacién estatica), coléquese en
el punto, nivele el bastén y oprima la
tecla OCUP (F1). El punto sera
registrado segun lo establecido en la
Configuracion. Revise el Id del Punto
y la Altura de Antena. En caso
necesario, agregue un codigo.
Oprima la tecla ALTO (F1), seguida
por la tecla GRABA (F1) para
registrar el punto.

Inicializacidn y registro de puntos
con Hora Inicial

Después de ingresar un Id de punto,
la altura de antena y una hora inicial,
presione la tecla OCUP (F1).

LEVAMTAMIEN™ Predeterm

Id Punto i !

Alt Antena 3 B.Z54 m
Permanecer = B ZE
nopF i d.d4

) i
ALTO | | | |AGREG |

La linea Hora inicial cambia a
Permanecer. Se desplegara
entonces en horas:minutos:segundos
el tiempo a transcurrir antes de que
comience automaticamente la
medicion, mientras que inicia la
cuenta regresiva.

Al llegar a la hora inicial, comienza la
medicién.

P edeterm

LELVANTAMIEN

Id Punto Pufto 1
Alt Antena i B.254 m
Obs EstAt c1T7H» 4
nar 4.4

) n
ALTO | | lAGREG, |

La linea Permanecer cambia a Obs
Estatic/Tiempo.

Una vez transcurrido el tiempo
necesario, presione la tecla ALTO
(F1) para detener el registro de datos
crudos. En caso de seleccionar la
opcion Alto Automatico en la
Configuracion, el registro se detendra
automaticamente.

Presione la tecla GRABA (F1) para
grabar el Id de punto y el codigo
tematico, en caso de haber asignado
alguno. En caso de seleccionar la
opcion Grabar Automaticamente en la
Configuracion, los datos se grabaran
automaticamente.
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7.2.7 Empleo de la tecla AUTO

7.2.8 Empleo de la tecla AGREG

Después de grabar el punto, la tecla
OCUP (F1) quedara disponible y se
desplegara la linea de la Hora inicial,
mostrando la hora actual con los
segundos redondeados a cero.

Para iniciar una nueva ocupacion- ya
sea el primer registro de un punto
después de la inicializacién, o el
registro de un punto subsecuente -
ingrese la siguiente hora inicial.
Posteriormente, presione la tecla
OCUP (F1).

Si configura el Registro automatico
de puntos como Sl en la pantalla
CONFIGURAR \ Registro, la tecla
AUTO (F3) quedara disponible en la
pantalla principal del levantamiento.

Pr-ueba

LEVAMTAMIEM™

Id Punto N TNy Fals ]
Alt ARtena = Z2.8088 m
GoOoP : Z.3

___ﬁ
La tecla AUTO (F3) se puede
emplear para cambiar al modo de

medicion de posiciones automaticas
en la pantalla POS AUTOM.

Esta funcién se emplea
mayoritariamente en operaciones
como Movil en Tiempo Real. Para
obtener mayor informacion relativa al
registro de posiciones automaticas,
consulte el capitulo 7.4.7 Empleo de
la tecla AUTO en mediciones como
Movil en Tiempo Real.
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En caso de trabajar con el modo
Avanzado, quedara disponible la
tecla AGREG (F5).

Id Punto
Alt. Antena 3 1.2534 m
GDoP : 5.8

i
poue | AGREG ]

Con esta tecla se pueden agregar
Comentarios de Puntos, Datos
Meteoroldgicos y Puntos
Inaccesibles.

Oprima la tecla AGREG (F5).

EVAHNTAMIEN™ Meno AdYredar

Comentario de PR
£ Datos Meteorolodicos
3 Punto Inaccesible...

o L_____|____|_|
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Agregar Comentarios de Puntos

Los Comentarios de Puntos se pueden
emplear como una libreta electrénica
para ahadir anotaciones o comentarios,
los cuales se llevan a SKI-Pro con la
informacion del Id de Punto. Los
Comentarios de Puntos unicamente
se pueden agregar cuando se graba
un punto discreto o de interés.

Para agregar Comentarios de
Puntos, seleccione Comentarios de
Puntos de la lista y oprima la tecla
CONT (F1).

merntario de Punto

#1 = Mo =2 encontrs 21 Pho
#z = Medicidn bajo 1a 11luwia
®E = Problemas en 21 camino
H#d & Ultimo punto Fegistrado

cobT | | |EORR ]

Puede agregar 4 comentarios de
hasta 26 caracteres cada uno. Al
terminar, oprima la tecla CONT (F1).

Oprima la tecla BORR (F6) para eliminar
el contenido de todos los campos.

Agregar Datos Meteorolégicos

Pueden requerirse datos
meteoroldgicos al efectuar trabajos
de alta precision, o cuando existen
condiciones atmosféricas muy
diferentes entre la Referencia y el
Movil. Durante levantamientos
cinematicos con post-proceso,
Unicamente tendra sentido agregar
datos meteoroldgicos en puntos de
interés (no en las mediciones
dinamicas). SKI-Pro no empleara
estos datos, pero se pueden exportar
en formato RINEX desde SKI-Pro y
utilizarlos en un programa cientifico
de procesamiento que acepte datos
meteoroldgicos, para efectuar
modelos troposféricos.

Seleccione la opciéon Datos
Meteoroldgicos de la lista y oprima
la tecla CONT (F1).
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ELIAMTHMIEM™

Tempe Sgca @ MR oo
Temp Hoamedai Za.aa °C
Fres ALmos 1915 .88 mbar
Humedad Reli 1o, 88 ES

GRAEA | | | | |

Introduzca los datos y oprima la tecla
GRABA (F1). Los datos se grabaran
con una etiqueta de tiempo. Durante
periodos largos de observacion,
puede ser necesario grabar tantos
datos meteorolégicos como veces en
que las condiciones atmosféricas
cambien.
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7.3 Estaciones de Referencia para Tiempo Real

En este capitulo se asume que usted
empleara el Archivo predeterminado
de Estacién de Referencia en
Tiempo Real.

Monte el equipo, tal como se explica
en el Capitulo 2. Conecte la Terminal,
pero conecte el radio modem Unicamente
si estd seguro de que el puerto se
encuentra correctamente configurado.
Al conectar un radio modem a un
puerto configurado en forma errénea,
puede danarse el radio modem.

Enciéndalo. Se desplegara el Menu
Principal y el sistema comenzara
automaticamente a buscar satélites.

Seleccione la opcion Levantamiento
y oprima la tecla CONT (F1).

LELVANTAMIEN™ Comenzar

Conf ias REF_TF
Trabajo = Fredetarw
Zist Coord: UTM 14

Antena ATS@Z en Tripodew
coMdT | [ [ | [SCO0H

Opcidn Configs - Define la
Configuracién a emplear.
Automaticamente se toma la ultima
configuracidon empleada o creada,
pero se puede elegir cualquier otra.

Trabajo - Define el Trabajo a
emplear. En este se grabaran los
datos de puntos y observaciones.

Sist Coord - Muestra el sistema de
coordenadas que se utilizara para
desplegar los valores de las mismas.
Este sistema de coordenadas se
encuentra relacionado al Trabajo
elegido. Oprima SCOOR (F6) para
cambiar el Sistema de Coordenadas.
En la seccion 11.1 encontrara
informacion sobre como definir un
sistema de coordenadas.
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Antena - Define el tipo y montaje de
antena que se utilizara. Se tomara
automaticamente el definido en la
Configuracién, aunque se puede
seleccionar cualquier otro tipo de
montaje. Para Estaciones de
Referencia en Tiempo Real,
generalmente se empleara el
montaje AT501/502 sobre Tripode.

Una vez hecha la seleccion, oprima
la tecla CONT (F1).
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7.3.1 Procedimiento de Medicion

LELVAMTAMIEN™ Fredeter

Id FPunto

HAlt ARtena = 1.234 m
E Local S41746.458 m
M Lozal SZ24ETIE LS55 m
Alt Local S11.4Z53 m
ULTIMPOZAC, | SFF |

Debera elegir la forma de seleccionar
el punto de referencia. Puede
seleccionar un punto previamente
medido del cuadro de lista
desplegable o utilizar la tecla ULTIM
(F3) para utilizar las coordenadas que
empleé el sensor la Ultima vez que
trabajé como estacién de referencia.
O bien, haga uso de la mediante la
tecla POSAC (F4) para seleccionar
la posicion de navegacion del
momento, o0 mediante la tecla de
Posicién de Punto Simple SPP (F6)
para establecer el punto de
referencia.

Empleo de un punto conocido

Seleccione un punto del cuadro de
lista desplegable. Este punto se
habra ingresado previamente a la
base de datos ya sea en forma
manual, por medio de SKI-Pro, o
puede ser un punto resultante de una
medicidn anterior como mévil en
tiempo real.

Con la tecla COORD (F2) puede
cambiar el sistema de coordenadas
que se despliega.

Mida la Altura de Antena e introduzca
el valor en el campo Alt Antena.
Para montaje en tripode, utilice el
Gancho de Alturas.

En la seccién 2.15 encontrara mayor
informacion relativa a la medicion de
la altura de Antena.

Empleo de las coordenadas de la
ultima Estacién de Referencia
utilizada

Para utilizar las mismas coordenadas
que empled el sensor al trabajar
como estacion de referencia, oprima
la tecla ULTIM (F3).

Cuando el sensor se emplea como
estacion de referencia, después de
apagarlo las coordenadas de dicha
referencia quedan grabadas en el
sistema RAM. De esta forma, se
pueden volver a utilizar cuando el
sensor vuelva a trabajar como
estacion de referencia.

Gracias a esta caracteristica, aunque
se le dé formato a la tarjeta PC en la
que se grabaron dichas coordenadas,
estas continuaran disponibles para su
uso posterior.
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Empleo de la Posicion Actual de
Navegacion

Para utilizar la posicién actual de
navegacion como coordenadas del
punto de referencia, oprima la tecla
POSAC (F4).

MAME.JO™ PuAto Hueuo

Id Punto i Hawl

E Local ST
M Local SZ4TESE .08 m
Alt Ortom 3 S1l.4Z6 m

GRAERHCOORD | | | |

Se tomara en cuenta la posicion
actual de navegacion. Introduzca el
Id de Punto y oprima la tecla GRABA
(F1). El Punto se agregara a la base
de datos y se desplegara en la
Pantalla Principal del Levantamiento.

LELANTHMIEM ™

P edet.er

Id PuRto Hauiw
Alt Antena @ EYEE n
E Local 545621 579 m
H Local SZ4TOSE .08 m
Alt Or+tom S11.425 m

[CONT [COORDIULTIMPOSAC | ZPF |

Mida la Altura de Antena (Alt
Antena) e introduzca el valor. Si esta
montada sobre tripode, esta se
medira con el Gancho de Alturas.

En la seccion 2.15 encontrara mayor
informacion relativa a la medicién de
la altura de Antena.

Generalmente es preferible emplear
la posicion de navegacién en vez de
la Posicion de Punto Simple (SPP) si
no se cuenta con un punto
previamente medido, y si la longitud
de la linea base entre el Movil y la
Referencia es de 5Km o menor. En
caso de que la linea base sea mayor
a 10km, es mejor utilizar la Posicion
de Punto Simple (SPP).

Empleo de la Posiciéon de Punto
Simple (SPP)

Un SPP es aquel en el que se
colectan observaciones GPS para un
punto simple durante un periodo de
tiempo, las cuales se depuran para
obtener una posicion, la cual
generalmente, es mas precisa que la
posicién de navegacion.

Oprima la tecla SPP (F6) para activar
la Posicion de Punto Simple.

I 1241125 1452358
! I i

Id Punto
Tiempo

El Id de Punto se crea
automaticamente, basandose en la
Plantilla de Id de Punto de Tiempo y
Fecha, pero puede sobrescribirse, en
caso necesario. La Plantilla de Id de
Punto basada en el Tiempo y Fecha
presenta el siguiente formato:
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RRRRMMDD_HHMMSSS

Donde:
RRRR = cuatro ultimos digitos

del numero de serie del Receptor.

MM = mes
DD =dia
HH = hora

MM = minutos
SSS = segundos con un
decimal.

Escriba el intervalo de tiempo durante
el cual se procesara la posicion del
punto simple. Cuanto mas largo sea
el intervalo, se obtendra una mayor
precision de posicion: 20 minutos es
un buen intervalo.

Oprima la tecla OCUP (F1) para
comenzar la ocupacion del punto simple.

Id Punto
Tiem en PLI

PO1E2E41125 1452558
a:ad

fLTo ]

La ocupacién demorara el tiempo
establecido, transcurrido el cual, el
punto sera registrado
automaticamente y se desplegara la
pantalla Principal de Levantamiento.
O bien, si desea acortar el tiempo de
procesamiento de punto simple,
oprima la tecla ALTO (F1).

En cuanto aparezca la pantalla
Principal de Levantamiento, se
transmitiran los datos de las
observaciones. Hasta este punto,
Unicamente se estaran transmitiendo
los datos de Id de Punto, estado de
la bateria, etc.

Generalmente, es preferible emplear
el Procesamiento de Punto Simple
en lugar de la posicion de navegacion
para establecer las coordenadas de
la estacidn de referencia, cuando no
se cuente con un punto medido
previamente y cuando la distancia de
la linea base entre la referencia y el
movil sobrepase los 10km.
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i Los métodos de Posicion de
Navegacion y SPP se recomiendan
Unicamente para el inicio de un
proyecto. En los dias subsecuentes,
las coordenadas de la estacion de
referencia deberan ser aquellas que
resulten de los dias de trabajo
previos !

Una vez definido el punto de
referencia y se despliegue la pantalla
Principal de Levantamiento, queda
poco por hacer. Los datos seran
transmitidos, y en caso de estar asi
configurado el sistema, también
seran grabados.

Al trabajar en modo Avanzado,
puede agregar también Comentarios
de Puntos o datos Meteoroldgicos
mediante la tecla AGREG (F5).

Para apagar el Receptor, oprima la
tecla ALTO (F1) y posteriormente la
tecla OFF. Los datos se registraran
automaticamente.
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7.3.2 Empleo de la tecla AGREG

Bajo el modo Avanzado, queda
disponible la tecla AGREG (F5).

ELAMTAMIEMN™ Predeter

Id Punto : Ref 1
Alt. Antena 3 1.2534 m
Tiem en PLo: @i ig
FODOP : 5.6

ity
Lo | | | |AGREG |

Con esta tecla puede agregar Datos
Meteoroldgicos.

Oprima la tecla AGREG (F5),
seguida por la tecla CONT (F1).

Pueden requerirse datos
meteoroldgicos al efectuar trabajos
de alta precision, y/o cuando existan
condiciones atmosféricas muy
diferentes entre la Referencia y el
Movil. Deberan emplearse
Unicamente al grabar datos para
post-proceso. SKI-Pro no empleara
estos datos, pero se pueden exportar
en formato RINEX desde SKI-Proy
utilizarlos en un programa cientifico

de procesamiento que acepte datos
meteoroldgicos para efectuar
modelos troposféricos.

Seleccione la opcion Datos

Meteorologicos de la lista y oprima
la tecla CONT (F1).

Meteor ol ol co

Temp Seca  f bl il oC
Tempe Homedai Za.ea eC
Fres Atmos 3 1als.0a mbar
Humedad Reli: laa.aa 3

GRAEA | | | | |

Introduzca los datos y oprima la tecla
GRABA (F1). Los datos se grabaran
con una etiqueta de tiempo. Durante
periodos largos de observacion,
puede ser necesario grabar tantos
datos meteoroldgicos como veces en
que las condiciones atmosféricas
cambien.
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7.4 Movil en Tiempo Real, Levantamiento de Nuevos Puntos

Monte el equipo, tal como se explica
en el Capitulo 2. Conecte la
Terminal.

Enciéndalo. Se desplegara el Menu
Principal. El sistema comenzara
automaticamente a buscar satélites.

Seleccione la opcion Levantamiento
y oprima la tecla CONT (F1).

LEVHNTHMIEM™ Comehzar

Conf ig=s MOL_TE
Trabaja . Predeterw
Zist Coord: UTM 14

Antena ATSE8Z en Bastdnw
ConT | | | [SCOOR

Opcidn Configs - Define la
Configuracién a emplear.
Automaticamente se toma la ultima
configuracidon empleada o creada,
pero se puede elegir cualquier otra.

Trabajo - Define el Trabajo a
emplear. En este se grabaran los
datos de puntos y observaciones.

Sist Coord - Muestra el sistema de
coordenadas que se utilizara para
desplegar los valores de las mismas.
Para trabajos de este tipo, debe
emplearse un sistema de coordenadas
locales, aunque no es estrictamente
obligatorio. Oprima SCOOR (F6)
para cambiar el Sistema de
Coordenadas. En la seccion 11.1
encontrard mayor informacion
realtiva a la forma de determinar un
sistema de coordenadas.

Antena - Define el tipo y montaje de
antena que se utilizara. Se tomara
automaticamente el definido en la
Configuracién, aunque se puede
seleccionar cualquier otro tipo de
montaje. Para trabajos como Mévil
en Tiempo Real, generalmente se
empleard el montaje AT501/502
sobre Baston.
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Una vez hecha la seleccion, oprima
la tecla CONT (F1).

7. Mediciones con el Sistema 500




7.4.1 Generalidades del Procedimiento

7.4.2 Agregando el Id del Punto

En cuanto se reciban datos de la
estacion de Referencia y el Mévil
rastree suficientes satélites,
comenzara el proceso de resolucion
de ambigledades. Mediante este, se
procesan los datos y se calcula la
linea base de la Referencia al Movil
con una precisién de 1-5 cm.

Una vez resueltas las ambigledades,
el Icono del Estado de la Precision
informara que la posicién se
encuentra en un rango entre 1y 5
cm.

Ademas, la Calidad de Coordenadas
(Calidad) que se muestra en la
pantalla Principal de Levantamiento,
debe tener un valor entre 0.01 y 0.05.

Para registrar un punto, posicione el
bastén y nivélelo, introduzca el Id de
Punto y el Cddigo (en caso
necesario). En caso de configurarlo,
también podra ingresar la hora inicial
para la ocupacién del punto. En caso
de trabajar con modo Avanzado,

oprima la tecla AGREG para anadir
comentarios de puntos y/o puntos
inaccesibles. Posteriormente, oprima
la tecla OCUP (F1).

Segun como se hayan configurado
los parametros en los Parametros de
Ocupacion, oprima la tecla ALTO
(F1) y GRABA (F1).

Al trabajar con correcciones DGPS
(unicamente cédigo), la precision
sera alrededor de 0.5-5 m. No se
llevara a cabo la resolucién de
ambigtedades. El Icono del Estado
de la Precisién mostrara un valor
entre 0.5y 5m.

El valor de Calidad de Coordenadas
(Calidad) que aparece en la pantalla
Principal de Levantamiento, debera
estarentre 0.5y 5.0.

Los datos de observaciones crudas
GPS pueden registrarse durante el
levantamiento en Tiempo Real, sin
necesidad de modificar el
procedimiento.
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IR THI
Id Punto

Alt Antena = Z.088 m
Calidad B.83 m

poue | |AGREGIINIC |

El Id de Punto es un identificador
para un punto en particular.
Asimismo, relaciona todas las
mediciones efectuadas en ese punto
y todos aquellos datos asociados al
mismo, tales como codigos,
comentarios de puntos y datos
meteoroldgicos.

Si durante el proceso de
configuracion se definié una plantilla
de punto, se sugerira un Id de punto.
En caso necesario, puede
sobrescribirlo con un Id diferente.

Si no se sugiere un Id de punto,
ingrese uno. Si el Id de punto
contiene valores numéricos, en
forma predeterminada estos se
incrementaran de 1 en 1.
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7.4.3 Agregando la Altura de Antena

Para detener la numeracion
automatica, presione las teclas
SHIFT € INDIV (F5) e ingrese un Id
de punto individual. Una vez que este
punto se haya grabado, el Id volvera
a tomar el valor sugerido
originalmente.

Al definir una plantilla de puntos en la
configuracion, tendra mayor
flexibilidad para definir
automaticamente los Ids de puntos.

En el capitulo 5.2 se presentan dos
ejercicios e informacion a detalle
relativa a las plantillas de puntos

EUAMTHMIEH™ Fredeter
Id Punto i FPunto 1
Alt Antena i 1]
Calidad B.8a3 m

pCcuE || AGREGINIC ]

Generalmente, en levantamientos
como Movil en Tiempo Real, la
Antena se montara sobre un baston,
por lo que permanecera constante.
Al emplear la Antena AT501/AT502
con un bastén del Sistema 500, la
altura de la misma sera de 2.00m,
valor que se puede especificar como
predeterminado en la Configuracion.

De otra forma, mida la altura de la
antena y escriba el valor.

El inico momento en el que la altura
de la antena no sera constante, es
cuando se lleve a cabo una
Inicializacion Estatica sobre un
tripode y después, la antena se
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monte sobre un bastén. En este
caso, mida la altura de la antena
montada sobre el tripode e
introduzca el valor. Posteriormente,
después de oprimir la tecla ALTO
(F1) para terminar la inicializacién
estatica, se empleara el valor de la
Altura de la Antena Movil,
especificado en la Configuracion,
para la parte dinamica del
levantamiento como Mdvil en Tiempo
Real.
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7.4.4 Agregando un Cadigo

Sera posible agregar un cédigo a un
punto, en caso de que se haya
definido un sistema de codificacion
en la Configuracion.

El Sistema 500 trabaja con dos
métodos de codificacion: Codigos
Tematicos y Codigos Libres. Los
principios de ambos se explican en el
Capitulo 8.

Codigos Tematicos

ELUAMTAMIEN™ Predet.er

Id Punto Purnto 1
Cadigo Pro 1Al
Hombre Cod Control
Alt Antena = PRl m
GDopP H E.E

ocue | RTRIE | |

Los campos Codigo Pto y Nombre
Cod se desplegaran en la misma
forma antes descrita. Seleccione el
Codigo Pto y:

1. Utilice las teclas de cursor izquierda
o derecha para desplazarse a lo
largo de la lista de codigos,

o bien

2. Oprima la tecla ENTER y
seleccione el codigo de la lista.
También puede

3. Escribir los primeros caracteres
del nombre del cédigo, hasta que
aparezca el de su interés.

Se desplegara el Nombre de
Caodigo para el Codigo de Punto
que haya seleccionado. Introduzca
los atributos necesarios para el
coédigo mediante la tecla ATRIB (F4).

El cddigo se grabara junto con la
informacion del Id de Punto.

Los puntos registrados
automaticamente también se pueden
codificar, siempre y cuando se haya
definido un sistema de cddigos. El
procedimiento sera igual al descrito
anteriormente para Ocupar puntos.

Para obtener mayor informacion acerca
de la codificacion de puntos registrados
automaticamente, consulte el capitulo
7.4.6 Empleo de la tecla AUTO.

Codigos Libres

Tuctos

LELAHTHMIEN"

Id FPto Flrto B8] 9
Ult Codigo @ 488
Z Ultim codi jedalal
Alt Antena i Z.888 m

GDOP : z.4 "
ocue [ COnIe

Se despliegan el Ultimo Cédigo y
el segundo ultimo cédigo (2 Ultim
cod) que se emplearon.

Queda disponible la tecla CODIG
(F3). Al oprimirla se tiene acceso a
la lista de codigos.

LEVAHTAMIEM™
Cod Libre
Descr ipcidns

Info 1

Ccodioo Libre

IGRAEA UL TIMHUG _TIPREDE EORE |
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7.4.5 Agregando una Hora Inicial

Para seleccionar el cédigo:

1. Utilice las teclas derecha o
izquierda del cursor para desplazarse
a lo largo de la lista de cédigos,

o bien

2. Oprima la tecla ENTER y
selecciénelo de la lista.

3. También puede escribir los primeros
caracteres del nombre del cédigo,
hasta que aparezca el de su interés.

EUAHTAMIEN™ Cadigo Likbre

Electricidad
Camino

i
COMT | HUELMLLT AITHF-Cl oMU |

Si un cdédigo tiene atributos, aparecera
un asterisco a un lado de este.

Oprima la tecla CONT (F1) para
seleccionar el cddigo.

En la Seccion 8 se presenta mayor
informacion relativa a los Sistemas
de Codificacion.

Se pueden asignar codigos libres a
los puntos registrados
automaticamente, siempre y cuando
se haya definido un sistema de
cédigos correspondiente. El
procedimiento sera igual al descrito
anteriormente para Ocupar puntos.

Para obtener mayor informacion
acerca de como asignar codigos
libres a los puntos registrados
automaticamente, consulte el capitulo
7.4.7 Empleo de la tecla AUTO.

Podra ingresar la hora inicial para la
ocupacién de un punto, en caso de
elegir la opcion Por Tiempo para la
ocupacién automatica en los
Parametros de ocupacion de la
Configuracion.

LEUANTAMIEN™ Pr

Id Purnto :

Alt Antena i 1.2534 m
Hora Inic & 17igaiaa
GDOF : B.B

ocUP | | JAGREG | -

Inicialmente, la hora desplegada en
el campo Hora inicial serd la hora
actual con los segundos
redondeados a cero.

Ingrese la Hora inicial en
horas:minutos:segundos.
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7.4.6 Procedimiento de Medicion

Procedimiento de medicion sin
Hora inicial

Encienda el equipo. Seleccione la
opcidn Levantamiento. En la opcion
Configs, seleccione una como Movil
el Tiempo Real en la que no se haya
definido la opcién Por Tiempo para la
ocupacién automatica en los
Parametros de ocupacion.

En este momento, la unidad debera
adquirir satélites y recibir la sefial de
la estacion de referencia.

En cuanto el Mdvil y la Referencia
rastreen simultdneamente un niumero
suficiente de satélites, y el Movil
reciba la sefal de la Referencia, el
Receptor comenzara
automaticamente el proceso de
resolucion de ambigledades.

Nétese que, en caso de emplear
Unicamente mediciones con codigo,
la resolucion de ambigiiedades no es
necesaria y por lo tanto, no se llevara
a cabo.

Se ejecutara el proceso de
resolucion de ambigledades. Una
vez resueltas, se calculara la linea
base de la Referencia al Mévil, con
una precision entre 1y 5 cm.

El Icono del Estado de la Precision
se desplegara como se muestra a

continuacion:

Ademas, la Calidad de Coordenadas
debe estar entre 0.01 y 0.05.

IR THI
Id Punto

Alt. Antena 3 Z.088 m

Calidad
foUF | | [AGREGINIC |

Para grabar un punto, posicione el
baston y nivélelo. Introduzca los
datos de Id de Punto y un Cédigo (en
caso de emplearlo). Sl trabaja en
modo Avanzado, haga uso de la tecla
AGREG (F5) para anadir
comentarios de puntos. Oprima la
tecla OCUP (F1).

Posteriormente, dependiendo de la
Configuracién seleccionada en el
Modo de Ocupacién, oprima la tecla
ALTO (F1) y GRABA (F1).
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Procedimiento de medicién con
Hora inicial

Encienda el equipo y seleccione la
opcion Levantamiento. En la opcién
Configs, elija una como Movil en
Tiempo Real en la que se haya
definido la opcion Por Tiempo para la
ocupacion automatica en los
Parametros de ocupacion.

En este momento, la unidad debera
adquirir satélites y recibir la sefial de
la estacion de referencia.

En cuanto el Mévil y la Referencia
rastreen simultdneamente un niumero
suficiente de satélites, y el Movil
reciba la sefal de la Referencia, el
receptor comenzara
automaticamente el proceso de
resolucién de ambigledades.

Nétese que, en caso de emplear
Unicamente mediciones con cddigo,
la resolucién de ambigliedades no es
necesaria y por lo tanto, no se llevara
a cabo.

Se ejecutara el proceso de resolucion
de ambigiiedades. Una vez resueltas,
se calculara la linea base de la
Referencia al Mévil con una precisién
entre 1 y5cm.

El icono del estado de la precision se
desplegara como se muestra a

continuacion:

Ademas, la Calidad de Coordenadas
debe estar entre 0.01 y 0.05.

Para grabar un punto, posicione el
bastén y nivélelo. Ingrese los datos
del Id de Punto y un Cddigo (en caso
de emplearlo), asi como la Hora
inicial. Si trabaja en Modo Avanzado,
haga uso de la tecla AGREG (F5)
para afadir comentarios de puntos.
Presione la tecla OCUP (F1).

Id Funto

Alt AMtena Z.808 m
Hora Inic 19: 24108
Calidad =D a.8d m

i
ocuE | | | [AGREGIIMIC |
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La linea Hora inicial cambia a
Permanecer. Se desplegara entonces
en horas:minutos:segundos el tiempo
a transcurrir antes de que comience
automaticamente la medicion,
mientras que inicia la cuenta
regresiva.

Al llegar a la hora inicial, comienza la
medicion. El icono cambiara a un
tripode, indicando que el receptor
debe permanecer estacionario.

M
FPunto 1

Alt Antena i Z.888 m
Fosiciohes & 1
Calidad 3D = a.ad m

i
ALTo || | |AGREG ]
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La linea Permanecer cambiara a
Posiciones/ Tiempo en Pto,
dependiendo de la forma en que se
haya configurado el contador
OCUPAR.

Posteriormente, de acuerdo a la
configuracion de los parametros de
ocupacion, presione la tecla ALTO
(F1) y GRABA (F1).

Después de grabar el punto, la tecla
OCUP (F1) quedara disponible
nuevamente y se desplegara la linea
de la Hora inicial, mostrando la hora
actual con los segundos
redondeados a cero.

Para iniciar una nueva ocupacion,
ingrese la siguiente hora inicial.
Posteriormente, presione la tecla
OCUP (F1).

Promedio de puntos

Cuando se registre mas de una
coordenada para el mismo punto, el
sistema efectuara el siguiente
proceso:

En cualquier caso, aplicara un
proceso para promediar los valores.

Dependiendo de los Limites
Promedio, se podra desplegar la
diferencia entre el promedio y las
coordenadas del punto individual o
bien, las diferencias de coordenadas
absolutas entre dos puntos en X, Y, Z
o E, N, H (para sistemas de
coordenadas locales). Los limites
para el procedimiento del promedio
de puntos, asi como las diferencias
de coordenadas absolutas se definen
en los parametros de Limites
Promedio.

Si un punto estuviera comprendido
entre estos limites y el sistema
estuviera configurado para calcular
los limites promedio, puede

presionar las teclas SHIFT y PROM
(F2) para desplegar las diferencias
entre el promedio y las coordenadas
de los puntos individuales.

Los intervalos se desplegaran
mostrando la hora en que fueron
registrados, asi como las diferencias
en posicién y altura.

0~ Promedi i Marc A8d

23 B? 24 Ei E 683 E EEB Wk

F't-D- 'F'LLE'PE dE‘ 1:I.I'I'I rn-rw:rmed [u)
I o —

En caso de que un punto quede
fuera de dichos limites, esta pantalla
se desplegara automaticamente. Las
mediciones que queden fuera de los
limites promedio quedaran
sefialadas por un asterisco. Las
causas mas comunes para que
suceda lo anterior se deben al
ingreso incorrecto de la altura de
antena o un |d de punto incorrecto.
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Usted puede:

Oprimir la tecla ESC para regresar a
la pantalla de levantamiento, revisar
y corregir la altura de antena o el Id
del punto y volver a registrar el
intervalo. El anterior intervalo
incorrecto se borrara.

O bien,

Seleccione el intervalo incorrecto y
oprima la tecla USAR (F2) para
deseleccionarlo. Presione la tecla
CONT (F1) para regresar a la
pantalla de Levantamiento.

O bien,

Resalte el intervalo incorrecto y
presione la tecla BORRA (F4) para
eliminarlo. Presione la tecla CONT
(F1) para regresar a la pantalla de
Levantamiento.

o]

Con la tecla INFO (F5) puede
desplegar informacién diversa para
cada intervalo.

Si un punto estuviera comprendido
entre los limites promedio y el

sistema estuviera configurado para
calcular las diferencias de
coordenadas absolutas, puede
presionar las teclas SHIFT y ABS
(F2).

s Bd-Z25 ]
-H 3&" B4z E‘l E'IE'IE'I —a.eai vy
19i25 8425 @.008 @.081 Y

Pto. fuera de lim. promnedio
LZAR [@3%—

Los intervalos se muestran con la
hora en que fueron registrados, asfi
como la calidad y la clase de
coordenadas.

En caso de que un punto quede
fuera de dichos limites, esta pantalla
se desplegara automaticamente. Las
causas mas comunes para que
suceda lo anterior se deben al
ingreso incorrecto de la altura de
antena o un ld de punto incorrecto. Si
no desea usar estos puntos, puede
marcarlos con una N.
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Usted puede:

Oprimir la tecla ESC para regresar a
la pantalla de levantamiento, revisar y
corregir la altura de antena o el Id del
punto y volver a registrar el intervalo.
El anterior intervalo incorrecto se
borrara.

O bien,

Resalte el intervalo incorrecto y
presione la tecla BORRA (F4) para
eliminarlo. Presione la tecla CONT
(F1) para regresar a la pantalla de
Levantamiento.

o}

Con la tecla INFO (F5) puede
desplegar informacién diversa para
cada intervalo.

O bien,

Seleccione un intervalo y presione la
tecla USAR (F2) para excluirlo del
célculo de la diferencia de
coordenadas absolutas. Esta
diferencia unicamente se puede
calcular entre dos mediciones.
Después de marcar con una S las dos
mediciones a emplear, presione la
tecla DIF (F3) para desplegar las
diferencias de coordenadas absolutas.
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7.4.7 Empleo de la tecla AUTO

MAMAGE™ Hbs Diff=8 10808

Easting a.8a1 m
Horthing a.828 m
Height 1.993 m*
Cartesian x 3 1.554 m#*
Cartesian % 3 B EZES m#
Cartesian Z 3 1.47Z m#*

conT T T

Las diferencias absolutas para Este,
Norte y Altura Unicamente se pueden
desplegar si el levantamiento se
efectia empleando un sistema de
coordenadas locales.

Aquellas que excedan los limites
promedio quedaran senaladas con un
asterisco.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla de
Levantamiento.

Si configura el Registro automatico
de puntos como Sl en la pantalla
CONFIGURAR \ Registro, la tecla
AUTO (F3) quedara disponible en la
pantalla principal del levantamiento.

Prueba

LELAMTHMIEMN™

JIERCTRIY-EEEE Puntodas
Alt ARtena = Z.888 m
Calidad 3D : a.a1 m

__
La tecla AUTO (F3) se puede
emplear para cambiar al modo de

medicion de posiciones automaticas
en la pantalla POS AUTOM.

POS—HUTOM™ Prusha

Id Auto Pros Hora 4 Fecha

Alt ARt Mows

Calidad 3D & a.a1 "
| JLEUANL [POSICIINIE |
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Id Auto Pto — En caso de no
seleccionar una plantilla para el Id
automatico de punto, se empleara la
plantilla predeterminada Hora y
Fecha. En forma alternativa, puede
definir una plantilla para el Id de punto
(consulte el capitulo 5.4 Configuracion
del Receptor para operaciones como
Movil en Tiempo Real).

Alt Ant Mov — Define la altura de la
antena cuando el receptor esta
configurado como movil. Si utiliza el
montaje estandar sobre baston del
Sistema 500, el valor predeterminado
sugerido es de 2.00 m.

Calidad - Muestra la calidad de la
posicién actual.

Si existe un sistema de codificacion
definido para la configuracion
empleada, podra agregar un cédigo
al punto registrado automaticamente.
Dicho cédigo puede ser tematico o
libre.
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Nétese que Unicamente podra
agregar codigos si el parametro
Guardar Pto DB esta configurado
como Sl en la pantalla
CONFIGURAR \ Registro de posicion
(véase el capitulo 5.4).

Asimismo, Unicamente sera posible
cambiar el cddigo de los puntos
registrados automaticamente cuando
estos no se estén midiendo.

Codigos tematicos para puntos
registrados automaticamente

El proceso para agregar codigos
tematicos a puntos registrados
automaticamente es muy similar al
que se aplica para el método Ocupar
punto. Para obtener mayor
informacion acerca de como codificar
puntos bajo este ultimo método,
consulte el capitulo 7.4.4 Agregando
un cédigo.

POE—AUTOM™~ Prusba
Id Auto PLof
Cad Auto P ECw

Hora 4 Fecha

Mombre Cod
Alt ANt Mows

Eje de camino
Illiillllllglﬂﬂﬁ m

Ccalidad 3D :
[ | [LEVAMATRIEPOSIC/IMIC |
Se desplegaran los campos Cod

Auto Pt y Nombre Cod, tal y como
se muestra aqui.

Al resaltar el campo Céd Auto Pt,
podra elegir un codigo de la lista o
ingresar uno nuevo. Se desplegara el
Nombre del Cédigo del Cédigo
Automatico del Punto que haya
elegido. Mediante la tecla ATRIB (F4)
podra ingresar un maximo de tres
atributos para dicho cédigo.

El cddigo se guardara con la
informacion del Cédigo automatico
de Punto.

a.a1 m
i

Cadigos libres para puntos
registrados automaticamente

El proceso para agregar cédigos
libres a los puntos registrados
automaticamente es muy similar al
que se aplica para el método Ocupar
punto. Para obtener mayor
informacién acerca de como codificar
puntos bajo este ultimo método,
consulte el capitulo 7.4.4 Agregando
un codigo.

FOS—AUTOM™ Frueba
Id Auto PLof Hora 4 Fecha
Ult Codigo & ZA

Z Ultdim codi
A1t Ant Mowi

PoOsiciones = 58
Calidad 3D :

|| [LEUAHCODIGFOEICIALTO ]
Se desplegara el Ultimo cédigo y el
segundo ultimo cédigo (2 Ultim cod)
que se han empleado.

Para desplegar la lista de codigos y
elegir uno diferente (o ingresar uno
nuevo), presione la tecla CODIG (F4).
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LEVAHTAMIEN™ Caodido Libre
: Lagow
Orilla Qeste

Cod Libre !
Descripcian:

Codigo 1

Cédiﬁn Z :

GRAEA__|ULTIMHUG IIFREDE EORE |

Se desplegaran los campos Cédigo
Libre y Descripcion, tal y como se
muestra.

ZT <pres
Lago Mayor

Al resaltar el campo Céd Libre,
podra elegir un codigo de la lista o
ingresar uno nuevo. Se desplegara la
Descripcion del Codigo Libre
elegido. Mediante la tecla NVO | (F4)
podra ingresar un maximo de veinte
atributos (Infos) para dicho cédigo.

Para grabar el cddigo, presione la
tecla GRABA (F1).

Para iniciar el registro de puntos
automaticos, presione la tecla INIC (F6).

POS-RAUTOM Trabajo 1

Id Auto PLos Hora 4 Fecha
Alt Ant Mows il
Calidad 3D : a.aim

i
L | JLEUAN  JPOEICIINIC ]

Para desplegar o cambiar la
configuracion del registro de posiciones
automaticas, presione la tecla POSIC
(F5), con la cual se despliega la pantalla
CONFIGURAR\ Grabar Posicién. Para
obtener mayor informacion acerca de
como configurar el registro de posiciones
automaticas, consulte el capitulo 5.4
Configuracion del Receptor para
operaciones como Mdévil en Tiempo
Real.

Si desea medir puntos ocupados en
la forma "normal” mientras graba
puntos registrados automaticamente,
presione la tecla LEVAN (F3) para
regresar a la pantalla principal del
Levantamiento.

Nétese que los puntos registrados
automaticamente se dejan de grabar
en cuanto se presiona la tecla OCUP
(F1). Al presionar la tecla ALTO (F1)
para detener la medicién del punto
ocupado, el sistema comenzara a
guardar nuevamente las posiciones
automaticas. Al presionar la tecla
GRABA (F1), quedara visible la tecla
AUTO (F3) para ingresar una vez
mas a la pantalla POS-AUTOM.

Mientras se registran las posiciones
automaticas, se desplegara el nimero
de Posiciones que ya se han medido.

FO=—RUTOM™

Fruekba

Id Auto PLos Hora 4 Fecha

Alt ARt Mows

FPoOsiciones : el
Calidad 3D i

[ [ JLEVAM  [POSICALTO |
Para finalizar el registro de posiciones

automaticas, presione la tecla ALTO
(F6).
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7.4.8 Empleo de la tecla INIC

Al trabajar en Modo Avanzado,
queda disponible la tecla INIC (F6)
en la pantalla principal de
levantamiento.

Id PuUntO
Alt AnMtena © Z.088 m
calidad .83 m

pCcuE || |AGREGIIMIC ]

Cuando se elige la configuracion
como Mdvil en Tiempo Real, el
Receptor comenzara
automaticamente el proceso de
incializacién OTF, en cuanto la
condiciones sean las adecuadas.

La tecla INIC (F6) se puede emplear
para seleccionar el método de
inicializacién o para forzar una nueva
inicializacién. Asegurese de que la
altura de antena sea la correcta
antes de comenzar la inicializacion.

EVAMTAMIEM™ Ihicializacicon

Estatico
2 PLo Conocido
3 Zin inic. estatica

cond L || | | |

Estatico - Inicializa en Estatico. La
antena debera montarse ya sea en el
baston de aplomar o sobre un
tripode. Este método se puede
emplear si, por alguna razon, resulta
dificil llevar a cabo una inicializacién
OTF y no se cuenta con puntos
conocidos.

Pto. Conocido - Se inicializa sobre
un punto conocido. Si conoce un
punto cuyas coordenadas tienen la
precision requerida en posicion y
altura, puede emplearlo para la
inicializacion. Este método se emplea
en caso de resultar dificil una
inicializacién OTF.
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Sin Inic. Estatica (OTF) - La
inicializacién se lleva a cabo mientras
la antena se desplaza. Este es el
método mas comun y util, y se
emplea automaticamente en forma
predeterminada por el sistema.
Después de una inicializacién OTF
exitosa, puede volver a efectuar otra
desde este mend, a fin de tener una
validacién de calidad.

Seleccione el método que desee
emplear y oprima la tecla CONT
(F1).

En caso de elegir Estatico y Sin
Inic. Estatica, el proceso de
inicializacién comenzara de
inmediato.

Pero si selecciona Pto. Conocido,
se le pedira que elija el punto que
desea emplear para inicializar. Este
punto debera estar en el mismo
Trabajo que esta utilizando.
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7.4.9 Empleo de la tecla AGREG

Si trabaja en modo Avanzado, la
tecla AGREG (F5) quedara

disponible.

Id Punto

Alt Antena = 1.234 m
GDopP H 5.8

i
pocuE || AGREG ]

Con esta tecla es posible agregar
Comentarios de Puntos, Datos
Meteoroldgicos y Puntos
Inaccesibles.

Oprima la tecla AGREG (F5).

* Datos Meteoroligicos
3 Punto Inaccesible...

o L _____|__|___|____|

Agregar Comentarios de Puntos

Los Comentarios de Puntos se
pueden emplear como una libreta
electronica para afiadir anotaciones o
comentarios, los cuales se llevan a
SKI-Pro con la informacién del Id de
Punto.

Para agregar Comentarios de
Puntos, seleccione Comentarios de
Puntos de la lista y oprima la tecla
CONT (F1).

LELVAMTHMIEH™

Comefntario de Punto

#1 = Mo =2 encontrs 21 Pho
#z = Medicisn bajo la lluwia
#= = Problemas en 21 camino
f#d & Ultimo punto registrado

cobT | | |EORR ]

Puede agregar 4 comentarios de
hasta 26 caracteres cada uno. Al
terminar, oprima la tecla CONT (F1).

Oprima la tecla BORR (F6) para eliminar
el contenido de todos los campos.
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Agregar Datos Meteorolégicos

Pueden requerirse datos
meteoroldgicos al efectuar trabajos
de alta precision, o cuando existen
condiciones atmosféricas muy
diferentes entre la Referencia y el
Mdvil. Durante levantamientos como
Mdvil en Tiempo Real, unicamente
tendra sentido agregar datos
meteoroldgicos cuando se graben
puntos para post-proceso, asi como
puntos en tiempo real. Los datos
meteoroldgicos deben introducirse
en puntos de interés o discretos (no
en las mediciones dinamicas). SKI-
Pro no empleara estos datos, pero
se pueden exportar en formato
RINEX desde SKI-Pro y utilizarlos en
un programa cientifico de
procesamiento que acepte datos
meteoroldgicos, para efectuar
modelos troposféricos.

Seleccione la opcidon Datos
Meteoroldégicos de la lista y oprima
la tecla CONT (F1).
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Temp Seca Z8 A5
Teme Himeda: T T

Pres Atmos =
Humedad Rel:

1813 .88 mbar
1aa .88 B

GRAEA | | | |

Introduzca los datos y oprima la
tecla GRABA (F1). Los datos se
grabaran con una etiqueta de
tiempo. Durante periodos largos de
observacién, puede ser necesario
grabar tantos datos meteorolégicos
como veces en que las condiciones
atmosféricas cambien.

Puntos Inaccesibles

Un punto inaccesible es aquel que no
se puede grabar con GPS,
generalmente debido a la obstruccién
de la sefial de los satélites provocada
por cubierta arborea, la proximidad
de edificios altos, etc.

Esta funcion se emplea Unicamente
al trabajar como Movil en Tiempo
Real.

Existen dos medios para introducir
datos de puntos inaccesibles. Uno
consiste en conectar un dispositivo
como el Disto memo, Disto pro,
Disto™ pro* y Disto™ pro* a de
Leica, y el otro en medir la distancia
al punto con una cinta.

En caso de emplear un dispositivo
para medir un punto inaccesible,
recuerde definir correctamente los
parametros del Puerto. Para mayor
informacion, consulte el apéndice H.

Una vez seleccionada la opcion de
Punto Inaccesible del menu
AGREG, se presentan 5 opciones.

1 =t

Z Doble Rumbo

S Doble Distancia
4 Cadenamien 4 Of Fset

S Alineacisn de tres puntos

coHT | [ | [ [ |
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Rumbo y Distancia sin altura

LEVAMTAMIEN ™ PO Ihacc Rumb-Di=s

Funto A Funto 1

Fumbo a.aa88 =

Distancia B8.888 m
&

FEORT | | NUAoC |

A - punto GPS desde el cual se
mide el rumbo o

Rumbo - Medida angular al Punto
Inaccesible, en las unidades
configuradas.

Distancia - Distancia horizontal
del Punto A al punto inaccesible,
en las unidades configuradas.

Use la tecla ABORT (F1) para
abortar el proceso. Use la tecla
ABORT (F1) para abortar el
proceso. Al resaltar el campo
Punto A, utilice la tecla NVAOC
(F5) para ocupar dicho punto antes
de comenzar a medir el punto
inaccesible.

Al colocarse sobre el campo Rumbo,
queda disponible la tecla RUMB
(F6). Puede emplear esta funcién en
caso de que desconozca o ho cuente
con un dispositivo para determinar el
rumbo. Seleccione un punto sobre la
linea AH (ver diagrama). Ocupe el
punto y oprima la tecla RUMB (F6).

Ocupear PO Auxiliar

LEVANTAMIEN™
Id Punto : L0 &
Haciaw

Direccidh
Hlt HAteha = Z.888 m
Calidad 3D & B.a1 m

i
OcuF L AUTE | [AGREGIINIE

Escriba un Id de Punto, asi como la
Direccidn (Hacia o Distante del
punto inaccesible). Oprima la tecla
OCUP (F1), ALTO (F1) y GRABA
(F1) segun los Parametros de
Ocupacion. EI Rumbo hacia el punto
H sera calculado empleando el punto
auxiliary el punto A.

A - punto GPS desde el cual se mide
el rumbo o

B -Distancia Medida de A hacia H
C -Punto Auxiliar (opcional)

H -Punto Inaccesible

o - Rumbo Medido de A hacia H
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Rumbo y Distancia, altura incluida

Si en la configuracién se ha activado
la opcién para medir la altura de un
punto inaccesible, las siguientes
opciones se agregaran a las que se
explican en la pagina anterior.

LEVANTAMIEN™ Fto Ihacc Bumb—Di=
Punto A b
Rumbo
Distancia
Delta ALt

[AECORT | A I-FPEMD [

Delta Alt - Diferencia de altura entre
el centro del dispositivo externo y el
punto a medir. Los dispositivos que
cuenten con inclinémetro, como el
Laser Locator, transferiran
automaticamente a este campo la
diferencia de altura medida, siempre
y cuando en la pantalla
CONFIGURAR\Pto Inaccesible el
campo Altura esté configurado como
Si. Al trabajar con dispositivos sin
inclindmetro, se puede calcular la

diferencia de altura e ingresar el valor
en forma manual.

Utilice la tecla A I/P (F4) para revisar
o ingresar la altura del instrumento en
el punto de origen y el punto a medir.

LEUAMTAMIEN~ Inst Pto Inac-

Alt Inst Pho A : m
Alt ProMed : 1.287 m

coMT | | | [PREDE |

Se desplegaran los valores
predeterminados tal y como se
definieron en la configuracion, con la
posibilidad de editarlos.

El campo Alt Inst quedara disponible
Unicamente si en la configuracién se
han definido los parametros
correspondientes. De lo contrario,
Unicamente se considerara la altura
del instrumento.

Lizt Incl
ARy Elew
FPend x>

conT | T

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla anterior y
continuar con el célculo del punto
inaccesible.

Para mayor informacién acerca de
las aplicaciones y configuracion de
Puntos Inaccesibles, consulte el
Apéndice H, asi como el capitulo
5.4.1.
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Doble Rumbo, sin altura

> Pro Ihacc Rumb-Rumb
H Fto 2

a.aaaa o

A
Punto E Fto 1w
Rumbo E a.2a0a <

REQRTL | | [HUAOC

Punto A - Punto a partir del cual, se
mide el rumbo A.

Rumbo A - Rumbo o hacia el punto
inaccesible, en las unidades
configuradas.

Punto B - Punto a partir del cual, se
mide el rumbo B.

Rumbo B - Rumbo B hacia el punto
inaccesible, en las unidades
configuradas.

Use la tecla ABORT (F1) para
abortar el proceso. Al resaltar los
campos Punto, utilice la tecla
NVAOC (F5), para ocupar el punto

Al colocarse en el campo Rumbo,
queda disponible la tecla RUMB
(F6). Puede emplear esta funcion en

caso de que desconozca el rumbo, o

no cuente con medios para

calcularlo. Seleccione un punto sobre

la linea AH (ver diagrama). Ocupe el
punto y oprima la tecla RUMB (F6).

LEUVAMTAMIEM Qcupar P+o AUxiliar
Id Funto Pto T
Direccish

Alt. Antena = Z.80808 m
Calidad 3D @ B.81 m

i
jocue || AGREG INIC]

Escriba un Id de Punto, asi como la
Direccidn (Hacia o Distante del
punto inaccesible). Oprima la tecla
OCUP (F1), ALTO (F1) y GRABA
(F1) segun los Parametros de
Ocupacion. El Rumbo sera
calculado empleando este punto y
aquel desde el cual esta midiendo.

A - Punto a partir del cual, se mide el

rumbo A.

B -Punto a partir del cual, se mide el

rumbo B.

C -Punto Auxiliar (opcional).

en el que se encuentra en ese
momento y considerarlo como el
Ultimo punto antes de medir el punto
inaccesible.

D -Punto Auxiliar (opcional).
H -Punto Inaccesible

o - Rumbo Medido desde A.
B - Rumbo Medido desde B.
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Doble Rumbo, altura incluida

Si en la configuracidén se ha activado
la opcién para medir la altura de un
punto inaccesible, las siguientes
opciones se agregaran a las que se
explican en la pagina anterior.

LELVAMTAMIEN™ FLO Ihacc Rumb—Rumk
Funto A i H
Rumbo A i a.aaaa 2
Delts AL &= —=——=
Funto E i FLo Ew
Rumbo E i a.aaaa 2
Delts AL & —=mm= mm

{
FEORT [ TR I-FHuROC]

diferencia de altura e ingresar el valor
en forma manual.

Utilice la tecla A I/P (F4) para revisar
o ingresar la altura del instrumento en
los puntos de origen Ay By los
puntos a medir.

LEVAMTAMIEN™ In=t Pto Inac-AltPt
Alt Inst Fto A : m
Alt PtoMed : 1.237 m
Alt Inst Pto E : 1.596 m
Alt PtoMed : B.95T M

{
GO e N i __JREETEL N 0

Delta Alt - Diferencia de altura entre
el centro del dispositivo externo y el
punto a medir. Los dispositivos que
cuenten con inclinémetro, como el
Laser Locator, transferiran
automaticamente a este campo la
diferencia de altura medida, siempre
y cuando en la pantalla
CONFIGURAR\Pto Inaccesible el
campo Altura esté configurado como
Si. Al trabajar con dispositivos sin
inclindbmetro, se puede calcular la

Se desplegaran los valores
predeterminados tal y como se
definieron en la configuracion, con la
posibilidad de editarlos.

El campo Alt Inst quedara disponible
Unicamente si en la configuracién se
han definido los parametros
correspondientes. De lo contrario,
Unicamente se considerara la altura
del instrumento.

Presione la tecla CONT (F1) para
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regresar a la pantalla anterior y
continuar con el calculo del punto
inaccesible.

Para mayor informacién acerca de
las aplicaciones y configuracion de
Puntos Inaccesibles, consulte el
Apéndice H, asi como el capitulo
5.4.1.
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Doble Distancia, sin altura

LEUANTAMIEN™ FPto Ihacc Dist—Dist

Purnto A

Distancia Al a.888 m
Funto E : Fto &
Distancia E: B.888 m

IZ94 Linea AEw
|

Ubicacisn

RECRT T T INURGC

Punto A - Punto a partir del cual,
se mide la Distancia A.
Distancia A - Distancia horizontal
del Punto A al punto inaccesible,
en las unidades configuradas.
Punto B - Punto a partir del cual,
se mide la Distancia B.
Distancia B - Distancia horizontal
del Punto B al punto inaccesible,
en las unidades configuradas.
Ubicacion - Establece si el punto
inaccesible se encuentra a la
derecha o izquierda de la Linea
AB.

Use la tecla ABORT (F1) para
abortar el proceso. Con la tecla
NVAOC (F5), ocupa el punto en el
gue se encuentra en ese momento y
lo considera como el ultimo punto
antes de medir el punto inaccesible.

A - Punto a partir del cual, se
mide la Distancia A.

B - Punto a partir del cual, se
mide la Distancia B.

C -DistanciaA

D -DistanciaB

AB - Linea AB

L -Alalzquierda de lalinea AB

R -AlaDerechadelalinea AB
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Doble Distancia, altura incluida

Si en la configuracidén se ha activado
la opcién para medir la altura de un
punto inaccesible, las siguientes
opciones se agregaran a las que se
explican en la pagina anterior.

Funto A H

Distancia AS 1
Lelts ALY = =———
Punto E H PO Ew
Nistancia E: A.088 m
Lelts ALY = ===
Ubicacisn & Derecha Linea AEw

FECRT | A I-pPEND |

Delta Alt - Diferencia de altura entre
el centro del dispositivo externo y el
punto a medir. Los dispositivos que
cuenten con inclindmetro, como el
Laser Locator, transferiran
automaticamente a este campo la
diferencia de altura medida, siempre
y cuando en la pantalla
CONFIGURAR\Pto Inaccesible el
campo Altura esté configurado como
Si. Al trabajar con dispositivos sin
inclindmetro, se puede calcular la
diferencia de altura e ingresar el valor
en forma manual.

Utilice la tecla A I/P (F4) para revisar
o ingresar la altura del instrumento en
los puntos de origen Ay By los
puntos a medir.

Alt Inst PLo A i L]
Alt Ptobed i 1]
Alt Inst PLo E i 1.295 m
Alt Ptobed i BL.EST m

CoWT | | | |PREDE| |

Se desplegaran los valores
predeterminados tal y como se
definieron en la configuracion, con la
posibilidad de editarlos. Presione la
tecla PREDE (F5) para desplegar
nuevamente los valores
predeterminados.

El campo Alt Pto quedara disponible
Unicamente si en la configuracién se
han definido los parametros
correspondientes. De lo contrario,
Unicamente se considerara la altura
del instrumento.
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Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla anterior.

Al resaltar el campo Distancia A o
Distancia B, utilice la tecla PEND
(F5) para ingresar una distancia
inclinada y un éngulo de elevacion o
un valor de pendiente en %.

LEVANTHMIEN™ Di=st

Il

Dizt Incl
ANy Elew
Fend TR

coMT | [ | [ |

Asimismo, puede hacer uso de
dispositivos externos.

Con la tecla CONT (F1) regresa a la
pantalla anterior y se despliegan las
distancias horizontales y las
diferencias de alturas calculadas.

Para mayor informacion acerca de
las aplicaciones y configuracion de
Puntos Inaccesibles, consulte el
Apéndice H, asi como el capitulo
5.4.1.
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Cadenamiento y Offset, sin altura Use la tecla ABORT (F1) para
abortar el proceso. Con la tecla (%) B
. i NVAOC (F5), ocupa el punto en el
T que se encuentra en ese momento y |
Funto E : Fto T lo considera como el ultimo punto
antes de medir el punto inaccesible. o

Caden desdes Punto Aw
Cadenamien # B .888 m
OF f=et. : B.288 m

FEORT. | | [MUAOC |

Punto A - Punto A sobre la linea. o
Punto B - Punto B sobre la linea.

Caden desde - Punto a partir del

cual, comienza el cadenamiento.

Cadenamien - Distancia a lo largo A
de la linea.

Offset - Offset de la linea hacia el A - Punto GPS A

punto inaccesible. Valor negativo = B - Punto GPS B

a la izquierda de la linea, Valor C - Cadenamiento

Positivo = a la derecha de la linea. O - Offset

H - Punto inaccesible
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Cadenamiento y Offset, altura
incluida

Si en la configuracidn se ha activado
la opcion para medir la altura de un
punto inaccesible, las siguientes
opciones se agregaran a las que se
explican en la pagina anterior.

LELAHTAMIEM ™

Funto A i

Delts AL 20—
Funto E i Fto Ev
Delts AL, 20—
Caden desde: FUuntD A"
Cadenamishn 3 8. 888
OF § et i .88 m

CALC | | A I-FHUROC] |

Delta Alt - Diferencia de altura entre
el centro del dispositivo externo y el
punto a medir. Los dispositivos que
cuenten con inclindmetro, como el
Laser Locator, transferiran
automaticamente a este campo la
diferencia de altura medida, siempre
y cuando en la pantalla
CONFIGURAR\Pto Inaccesible el
campo Altura esté configurado como
Si. Al trabajar con dispositivos sin
inclindmetro, se puede calcular la
diferencia de altura e ingresar el

valor en forma manual.

Utilice la tecla A I/P (F4) para revisar
o ingresar la altura del instrumento
en los puntos de origen Ay By los
puntos a medir.

i

Alt Inst PLo A L]
Alt Ptobed 1.Z37 m
Alt Inst PLo E i 1.295 m
Alt PtoMed : B.EST m

B e T TS ]

Se desplegaran los valores
predeterminados tal y como se
definieron en la configuracion, con la
posibilidad de editarlos. Presione la
tecla PREDE (F5) para desplegar
nuevamente los valores
predeterminados.

El campo Alt Pto quedara disponible
Unicamente si en la configuracion se
han definido los parametros
correspondientes. De lo contrario,
Unicamente se considerara la altura
del instrumento.
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Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla anteriory
continuar con el calculo del punto
inaccesible.

Para mayor informacién acerca de
las aplicaciones y configuracién de
Puntos Inaccesibles, consulte el
Apéndice H, asi como el capitulo
5.4.1.
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Alineacién de Tres Puntos, sin
altura

LELUANTAMIEN™ FP+to Inacc Fumb—Di=s

Punto A Pto 7
Rumbo a.aaa8a @
Diztancia a.888 m

[AEORT | | MUAOE

Punto A - Punto GPS hacia el cual
se mide el Rumbo o

Punto B - Angulo medido hacia el
Punto A, en las unidades
configuradas

Distancia - Distancia horizontal del
Punto Inaccesible hacia el punto A,
en las unidades configuradas.

Use la tecla ABORT (F1) para
abortar el proceso. Al resaltar el
campo Punto A, presione la tecla
NVAOC (F5) para ocupar el punto en
cuestion.

Dirijase hacia el punto inaccesible.

Al resaltar el campo Rumbo, quedara
disponible la tecla RUMB (F6). Puede
utilizar esta funcion si desconoce el
rumbo o en caso de no contar con un
dispositivo para medirlo. Seleccione
un punto que se encuentre sobre la
linea HA (véase el diagrama). Ocupe
el punto y presione la tecla RUMB
(F6).

LEVANTAMIEN™ Ocupar Pto AUxiliar
Id Purito : Pto 7
Direccioh

Alt Antena & Z.8088 m

Calidad 3D & .81 m
ocue ||| |AGREG INIC

Ingrese un Id de Pto y la Direccidn
(Hacia o Distante del Punto A).
Presione la tecla OCUP (F1), y ALTO
(F1), GRABA (F1) dependiendo de
los parametros de ocupacion. El
Rumbo hacia el Punto A se calculara
empleando el Punto auxiliar y el
Punto A.

A - Punto GPS hacia el cual se mide
el Rumbo p

B - Distancia medida del Punto H
hacia el Punto A

C - Punto auxiliar (opcional)

H - Punto Inaccesible

o - Rumbo medido del Punto H
hacia el Punto A
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Alineacidon de Tres Puntos, altura
incluida

Si en la configuracidén se ha activado
la opcién para medir la altura de un
punto inaccesible, las siguientes
opciones se agregaran a las que se
explican en la pagina anterior.

4~ Pto Inacc Bumb— = |

: A
Rumbo H a.aaaa ©
Distancia * i
Lnelts AL = === il

AECORT | A I-FFEHD | §

Delta Alt - Diferencia de altura entre
el centro del dispositivo externo y el
punto a medir. Los dispositivos que
cuenten con inclinémetro, como el
Laser Locator, transferiran
automaticamente a este campo la
diferencia de altura medida, siempre
y cuando en la pantalla
CONFIGURAR\Pto Inaccesible el
campo Altura esté configurado como
Si. Al trabajar con dispositivos sin

inclindmetro, se puede calcular la
diferencia de altura e ingresar el valor
en forma manual.

Utilice la tecla A I/P (F4) para revisar
o ingresar la altura del instrumento en
el punto de origen y el punto a medir.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla anterior.

Al resaltar el campo Distancia,
utilice la tecla PEND (F5) para
ingresar una distancia inclinada y un
angulo de elevacion o un valor de
pendiente en %.

LEUVANTHMIEN™ Ihst Fto Ihac<HltFti
Alt Inst PLo A i L]
Alt Ptobed i 1.Z287 m

\
conr 1 1 Terene )

Se desplegaran los valores
predeterminados tal y como se
definieron en la configuracion, con la
posibilidad de editarlos.

El campo Alt Inst quedara disponible
Unicamente si en la configuracién se
han definido los parametros
correspondientes. De lo contrario,
Unicamente se considerara la altura
del instrumento.
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LEVANTHMIEN™ Dist Ihcl

Dist Incl 3 Z5.8Z8 m
Ang Elew i 110888 <
Fend TR i 13 . IS

codT [ | [ | | |

Asimismo, puede hacer uso de
dispositivos externos.

Con la tecla CONT (F1) regresa a la
pantalla anterior y se despliegan las
distancias horizontales y las
diferencias de alturas calculadas.

Para mayor informacion acerca de
las aplicaciones y configuracion de
Puntos Inaccesibles, consulte el
Apéndice H, asi como el capitulo
5.4.1.
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7.4.10 Empleo de la tecla CERCA

Puede buscar el punto mas cercano
a la posicion actual del sensor
presionando las teclas SHIFT y
CERCA (F2). La posicién actual del
sensor serd aquella en la que este se
encuentre al momento de presionar
la tecla CERCA.

> Predeterm

Punto
Alt Antena = Z..888 m
Calidad 3D = B.8Z m

+
FYUDAICERCAIGRAF [ [THDTWSAL TR

Para detener la busqueda, presione
la tecla ABORT (F1).

Una vez localizado el punto mas
cercano, su ld se copiara
automaticamente al campo Id Pto.
Esto puede resultar de utilidad
cuando es necesario efectuar una
segunda medicién de un punto
previamente medido. De esta forma,
no es necesario recordar e ingresar
el Id del punto.

Mida el punto en la forma usual.

La complementacion de datos
radiotransmitidos se emplea cuando
se pierde la comunicacion entre la
Referencia y el Movil, y no se puede
calcular una posicién en Tiempo
Real. Esta opcidn se configura en la
opcién Configuracion.

LEVANTAMIEN™
Id Punto :
Alt Antena 3 Z 8308 m
Calidad 5D = a.al m

ij
foce | lecrecnic |
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7.4.11 Complementacion de Datos Radiotransmitidos

Al perderse la comunicacion,
también se perderan las
ambigledades después de
transcurrir algunos segundos. El
Icono del Estado de la Precisién
mostrard una posicién de navegacion
(<100m).

La Calidad sera baja, (indicada con
un numero alto).

El registro de datos crudos GPS
comenzara automaticamente en un
intervalo de 1 segundo posterior al
tiempo establecido en la opcion
Configuracion.

A partir de este punto, se puede
presentar alguno de los siguientes
casos:

1. Que se restablezca la

comunicacion con la
Referencia, dentro del plazo
minimo de tiempo especificado
en la Configuracion. El registro
de datos se llevara a cabo
durante este periodo minimo y
después se detendra.

. Que se restablezca la

comunicacion con la
Referencia, después del plazo
minimo de tiempo especificado
en la Configuracion. El registro
de datos se detendra.

. Que no se restablezca la

comunicacion con la
Referencia. El registro de datos
continuara hasta que termine el
levantamiento, o hasta que se
restablezca nuevamente la
comunicacion con la Estacion
de Referencia.

En caso de complementar los datos
durante el Post-proceso, es
necesario considerar lo siguiente:

1. La Estacion de Referencia debe

estar grabando datos
simultaneamente y con el
mismo intervalo, o mayor, que el
Movil.

. Los datos se graban como una

cadena cinematica. Sin em-
bargo, los puntos discretos o de
interés a lo largo de la cadena
se pueden grabar como se hace
en un levantamiento cinematico
para post-proceso.

. Los datos deben transferirse y

procesarse mediante SKI-Pro.
Todos los datos (puntos en
Tiempo Real y datos crudos),
seran importados al mismo
Proyecto de SKI-Pro.
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7.5 Replanteo como Movil en Tiempo Real

7.5.1 Comenzando el Replanteo

Con el Replanteo, se pueden
encontrar nuevamente puntos
predeterminados. Puede ser que
dichos puntos hayan sido levantados
anteriormente y llevados a SKI-Pro,
que existan en un Trabajo presente
en el Receptor o tomarlos de un
archivo ASCII.

El Sistema 500 permite replantear
puntos, pendientes y cuadriculas.

El Replanteo debera efectuarse
siempre en Tiempo Real,
generalmente trabajando con un
SR530 con el fin de obtener
precisiones a nivel centimétrico. Por
lo tanto, siempre debera emplearse
una Configuracién como Movil en
Tiempo Real.

Monte el equipo, tal como se explica
en el Capitulo 2. Conecte la
Terminal.

Enciéndalo. Se desplegara el Menu
Principal. El sistema comenzara
automaticamente a buscar satélites.
Si el Receptor ya esta configurado
para trabajar como Mévil en Tiempo
Real y recibe la sefal de la estacion
de referencia, el Receptor
comenzara también en forma
automatica con el proceso de
resolucion de ambigledades.
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Seleccione la opcion Replanteo del
Menu Principal.

"RIMCIFPAL ™

Lewartamient.o
Feplanteo
ARlicaciones. ..
Utilerias...
Trabaio

Cong 1gur ar
THansferir ...

i
E
£
3
E
7

ity
EONT || oot [

Aparecera entonces la siguiente
pantalla:

REFLAMTED™

Conmenzat

Conf igs H

Ptoz Fepl : Predeterw
FRed PLos Predeterw
Tipo Repl.: PUbhO™
Antena ATS@Z en Basténw
Alt Antena: Z.888 m

ConT [ TRk

Configs - Configuracion empleada
para efectuar el replanteo.

Ptos Repl - Trabajo o archivo ASCII
fuente en el que se encuentran los
puntos a replantear. El tipo de fuente
de datos se puede configurar en
CONFIG\Levantamiento\Replanteo.
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7.5.2 Tipos de Replanteo

Reg Ptos - Trabajo en el que se
registraran los puntos replanteados.
Tipo Repl. - Tipo de operacion de
replanteo a efectuar.

Antena - Montaje de antena
utilizado, definido en la
Configuracién. Puede seleccionar un
montaje diferente, en caso
necesario.

Alt Antena - Altura predeterminada
de antena, definida en la
Configuracién. Puede ingresar un
valor de altura diferente, en caso
necesario.

Mediante la tecla REPTE (F3) puede
generar un reporte de los puntos
replanteados. Seleccione entre
Corto, Largo o Ninguno. El archivo
de reporte quedara grabado en la
tarjeta PC o en la memoria interna del
sensor en el subdirectorio "Log".

Un reporte largo contendra las
coordenadas del proyecto y las
coordenadas obtenidas a partir del

replanteo, las diferencias en Este,
Norte y Altura entre las coordenadas
del proyecto y las obtenidas con el
replanteo, asi como la altura de
antena.

Un reporte corto presentara las
coordenadas del proyecto, la
coordenada de altura replanteada y
las diferencias en altura entre los
puntos del proyecto y los obtenidos
con el replanteo.

Con la tecla ASCII (F4) defina si
desea replantear a partir de un
trabajo o de un archivo ASCII. Para
obtener mayor informacién acerca del
replanteo a partir de un archivo
ASCII, consulte la seccioén 5.4.

1. Punto

Replanteo de punto simple. Los
puntos a replantear se toman de una
lista predefinida. La distancia
adelante/detras o derecha/izquierda y
el rumbo estan en relacién al punto a
replantear, asi como los valores de
corte/terraplén. La orientacién puede
definirse en varias formas,
incluyendo la orientacién paralela a
una linea.

2. Pendiente

Replanteo de puntos a lo largo de
una pendiente. Como orientacion, se
elige una linea (no es posible elegir
puntos como orientacion). Los
valores de corte y terraplén estan en
relacion a la pendiente de la linea.

3. Cuadricula

Replanteo de puntos sobre una malla
0 cuadricula formada por lineas. Se
define una linea de referencia y la
cuadricula generada emplea
incrementos a lo largo de la linea 'y
los offsets.
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7.5.3 Pantalla de Replanteo

Al comenzar el replanteo, aparece la siguiente pantalla:

EFLAMTEO™ Predeter

2
21" as=

3 Iz -
TE'I"'I"'-EIF'I:

4 Calidad: a.85 m pl

FREUER RELD I E =

1. Orientacion - Define la direccién
sobre la cual se basa la Informacion
de Distancia (3).

2. Punto a Replantear - Punto para
el que se muestra la Informacion de
Distancia (3).

3. Informacion de Distancia -
Distancia al punto seleccionado.
Puede desplegarse en uno de los
siguientes formatos:

Ortogonal - Distancia Adelante/
Detras y Offset Derecha/lzquierda,
asi como Corte/Terraplén.

Polar - Distancia Adelante/Detras y
Rumbo, asi como Corte/Relleno.
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4. Calidad - Calidad de la posicién
actual.

5. Pantalla Grafica - Muestra la
posicion actual (sefialada por una
cruz) con respecto al Punto a
Replantear (representado por el
circulo central). La escala varia,
dependiendo de la proximidad al
punto.
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7.5.4 Orientacion

La orientacion define una direccion de
referencia, a partir de la cual se toman
todas las mediciones al punto a replantear.

La orientacidn se define por un punto
o una linea.

Para seleccionar el Método de
Orientacién, coléquese en el campo
Orient y utilice las teclas izquierda o
derecha del cursor para desplazarse a
lo largo de las opciones, u oprima la
tecla Enter para desplegar la ventana
gue contiene dichas opciones.

Norte - El norte sera la direccion de
referencia a partir de la cual, se
despliegan todas las mediciones
hacia el punto a replantear, en el
sistema de coordenadas activo.

Sol - El sol serd la direccion de
referencia a partir de la cual, se
despliegan todas las mediciones
hacia el punto a replantear. Mediante
el almanaque que contiene el
Receptor, este puede calcular la
posicién del sol, independientemente
de la hora local o la posicion.

Ult Pto - El Ultimo Punto que fue
medido se tomara como direccion de
referencia a partir de la cual, se
despliegan todas las mediciones
hacia el punto a replantear.

Pt Conoc - La direccion de
referencia a partir de la cual, se
despliegan todas las mediciones
hacia los puntos a replantear, sera
un punto contenido en el Trabajo
actual. Seleccione el punto a partir
de la lista que se presenta al
seleccionar esta opcion.

Flecha - En caso de elegir esta
opciodn, la pantalla grafica mostrara
una flecha que apunta hacia la
direccién en la cual se encuentra el
punto a replantear.

Delante! ST L1480 m
Iz ! .88 m
Cokte S5.655 m
GDOP : Zal L

i i A
OCUFR [FOLAR  [REDIELELAN |
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Linea - La direccién de referencia
serd paralela a la linea seleccionada.
Las lineas se pueden definir
basandose en los puntos contenidos
en el Trabajo.

Definicion de una Linea Nueva
para Orientacion

Se puede definir una linea nueva que
sirva como orientacion entre dos
puntos cualquiera, existentes en el
Trabajo que se emplea.

Seleccione Linea en el campo Orient.

{EFPLAMNTED™
Jrient # L

Detr A5 3
Iz H
-ortke &
Zalidads

i
REUERIREDIESELECIINIC |

Aparecera otro campo debajo de
Orient. Este campo estara vacio si
no existen lineas definidas.
Coldquese sobre este campo y
oprima la tecla ENTER para
desplegar el cuadro de lista de lineas.
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Linead STE_Line.TxT< -

i
COMT | MUEMEDIT [ERTOD  [a&MUM |

Se despliega entonces la lista de
lineas. Si esta vacia, significa que no
hay lineas definidas. Mediante la
tecla CONT (F1), elija una linea, con
NUEYV (F2), puede definir una linea
nueva, con EDIT (F3) edite alguna
linea existente y con BRTOD (F4)
borre todas las lineas de la lista.

Las lineas siempre se grabaran en
un archivo ASCII. No es posible
grabar lineas en un Trabajo.

Las lineas se graban bajo el formato
de cuadricula. Sin embargo, aunque
se esté empleando el sistema de
coordenadas WGS84, es posible definir
una linea con coordenadas WGS84
o Cartesianas. El sensor empleara
automaticamente una proyeccion UTM
estandar para calcular las coordenadas
de cuadricula necesarias.

El archivo ASCII se define siempre
como STK_Line.ixty se graba en la
Tarjeta PC o en la Memoria Interna,
bajo el subdirectorio Data. Puede
generar su propio archivo de lineas
en su PC y transferirlo a la Tarjeta
PC o a la memoria interna. El
formato que debera tener se muestra
en el Apéndice D.

Para definir una linea nueva, oprima
la tecla NUEV (F2).

\EFLANTED™ Lef de Linea

Hombre H Lirnea 1
Tipo Inic+Fto Finalw
Z Local B.808 m
4 Local B . 888 m
31t@ Local a.888 m
= Local a.888 m

COMT [ | [IMPoR] | |

Escriba el Nombre de la linea.
Seleccione en el campo Tipo el
método a emplear para definirla.
Puede elegir entre los siguientes:

Inic+Pto Final
Inic+Dis+Rum+%
Inic+Dis+Rum+H/V
Inic+Dis+Rum+V/H
Inic+Dis+Rum+Alt

S - Inicio - Punto Inicial

E - Pto Final - Punto final

D - Dis - Distancia Horizontal
B - Rum - Rumbo

H - H - Componente Horizontal
V -V - Componente Vertical

h - Alt - Diferencia de Alturas

% =V/H x 100
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Inic+Pto Final
La linea se define entre dos puntos.

Ya sea que:

1. Ingrese las coordenadas y
altura de cada punto,
o bien

2. Utilice la tecla IMPOR (F3) para
importar un punto que se
encuentre en el mismo Trabajo
que esta empleando. Asegurese
de que esté resaltado alguno de
los campos para el punto (inicial
o final) que desea definir,
oprima la tecla IMPOR (F3),
seleccione el punto de la lista y
oprima CONT (F1).

Inic+Dis+Rum+%

La linea se define por un punto
inicial, una distancia horizontal y el
rumbo a partir del punto inicial y un
valor de pendiente en porcentaje.

Ingrese/Seleccione E Local, N Local
y Alt Ortog para el punto inicial, tal
como se describe en Inic+Pto Final.

Ingrese el valor de Distancia
horizontal hacia el punto final. Este
punto final serd un punto artificial. En
caso de no ingresar algun valor
diferente a cero, se tomar4 el valor
de 100m como predeterminado.

Ingrese el Rumbo horizontal hacia el
punto final, por el cual pasa la linea.

Ingrese el valor de Pendiente en
porcentaje. Este se define como se
describe en el diagrama.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

Inic+Dis+Rum+H/V

La linea se define por un punto
inicial, una distancia horizontal y
rumbo a partir del punto inicial y la
razén del incremento horizontal entre
el incremento vertical.

Ingrese/Seleccione el valor de E
Local, N Local y Alt Ortog para el
punto inicial, tal como se describe en
Inic+Pto Final.

Ingrese la Distancia horizontal hacia -

el punto final. Este punto final sera
un punto artificial. En caso de no
ingresar algun valor diferente a cero,
se tomara el valor de 100m como
predeterminado.

Ingrese el Rumbo horizontal hacia el
punto final, por el cual pasa la linea.

Ingrese los valores de Pendiente H/
V. Dichos valores se definen como
se describe en el diagrama.
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Inic+Dis+Rum+V/H

La linea se define por un punto
inicial, una distancia horizontal y
rumbo a partir del punto inicial y la
razén del incremento vertical entre el
incremento horizontal.

Ingrese/Seleccione el valor de E
Local, N Local y Alt Ortog para el
punto inicial, tal como se describe en
Inic+Pto Final.

Ingrese la Distancia horizontal hacia
el punto final. Este punto final sera
un punto artificial. En caso de no
ingresar algun valor diferente a cero,
se tomara el valor de 100m como
predeterminado.

Ingrese el Rumbo horizontal hacia el
punto final, por el cual pasa la linea.

Ingrese los valores de Pendiente V/
H. Dichos valores se definen como
se describe en el diagrama.

Inic+Dis+Rum+Alt

La linea se define por un punto
inicial, una distancia horizontal y
rumbo a partir del punto inicial y la
diferencia de alturas entre el punto
inicial y un punto final artificial..

Ingrese/Seleccione el valor de E
Local, N Local y Alt Ortog para el
punto inicial, tal como se describe en
Inic+Pto Final.

Ingrese la Distancia horizontal hacia
el punto final. Este punto final sera
un punto artificial. En caso de no
ingresar algun valor diferente a cero,
se tomara el valor de 100m como
predeterminado.

Ingrese el Rumbo horizontal hacia el
punto final, por el cual pasa la linea.

Ingrese la Diferencia de Alturas (Dif
Altura) ente el punto inicial y el punto
final artificial.
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Una vez seleccionado el método con
el cual desea definir la linea, asi
como los parametros necesarios,
oprima la tecla CONT (F1).

EPLANTEC™ Predeter
Lineal STE_Lihe.TxT<

i
COMT | HUEWEDIT |ERTODL _ lohUn

Se mostrara entonces la nueva linea.
Oprima CONT (F1) para seleccionar
la linea a emplear como orientacion.
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7.5.5 Polar y Ortométrico

Existen dos métodos para mostrar la
ruta hacia un punto: Polary
Ortogonal. Con la tecla F2 puede
cambiar entre uno y otro.

Ortogonal

El método Ortogonal muestra un valor de distancia Adelante/Detras hacia el
punto, otro valor de distancia a la Izquierda/Derecha del punto y un tercero de

Corte/Terraplén.

EFLHAMTED™
orient i

Pt edeter
Hor tew

DEtF!S i d.69 m S
Iz : SALES M
Terrapli .88 m
Calidad: a.a3 m Bl

QCUR [FOLHR EEVER REDIE S

O - Direccion de Orientacion (Orient)
P - Posicion Actual

I/0O - Distancia Horizontal (Ade/Det)
L/R - Distancia Horizontal (Izg/Der)
C/F - Distancia Vertical (Corte/Terrapl)
T - Punto a Replantear
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Nota:

Adelante - de la posicioén actual hacia
el punto a replantear, siguiendo la
direccion de la orientacion.

Detras - de la posicion actual hacia el
punto a replantear, a 1802 de la
direccion de la orientacion.
Izquierda/Derecha - mirando hacia la
direccion de orientacion, distancia a
la izquierda/derecha del punto a
replantear.
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7.5.6 Empleo de la funcion Reversa

Polar

El método Polar muestra un valor de Rumbo a partir de la referencia de
orientacion, un valor de distancia horizontal y otro mas de corte/terraplén

hacia el punto.

EFLAMTED™ Predeter

2= 0=

orient Hor t.ew
Dist  §  =@.69
hirecs - ZEl .21
Corte = a .88
Calidad: a.a%
DCUF  [ORTOG
(-
o <
<&
P

-Direccidn de Orientacion (Orient)

-Posicion Actual

-Distancia Horizontal (Dist) hacia
el Punto a Replantear

O VO

B

C/F - Distancia Vertical (Corte/Terrapl)

T

-Rumbo (Direcc) hacia el Punto

a Replantear

-Punto a Replantear
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Al trabajar con el Modo Avanzado
queda disponible la funcién Reversa,
que cambia la orientacién en 180°.
Se emplea cuando el Punto a
Replantear queda por detras del
operador y este, efectivamente,
tendria que caminar hacia atras para
llegar a aquel.

Oprima la tecla REVER (F3). La
orientacion cambia en 180°. El
operador puede girar 180° también,
de manera que quede de frente a la
direccién en que debe desplazarse.
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7.5.7 Empleo de la funcion Redibujar

7.5.8 Seleccion de un punto nuevo

7.5.9 Empleo de la tecla INIC

La funcién Redibujar se emplea
cuando se ha seleccionado la opcién
Mostrar Ruta en la Configuracién, y
se muestra el camino a seguir en el
area grafica de la pantalla.

Al desplazarse dentro de la misma
area, puede ocurrir que dicha parte
grafica no se redibuje. La ruta
mostrada puede llegar a obscurecer
la pantalla.

Oprima la tecla REDIB (F4) para
redibujar la pantalla y borrar la ruta
desplegada.

Esta funcién queda disponible al
trabajar en Modo Avanzado. Si usted
esta replanteando y necesita medir
nuevos puntos, puede hacerlo al
presionar la tecla SELEC (F5).

REFLAHTEQ™ Qcupar Pupto

Id F'U.r_'_lt-ﬂ | RN o B
Ult Codigo 3

Z Ultim cod:

Alt Anteha 3 Z.828 m
Calidad 5D * 8.8z m

ocur | | | [AGREGIIMIC |

Mida los puntos y/o los puntos
inaccesibles, tal y como se explica en
las secciones 7.4.6 y 7.4.9.

Presione las teclas SHIFT y REPL
(F2) para regresar a la pantalla de
Replanteo. Podra regresar a dicha
pantalla antes de efectuar la
ocupacién de un punto o después de
grabarlo.

La tecla INIC (F6) también queda
disponible al trabajar en Modo
Avanzado y se emplea para
seleccionar y forzar una nueva
inicializacion.

Para el Replanteo, la inicializacion
siempre sera OTF. En la seccién
7.4.8.se ofrece mayor informacion
relativa al uso de la tecla INIC e
inicializacién OTF.
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7.5.10 Empleo de la tecla CERCA

7.5.11 Gréfica

Puede buscar el punto mas cercano
a la posicion actual del sensor
presionando las teclas SHIFT y
CERCA (F2). La posicién actual del
sensor serd aquella en la que este se
encuentre al momento de presionar
la tecla CERCA.

REFLAMTED™ MOLIL_TE
Orient 3 Hortew T
Delante! 8,887 m
zo : 8,083 m
Terrapll B.SBE m
@ 3D .81 m - .
HYUDAICERCAIGRAE | IETHLSALTH

Al utilizar esta tecla, puede resultar
de utilidad configurar el filtro para
replanteo con la opcién Puntos a
replantear. Para mayor informacién
acerca de este filtro, consulte el
capitulo 11.3.

Detenga la busqueda presionando la
tecla ABORT (F1).

Una vez localizado el punto mas
cercano, su ld se copiara
automaticamente al campo Id Pto.
Esto puede resultar de utilidad
cuando se efectian dos o mas
mediciones en un mismo punto. De
esta forma, no es necesario ingresar

el Id del punto.

REFLAHTED™
orient. 3

MOUIL_TR
Hor t.ew

ref

D=l ante: A.AAT m - [~
Tierechat BL.OR3E m

Terrapl! BLEES m :

G ED f.07 m H

ii
OCUF_|POLAF REVER REDTELEUAN TNIC |

Mida el punto en la forma usual.
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Al oprimir la tecla SHIFT seguida por
GRAF (F3), se despliega una grafica
de los ultimos 30 puntos medidos. A
cada punto se le asigna un ID tempo-
ral con numeracion entre 1y 30.

B, - = 4. T+ o2y 1y
+
FooolE, + 13
T T 1P 5+ zpy,
11, W+ 15,18 ey

COHT ||

La tecla ESCAL (F2) despliega la
escala lineal correspondiente a la
vista de ese momento.

Se despliega la grafica. Utilice las
teclas ZOOM+ (F3) y ZOOM- (F4)
para hacer acercamientos y
alejamientos.

La tecla ID (F5) despliega una lista
de los Ids temporales y los Ids
"verdaderos" de los puntos.

7. Mediciones con el Sistema 500
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7.5.12 Pto Aux

La tecla FILTR (F6) permite definir el
filtro que se aplicara al Trabajo
activo. En la seccion 11.3 encontrara
mayor informacion relativa al uso de
filtros.

Oprima la tecla SHIFT para activar la
funcién REDIB (F4). De esta forma,
se redibuja la gréafica en su escala
original.

Asimismo, puede desplazar la grafica
hacia la izquierda/derecha o arriba/
abajo mediante las teclas del cursor.

Los puntos auxiliares se emplean
como ayuda al replantear un punto.
Se graban dos puntos auxiliares para
formar los puntos inicial y final de
una linea. Se despliega entonces el
cadenamiento y offset o distancia de
cada punto auxiliar hacia el punto a
replantear, junto con una grafica.

Los puntos auxiliares pueden tener
cédigos asignados y los cuales se
pueden transferir a SKI-Pro.

Para iniciar la rutina de puntos
auxiliares, oprima la tecla SHIFT y
después PTAUX (F5).

Escriba un Id para el Punto Ay
registre el punto auxiliar, en la misma
forma que lo haria para grabar
cualquier punto en tiempo real.
Ejecute la misma operacion para el
punto B. Después de oprimir la tecla
GRABA (F1), aparecera la siguiente
pantalla.

EPLAMNTED ™
to 1

FONT | 1St | | [

Se despliega la linea AB, asi como la
ubicacion del punto a replantear.

Cad - Cadenamiento a lo largo de la
linea AB hacia el punto a replantear.
Ofs - Offset de la linea AB hacia el
punto a replantear. Valor negativo =
izquierda, valor positivo = derecha.
Alt A/Alt B - Diferencia de alturas
entre el punto auxiliar A/B y el punto
a replantear.

Oprima la tecla DIST (F3) para
desplegar la distancia de cada punto
auxiliar hacia el punto a replanteatr,
en vez de mostrar los valores de
cadenamiento y offset.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla de replanteo.
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7.5.13 Replanteo de Punto - Procedimiento

Al elegir el campo Tip Repl. queda
seleccionada la opcién Punto.

La lista de puntos a Replantear
muestra aquellos contenidos en el
trabajo o en el Archivo ASCII.

Los puntos "replanteados" siempre
se grabaran en el Trabajo. También
puede grabar los Puntos a
Replantear, definidos en el archivo
ASCII, en el Trabajo. De esta forma,
tendra los puntos a Replantear y los
puntos "replanteados" en un solo
Trabajo.

Para replantear un punto,
selecciénelo de la lista de Puntos a
Replantear. Oprima la tecla ENTER
para desplegar la lista de todos los
puntos contenidos en el Trabajo.
Consulte la seccion 11.3 para
obtener una lista de todos los tipos
de filtros y métodos de clasificacion
que pueden ser de gran ayuda al
replantear una cantidad considerable
de puntos. Un filtro de particular

utilidad puede ser el de Puntos a
replantear.

EFLAMNTED™ Predeter

Orient Hor t.eaw
Dist. :  S@.68 m
Direco 261 .21 @
Corte = A.608 m
Calidad: a.8% m B8

i
REUERIREDIESELECIINIC |

La medicién hacia el punto se
desplegara bajo el método Ortogonal
o Polar. Mediante la tecla F2 puede
cambiar de uno a otro. Si se
encuentra a 500 m. (o pies) del punto
a replantear, la pantalla grafica se
desplegara como se muestra a
continuacion:

REFPLAMTED™
arient =

Predeter
Hor tew

Tist :
Direco = 188, d o
Corte 1B3.357 m
Calidads 8.835 m g

i
(OCUP [ORTOGL  |REDIELEVAMINIC |

La cruz y la flecha indican su
posicion actual y la direccion del
desplazamiento. El rectangulo sefiala
hacia el punto a replantear y el
triangulo hacia el punto de
orientacion. La pantalla se
actualizara unicamente si usted se
desplaza a mas de 50cm/seg. Si el
rectangulo queda alineado con la
flecha, usted se estara desplazando
hacia el punto a replantear.

Si se encuentra a menos de 500 m. -

del punto a replantear, su posicion
con respecto a dicho punto se
mostrara en otra pantalla gréfica. La
escala desplegada a la izquierda
cambiara en cuanto se acerque al
punto. Puede ser de 1000m, 500m,
100m, 25m, 5m, Tm y 0.5m.

Nétese que la direccién de
orientacion se sefiala con una flecha
en la parte central superior. Al activar
la funcion de Reversa, esta flecha
cambia a la parte central inferior de
la pantalla grafica.
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La pantalla grafica es un cuadrado,
hasta alcanzar el nivel de 0.5m.,
cuando cambia su apariencia por el
de un circulo.

EFLHMTED™

Predeter

Adelant: mop

Izy : B.1d4 m

Corte ot .88 M L ‘
Calidad: 8,035 n [

i
[CUP POLRF REVER RED ] E SELECI INIC |

Cuando se encuentre en el punto a
replantear, las mediciones hacia el
mismo tomaran un valor de cero o
cercano a este. Asegurese de que el
baston se encuentra nivelado y
oprima la tecla OCUP (F1). Si nivela
el baston, asegurese de que las
mediciones hacia el punto a
replantear contindan siendo validas
antes de oprimir la tecla OCUP.

Dependiendo de los parametros
configurados, podra aparecer la
siguiente pantalla.

REFLAHTED™

PuUntO

QL ar

Id Punto H Pto Inacc 1
Alt Antena = Z.888 m
Tiem en Pto: Aaidl
Calidad : .85 m

ALTo | AGREG

El Id del Punto a replantear se tomara
en forma predeterminada. Si lo
desea, puede ingresar un nuevo Id,
pero recuerde que éste se
considerara como un punto por
separado. Si Unicamente desea
agregar un texto adicional al Id de
punto, oprima la tecla ENTER. El Id
de punto se respetara en la gréficay
el cursor se colocara en la posicién
definida en la plantilla de puntos
activa.
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Si lo requiere, puede agregar un
cédigo (si ha configurado la opcién
de emplear un sistema de
codificacion). En la seccidén 7.4.4. se
ofrecen mayores detalles relativos a
la forma de agregar cédigos.

Una vez satisfecho con los datos,
oprima la tecla ALTO (F1).

Queda disponible la tecla DIF (F2).

Al oprimirla, despliega las diferencias
entre las coordenadas del punto del
proyecto y las coordenadas del punto
replanteado.

EFLANTED™ QS Sr

Id Replant: .

Sr-abar I = Linea 1 aa2aai
Dif Detr A=t ST.881 M
Oi+ Der H A.A35 m
Oi¥ Corte = A.7S1 m
Oi¥ Total = ST.089 m

GRAEAL__ | | | | |
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7.5.14 Replanteo de Pendientes -

Procedimiento

Si el parametro Revisar Diferencias  En caso de haber seleccionado la El Replanteo de Pendientes tiene
se ha configurado como solo opcién de grabar un reporte largo, dos aplicaciones principales.
Posicion, solo Altura o Pos + Alten  estos valores también quedaran
la pantalla CONFIGURAR\ grabados en él.
Replanteo, y las diferencias exceden
el limite establecido, Oprima la tecla GRABA (F1).
automaticamente se desplegara la
pantalla REPLANTEO \ Ocupar Se llevara a cabo una revision de
Diferencias. acuerdo a la calidad de coordenadas

requerida, definida en la
Dif Ade/Det - Distancia horizontal configuracion. Si el punto satisface

Adelante/Detras del Punto a Replantear.  estas condiciones, entonces se
Dif 1zg/Der - Distancia horizontal ala grabaray no se desplegara ningun

Izquierda/Derecha del Punto a mensaje en especial.

Replantear.

Dif Corte/Terrap - Distancia vertical Pero si el punto no cumple con la Q
al Punto a Replantear. de Coordenadas Requerida, debera
Dif Total - Longitud del vector del investigar la causa.

Punto a Replantear hacia el punto

medido.
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1. Medicidon/Replanteo de puntos
de transicion de pendientes para
secciones transversales.

Planta

S - Punto Inicial de Pendiente

X - Punto de Transicion a ser
medido/replanteado

La linea se define como una linea de

seccion a lo largo del terreno.
Asegurese de seguir esta linea,
observando que los valores de
Izquierda/Derecha sean iguales o
cercanos a cero. Cuando llegue al
punto en el que los valores del nivel
del terreno comiencen a cambiar,
grabe el punto. Este punto puede
replantearse para emplearlo como
referencia futura.
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2. Replanteo de interseccion de
pendientes. (puntos en los que se
intersectan las pendientes del
proyecto y del terreno).

C/E

I/O
S
S - Puntoinicial de la linea de
pendiente
E - Punto final de la linea de
pendiente

P - Posiciéon Actual

I/0 - Distancia horizontal Adelante/
Detras del Punto Inicial

C/F- Distancia vertical de Corte/
Terraplén a la Linea de

Pendiente

+ -Interseccion de Pendientes
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Se define la Linea de Pendiente y se
selecciona. Desplacese a lo largo de
la linea. Asegurese de seguir esta
linea, observando que los valores de
Izquierda/Derecha sean iguales o
cercanos a cero. Observe el valor de
Corte/Terraplén. En la
interseccién(es), éste sera igual a
cero. Al llegar a dicho punto,
replantéelo y grabelo.

Procedimiento

Al entrar al Replanteo, quedara
seleccionada la opcién Pendiente en
el campo Tipo Repl.

.EFLANTECQ™ COmenzar

onfias H FEFL_TRw

>tos Repl Fredeterw®

Jey PLos  f Fredeterw

Tipo Fepl.:

Antena ATS@Z en Eastonw

41t Antenas Z.888 m

codr (|| | | |

Los puntos "replanteados" siempre
se grabaran en el Trabajo Grabar
Ptos. Si replantea a partir de un
archivo ASCII, también puede grabar
los puntos a Replantear definidos en
el Trabajo. De esta forma, tendra los
puntos a Replantear y los puntos
“replanteados" en un solo Trabajo.

Para iniciar el Replanteo, oprima la
tecla CONT (F1).

J=i=] =13
Jrient @

Detris =

Der
carte =
salidad:

DCUR |POLAR REVERRED I E SELEC]

Iniciara entonces el Replanteo. En el
campo Orient unicamente aparecera
la opcion Linea, a lo largo de la cual
se hara el replanteo. En la Seccién
7.5.4. se presentan mayores detalles
relativos al empleo de Lineas como
orientacion.

Los valores de Adelante/Detras,
Der/lzq y Corte/Terrap se presentan
con respecto al punto inicial de la
linea.

Al llegar al punto deseado, efectue el
replanteo.

Para grabar el punto, oprima la tecla
OCUP (F1).
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EFLAMTED™ OCUpar Puntd

Id Punto HEL 123 1 A38aa

41t Antena = Z.80828 mn
Tiem en PLo: Bzl
Calidad : a.a5 mﬁ

fLTo | [AGREG ]

Se sugerira un Id Pto
predeterminado. Este se compone
por el Id de la Linea, seguido por los
numeros que el usuario definié en la
plantilla de Ocupacion.

O bien, oprima la tecla SHIFT,
seguida por IDPTO (F3) para
emplear el Id de punto definido en la
plantilla de ocupacion.

Si Unicamente desea agregar un
texto adicional al Id de punto
sugerido, oprima la tecla ENTER. El
Id de punto se respetara en la grafica
y el cursor se colocara en la posicion
definida en la plantilla de puntos
activa.

En caso necesario, puede ingresar
un Id de punto completamente
diferente.

Oprima la tecla ALTO (F1).

EFLHAMTED ™ |
Id Punto :

A1t Antena | Z.888 m
Zalidad .85 m

GRAEADIF | | |AGREGIZALTO

En caso de tener una lista de codigos
definida, puede seleccionar un
cédigo. En la seccién 7.4.4. se
ofrecen mayores detalles relativos a
la adicién de cédigos.

La tecla DIF (F2) queda disponible.
Al oprimirla, se despliegan las
diferencias entre el punto inicial de la
linea y el punto replanteado.

=R

EFLAMNTED™

Id Replant: .
Sr-abar I = Linea 1 aa2aai

Dif Detr A=t ST.881 M
Oi+ Der H A.A35 m
Oi¥ Corte = A.7S1 m
Oi¥ Total = ST.089 m

GRAEAL__ | | | | |

Dif Ade/Det - Distancia horizontal
Adelante/Detras al Punto Inicial.

Dif Izq/Der - Distancia horizontal a la
Izquierda/Derecha del Punto Inicial.

Dif Corte/Terrap - Distancia vertical -

al Punto Inicial de la linea.
Dif Total - Longitud del vector del
Punto Inicial hacia el punto medido.

En caso de haber seleccionado la
opcién de grabar un reporte largo,
estos valores también quedaran
grabados en él.

Oprima la tecla GRABA (F1) para
registrar el punto.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

7. Mediciones con el Sistema 500



7.5.15 Replanteo de Cuadricula - Procedimiento

El Replanteo de Cuadricula puede emplearse para Se selecciona o define la Linea de Referencia. Defina
replantear cuadriculas con respecto a una linea de también la distancia a la estacion inicial a lo largo de la
referencia definida. Linea de Referencia, asi como el Offset Horizontal y

Vertical desde dicha Linea. Defina el valor con el que
debe incrementarse el Receptor.

El primer Punto a Replantear sera el primer punto en la
cuadricula. Replantéelo y grabelo. Una vez registrado,
se desplegara el siguiente Punto a Replantear. Continte
con el proceso hasta llegar al final de la hilera.

Puede crear una nueva hilera redefiniendo el Offset

Horizontal y déandole signo negativo al valor del Incre- -
mento. Ahora, siga a lo largo de esta hilera en la

direccion de la cual vino, grabando los puntos de la

cuadricula. O bien, puede redefinir el offset horizontal y
comenzar con la siguiente hilera en la misma direccion,
desplazandose hacia el primer punto de la cuadricula.

SE - Linea de Referencia Definida
D - Distancia a la Estacion Inicial
H - Offset horizontal

V - Offset vertical

I -Incremento
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Procedimiento

Al entrar al Replanteo, quedara
seleccionada la opcion Cuadricula
en el campo Tipo Repl.

EPLAMNTED™ Comenzar

Conf idgs H FREPL_TRw
Ptos Repl & Predeterw
ped Ptos  f P adet.erw
Tipo Repl.: Cuadriculs
Antena : ATSAZ en Bastsnw

Alt Antena: Z 888 m
oM L | | |

Los puntos "replanteados" siempre
se grabaran en el Trabajo. Si
replantea a partir de un archivo
ASCII, también puede grabar los
puntos a Replantear definidos en el
Trabajo. De esta forma, tendra los
puntos a Replantear y los puntos
“replanteados" en un solo Trabajo.

Para iniciar un Replanteo de
Cuadricula, oprima la tecla CONT
(F1).

Detr &= §

Izo i S.A5 m

Zorte  d .55 m

GDoF H T.d ke
DCUFE [POLARREVER REDIE SELEC INIC |

Comienza entonces el Replanteo.
Seleccione la orientacion.

Posteriormente, coldquese sobre el
campo Punto a Replantear (que aqui
se muestra en blanco). Debe
seleccionar una linea como el objeto
a replantear. Oprima la tecla ENTER.

\EPLANTED™ +8886 ..B8+A08E A8
Lineas STE_Line.TxT« >

ity
COMT | HUEWEDIT |ERTODPARAM oHUM |

Puede seleccionar la linea a partir de
esta pantalla. Si no existen lineas
definidas (como aqui), oprima la

tecla NUEV (F2) para definir una. En
la seccion 7.5.4. se explica el
procedimiento para definir lineas
(aunque esta seccion es relativa a la
orientacion, los principios para definir
lineas son exactamente los mismos).

Una vez seleccionada/definida la
linea, oprima la tecla PARAM (F5)
para definir los parametros de la
cuadricula o malla.

==t Inicials

m
Of #Set Hor: @.008 m
Of#Set Ler: @.008 m
Inc. Est. @.008 m
Z=cala : 1 .0088008
COMT | [LHREFIESTAC | |

Est Inic - Distancia a lo largo de la
Linea de Referencia hacia el primer
punto de la cuadricula.

Offset Hor - Offset horizontal de la
Linea de Referencia al primer punto
de la cuadricula.
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Offset Vert - Offset vertical de la
Linea de Referencia al primer punto
de la cuadricula.

Inc Estac - Distancia entre cada
punto de la cuadricula en direccion
de la Linea de Referencia.

Esc - Dependiendo del método de
transformacién empleado y del
criterio de disefio del replanteo,
puede especificar un factor de escala
para aplicarlo al valor del incremento
en el plano de la proyeccion. Lo
anterior se utiliza unicamente al
replantear cuadriculas o mallas que
cubren grandes areas (decenas de
kilbmetros). De otra manera, se debe
dejar el valor predeterminado de
1.00.

Para mayores detalles de cada
parametro, consulte los diagramas al
principio de esta seccion.

Oprima la tecla CONT (F1) para
continuar.

Iz
Corte
GDoP

OCUR [POLARREVERREDIE ZELEC

El primer punto de la cuadricula se
selecciona automaticamente como el
punto a replantear, y se muestran las
mediciones hacia ese punto.

En la Barra de Directorios se
muestra la informacién del punto que
esta buscando.

REFLHAMTED™

El punto se representa como:
+HXXXX.XX+YYYY.YY
Donde

X es la distancia a lo largo de la
Linea de Referencia.

Y es el Offset Horizontal desde la
Linea de Referencia.

Desplacese hacia el punto y
registrelo/replantéelo. Oprima la
tecla OCUP (F1).

EFLHF
Id PuhtO H

41t Antena @ Z.088 m
Tiem en PLol aizZa
Calidad : B.8Z m

i
T —=E

El'Id de punto se selecciona
automaticamente segun el formato
previamente explicado.

O bien, oprima la tecla SHIFT,
seguida por IDPTO (F3) y decida si
emplea el Id de punto definido en la
plantilla de ocupacion o el Id de linea
sugerido, tal y como se describe en
la seccion 7.5.13.
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Si Unicamente desea agregar un
texto adicional al Id de punto
sugerido, oprima la tecla ENTER. El
Id de punto se respetara en la gréafica
y el cursor se colocara en la posicién
definida en la plantilla de puntos activa.

En caso necesario, también puede
agregar un Id de punto
completamente diferente.

Si lo requiere, anada un codigo. En el
Capitulo 8 se explican los codigos.

Para agregar un Punto Inaccesible y/
o0 Comentarios de Puntos, oprima la
tecla AGREG (F5).

Con el bastén nivelado, oprima la tecla
ALTO (F1). Queda disponible la tecla
DIF (F2), que al oprimirla, despliega
las diferencias entre el punto de la
cuadricula del proyecto y el punto
replanteado. En caso de haber
seleccionado la opcién de grabar un
reporte largo, estos valores también
quedaran grabados en él.

Oprima la tecla GRABA (F1) para
registrar el punto.

L HI™ el 1= .
orient i Har e

Detr‘!S : 18.55 m [
Izo : B1.59 M
Cor 4e B .88 m
GDOF : d.d H

DCUR | POLAF: REUER: REDLE SELEC

El siguiente punto a replantear es
seleccionado automaticamente,
segun el valor del incremento. Dicho
valor también se muestra en la Barra
de Directorios.

Continue con el replanteo, grabando
puntos en la forma descrita, hasta
que llegue al final de la hilera.

Puede elegir la forma para replantear
la siguiente hilera:

1. Incremente el valor del offsety
comience la siguiente hilera en
cualquier direccion, a partir del
ultimo punto de cuadricula
registrado.
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2. Incremente el valor del offset y
comience la siguiente hilera en
cualquier direccion adyacente
al primer punto de cuadricula.

Para trabajar segun la primera
opcidn, seleccione el campo Lineay
oprima ENTER. Después, oprima la
tecla PARAM (F5) para ingresar los
parametros de la cuadricula.

EFLAMTEC™ Cuadriculs
Sst. Iniciald 18.888 m
Of # set. Hor: 4,988 m
Of ¢ et Ler: @.088 m
Inc. Est. —5 .88 m
Z=cala

COMT | JLHREFIEETACL | |

Ingrese el nuevo Offset Horizontal
(Offset Hor). Escriba el incremento
(Inc Est) con un valor negativo.

Oprima ESTAC (F4) (estacion actual).

Se desplegara el siguiente punto a
replantear.

Para trabajar con la opcion 2,
seleccione el campo Linea y oprima

ENTER. Oprima la tecla PARAM (F5)

para ingresar los parametros de
cuadricula.

EFLAMTECD™ Cuad-iculs

Sst. Iniciald 18.888 m
Of # set. Hor: 4,988 m
Of ¢ et Ler: @.088 m

Inc. Est. 5,088 m

Z=cala
COMT | LMREFIEETACL | |

Ingrese el nuevo Offset Horizontal
(Offset Hor). Oprima CONT (F1).

Se desplegara el siguiente punto a
replantear.

La tecla LNREF (F3) se emplea para
establecer automaticamente el punto
inicial de la linea de referencia como
punto a replantear.
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Si la oprime y el punto inicial ya ha
sido grabado, se seleccionara el
punto final.

Si existe un punto de la cuadricula
con obstrucciones (por ejemplo, que
un auto se encuentre estacionado
sobre él, o se localice en un sitio bajo
arboles frondosos), existe una
funcién para saltar o pasar al
siguiente punto.

Ingrese a la pantalla de definicién de
Linea.

1 HI*
L:.r'lea STK L:.r'lE' T."IZT-C

i §
BUDA L JEST+ [EST— | [SALIH

Oprima la tecla SHIFT para
desplegar EST+ (F3) y EST- (F4).
EST+ (F3) lo llevara al siguiente
punto. EST- (F4) regresa al punto
anterior.
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8. Codigos

8.1 Cadigos Tematicos

El Sistema 500 maneja dos tipos de
cédigos - Codigos Tematicos y
Cadigos Libres.

Los Cddigos Tematicos son
informacion puntual y se registran
junto con el resto de la informacion
de los puntos.

Los Cddigos Libres son informacion
basada en tiempo, independientes de
los puntos. Con cada cddigo libre se
registra una etiqueta de tiempo,
permitiendo la subsecuente
exportacion de puntos y cédigos en
orden cronoldgico. Dicha informacion
puede emplearse en otros
programas para elaboracion de
cartografia.

Los Cddigos Tematicos seran toda
aquella informacién basada en
puntos, registrada en el punto que esté
ocupando.

Las listas de Codigos Tematicos
consisten de Capas, Codigos y Atributos.

La Capa es el nivel basico de las
listas de cddigos y contiene un grupo
de codigos relacionados entre si. Por
ejemplo, la Capa de Vegetacion
describe a los Cédigos Arbol, Hierba,
Arbusto, etc.

El Cédigo es el nivel secundario y
generalmente describe a un solo objeto.

Un Caédigo puede tener uno o mas
Atributos relacionados al mismo.
Los Atributos describen las
propiedades del Codigo. Por
ejemplo, el Cédigo Arbol podria tener
los Atributos Tipo, Altura, Edad,
Circunferencia, Cobertura, etc.
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Aunque es posible crear una lista de
Cddigos nueva y sin informacién en
el Receptor, y posteriormente crear
nuevas Capas, Cddigos y Atributos,
resulta mas practico generar la lista
de Cddigos completa con el
Manejador de Listas de Cédigos en
SKI-Pro y llevarla después al
Receptor.
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8.1.1 Importacion, Seleccion y Definicion de una Lista de Caodigos Tematicos

Las Listas de Cédigos pueden
transferirse a la Tarjeta PC o a la
Memoria Interna mediante la funcion
Transferir en SKI-Pro. Una vez en la
Tarjeta PC o en la Memoria Interna,
las Listas se deben transferir al
Receptor empleando la funciéon
Transferir de este ultimo.

De esta forma, se selecciona la Lista
de Cddigos para emplearla en la
Configuracion.

Tipo de Codigs:
—ista Cod ! List de Cod 1w

ConT | JCODGEJCAEA L

Tipo de Codigs - Seleccione
Tematico.

Lista Cod - Seleccione la lista de
cédigos de la lista, o defina una
nueva. Oprima ENTER.

COHF IGURAR ™ Codidos

Lista Codi < »
List de Cod 1

ij
COMT | HUEW | EOREL____aHLUM

Se despliegan entonces las Listas de
Cddigos en el Receptor. Para crear
una Lista nueva y sin informacion,
oprima la tecla NUEV (F2).

:UNFIGURHE™ Lists Cod

qambr e .
Jutar

cond L || | | |

Escriba el Nombre de la nueva Lista
de Cddigos, y en caso necesario, el
nombre del Autor. Oprima CONT
(F1).
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8.1.2 Definicion de Nuevos Codigos y Atributos

Se pueden agregar Capas, Cédigosy Se despliega la lista de cddigos

:ONF IGURHR™ Muewo Hiributo

Atributos a la Lista de Cdédigos. existentes. Para crear uno nuevo, ~aps . I
Cuando se ha seleccionado una Lista oprima NUEV (F2). Zading : 101
de Cédigos Tematicos, quedan Hembr e bod Arbol
disponibles las teclas CODGS (F3) y I ——
CAPA (F5). -

Zaka : Predeter CodT (MOew |

Sadigo H
HJambre Cods

Procure que el nombre del Atributo

Tipo de Codigs: sea descriptivo.

_ista cod I List de Cdd 1w CoMT [ [ [ATRIE [ |

20OHF IGURAR™ Huewo JtrFiblto

Seleccione la Capa en la cual

TN TN o005 el codigo. Para agregar una  Zihian Prede et
Capa nueva, oprima ENTER y NUEY ~ ‘ombre Cod Arbol

Para crear nuevos Codigos y (F2).

Atributos, oprima la tecla CODGS -

(F3). Escriba el nuevo Cédigo y su —
nombre (Nombre Cod).

I, . . Coléquese en el campo de la

Cadigo Diescr ipcidn Para agregar o editar atributos, derecha mediante el cursor. Puede
oprima la tecla ATRIB (F4). ingresar un valor predeterminado
para el Atributo.
m__mmﬁ Oprima la tecla NUEV (F2) para

afadir otro nuevo atributo. Oprima
CONT (F1) para proseguir.
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8.1.3 Definicion y Activacion/Desactivacion de Capas

Se pueden agregar Capas, Cédigosy Oprima NUEV (F2) para crear una

Atributos a una Lista de Cddigos.
Cuando se ha seleccionado una Lista
de Cddigos, quedan disponibles las
teclas CODGS (F3) y CAPA (F5).

Tipo de Codigs:
—ista Cod ! List de Cod 1w

T N o= N [ =7 I

Para crear una nueva Capa, o para
activar/desactivar una ya existente,
oprima la tecla CAPA (F5).

ij
COMT | HUEW | LIZARMING [gHUM ]

nueva capa. Escriba el nombre y
oprima CONT (F1).

Para activar/desactivar Capas en
forma individual, seleccione la capa
de interés y oprima USAR (F4), a fin
de activar o desactivar la capa.

Para desactivar todas las Capas,
oprima NING (F5). Esta tecla
cambiara a TODO (F5), y puede
emplearla para activar nuevamente
todas las Capas.
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8.1.4 Ahnadiendo un Codigo Tematico a un Punto

Cuando se ha seleccionado una Lista
de Cddigos Tematicos para
emplearla en la Configuracion, sera
posible agregar un Codigo Tematico
a un punto el durante la medicion.

ELAMTAMIEM™. -

Id Punto Purnto 1
Cadigo Pro 1@
Hombre Cod Control
Alt Antena = e m
GDopP H B.E

TN I I = =T - I

Los campos Cédigo Pto y Nombre
Cod se desplegaran en la forma
anterior. Seleccione el campo
Codigo y:

1. Utilice las teclas izquierda o
derecha del cursor para desplazarse
a lo largo de la lista de codigos.

o bien

2. Oprima ENTER vy seleccione el
cédigo de la lista.

También puede

3. Escribir los primeros caracteres
del cddigo, hasta que aparezca el de
su interés.

Se desplegara el Nombre Cod del
Caodigo que selecciond. Ingrese los
atributos que desee para dicho

cédigo, mediante la tecla ATRIB (F4).

El cédigo se graba con toda la
informacion del Id de Punto.

Al abrir el cuadro de lista del Cadigo,
existe toda una serie de operaciones
que se pueden llevar a cabo.

ELIAMTHMIEM™
Codico FLol

Predeter

Control

b bozoue #
[nd=] Canan
=] CHucero

i
CONT | MUELIULT HIRTRIEIMNFOR UM

CONT (F1) selecciona el cédigo y
regresa a la pantalla de levantamiento.
NUEYV (F2) permite definir un nuevo
cédigo.

ULT (F3) pasa al registro de cédigos
y despliega por orden, aquellos que
fueron los ultimos en asignarse.
ATRIB (F4) permite definir atributos
para el codigo seleccionado y

agregar valores de atributos a la lista
de seleccion de un atributo.

MAHE.JO™ Htributos

Id FuAto Punto 39
Codigo Pto 3 Parcelar
Hombre Cod 2 Parcela

Pt itads

Tipo Prop.

CONMT | [ULTIMHUO AFPREDE EORE |

Para agregar un valor de atributo a la
lista de seleccion, resalte la linea del
atributo en cuestion y presione la
tecla ENTER.

MAMEJO™ At ibutos

Id Punto

Codigo PLo f
Mambre Cod =

PLbE]icO
Comuwnitario

Tipo

i
I 1T 17 I N B -7

Ingrese el nuevo valor de atributo y
presione la tecla AGREG (F2).

Con la tecla GRABA (F1) se registra
el cédigo y regresa a la pantalla del
Menu principal.
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8.2 Cadigos Libres

8.2.1 Importacion, Seleccion y Definicion de una lista de Codigos Libres

Los Cddigos Libres constituyen informa-
cion basada en tiempo, independiente
de cualquier punto registrado.

Los Cédigos Libres se pueden emplear
para generar cualquier tipo de cédigo.

Al exportarlos mediante una Plantilla de
Salida, se convierten para usarlos en
cualquier otro programa de topografia.

Las Plantillas de Salida se definen en
SKI-Pro, mediante el Administrador de
Formatos. Algunas plantillas de salida
ya estan definidas (por ejemplo, para
exportacion en formato GSI), pero se
cuenta con la libertad para definir
cualquier otra plantilla de salida que se
adapte mejor al formato con el que el
usuario trabaje con mayor frecuencia.

Un Cddigo Libre consiste de un Nombre
de Cddigo, una Descripcion y hasta
20 Bloques de Informacion, los
cuales pueden contener cualquier
dato que desee incluir.

La Plantilla de Salida define la forma
en que estos datos se traduciran al
ser transferidos.

Aunque es posible crear una lista de
Cddigos nueva y sin informacion en
el Receptor, y posteriormente crear
nuevas Capas, Cddigos y Atributos,
resulta mas practico generar la Lista de
Cddigos completa con el Administrador
de Listas de Cddigos en SKI-Proy
transferirla después al Receptor.

Las Listas de Cédigos pueden
transferirse a la Tarjeta PC o a la
Memoria Interna mediante la funcion
Transferir en SKI-Pro. Una vez en la
Tarjeta PC o la Memoria Interna, las
Listas de Codigos se deben transferir
al Receptor empleando la funcién
Transferir de este ultimo.

De esta forma, se selecciona la Lista
de Cddigos para emplearla en la
Configuracion.

:0OMNF IGURAE™ Codigdos

Tipo de Codigs:

-ista Cod

Cad Libre 1w

CoMT | Jconssl L

Tipo de Codigs - Seleccione
Cadigo Libre.

Lista Cod - Seleccione la lista de
cédigos a partir de la lista, o defina
una nueva. Oprima ENTER.

COMF IGURAR™ Codido=

Lists Codi < >
List de Cod 1

i
COMT | HUEL | EOREl oMM |
Se despliegan entonces las Listas de
Cadigos en el Receptor. Para crear
una Lista nueva y sin informacion,
oprima la tecla NUEV (F2).

:OMNFIGURARE™ Lists Cod

Hombr e
Jutor

cond L || | | |

Escriba el Nombre de la nueva Lista
de Cddigos, y en caso necesario, el
nombre del Autor. Oprima CONT (F1).
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8.2.2 Defincion de Codigos Nuevos

Se pueden agregar Codigos a una
Lista de Cddigos. Cuando se ha
seleccionado una Lista de Cddigos
Libres, queda disponible la tecla
CODGS (F3).

Tipo de Codigsi

Codigo Libre

—ista Cod Cod Libre 1w

T N o= N I

Para crear nuevos Cédigos, oprima
la tecla CODGS (F3).

Cadigo Descr ipcidn

i
CONT | HUELL  [THF—Cl  [oHLUM

Oprima la tecla NUEV (F2).

:ONF IGURARE™ Muewo Codido

cod Libre 181
Descripcidhd

CoMT | | JIMF-C | |
Cod Libre - Escriba el Identificador.

Descripcidn - Escriba una
descripcion del Identificador.

Oprima la tecla INF-C (F4) para anadir
bloques de informacién al cédigo.

(OMF T GURARE™
-od Libre i

bDescripcidn & Arbol
0igmetro B.58 m
Jltur3 4.58 m

|
STl TN I N A B

Procure que el nombre del bloque de
informacion sea descriptivo.
Posteriormente, coldquese en el
campo de la derecha para ingresar
un valor predeterminado.
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Utilice la tecla NUEV (F2) para anadir
mas bloques de informacion.

Oprima la tecla CONT (F1) para
proseguir.

Lot~ ]
Cndiin DESDPiEDinH

ii
CONT | HUEW  [TNF-C] LM

El nuevo cédigo se despliega en la
lista. Aquellos codigos que presenten
bloques de informacion definidos, se
indicaran por medio de un asterisco
al final de la linea. Oprima la tecla
INF-C (F4) para visualizar, o si es
necesario, afiadir bloques de
informacion.

Oprima la tecla CONT (F1) para
proseguir.
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8.2.3 Anadiendo un Cédigo Libre

Cuando se ha seleccionado una Lista
de Cddigos Libres para emplearla en
la Configuracion, sera posible
agregar un Cddigo Libre a un punto
el durante la medicion.

LEUANTARIEN>
Id Funto
Ult Cadigo

Tuberi1as

Z Ultim cod 188
Alt ARtena Z.888 m
GOoP H 4.7

i
ocup | lconig ||

Se muestran el Ult Cédigo y el
segundo ultimo codigo (2 Ultim Cod)
que se emplearon.

Quedara disponible la tecla CODIG
(F4). Oprimala para accesar a la lista
de codigos.

ELAMTAMIEM™
-od Libre =
bDescripcidnt

Info i

Codigo Libre

Electricidad

GRAEAL_ [ULT _AlNUD TIFPREDE[EORE |

Para seleccionar el cédigo:

1. Utilice las teclas izquierda o
derecha del cursor para desplazarse
a lo largo de la lista de codigos.

o bien

2. Oprima ENTER vy seleccione el
codigo de la lista.

También puede

3. Escribir los primeros caracteres
del cddigo, hasta que aparezca el de
su interés.

1) ek oy
b 15 Telefono
peals] Electricidad
428 Canmino

ij
COHT | HUELWULT AIIHF—C  [HLUM |

Un asterisco a un lado de un cédigo
indica que este posee atributos.

La tecla NUEV (F2) permite agregar
un nuevo cédigo.

La tecla ULT (F3) pasa al registro de
cédigos y despliega, por orden,
aquellos que fueron los ultimos en
asignarse.

INF-C (F4) permite asignar nuevos
blogues de informacién al codigo
seleccionado.

Presione la tecla CONT (F1) para
seleccionar un cédigo de la lista.

Ingrese el atributo o agregue uno
nuevo mediante la tecla NVA | (F4).

Para agregar un valor de atributo a
una lista de seleccion existente de un
atributo, resalte la linea del atributo
en cuestion y presione la tecla
ENTER.
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LELVAMTAMIEM™ Codido Libre
Cod Librel < -

FAREUE PEPEHE i

i
| JAGREG | ] |aMUM ]

Ingrese el nuevo valor de atributo y
presione la tecla AGREG (F2).

Con la tecla GRABA (F1) graba el
cédigo y regresa a la pantalla princi-
pal de Levantamiento.
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9. Tecla CONFIG

Se puede emplear la tecla CONFIG
en cualquier momento para modificar
temporalmente algun parametro de
la Configuracion empleada.

Existen algunos parametros
configurables a los que Unicamente
se puede tener acceso mediante la
tecla CONFIG, los cuales no estan
contenidos en la Configuracion
secuencial. Sin embargo, forman
parte de la Configuracion utilizada.

Los parametros que se presentan en
la Configuracion Secuencial se

- describen en el Capitulo 5.

Oprima la tecla CONFIG.

COMFIGURAR™ MOouwtr .CHf
1 Leuvantamiento
Z Operaciohn

3 General

4 Interfaces

(COMT | |GRAEA__JCOHFG

Puede configurar cualquier
parametro de la Configuracion en
uso. Es posible modificar cualquier
opcion configurable contenida en los
parametros del 1 al 4. Posterior a la
modificacion, oprima la tecla CONT
(F1), con lo cual, regresara a la
pantalla previa en la que se
encontraba. Los cambios seran
temporales, a menos que, después
de realizar la modificacion, oprima
nuevamente la tecla CONFIG,
seguida por la tecla GRABA (F3).

Para seleccionar una nueva
Configuracién, oprima la tecla
CONFG (F5).

I
COME F T T T —
FPE_CIN  Predeter
PP_STAT Predeter

TR_HOW
TR_REF

Predeter
Predetar

i
COMT MUELOEDIT IMFOR LM |

Puede seleccionar cualquier
Configuracidn que aparece en la lista
y oprimir la tecla CONT (F1), o
afadir una nueva mediante la tecla
NUEV (F2). Oprima ESC para
regresar a la pantalla CONFIGURAR.

9. Tecla CONFIG
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9.1 Levantamiento - Satélite

Permite definir el angulo de
Elevacion de los Satélites, asi como
rastrear automaticamente aquellos
que sean saludables.

ANy Elew :
Zalud Sats Automat i cow
Mod. Rastr ! Precisidsh max.w

FErd =eral Zin alarmar

(T o A N AN [ A

Ang Elev - Angulo de elevacion por
debajo del cual, no se registraran
datos de los satélites ni se rastrearan
0 mostraran estos. Para aplicaciones
en Tiempo Real, el Angulo de
elevacion se debera configurar a
10°. Para aplicaciones Unicamente de
post-proceso, este parametro se
debera configurar a 15°. Estos son
los valores predeterminados para el
angulo de elevacion, empleados por
las configuraciones también
predeterminadas del Sistema.

Salud Sats - Puede definirse como
Automatico o Usua. Si elige
Automatico, el Receptor controla la
sefal que llega del satélite. Si esta
no es saludable, no se grabaran ni se
emplearan para calculos en tiempo
real, los datos provenientes de dicho
satélite.

Si lo configura como Usua, puede
definir aquellos satélites a emplear y
cuales no. Lo anterior se define
mediante la tecla SALUD (F4).

En la gran mayoria de aplicaciones,
debera configurarse como
Automatico.

Modo Rastreo - Puede configurar el
sensor para operar bajo alguno de los
dos Modos de Rastreo.

Se debe elegir Precision maxima en
levantamientos normales, mientras
que Rastreo maximo es mas
adecuado en aquellas aplicaciones
GIS en las que se puede trabajar con
una precision menor, pero se
requiere rastrear satélites con un

9. Tecla CONFIG

mayor nivel de ruido en la sefial (bajo
follaje o en presencia de edificaciones
altas).

Al trabajar bajo el modo de Rastreo
Maximo, unicamente se obtendran
soluciones de cdodigo. Sin embargo,
cuando el Modo de Rastreo se vuelve
a configurar como Precision Maxima,
se volveran a calcular soluciones de
fase RTK.

Ademas, no es posible importar a SKI-
Pro datos de fase que se hayan
colectado al trabajar bajo el Modo de
Rastreo Maximo. Unicamente se
podran calcular soluciones de cédigo
en SKI-Pro.

Pérd seiial - Cuando se pierdan todas
las senales de los satélites, debido por
ejemplo a las obstrucciones de
edificios altos o al follaje espeso de
arboles, se desplegara el mensaje
"iPérdida total de senal!". Puede
configurar el sensor para que emita
una alarma auditiva al momento de
desplegar dicho mensaje.
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9.2 General - Unidades

Aqui se configuran las unidades de los
datos a emplear durante la medicion,
los cuales seran desplegados y
registrados por el receptor.

OMF IGURAR™ Unidad

bDistancis L 1 )
AN lo 488 gonw
Jeloc H ke
Techa o .mm a3
Tiempgo Zd4 Horasw
Teme oC Celsiusw
resish i milibar <mbar s

FONT ||| | JANGUL

Distanci - Seleccione Metros, Int.
Feet (Pies Internacionales), Int. Feet
1/8 in (Pies Internacionales en 1/8"),
US feet o US feet 1/8 in (Pies de
E.U. en 1/8"), kilémetros o Int. Miles
(Millas internacionales).

Angulo - Seleccione 400gon, 360°
decimales, 360° ' ", 0 6400mil. Utilice
la tecla ANGUL (F6) para desplegar
mayores opciones de esta unidad.

Veloc - Seleccione km/h (kildmetros
por hora), mph (millas por hora), o
nudos.

Fecha - Elija el formato para
desplegar la fecha. Puede ser
dd.mm.aa, mm/dd/aa o yy/mm/aa,
donde dd = dia, mm = mes, aa =
afo.

Tiempo - Seleccione entre 12 0 24
horas.

Temp - Elija las unidades a emplear
para la temperatura: °C Celcius o °F
Farenheit.

Presion - Elija las unidades a
emplear para la presién atmosférica:
milibar (mbar), mm merc (mm Hg),
inch merc (inch HG), hectopascal
(hPa) o pounds / in2 (psi).

Para medidas angulares, haga uso
de la tecla ANGUL (F6) para
configurar la direccion de referencia
y la direccién de la base.

:OMF IGURAR™ Formatos de Angulos

HZimut MNorte

Direcc Ref =

Direcc Eases Verdw

con L || | | |

Direcc Ref - Define la direccion de
referencia o la direccidon a partir de la
cual, se miden los angulos.

Direcc Base - Define la Direccion de
la Base, ya sea como Verd o
Magnético. Si selecciona
Magnético, ingrese el valor de
desviacién (declinacion) del Norte
Magnético con respecto al Norte
Verdadero.
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9.3 General - Idioma 9.4 General - Teclas de Acceso Directo

Seleccione el idioma en que desea Puede asignar una pantalla en

trabajar, el cual estara asociado con particular a cada una de las teclas

la Configuracion elegida. F7-F10, de manera que al oprimir
alguna de estas teclas, se despliegue

COMF IGURAR™ Idioma la panta”a aSIQnada'

EMGL I EH
ESFAMNOL

== COMFIGURAR™ PoSicisn
Tec F§ & COMFIGURAR- Plantillaw
Tec F3 ! COMFIGURAR™ Limites pw

i : n
O T — - [ 19% COWFIGURARS. Teclas acw

El Receptor puede trabajar en dos S S N —
idiomas. Con la tecla BORRA (F4)

puede borrar los idiomas que no Seleccione la tecla que desea
requiera. configurar y oprima ENTER. Se

desplegara una lista de todas las
pantallas disponibles.

Seleccione la de su interés y oprima
ENTER.

Notese que también puede
configurar las teclas F1-F6 como
teclas de acceso directo o elija la
opcién "Llamar didlogo siguiente”
para mostrar todas las pantallas
previamente desplegadas.
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9.5 Hora y Posicion Inicial

9.6 General - Inicio

Es importante que la hora local, la
fecha y la posicion inicial sean
bastante aproximadas a los valores
reales, con el fin de que el Receptor
adquiera y rastree satélites
rapidamente.

COHF I GURHR™
Hora Local =

Tiempeo 4

HUu=0 hok ar . : =T
Fecha Locali g 2539

Lat Local 3 d72zZ4 " 4@ . 4683" N
Lon Local 3 FeITTRS..I65E" E
AltE Local : SE5 .45 m

(COWT JCoorDl | | IHAUEGH

Revise que la Hora Local sea
aproximadamente correcta, ya que
serd actualizada cada vez que se
rastreen los satélites GPS. Revise
también el Huso horario para su
posicion actual, asi como la Fecha
Local.

Posteriormente, revise su posicién
local. Siya tiene un Sistema de

Coordenadas locales definidas,
podra desplegar la posicidon en
coordenadas de cuadricula, asi
como en WGS84 Geodésicas y
WGS84 Cartesianas. Mediante la
tecla COORD (F2) puede cambiar de
un sistema a otro.

Con la tecla NAVEG (F6) se activa o
desactiva la solucion de altura de
navegacion. Para la mayoria de las
aplicaciones permanecera
desactivada, ya que permite el
célculo de posicion de navegacion
solo con tres satélites.

En algunas aplicaciones aéreas
puede ser necesario definir esta
opcién como NO, activando asi la
solucion de altura de navegacion.
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Define la pantalla que sera desplegada
al encender el Receptor, asi como el
comportamiento del mismo al
presentarse una falla en el sumnistro
de energia.

COMNF IGURAR™

Inicio

Ptalla.:
EncAWL 2

Falla de enerdiav

conT T 1

Ptalla - seleccione la pantalla que desea
desplegar al encender el Receptor.

Enc Aut - seleccione la opcién Falla de
energia para reiniciar el sistema al
presentarse una falla de energia
repentina, por ejemplo si ocurre un corto
circuito o en caso de que,
accidentalemente, se desconecten las
baterias. La opciéon Energia Externa
Baja/ Falla de Energia solo debe
elegirse cuando el sistema esté
conectado a una fuente de energia
externa AC/DC, como es el caso de las
estaciones de referencia.

Se recomienda emplear esta opcioén en
casos de variaciones ligeras de voltaje o
de fallas de energia repentinas.
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9.7 General - TR500

|? iNo se recomienda la opcién
Energia Externa Baja/ Falla de
Energia para sistemas que operen con
baterias! Esta opcion podria provocar
una descarga considerable de las
baterias y destruirlas.

|? La opcién Energia Externa
Baja/ Falla de Energia es solo
de caréacter temporal. Al apagar y
encender nuevamente el equipo en
forma manual, esta opcion se
restablece al valor predeterminado de
Falla de energia, a fin de evitar que las
baterias se descarguen.

El inicio con sesiones automaticas
resulta particularmente util para
operaciones sin la Terminal TR500.
Asegurese de que inicia en
LEVANTAMIENTO\PRINCIPAL y no en
LEVANTAMIEN\Comenzar.

Para obtener mayor informacion relativa
a la forma de configurar el receptor para
que comience a operar y registrar
puntos en forma automatica, consulte el
Capitulo 5 "Configuracion del Recep-
tor".

Permite configurar los parametros
generales de la Terminal.

:OMF IGURAR™

A 118Gy
Ilum<Contr: REE ———

Alarma Sl I ]
Zlic Teclas HOw
Tecl oMUM & AECDEFGHIJELMHORPRR®

con L || | | |

llum/Contr - Activa o desactiva la
iluminacion de la pantalla, asi como
definir el nivel de contraste. También
puede utilizar la combinacion de
teclas Alt + B para activar o
desactivar la iluminacion de la
pantalla.

Alarma - Activa o desactiva la alarma
auditiva, asi como el volumen de la
misma. La alarma sonara cuando
ocurra algo importante (como puede

9. Tecla CONFIG

ser, la aparicién de un mensaje de
error).

Al seleccionar llum\Contr o Alarma,
puede ajustar el nivel o contraste de
iluminacion, asi como el nivel
auditivo mediante las teclas -10%
(F4) y +10% (F5).

Clic Tecla - Activa o desactiva el
sonido de las teclas.

Tecl aNUM - Establece el conjunto
de caracteres especiales, disponibles
mediante la tecla aNUM o a través
de las teclas de funcion F1-F6, que
pueden emplearse cuando sea
necesario.
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9.8 General - Identificacion
del Sensor

9.9 Interfaces

9.10 Interfaces-Tiempo Real

Asimismo, puede definirse el Id del
Sensor. En forma predeterminada, se
emplean los cuatro ultimos digitos
del numero de serie, pero puede
escribir otros en caso necesario.
Este Id de Sensor se emplea en la
plantilla automatica de puntos,
reportes, etc. e identifica el
instrumento que se empled para
obtener las mediciones.

Identificacisn

:OMF IGURAR™

Id Zensor

ConT ||| |FRELDE |

Utilice la tecla PREDE (F5) para
redefinir automaticamente el
Identificador del Sensor, con los
cuatro ultimos digitos del numero de
serie.

Ofrece informacion general de todas
las interfaces, asi como el puerto y
dispositivo asignados a cada una de
ellas.

Por ejemplo, puede estar utilizando
un sensor como movil en tiempo real
con un radio médem Satelline
conectado al puerto 1y colectando
puntos inaccesibles mediante un
DISTO conectado al puerto 2.

COMF I GLURAR™

Inhterfaz
1 Tiempo Feal
I Zalida MMER
4 Datos ASCII
5 Punto Inacces £ #Disto
& Meteo

Irter f aces

i
COMT [ [EDIT | [CTEL [ohUM |

Para este tipo de operacion, la
pantalla de interfaces se desplegaria
como aqui se muestra.

En las siguientes secciones se
ofrece informacion detallada relativa
a las interfaces.

Para mayores detalles de las inter-
faces Meteo e Inclinémetro,
consulte el Apéndice J.

La interfaz de Tiempo Real permite
configurar los parametros para este
tipo de levantamiento, asi como el

puerto y el dispositivo a emplear para
la transmision de datos. Se despliega
el puerto (1, 2 0 3) y el dispositivo. Si

ambas interfaces de Tiempo Real
estan configuradas, las dos se
desplegaran en la pantalla
CONFIGURAR \ Interfaces como
Tiempo Real 1 y Tiempo Real 2.

Para modificar los parametros y el
dispositivo, resalte el campo Tiempo
Real y oprima la tecla EDIT (F3).

Algunos dispositivos permiten
configurar parametros adicionales,
como puede ser la seleccion del

canal. Dichos parametros se pueden

acceder oprimiendo la tecla CTRL

(F5). Para obtener mayor informacion

acerca de todos los dispositivos
posibles para trabajar en Tiempo
Real, consulte el apéndice H.
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9.11 Interfaces-Salida NMEA

Para obtener informacion acerca de
los parametros para trabajar como
Referencia en Tiempo Real, remitase
a la seccion 5.3 "Configuracion del
Receptor para operaciones como
Referencia en Tiempo Real".

Para obtener informacion acerca de
los parametros para trabajar como
Movil en Tiempo Real, consulte la
seccion 5.4 "Configuracion del
Receptor para operaciones como
Mévil en Tiempo Real".

La interfaz Salida NMEA permite
configurar la salida de mensajes NMEA
y definir el puerto y el dispositivo que
se emplearan para cada uno de ellos.

Para definir el tipo de mensajes
NMEA a emplear, resalte el campo
Salida NMEA y oprima la tecla EDIT (F3).

COMNF IGURAR™ .
U=zar Dispo:

lida mensai. HMEA

Fuert.o :
Mensajes =

COMT | [MEMZJ 1D OISRl

Seleccione el puerto al cual se
direccionaran los mensajes NMEA.
Oprima la tecla DISPO (F5) para
configurar el dispositivo. Para
obtener mayor informacién acerca de
todos los dispositivos que se pueden
utilizar, consulte el apéndice H.

Con la tecla ID (F4) puede definir el
Id del emisor, el cual aparecera al
principio de cada mensaje. En forma
predeterminada se empleara GP
para GPS.

9. Tecla CONFIG

Oprima la tecla MENSJ para
desplegar una lista de los mensajes
que se pueden elegir, los intervalos y
el momento de salida de los mismos.

COMFIGURAR~ Zalida mensaj. HMER
Mensa i'E" —Itery L=
GLL 1.8 MO Epoca
GHE 1.8 MO  Epoca
UTG 1.8 HO  Epoca
ZDA 5.8 21  Epoca
i
CoOMT | |EDIT TODo L

Resalte el mensaje de salida 'y
oprima la tecla EDIT (F3) para
configurar la forma en que se
transmitira dicho mensaje.

COMF IGLURAR™ i Sk
Mensajie H GEAH
Interwalo : 1.8% =
U= ar H Slw
Salida : En &pocaw
Fetras =alid: B . B

cobT | [ [ ]| |

Intervalo - Elija el intervalo con el
que se transmitira el mensaje (de 0.1
a 3600 seg).
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9.12 Interfaces - Datos ASCII

Usar - Seleccione Si para transmitir
el mensaje.

Salida - El mensaje se puede
transmitir en una época determinada
o inmediatamente.

En época significa que el mensaje
se transmitira en la época exacta
definida por el Intervalo.
Inmediatamente implica que el
mensaje se transmitira en cuanto
esté disponible.

Retraso salida - si el mensaje se
transmite En época, se puede
establecer un retraso en la salida del
mismo. Dicho retraso puede ser
menor o igual al del intervalo con el
que se transmite el mensaje. Esto
puede ser de utilidad en caso de
emplear dos sensores para controlar
la posicién de un objeto. La posicion
de cada sensor se transmitira como
un mensaje NMEA hacia una
estacién de control maestra. Puede

ser que la estacion de control no
pueda trabajar con todos los datos
de posicidon en caso de que todos los
sensores transmitieran sus mensajes
de posicidén exactamente al mismo
tiempo (lo que ocurriria con la opcién
Inmediatamente). En este caso, el
segundo y tercer sensor podrian
retrasar la salida de sus mensajes,
de manera que la estacion de control
recibiria los mensajes de cada
sensor en intervalos distintos.

En el apéndice E se presenta una
descripcion de cada tipo de mensaje
NMEA.

La interfaz de datos ASCII permite
configurar el puerto y el dispositivo a
partir del cual, desea recibir y
guardar cadenas de caracteres
ASCII provenientes de dispositivos
externos, tales como ecosondas,
bardmetros, camaras digitales,
contadores Geiger, etc.

Las cadenas de caracteres ASCII se
guardan como comentarios de
puntos junto con el siguiente punto
medido. Los comentarios de puntos
para puntos registrados
automaticamente Unicamente se
guardan cuando se configuran como
Sl las opciones Guardar Pt DB y
Usar Comentarios en la pantalla
CONFIGURAR\Registro de Posicién.
Para mayor informacion, consulte la
seccion 5.4.

Se despliega el puerto (1,20 3) y el
dispositivo. Resalte el campo Datos
ASClIl y presione la tecla EDIT (F3)
para configurar el dispositivo de
entrada de datos ASCII.
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COMF IGURAR™

Usar Dispo. * ZIw
Fuerto : 1 #REESEw
Fin Mensaje 3
Comett . #1 3 Ecosonda
coment. #2 i

Coment.. #3 3

Coment . #4 3

ICOMT [ [AMOTS] [DIsPOl |
Si desea emplear un dispositivo
externo para recibir datos ASCII,
configure el campo Usar Dispo
como Sl. Seleccione el puerto al
cual se conectara el dispositivo y
utilice la tecla DISPO (F5) para
configurarlo.

Fin Mensaje - Elija el delimitador
para identificar el final de la cadena
de caracteres ASCII. Puede elegir
entre CR, LFo CR + LF.

Presione la tecla ANOTS (F3) para
definir la cadena de caracteres ASCII
que se guardaran como comentario
de puntos y la forma de hacerlo.
Puede identificar hasta cuatro tipos
de mensajes diferentes (Comentario

# 1 al Comentario # 4).

COMNFIGLURAR™ Datos AICIT
Comentario

tiw
Doty por Usua: IS L

Descripcidn ! Ecosonda

ID Men=saije
Prefijo dat
Resruesta

ConT [

Configure el campo Definido por
Usuario como SI. Ingrese una
descripcion para identificar el
comentario (por ejem. Ecosonda).

DsDescripcidn:ar
GGA™

ID Mensaje - Puede utilizarlo para
identificar datos especificos
contenidos en la cadena de
caracteres ASCII. En el Ejercicio 2
se presenta un ejemplo.

Prefijo datos - Para identificar mas
facilmente los comentarios
registrados de un punto, puede
relacionarlos con la descripcion
ingresada previamente. De esta
forma, la descripcion se guardara
con la cadena de caracteres.

Respuesta - Al recibir una cadena de
caracteres ASCII, el sensor enviara
un mensaje NMEA al dispositivo
externo. Si por ejemplo, utiliza una
camara, podra integrar la posicion a
las tomas.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla
CONFIGURAR \ Datos ASCII.

9. Tecla CONFIG
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Ejemplo 1

Suponga que efectuara un
levantamiento en un lago y desea
registrar las profundidades en
determinados puntos del mismo
mediante una ecosonda, la cual
registra los datos con un intervalo de
1 Hz y los transmite bajo el siguiente
formato:

27.234<CR>
27.345<CR>
27.232<CR>

La interfaz de datos ASCII se debe
configurar de tal manera que cada
vez que se registre una posicion, el
valor de profundidad se guarde como
el comentario 1 del punto
correspondiente. Para hacerlo, en la
pantalla CONFIGURAR\ Datos
ASCII, presione la tecla ANOTS (F3)
y configure el Campo #1 para
aceptar los datos ASCII, tal y como
se muestra a continuacion:

COMF IGURAE Datos AZCII
Comerntario

Def por Usuas SIw
Descripcidn & Ecosonda
ID Mensaje

Prefijo dat MiFgunoe
Respuesta H Hingunow

cont 1

Debido a que la ecosonda realiza un
barrido de los datos, el valor de
profundidad que se guarda con las
coordenadas del punto
correspondera a la ultima medicion
recibida por el sensor antes de
registrar dicho punto (el punto se
puede registrar presionando la tecla
GRABA (F1) o empleando la funcion
Grabar Automaticamente).

De esta forma, se podran medir las
coordenadas de los puntos de interés
en el lago y ademas, los valores de
profundidad de los mismos quedaran
registrados a manera de
comentarios.
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Ejemplo 2

Suponga que requiere efectuar un
levantamiento en un terreno
contaminado, utilizando un
analizador de gases para medir el
nivel de los diversos fluidos en
distintos puntos. Cada vez que
presione un botdn en el analizador
de gases, se medira el nivel de
cuatro fluidos diferentes y el
resultado tendra salida en una
cadena de caracteres ASCII, la cual
tendra el siguiente formato:

$GS12.786<CR/LF>
$GS20.034<CR/LF>
$GS31.395<CR/LF>
$GS4 0.025<CR/LF>

donde de $GS1 a $GS4 es el ID del
mensaje correspondiente a los
cuatro tipos de gases, seguido por el
nivel de los mismos expresado en
partes por millén (ppm).

Para los fines especificos del
levantamiento, es necesario que cada
vez que se registre un punto, la
cadena de caracteres ASCII se
divida, de tal manera que el valor de
cada tipo de gas se registre como un
comentario por separado de modo
que el comentario 1 corresponda al
valor 2.786, el comentario 2 al valor
0.034 y asi sucesivamente.

Para lograrlo, se debe configurar
cada comentario para que acepte
Unicamente la lectura del tipo de gas
en particular. La linea ID de mensaje
se emplea para "buscar" el valor
registrado del tipo de gas
correspondiente.

COMF IGURAR™
Comentario

Ded por Usuad SIw
Descripcian @ Gasi
I0 Mensaje = FEE1
Prefijo dat @ Mingunow
Respuesta : Mingunor

cobr | | ]

Al configurar cada comentario para
recibir unicamente el valor de cada
tipo de gas, la pantalla
CONFIGURAR\ Datos ASCII debera
desplegarse como se muestra a
continuacion:

COMF IGURAR™ D

U=ar Dispo. = SIw
PuUEr Lo : F HRISESEY
Fin Mensaje f
Coment. #1 ¢ Gas 1
Comert. #2 S Gas Z
Comert. #3008 Gaz 3
Comett . #d f Gaz 4

COMT [ [AMOTE  [DI=Pl
De esta forma, puede comenzar el
levantamiento del terreno
contaminado. Podra medir las
coordenadas de cualquier punto y
antes de registrarlas, el analizador
de gases se debera activar para
tomar la lectura del nivel de los
mismos en dicho punto. El punto se
podra grabar y las lecturas de los
cuatro tipos de gases se guardaran
como comentarios individuales
correspondientes al punto.

9. Tecla CONFIG
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9.13 Interfaces-Punto
Inaccesible

9.14 Interfaces - Salida GSI/Usuario

La interfaz de Punto Inaccesible
permite configurar el puerto y el
dispositivo empleados para la medicion
de puntos inaccesibles. Se despliega
el puerto (1, 2 0 3) y el dispositivo.
Para modificar el dispositivo, resalte
el campo Punto Inaccesible y oprima
la tecla EDIT (F3).

Si desea emplear un dispositivo
externo, configure como Si la opcién
Dispo. empleado.

Elija el puerto al cual se conectara el
dispositivo. Oprima la tecla DISPO (F5)
para configurar el dispositivo. Para
obtener mayor informacién acerca de
todos los dispositivos posibles para
medir puntos inaccesibles, consulte
el apéndice H.

Aun en caso de no conectar un
dispositivo externo, es posible ingresar
en forma manual las mediciones de
puntos inaccesibles. Los parametros
para la medicion de puntos inaccesibles
se pueden configurar en CONFIGURAR\
Levantamiento, Punto...Punto
inaccesible. Consulte el capitulo 5
para mayor informacion al respecto.

La interfaz de salida GSIl/Usuario
permite exportar a una estacion total
(o a cualquier otro dispositivo), un
Trabajo con un archivo de formato a
través de un puerto del sensor.

Se despliega el puerto (1,20 3) y el
dispositivo. Resalte el campo GSI/
Usuario y presione la tecla EDIT (F3)
para configurar el puerto y el
dispositivo de salida GSl/Usuario.

Si desea emplear un dispositivo GSI/
Usuario, configure el campo Usar
Dispo como Sl. Seleccione el puerto
al cual se conectara el dispositivo y
utilice la tecla DISPO (F5) para
configurarlo.

Se han incorporado los dispositivos
TPS300 y TPS700 de Leica, las
estaciones totales Geodimeter y
REC500, asi como el datalogger
SDR33 de SOKKIA. Para trabajar
con TPS700 de Leica, seleccione
TPS300, ya que su funcionamiento
esigual.
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Al seleccionar TPS300 y conectarla
al receptor GPS, seleccione el
Numero de Trabajo al cual se
enviaran los datos. Se desplegaran
los Nombres de Trabajos existen-
tes en la TPS. Para crear un trabajo
nuevo, ingrese un nombre.

COMFIGURAR™ GEI<Usuario

Usar Dispo.: YL

Puerto P E #Leica TRESO8w

Him Trabajo 1w
Momb Trabaj: Trans+

conT | (nisPo |

En caso de transferir datos a una
estacion total Geodimeter, esta
debera estar lista para recibir los
datos.

Los equipos SOKKIA manejan
Unicamente Ids de puntos numéricos.
Si configura como Si la opcién
Renumerar, todos los puntos seran
transferidos pero la renumeracién
comenzard a partir de 1. Si configura
esta opciéon como NO, unicamente
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9.15 Interfaces-Remoto

seran transferidos los puntos con Ilds
numéricos, los cuales estaran
limitados a cuatro digitos,
acortandolos desde la derecha.

COMF IGURAR™ G2 USUario

U=zar Dispo.: ZIw
FUEF LD ! Z wI0KKIA SLDR3Sw
T =1+
coMT [ [ [ [DISFOL |

Para obtener mayor informacion
relativa a la forma de exportar
archivos ASCII, empleando un
archivo de formato, consulte el
capitulo 13.7 Transferir Archivos GSI/
Usuario.

La interfaz Remoto permite
configurar el modo de control remoto
y el dispositivo conectado al sensor.
Generalmente, el sensor sera
controlado por la TR500 conectada al
sensor en el puerto Terminal. En
forma alternativa, se puede emplear
una PC para operarlo en forma
remota.

Si la opcién Remoto se configura
como Terminal y se envia un
comando al sensor a través de algun
puerto serial, automaticamente este
se encendera y cambiara a modo
remoto.

Para operar el sensor en forma
remota, resalte la interfaz Remoto y
seleccione el puerto. Oprima la tecla
DISPO (F5) y elija el dispositivo
adecuado. Generalmente, sera el
RS232.

Consulte el apéndice H para obtener
mayor informacion relativa a los
dispositivos.

9. Tecla CONFIG

Transferencia del Sensor a SKI-
Pro

Empleando la interfaz remota es
posible transferir datos directamente
del dispositivo de memoria del
sensor al programa SKI-Pro a través
del puerto serial de la PC, sin
necesidad de desconectar la TR500
del puerto Terminal.

Configure la interfaz remota con el
puerto y dispositivo adecuados, tal
como se explicé anteriormente.
Generalmente sera el puerto 2 y el
dispositivo RS232 para trabajar con
el cable de transferencia estandar
del Sistema 500.

Conecte el sensor a la PC. Proceda
a transferir los datos a la PC
mediante el componente Transferir
de/a Sensor de SKI-Pro.
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9.16 Interfaces-Salida PPS

La interfaz Salida PPS permite
configurar el puerto y los parametros
para salida PPS (Pulsos Por
Segundo). Esta funcion quedara
disponible Unicamente en caso de
contar con el hardware necesario.

Seleccione Salida PPS y oprima la
tecla EDIT (F3).

Configure Salida PPS como Si.

Defina el intervalo PPS con el cual
se transmitiran los pulsos. Puede elegir
un valor entre 0.1 y 20 segundos.

En caso de que un dispositivo
externo esté conectado al sensor, se
puede transmitir un mensaje OWI o
LB2 simultdneamente con la salida
PPS. En el campo Msj. notif
seleccione ASCII (OWI) o Binario
(LB2) y oprima la tecla PRTN (F5)
para elegir el puerto y el dispositivo a
través de los cuales se transmitira el
mensaje.

El mensaje ASCII presentara el siguiente formato:

$PLEIR,HPT,sssssssss,nnnn*hh<CR><LF>

Formato Contenido

$PLEIR, Encabezado

HPT, Identificador de mensaje (High Precision Time)

$555558SS, hora de semana GPS del siguiente PPS (en milisegundos)
nnnn nimero de semana GPS

*hh checksum

<CR> retorno de carro

<LF> avance de linea

El mensaje se transmitira por lo menos 0.5 segundos antes del siguiente
pulso. Por esta razdn, los mensajes se envian unicamente cuando el
intervalo PPS es mayor a 1 segundo.
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9.17 Interfaces-Marca de Tiempo

El Limite de error es el limite de
tiempo dentro del cual se generara el
PPS. Si la precision de tiempo
excede este valor, no se generara la
salida PPS. Configure como Si el
limite de error e ingrese un valor en
nanosegundos.

En la siguiente informacion técnica
se presentan las caracteristicas del
pulso y de la conexidn de los cables.

El pulso de tiempo presenta un pico
de 3.3V (=Alto) y una resistencia de
50 ohm. La longitud del pulso es de
25 nanoseg., con el extremo anterior
coincidente con el inicio de cada
época.

El cable debe contar con una
resistencia apropiada de 50 oh. El
conector debe ser de tipo Huber &
Suhner FFA.0S.CTAC32Z.

La interfaz Marca de Tiempo permite
configurar los puertos y parametros a
emplear. Esta funcién queda
disponible Unicamente en caso de
contar con el hardware adecuado.

El puerto de Marca de Tiempo permite
establecer una conexidn directa con
un dispositivo externo (como una
camara aérea). Cuando este dispositivo
se opera (por ejemplo, al activarse el
disparador), la hora de dicha operacion
quedara registrada en las mediciones
GPS. Posteriormente, estos registros
se pueden sobreponer a los datos
cinematicos y se pueden interpolar en
SKI-Pro las posiciones en las que se
registraron las marcas de tiempo.

Ademas, tanto las posiciones como las
marcas de tiempo se pueden registrar
directamente al trabajar en tiempo

real. Las marcas de tiempo registradas
durante operaciones en tiempo real
también se pueden exportar a un
archivo ASCII, haciendo uso del
formato de archivo adecuado y
mediante la funcién Transferir de/a
sensor. Consulte el capitulo 13 para
mayores detalles.

Seleccione Marca de Tiempo y
oprima la tecla EDIT (F3).

: AR Marca Tiempes
Frt. Mca TF'DE 1 &

Folaridad Flango Heaw

coMT L || [PARAM____

Elija el puerto 1 0 2, o si desea
trabajar con ambos simultaneamente
escoja 1 & 2.

Seleccione la Polaridad de acuerdo al
dispositivo externo a emplear. Ademas
de las marcas de tiempo, el usuario
también puede registrar posiciones,
velocidad y calidad.

9. Tecla CONFIG
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Oprima la tecla PARAM (F5) para
modificar los parametros adicionales.

COMF IGLURAR™
Pri Mca Treos
Grabar Inf

Param. Mca.

Tiempgo
1

MiFguroe

cfy Polariz: U=sar
Polariz Ints a ns
Polariz Ext: a ns
Rewvis Tmeo = a.088 =
M=j .« triokif Einariow

coMT L L [PRTH

En caso de seleccionar ambos
puertos, elija el numero de puerto
para Marca de Tiempo y defina los
parametros necesarios.

Grabar Informacion - seleccione la
informacion a registrar son la marca
de tiempo.

Configurar Polarizacion - Elija la
opcion Usuario para establecer su
propio valor de calibracion para un
sensor en particular. La opcidn
Fabrica aplica los parametros
predeterminados.

Polarizacion Externa - Permite
establecer un valor de calibracion

para un sensor en particular, siempre
y cuando el campo Configurar
Polarizacién esté configurado con la
opcion Usuario.

Revision de tiempo - si dos o0 mas
marcas de tiempo tienen lugar durante
el tiempo definido (en nanosegundos),
unicamente se registrara la primera.
Para aceptarlas todas, ingrese un
valor de 0. El menor intervalo de
registro es de 1 segundo, sin em-
bargo todas las marcas se
contabilizaran.

En caso de que un dispositivo
externo esté conectado al sensor, se
puede transmitir un mensaje OWI o
LB2 al momento en que se registre
una marca de tiempo.

Para activar los mensajes, elija en el
campo Msj. notif ASCIl (OWI) o
Binario (LB2) y oprima la tecla PRTN
(F5) para elegir el puerto y el
dispositivo a través de los cuales se
transmitira el mensaje.
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Desplacese hacia abajo e ingrese
una Descripcion, la cual se incluira
en el registro de marca de tiempo.
Esto resulta de gran utilidad en caso
de emplear simultaneamente dos
puertos para las marcas de tiempo,
precisamente para diferenciar los
registros de una marca y otra.

Las especificaciones técnicas para
las marcas de tiempo son las
siguientes:

Tipo de pulso: pulso de salida
positivo o negativo.

Longitud del pulso: 125
nanosegundos como minimo

Voltaje: Nivel TTL (~5V, minimo 3.3 V)
Definicion de bornes: Central =
sefial, externos = tierra

Tipo de conector SR530: Huber &
Suhner Lemo tipo Il
FFA.00.250.CTAC327

257
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El mensaje ASCII presentara el siguiente formato:

$PLEIR,EIX,ssssssss, tttttttt,nnnn,cccc,dddd*hh<CR><LF>

Formato Contenido

$PLEIR, Encabezado

EIX, Identificador de mensaje = marca de tiempo "1" 0 "2"

555558888, hora de semana GPS de la marca de tiempo (en milisegundos)

tttttt, hora de semana GPS de la marca de tiempo (sub
milisegundos, en nanosegundos)

nnnn numero de semana GPS

ceee cuenta de marca de tiempo

dddd cuenta de pulsos de marca de tiempo'

*hh checksum

<CR> retorno de carro

<LF> avance de linea

'Cuenta de todos los pulsos, incluyendo aquellos que exceden el tiempo
especificado en las condiciones de revision de tiempo. De esta forma, se
pueden determinar las marcas de tiempo perdidas.
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10. Estado

10.1 Estado del Ingreso en Tiempo Real

Mediante la tecla STATUS se puede
consultar, en cualquier momento, el
estado de todas las funciones del
Receptor.

tamiento

Redistro=
General
Interfaces

coqr || | | | |

Esta tecla presenta cuatro
submenus.

1 Levantamiento - Estado de las
funciones relativas al levantamiento
2 Registros - Archivos de registro
de lo que se ha grabado

3 General - Estado del hardware y el
firmware

4 Interfaces - Estado de las inter-
faces, puertos y dispositivos externos

El estado del Tiempo Real queda

disponible al trabajar como
referencia 0 como mdvil en tiempo
real. La informacion que se despliega
dependera del modo de operacion.

En las siguientes pantallas se
muestra lo que se desplegaria al
trabajar como referencia o maévil
RTK, empleando datos en formato
Leica. En caso de emplear
correcciones RTCM se desplegarian
otros datos, asi como en caso de
que se transmitieran o recibieran
datos unicamente de cédigo.

10. Estado

1. Mévil en Tiempo Real

ETADO™

Ent. Dat= Tienp

Formato Dat: Leica
Zats L1-LZE 3 7T
Ult Recepo 3 1 =
% recibido 3 Q9

COHT | [DRTOSAMELG | REF |

Formato Dat - Formato de datos que
se esta recibiendo.

Sats L1/L2 - Numero de satélites en
L1/L2 que se estan empleando en el
célculo.

Ult recepc - Tiempo transcurrido
desde que se recibio el ultimo
mensaje de la estacién de referencia.
% recibido - El Receptor compara la
cantidad de datos recibidos a través
de la antena GPS, con la cantidad de
aquellos recibidos de la estacion de
referencia y despliega el resultado en
valor de porcentaje.
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Oprima la tecla DATOS (F3) para
obtener informacién de los datos que
se estan recibiendo de los satélites.

STHDO™ Ent. Dats
Zat —— H

Fase LI =+ = =——— Cic
Fase Lz =+  =——— Cic
cadig L1 = === m
cadig LZ ¢+ m=——— m

ConT | ST ]

Sat - Numero del satélite
seleccionado.

Fase L1 - Numero de ciclos de fase,
de la antena al satélite, en L1.

Fase L2 - Numero de ciclos de fase,
de la antena al satélite, en L2.
Codig L1 - Seudorango hacia el
satélite, considerando los datos en
L1.

Codig L2 - Seudorango hacia el
satélite, considerando los datos en
L2.

Oprima la tecla AMBIG (F4) para
obtener informacidn relativa al
proceso de solucién de
ambigledades.

HOO™ Ambidiedsad

codr (|| | | |

Se despliegan los satélites
empleados para el calculo en tiempo
real, mostrando el estado de las
ambigliedades en cada frecuencia.
Si indica que las ambigiiedades
estan fijas y NO que aun no se fijan.

10. Estado

Oprima la tecla REF (F6) para
obtener informacion relativa a la
Estacion de Referencia.

Alt Antena i

Z.008 m
M<D

S Local TEBSIT.ITI m
4 Local : E49E59.551 m
31tE Local ¢ 455.E5F m
COMT_[COORD | I

Se muestra el Id de Punto y la Altura
de Antena (Alt Antena) del punto de
referencia.

Posteriormente, se muestran las
coordenadas del punto de referencia.

Oprima la tecla COORD (F2) para
desplegar los valores de
coordenadas, ya sea en WGS84
Geodésicas o Cartesianas, o en
coordenadas de cuadricula local en
caso de emplear un sistema de
coordenadas.
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10.2 Indicador Parar y Sequir

2. Referencia en Tiempo Real El indicador Parar y Seguir ofrece Modo Estatico
informacion relativa al tiempo
transcurrido sobre un punto, asi

STHOO Zalida Tiempd Feal . . STHOO™ Conf Indic
Sormato Dat: Leica como el t|empo necesario a comeleto : a
. 2ermanecer H a:aa
zats L1/LE T permanecer sobre el mismo. Tiem en PLo : ataa
. . Taltos de Ciclol Li: & Lzi @&
J1t Erwiad § 1= % Ep . P cmEe = ?:i S-“
i i i nLy Re = . =
La informacion desplegada varia, She EStat a

EAENETEE T (oPendiendo de que Se encuentre en oy g e e ———
modo estatico o dinamico.

Formato de Datos - Formato bajo el Completo - Se indica por medio de
cual, se transmiten los datos. un valor en porcentaje, cuantos datos
Sats L1/L2 - Numero de satélites en se requieren para lograr un post-
L1/L2, que se estan empleando en el proceso exitoso (100%), asi como
calculo. cuantos de ellos se han registrado. El
Ult Enviad - Tiempo transcurrido criterio empleado para determinar
desde que se transmitio el ultimo este valor depende de lo que se haya
mensaje. definido en la Configuracion
empleada. Véase la explicacion -
Quedan disponibles las teclas posterior.
DATOS (F3) y REF (F6). La
informacion que presentan es Tiempo en Punto - En caso de estar
exactamente la misma que al asi configurado, se desplegara un
trabajar como Movil en Tiempo Real. contador mostrando cuanto tiempo

debe pasar antes de detener las
observaciones en el punto.
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Tiem en Pto - Tiempo transcurrido
registrando en el punto.

Saltos de ciclo - Numero de saltos
de ciclo que se han presentado en
L1/L2 a partir de que comenzé la
medicién en el punto actual.

GDORP - Valor actual calculado para
PDOP o GDOP.

Intv Reg Obs - Intervalo de Registro
de Observaciones empleado.

Obs Estat - Numero de
Observaciones Estaticas (épocas)
registradas en el punto.

Criterios para el parametro
Completo - A menos que se haya
configurado en una forma especial,
el valor en porcentaje que aqui se
presenta resulta de una estimacion
conservadora, basada en una linea
base de 10 a 15 km. Lo mismo se
aplica para Estaciones de Referencia
en Tiempo Real.

En un levantamiento para post-
proceso, en el que se ha
seleccionado la opcién de Fin de
Levantamiento Automatico y/o ALTO
PosPro, el valor se puede desplegar
segun:

Tiempo - Minimo de tiempo
especificado.

Observaciones - Numero de
observaciones especificadas.
Indicador Parar y Seguir - Se
selecciona la longitud de una linea
base, asi como un valor en
porcentaje calculado a partir de dicha
longitud, numero de satélites y
GDOP.

Num. de Satélites - Se especifica un
cierto tiempo, el cual varia segun el
numero de satélites disponibles.

En un levantamiento como Mdvil en
Tiempo Real, en el que se ha
seleccionado la opcién de Fin de
Levantamiento Automatico y/o FIN T
Real, el valor se puede desplegar
segun:

Precision - el levantamiento se
detendra cuando se alcanza la
precision especificada. Es imposible
predecirlo en términos de porcentaje,
por lo que se despliega unicamente
el Indicador Parar y Seguir
predeterminado (10-15 km).
Posiciones - Se especifica el
nuimero de posiciones en tiempo
real, requeridas en cada punto.

Indicador Parar y Seguir - Se elige
una longitud de linea base y se
emplea, junto con el numero de
satélites y el GDOP para calcular un
porcentaje.

Num. de Satélites - Se especifica un
periodo de tiempo, el cual varia
dependiendo del numero de satélites
disponibles.

10. Estado
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10.3 Posicion

Modo Cinematico

5 Eats=s desde & A aa
2DOF max = §» Z.6
Ity Red Obs i 1.8 =
JbE Mow i a

T I N A N

5 Sats desde - Tiempo transcurrido
durante el cual, se han observado 5
satélites. En operaciones
cinematicas OTF, es importante
mantener la recepcion de la senal de
5 satélites durante por lo menos tres
minutos ininterrumpidos, al inicio de
la cadena cinematica.

GDORP - Valor actual calculado para
PDOP o GDOP.

Intv Reg Obs - Intervalo de Registro
de Observaciones determinado.

Obs Moviles - Numero de
Observaciones Mdviles (épocas)
registradas en este intervalo.

STHDO™ Posicion
Hora Local 11833:52.1 c8.88;

E Local TERSIT.17TI m
M Local Z49Z53.551 m
ALLE Local 4S5 Z5T m
HDOF i 1.4
VYDoF i Z.6

COORD  UELOC  |OEJET

Hora Local - Se muestra seguida
por el intervalo de la actualizacién de
la posicion UTC entre paréntesis.

Se proporciona la posicion. Mediante
la tecla COORD (F2) puede cambiar
entre el sistema de coordenadas
WGS84 geodésicas/Cartesianas.
Nétese que las coordenadas locales
estaran disponibles Unicamente si en
forma previa, se ha definido un
sistema de coordenadas.

Se muestran también los indicadores
de precision para los componentes
horizontal y vertical de la posicion
actual.

Oprima la tecla VELOC (F4) para
desplegar informacion de velocidad.
Se muestra la velocidad en la
direccion horizontal y vertical, asi
como el rumbo para la primera de
ellas.

Con la tecla OBJET (F6) define y se
encamina hacia un punto a
replantear. Quedan disponibles todas
las funciones de Replanteo en
Tiempo Real, con la excepcion de
que no se pueden registrar las
posiciones.

Al trabajar como mévil en Modo
Avanzado, puede utilizar la tecla
LBASE (F3) para desplegar
informacion de la linea base. Sin
embargo, dicha informacion
Unicamente se podra desplegar si las
coordenadas de la estacion de
referencia se envian como parte del
formato de datos empleado para
transmitir.
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Al trabajar como mévil en Modo
Avanzado, también puede utilizar la
tecla PEND (F5). En la pantalla
ESTADO\Pendiente, se desplegara
informacion acerca de la pendiente
entre un punto de origen y la posicion
actual del mévil, basada en cuatro
métodos diferentes.

Met.odo

O CoRoc 1o

Id Oridgen = 1w
Pernd 1= H 1:1.6
Pernd < H> H BEZ.Z

nif Altura = A.88d4 m
Dist Hor : 8887 |
List Incl H

Ba.885 m ‘
conT ||| | | M
Segun el intervalo de actualizacion
de posicién, los valores individuales
se actualizaran automaticamente.
Observe que el mayor intervalo de
actualizacién en esta pantalla es de 1
segundo, a pesar de que el intervalo
de actualizacién general deberia
configurarse con un valor menor a 1
segundo.

Para definir el método a emplear,
resalte el campo Método y presione
la tecla ENTER.

Pto conocido - El punto de origen
para la pendiente es un punto
conocido seleccionado.

Ultimo Pto - El punto de origen para
la pendiente es el dltimo punto
medido.

Distancia - El punto de origen para
la pendiente no es un punto fijo,
como sucede en los dos métodos
anteriores. En este caso, se actualiza
con la posicion actual del mévil
después de que el movil se ha
desplazado una determinada
distancia. La aplicacion comienza
cuando se ha ingresado un valor de
distancia. La posicién actual del
movil en ese momento se toma
como el primer origen a partir del
cual sera calculado el grado.
Tiempo - El punto de origen para la
pendiente no es un punto fijo, como
sucede en los dos métodos
anteriores. En este caso, se actualiza
con la posicion actual del mévil
después de un determinado intervalo
de tiempo. La aplicacién comienza
cuando se ha ingresado un valor de
tiempo. La posicion actual del movil
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en ese momento se toma como el
primer origen a partir del cual sera
calculado el grado.

Id Origen - Disponible para los
métodos de Punto conocido y Ultimo
punto. Este es el punto a partir del
cual se calcula el grado. Con el
método de Punto conocido,
seleccione un punto de la lista de
puntos conocidos del trabajo actual.
Con el método de Ultimo punto,
automaticamente se desplegara el Id
del dltimo punto medido.

Distancia - Disponible para el
método de Distancia. Defina una
distancia en metros, después de la
cual se actualizara la posicion del
origen.

Tiempo - Disponible para el método
de Tiempo. Defina un intervalo de
tiempo en segundos, después del
cual se actualizara la posicion del
origen.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es



Pendiente <1:> - Pendiente entre el
primer punto y la posicion actual del
movil.

pendiente = 1: pendiente = AV : AH

positiva para pendientes de corte
negativa para pendientes de relleno

+AV:AH: AV AV j—AV:AH

AH AH
pendiente pendiente
de corte de relleno

Pendiente <%> - Pendiente en
porcentaje entre el primer punto y la
posicion actual del mavil.

Dif Alt - Diferencia de altura
ortométrica entre el punto de origen y
la posicién actual del mévil. Si las
alturas ortométricas no estan
disponibles, la diferencia de alturas
estara referida al elipsoide local. Si
este tampoco estuviera disponible,
entonces estara referida a la altura
elipsoidal WGS84.

Dist Hor - Distancia horizontal de
cuadricula entre el punto de origen 'y
la posicion actual del maévil. Si las
coordenadas de cuadricula local no
estuvieran disponibles, la distancia
estara referida al elipsoide local. Si
este tampoco estuviera disponible,
entonces estara referida al elipsoide
WGS84.
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Dist Inc - Distancia inclinada entre el
punto de origen y la posicién actual
del mévil en la cuadricula local. Si la
cuadricula local no estuviera
disponible, se utilizaran las
coordenadas del elipsoide local. Si
estas tampoco estuvieran
disponibles, entonces se emplearan
las coordenadas elipsoidales
WGS84.

Rumbo - Rumbo entre el punto de
origen y la posicion actual del movil.
Se desplegara en caso de utilizar el
método de Punto conocido o Ultimo
punto.
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10.4 Estado del Registro

Por otro lado, se muestra
informacion del registro de datos
crudos GPS.

EZTRIO™

Eedistro

Fediztro =1
Ob=s Mawviles H Sid
Todas Obs Est = T
Todas Obs Mow 8 6
t Ptos DE : a7
# Ptz AULO : T

comT || JARcHs
Registro - Indica si se encuentra

activo o no el registro de datos
crudos GPS.

Obs Moviles/Obs Estaticas -
Numero de observaciones Estaticas
0 Mdviles (épocas) registradas en
este intervalo. Segun sea el modo de
medicién, se desplegara el valor de
Observaciones Estaticas o Mdviles.

Todas Obs Est - Numero total de
observaciones estéticas (épocas),
registradas en el Trabajo actual.

Todas Obs Mév - Nuimero total de
observaciones maviles (épocas),
registradas en el Trabajo actual.

# Ptos DB - Numero total de puntos
contenidos en la base de datos del
Trabajo. Incluye los puntos
registrados en forma manual y
automatica.

# Ptos Auto - Numero de puntos que
se han registrado en la cadena
actual, es decir, en la secuencia parar
y sequir.

Mediante la tecla ARCHS (F4) se
despliega informacion relativa a los
archivos con datos registrados.

STHOO™

Ar-ch de Datos Grabados

Trab HELUEI i Fredetear
E-Tamaho PLS: 12 15 KE
_ong Obs : 3 KE
Tamafio Total: 8 KE
Mros Trabajs 000000 —o—-
dem Libre  : 1.9 ME

conr 1 | | | |

Trab Actual - Nombre del Trabajo
actual.

# / Tamano Pts - Numero de puntos
y cantidad de memoria ocupada por
el Trabajo activo.
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Long Obs - Memoria ocupada por
los datos GPS crudos en el Trabajo
actual.

Tamaiho Total - Cantidad de memo-
ria ocupada por el Trabajo activo.

Otros Trabaj - Memoria ocupada en
el dispositivo de memoria, por el
resto de los trabajos.

Mem Libre - Cantidad de memoria
libre en el dispositivo de memoria
empleado.

Al configurar el receptor como Mévil
en Tiempo Real, quedara disponible
la tecla REF (F6).

Al presionar esta tecla, se ofrece
informacion relativa al estado del
registro en la estacién de referencia.
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10.5 Estado de los Satélites

Se proporciona informacion relativa al
estado de los satélites.

EM1 ZHE  all Iz
=1 =1 93 39

E
T
T
I b5 Z53 Sa 51 93 39
+
+

ERZTE____ [SALUI CIELL REF |

Sat - Numero PRN de cada satélite
observado

Elev - Elevacion sobre el horizonte
del satélite, asi como la direccion en
que se esta desplazando
(elevandose o descendiendo).

Azi - Azimut del satélite.

SN1 y SN2 - Relacion sefal-ruido en
L1 (SN1) y L2 (SN2).

QI1 y QI2 - Indicador de calidad de la
reconstrucciéon de medicion de fase

para L1(Ql1) y L2 (QI2).
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RASTR (F2)

Permite alternar entre la informacién
de elevacion/acimut y rastreo/
busqueda.

SM1 SNz @I1 BIZ

COMT [EL-A= | SALUDL CIEL] REF |

Sat - NUmero PRN de cada satélite.

L1y L2 - Estado del rastreo de cada
satélite. TR = Rastreando, SH =
buscando.

SN1 y SN2 - Relacion sefal-ruido en
L1 (SN1) y L2 (SN2).

Ql1 y QI2 - Indicador de calidad de la
reconstruccion de la medicién de
fase para L1 (Ql1) y L2 (QI2).
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SALUD (F4)

STRADO™ =3lud

A Zat Mo Sal

ET 2ats Otili Al az a3 a4

av as a3 1a
15 16 17 15
ZE Z3 Z4 Z5

con L || | | |

Oprima la tecla hacia abajo del
cursor.

ETADO™ Ealud de at. 2
ZT7Zats Qtilf A1 82 83 84 a5 e
a

S Zats M-oDE 11 12 28 28 32
cont 1| | | |

Se enlistan los numeros PRN de los
satélites no saludables, los
saludables y aquellos cuyos datos no
se encuentran disponibles.

CIELO (F5)

|_1|-1 Cielo

O™ Grafica
LZ |-

.............. i z‘ir?. 1%]
<~ _?-4-““%“9 >

COMT [ELEASl+EIME ]I

NFOR |

Despliega una grafica del cielo, en la
cual se muestran las posiciones de
los satélites e informacion relativa de
los 6 con mayor elevacion.

En la gréfica, la linea vertical
corresponde a la direccién norte-sur.
Los circulos corresponden a las
elevaciones de 15, 30 y 60° de
afuera hacia adentro,
respectivamente. Los satélites se
muestran en sus posiciones
relativas.

ELEOO (F2) - En esta pantalla, se
determina la mascara de elevacion
en 0, con el fin de que puedan ser

10. Estado

visibles aquellos satélites que se
encuentren por debajo de la misma.
Esta tecla puede cambiar a ELEXxX,
con lo cual la mascara de elevacion
cambia a su valor original.

SIMB (F3) - Cambia la
representacion de los satélites,
mostrandolos con simbolos.

INFOR (F5) - Cambia el despliegue
de informacion de los satélites entre
informacion de rastreo, relacion de
senal-ruido e Indicador de calidad.
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10.6 Estado del Registro de Puntos

REF (F6)

Esta tecla queda disponible si el
Receptor esta configurado como
movil en tiempo real.

Al oprimir esta tecla, se despliega
informacion relativa a los satélites
que estan siendo rastreados en la
Estacion de Referencia.

Se muestra un registro de todos los
puntos (por orden cronolégico),
contenidos en el trabajo actual.

ETHDOO Punto Graba bt
—Hor-a —

Z
oo S 15859 Z4.8Z
HAZ d 15859 Z4.8Z
SET S 1B8Z3 Z4.8Z

i
ConT ||| [INFOR GHUH

Mediante la tecla INFOR (F5) se
obtiene informacién adicional.

Aparece la columna Fte Coord y
muestra el origen de las
coordenadas de cada punto.

Calculadas - calculadas a partir de
otro juego de coordenadas. Por
ejemplo, mediante rutinas COGO.
GPS Navegac - posicion GPS de
navegacion.

Codigo PPRC - unicamente cédigo
GPS con post-proceso.

Fas flot PPRC - posicién GPS con
fase flotante, con post-proceso
(ambigtiedades sin resolver).

Fas fij PPRC - fase GPS con post-
proceso. Ambigiiedades fijas.
Codig TR - posicion GPS en tiempo
real, unicamente con codigo.

Fas fij TR - posicion GPS con fase
en tiempo real. Ambiguedades fijas.
GPS RTCM - posicion GPS en

tiempo real, a partir de correcciones

de codigo RTCM.

Desconocid - fuente desconocida.
Usuario - coordenadas ingresadas
por el usuario.

Si oprime nuevamente la tecla
INFOR (F5), se muestran los valores
de CQ (calidad de coordenadas) y la
clase de las mismas. Esta ultima
puede ser:

MED - punto medido una vez.

PROM - punto con mas de una
medicidn, cuyas coordenadas se han
promediado.

CTRL - punto ingresado por el
usuario, o fijo sin matriz de precision.
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10.7 Estado del Registro de
Cadigos

10.8 Estado del Registro de
Mensajes

10.9 Estado de la Memoria/
Bateria

Se despliegan los cinco ultimos
cédigos, de la lista correspondiente,
que se han empleado. Si desea
utilizar una lista de cdédigos diferente,
este registro se debera borrar.

Oprimiendo la tecla INFOR (F5), se
muestra la hora en que se registro el
cédigo.

Se enlistan, por orden cronoldgico,
los ultimos 100 mensajes
desplegados en la Terminal
(comenzando por el mas reciente).
Este registro Unicamente se puede
borrar mediante la tecla BRTOD
(F4).

Al oprimir la tecla INFOR (F5) se
muestra la hora y la fecha en que
aparecio el mensaje.

ESTHDO™ Memoris-Eater13

B ladx
Po1.5ME me———k
(2], - s—

Tarj PC
Mem Interta:

AT ¥

Eateria E 102
Eateria Ext: |5 —

jcodr || | | REF|

Oprima la tecla hacia abajo del
cursor.

Eateria A

ESTHDO™ Memoria-Eateria

Eateria A
EBateria E
Eateria Ext:

Bat. Tari PCI 0K
Eat Respald:

eon | | | | REF]

Tarjeta PC - Cantidad de memoria
libre en la tarjeta PC.

Mem Interna - Cantidad de memoria
libre en la memoria interna.

Bateria A - Cantidad de energia que
le queda a la bateria interna A.

Bateria B - Cantidad de energia que
le queda a la bateria interna B.

10. Estado
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10.10 Estado del Sensor

10.11 Estado de la version del
programa

Bateria Ext - Cantidad de energia
que le queda a la bateria Externa.

Bat Tarj PC - Estado de la bateria de
la tarjeta SRAM PC. Los tres estados
posibles son: OK, Bajo y Error. Es
importante que reemplace la bateria
de la tarjeta PC en cuanto se
encuentre baja, ya que de no hacerlo
puede resultar en la pérdida de
datos. Asegurese de respaldar todos
los datos contenidos en la tarjeta
antes de cambiar la bateria. Las
tarjetas PC Flash no emplean bateria.

Bat Respald - Sistema de bateria de
respaldo del Receptor. Cuando
comience a bajar su nivel, contacte a
su representante Leica para que la
reemplace.

Si trabaja como Mévil en Tiempo
Real, puede oprimir la tecla REF (F6)
para consultar el estado de la memo-
ria y la bateria de la estacion de
Referencia.

EZTADO™ General

Tipo Iensor i ZRSS8
¥ Zerie Iensori 19951224
Modo Conbrol TRS@8
Fuerto remoto 3 Terminal
Fulsos Por Segl =1
Marzca Tiempo H =1

coqr || | | | |

Se despliega el modelo y el numero
de Receptor empleado.

Modo Control - Despliega el
dispositivo empleado para controlar
al Sensor. Generalmente sera la
TR500.

Indica también si los puertos para
PPS y Marca de tiempo se
encuentran disponibles.

Despliega la version de firmware,
del programa de inicializacion del
Sensor, la del dispositivo de
medicion, la de inicializacion del
dispositivo de medicion y el
firmware para el teclado/despliegue
(TR500) instalados.

Con la tecla MAS (F5) se despliega
informacion acerca de parametros
especiales del programa.
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10.12 Estado de las Interfaces

Proporciona informacion general de
todas las interfaces, asi como el
puerto y el dispositivo asignado a
cada una de ellas.

Por ejemplo, puede estar empleando
un Sensor como mévil en Tiempo
Real, con un radio Satelline
conectado al puerto 1y registrando
puntos inaccesibles con un DISTO
conectado al puerto 2.

La salida de mensajes NMEA y PPS
no se encuentran configuradas.

EZTARDO™
Interfaz

Iter f aces

20

1 Tiempo Fesl 1 #Z3telline
3 Zalida HMER & —————

4 Datos ASCITI W ————-—

5 Punto Inacces 2 #Disto

& Meteo 000 0—-———-

ii
COMT | [CARAT | loHUM

En este tipo de operacion, la pantalla
de Interfaces se despliega como aqui
se muestra.

Para obtener informacién detallada
de una interfaz en particular,
presione la tecla CARA | (F3). Las
siguientes interfaces ofrecen
informacion del estado que guardan.

Tiempo Real - Al presionar la tecla
CARA | (F3), se desplegara
informacion especifica del estado de
esta interfaz. Para mayores detalles,
consulte el capitulo 10.1

Datos ASCII - Al presionar la tecla
CARA | (F3), podra consultar el
estado del ingreso de datos ASCII.

DNat.o=s HSCII
#1 = Ecozonda
¥z = U=a
#3 = U=ua
4 = U=ua

cobT | oATosl [ ]
Para cada comentario, puede visualizar
la descripcién asignada o la ultima
cadena de caracteres ASCII especificada
por el Id del mensaje. Puede cambiar
de uno a otro presionando la tecla
DATOS/DESCR (F3).

10. Estado

Marca Tiempo - Al presionar la tecla
CARA | (F3), se despliega la Hora, la
Cuenta de eventos y la Cuenta de
Pulsos por eventos para el puerto
seleccionado.

EZTADO™

Marca
Frt Mca Tpo u
Tiempo H
Cuenta de eventos:
Cta de puls event: a

Frt Mca Teo
Tiempeo

coMT L | | | | |

TiempEo

1
agigaiaa
a

Z
aRaiaaian

Para obtener mayor informacion
relativa a los diferentes tipos de
dispositivos, consulte el apéndice H.
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11. Aplicaciones

11.1 Determinacion de un Sistema de Coordenadas

En Aplicaciones se encuentran
diversas funciones, las cuales no
estan necesariamente relacionadas
entre si.

En esta opcién, usted puede
determinar sistemas de
coordenadas, hacer uso de
funciones para el manejo de puntos,
emplear la calculadora integrada,
definir sesiones automaticas y tener
acceso a cualquiera de los
programas estandar y/o adicionales
de aplicaciones (asumiendo que ha
ingresado el cédigo de seguridad
necesario).

Para mayor informacion de los
Programas de Aplicacion opcionales,
consulte los manuales
correspondientes.

El sistema GPS proporciona
coordenadas referidas a un datum
mundial, conocido como WGS84.
Este datum es relativamente nuevo,
en términos del periodo durante el
cual, se han ofrecido coordenadas a
él referidas de puntos especificos.
Por lo tanto, el WGS84 no se emplea
como datum para referir
coordenadas en la mayor parte de
los paises del mundo.

A lo largo del desarrollo de la ciencia
topogréfica, cada pais o regién ha
adoptado el datum que mejor se
ajusta a sus necesidades individuales.

Por lo anterior, al realizar
levantamientos con GPS, primero se
obtienen coordenadas referidas al
datum WGS84. Posteriormente,
dichas coordenadas deben ser
transformadas al sistema local.

Existen diversos métodos para

efectuar dicha transformacion. Uno
es el método de Helmert, en el que
se transforman las coordenadas del

11. Aplicaciones

datum WGS84 al datum del elipsoide
local y después, se aplica una
proyeccion cartografica para obtener
asi las coordenadas de cuadricula.
Otros métodos implican transformar
directamente las coordenadas
WGS84 a coordenadas de
cuadricula local.

Los receptores del Sistema 500
ofrecen tres métodos diferentes: el
método de Helmert, el método de 1-
Paso y el método de 2 Pasos.. El
meétodo a emplear depende de los
resultados requeridos, asi como de
la calidad y del alcance de los puntos
conocidos.

¢ Qué método emplear?

La respuesta depende
mayoritariamente de las condiciones
locales y de la informacion disponible.
Si desea conservar las mediciones
GPS completamente homogéneas y
dispone de los datos de la proyeccion
cartografica local, el método 3D
Clasico es el mas adecuado.
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Para los casos en los que no cuente
con la informacién del elipsoide y/o
de la proyeccion cartogréfica local, y/
o desee ajustar las mediciones GPS
a los puntos de control local, sera
mejor emplear el método de 1-Paso.

El método de 2 Pasos toma en cuenta
el elipsoide local y la proyeccion, por
lo que se puede aplicar en areas mas
extensas que el método de 1 Paso.
Comparado con el método de
transformacion Clasica 3D, los valores
de posicion y altura se procesan por
separado, por lo que se pueden
emplear puntos de control que tengan
unicamente informacion de posicion.

Para determinar un Sistema de
Coordenadas, sera necesario contar
con las coordenadas de los puntos
tanto en el sistema WGS84 como en
coordenadas locales. Dependiendo
del tipo de transformacion que desee
emplear, podra requerir también cierta
informacion de la proyeccion
cartografica, del elipsoide local y de un
programa para el modelo geoidal local.

1. Transformacién Helmert 3D:
Se debe conocer el elipsoide y la
proyeccion. El geoide es opcional.

2. Transformacion de 1 Paso:

La informacion del geoide es
opcional. No se requiere informacién
adicional.

3. Transformacion de 2 Pasos:

Se debe conocer el elipsoide, la
proyeccion y la transformacién previa.
El geoide es opcional.

AFLICACION™ Merl

215+ de Coord

Deter m
Bz Maneio de PuntosLineasArea
A% Calculadora
A4 Fesiones ALLomALicas
as CoGo
ag Area
a7 Divi=sidn de Lineas

catT | | | | |

A partir del menu de Aplicaciones,
seleccione Determ Sist de Coord y
oprima CONT (F1).

11. Aplicaciones

=T COoRID™

Inicio de Determihnac

Zist Coord:l

Ptos WGES4: Determinacidne
Pto=s Locs = Crd—orid.txtw
coMT | | JLocHL |2

Sist de Coord - Escriba el nombre
del nuevo sistema de coordenadas.

Ptos WGS84 - Seleccione el trabajo
a partir del cual, se tomaran las
coordenadas WGS84 de los puntos.

Ptos Locs - Seleccione el Trabajo o
el archivo ASCII a partir del cual, se
tomaran las coordenadas locales de
los puntos.

Utilice la tecla LOCAL (F4) para
definir la fuente u origen de las
coordenadas locales (un Trabajo o
archivo ASCII).
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=151 COORD™

Formato Punto Local

Archivo ASCII

2tos Locs .

CoMT || [AscIil ] |
En caso de seleccionar ASCII,
quedara disponible la tecla ASCII
(F4), con la cual se define el formato
del archivo ASCII.

Una vez seleccionada la fuente para
obtener los puntos locales, oprima la
tecla CONT (F1), hasta regresar a la
pantalla SIST COORD \ Inicio de
Determinac.

Haga uso de la tecla SCOOR (F6)
para desplegar el listado de los

Sistemas de Coordenadas disponibles.

Sist Coordd

=15T COORD™

Homkr
Swiss Z Clasico
WGEEE4 Geodetic Clasico

i
COMT | MUELWEDIT THFOR UM

Con la tecla NUEV (F2) se define un
sistema de coordenadas nuevo. Nétese
la diferencia entre "definir" y "determinar".
En este punto, usted puede definir un
Sistema de Coordenadas mediante
una transformacion existente. Cuando
determina un Sistema de Coordenadas,
determina también una nueva
transformacién, empleando los datos
de los puntos.

Si conoce los parametros del Sistema
de Coordenadas, puede ingresarlos
directamente en la pantalla
CONFIGURAR\Levantamiento\Posicion.

Utilice la tecla EDIT (F3) para editar el
Sistema de Coordenadas seleccionado.

Con la tecla BORR (F4) puede borrar el
Sistema de Coordenadas seleccionado.

Con INFOR (F5) se muestra la fecha
en que fue creado el sistema de
coordenadas.

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla SIST COORD \ Inicio de
Determinac.

Oprima CONT (F1) para llevar a
cabo la Determinacioén del Sistema
de Coordenadas.

=I=ST COarRD™
Zist Coord =
Transformac
Tipo Trans+:
Transf Prew:
Elipsoide

ProYeccidn &
Mod Geoidal:

cobT L | | | | |

He Seleccian

Coord Loc
Coord Loc

Dos FPasosw
Ejem Clarke &&
Clarke 1368
UTHM 14 Harte

Farma

Sist Coord - Nombre del Sistema de
Coordenadas.

Transformac - Nombre de la
Transformacién. En forma
predeterminada, se sugiere el mismo
nombre del Sistema de Coordenadas.
Escriba uno diferente, si asi lo desea.

Tipo Transf - Seleccione el tipo de
transformacién a emplear. Clasico es
el de 3D de Helmert, Un Paso sera
aquel en el que no se cuenta con
informacion del elipsoide local o en el
gue no se requiere de una
proyeccion cartografica.
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En la de 2 Pasos se requiere contar
con informacién del elipsoide, la
proyeccion y la transformacion previa.

Transf Prev - Este campo quedara
disponible unicamente al seleccionar
una transformacién de 2 Pasos.
Constituye una transformacién 3D
preliminar que se aplica con la
proyeccion elegida para obtener
coordenadas de cuadricula
preliminares, las cuales se emplean
en la transformacion 2D final.
Seleccione una transformacion previa
de la lista, o ingrese una nueva
presionando la tecla NUEVO (F2).

Elipsoide - Este campo queda
disponible en caso de definir una
transformacion clasica o una
transformacion de 2 Pasos y proyeccion
estandar. Seleccione el elipsoide en el
que estan basadas sus coordenadas
locales. Despliegue el cuadro de lista
y oprima PREDE (F5) para tener acceso
a otros elipsoides disponibles. Si el que
le interesa no se encuentra en la lista,
lo puede agregar mediante la tecla
NUEV (F2) para ingresar los parametros.

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla SIST COORD\ Forma de
Seleccion.

Proyeccién - Queda disponible en
caso de seleccionar la Transformacion
Clasica o una transformacion de 2
Pasos. Seleccione la Proyeccion a
partir de esta lista, o abra el cuadro
de lista e ingrese los parametros de la
proyeccion local, (véase la figura). Al
emplearla por primera vez, contendra
unicamente proyecciones
cartograficas no estandares.

Las proyecciones cartograficas no
estandares disponibles son:

Czech and Slovac
Danish Bornholm
Danish Jylland
Danish Sjelland
Dutch RD Stereographic
Finnish KKJ
Hungarian
Malaysian

New Zealand
Romania Stereo 70
Swiss

Swiss 95
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Mod Geoidal - Si va a aplicar un
Modelo Geoidal, presione la tecla
ENTER y seleccionelo de la lista.

SIET COORD™ Forma
Mod Geoidall

de Zeleccioh

Danish

Iystem

i
EDIT [EORREA IHFORGHUM |

Los archivos de Modelos Geoidales
se pueden exportar de SKI-Pro a la
tarjeta PC o a la memoria interna
bajo el subdirectorio
Data\GPS\Geoid. También se
pueden transferir al Sistema RAM o
leerse directamente de la tarjeta PC.

Utilice las teclas SHIFT + TRJPC
(F2) para actualizar la lista de
archivos de Modelos Geoidales que
existen en la Tarjeta PC.

Para editar el nombre de un Modelo
Geoidal, presione la tecla EDIT (F3).
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Utilice la tecla INFO (F5) para saber
donde se encuentra guardado el
modelo geoidal, el elipsoide en el cual
esta basado el modelo, asi como la
fecha y hora en que se generd.

Utilice las teclas SHIFT + PARAM
(F5) para desplegar los parametros
que definen el archivo del Modelo
Geoidal.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla
SISTCOORDA\Tipo de seleccion.

Para obtener mayor informacion
acerca de los Modelos Geoidales,
consulte el sistema de Ayuda de SKI-
Pro.

Modelo CSCS - En caso de aplicar
un Modelo CSCS, presione la tecla
ENTER y seleccidnelo de la lista.

COMF IGURAR™ Editar Zist de Cooro
Modela G202 < >
K System

i
CONT |TRJPC, | BORRA THFOR UM |

Puede exportar de SKI-Pro los
archivos de Modelos CSCS a una
tarjeta PC o a la memoria interna del
sensor, en el subdirectorio
Data\GPS\CSCS. También se pueden
transferir al Sistema RAM o leerse
directamente de la tarjeta PC.

Presione la tecla TRJPC (F2) para
actualizar la lista de archivos de
Modelos CSCS que existen en la
Tarjeta PC.

Utilice la tecla INFO (F5) para saber
donde se encuentra guardado el
modelo CSCS, asi como la fechay
hora en que se genero.

Utilice las teclas SHIFT + PARAM
(F5) para desplegar los parametros
que definen el archivo del Modelo
CSCsS.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla
SISTCOORDA\Tipo de seleccion.

Para obtener mayor informacion
acerca de los Modelos CSCS,
consulte el sistema de Ayuda de SKI-
Pro.

Oprima CONT (F1) para proceder
con la transformacion.
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Definicion de una proyeccion

La mayoria de las proyecciones se
ajustan a un modelo estandar, y
deberan ser definidas antes de
emplearlas por primera vez.

En la pantalla SIST COORD\ Forma
de Seleccion, despliegue el cuadro
de lista del campo Proyeccion.

i
COHT | HUEWEDIT | EORF FREDE GHLIM |

Presione la tecla PREDE (F5) para
desplegar todas las proyecciones
predeterminadas y State Plane
Zones (E.U.A.) disponibles.

Oprima la tecla NUEV (F2) para
definir una proyeccion nueva.

:OMNF IGURHE™ MHuews ProdYeccion
Jambr- e :

Tipo Trans Mercatorw
Falso Este & B.888 m
Falso Mortel B.888 m

Jriden Lat * 0@’ 8@ . aae" N
ot L

Escriba el nombre de la proyeccion
y seleccione el tipo de la misma.
Aunque la mayoria de las
proyecciones son de Tipo Trans-
versa de Mercator, UTM o Lambert,
estan disponibles muchas mas.

Ingrese los parametros de la
proyeccion, sin olvidar desplazarse
a lo largo de toda la lista con la
tecla de cursor.

Oprima CONT (F1) para continuar.

El siguiente paso consiste en
ajustar los puntos comunes.

i
CONT | NUELIEDIT | BORRAJUST |

En forma predeterminada, se
sugeriran aquellos puntos con el
mismo |ld en ambos sistemas.

Si no desea ajustar algun par de
puntos, selecciénelo y oprima la tecla
AJUST (F5). Esta tecla también se
emplea al aplicar una transformacion
de 1-Paso y si usted desea ajustar
los puntos Unicamente en altura o en
posicion.

Para ajustar un nuevo par de
coordenadas, oprima la tecla NUEV
(F2) y seleccione la coordenada
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278

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es



WGS84 y el punto local
correspondiente. Los puntos nuevos
en WGS84 se pueden medir desde
aqui mediante la tecla NVOC (F5).
Oprima CONT (F1) para regresar a
esta pantalla.

Para editar un sistema de
coordenadas ya existente,
selecciénelo y oprima EDIT (F3).
Realice los ajuste necesarios y
oprima CONT (F1) para regresar a
esta pantalla.

Con la tecla BORR (F4) se deshace
el ajuste del par de coordenadas
seleccionado.

En caso de trabajar con una
transformacion Clasica, queda
disponible la tecla PARAM (F5)
después de oprimir la tecla SHIFT.

De esta forma, usted puede definir el
tipo de transformacion y los
parametros de la misma.

Hombr e
qo0d Transf 3

Despl ox
pespl oY
Despl dZ

izt Coord 1

ELUr=a—Hal §

codr L || | | |

Mod Transf - Seleccione el modelo
de transformacién que desea
emplear. En la practica, seran
minimas las diferencias obtenidas
entre las coordenadas
transformadas. El modelo
Molodensky - Badekas es mas
estable numéricamente hablando,
debido a que debido a que el origen
de su centro de rotacidn coincide con
el centro de gravedad de las
coordenadas WGS84. En cambio, en
el modelo Bursa - Wolf el centro de
gravedad coincide con el origen de
las coordenadas del datum WGS84.
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Puede ingresar (en caso necesario),
ya sea valores conocidos para
ciertos parametros y considerarlos
como fijos o bien, establecerlos con
valor de cero. Aquellos parametros
que presenten el simbolo ----- seran
calculados.

Para fijar un parametro, selecciénelo.
Quedara disponible la tecla FIJO
(F4). Escriba el valor a fijar. Para que
el parametro no se calcule,
simplemente escriba 0 (cero).

Para restablecer un parametro fijo,
con el fin de que sea calculado,
seleccidnelo y oprima la tecla AJUST
(F4).

Oprima CONT (F1) para regresar a
la pantalla previa.

Oprima CONT (F1) nuevamente para
realizar el calculo de transformacion.
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= IST COORD- Residuales
Hor te —Este
a.a59

+

—3.015
15 B.824 —B.824
AL -3.088  @.045
318 -8 . D4SH—3 . DES

i

COMT | [REZUL]  [IMFOR |

Se despliegan entonces los residuales
resultantes de la transformacion.
Representan la diferencia entre las
coordenadas WGS84 transformadas
y las coordenadas originales en el
sistema local.

Aquellos valores marcados con un
asterisco corresponden a los que
tienen los residuales mas altos.

Con la tecla INFO (F5) se despliegan
los residuales en altura.

Utilice la tecla RESUL (F3) para ver
el resultado del calculo de
transformacion (parametros calculados
de la transformacién). La informacién
presentada variara segun el tipo de
transformacion aplicada.

Resultados de la Transformacion
Clasica

SIST COQRD™ Parametkos

Mambr e : Zist Coord 1
Moo Transs 3 Eursa—Hol+é
Despl ox : 13Z52.2952 m
Despl oYy : 2464 0975 m
Despl o H ZARNGZE .S6ST W

coMT | ERC

Se despliega el Nombre y el Modelo
de Transformacion (Mod Transf).

Asimismo, se presentan los
parametros de traslacion.

Despl dX, dY, dZ - Desplazamiento
enlosejes X, YyZ.

Rotacion X, Y, Z - Rotacién en los
ejesX,YyZ.

Escala - factor de escala entre los
dos datums.

Resultados de la Transformacion
de 1-Paso/2 Pasos

ZIET COORD™ FParametros

Posicich &

Despl oX  f FEABAE . 1448
Despl oY f TEEZQS,5504
Rotacidan H =E7T54 .6338 "
Escala : F3 5970 PEM
Altura :

CoMT | [EDIT |ESCAL] EMC | |

La transformacion se divide en una
transformacion en 2D de Helmert
para la posicién y una Interpolacién
para la altura.

En una transformacion de 1 Paso,
se calcula el centro de gravedad de
los puntos sobre el datum WGS84.
Se construye un meridiano central
temporal que coincide con dicho
centro de gravedad y se aplica una
proyeccion Transversa de Mercator.

continuacion...
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En una transformacién de 2 Pasos,
primero se calcula la transformacion
previa para obtener las coordenadas
cartesianas auxiliares. Posteriormente,
se aplica la proyeccion sobre el
elipsoide definido.

En ambos métodos, todo lo anterior
genera una cuadricula auxiliar
temporal. Se ejecuta entonces una
transformacién en 2D de Helmert
entre la cuadricula auxiliar y el
sistema local de coordenadas.

Se presentan primero los resultados
de la transformacion en posicion.

Despl dX, dY - Desplazamiento a lo
largo de los ejes X, Y.

Rotacion - Rotacion en el eje de la Z.
Escala - Factor de escala entre los
dos datums.

Se muestra también la
transformacion en altura.

Pend dH/dX / dH/dY - Pendiente
resultante de la interpolacion del
plano de alturas, visto a lo largo del
eje XoY.

Despl HO - Altura del plano de
interpolacion sobre el punto donde
intersecta con el eje de las Z.

Origen X0, YO - Coordenadas del
centro de gravedad de los puntos
sobre la cuadricula local aukxiliar.

Con la tecla EMC (F4) se despliegan
las precisiones calculadas para cada
uno de los parametros de
transformacion.

Presione la tecla ESCAL/ppm (F4)
para cambiar entre valores ppm o
valores de escala.

Utilice la tecla EDIT (F3) si requiere
editar los parametros de la
transformacion de 1 Paso o de 2
Pasos previamente calculados.

SIST COORD~ Editar Parametros
Despl oY THESZIT.S584 m
FRotacidn 12357 54 643"

Factor Elewsi
Factor E=Cc 3
Aplicar Elwi
Factor combi

TI3«3116 1M
S5 L SETE PO

33 .5978 PEM
conT | JESCHLIAEDRT

Despl dX, Despl dY, Rotacion, Factor
Esc - Si asi lo requiere, puede editar
los resultados de la transformacion de
posicién. Esto puede ser necesario si,
por ejemplo, se calculé una
transformacion de 1 Paso y desea aplicar
una escala o una rotacion especifica.

Factor Elev - Despliega el factor de
elevacién calculado a partir de las alturas
elipsoidales de los puntos comunes.

Aplicar Elv - Si lo configura como SI,
se calculara el factor combinado
multiplicando el Factor de escala por
el Factor de elevacion. Si lo configura
como NO, el Factor combinado sera
igual al Factor de escala del calculo
original.

En la pantalla SIST COORD \ Editar
Parametros, presione la tecla ABORT
(F5) para regresar a la pantalla anterior
sin efectuar cambio alguno. O presione
la tecla CONT (F1) para aceptar los
cambios realizados.
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En la pantalla SIST COORD \ Parametros
presione la tecla CONT (F1) para
continuar.

SIST COORD™ =
Zist Coord:

Tipo Trans: 1-Faso
Residuales: For 1<Distw
#Ptos Ajus: T
Max Res E & B.849 m
Max Res M * B.85T m
Max Res H * B.123 m

cont | L 1 | 1

Se muestra la informacion general
del Sistema de Coordenadas.

Sist Coord - Nombre del Sistema de
Coordenadas.

Tipo Trans - Tipo de Transformacion
empleada.

- Residuales - Se despliega el método

por medio del cual se distribuiran los
residuales a lo largo del area que
cubre la transformacion. De esta
forma, los resultados de la
transformacion pueden ser mas
realistas y ayudar a distribuir
cualquier deformacion presente en la

misma. Los métodos 1/Dist, 1/Dist 2
y 1/Dist3/2 distribuyen los residuales
de los puntos de control de acuerdo
a la distancia entre cada punto de
control y el punto transformado.

Multicuadratico distribuye los
residuales empleando un método de
interpolaciéon multicuadratico.

El método de distribucion se guarda
con el nuevo sistema de
coordenadas.

#Ptos Ajus - Numero de puntos
ajustados empleados en el calculo de
la transformacion.

Res Max E, N, H - Residual mas
elevado en Este, Norte y Altura.

Oprima CONT (F1) para salvar el
Sistema de Coordenadas y regresar
al menu de Aplicaciones.

11. Aplicaciones
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11.2 Agregando Puntos a un Sistema de Coordenadas Existente

Es posible agregar puntos a un
Sistema de Coordenadas existente.
Esto es util si ha medido puntos que
queden fuera del area de transformacion
y necesita extenderla, midiendo las
coordenadas WGS84 de un punto
conocido en el sistema local de
coordenadas que queda fuera del
area de transformacion existente.

Mida los nuevos puntos en el mismo
Trabajo que los puntos existentes,
los cuales empled para determinar el
Sistema de Coordenadas.

Del menu Aplicaciones, seleccione
Determ Sist de Coord.

COORD™

Inicio de Determinac

Tist Coord: I
PLOS WGES4: Determinacisne
PLos Locs = Crd—orid.txtw

CoMT [ 1 JLOCALL  [SCOOR

Oprima la tecla SCOOR (F6) para
desplegar la lista de los Sistemas de
Coordenadas disponibles.

Sist Coord 1 Clasico
Zwiss 1 Clasico
EWiss Z i-Paso
WGES4 Geodetic Clasico

ii
COMT | HUEWEDIT | FORR T HFOR cHUH

Seleccione el Sistema de
Coordenadas al cual desea agregar
los puntos nuevos.

Oprima CONT (F1).

COoORD™

Ihicio de Deterninac

Eist Coordd

FLOS WGES4: Determninacione
FLos Locs i GEIEL.THT™
COMT || |LOCALL AUTOEC

A partir de este punto, cuenta con
dos opciones: Puede ajustar
automaticamente los nuevos puntos
y calcular los nuevos parametros,
oprimiendo la tecla AUTO (F5). O
bien, puede trabajar en forma
manual, siguiendo los pasos que se
explican en la seccion anterior.
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Si agrega puntos nuevos en forma
manual, los puntos ajustados en el
calculo previo de parametros son
llamados y empleados nuevamente,
aun si carecen de Ids de puntos
iguales. Los puntos nuevos deben
seleccionarse mediante la tecla
NUEV (F2).

Al oprimir la tecla AUTO (F5), las
coordenadas que se ajustaron en el
calculo previo de parametros son
llamadas y empleadas nuevamente,
aun si presentan Ids de puntos
diferentes. Los Ids de puntos nuevos
que coincidan seran ajustados e
incluidos en el calculo.
Posteriormente, se despliegan los
resultados. Oprima CONT (F1) para
aceptarlos o, si encuentra algun
problema, oprima ESC para regresar
a la pantalla de Inicio de
Determinacion para volver a hacer el
calculo en forma manual.
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11.3 Manejo de Puntos

Le permite manejar los puntos
contenidos en el Trabajo
seleccionado. Asimismo, puede
aplicar un filtro segun diversos
criterios.

COMF IGURAR GEI<Usuaric

U=zar Dispo.: L

Puer Lo PEZ kLeica TPSSEE8w

Mim Trabajiod 1w
Homb Trabais

jconT | | [OIsPOl |

Seleccione Manejo de Puntos y
oprima CONT (F1).

CONT | HUEWEDIT IHFORGHUM |

Se despliega cada punto, asi como la
hora y fecha en que se registro.
Nétese que los puntos registrados
automaticamente se desplegaran
unicamente si el parametro Guardar
Pt Db se ha configurado como Sl en
la pantalla CONFIGURAR\Registro
Posicion (para mayores detalles,
consulte al capitulo 5.4). Las
coordenadas de un mismo punto
registrado en sistemas de referencia
(datums) diferentes, se mostraran por
separado. Cada punto se despliega
con su Clase de Punto mas alta.

Oprima INFOR (F5) para observar la
Fte. de Coord - fuente u origen a
partir del cual, se generaron las
coordenadas.

11. Aplicaciones

Calculadas - calculadas (WGS84) a
partir de otro juego de coordenadas.
Calc (Cuadricula) - calculadas
(Cuadricula) a partir de otro juego de
coordenadas. Por ejemplo, mediante
las rutinas COGO.

GPS Navegac - posicion GPS de
navegacion.

Codigo PPRC - Unicamente cédigo
GPS con post-proceso.

Fas flot PPRC - posicién GPS con
fase flotante, con post-proceso
(ambiglUedades sin resolver).

Fas fij PPRC - fase GPS con post-
proceso. AmbiglUedades fijas.

Caodig TR - posicion GPS en tiempo
real, unicamente con cédigo.

Fas fij TR - posicion GPS con fase
en tiempo real. Ambiguedades fijas.
GPS RTCM - posicion GPS en
tiempo real, a partir de correcciones
de codigo RTCM.

Desconocid - fuente desconocida.
Usuario - coordenadas WGS84
ingresadas por el usuario.

Usuario (Cuadricula) - Coordenadas
de cuadricula ingresadas por el usuario.
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Si oprime nuevamente la tecla
INFOR (F5), se muestran los valores
de CQ (calidad de coordenadas) y la
clase de las mismas. Esta ultima
puede ser (en orden ascendente):

MED - punto medido una vez.

PROM - punto con mas de una
medicidn, cuyas coordenadas se han
promediado. Independientemente de
elegir Prom o Abs en los Limites
Promedio, los puntos con mas de
una medicién asociada se
desplegaran como promediados.
CTRL - punto ingresado por el
usuario, o fijo sin matriz de precision.

Con la tecla NUEV (F2) puede
ingresar un punto nuevo. Escriba el
Id del punto, asi como sus
coordenadas. Con la tecla COORD
(F2) puede cambiar entre los
diversos Sistemas de Coordenadas.

COWF IGURAR™ GEI-UsSuario

U=ar Dispo.: Elw
PuSk O ! Z *E0KKIA SDRSSY
Renumerar [ T

conT || | niseg

Si la pantalla presenta coordenadas
de cuadricula local, utilice la tecla
AItEl / ORTOM (F5) para ingresar
coordenadas elipsoidales u
ortométricas.

Una vez ingresados los datos del
punto, oprima GRABA (F1) para
registrar el punto y regresar a la
pantalla previa.

Mediante la tecla EDIT (F3), puede
desplegar las coordenadas y comen-
tarios de un punto seleccionado o
editar el Id del punto. A menos que
esté configurado en otra forma, las
coordenadas que se muestran
corresponden a la clase mas alta de
coordenadas disponible.

Con la tecla COORD (F2) puede
cambiar entre los diversos Sistemas
de Coordenadas.

Utilice la tecla INFO (F5) en la misma
forma como se explico para la
pantalla de MANEJO de Puntos, con
el fin de pasar de una informacion a
otra de los puntos.
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Al trabajar bajo el modo Avanzado, la
funcion Promedio en los Limites
Promedio estara configurada con la
opcién Prom y si un punto tiene mas
de una medicién, quedara disponible
la tecla PROM (F6).

MAMNE.JO™

Promedi ! Mar o 004
Hora —Fecha —dPos —dAlt —Usar
Z5I07 £4.01 B.529 -

Z3i87 Z24.81 @.853 ©.08a Y

i
ICOMT | USAF  [EORRAIMFOR] |
Presione la tecla USAR (F2) para
seleccionar o deseleccionar las
mediciones de la coordenada
promediada.

Presione la tecla BORRA (F4) para
eliminar mediciones en forma indi-
vidual.

Cuando termine con la edicién de las
coordenadas, presione la tecla
GRABA (F1) para registrar el punto y
regresar a la lista de puntos del
trabajo actual.
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Al utilizar una configuracién y trabajar
bajo el modo Avanzado, la funcién
Promedio en los Limites Promedio
estara configurada con la opcién
Prom, y si un punto tiene mas de
una medicién, quedara disponible la
tecla PROM (F6).

Ab=olutst 1888
Hr —Fecha —C& 1 ase—L=so———

MAME.JO™

a.al MED H
a.81 MED Y
a.al MED K
a.a1 MED H

17idd a4-25
17835 8425
17238 Ad-25

|
i
CONT | USARDIF _|FORRA INFOR |

Presione la tecla USAR (F2) para
incluir o excluir una medicién del
célculo de la diferencia de
coordenadas absolutas. La diferencia
de coordenadas absolutas
unicamente se podra calcular entre
dos mediciones.

Después de marcar las dos
mediciones a emplear (en la columna
Usar), presione la tecla DIF (F3) para
desplegar las diferencias de
coordenadas absolutas.

MANE.JO™ Hin:

E=te H Aa.881 m
Mar e H a.88a m
Altura : 1.999 m*
* Ccartesianat 1.554 m*
Y Cartesianas A.Z2Z5 m*
Z Cartesiana:s 1.47Z M

coMT || [ | | |

Las diferencias absolutas en E, N, H
unicamente se podran desplegar si el
levantamiento se lleva a cabo
empleando un sistema de
coordenadas locales.

Aquellas mediciones que excedan
los limites promedio quedaran
sefaladas con un asterisco.

Con la tecla CONT (F1) regresa a la
pantalla anterior.

Presione la tecla BORR (F4) para
eliminar mediciones en forma indi-
vidual.

Con la tecla CONT (F1) regresa a la
pantalla Editar Punto.

Con BORR (F4) puede borrar el punto
seleccionado.

Puede cambiar de Trabajo al oprimir
SHIFT y la tecla TRABJ (F3). Nota -
Esta funcion no quedara disponible en
caso de acceder el Manejo de Puntos
mediante una tecla de acceso directo.

Al oprimir la tecla SHIFT, queda dispo-
nible la tecla FILTR (F6), asi como las
teclas estandar INIC, FIN, RE PAG y
AV PAG.

Utilice la tecla FILTR (F6) para
clasificar los puntos y aplicar un filtro.

MAMEJO~ Filtro
Clasif por =

Filtrar por:

Id Punto
Zin Filtrow

jcondr || | | |REFL |
Clasif por - Define el método para
ordenar los puntos. Id Punto los
ordena alfabéticamente, Tiempo segun
la hora en que el punto se calculd, e
Indice Interno segun el orden en que
se fueron registrando en la memoria
interna.
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Filtrar por - Aplica un filtro a los puntos
contenidos en el Trabajo. Utilicelo si
desea desplegar unicamente un
conjunto de datos pertenecientes a una
subclase. Nétese que al aplicar un
filtro, este afecta también a todas las
pantallas en las que se despliegan
las listas de puntos.

Sin Filtro - No se aplica ningun filtro.
Se despliega la ocupacioén con la
clase mas alta que tiene cada punto.
(La clase por orden descendente
puede ser: CTRL, PROM, MED).

Radio desde Pto - Le permite filtrar
los puntos, seleccionando uno de
ellos y el resto dentro de un radio a
partir del primero.

Pto mas cercano - Se aplica en
replanteos. Al seleccionarlo, encuentra
el punto mas cercano a su posicion
actual, después encuentra el punto mas
cercano a este Ultimo y asi
sucesivamente. Los puntos se ordenan
de tal forma que, en el Replanteo, usted
siempre tendra la seguridad de que
esta siguiendo la ruta mas eficiente.

Interv Ids Ptos - Define un Id para
un punto inicial y otro para un punto
final. Unicamente aquellos puntos
que queden comprendidos en este
rango quedaran disponibles.

Comodin Id Pto - Especifica un
comodin contenido en el Id de punto.
E.g. ***NT buscara todos aquellos
puntos con Id de 5 caracteres que
terminen en NT.

Quedaran disponibles unicamente
aquellos puntos que contengan este
comodin.

Tiempo - Especifica una fecha y
hora de inicio y final. Los puntos que
queden fuera de este periodo no
estaran disponibles.

Clase - Selecciona una clase de
puntos. No estaran disponibles
aquellos puntos que no pertenezcan
a dicha clase. Notese que al
seleccionar la clase MED, los puntos
con clase PROM se separaran en
sus componentes MEAS y seran
desplegados por separado.
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Tipo de Coord - Seleccione el tipo
de coordenadas que desea tener
disponibles - Unicamente WGS84,
Unicamente Local o WGS84 y Local.

Caodigo - Seleccione el cédigo(s) de
los puntos que desea tener
disponibles. Aquellos puntos que no
tengan estos codigos, no quedaran
disponibles. Oprima la tecla CODIG
(F3) para cambiar el estado de uso
de cddigos individuales entre Sl o
NO.

Capa - Seleccione la Capa(s) de los
puntos que desea tener disponibles.
Aquellos puntos que no tengan estas
capas, no quedaran disponibles.
Oprima la tecla CAPA (F5) para
cambiar el estado de uso de capas
individuales entre Sl o NO.
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11.4 Calculadora

11.5 Sesiones Automaticas

Al oprimir la tecla REPL (F6) puede
elegir un filtro adicional para el
replanteo. Las opciones son: Sin
Filtro, Puntos a replantear y Puntos
replanteados.

Una vez establecidos los filtros que
desea aplicar, oprima la tecla CONT
(F1) para continuar.

La Calculadora funciona segun el
principio RPN, el cual tiene la ventaja
de que requiere pulsar menos teclas
en célculos complejos. Esta
disponible para cualquier calculo que
requiera efectuar.

El Receptor puede ser programado
para encenderse automaticamente,
medir y apagarse nuevamente sin
necesidad de interaccién con el
operador. Puede definir varias
sesiones automaticas con el fin de
que el Receptor ejecute varias
mediciones automaticas en forma
sucesiva.

AFLICACION™ Meri
ail Determ ZTist de Coord

B8z Maneio de PuntosLineasAres
BZ Calculadora

A4 Sesiones Automatics
Aas CcoGo

BE Ares

a7 Divisidn de Lineas

ConT |

Seleccione Sesiones Automaticas
del menu APLICACIONES.

11. Aplicaciones
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i
CONT | HUEWEDIT | EORRIINFOR ]

Se despliegan las sesiones
automaticas existentes.

Con la tecla NUEV (F2) puede
ingresar una nueva Sesion
Automatica.

Con EDIT (F3) edita una Sesion
Automatica existente.

Con BORR (F4) borra una Sesion
Automatica existente.

Al oprimir la tecla NUEV (F2) se
presenta la siguiente pantalla.

Sesiah
Trabajo
Conf ids

Fecha Ihnic ayv.ad . a9
Hora Inic 285 A8 aa
DUk aciah QA a5 ga

ot ||| | ]

Trabajo - Seleccione el Trabajo en el
que se registraran los puntos.

Configs - Seleccione la
Configuracion a emplear.

Fecha Inic - Escriba la fecha en que
debera comenzar la Sesion.

Hora Inic - Escriba la hora en que
debera iniciar la Sesion.

Duracion - Escriba la duracion que
tendra la Sesion.

Id Punto - Si la sesion automatica se
llevara a cabo sobre un punto
conocido, selecciénelo a partir del
cuadro de lista desplegable.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

Si la medicion se ejecutara sobre un
punto no conocido, deje el campo
anterior como se presenta ---. Defina,
en la Configuracion a emplear, una
Plantilla para el Id del punto. Pero si
desea que el punto conserve el
mismo |d, escriba solamente el
nombre de la plantilla, sin aplicar
ningun incremento automatico. Por el
contrario, si desea que el punto
tenga un Id diferente en cada sesion
automatica, escriba el nombre de la
plantilla, aceptando un incremento
automatico.

Alt Antena - Ingrese la altura de
antena a emplear.

# Ejecs - Escriba cuantas veces
desea que se repita la sesion
automatica.

Intervalo - Aparece cuando al campo
# Ejecs se le asigna un valor mayor
de 1. Aqui se define el intervalo de
tiempo que debe transcurrir entre las
horas de inicio de las diferentes
sesiones.
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11.6 COGO

Mediante las funciones COGO es
posible calcular nuevos puntos a
partir de puntos ya existentes, los
cuales pueden ser coordenadas de
puntos, distancias conocidas o
angulos conocidos. En lugar de usar
los puntos existentes de la base de
datos del Trabajo, los puntos se
pueden medir directamente y
emplearlos en los célculos.

Para hacer uso de las funciones
COGO es necesario contar con
coordenadas de cuadricula local, es
decir, debe estar definido un sistema
local de coordenadas. Unicamente la
funcion Inverso de COGO puede
manejar sistemas de coordenadas
que de otra forma, no permitirian el
calculo de coordenadas de

- cuadricula.

APLICACTION™ Merid
Al Determ ZTist de Coord

Bz Maneio de Punto-sLineasArea
Calculadora

SZesiones AUutomaticas

Area . .
a7 Divisidn de Lineas

conT |

En el menu de Aplicaciones,
seleccione COGO.

COGO™ ComenzZar

Trabaio :

Reporte i Sl
Momk Arckh # COGE0 . LOG
U=zar Offsets EIw
Usar Rumbo = HoOw

coMr || | | |ACERC

Trabajo - En caso necesario, cambie
el Trabajo a emplear.

Configure como Si el Reporte e
ingrese un Nombre de Archivo si es
que desea generar un reporte de
todos los calculos, el cual quedara
grabado en el subdirectorio \LOG de
la tarjeta PC o de la memoria interna
del sensor.
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Usar Offset - Permite activar un
campo adicional para un offset
paralelo al definir una linea.

Usar Rumbo - Permite ingresar y
desplegar rumbos en los cuadrantes
Noreste, Sureste, Suroeste y
Noroeste. Si activa esta opcion,
quedara disponible la tecla CUAD
para poder cambiar de un cuadrante
a otro.

Oprima la tecla CONT (F1) para
ingresar al menu COGO.

Folidonacion
INterZeCcCiolaa.
Offset=...
AFCOS . us

cob 1 [ | [ |
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Inverso

Esta funcion permite calcular el
inverso entre dos puntos de
cuadricula o geodésicos. Todas las
coordenadas empleadas en este
programa se pueden ingresar
manualmente, seleccionarse de la
base de datos o medirse.

Ft 1 Litiea :

A
Pt Z Linea : E =

cALc L [ [ [HuAoc |

Ingrese el punto inicial y el punto final
de la linea u oprima la tecla NVAOC
(F5) para medir los puntos nuevos.

Oprima la tecla COM (F1) para iniciar
el célculo.

Con Sistema de coordenadas
locales relacionado:

O~ Resul
Codigo FLo

i

Id PLo 2 H FLo 1
Cadido PLo * -
Fumbo Cuad & 15e>1@' Zza"
Nist Cuad H 12.528
Dif¥. H1L H 21 .251

(COMT | GEOD| | | | |

Se desplegaran los valores de
Rumbo de cuadricula (acimut),
Distancia de cuadriculay la
Diferencia de alturas.

Para desplegar el Acimut geodésico
y la Distancia elipsoidal, presione la
tecla GEOD (F2).

Para desplegar nuevamente el
Rumbo de cuadricula y la Distancia
de cuadricula, presione la tecla
CUAD (F2).
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COG0~ Resultados del Inverso
Codigo PLo = —_—
Id PLo 2 H FLo 1
Cadido PLo * -
AZ Geod : 1557 19
LNist Elip H 17.577
Dif¥. H1L H 21 .261

(COMT | cuRDl | | | |

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar al menu COGO.

Sin Sistema de coordenadas locales
relacionado:

O Resultados del INWVErES0
Codigo FLo

I Pro 2 H FLo 1
Caodido PLo & -
AZ Geod : 1557 19
LNist Elip H 17.577
Dif¥. H1L H 21 .261

conT [ | [ | | |

Se desplegaran los valores de
Acimut geodésico, Distancia
elipsoidal y la Diferencia de alturas.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar al menu COGO.
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P2

Ingreso:

P1 - puntoinicial de la linea
(E, N, h/ Lat, Lon, h)

P2 - punto final de la linea

(E, N, h/Lat, Lon, h)

Valores calculados:
o - Rumbo de cuadricula / Acimut
geodésico
d - Distancia de cuadricula /
Distancia elipsoidal
- Diferencia de alturas

11. Aplicaciones
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Poligonacion

Esta funcion permite calcular uno o
mas puntos nuevos, definiendo un
punto inicial e ingresando su
distancia y acimut a partir del punto
de inicio.

Id Pto 1
Rumbo :

0% Paralelo:
Dist.. Hor. i

[CALC | THU [POLIGPDEST | |

Ingrese el punto inicial de la linea u
oprima la tecla NVAOC (F5) para
medir un punto nuevo. Ingrese el
rumbo (Acimut), el Offset paralelo
opcional y la Distancia horizontal. En
vez de ingresar estos valores en
forma manual, puede calcularlos a
partir de dos puntos existentes,
oprimiendo la tecla INV (F2).

Calculo de punto individual:
P2
Oprima la tecla CALC (F1) para
iniciar el calculo.

COG0~ Resultados de Polidonacioh
Id PLo 1 PLo =

E Local
M Local
Alt Ortom

B35T.181 m N
ZE89.955 m ‘
4835 .TEd m

GRAEACOORD | | REFL |

Se desplegaran los valores Este,
Norte y Altura del nuevo punto.

Ingrese el Id del punto, cambie el
valor de altura en caso necesario y
oprima la tecla GRABA (F1).
Regresara al menud COGO.

Ingreso:

P1 - punto inicial de la linea (E, N, h)
o - rumbo (Acimut)

d - Distancia horizontal.

O bien, oprima la tecla REPL (F5)
para cambiar a la pantalla de
replanteo y utilice directamente las
coordenadas para el replanteo.

Valores calculados:
P2 - Punto final de la linea (E, N, h).
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Célculo de puntos multiples:

Presione la tecla POLIG (F3) para
iniciar una poligonacion secuencial.

E Local ESZET.1681 m
H Local Z2369.95% m
Alt Or+tom 483 .78d m
CoORD | TREPLL

Se desplegaran los valores Este, Norte
y Altura del primer punto nuevo.

Presione la tecla COORD (F2) para
desplegar los diferentes tipos de
coordenadas.

Presione la tecla REPL (F5) para
desplegar la pantalla de replanteo y
utilizar directamente las coordenadas

- para replantear.

O bien, ingrese un Id de punto y
cambie el valor de altura en caso
necesario. Presione la tecla GRABA
(F1) para guardar el punto y continuar
con la poligonacion.

El punto guardado estara asociado con
la poligonacion, por lo que se sugiere
utilizarlo como el siguiente punto
inicial.

COG0 Poligonacishn

Id Pto 1

Rumbio :
0= Paralelo:
Dist. Hor. 3

CALC | IWUV POLIGPDOEST | |

Ingrese el rumbo (Acimut), el Offset
paralelo opcional y la Distancia hori-
zontal. En vez de ingresar estos
valores en forma manual, puede
calcularlos a partir de dos puntos
existentes, presionando la tecla INV
(F2).

Al presionar la tecla POLIG (F3), se
desplegaran los resultados en la
pantalla COGO\Result Poligonacion.
En esta pantalla, presione la tecla
GRABA (F1).

Regresara nuevamente a la pantalla
COGO\Poligonacién. Ingrese otro
rumbo (Acimut), el Offset paralelo
opcional y la Distancia horizontal.

Presione la tecla POLIG (F3) para
continuar con la poligonacién, o la
tecla PDEST (F4) para una lectura de
punto destacado.

E Local Bload. 181 m
M Local Z185.898
Alt Ortom 485 . TEd m

[GEREACOORT | | RERL] |

En la pantalla COGO\Result
Poligonacidn se desplegaran los
valores Este, Norte y Altura de la
lectura lateral Ingrese un Id de punto y
presione la tecla GRABA (F1).
Nuevamente, regresara a la pantalla
COGO\Poligonacioén.

Para agregar otro punto a la
poligonacion u otro punto destacado,
siga las instrucciones antes descritas.

Para finalizar la poligonacion, ingrese
el rumbo (Acimut), el Offset paralelo
opcional y la Distancia horizontal del
punto final. Presione la tecla CALC
(F1), seguida por la tecla GRABA (F1)
para regresar al menu COGO.

11. Aplicaciones
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Ingreso:

Lado 1 P1 - Punto inicial de la linea (E, N, h)
o - Rumbos (acimutes)

d - Distancias horizontales

Valores calculados:

P2 - Primer punto de la poligonacion
(E, N, h)

P3 - Segundo punto de la
poligonacion (E, N, h)

P4 - Tercer punto de la poligonacién
(E, N, h)

Punto destacado 1:
P4 Punto destacado (E, N, h)
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Interseccion: Rumbo-Rumbo:

Esta funcion permite calcular el
punto de interseccion de dos lineas,
las cuales se pueden definir por un
punto y un rumbo (acimut).

Id Pto 1 % Av

Rumto i

0z Paralel i [T

Id Pta = i Ew
Rumto SEZPZ1Tas"

CALC | IHu ] |

Para medir un punto nuevo, ingrese
el punto inicial de la primera linea u
oprima la tecla NVAOC (F5). Ingrese
también el rumbo (acimut) y el offset
paralelo opcional. Después, ingrese
el punto inicial de la segunda linea,
asi como el rumbo y el offset paralelo
opcional. En vez de ingresar estos
valores en forma manual, puede
calcularlos a partir de dos puntos
existentes oprimiendo la tecla INV
(F2).

Oprima la tecla CALC (F1) para
iniciar el célculo.

E Local TRAAASEZ 133 m
M Loczal : 23015 .691 m
Alt. Ortom.: Z58.888 m

GRAEA[COCED | FEFL |

Se desplegaran los valores Este,
Norte y Altura del punto de
interseccion.

Ingrese el Id del punto, cambie el
valor de altura en caso necesario y
oprima la tecla GRABA (F1).
Regresara al menu
COGO\Interseccion.

O bien, oprima la tecla REPL (F5)
para cambiar a la pantalla de
replanteo y utilice directamente las
coordenadas para el replanteo.

Ingreso:
P1 - punto inicial de la primera linea
(E, N, h)

o - rumbo (Acimut)

P2 - Punto inicial de la segunda linea
(E, N, h)

B - rumbo (acimut).

Valores calculados:
P - punto de interseccion (E, N, h)

11. Aplicaciones
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Interseccion: Rumbo-Distancia

Esta funcion permite calcular el (los)
punto(s) de interseccién de una linea
y un circulo. La linea se define por un
punto y un rumbo (acimut) y el circulo
por un punto central y el radio.

Id Pto 1

A
Eumbo H
0z Paralel i B.aaa m
Id PLo Z i Ew
Distancia Z@.288 m

CALC | Inu | | | |

Ingrese el punto inicial 1 de la linea u
oprima la tecla NVAOC (F5) para
medir un punto nuevo. Ingrese el
rumbo (acimut) y el offset paralelo
opcional. Ingrese el punto central 2y
el radio (distancia) del circulo. En vez
de ingresar estos valores en forma
manual, puede calcularlos a partir de
dos puntos existentes oprimiendo la
tecla INV (F2).

Oprima la tecla CALC (F1) para
comenzar el célculo.

E Local TAAASZ . 135 m
M Loczal H ZEAAI5.631 m
Alt. Orton.: Z50.888 m

GRAEACOORDOTRO|  (REFL|

Se desplegaran los valores Este,
Norte y Altura del primer punto de
interseccion. Para desplegar los
valores del segundo punto de
interseccion, oprima la tecla OTRO (F3).

Ingrese un Id del punto, cambie el
valor de altura en caso necesario y
oprima la tecla GRABA (F1).
Regresara al menu
COGO\Interseccion.

O bien, oprima la tecla REPL (F5)
para cambiar a la pantalla de
replanteo y utilice directamente las
coordenadas para el replanteo.
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Ingreso:

P1 - punto inicial de la primera linea
(E, N, h)

o - rumbo (Acimut)

P2 - Punto central del circulo (E, N, h)

r2 - Radio

Valores calculados:

P3 - Primer punto de interseccion (E,
N, h)

P4 - Segundo punto de interseccion
(E, N, h)

297
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Interseccion: Distancia-Distancia

Esta funcion permite calcular el (los)
punto(s) de interseccién de dos
circulos, los cuales se definen por un
punto central y el radio.

Id Pto 1 T a

Distancia
Id Pto Z : Ew

Distancia SAL.888 m

CALC | THu ]

Ingrese el Id del punto 1 del primer
circulo u oprima la tecla NVAOC (F5)
para medir un punto nuevo. Ingrese
el offset paralelo opcional del radio
(distancia). Ingrese el Id del punto del
segundo circulo. En vez de ingresar
estos valores en forma manual,
puede calcularlos a partir de dos
puntos existentes oprimiendo la tecla
INV (F2).

Oprima la tecla CALC (F1) para
iniciar el calculo.

Dist—Dist
F3

E Local TRAAAED 554 m
H Local : Z3AAIS A58 m
Alt. Ortom.: Z5a.888 m

[GRAEACOORIOTRO | REFL] |

Se desplegaran los valores Este,
Norte y Altura del primer punto de
interseccion. El primer punto de
interseccion es el que se encuentra a
la izquierda de la linea P1-P2. Para
desplegar el segundo punto de
interseccion, oprima la tecla OTRO
(F3).

Ingrese un Id del punto, cambie el
valor de altura en caso necesario y
oprima la tecla GRABA (F1).
Regresara a la pantalla del menu
COGO\Interseccion.

O bien, oprima la tecla REPL (F5)
para cambiar a la pantalla de
replanteo y utilice directamente las
coordenadas para el replanteo.

11. Aplicaciones

P4

Ingreso:

P1 - punto central del primer circulo
(E,N, h)

r1 - radio

P2 - punto central del segundo
circulo (E, N, h)
r2 - radio.

Valores calculados:

P3 - primer punto de interseccién (E,
N, h)

P4 - segundo punto de interseccién
(E, N, h)
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Distancia-Offset

Esta funcion permite calcular la
distancia y los valores de offset de un
punto desplazado con respecto a una
linea definida por dos puntos, el
rumbo y la distancia de la linea base,
la ubicacién del punto desplazado
con relacion a la linea base y el
rumbo del punto desplazado hacia la
linea base.

Pt 1 Linea =
Pt Z Linea : Ew
PLo Offset = Cw

cAc L [ [HuAOC |

Ingrese el punto inicial y el punto final
de la linea u oprima la tecla NVAOC
(F5) para medir dos puntos nuevos.
Ingrese también el punto desplazado.

Oprima la tecla CALC (F1) para
iniciar el calculo.

COGO~ Resultados de Offsets

Pt 1 Linea = PTBES
Pt 2 Linea & PT&Z
PO Offset FPTE4
Dist : Z5.748 m
Dist perp = -17.654 I

[ConT | | T mAs |

Se desplegaran los valores de
distancia alolargo de lalineay la
distancia perpendicular (Offset). Una
distancia perpendicular negativa
indica que el punto se encuentra antes
del punto inicial de la linea P1-P2.

Presione la tecla MAS (F5) para
desplegar el rumbo y la distancia del
punto inicial hacia el punto final de la
linea base, la ubicacién del punto
desplazado con relacién a la linea
base y el rumbo del punto
desplazado hacia la linea base.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar al menu COGO\Offsets.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

P3

P2

P1

Ingreso:

P1 - punto inicial de la linea (E, N. h)
P2 - punto final de la linea (E, N, h)
P3 - Offset point (E, N, h)

Valores calculados:

d - distancia

o - Offset o desplazamiento
(distancia perpendicular)
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Definir Punto por Distancia-Offset

Esta funcion permite calcular un
punto empleando los valores de
distancia (caminamiento) y offset a
partir de una linea, la cual se puede
definir mediante dos puntos.

OGO~ Of f=et

Id Pto 1 f Aw
Id Pto 2 @ Ev

Nistancia WS m
Dizt. Perp.: —15.238 m

cALC | ornu | ] | |

Ingrese el primer y segundo punto de
la linea u oprima la tecla NVAOC
(F5) para medirlos.

Ingrese también el valor de longitud
de la linea y la Distancia (Offset): la
distancia sera negativa si el punto se
encuentra detras del punto inicial de
la linea P1-P2.

Ingrese un valor negativo para la
Distancia perpendicular (Offset) si el
punto se encuentra a la izquierda de
la linea P1-P2.

En vez de ingresar los valores en

forma manual, puede calcularlos a

partir de dos puntos existentes
oprimiendo la tecla INV (F2).

Oprima la tecla CALC (F1) para
iniciar el célculo.

E Local TEQE4T . 495 m
M Local H Z30R15.748 m
Alt.. Ortom.: Z58 . 988 m

cooRDl | REFL] |

Se desplegaran los valores Este,
Norte y Altura del punto desplazado.

Ingrese un Id para el punto, cambie
el valor de altura si es necesario y
oprima la tecla GRABA (F1). De esta
forma, se grabara el punto y
regresara al menu COGO\Offset.

O bien, oprima la tecla REPL (F5)
para cambiar a la pantalla de
replanteo y utilizar directamente las
coordenadas para el replanteo.

P3

P2

P1

Ingreso:

P1 - punto inicial de la linea (E,N,h)
P2 - punto final de la linea (E,N,h)

d - distancia (caminamiento)

o - Offset (distancia perpendicular)

Valores calculados:
P3 - punto offset (E,N,h)

11. Aplicaciones

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es



Punto en arco

Esta funcion permite calcular un
punto central y el radio de un arco
definido por tres puntos.

COG0™ AFCo

Ft 1 Arco

Punto=s

]
FPL 2 Arco i Ew
Pt 5 Arco 3 cw

cALc | 1 | NuRocl |

Ingrese los tres puntos del arco u
oprima la tecla NVAOC (F5) para
medirlos.

Oprima la tecla CALC (F1) para
iniciar el calculo.

5 PUNLos
(=31

E Local TASESL J5T4 m
H Local : Z15849.457 m
Alt. Ortom.: Z5a.888 m

GRAERICOORD | | REFL] MAZ |

Se desplegaran los valores Este,
Norte y Altura del punto central. Para
desplegar el valor del radio, oprima la
tecla MAS (F6).

Ingrese un Id para el punto, cambie
el valor de altura si es necesario y
oprima la tecla GRABA (F1). De esta
forma, se grabara el punto y
regresara al mend COGO\Arcos.

O bien, oprima la tecla REPL (F5)
para cambiar a la pantalla de
replanteo y utilice directamente las
coordenadas para el replanteo.

P3

P1

Ingreso:

P1 - primer punto en arco (E,N,h)
P2 - segundo punto en arco (E,N,h)
P3 - tercer punto en arco (E,N,h)

Valores calculados:
C1 - punto central del arco
r - radio
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Distancia en arco

Esta funcion permite calcular el
punto de un arco definido por tres de
ellos y baséndose en la distancia del
arco.

O~ Distancia en Arco

PL 1 AFCO
FL 2 Arco f B
FL S Arco ¢ Cw

Dist . AFCO = SL.oR8 m
cALc | [ [Humoc |

Ingrese los tres puntos del arco u
oprima la tecla NVAOC (F5) para
medir puntos nuevos.

Ingrese la Distancia del arco,

- comenzando por el primer punto.

Oprima la tecla CALC (F1) para
iniciar el célculo.

E Local TASES1 .ST4 m
H Local : 215843.457 m
Alt. Ortom.: Z5a.888 m

GEREA[COORD [ [REFL] |

Se desplegaran los valores Este,
Norte y Altura del nuevo punto del
arco.

Ingrese un Id para el punto, cambie
el valor de altura si es necesario y
oprima la tecla GRABA (F1). De esta
forma, se grabara el punto y
regresara al menu COGO\Arcos.

O bien, oprima la tecla REPL (F5)
para cambiar a la pantalla de
replanteo y utilice directamente las
coordenadas para el replanteo.

Ingreso:

P1 - primer punto en arco (E,N,h)
P2 - segundo punto en arco (E,N,h)
P3 - tercer punto en arco (E,N,h)

b - distancia en arco

Valores calculados:
P - punto nuevo en arco (E,N,h)

11. Aplicaciones
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11.7 Area

La funcién de Area permite calcular
un area basada en los puntos de la
base de datos. Los segmentos del
area se pueden definir como lineas o
arcos. Los nodos a lo largo del
perimetro del area deben definirse
en el sentido de las manecillas del
reloj.

Para hacer uso de la funcién Area,
deben existir coordenadas de
cuadricula local, es decir, debe estar
definido un sistema de coordenadas
locales.

APLICACTIOMN™ Merid
Determ Sist de Coord
Manejo de PuntosLitea~Area
Calculadora

Zesiones ALtomiticas

COE0
. Area
Divisidn de Lineas

conT [T

Seleccione Area del menu
APLICACIONES.

ARER" Comenzar

Tratajo :
Area AFEa Musuaw
ReparLe SIw
Hombr e ARER.LOG

conr || | | |ACERC]

Trabajo - en caso necesario, cambie
el trabajo.

Area - seleccione entre definir un
Area nueva o modificar la Ultima
Area. En forma predeterminada, se
conservara la ultima area definida
para poder modificarla.

Si desea generar un Reporte del
célculo del area. Configure como Si
el Reporte e ingrese un Nombre de
Archivo. Este quedara grabado en el
subdirectorio \LOG de la tarjeta PC o
de la memoria interna.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla de definicion
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Hoado
ArcInic
ArcFin
Hodo
Hodo

A
E
C
I
E

if
(CALC |HUEUOI EDIT [EORRA GRAF] |

Para definir los segmentos de un
area nueva o para agregar
segmentos adicionales a un area
existente, oprima la tecla NUEVO (F2).
Seleccione los puntos de la lista y
oprima la tecla AGREG (F2) después
de registrar cada nodo (punto), u
oprima la tecla ARC (F3) para definir
un arco. Los arcos se pueden definir
por dos puntos y un radio o por tres
puntos. O bien, oprima la tecla NVAOC
(F5) para medir puntos nuevos. Una
vez definidos todos los segmentos
del area, oprima la tecla CONT (F3).

Para modificar el Id de un nodo (punto)
0 para cambiar las definiciones de los
arcos, resalte el segmento en
cuestion y oprima la tecla EDIT (F3).

del Area.
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11.8 Division de Lineas

Para eliminar un segmento, oprima la
tecla BORRA (F4).

Para concluir la definicién del area 'y
comenzar el calculo, oprima la tecla
CALC (F1). Automaticamente el
ultimo punto se unira con el primer
punto de la definicidon y se
desplegara el resultado.

- Calcoculo
#Eeamentos 2 g
Area : 55.75 m2
Hectareas & a.888
Ferimetro 3 SE.183 m

coMT | JLTsT | GRAF |

Los resultados se desplegaran en las
unidades configuradas en
CONFIGURAR\General\Unidades.

Oprima la tecla LIST (F3) o ESC
para regresar a la pantalla Crear
Area y modificar la definicion de la
misma.

coqr | | | |

La tecla GRAF (F5) despliega una
grafica en la que se muestra el area
definida.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla
APLICACION\Mend.

11. Aplicaciones

Esta aplicacion permite generar una
linea y posteriormente, dividirla en
segmentos a fin de crear un numero
ilimitado de puntos a lo largo de la
misma, los cuales se pueden
replantear en caso necesario.

Acceda a la aplicacién Divisién de
Lineas desde el menu principal de
Aplicaciones.

APLICACION™ Meril
Al Determ ZTist de Coord
Bz Maneio de Punto-sLineasArea
B35 Calculadora

A4 Zesiones ALkomAticas

as Ccoso

G Area

r Divizisn

e Lineas
conT [ T

Al elegir esta aplicacion, se
desplegara la siguiente pantalla:

DIV LIMERS™

Comenzar

Trabajo : Trabaijo 1

Tipo : PLtoInic+PLoFinalw
PLo Inicial: PLo Qw
Pto Final H Pt 7w
Definir Alt= Fendientew
M&L oo H For Intervalow
Interualo = Za .98

coMdr | | |
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Trabajo — Permite acceder a la
pantalla TRABAJO \, quedando
disponibles todas las funciones de la
misma. El Trabajo que se presenta al
ingresar a la pantalla es el que se
encuentra activo. Seleccione el
Trabajo que contiene los puntos a

partir de los cuales se creara la linea.

Tipo - Permite elegir la forma en que
se generara la linea. Las dos
opciones que se presentan son Pto
Inicial + Pto Final e Inicio + Dist +
Rumb (Punto Inicial + Distancia +
Rumbo). Dependiendo de la forma
que elija, se desplegaran diferentes
campos.

La opcion Pto Inicial + Pto Final
significa que debe establecer un
punto inicial y otro final para definir
la linea. Seleccione dos puntos de la
lista 0 ingrese puntos nuevos.

La opcion Inicio + Dist + Rumb
significa que debe elegir un punto
inicial, asi como el acimut y la

longitud de la linea a crear.
Seleccione un punto inicial de la lista
0 ingrese uno nuevo.

Definir Alt - Define la forma en que
se calcularan los valores de altura de
los puntos a crear. Las dos opciones
son Pendiente y Altura del Pto
Inicial.

Al usar la Altura del Pto Inicial,
todos los puntos generados sobre la
linea tendran la misma altura del
punto inicial.

Si elige la opcion Pto Inicial + Pto
Final, el parametro Pendiente
significa que todos los puntos tendran
un valor de altura que resulta de
interpolar la altura del punto inicial y
del punto final.

En caso de elegir la opcién Inicio +
Dist + Rumb, el parametro Pendiente
significa que la altura de los puntos
interpolados estara determinada por
el angulo cenital de la linea.
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Método - Presenta las opciones Por
segmentos y Por intervalos,
definiendo la forma en que se
efectuara la division de la linea.

La opcion Por segmentos permite
ingresar el numero de segmentos
para dividir la linea.

Si elige esta opcion, el siguiente
parametro que se despliega sera el
Numero de segmentos, en el cual
puede ingresar un valor entero y
positivo.

La opcion Por intervalos permite
ingresar el numero de intervalos con
el que se crearan los puntos a lo
largo de la linea.

Si elige esta opcion, el siguiente
parametro que se despliega sera
Intervalo, en el cual puede ingresar
un valor entero y positivo.
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Id Pto Inic - Permite ingresar un Id
de Punto, a partir del cual se
enumeraran los puntos subsecuentes
que se generen a lo largo de la linea.

Inc/Dec IdPto - Permite ingresar un
valor positivo o negativo, el cual se
empleara para asignar los Ids de los
nuevos puntos que se generen a lo
largo de la linea.

Los nuevos puntos creados se
guardaran en el Trabajo seleccionado
como puntos de cuadricula, los
cuales pueden ser replanteados con
cualquiera de las rutinas disponibles.

11. Aplicaciones

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es



12. Herramientas 12.1 Directorio del Dispositivo de Memoria

Al oprimir la tecla MOSTR (F4)
desde el Menu Principal, queda
disponible la opcion Herramientas.

En esta opcidn se encuentran las
herramientas de archivos, memoria 'y
cédigos de seguridad.

HERRAMIE
1 Directorio Memoris
z Dar Formato Memoris
3 Codidgo de Zeguridad
4 Prusba ALtomatica

coqr | | | | | |

Se despliega el directorio del
dispositivo de memoria con el que se
esta trabajando.

CoMT | | | |DISPO
Si cuenta con la memoria interna
integrada, quedara disponible la tecla
DISPO (F5). Uiilicela para tener acceso
al directorio de la memoria interna.

Para abrir un directorio, seleccione el
de su interés y oprima CONT (F1).
Para subir a un nivel superior de un
subdirectorio, posicidnese sobre los
dos puntos y oprima CONT (F1).

CODE - Contiene todos los archivos
de las listas de cddigos.

CONVERT - Contiene todos los
formatos de los archivos, definidos
en Manejo de Formatos.

DTM - Contiene todos los archivos
DTM que se emplearan en dicha
aplicacion.

DATA - Contiene los archivos ASCII
definidos por el usuario, incluyendo
el archivo de definicién de linea
STK_Line.txt, asi como el
subdirectorio DTM. En GPS
encontrara los archivos de
almanaques que hayan sido
transferidos desde el Receptor, asi
como el subdirectorio GEOID, CSCS
y RINGBUF. GEOID contiene los
archivos de modelos geoidales,
CSCS contiene los archivos de
campo CSCS y en RINGBUF se
guardan los archivos de datos de
Zona de Buffer.

GEODB - Contiene todos los
archivos de los Trabajos, incluyendo
los datos GPS crudos y la
informacién de puntos.
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12.2 Dar Formato al Modulo de Memoria

GPS - Contiene todos los archivos
de sistemas de coordenadas,
transferidos desde el Receptor, asi
como los subdirectorios CONF y
PROG. En CONF se encuentran
todos los archivos de
configuraciones que fueron
transferidos desde el Receptor.
PROG contiene el firmware del
Receptor y los archivos de texto.

GSI - Contiene los archivos GSI
creados mediante el comando
Transferir del Receptor.

IDEX - Incluye los archivos IDEX
generados mediante el comando
Transferir del Receptor.

LOG - Contiene todos los archivos
generados por los programas
opcionales de aplicaciones.

Para obtener mayor informacién
relativa a la estructura del directorio
del dispositivo de memoria, consulte
el Apéndice G.

HEERRMIENT™ Dar Formato Memoris
Dispositivo *
Format R&pid: SIw

conT | | SRAM

Dispositivo - Selecciona el
dispositivo de memoria al que se le
dara formato. La opcién Interno
queda disponible si cuenta con el
modulo de memoria integrado.

Format Rapid - Aqui se elige la
forma en que se efectuara el
formateo. Al seleccionar la opcién Si,
los datos ya no seran visibles, pero
permanecen en el dispositivo de
memoria. Solo se sobrescribiran
como y cuando sea requerido. Si
elige NO, todos los datos se borraran.

Si desea dar formato al Sistema
RAM del Sensor, oprima SISTE (F5)
y confirme oprimiendo nuevamente
SISTE (F5).

I Si da formato al Sistema
RAM, se eliminaran todos
los datos del sistema, tales

como Almanaques, Configuraciones

y Antenas definidas por el usuario,

listas de cédigos, archivos de

modelos geoidales y archivos de
modelos CSCS.

12. Herramientas
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12.3 Ingresar Codigo de
Seguridad

12.4 Prueba automatica

El codigo de seguridad se requiere
para activar los programas
opcionales de aplicaciones.

Seleccione el programa de aplicacion
que desea activar y escriba el codigo
de seguridad, el cual le sera
asignado por Leica Geosystems al
adquirir la opcién correspondiente.

Las instrucciones relativas a la forma
de emplear cada uno de los
programas opcionales de
aplicaciones, estan contenidas en un
manual por separado que acompana
al cédigo de seguridad.

Tanto en la tarjeta PC como en el
dispositivo de memoria interna (en
caso de estar habilitada), se puede
ejecutar una prueba automatica de
memoria.

Con esta prueba se detectan
sectores dafados o datos corruptos
en el dispositivo elegido, generando
un reporte de salida.
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13. Transferir 13.1 Trabajo

La opcién Transferir le permite
realizar esta accion con todos los
datos entre los diferentes
dispositivos del Receptor. La
transferencia de datos a SKI-Pro se
lleva a cabo desde dicho programa.

Seleccione la opcion Transferir del
Menu Principal.

"R IHCIPAL™

Levant.anient.o
Rerlanteon
Arlicaciones...
Herramiertas...
Trabajo

CDHFiEUPaP
i
FobT - ocuit |

(i) B E g

Aparecera la siguiente pantalla.

™ Meno

1.3, ]
Cont igs
Ziztems de Coord

Info de Antena
Lista Cod

AECIISGEI a Trabajo
GEI< Arch Usuario

coMT || | [ | |

13.2 Configuracion

Permite transferir un Trabajo entre la
tarjeta PC y la Memoria Interna.

De=de Tarj PG
Hacia Interno
Trabajo Determinacishe

CONT oD | [MAS |

Seleccione Desde donde desea
transferir el Trabajo.
Automaticamente sera seleccionado
el dispositivo Hacia el cual, sera
transferido dicho Trabajo.

Trabajo - Elija el Trabajo a transferir.
Oprima TODO (F3) para seleccionar
todos los Trabajos.

La tecla MAS (F6) le permite definir
los datos a transferir. Seleccione
entre Puntos y Observ, Solo
Puntos o Solo Observ.

13. Transferir

Permite transferir una Configuracién
entre el Sensor y una tarjeta PC.

i~ Configs

Sensorw
Hacia Tari PC
Configs Pr_kis.chf

fonT | JTono | | | |

Seleccione Desde donde desea
transferir la Configuracion. El
dispositivo Hacia donde sera
transferida la Configuracion sera
seleccionado automaticamente.

Configs - Elija la Configuracion a
transferir. Oprima la tecla TODO (F3)
para seleccionar todas las
Configuraciones.
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13.3 Sistema de Coordenadas

13.4 Informacion de Antena

13.5 Listas de Codigos

Permite transferir un Sistema de
Coordenadas entre el Sensory la
tarjeta PC.

EE i~ Sistema de Coord
Desde :
Hdacia H Sensor
Zist Coords -

CodT [ JTtano L

Seleccione Desde donde desea
transferir el Sistema de
Coordenadas. El dispositivo Hacia
dénde sera transferido el Sistema de
Coordenadas sera seleccionado
automaticamente.

Sist de Coord - Elija el Sistema de
Coordenadas a transferir. Oprima la
tecla TODO (F3) para seleccionar
todos los Sistemas de Coordenadas.

Permite transferir la Informacién de
Antena de un registro entre el Sensor
y la tarjeta PC.

1~ Info de Antena

. Tari P
dacia : Zensor
Intena : -

EOHT | Tono || | |

Seleccione Desde donde desea
transferir el registro con la
Informacion de Antena. El dispositivo
Hacia donde sera transferida dicha
Informacién sera seleccionado
automaticamente.

Antena - Seleccione el registro que
contiene la informacién de la antena.
Oprima la tecla TODO (F3) para
seleccionar todos los Registros con
Informacion de Antena.
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Permite transferir una Lista de
Cddigos entre el Sensor y la tarjeta

1A I 3 Lista Cod
Desde Tari PCw
Hdacia Sensor
_ista Cod ¢ N

EONT | Jtopo | | [

Seleccione Desde donde desea
transferir la Lista de Cddigos. El
dispositivo Hacia donde sera
transferida esta lista sera
seleccionado automaticamente.

Lista Cod - Elija la Lista de Codigos.
Oprima la tecla TODO (F3) para
seleccionar todas las Listas de
Cddigos.
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13.6 Transferir ASCII/GSI a Trabajo

Permite convertir un archivo ASCII
en un Trabajo, lo cual generalmente
se emplea en trabajos de replanteo.

Al replantear puntos, existen ciertas
ventajas al hacerlo a partir de puntos
grabados en un trabajo y no
directamente a partir de un archivo
ASCII, ya que los puntos grabados
en un trabajo se pueden filtrar y
clasificar e incluso, buscar puntos en
forma individual rapidamente.

El archivo ASCII puede estar en
formato simple (por ejemplo, Id de
Pto, Este, Norte, Altura) o en formato
GSI8 o GSI16 (por ejemplo, Id de
Pto, Este, Norte, Altura, Cddigo,
Atributos). En todos los casos, puede
seleccionar la altura importada como
Ortométrica o Elipsoidal. Si utiliza
formato GSI8 o GSI16 puede
importar cédigos y atributos. Lo
anterior esta limitado a cédigos
tematicos, donde WI71 se emplea
para lds de codigos y WI71 al 79
para valores de atributos.

Ejemplo de un archivo ASCII en formato GSI8:

110001+00000015 81..00+64340360 82..00+52962354 83..00+00000689 71....+000sheep
72....+000black 73....+0000DEAD 74....+23102001 75....+0011h02m

Seleccione el Tipo del archivo
fuente, ya sea GSl 0 ASCII. Los
puntos convertidos se agregaran a la
base de datos del trabajo. Los
puntos siempre se importaran con la
clase de punto Control. Si un punto
ya existiera en la base de datos con
la clase de punto control, el
programa preguntara si desea
sobrescribirlo o0 no. Si un punto ya
existiera en la base de datos con la
clase de punto Medido, el programa
preguntara si desea importar dicho
punto como punto de control. Si el
usuario responde afirmativamente, y
el punto presentara cddigos y
posiblemente atributos asociados en
el archivo GSI, el programa llevara a

cabo una revisién de integridad de
datos, desplegando un mensaje si
detecta un cddigo o un valor de
atributo diferente.

13. Transferir
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Archivo HECII
Etk_line.bxtw
Frusbaw

Tipo H
De archiivo i
A trabajo H

Tipo AltL Al Ortome

cobT || [RECII | ]

Elija el archivo (De archivo) que
desea convertir y el trabajo (A
trabajo) al cual se agregaran los
puntos.

Tipo Alt - Visible unicamente en
modo Avanzado. Permite definir la
altura del punto a importar como
Ortométrica o Elipsoidal. Ortom es
la opcion predeterminada. Si elige
elipsoidal, este parametro se
conservara hasta que se apague el
sensor.

En caso de elegir un Archivo ASCII,
la tecla ASCII (F4) quedara
disponible. Utilicela para definir el
formato del archivo ASCII.

COMNF IGLURRR™
Delimit

Arch Pto= Form

Fos Id H iw
Fos. Este & zw
FPos Morte = S
Fos Alturas qw
Ejemplo Id:EsMabaaaa2a

conT | | | |FRELDE |

Delimitador - Establece el caracter a
emplear para separar los diversos
componentes. Elija entre coma (,),
avance de linea (linea nueva),
punto y coma (;) o espacio (en
blanco).

Pos Id - Define la posicion del Id de
punto.

Pos Este - Define la posicion para el
valor Este.

Pos Norte - Define la posicion para
el valor Norte.

Pos Altura - Define la posicién para
el valor de altura.

Tipo Alt - Permite importar el punto
con altura Elipsoidal u Ortométrica.

Utilice la tecla PREDE (F5) para que
el formato tome nuevamente sus
valores originales. Establezca el
delimitador a emplear para separar la
informacion de cada punto y
después, defina la posicién de los
componentes de cada punto. En la
parte inferior de la pantalla se
mostrara un ejemplo de su eleccion.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla previa.

Al seleccionar Archivo GSI, puede
intercambiar las coordenadas. Esto
es necesario al emplear sistemas de
coordenadas de la mano izquierda.
El valor WI81 (generalmente el valor
Este) se importara como el valor
Norte, y el valor WI82 (generalmente
el valor Norte) se importara como el
valor Este.
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13.7 GSl/Usuario

T aba.40

. ASCII-GSI &

Tipo Archivo GEIw
De archivo H Ejem.ds w»
A trabaio :
Tipo H1L H1t Ortome

i
FvUDA JsCHMI | | |SALIH

Presione las teclas SHIFT - SCMI
(F3) para definir el cambio de
coordenadas GSI.

Ccoord GEI

TRAHSFERIR™ Cambiar

cambiar 1.5z @ T L i

coMt | | 1 1 | |

Cambiar 81/82 - Si elige la opcion
S|, activara el cambio de
coordenadas de mano izquierda.

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla anterior.

Permite convertir un Trabajo a un
Archivo ASCII empleando un archivo
de formato. Los archivos de formato
definen el formato del archivo ASCII
a generar y se crean mediante el
programa Format Manager de Leica.

TREAHMSFERIR™ HArchiuo de e=Ccr itk 3
De=de Tarj PCw*
Hacia Tarj PCw
Trabajo Determinacionw
Format GEI1G6.frtw
Desting

Archivo

[CoMT [ [FORMT] [ [FILTH

Seleccione Desde dénde desea
transferir el Trabajo y Hacia dénde
desea transferirlo.

El archivo ASCII se puede transferir a
la tarjeta PC, a la memoria interna o a
cualquier otro dispositivo mediante el

puerto serial.

Trabajo - Elija el Trabajo en el cual
desea grabar los datos.

Format - Seleccione el Archivo de
Formato que desea emplear.

Los archivos de formato deben
guardarse en el sistema RAM del
Sensor. Oprima la tecla FORMT (F3)
para transferirlos desde el directorio
\CONVERT de la Tarjeta PC o de la
memoria interna hacia el Sistema
RAM o viceversa.

Si el dispositivo seleccionado es la
tarjeta PC o la memoria Interna, debe
especificar el Nombre del archivo y el
Destino.

Destino - Seleccione el tipo de
archivo a generar. De esta forma, se
establece el lugar en el que sera
guardado.

Archivo - Establece el nombre y la
extensién del archivo.

Si elige a Instrumento, debe
especificar el puerto y el dispositivo.

13. Transferir
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. GELS Arch LSWArio
Desde H Tar.j PCw»
Haoia : ST
Trabajo H Determinacions
Format. : Ejem.frt =
Fuer+to i £ *¥Leica TPEZaa-7

ICOMT | JFORMT]  [IFACE[FILTH

Presione la tecla CARAI (F5) y config-
ure el campo Usar Dispo. como Sl.

Usar Dispo.:

Fuer Lo P E #Leica TREI0DOw

Mum. Trabajod 1w
Momb . Trabais Tran=fer it

coMT || | [DISPOl |

Seleccione el puerto al cual esta
conectado el dispositivo. En la pantalla
CONFIGURAR \ GSI/ Usuario, utilice la
tecla DISPO (F5) para configurar el
dispositivo.

Se han incorporado los dispositivos
TPS300 y TPS700 de Leica, las
estaciones totales Geodimetery
REC500, asi como el datalogger SDR33
de SOKKIA. Para trabajar con TPS700
de Leica, seleccione TPS300, ya que su
funcionamiento es igual.

Al seleccionar TPS300 y conectarla al
receptor GPS, seleccione el Nimero de
Trabajo al cual se enviaran los datos. Se
desplegaran los Nombres de Trabajos
existentes en la TPS. Para crear un
trabajo nuevo, ingrese un nombre. Al
transferir datos a un trabajo TPS
existente, se eliminaran todos los puntos
fijos en dicho trabajo durante la
transferencia.

En caso de transferir datos a una
estacion total Geodimeter, esta debera
lista para recibir los datos.

Los equipos SOKKIA manejan
unicamente Ids de puntos numéricos de
cuatro digitos. Si configura como Sl la
opcion Renumerar, todos los puntos
seran transferidos pero la renumeracion
comenzara a partir de 1. Si configura
esta opcion como NO, Unicamente seran
transferidos los puntos con Ids
numéricos, los cuales estaran limitados a
cuatro digitos, acortandolos desde la
derecha.

COMFIGURAR™ GEI<Usuario
Uzar Dispo.i

I

FUEF LD ! Z wI0KKIA SLDR3Sw
T =1+
[CcoMT [ [ [ [DISPOl |

La SDR33 debera estar lista para recibir
los datos antes de iniciar la transferencia
en el Sistema 500. Los trabajos se
transfieren con el mismo nombre
asignado en el Sistema 500.

Recuerde que al transferir datos a una
estacion total, es necesario emplear el
archivo de formato adecuado.

Oprima la tecla FILTR (F6) si
unicamente desea transferir
determinados puntos. Para obtener
mayor informacion respecto a la
configuracion de los filtros, consulte la
seccion 11.3 relativa al Manejo de
Puntos.

Presione la tecla CONT (F1) para
transferir el archivo. El nimero de puntos
transferidos se desplegara en la pantalla.
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13.8 Archivo de Modelo
Geoidal

13.9 Archivo de campo CSCS

13.10 Firmware

Permite transferir Archivos de
Modelos Geoidales entre el Sensory
la tarjeta PC.

3 AFch Geoidal

Tarj PG
dacia Sensar
ol Geoid: -

ConT | JTobo L ]

Seleccione Desde donde desea
transferir el Archivo de Modelo
Geoidal. En forma automatica se
seleccionara el dispositivo Hacia
dénde desea transferirlo.

Al transferir un archivo de modelo
geoidal de la Tarjeta PC al Sensor,
automaticamente se creara un
modelo geoidal.

Arch Geoid - Elija el Archivo del
Modelo Geoidal. Oprima la tecla
TODO (F3) para seleccionar todos
los Archivos de Modelo Geoidal.

Permite transferir archivos de campo
CSCS entre los sensores y las
tarjetas PC.

e campeo CE

Tar.j PC
Hacia Sensor
Arch CECE 1 L]

CONT | JToDo | | |

Seleccione Desde donde desea
transferir el archivo de campo CSCS.
Automaticamente quedara
seleccionado el dispositivo Hacia el
cual sera transferido.

Al transferir un archivo de campo
CSCS Desde la tarjeta PC Hacia el
Sensor, automaticamente se creara
un modelo CSCS.

Archivo CSCS - Seleccione el
archivo de campo CSCS. Presione la
tecla TODO (F3) para seleccionar
todos los archivos disponibles.

13. Transferir

Permite transferir el firmware del
Receptor desde la tarjeta PC hacia el
Sensor.

A i F il miare
De=sde Tari PG
Hacia : Tensor
ver=idn ¢ I

T Y A N

Version - Elija la version de firmware
que desea transferir.

Noétese que debido a las capacidades
de la tarjeta PC, el firmware esta
disponible en secciones por
separado y no en un solo archivo. Lo
anterior permite transferir diferentes
secciones mediante la tarjeta PC, ya
que el archivo en su totalidad no
cabria en una sola tarjeta PC.
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13.11 Firnware de TR500

13.12 Version de Idioma

13.13 Texto de Aplicacion

Permite transferir el firmware de la
Terminal desde la tarjeta PC,
mediante el Sensor, hacia la Termi-
nal.

Tari PC
Hacia Fensor
verzisn I

ot || | |

Version - Elija la version de firmware
que desea transferir.

Permite transferir los archivos del
Idioma Local del sistema del

programa al Sensor, desde una
tarjeta PC.

Tari PC
Hacia Sensor
Jer=sian ! EEEEREN

codr (|| | | |

Version - Elija la version del idioma
que desea transferir.
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Permite transferir un archivo con una
versién de idioma para los
programas opcionales de
Aplicaciones, desde la tarjeta PC
hacia el Sensor.

. Texto de Aplicacisn

Tarj PC
Hacia Sensor
Jersisan 8

coMT ||| | | |

Version - Seleccione el idioma de
interés para el programa de
Aplicacion.
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13.14 Almanaque

13.15 Archivo de cuenta

13.16 Plantilla de archivo de
terrenos cultivados

Permite transferir los Archivos de
Almanaques de los Satélites GPS,
desde una tarjeta PC hacia el Sen-
Sor.

i HlManayue

Tarj PCw
dacia : Fensor
Almanzque @ I

con L || | | |

Almanaque - Elija el Almanaque que
desea transferir.

Permite transferir un archivo de
cuenta Telemax entre el PC y el
Sensor.

Archivo de cha.Telen

TEAHZFERIRE™
Desde H
Hacia : Sensor

Ar ki LeEicamhi .t »

conT | Ttopo | 1

Seleccione Desde donde desea
transferir el archivo de cuenta.
Automaticamente quedara
seleccionado el dispositivo Hacia el
cual sera transferido.

Archivo - Seleccione el archivo de
cuenta a transferir. Puede seleccionar
hasta dos archivos en cada sensor.
Ya que los archivos de cuenta son
especificos para los sensores,
Unicamente podra seleccionar los
archivos adecuados. Presione la tecla
TODO (F3) para seleccionar los dos

archivos a la vez.

Permite transferir una plantilla de
archivo de Terreno Cultivado entre el
PCy el Sensor.

tH M- - Plant Arch Terr-Cult
Desde :
Hacia H Sensor
FPlant. reg: L

ConMT | ToDo |

Seleccione Desde donde desea
transferir la plantilla de archivo.
Automaticamente quedara
seleccionado el dispositivo Hacia el
cual sera transferido.

Plant. reg - Seleccione la plantilla de
archivo. Presione la tecla TODO (F3)
para seleccionar todas las plantillas
disponibles.

13. Transferir
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13.17 Lista de estaciones de 13.18 Lista de estaciones Modem/

radiofaros GSM 13.19Sistema

Permite transferir una lista de Permite transferir informacion de Permite transferir todo el Sistema
estaciones de radiofaros entre el PC~ estaciones Modem/GSM entre la RAM entre la tarjeta PC y el Sensor,
y el Sensor. tarjeta PC y el Sensor. mediante un archivo llamado

Sysram.sys, el cual incluye:

TRAMEFERIR™ Lista Est Radiof ar oS TRAHZFERIR™ Lizta Eztaciohes Moo
Desde : Tarj PG Desde : .

Hacia : Zensar Hacia i Zensor — Toda la informacion de las
Archivo H - Ar chiwvo H Ztations .blh w configuraciones

- Sistemas de coordenadas

- Archivos de formatos
ey ST COMT . L -
cobT | JTopo [ [ | |mcont | L | | Listas de codigos

- Archivos de idiomas

Seleccione Desde donde desea Seleccione Desde donde desea - Archivos de textos de aplicacion
transferir la lista de estaciones. transferir la lista de estaciones - Almanaque

Automaticamente quedara Modem/GSM. Automaticamente - Archivos de cuenta Telemax
seleccionado el dispositivo Hacia el quedara seleccionado el dispositivo - Archivos de plantilla CFC

cual sera transferido. Hacia el cual sera transferido. - Listas de estaciones de radiofaros
Archivo - Seleccione el archivo Archivo - Seleccione el archivo Al transferir un archivo Sysram.sys al
beacon.txt. Stations.bin receptor, se sobrescribiran todos los

parametros existentes en el sensor.
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13.20 Cualquier tipo de archivo

L ZEnsSore
Hacia H Tard FPC
Archivo : SIYSF am.SyY=s

coqtT | | | 1 1 |

Seleccione Desde donde desea
transferir el archivo.
Automaticamente se seleccionara el
dispositivo Hacia dénde sera
transferido.

Archivo - Seleccione el archivo

Sysram.sys. No se aceptan otros
nombres.

Permite transferir cualquier tipo de
archivo entre los directorios DATA de
los diferentes dispositivos de memo-
ria.

] i Cualyuier Tipo Arch
Desde i
dacia H Interno

Jrchiivo H Cro-grid.txte

ConT | JToDe L ] ]

Seleccione Desde donde desea
transferir el Archivo. En forma
automatica se seleccionara el
dispositivo Hacia donde sera
transferido.

Archivo - Seleccione el archivo.
Oprima la tecla TODO (F3) para
seleccionar todos los archivos.

13. Transferir
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Apéndice A - Temperaturas de Operacion y Almacenamiento

Componente Operacion Almacenamiento
Receptor -20°C a +55°C -40°C a +70°C
Terminal -20°C a +55°C -40°C a +70°C
Antena -40°C a +75°C -40°C a +75°C

Tarjetas PC Flash  -20°C a +75°C -40°C a +75°C
Memoria Interna -20°C a +55°C -40°C a +70°C
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Apéndice B - Tiempos de Observacion

Método de Obs. No. sats. GDOP< 8

Estatico Rapido 4 0 mas
4 0 mas
50 mas
Estatico 4 0o mas
4 0o mas

Apéndice B

Longitud Linea Base

Hasta 5 km
5a10 km
10a 15 km

15 a 30 km
Mas de 30 km

Aproxim. Tiempos de observacion

Dia Noche
5a10 min 5 min

10 a 20 min 5a10 min
Mas de 20 min 5a 20 min
1a2hrs 1hr
2a3hrs 2 hrs
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Apéndice C - Formato de Registros Sismicos

Los registros sismicos se pueden generar y salvar con la
informacion de puntos. Presentan el siguiente formato:

1 2 ,34 é 5 6 7 8 9 ']__,_O\ 11 ']_.,_2\ 13 14
@, GSE, V, M, gg. g, pp. p, hh. h, vv. v, aaa. aaa, ss, eee, ii, REC, RSN
Ejemplo

@GSE12 4.0 0.0 0.0 0.0 1.220 5 1 2SR530 001899
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Contenido del

Registro
1 e

2 GSE

3 Versidén
4 M

5 g9.9

6 pp.p

7 hh.h

8 wvv.v

9 aaa.aaa
10 ss

11 eee

12 ii

13 REC

14 RSN

Descripcion

Sefal de Registro. @ = Salvado automaticamente (no lo
ingresa el usuario).

Tipo de Registro. GSE = GPS SEismic.

Numero de version de este registro.

Tipo de Posicién. Rango 0,1,2,3,4. Predeterminado si
no hay ninguno disponible - 0

0 - posicion no disponible

1 - posicién de navegacién

2 - posicion con cédigo diferencial

3 - fase diferencial, solucién flotante

4 - fase diferencial, solucion fija

Valor GDOP. Rango 0.0 a 99.9. Predeterminado si no
hay ninguno disponible - 0.0.

Valor PDOP. Rango 0.0 a 99.9. Predeterminado si no
hay ninguno disponible - 0.0.

Valor HDOP. Rango 0.0 a 99.9. Predeterminado si no
hay ninguno disponible - 0.0.

Valor VDOP. Rango 0.0 a 99.9. Predeterminado si no
hay ninguno disponible - 0.0.

Altura de Antena - suma de la altura del instrumento y el
offset de antena. Rango -99.9 a 999.99. Predeterminado
si no hay ninguno disponible - 0.0.

Numero de satélites empleados para la solucién. Rango
0 a 12. Predeterminado si no hay ninguno disponible - 0.
Numero de épocas transcurridas en el punto. Rango 0 a
999. Predeterminado si no hay ninguno disponible - 0.
Predeterminado si no hay ninguno disponible -0.
Longitud del intervalo entre épocas (segundos). Rango
0,1,2,3,4,5,6,10, 12, 15, 30, 60.

Predeterminado si no hay ninguno disponible - 0.

Tipo de Receptor. Rango SR299, SR399, SR299E,
SR399E, SR9400, SR9500, SR510, SR520, SR530
Numero de serie del Receptor. Rango 0 - 999999. Valor
si no esta disponible - 0.
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Apéndice D - Formato de Archivo de Linea Definida

Las lineas que se han definido en el Replanteo se graban Formato de Descripcion
en el archivo STK_line.ixt, bajo el directorio de datos del Registro

dispositivo de memoria. En este archivo se pueden 1 e< Inicio de la primera linea del registro
guardar hasta 100 lineas. 2 1D ID de la Linea, 16 caracteres N
3 XXXXX.XXX Coordenada Este del Punto Inicial
. ) L 4 YYYYY.YYY Coordenada Norte del Punto Inicial
El registro de lineas presenta el siguiente formato, enel s nhh.hhh Altura Ortométrica del Punto Inicial
cual el separador es un espacio. Sin embargo, nétese 6 @ Inicio de la segunda linea del registro
que no debe existir espacio después de @< yde @>@>. 7 LD Definicién del Tipo de Linea:

1 - Este, Norte y Altura del punto final
2 - Distancia, Rumbo, %V

3 - Distancia, Rumbo, A/V

4 - Distancia, Rumbo, A/H

5 - Distancia, Rumbo, Dif Alt

La unidad lineal es el metro y la unidad angular el Gon.

1 2 3 4 S 8 LDD Valores de definicion de linea. Dependen de LD,
52 EB XXXXX . XXX VYYYY -YVY hhh.hhh como se muestra anteriormente.
@> LD LDD
—_ == ==

6 7 8
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Apéndice E - Formatos de Mensajes NMEA

El Receptor tiene salida para una gran variedad de mensajes
NMEA. Dicha salida puede configurarse mediante la tecla
CONFIG o a través de otro dispositivo conectado al
mismo, que haga uso de un mensaje de busqueda.

Al inicio del encabezado aparece un ID del emisor.
Generalmente sera GP para GPS, pero el usuario puede

cambiarlo por otro en la opcion CONFIG\NMEA.

El formato del mensaje de busqueda es el mismo en

ZDA - Hora 'y Fecha

8 Intervalo de salida del Mensaje NMEA

f[odos_, !os mensajes NM_EA, independientemente del 1 - Puerto 1

identificador del mensaje. 5 - Puerto 2

Formato Contenido 3 - Puerto 3

SPLEIQ, Encabezado, mensaje enviado

desde Outside World.

XXX, Identificador de mensaje’ )

x, Puerto? 0 - Salida

x Intervalo de salida® desactivada

*hh Revisién de suma 1-0.1s(10Hz)

<CR> Retorno de carro 2-0.2s (5Hz2)

<LF> Avance de Linea z - (1)-5 s (2Hz)
-1s

' Identificadores de mensaje: 5-2s

GGA - Datos Fijos del Sistema de Posicionamiento Global 6-3s

GGK - Posicion en Tiempo Real con DOP 7-4s

GGK(PT) - Posicién en Tiempo Real con DOP 8-5s

GGQ - Posicién en Tiempo Real con CQ 9-6s

GLL - Posicién Geodésica — Latitud/Longitud 10-10s
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GNS - Datos Fijos GNSS
GSA - DOP GPS y satélites activos

GSV - Satélites GPS en la vista

LLK - Posicién local de Leica y GDOP
LLQ - Posicidn local de Leica y Calidad
VTG - Rumbo sobre el terreno y velocidad

11-12s
12-15s
13-20s
14-30s
15 -1 min
16 -2 min
17 -3 min
18 -4 min
19 - 5 min
20 - 6 min

2 Puerto del que se espera recibir el mensaje NMEA:

21 -10 min

22 -12 min

23 - 15 min

24 - 20 min

25 - 30 min
26-1hr

200 - Salida
inmediatamente
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En la lista de mensajes NMEA algunos simbolos se
emplean como identificadores del tipo de campo. Dichos

simbolos son

Campos de formato especial

A Estado
[1IR1} Latitud
YYyyy.yy Longitud
eeeeee.eee Este de
cuadricula
nnnnnn.nnn Norte de
cuadricula

Campo de un solo caracter:

A = Si, Dato valido, sin bandera de advertencia

V = No, Dato no valido, con bandera de advertencia
Campo de longitud fija/variable:
gradosminutos.decimal - 2 digitos fijos para los
grados, 2 digitos fijos para minutos y y un
numero variable de digitos para la fraccién
decimal de minutos. Para mantener una
longitud fija, siempre se incluyen ceros al
inicio de los grados y minutos.

Campo de longitud fija/variable:
gradosminutos.decimal - 3 digitos fijos para los
grados, 2 digitos fijos para minutos y

y un numero variable de digitos para la racciéon
decimal de minutos. Para mantener una
ongitud fija, siempre se incluyen ceros al

inicio de los grados y minutos.

Campo de longitud fija:

con un maximo de 6 digitos fijos para los
metros y 3 digitos fijos para la fraccién decimal
de metros.

Campo de longitud fija:

con un maximo de 6 digitos fijos para los
metros y 3 digitos fijos para la fraccién decimal
de metros.

Apéndice E

hhmmss.ss

mmddyy

Hora

Fecha

Campo
definido

Campo de longitud fija/variable:
horas,minutossegundos.decimal - 2 digitos
fijos para las horas, 2 digitos fijos para los
minutos, 2 digitos fijos para los segundos y un
numero variable de digitos para la fraccion
decimal de segundos. Para mantener una
longitud fija, siempre se incluyen ceros al
inicio de las horas, minutos y segundos.
Campo de longitud fija:

mesdiaano - 2 digitos fijos para el mes, 2
digitos fijos para el dia, 2 digitos fijos para el
afio. Para mantener una longitud fija, siempre
se incluyen ceros al inicio del mes, dia y afo.
Algunos campos estan especificados para
contener constantes predefinidas, la mayoria
de las veces son caracteres alfanuméricos.
Los campos de este tipo se indican por la
presencia de uno o mas caracteres validos.
Los siguientes caracteres se emplean para
indicar otro tipo de campos y se excluyen de
la lista de caracteres permitidos:

A, a, ¢, x, hh, hhmmss.ss, llILIL yyyyy.yy
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GGA - Datos Fijos del Sistema de
Posicionamiento Global

Campos de valores numéricos

X.X

hh_

Numeros
variables

Campo fijo
HEX

Campos de informacién

Cc--C

aa_

Texto variable

Campo
alfanumérico
fijo

Campo
numérico

fijo

Campo numérico, entero o flotante, de
longitud variable. En forma opcional, se
incluyen ceros al inicio y al final del campo.
(ejemplo: 73.10 =73.1 =073.1 =73)

Campo fijo Unicamente para nimeros HEX.

Campo para caracteres validos de longitud
variable.

Campo de longitud fija para caracteres
alfanuméricos en mayuscula 0 mindscula.

Campo de longitud fija para caracteres
validos.
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Formato Contenido

$SGPGGA, Encabezado, incl. ID Emisor, mensaje enviado
por el Receptor

hhmmss.ss, Tiempo UTC de la Posicion

1111.11, Latitud

a, Hemisferio "N"/"S"

YYYYY-YY, Longitud

a, "E"/"W"

X, Calidad GPS,

0 = Fija no disponible o no valida

1 = Sin posicién en Tiempo Real, Fija de navegacién
2 = Posicion en Tiempo Real, ambigiedades sin fijar
3 = No existente

4= Posicién en Tiempo Real, ambigiedades fijas

XX, Numero de satélites en uso, 00-12
X.X, HDOP
X.X, Altura elipsoidal

Altura de Antena sobre/bajo el nivel medio del mar
Noétese que, en caso de no disponer de valores de
altura ortométrica, se exportara la altura elipsoidal
local. Si tampoco se dispone de valores de altura
elipsoidal local, se exportara la altura elipsoidal

WGS84.

M, Unidades para metros de altura (texto fijo como "M")

X.X, Ondulacién Geoidal

M, Unidades para metros de ondulacién geoidal
(texto fijo como "M").

X.X, Edad de los datos diferenciales GPS, nulo
cuando no se emplea DGPS

XXXX ID de Estacion Diferencial de Referencia, 0000-
1023

*hh Revisién de Suma

<CR> Retorno de Carro -

<LF> Avance de Linea
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GGK - Posicion en Tiempo Real con DOP

GGK{(PT) - Posicion en Tiempo Real con DOP

Formato
SGPGGK,

hhmmss.ss,

Contenido

Encabezado, incl. ID del emisor, mensaje
enviado por el receptor

Formato de linea GGK

UTC de posicion fija

mmddyy, Fecha UTC

1111.11 Latitud

a, Hemisferio "N"/"S"

YYYYY-YY, Longitud

a, "E"/"W"

X, Indicador de calidad GPS:
0 = Fijo no disponible o no valido
1 = Sin posicion en Tiempo Real, fijo de navegacion
2 = Posicién en Tiempo Real, sin ambigiiedades fijas
3 = Posicion en Tiempo Real, ambigliedades fijas

XX, Numero de satélites empleados
(Satélites comunes entre la referencia y el movil,
valores entre 00 y 12, pueden diferir a los
ndmeros en la vista)

X.X, GDOP

BHT Altura elipsoidal

X.X, Altura de antena sobre/bajo el nivel medio del
mar. Nétese que, en caso de no disponer de
valores de altura ortométrica, se exportara la
altura elipsoidal local. Si tampoco se dispone de
valores de altura elipsoidal local, se exportara la
altura elipsoidal WGS84.

M Unidades de altitud en metros (texto fijo "M").

*hh Revisién de suma

<CR> Retorno de carro

<LF> Avance de linea

Apéndice E

Este tipo de mensaje es propiedad de Trimble.

Formato
$PTNL, GGK,

hhmmss.ss,
1111.11

a,
YYYYY-YY,
a,

X,

-

X.X,
BHT
X.X

*hh
<CR>
<LF>

Contenido

$ Inicio del delimitador de linea

— ID del emisor, fijo con PTNL

Formato de linea GGK

UTC de posicién fija

Latitud

Hemisferio "N"/"S"

Longitud

"E"/"W"

Indicador de calidad GPS:

0 = Fijo no disponible o no valido

1 = Sin posicién en Tiempo Real, fijo de navegacion
2 = Posicién en Tiempo Real, sin ambigliedades fijas
3 = Posicion en Tiempo Real, ambigliedades fijas
Numero de satélites empleados

(Satélites comunes entre la referencia y el movil,
valores entre 00 y 12, pueden diferir a los
ndmeros en la vista)

PDOP

Altura elipsoidal

Altura de antena sobre/bajo el nivel medio del
mar. Nétese que, en caso de no disponer de
valores de altura ortométrica, se exportara
la altura elipsoidal local. Si tampoco se dispone
de valores de altura elipsoidal local, se exportara
la altura elipsoidal WGS84.

Unidades de altitud en metros (texto fijo "M").
Revisién de suma

Retorno de carro

Avance de linea
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GGQ - Posicion en Tiempo Real con CQ

GLL - Posicion Geodésica - Latitud, Longitud

Formato
SGPGGQ,

hhmmss. s,
mmddyy,
1111.11
a,
YYYYY-YY,
a,

X,

XX,

X.X,
BHT
X.X,

*hh
<CR>
<LF>

Contenido

Encabezado, incl. ID del emisor, mensaje enviado
por el receptor

GGQ Sentence Formatter

UTC de posicion fija

Fecha UTC

Latitud

Hemisferio "N"/"S"

Longitud

"E"/"W"

Indicador de calidad GPS:

0 = Fijo no disponible o no valido

1 = Sin posicién en Tiempo Real, fijo de navegacion
2 = Posicién en Tiempo Real, sin ambigliedades fijas
3 = Posicion en Tiempo Real, ambigliedades fijas
Numero de satélites empleados

(Satélites comunes entre la referencia y el movil,
valores entre 00 y 12, pueden diferir a los
ndmeros en la vista)

Calidad de coordenadas

Altura elipsoidal

Altura de antena sobre/bajo el nivel medio del
mar. Nétese que, en caso de no disponer de
valores de altura ortométrica, se exportara la
altura elipsoidal local. Si tampoco se dispone de
valores de altura elipsoidal local, se exportara la
altura elipsoidal WGS84.

Unidades de altitud en metros (texto fijo "M").
Revisiéon de suma

Retorno de carro

Avance de linea
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Formato Contenido

$GPGLL, Encabezado, incl. ID de Emisor, mensaje
enviado por el Receptor

1111.11, Latitud

a, Hemisferio "N"/"S"

YYYYY-YY, Longitud

a, "E"/"W"

hhmmss.ss, Hora UTC de la Posicién

a, Estado'’

A = Datos validos

V = Datos no validos
a Indicador de Modo'

A = Modo auténomo

D = Modo diferencial

N = Datos no validos

*hh Revisiéon de Suma
<CR> Retorno de Carro
<LF> Avance de Linea

"El campo de Indicador de Modo complementa al campo de Estado. El
campo de Estado se configura como A para los indicadores de modo A
y D. El campo de Estado se configura como V para el indicador de
modo N.
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GNS - Datos Fijos GNSS

GSA - DOP GPS y Satélites activos

Formato
SXXGNS,

hhmmss. ss,

Contenido

Encabezado, mensaje enviado por el
Receptor. XX=GP - GPS unicamente, XX=GL
- GLONASS unicamente, XX=GN - GPS/
GLONASS Combinado

Hora UTC de la Posicién

1111.11, Latitud

a, Hemisferio "N"/"S"

YYYYY-YY, Longitud

a, "E"/"W"

c--c, Indicador de Modo'
N = No fijo
A = Auténomo. Navegacion Fija GPS
D = Diferencial. DGPS Fija
P = Navegacion precisa (sin degradacion
intencional, como SA)
R = Cinematico en Tiempo Real . RTK Fijo
F = RTK flotante

XX, Numero de satélites en uso, 00-99

X.X, HDOP de todos los satélites empleados en el
célculo

X.X, Altura de Antena sobre/bajo el nivel medio
del mar, metros
Noétese que, en caso de no disponer de
valores de altura ortométrica, se exportara la
altura elipsoidal local. Si tampoco se dispone
de valores de altura elipsoidal local, se
exportara la altura elipsoidal WGS84.

X.X, Ondulacion Geoidal, metros

X.X, Edad de los datos diferenciales GPS, nulo
cuando no se emplea GPS.

XXKXK ID de Estacion Diferencial de Referencia,
0000-1023

*hh Revision de suma

<CR> Retorno de carro

<LF> Avance de Linea

Apéndice E

Formato
SGPGSA,

a,

XX,

B S,
X.X,
X.X
*hh
<CR>
<LF>

" Ejemplo:

Contenido

Encabezado, incl. ID del emisor, mensaje
enviado por el receptor

Modo:

M = Manual, forzado a operar en modo 2D o
3D

A = Automatico, permitido a cambiar
automaticamente a 2D/3D

Modo:
1 = Fijo no disponible
2=2D
3=3D

Numeros PRN de los satélites empleados en
la solucioén (este formato se repite doce veces
y es nulo para los campos no empleados)
PDOP

HDOP

VDOP

Revisién de suma

Retorno de carro

Avance de linea

$--GSA,a,X, XX, XX, XX, XX, XX, XX, XX , XX , XX , XX , XX , XX,
X.X,X.X,X.Xx*hh<CR><LF>
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GSV - Satélites GPS visibles

LLK - Posicion Local Leica y GDOP

Formato Contenido

$GPGSV, Encabezado, incl. ID del emisor, mensaje
enviado por el receptor

X, Numero total de mensajes, del 1 al 3

X, Numero del mensaje, del 1 al 3

XX, Numero total de satélites visibles

XX, Numero PRN del satélite

XX, Elevacién, grados, 90° maximo

XXX, Acimut, grados verdaderos, 000 a 359

XX SNR (C/No) 00-99 dB, nulo sin rastreo

..... , 22y 328V

XX,

XX, — 4° SV

XXX,

XX _

*hh Revision de suma

<CR> Retorno de carro

<LF> Avance de linea

Nota

- La informacién del satélite puede requerir de la transmision de
multiples mensajes. En el primer campo se especifica el nimero total
de mensajes, con un valor minimo de 1. El segundo campo especifica
el orden del mensaje, con un valor minimo de 1.

- Puede definir un nimero variable de "PRN-Elevacién-Acimut-SNR",
con un maximo de cuatro definiciones por mensaje. Cuando se
transmiten menos de cuatro definiciones, no se requieren campos
nulos para las definiciones sin emplear.
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Formato
SGPLLK,

hhmmss.ss,
mmddyy,
eeeeee.eeeg,
M,
nnnnnn.nnn,
M,

X,

XX,
SaEEY
S i)

*hh
<CR>
<LF>

Contenido

Encabezado, incl. ID del emisor, mensaje
enviado por el Receptor

Hora UTC de la posicién

Fecha UTC

Este de Cuadricula, metros

Metros (texto fijo como "M")

Norte de Cuadricula, metros

Metros (texto fijo como "M")

Calidad GPS

0 = Fija no disponible o no valida

1 = Sin posicién en Tiempo Real, Fija de navegacion
2 = Posicién en Tiempo Real, ambigiedades sin fijar
3 = Posicién en Tiempo Real, ambigiedades fijas
Numero de satélites empleados en el calculo
GDOP

Altura sobre/bajo el nivel medio del mar de la
posicién del marcador. Nétese que, en caso
de no disponer del valor de altura
ortométrica, se exportara la altura elipsoidal
local.

Metros (texto fijo como "M")

Revisiéon de suma

Retorno de carro

Avance de linea
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LLQ - Posicion Local Leica y Calidad

VTG - Rumbo y Velocidad de Desplazamiento

Formato
SGPLLQ,

hhmmss.ss,
mmddyy,
eeeeee.eee
M,
nnnnnn.nnn,
M,

X,

XX,
X.X,
X.X,

*hh
<CR>
<LF>

Contenido

Encabezado, incl. ID del emisor, mensaje
enviado por el Receptor

Hora UTC de la posicién

Fecha UTC

Este de Cuadricula, metros

Metros (texto fijo como "M")

Norte de Cuadricula, metros

Metros (texto fijo como "M")

Calidad GPS

0 = Fija no disponible o no valida

1 = Sin posicién en Tiempo Real, Fija de navegacion
2 = Posicion en Tiempo Real, ambigiiedades sin fijar
3 = Posicién en Tiempo Real, ambigiedades fijas
Numero de satélites empleados en el célculo
Calidad de coordenadas

Altura sobre/bajo el nivel medio del mar de la
posicion del marcador. Nétese que, en caso
de no disponer del valor de altura ortométrica,
se exportara la altura elipsoidal local.

Altura de antena

Metros (texto fijo como "M")

Revisiéon de suma

Retorno de carro

Avance de linea
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Formato
SGPVTG

Tk

¥

¥

KX 2 XX
%

~

*hh
<CR>
<LF>

Contenido

Encabezado, incl. ID del Emisor, mensaje
enviado por el Receptor

Rumbo sobre el terreno (0.0° a 359.9°)
Verdadero (texto fijo como "T")

Rumbo sobre el terreno (0.0° a 359.9°)
Magnético (texto fijo como "M")
Velocidad sobre el terreno

Nudos (texto fijo como "N")

Velocidad sobre el terreno (Speed Over
Ground (SOG))

Km/h (texto fijo como "K")

Indicador de Modo

A = Modo auténomo

D = Modo diferencial

N = Datos no validos

Revision de suma

Retorno de carro

Avance de Linea

Nota - La declinacion Magnética se ingresa al Receptor
mediante la tecla CONFIG.
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ZDA - Hora y Fecha

Formato
SGPZDA,

hhmmss.ss,
XX,

XX,

XXXX,

XX,

XX
*hh

<CR>
<LF>

Contenido

Encabezado, incl. ID del emisor, Mensaje
enviado por el Receptor

Hora UTC

Dia UTC, 01 a 31

Mes UTC, 01 a 12

Ano UTC, 1997 a ...

Descripcion del huso horario local, horas
(-13a13) (=)

Descripcion del huso horario local, minutos
(00 a 59)

Revision de suma

Retorno de carro

Avance de linea

Nota - Este mensaje es de alta prioridad y tiene salida en
cuanto es generado. El retraso en la obtencion de la
posicion GPS se reduce al maximo.
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Apéndice F - Distribucion de bornes y conectores

PORT 1

Borne Funcién
RTS
CTS
GND
Rx

Tx
Vmod
Bat"
+12V?

ONO O~ WN =

PORT 3

TERMINAL

O

___LEICA SIE580) k

EVENT
@ PORT 2/PWR PORT 1 @)J
PORT 2/PWR PORT 3 TERMINAL PWR
Borne Funcién Borne Funcién Borne Funcién Borne Funcién
1 Bat" 1 RTS 1 KDU_ON | 1 Bat"
2 +12V? 2 CTS 2 2 +12V?
3 GND 3 GND KDU_PWR 3 GND
4 Rx 4 Rx 3 GND 4
5 Tx 5 Tx 4 Rx 5 ---
6 Vmod 5 Tx
7 Bat"
8 +12V?

Apéndice F
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1) Entrada para el sensor
2) Salida del sensor

Conectores

Puerto 1y 3:
Lemo FGA.1B.308.CLCD.x2Z

Puerto 2, PWR:
Lemo FGG.1B.305.CLCx.xxZ

Marca de Tiempo:
Lemo ERN.0S.250.CTL

PPS:
Lemo HGP.00.250.CTL
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Apéndice G - Estructura del Directorio de Datos del Dispositivo

La siguiente estructura se refiere a las Tarjetas PC y a la Memoria Interna. Muestra el sitio bajo el cual, se guardan
los archivos a transferir desde y hacia el Sistema RAM, asi como el lugar donde se guardan los datos.

CODE —————— Todas las Listas de Cédigos

Todos los formatos de archivos de Format Manager
Plantilla de archivo de Control de Terrenos Cultivados

DATA Archivos ASCII definidos por el usuario STK_Line.txt
(archivo de definicion de linea)
Archivos de Puntos

CONVERT

GPS Archivos de Almanaques
DTM —————— Archivo DTM Stakeout
EOID —— Archi de Model
GEODB — Todos los Trabajos pap Gr:oigglzse oaelos
Archivos de Sistemas de Coordenadas cSCS Archivos de campo CSCS
RINGBUF Archivos de zona de

Buffer (RS500)

Apéndice G m Manual de Referencia Técnica-4.0.0es




Archivos de registros de Info. de Antena
GPS beacon.txt (Lista de estaciones de radiofaros)
Stations. bin (Lista de estaciones Modem/GSM)

——CONF — Configuraciones

PROG ———Archivos de Firmware
Archivos de Idioma
Sysram.sys (archivo de Sistema RAM)

SERVICES —  Archivos de cuenta Telemax
GSI —— Archivos GSI
IDEX — Archivos IDEX
LOG ———— Reportes de los Programas de Aplicaciones
Manual de Referencia Técnica-4.0.0es 337
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Apéndice H - Dispositivos Externos

Interfaces

Una Interfaz se debe considerar
como una funcién del sensor. Por
ejemplo, el Tiempo Real es una
funcién que puede activarse en el
sensor, el Punto Inaccesible es otra
funcion y asi sucesivamente.

El Sistema 500 trabaja con las
siguientes interfaces:

Ingreso/Salida de Tiempo Real
Ingreso de Punto Inaccesible
Salida NMEA

Datos ASCII

Meteo

Inclindmetro

GSl/Archivo Usuario

Control Remoto

Salida PPS

Marca de Tiempo

Cada Interfaz puede ser controlada
por uno o mas dispositivos.

Para obtener mayor informacion de
las interfaces Meteo e Inclinémetro,
consulte el Apéndice J.

Dispositivos

Un dispositivo se debe considerar
como el hardware que se emplea
para establecer comunicacion con
una Interfaz, pero también incluyen
los parametros que permiten la
comunicacion entre el hardware y el
sensor.

Los dispositivos con los que trabaja
el sensor se pueden clasificar en los
siguientes grupos:

RS232

Dispositivos de radio modem

GSM

Dispositivos de médem

Mddulo RTB (CSl)

Médulo RTS (Racal)

SAPOS

Dispositivos para Punto Inaccesible

- Apéndice H

Ciertos dispositivos se pueden
emplear con una o mas interfaces.
Por ejemplo, un radio médem se
puede utilizar para recibir datos de
una estacion de referencia en tiempo
real, pero un segundo radio médem
podria emplearse simultaneamente
para dar salida a mensajes NMEA.

Nota:

La salida PPS y la Marca de Tiempo
son interfaces opcionales que
requieren de un hardware especial
(puertos) y de ciertos dispositivos
que no se describen aqui. Consulte
los capitulos respectivos de la
Seccion 9 en este Manual.
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RS232

Los puertos 1, 2 y 3 del sensor son
interfaces RS232 estandar. En caso
de emplear un dispositivo externo
que no se encuentre definido
directamente, puede utilizar la
configuracion RS232
predeterminada, la cual esta
disponible en la lista.

RS232 - parametros estandar con
velocidad de transmisién de 9600
baudios.

Para crear un nuevo dispositivo
RS232 predeterminado, resalte

RS232 y oprima la tecla NUEVA (F2).

COHF IGURE™ Uices and Ports

Deyice
#GEM
FModem
#Pacific Crest POL
#Pacific Chest REMIGH

ii
(COMT | MHEW [EDIT DEFLT |

Ingrese un nombre y cambie los
parametros segun las
especificaciones del dispositivo
externo.

COMF IGURE™ MHew Port Settindgs
Hame :

Eaud Rate = qJEAAw
Parity : MHorew
Lata Eitzs = o
Stop Eits = 1w
Flow Contrli Hotew

oM || | | |

Oprima la tecla CONT (F1) para
guardar esta nueva configuracion de
dispositivo.
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Radio y repetidores

Los dispositivos de radio
generalmente se emplean para
transmitir o recibir datos en tiempo
real, aunque también se pueden
utilizar para tener control y
comunicarse con el Sensor (por
ejemplo, para transferir datos crudos
desde una estacion remota).

El Sistema 500 trabaja con los
siguientes dispositivos de radio:

Satelline 1AS/2AS

Satelline 2ASx

Satelline 2ASxE

Satelline 3AS/3ASd

Pacific Crest RFM96W

Pacific Crest PDL

AT-RXM500 (Akasaka Tech)
Dataradio T-96S (Unicamente para
Australia).

Teledesign TS4000 (Unicamente
para EE.UU.)

El dispositivo Teledesign TS4000
requiere de una cubierta especial, la
cual debe adquirirse a través de
Leica USA.

Configuracion del Radio

COMFIGURAR™ Moubtr .chf
1 Levantamiento
Z Operacisn

3 General

4 Interfaces

ConT | IGRAEAL[COMFGL |
En la pantalla
CONFIGURARI\Interfaces, resalte la
interfaz a la que desea conectar el
radio (por ejemplo Tiempo Real) y
oprima la tecla EDIT (F3).

COMFIGURAR™ Tiempo Resl
Dato= T R =
Formato Dat:

Fuerto B AT E 2

Sensor Refd & TDesconocidow
Antena Refd = Desconocidow
lU=sar Fase H MOw
Radio H Mo Grabar Obsw
conT | [ | [nisPO |

Oprima la tecla DISPO (F5) para
desplegar la lista de dispositivos.

Algunas versiones de los radios
antes mencionados pueden requetrir
de una configuracién adicional antes
de emplearlos con el Sistema 500. Si
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este es el caso, resalte el modelo de
radio empleado y oprima la tecla
NUEVO (F2). Escriba un nombre
(por ejemplo Satelline ltalia) e
ingrese los parametros necesarios
para el dispositivo.

Para configurar un radio de otra
marca, seleccione el campo Un-
known Radio y oprima la tecla
NUEVO (F2). Escriba un nombre
(por ejemplo Radio-XX) e ingrese los
parametros necesarios para el
dispositivo.

COMFIGURAR™ Hwa Conf de P

Hombr e : Radi

Uel Trans JLaaw
Paridad : Hinguwnow
Eit= Dato=s @ S
Fin Eit= : 1w
Contr Flujios Hinguwnow

cobT | [ [ ]| |

Los parametros del radio son
aquellos empleados para establecer
comunicacion entre el Sensor y el
radio. En caso necesario, editelos
segun las especificaciones del radio
0 cambie los parametros del radio.
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Cambio de canal en radio médems
Si trabaja con radio médems
Satelline 2ASx, 2ASxE, 3AS/ASd y
Pacific Crest RFM96 es posible
cambiar de canal. De esta forma, se
cambia ligeramente la frecuencia con
la que operara el radio. Lo anterior se
aplica en las siguientes situaciones:

Caso 1

Suponga que existen dos estaciones
de referencia para trabajar en tiempo
real, ubicadas en dos puntos
diferentes y cada una de ellas
transmiten datos en canales
distintos. Esto ofrece dos ventajas
para el movil:

1. Sila sefal de una de las
estaciones de referencia se bloquea,
puede cambiar de canal e intentar la
recepcién en otro.

2. Se pueden obtener dos puntos
fijos para cada posicién, con lo cual
se asegura la
redundancia en operaciones
posteriores de ajuste por minimos
cuadrados.

Caso 2

Ahora suponga que existe una
estacion de referencia y un movil,
ambos en tiempo real. Si la sefal se
bloquea debido a la interferencia de
radio, puede cambiar de canal tanto
en la referencia como en el movil
para trabajar con una frecuencia
ligeramente distinta.

Nétese que al cambiar de canal, el Id
Est Ref en la referencia debe ser
diferente en cada sitio.

El numero de canales y la frecuencia
entre cada uno de ellos varia segun
el radio médem empleado.
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La opcidn para habilitar el cambio de
canales en radio moédems Pacific
Crest debera ser activada por un
representante de Pacific Cresty
puede ser necesaria una licencia
especial para su operacion.

Los radio médems Satelline deben
estar en modo Programming, lo cual
puede ser configurado por un
representante de Satelline. El cambio
de frecuencia puede contravenir las
leyes de radio transmision en
algunos paises.

Asesorese respecto a las leyes que
prevalecen en el area donde va a
trabajar.
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La opcidn para cambiar de canal esta
disponible en la pantalla
CONFIGURARI\Interfaces.

1 (= ;
o Sal:da HMER

4 Datos RASCII

S Punto Ihaccesi—-———-—
)

Meteo

i
COMT | [EDIT | [CTEL ohUM |

Seleccione el dispositivo en el cual
desea cambiar de canal y oprima la
tecla CTRL (F5).

COMF IGURAR™
Tipo Radio =

He Radio

Canal
Satelline ZRSXE

Canal H

oMt || | | |

Para los radio médems Satelline
3AS, Pacific Crest RFM96W y Pacific
Crest PDL, se revisa y despliega el
canal con el cual esta configurado el
radio. Para otro tipo de radios resulta
técnicamente imposible efectuar una
revision similar. Por lo tanto, el canal
que se despliega no necesariamente
coincide con el canal de radio actual.

Ingrese un numero de Canal y
oprima la tecla CONT (F1) para
confirmar.

En caso de utilizar este dispositivo
para trabajar como moévil en tiempo
real, configure también los siguientes
parametros:

Aceptar Ref - define la estacion de la
cual se aceptaran los datos de
tiempo real. Elija entre

Cualquier recibid: significa que se
aceptaran los datos de cualquier
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estacion de referencia.

1er. Recepcion: significa se
aceptaran y emplearan los datos de
la primera estacién de referencia que
sea reconocida por el movil. Si desea
forzar al sistema para intentar
establecer una nueva conexién con
una estacion de referencia diferente,
oprima la tecla 1ero (F6).

Def por Usua permite definir los
datos de la estacion de referencia
que seran recibidos, de acuerdo a su
Id Est Ref. Esto se hace necesario
cuando diversas estaciones de
referencia transmiten mensajes RTK
con un cierto retraso en la misma
frecuencia (Time Slicing) y el
usuario desea cambiar de una
estacion de referencia a otra.

COHF IGURAR™ Canal de Radio

Tipo Radio = Zatelline ZAZX
Canal :

Aceptar Ref: Def por Usuawr
Id E=t Res : a

coMtT [ | | |REMIE
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Con la opcién Def por usua, puede
presionar la tecla REVIS (F5) para
acceder a la lista de estaciones de
referencia que se encuentren
transmitiendo en un canal en particu-
lar. La lista muestra los Ids de la
estacion de referencia, el formato
RTK empleado para la transmision y
el retraso en la obtencién de posicion
(retraso de tiempo) con el cual se
envian los mensajes. La funcion
REVIS es independiente del Time
Slicing, por lo que siempre se podra
utilizar para revisar el formato RTK
de la referencia.

Conf idur St ReuVisar Est Ref
Form Dat IdESt RELt 520

B.27 =

i
cont | | | 1 | ]

Resalte la estacion de referencia que
desea utilizar. Con la tecla CONT
(F1) regresa a la pantalla previa. El
numero de la estacién de referencia
seleccionada aparece en el campo Id

Est Ref.

Nétese que unicamente podra definir
los Id Est Ref siempre y cuando no
esté en ejecucién un levantamiento o
replanteo.

Repetidores y caja del repetidor

El Firmware 3.0 y mayor permite el
uso de cajas del repetidor.

Un repetidor es un radio que se
configura para trabajar en modo de
repetidor. Un repetidor recibe datos
de la referencia y los transmite al
movil, incrementando asi el alcance.
El alcance total depende del montaje
de la referencia, del repetidor y del
movil.

Debido a que no todos los radio
modems se pueden configurar como
repetidores, para este fin se
recomienda emplear el Satelline
3AS(d) y todos los modelos Pacific
Crest RFM96 y PDL.

Los radios que se programen para
funcionar como repetidores, se
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pueden seguir empleando para
trabajar como estacion de referencia
y estacion movil. Sin embargo, esto
no es recomendable debido al alto
consumo de energia.

Es importante que todos los radio
moédems, tanto en la referencia, el
repetidor y el mévil, operen en la
misma frecuencia. Para cambiar de
canal, el repetidor debe conectarse al
sensor.

El GHT38 es una caja de repetidor
para las cubiertas de radio médem
de Leica. Utilizando esta caja, las
cubiertas se pueden fijar a un
tripode. El suministro de energia
para el radio médem se obtiene a
través de una bateria externa y un
cable de suministro de energia.

Para mayor informacién acerca del
empleo y montaje de un repetidor
con la caja correspondiente, consulte
la seccién 2.13.
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GSM

Los dispositivos GSM generalmente se
emplean para transmitir o recibir datos
en Tiempo Real, aunque también se
pueden utilizar para tener control y
comunicarse con el Sensor (por
ejemplo, para transferir datos crudos
desde una estacion remota). El
Sistema 500 trabaja con los siguientes
modelos estandar GSM, los cuales se

ajustan a una cubierta de radio médem:

Siemens M1

Siemens M20

Siemens TC53
Wavecom WMOD2
Wavecom M1200 Series

Los siguientes modelos GSM también
son compatibles, pero no se ajustan a
una cubierta de radio médem:

Bosch 908/909
Sagem MC850
Siemens S25/S35i

Antes de usar un teléfono GSM para
I transmisién de datos,

asegurese de que su red
operaciones soporte dicha
transmision.

I En caso de emplear un
teléfono GSM diferente,

asegurese de que opere con

lenguaje de comandos AT.

Configuracion del teléfono GSM

COMF IGLURAR™
Interfaz

Interfaces :
Pt +.0- 01 S0 .

3 Zalida HMER
g Datos AECII  ————
&

Punto Inacces ————-—
Meteo

EEHIIIIIIIEEITIIIIIIETHEIEEEEE
En el menui CONFIGURAR\
Interfaces resalte la opcién Interfaz
que desea emplear con el teléfono
GSM (por ejemplo Tiempo Real) y
oprima la tecla EDIT(F3).

Oprima la tecla DISPO(F5) para
desplegar la lista de dispositivos.

. 4 Puertos

Dispositiuvo
*Tiemens MZId
*Tiemens TCOCIS
*Teladezidn TES40880
kUREhowh Badio

EplSrecom WMODE

i
(COMT [MUEUOEDIT FREDE] |
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Seleccione de la lista un teléfono
GSM estandar.

Para seleccionar el Bosch 908/909,
el SAGEM MCB850 o el Siemens S25/
S35i, resalte GSM y presione la tecla
EDIT (F3). Presione la tecla OPC
(F4). En el campo Tipo seleccione el
equivalente a GSM.

Para definir cualquier otro dispositivo
GSM, resalte GSM y presione NUEV
(F2). Ingrese un nombre (por
ejemplo, GSM-XY) e ingrese los
parametros del dispositivo.

COMFIGLEAR™ Muwa Conf de P

Hombr e : GI

el Trans 19Z88w
Paridad : Mirguroe
Eit=s Datos = Sw
Fin Eits H 1w
Contr Flujo:s RTEACTEw

coMT [ |l oPc | | ]
Los parametros del puerto se
emplean para establecer la
comunicacion entre el Sensor y el
teléfono GSM. En caso necesario,
editelos segun las caracteristicas del
teléfono.
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Oprima la tecla OPC (F4) para
desplegar las opciones GSM, las
cuales permiten definir los comandos
AT empleados para establecer la
comunicacion entre el Sensor y el
teléfono GSM.

COMF IGURAR™ Opciones GEM

Tipo H Il=us

Inic 1= AT&FE@AUL X450=1"M
: AT+CHEE=8"M
H AT#&REa™M

Inic 2=

Marcar s ATD#"M

jcoMtT |1 | [PREIE |

En el campo Tipo seleccione
Usuario y modifique los parametros
que se despliegan. O bien,
seleccione de la lista un tipo de
teléfono GSM estandar y oprima la
tecla CFG->U (F5) para cambiar a

los parametros de usuario y editarlos.

Inic 1 e Inic 2 - secuencia de
incializacién del teléfono. Entre Inic 1
e Inic 2 se lleva a cabo una revision
del PIN.

Marcar - numero para establecer la
conexion telefonica. Se debera
emplear un marcador de posicion
para ingresar el nimero telefénico tal
y como se defina para la conexion
GSM.

Colgar - secuencia para cerrar la
conexion.

Salir - secuencia de salida para
cambiar el modo de comando antes
de utilizar la secuencia para colgar.

Los siguientes caracteres se pueden
aplicar para definir los comandos AT:

AM  introduce un retorno de carroy
envia el comando

A#  ingresa el numero telefénico
definido para la conexiéon GSM
AS  Proveedor de servicio:

Velocidad (protocolo y Netdata
Rate)

AC Proveedor de servicio:
elemento de conexion

~ introduce un retraso de % de
segundo
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AN insertar caracter

Para mayor informacién relativa a los
comandos AT a emplear, consulte las
instrucciones contenidas en el
manual de su teléfono GSM.

Utilizando el teléfono GSM

La forma en que se emplean los
teléfonos GSM para la transmision
de datos en tiempo real es distinta a
la forma de hacerlo mediante radios:
El movil establece contacto con la
referencia. El teléfono en la estacién
de referencia simplemente se debe
encender. El teléfono de alguno de
los moviles puede entonces marcar
al de la estacién de referencia. En
cuanto se establece contacto con la
referencia, esta envia los datos a la
estacion que hizo la llamada.

Por lo tanto, se pueden definir en
forma previa varias conexiones GSM
y utilizarlas para cambiar entre
diversas estaciones de referencia.
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En el menu CONFIGURAR\
Interfaces seleccione el dispositivo
para cambiar de una estacion a otra
y oprima la tecla CTRL (F5).

COMF IGLUEAE™
Est.aciah
HOmero

Conexiohn GEM

REF 1
BT1TZETI456

Protocolo ISDM W.118
ACeptar Refs Def por Usuaw
Id E=t. Ref & a
Eauds Hetos: QEAA ks
ElementCon § Mo +ransparenter
CERCHCODGS]  [REWIS |

Seleccione la Estacion a contactar.
Se desplegara el Numero telefénico
de la estacion (de Referencia) y el
tipo de Protocolo a emplear.

Aceptar Ref - Define la estacién de
referencia de la cual se aceptaran
datos de Tiempo Real. Puede
escoger entre las siguientes
opciones.

Cualquier recib. - el sensor
aceptara datos de cualquier estacion
de referencia de las cuales puede
obtenerlos.

12. Recepcion - se recibiran y
utilizaran los datos de la primer
estacién de referencia que reconozca
el Mévil. Si desea forzar al sistema
para que intente establecer una
nueva conexion con una estacién de
referencia diferente, presione la tecla
1ero (F6).}

Def por Usua - permite definir los
datos de la estacion de referencia
que se utilizaran, de acuerdo a su Id
est Ref.

Id Est Ref - Id de la Estacion de
Referencia a emplear. Nétese que
Unicamente podra configurar este
campo mientras no esté efectuando
un levantamiento o un replanteo.

VelTrans Rede - algunos GSMs
pueden buscar automaticamente la
velocidad de transmision de la red.
En tal caso, puede configurar
Autobauding. De lo contrario, se
utilizara alguno de los valores
predeterminados de transmisién por
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ElementCon - seleccione No
transparente para un GSM que
trabaje con RLP (Rdio Link Protocol)
y Transparente para un GSM sin
RLP. Si tiene duda al respecto,
consulte el manual del GSM. Antes
de poder utilizar RLP con un GSM,
debe estar soportado por la red.
Consulte con su proveedor de red.

Con la tecla CERCA (F2) puede
buscar la estacion de referencia
GSM mas cercana a la posicién
actual del sensor. La posicién actual
del sensor es aquella registrada al
momento de presionar la tecla
CERCA. Unicamente se incluird una
estacion GSM en la busqueda si se
ha configurado como Sl la opcién
Usar Coord en la pantalla
CONFIGURAR\Estacion GSM.

Una vez que se ha encontrado la
estacion de referencia GSM mas
cercana, el campo de Estacion se
actualizara de acuerdo a la
informacion.

red.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es



Puede utilizar la funcion REV para
revisar el formato de datos de una
estacion de referencia GSM. Al
presionar la tecla REVIS (F5), se
establece una conexion con la
estacion GSM. Se mostrara el Id de
la estacién de referencia, el formato
de datos para la transmision y el
retraso (desfase de tiempo) de la
misma.

ij
colr | | | | 1 ]

Al presionar la tecla CONT (F1), se
corta la conexion GSM y regresa a la
pantalla anterior. El Id de la estacién
de referencia resaltada se copia en el
campo Id Est Ref, siempre y cuando
Aceptar Ref esté configurada con la
opcion Def por Usua.

Para ingresar una nueva estacion
GSM, resalte el campo Estacion en
la pantalla CONFIGURAR\ Estacion
GSMy presione la tecla ENTER.

COMFIGURAR™ Conexisn GEM
Estacisn

i
[CONT [MUEUOIEDTT [EOERAL | ]

Se desplegard la lista de las
estaciones existentes. Para editar
una estacion, resaltela y oprima la
tecla EDIT (F3). Para eliminar una
estacion, resdltela y oprima la tecla
BORRA (F4). Para ingresar una
estacion nueva, oprima la tecla
NUEVO (F2).

COMFIGURAR™ Muewva estacian GEM
Estacian H HLLELLS
Hikmer- o H ST1TZZREAT
Frotocolo f IZDN U.ilaw
Uzar Coord: Slw
X WGES4 H ZBESE659.285 m
Y WGESd TEZEZS1IB.EZ535 m
2 WGEE54 ETSAAT..154 m

CoMT JcoorDl | | | |

Escriba el Nombre de la Estacion, el
Numero telefénico y el tipo de
Protocolo GSM (Analogo, ISDN
V.110 o ISDN V.120) ISDN V.110 es
el equivalente al UDI (Unrestricted
Digital Information) que se encuentra
en las versiones de firmware
anteriores a la versién 4.0

Usar Coord - seleccione la opcion
Sl si desea incluir una estacion GSM
en la busqueda de la estacion de
referencia GSM mas cercana. Al
configurar como SI, puede ingresar
las coordenadas y emplear la tecla
COORD (F2) para cambiar el
sistema de coordenadas.

Oprima la tecla CONT (F1) para
aceptar los parametros y regresar al
listado de estaciones. Presione
nuevamente CONT (F1) para
regresar a la pantalla
CONFIGURAR\Estacion GSM.

En caso necesario, cambie la Vel de
Trans de Red.
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Oprima la tecla CODGS (F3) para
ingresar su codigo PIN.

COMFIGURAR™ Codidos GEM

Codigo PIN & sherpeoksoksoksk

Codigo PUE 2

conT || [EOREAL___ | |

Si por alguna razén el cédigo PIN
estuviera bloqueado (por ejemplo,
por ingresarlo erroneamente),
escriba el coédigo PUK para poder
acceder al PIN.

Con la tecla BORRA (F4) se elimina
tanto el codigo PIN como el PUK.

Oprima la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla previa.

Oprima nuevamente la tecla CONT
(F1) para regresar al menu
CONFIGURARI\Interfaces.

Presione las teclas SHIFT y CMD
(F4) para ENVIAR (F3) un comando
AT al GSM.

Nétese que esta funcion Unicamente
se puede emplear bajo el modo de
operacion Avanzado.

Presione la tecla CONT (F1) en la
pantalla CONFIGURAR \ Conexion
GSM para regresar a la pantalla
CONFIGURAR \ Interfaces.

Al configurar un teléfono GSM
quedara disponible la tecla CONEC
(F4) o DESCO (F4) al oprimir la tecla
SHIFT en las pantallas PRINCIPAL,
LEVANTAMIENTO y REPLANTEO.
RIMCIPAL™

Levarntamiento

Feplanteo

FI

1

Z

3 ARlicaciones...
4 Herramierntas...
=]
=]
7
=]

Trabajo
Cong igurar

Transferir ..

+
(ST I I == I N

De esta forma, se puede conectar
rapidamente con la estacion elegida
o desconectarse de la misma al
finalizar el levantamiento, a fin de
ahorrar tiempo de conexion.

- Apéndice H
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Estado del teléfono GSM

Para acceder al estado GSM, oprima
la tecla STATUS\Interfaces, resalte el
dispositivo GSM y oprima la tecla
VER (F3).

Firmwares Revi=zion Z.88
Qperador 2 Donald DUck
Estado ! PRedistrado {iniciod
. R —— [
Zenal A —

coqr || | | | |

Information about the connected
GSM phone is displayed.

Firmware - Version de Firmware.
Operador - Operador de la red GSM.
Estado - Estado del registro.

Senal - indicador de la fortaleza de la
senal recibida en la red GSM.
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Modem

Generalmente, el dispositivo de
modem se emplea para comunicarse
con el Sensor, por ejemplo para
transferir datos o0 mensajes NMEA.
Los siguientes son los parametros de
comunicacion estandar via médem
con los que trabaja el Sistema 500:

U.S. Robotics 56K
Sprint PCS Motorola Timeport P8167

I En caso de emplear un
modem de otro fabricante,
asegurese de que pueda
operar con el lenguaje de
comandos AT.

Configuracion del médem

COMF IGLURAR™

Interfaces
Interfaz Prto-Diseo.
3 Salida HMER

4 Datos ASCII

S Punto Inacces
& Meteo

i
CONT [ [EDIT | [CTEL lcHUM

En la pantalla
CONFIGURARI\Interfaces,
seleccione la interfaz que desea
utilizar con un médem (por ejemplo
Remota) y oprima la tecla EDIT (F3).

Oprima la tecla DISPO (F5) para
desplegar la lista de dispositivos.

- Apéndice H

En la lista que se despliega, resalte
el campo Médem y oprima la tecla
NUEVO (F2). Escriba un nombre
(por ejemplo, Médem XY) e ingrese
los parametros necesarios para el
dispositivo.

Mywa Cond de Pu

COMFIGURAR™
: Modem

MHombre

el Trans 19Z88w
Paridad Mirguroe
Eit=s Datos = Sw
Fin Eits H 1w
Contr Flujos RTEACTEw

conT [ ToFc| | |

Los parametros del puerto se
emplearan para establecer la
comunicacion entre el Sensor y el
moédem. En caso necesario, editelos
segun el médem a utilizar.
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Oprima la tecla OPC (F4) para
desplegar las opciones de médem,
las cuales permiten definir los
comandos AT empleados para la
comunicacion entre el Sensor y el
modem.

=3
ATEF1EARALL EREM
: ATHMEZE=131Z=25x4"M
: AT&Wa"M
Inic 25
Mar car = ATD~#M

conT |1 | lPREDE ||

En el campo Tipo seleccione
Usuario y modifique los parametros
restantes. O bien, elija un médem
estandar de la lista y oprima la tecla
CFG->U (F5) para cambiar estos
parametros a los de usuario y
modificarlos.

Inic1 e Inic2 - secuencia para
inicializar el médem.

Marcar - cadena de caracteres para
marcar el nimero telefénico. Se
debera emplear un marcador de
posicion para ingresar el nimero

telefénico tal y como se definié en la
Conexién para médem.

Colgar - secuencia para colgar que
se emplea para cerrar la conexion.

Salir - secuencia de salida para
cambiar el modo de comando antes
de utilizar la secuencia para colgar.

Los siguientes caracteres se pueden
aplicar para definir los comandos AT:

AM introduce un retorno de carro'y
envia el comando

A#  ingresa el numero telefénico
definido para la conexién GSM

AS  Proveedor de servicio:
Velocidad (protocolo y Netdata
Rate)

AC  Proveedor de servicio:
elemento de conexién

~ introduce un retraso de % de
segundo

AN insertar caracter »
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Consulte las instrucciones
contenidas en el manual del médem
utilizado para obtener informacion
relativa a los comandos AT a
emplear.

Empleo del médem

La forma de utilizar un médem es
muy similar a la de un teléfono GSM.
Remitase a la seccion GSM para
consultar dicha informacién.
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Modulo RTB (CSl)

El médulo RTB (Real Time Beacon)
recibe correcciones DGPS de la
Guardia Costera de los E.U.A. o de
otros radiofaros diferenciales.

Dichas correcciones se emplean
para aplicaciones en Tiempo Real de
precision métrica o submétrica. El
modulo consiste de una antena que
combina datos GPS y de Radiofaro,
ademas de un modulo de radio,
disponible en una cubierta
desmontable.

Configuracion

COMF IGLURAR ™
Interfaz

Interfaces LA
Prto<DisSes .

3 Zalida HMER

4 Datos ASCII

S Punto Inacces
& Meteo

i
CONT [ [EDIT | [CTEL lcHUM

En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces resalte la opcién Tiempo
Real y oprima la tecla EDIT (F3).

Para desplegar la lista de dispositivos,
oprima la tecla DISPO (F5). Seleccione
Moédulo RTB (CSI) y oprima la tecla
CONT (F1) para confirmar.

COMFIGURAR™ Tiempo Resl
Dato= T R # Mol
Formato Dat: BTCHM 9.2
Puerto i1 #RTE Module <=
Radio Mo Grabar Obsw

coHT [ ] | [DISPCOIRTCH |
Asegurese de que el Formato de

Datos esté configurado como RTCM
version 9.2

- Apéndice H

Oprima la tecla RTCM (F6) para definir
la versién y el nimero de bits/byte.

Oprima la tecla CONT (F1) para
continuar.

En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces oprima la tecla CTRL (F5).

Frecuencia

AULom&t i cow

Intrv. Eit

comdT | | |

En ciertos lugares es posible recibir
simultaneamente varias sefales de
radio faros. Si la Frecuencia se
configura como Automatico, se hara
uso de la sefal mas fuerte que se
encuentre disponible, la cual no
necesariamente es la mas cercana.

Si conoce la frecuencia del radio faro
mas cercano, seleccione Def por
Usuario e ingrese el valor de la
frecuencia.
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cobT L || | R%

TH

Utilice la tecla RTSN (F4) para
desplegar la lista de Estaciones de
Radiofaros disponibles en el sensor.
Notese que la lista de Estaciones de
Radiofaros se debe transferir
previamente al sensor.

Z57 .5 658 Hoek wan Holland
295.5 65D 5t Catherines
Z99.8 8B5S Mash Point
Z99.5 659 Ameland

I0Z .5 65T Flamborough Head

i
codT (| | | [ |

El Intervalo de Bit puede variar
dependiendo del radio faro. La opcién
Automatico detectara automaticamente
el intervalo de bits. Seleccione Def
por usuario e ingrese un valor de
acuerdo a la estacion del radio faro.

Oprima la tecla CONT (F1) para
cerrar la pantalla de control.

Estado del médulo RTB (CSI)

Para desplegar el estado del médulo
RTB, oprima la tecla
STATUS\Interfaces, resalte el
dispositivo RTB y oprima la tecla VER
(F3).

Senal Z5

Fel. SHRRULd  F
Frecuencia i
Intrv. EBit i

a8 doE
Z84 .8 kKHz
sl

EEETT o |l [, ([ [

Se desplegara la informacion relativa
al médulo RTB.

Senal - Fortaleza de la sefal recibida
en uv/m.

Rel. SARuid - Relacion senal-ruido
en dB.

>25 Excelente

20bis25 Muybueno

15bis20 de estable a bueno

10 bis 15  de intermitente a estable
7 bis 10 Intermitente

<7 Sin recepcion
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Frecuencia - Frecuencia en la que el
modulo RTB se encuentra operando.

Intervalo de Bit - Intervalo en el que
el médulo RTB se encuentra
operando.
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Modulo RTS (Racal)

El médulo RTS (Racal) recibe
correcciones DGPS de los satélites
Racal LandStar. Dichas correcciones
se emplean para aplicaciones en
Tiempo Real de precision métrica o
submeétrica.

El médulo consiste de una antena
que combina datos GPS y de
Radiofaro, ademas de un radio
receptor, disponible en una cubierta
desmontable.

Para recibir correcciones DGPS de
los satélites Landstar, debe contar
con la licencia correspondiente.

Configuracion

COMF IGLURAR ™
Interfaz

Interfaces LA
Prto<DisSes .

3 Zalida HMER

4 Datos ASCII

S Punto Inacces ————-—
& Meteo

i
CONT [ [EDIT | [CTEL lcHUM

En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces resalte la opcion Tiempo
Real y oprima la tecla EDIT (F3).

Para desplegar la lista de dispositivos,
oprima la tecla DISPO (F5). Seleccione
Moédulo RTS (Racal) y oprima la tecla
CONT (F1) para confirmar.

CONFIGURAR™ Tiempo Real
Latos T R ¢ Fduil

Formato Dak: RTCH 1:2w
FOEF L0 t1 #RTS Moduls <w
Radio Mo Grabar Obswe

conT | [ | [DISPORTCH

Asegurese de que el Formato de
Datos esté configurado como RTCM
version 1.2

- Apéndice H

Oprima la tecla RTCM (F6) para
definir la versién y el nimero de bits/
byte.

Oprima la tecla CONT (F1) para
continuar.

En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces oprima la tecla CTRL (F5).

Id Est Re¥

Hutomatico

Canal Automiticow

cobr (| [ [ | |

Las correcciones DGPS se pueden
recibir de diferentes estaciones
terrenas RACAL mediante diversos
satélites. Cada satélite envia sus
correcciones a través de diferentes
pulsos (canales).
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Si el Id de |la Estacidon de
Referencia se configura como
Automatico, buscara la estacion
terrena mas cercana a la posicién
actual. Si se configura como Definir
por Usuario, podra ingresar un Id en
forma manual u oprimir la tecla
ESTC (F4) para solicitar una lista de
todas las estaciones terrenas
disponibles.

Si el Canal esta configurado como
Automatico, seleccionara el pulso
adecuado del satélite mas cercano.
Si esta configurado para ser Definido
por Usuario, podra ingresar un
numero de canal en forma manual.

Oprima la tecla CONT (F1) para
cerrar la pantalla de control.

Estado del médulo RTS (Racal)
Para consultar el estado del médulo
RTS, oprima la tecla
STATUS\Interfaces, resalte el
dispositivo RTB y oprima la tecla
VER (F3).

ESTADO™ Racal

Id Est Ref¥ TrT
Canal : i
Sefal : 5.8 L
AGC H B dE
Offset Frec. = @.088 kHz
Error Intyw Eitl 1

Cory @ 1 @ 8§ I N 14

Se desplegara informacion del
modulo Racal que se encuentra
conectado.

Id Est. Ref. - Id de 3 digitos de la
estacioén de referencia Racal. Si
aparece el valor - 1, significa que no
se cuenta con la licencia necesaria.

Canal - Numero de canal
demodulador.
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Senal - Fortaleza de la senal. Para
una buena recepcion, se recomienda
una senal de 1.5V o mayor.

AGC - Control de ganancia
automatica, que indica el voltaje que
alimenta al amplificador de ganancia
en el demodulador.

Offset Frec - Diferencia entre la
portadora de frecuencia empleada y
la frecuencia de ingreso.

Error Interv Bit - Error del intervalo
de bit, entre 0y 7.
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SAPOS

Empleo del decodificador SAPOS

SAPOS es un servicio de estacion de
referencia disponible en Alemania.

Existen tres diferentes opciones para
hacer uso de este servicio:

1. Médulo decodificador para
referencia SAPOS

2. Médulo SMARTgate

3. Servicio Telemax

Configuracion

COMF IGURAR™
Interfaz

Interfaces LA
Prto<DisSes .

3 Zalida HMER

4 Datos ASCII

S Punto Inacces
& Meteo

i
CONT | EDIT | [CTEL [xHUM |
En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces resalte la opcién Tiempo
Real y oprima la tecla EDIT (F3).

Para desplegar la lista de
dispositivos, oprima la tecla DISPO
(F5). Seleccione SAPOS y oprima la
tecla CONT (F1) para confirmar.

COMFIGURAR™
Dato=s T R =
Formato Dat:
Puerto
Sensor Ref =
Antena Ref =
Usar Fase
Radio

Tiempo Real

Desconocidow
Desconocidow
HOw

Mo Grabar Obswe

conT | | [DISPORTCH

Seleccione alguno de los siguientes
Formatos de Datos: RTCM 1,2;
RTCM 18,19 o RTCM 20,21.

- Apéndice H

Existen dos servicios diferentes
disponibles: Se pueden recibir las
correcciones RTCM de la referencia
mas cercana, o se puede enviar una
posicién al dispositivo, el cual calcula
las correcciones basadas en una
estacion de referencia virtual.

En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces resalte Tiempo Real y
oprima la tecla CTRL (F5).

Fed Re¥

cobT | [ [ ]| |

En caso de elegir emplear las
correcciones de una estacién de
referencia virtual, cambie la Red de
Referencia a Si.

Oprima la tecla CONT (F1) para
cerrar la pantalla de control.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es



Empleo del decodificador SMARTgate

Smartgate es un dispositivo que tiene
integradas las funciones de teléfono
GSM y radio, asi como del
decodificador SAPOS (consulte la
pagina www.navsys.de). Este
dispositivo se conecta al sensor en la
cubierta de la radio.

Para su operacion, se requiere
transferir ciertos perfiles de usuario
especiales al decodificador. En
dichos perfiles se incluye informacion
del tipo de comunicacion, el servicio y
la cuenta empleados, una lista de
estaciones de referencia, la distancia
minima aceptable, etc.

Los parametros del perfil del usuario
no se pueden eliminar, editar ni
copiar al sensor. Sin embargo, el
usuario puede elegir alguno de los
perfiles que se encuentran
configurados en el sensor.

Configuracion

COMF I GLURAR™
Interfaz

Irter f aces
Prto-Tispo.

3 Zalida MMER
4 Datos ASCII
5 Punto Inacces —————
& Meteo

i
CoMT [ [EDIT | [ ;R

En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces, resalte la opcion Tiempo
Real y presione la tecla EDIT (F3).

COMF IGURAR™ Tiempo Real
Datos= T RS

Formato Dats BTCH 28,21
Puer Lo 1 #ZMARTAatLew
Sensor Bef Desconocidow
Antena Ref i Desconocidow
U=zar Fase E SIw

Radio Ho Grabar Obsw

i
contT | | | [DISPORTCH |
Configure el campo Datos T-Real

como Movil y en Format Datos elija
la opcion RTCM 1,2 o RTCM 20, 21.

Presione la tecla DISPO (F5) para
desplegar la lista de dispositivos.
Seleccione SMARTgate y presione la
tecla CONT (F1).

Presione la tecla CONT (F1) para
regresar a la pantalla CONFIGURAR
\ Interfaces.

Interfaces
Interfaz

1 *#ZMARTASLE

1 Tiempeo Feal
5 Zalida HMMER
4 Datos HECII
g FPURto Inacces —————

Meteo

i
COMT | [EDIT | [CTEL | GHLUM

Presione la tecla CTL (F5) para
acceder a la pantalla CONFIGURAR\
SMARTgate.

COMF IGLURAR™

Ferfil :
Ho Per+il i a

Ref Selecc: Perfile

jcobr | | | |

Perfil - Elija alguno de los perfiles de
usuario contenidos en el
decodificador SMARTgate.

No. Perfil - Muestra el nimero del
perfil seleccionado.
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Ref Selecc - Seleccione el criterio
con el cual se elegira la estacion de
referencia.

Con la opcion Perfil, la estacién de
referencia se elegira de acuerdo al
perfil empleado.

Con la opcién Frecuencia, la
estacioén de referencia se elegira
segun una frecuencia diferente a la
del perfil. La frecuencia se debe
ingresar de forma manual.

Con No. teléfono puede elegir la
estacion de referencia de acuerdo a
un numero telefénico diferente al del
perfil. El No. teléfono se debe
ingresar de forma manual.

Con No. estacion puede elegir la
estacion de referencia de acuerdo a
un ndmero de estacion diferente al
del perfil. EI No. estacion se debe
ingresar de forma manual.

Estado del dispositivo SMARTgate

Para desplegar el estado del
dispositivo SMARTgate, presione la
tecla ESTADO \ Interfaces, resalte el
dispositivo SMARTgate y presione la
tecla DISPO (F5).

ESTADO™ SMARTYate

Perfil H

Ho Perfil i A
Medio : Hinguno
Intrwserr = ]
conT | CTH | =0 N W

Perfil - Despliega el perfil del usuario
seleccionado.

No. Perfil - Despliega el numero del
perfil del usuario seleccionado.

Medio - Muestra el medio utilizado, el
cual puede ser GSM, radio 2m o
Ninguno.

Interv error - Muestra el intervalo del
error del medio activo (0...99%).

- Apéndice H

Presione la tecla CNTA (F3) para
desplegar la cuenta empleada, al
proveedor, al servicio utilizado (por
ejem. EPS o HEPS), la unidad de
crédito y al tiempo de crédito.

Unidad crédito - Muestra las
unidades de crédito restantes.
Tiempo crédito - Muestra el tiempo
disponible, segun las unidades de
crédito.

Presione la tecla VERS (F4) para
desplegar el Tipo y el Nimero de serie
del decodificador SAPOS, asi como
la version y la fecha del programa.

Uso del decodificador SMARTgate

Una vez configurado el dispositivo
SMARTgate, establezca comunicacion
con la estacion SAPOS presionando
las teclas SHIFT CONEC (F4) en la
pantalla principal del LEVANTAMIENTO
0 de REPLANTEO. Para
desconectarse, presione nuevamente
las teclas SHIFT DISCO (F4).
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Empleo del servicio Telemax

Para emplear el servicio Telemax,
primero debe transferir al sensor el
archivo especifico de cuenta. Puede
transferir un maximo de dos archivos
de cuenta a cada sensor, por
ejemplo, uno para uso privado y otro
para uso no privado.

Para obtener mayor informacion
relativa a la forma de transferir
archivos de cuenta, consulte el
capitulo 13.15 Transferir archivo de
cuenta Telemax.

Configuracion

COMF IGLURAR™

Irterf aces

Irter & az Prto-Dizpo .

3 Zalida MMER
4 Datos ASCII
S Purnto Inacces ————-—
& Meteo

if
CoMT | [EDIT | [ kLI

En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces, resalte el campo Tiempo
Real y presione la tecla EDIT (F3).

Configure Datos T R como Movil y
en Formato Dat elija RTCM 1,2 o
RTCM 20, 21.

COMF IGURAR™ Ti&m

Datos T R %

Formato Dats BTCHM Z@. 21
Puer Lo i1l #2iemens MZaw
Sensor Ref = Desconocidow
Antensa Ref Desconocidow
U=zar Fase E SIw

Fadio
___
Presione la tecla DISPO (F5) para
desplegar la lista de dispositivos.
Seleccione el GSM o Médem
conectado al sensor o defina uno
nuevo con la tecla NUEVO (F2). Para
obtener mayor informacion acerca del
empleo de un teléfono GSM o un
modem, consulte los capitulos GSM y
Mdédem del Apéndice H.

Ho Grabar Obsw

Presione la tecla CONT (F1) para
confirmar la seleccion y regresar a la
pantalla CONFIGURAR \ Tiempo Real.

Después de configurar como Si el
campo Telemax, presione la tecla
RTCM (F6) para seleccionar el
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servicio correspondiente. Elija el
Archivo cuenta adecuado, el cual se

debid transferir anteriormente al sensor.

COMF IGURAR ™
Uer . PTCHM & F.2w
#EBits Bute : B
Red Ref : How
Telemax H SIw
Arch cta. @

ConT [T

Al configurar el Formato de datos como
RTCM, quedaran disponibles dos
servicios. Puede recibir correcciones
RTCM de la estacién de referencia
mas cercana o bien, puede enviar la
posicién en la que se encuentre a
través del dispositivo elegido,
recibiendo correcciones basadas en
una estacion de referencia virtual.

En caso de emplear correcciones de
una estacion de referencia virtual,
configure el campo Red Ref como SI.

Presione la tecla CONT (F1) para

continuar.
Apéndice H -



Uso del servicio Telemax

Una vez establecida la configuracion
para el teléfono GSM o médem y
elegido el servicio Telemax, puede
establecer la conexidn a la estacion
SAPOS presionando las teclas
SHIFT CONEC (F4) en la pantalla
principal de LEVANTAMIENTO o del
REPLANTEO.

Al revisar el archivo de cuenta, el
programa Telemax determina si el
usuario tiene derecho a recibir
correcciones RTCM decodificadas de
la estacion SAPOS. Para
desconectarse, presione nuevamente
las teclas SHIFT DISCO (F4) del
menu principal de LEVANTAMIENTO
o del REPLANTEO.
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Punto Inaccesible

Los dispositivos de Punto Inaccesible
son dispositivos especiales para
medir distancias, angulos y acimutes
hacia puntos que no se pueden
registrar directamente con equipo
GPS, como pueden ser esquinas de
edificios o arboles. Estas mediciones
se pueden ingresar en la aplicacion
de Punto Inaccesible, a la cual se
puede acceder desde las pantallas
de Levantamiento y Replanteo al
trabajar bajo el Modo de operacion
Avanzado. Los dispositivos
disponibles son los siguientes:

Disto memo Leica (solo distancia)
Disto pro Leica (solo distancia)
Disto™ pro* Leica (solo distancia)
Disto™ pro* a Leica (solo distancia)
Laser Ace 300

Criterion 400

Criterion Compatible

Vector Leica

Laser Locator Leica

Laser Locator Plus Leica

Todos ellos soportan mediciones de
distancia sin reflector, empleando
tecnologia laser.

Configuracion

En la pantalla CONFIGURAR\
Interfaces resalte Punto Inaccesible y
oprima la tecla EDIT (F3).

COMFIGURAR™ PuUnto Ihaccesikbl

Usar Diseo.: VL

Puer Lo i Z #Distow
Of fset Disti Jaliys lalal
OFfF=et ALL & AlL Inst 4 PLow
Alt. Inst. & B.888 m
Alt Ptobed 3 B.888 m

COMT [ [ORExT]  [DISPol |

Configure Usar Dispo. como Si. Si lo
deja como No, las mediciones de
puntos inaccesibles se deberan
efectuar manualmente. PPara
desplegar la lista de dispositivos,
presione la tecla DISPO (F5).
Seleccione un dispositivo de la lista.
Para utilizar Disto Memo o Disto Pro,
elija Disto. Para utilizar Disto™ pro*
o Disto™ pro* a, seleccione Disto 4.
Presione CONT (F1) para confirmar.

Si es necesario, ingrese una
distancia en Offset Dist. Un offset
negativo significa que la distancia
medida se reducira en dicho valor.

Punto Inaccesible

Disto
Bastén

Offset de
distancia positivo

Offset de
distancia
negativo

Y

Medicion de Offsets empleando un DISTO
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Offset Alt.- Disponible sien la calculado, el resultado sera la La altura del instrumento es la

configuracién actual define como Si diferencia de altura sobre el terreno distancia del terreno hacia el centro
los campos Usar Dispo. e Incluir Alt entre el punto movil y el punto a medir.  del dispositivo externo.
en la pantalla CONFIGURAR\ Punto Ingrese los valores necesarios en los .

. , La altura del punto a medir es la
Inaccesible (consulte el capitulo 5.4.1). dos campos nuevos que se

distancia del terreno hacia dicho

Las opciones son: despliegan. punto.

Ninguno.- No se toma en cuenta la
altura del instrumento ni la del punto a
medir. El resultado sera el delta de
altura entre el centro del instrumento y
el punto a medir. Este delta de altura
se puede medir, calcular o dejar como
cero.

Alt. Inst.- La altura del instrumento se
toma en cuenta. Si el delta de altura

Trgt Delta

entre el centro del dispositivo externo Hgtriot Height Hgt
y el instrumento es medido o y

calculado, el resultado sera la Inst

diferencia de altura entre el punto Height | Hgtis

mévil sobre el terreno y el punto a
medir. Ingrese la altura del instrumento
en el nuevo campo que se despliega.
Alt Inst y Pto.- Se consideran tanto la
altura del instrumento como la altura Hgt, , = Hat, , + Inst Height + Delta Hgt - Trgt Height
del punto a medir. Si el delta de altura
entre el centro del dispositivo externo
y el instrumento es medido o

- Apéndice H
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Si emplea un dispositivo para medir
acimutes, oprima la tecla OAEXT
(F3) para ingresar un offset de angulo
externo. Seleccione el Método
Permanente e ingrese un valor, o elija
Nuevo para cada punto para que el
programa le pida un valor en cada
medicion de punto inaccesible.

Oprima la tecla CONT (F1) para
continuar.

Ig Para conectar un dispositivo
al receptor, utilice
Unicamente el cable que se
entrega con el dispositivo.
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Apéndice | - MC500

Introduccidn

EI MC500 es un receptor GPS OEM,
que se puede integrar a los sistemas
de posicionamiento.

El receptor MC500 cuenta con una
cubierta robusta que cumple con las
especificaciones para trabajar bajo
las condiciones mas adversas, ya
que es resistente a golpes y
vibraciones, por lo que resulta ideal
para aplicaciones tales como las de
control de maquinaria. En el manual
del Usuario del MC500 encontrara
informacion mas detallada de las
especificaciones de este equipo.

El receptor y las caracteristicas de Receptor GPS MC500
medicion del MC500 son iguales a
las del SR500. EI MC500 rastrea el

codigo C/Aen L1y el codigo Penl2, E| MC500 cuenta con las mismas Al trabajar con un radio médem, el

a fin de reconstruir la fase portadora.  caracteristicas para el registro de receptor se puede emplear en

Si el Anti-Spoofing (A-S) se encuentra  datos que el receptor RS500 operaciones RTK. Las coordenadas
activado, el receptor cambia a la (consulte el Apéndice J) y es ideal asi obtenidas se calculan con una
técnica patentada de codigo P, la para estaciones de referencia en precision de aproximadamente 1 cm.

cual permite obtener mediciones de ambientes adversos.

fase completa y seudodistancias en L2.
m Manual de Referencia Técnica-4.0.0es
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Caracteristicas estandar

El MC500 presenta las siguientes
caracteristicas estandar:

Funcion instalada para salida PPS
Funcidn instalada para registro de
marcas de tiempo

Interfaz para datos meteoroldgicos/
inclinémetro

Funcion para medir zona de buffer
Dispositivos para absorber los golpes
Protecciones contra el polvo para los
puertos externos

Almacenamiento de datos

EI MC500 incluye una tarjeta PCMCIA
estandar. Esta tarjeta se encuentra
instalada en la parte posterior de la
cubierta de proteccién. Dicha cubierta
debera ser retirada Unicamente por
un técnico autorizado de Leica.

Outside World Interface (OWI)

EI MC500 se puede controlar en forma
externa mediante una interfaz remota
gracias al lenguaje de comandos
Outside World Interface (OWI).

Tanto la documentacion como el
soporte técnico para integrar la interfaz
OWI se encuentran disponibles bajo
pedido a Leica Geosystems.

Suministro de energia del MC500
EI MC500 requiere de una fuente de
energia externa de 12VDC, ya que no
es posible conectarlo a baterias
Camcorder estandar.

Encendido y apagado del MC500
Debido al disefio robusto del MC500,
este no cuenta con un botdn de
encendido y apagado en la parte
frontal del sensor.

EI MC500 se puede encender o
apagar desde el Terminal TR500 o
mediante un comando de control
remoto (OWI).

Al igual que el resto de los sensores
SR5xx, después de un fallo temporal
en el suministro de energia eléctrica,
el MC500 se encendera
automaticamente y comenzara a
trabajar bajo el modo de operacion
definido previamente a la
interrupcién.

Opciones para conexion de los
cables

Las conexiones de los cables son
iguales a las del resto de los
receptores del Sistema 500.

Para obtener mayor informacion
relativa a las opciones de cables,
consulte la lista de suministros del
MC500 y la Guia de Instalacion y
Manteniendo de Dozer 2000.

Consulte el diagrama del panel
frontal, en el que se explica la forma
de conectar los cables.
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247 235.7

1 -
[0.95] [9.28]
-9

561
[3.78]
Lol
L
[0.47]
Port 1 Port2/PWR Port 3 Terminal PWR
Borne Funcién Borne Funcién Borne Funcién Borne Funcién Borne Funcién
1 RTS 1 Bat 1 RTS 1 KDU_ON |1 Bat
2 CTS 2 +12V 2 CTS 2 KDU_PWR 2 +12V
3 GND 3 GND 3 GND 3 GND 3 GND
4 Rx 4 Rx 4 Rx 4 Rx 4 ---
5 Tx 5 Tx 5 Tx 5 Tx 5 ---
6 Vmod 6 Vmod
7 Bat 7 Bat
8 +12V 8 +12V
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Temperaturas de operacion y
almacenamiento

El rango de temperaturas de
operacién y almacenamiento del
MC500 es mas amplio que el de los
sensores SR5xx:

Temperatura de operacién:

-20° a +60° C

Temperatura de almacenamiento:
-40°C a +70°C

La temperatura de operacion y
almacenamiento para el resto de los
componentes del MC500 es la misma
que se presenta en el Apéndice A.

Especificaciones contra golpes y
vibraciones

Mayor a MIL-STD-810C, Proc VIl
Equipo de categoria F para vehiculos
de traccion

Diagrama de montaje

El siguiente diagrama muestra las
dimensiones requeridas para montar
el MC500.
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Receptor GPS MC500- Dimensiones de montaje
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Documentacion

Para obtener mayor informacion
acerca del MC500, consulte la
siguiente documentacion:

Manual del Usuario MC500
Manual OWI

Manual de Instalacién y Manteniendo
de Dozer 2000

Manual del Usuario Dozer 2000

Lista de suministros de Dozer 2000
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Apéndice J - RS500

Introduccion

ElI RS500 es un receptor disefiado
especificamente para emplearse
como estacion de referencia.

El receptor RS500 utiliza la misma
cubierta y cumple con las mismas
especificaciones ambientales que los
sensores SR5xx, las cuales se
explican a detalle en el Apéndice A.
Generalmente, el SR500 opera de la
misma forma que el SR530, pero
esta disefiado especificamente para
operar como estacion de referencia,
empleando el programa de control
remoto ControlStation™ de Leica
Geosystems.

Este equipo puede registrar datos
crudos GPS en forma interna, pero
también puede registrar datos
provenientes de dispositivos externos
autorizados por Leica Geosystems.
Tanto los datos crudos GPS como
aquellos recibidos a partir de
sensores externos pueden tener
salida directa a un programa externo
de control remoto.

Al trabajar con un radio médem, el
receptor se puede emplear para
transmitir datos en operaciones RTK,
utilizando un formato propietario o los
formatos estandar RTCM, CMR y
CMR+. EI RS500 no puede recibir
datos transmitidos por una estacion
de referencia, por lo que no se puede
utilizar como movil en aplicaciones de
Tiempo Real.

El receptor y las caracteristicas de
medicion del RS500 son iguales a las
del SR500. EI RS500 rastrea el cédigo
C/AenL1yelcodigoPenlL2, afin
de reconstruir la fase portadora. Si el
Anti-Spoofing (A-S) se encuentra
activado, el receptor cambia a la técnica
patentada de cddigo P, la cual
permite obtener mediciones de fase
completa y seudodistancias en L2.

Caracteristicas estandar

ElI RS500 presenta las siguientes
caracteristicas estandar, las cuales
no estan disponibles en los sensores
SR5xx:

Un puerto de salida PPS

Dos puertos de entrada para marcas
de tiempo

Registro de zonas de buffer
Capacidad para trabajar con sensores
externos (meteoroldgicos o
inclindmetros)

Almacenamiento de datos

EI RS500 es compatible con todos los
tipos de tarjetas PCMCIA estandar de
Leica Geosystems. Asimismo, se le
puede instalar la opcién de memoria
interna, lo cual permite almacenar los
datos para su procesamiento posterior.
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Outside World Interface (OWI)

ElI RS500 se puede controlar en
forma externa mediante una interfaz
remota gracias al lenguaje de
comandos Outside World Interface
(OWI). Puede emplearse tanto el
formato de mensajes ASCII/NMEA de
Leica Geosystems como el formato
Binario 2 compacto de Leica. Tanto la
documentacién como el soporte
técnico para integrar la interfaz OWI
se encuentran disponibles bajo
pedido a Leica Geosystems.

Suministro de energia del MC500
El suministro de energia del RS500
se puede obtener mediante baterias
internas Camcorder o baterias externas

estandar de Leica, para uso temporal.

En el caso de un montaje permanente,
se puede emplear un convertidor
universal 100V-240VAC 50-60Hz a
12VDC. O bien, puede utilizar una
fuente de energia de 12VDC
mediante un cable de corriente de
entrada de 12VDC con un fusible.

Encendido y apagado del RS500

ElI RS500 se puede encendery
apagar a través de la terminal TR500,
del botdn ON/OFF integrado al
sensor o mediante un comando a
control remoto (trabajando con OWI).

I Si utiliza el botén ON/OFF el
receptor se encendera. Todas
las salidas programadas de
datos, los parametros para
registro y las opciones de
configuracion definidas a
través de OWI se perderan.

Aligual que los sensores SR5xx, en
caso de que se presente un fallo
temporal en el suministro de energia,
automaticamente el RS500 se
abastecera de energia interna y
regresara al modo de operacion
previo a la falla.

Opciones para conexion de los cables
Las conexiones de los cables son
iguales a las del resto de los
receptores del Sistema 500.

- Apéndice J

Operacion del RS500

ElI RS500 puede operar a través de la
Terminal TR500 o a control remoto.
Sin embargo, no se puede emplear
para efectuar levantamientos,
replanteos ni cualquiera de las otras
aplicaciones del Sistema 500. Al
utilizar la Terminal con un RS500,
esta permite acceder a determinadas
funciones para configurar ciertos
parametros de operacion, configurar
los puertos y todas las capacidades
de transferencia, incluyendo la
transferencia de nuevo firmware.
Mediante la tecla STATUS se
despliega toda la informacion del
estado del receptor.

Para la mayoria de las aplicaciones,
el RS500 debe operar empleando el
programa Control Station™ de Leica
Geosystems, o cualquier otro
programa adecuado para controlar
una estacion de referencia.
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Uso del RS500 con la TR500

Al encender el RS500 empleando el
Terminal TR500, se desplegara la
siguiente pantalla:

e a1 eh
5 Trabajao
& Canf i9ur ar
T Transferir ...

catT | | | |

El RS500 presenta la misma pantalla
de menu principal, con la diferencia
de que se han eliminado las tres
primeras opciones de menu. En el
RS500 tampoco es posible aplicar la
configuracién para Tiempo Real, ya
que este proceso se debe llevar a
cabo mediante un programa de
control remoto. El manejo de datos,
trabajos y las operaciones del estado
del sensor necesarias para el RS500
se pueden efectuar mediante las
cuatro opciones de menu mostradas.

Asimismo, el RS500 presenta
opciones mas limitadas con las teclas
CONFIG y STATUS. Solamente
estan disponibles aquellas funciones
que sean relevantes para la
operacion del RS500. En los
apartados principales de este Manual
se describen todas las opciones de
menu disponibles con las teclas
CONFIG y STATUS. En las
siguientes secciones se explican las
opciones de configuracion de la
TR500 especificas para el RS500.

Funciéon de zona de buffer

ElI RS500 cuenta con la funcién
estandar para registrar zonas de
buffer. Una zona buffer permite
registrar un segundo conjunto de
datos crudos GPS con un intervalo de
registro de datos diferente al intervalo
de registro de datos establecido para
la configuracién estandar/primaria.

El usuario puede definir el periodo
para grabar los datos en la zona de
buffer. Por ejemplo, si define un
periodo de una hora, los datos de la
Ultima hora seran los que estén
disponibles. Los datos anteriores a
dicha hora se sobrescribiran con los
nuevos datos guardados en la zona
de buffer. Al activar el registro para
una zona de buffer, se llevara a cabo
una revision automatica para
determinar si existe espacio suficiente
en la tarjeta PC o en la memoria
interna para registrar los datos con el
intervalo y la duracién establecidos.
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El espacio necesario quedara
reservado, de tal manera que no
pueda ser ocupado por otras
aplicaciones, como puede ser el
propio registro estandar/primario.

La funcidon de zona de buffer esta
disefiada especialmente para ser
configurada a través de comandos de
un programa de control remoto
externo, proceso que la mayoria de
los usuarios aplican para controlar
una zona de buffer. Sin embargo,
también es posible configurar una
zona de buffer a través de la Terminal
TR500.

Configuracion de una zona de buffer

Presione la tecla CONFIG, elija la
opcion 2 Operacion y 6 Zona de
buffer.

COMF IGURAR™ Zona
Zona Euffer

de EBuffer

]

Ezt.ado : Ihactiuo
Intervalo Obse: a.1 =
Intery. datos = 18 Mins
Etid Obs : Estitico
Dizpositivn H Tari PC

coNT [ JINIe [ | [ |

# Zona Buffer. - Seleccione una zona
de buffer a configurar. Puede
configurar hasta diez zonas de buffer,
pero solo una de ellas se puede
ejecutar alavez.

Estado. - Indica si la zona de buffer
actual se encuentra Activa
(registrandose) o Inactiva (no
registrandose).

Intervalo Observ. - Intervalo con el
que se registrara la zona de buffer
seleccionada. Este valor puede ir
desde 0.1 hasta 60 segundos.

- Apéndice J

Intervalo datos. - Tamano de la zona
de buffer. Este valor define el tiempo
durante el cual se estaran registrando
los datos en la zona de buffer antes de
que los nuevos datos se sobrescriban
a los del periodo anterior.

Etiq. Obs. — Define el modo dinamico
para la zona de buffer seleccionada.
Puede elegir entre Estatico y
Movimiento.

Dispositivo. - Si el sensor cuenta
con la opcién de memoria interna
habilitada, los datos registrados en la
zona de buffer se pueden guardar en
la memoria interna o en la Tarjeta PC.
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Medicion de la zona de buffer

Una vez configurada la zona de
buffer, presione la tecla F3 (INIC)
para activar el registro de datos en la
zona de buffer.

COMFIGURAR™ Zona de Euffer

# Zona Euffer = 5]
Estado : Inactivo
Intervalo Obsed A.1 =
Intery. datos = 18 Mins
Etiq Obs : Est.Atico
Dispositivo H Tari PC

CONT | [INIC BORRH | |

Tenga en cuenta que, si no existe
suficiente memoria disponible en el
dispositivo seleccionado para la zona
de buffer, esta no se activara. Puede
reducir el tamafo de la zona de
buffer, escogiendo un intervalo
diferente o un periodo de registro
mas corto. O bien, puede incrementar
la memoria disponible, eliminando
datos del dispositivo en cuestion.

Una vez que la zona de buffer se
active, quedara disponible la tecla
ALTO (F3), para detener el registro
de datos en la zona de buffer.

COMF IGURAR™ ZoOns
# Zona Buffer

e EUffer
a

Eztada H Act.ivo
Interualo Obsel a.1 =
Intery. datos 18 Mins
Etiq Obs : EstAatico
Dispositivo H Tarj PC

coMT | ALTo [

Observe que no es posible activar
mas de una zona de buffer a la vez.
Para registrar datos en una zona de
buffer con una configuracién
diferente, es necesario detener el
registro de la zona de buffer activa
para comenzar con una nueva.

Una vez que se han registrado datos
en una zona de buffer y que se ha
detenido el registro, puede eliminar
los datos de esta zona de buffer
presionando la tecla BORRA (F4).

Para comenzar a registrar datos
nuevamente, presione la tecla INIC
(F3).

No es posible modificar los parametros
de configuracion de una zona de
buffer una vez que ya se han registrado
datos en la misma. Unicamente
después de eliminar los datos
registrados en dicha zona, se podran
editar los parametros de configuracion.

Una zona de buffer no se compone
de diferentes archivos que comparten
el mismo nombre y cuya extension se
vaya incrementando. El numero de
archivos de los que se compone una
zona de buffer depende del intervalo
de datos especificado, cantidad que
se determina automaticamente. Por
ejemplo, una zona de buffer con un
intervalo de una hora, estara
compuesta por seis archivos (cada
uno de diez minutos de duracion) y
por un séptimo archivo en el cual se
registran los datos cuando la zona de
buffer se encuentre activa. Una zona
de buffer se compone Unicamente de
archivos MDB (Measurement
DataBase). Por lo tanto, no se
crearan archivos de trabajo (GeoDB)
adicionales.
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Los datos de la zona de buffer se
guardaran en el siguiente directorio
del dispositivo de memoria
seleccionado:

\DATA\GPS\RINGBUF

Al punto estatico que se registra en la
zona de buffer se le asignara
automaticamente el siguiente Id de
punto:

RBxxxxff

donde:

XXxXx - 4 caracteres
correspondientes al Id del sensor (en
forma predeterminada, seran los
ultimos cuatro caracteres del numero
de serie del sensor).

ff - 2 caracteres que corresponden al
numero de zona de buffer (00, 01
...09).

Dispositivos externos adicionales

ElI RS500 es compatible con diversos
dispositivos externos, los cuales pueden
ser necesarios para aplicaciones
especificas en las estaciones de
referencia. Los dispositivos que
actualmente son compatibles son:

e Sensores para datos meteoroldgicos

o Paroscientific Inc.: Sistema de
sensores 3A para medicion de
presion por método de aspiracion,
temperatura y humedad.

e Paroscientific Inc.: Sistema de
sensores 3 para medicion de
presion, temperatura y humedad.

e Vaisala: PTU200GPS (requiere
ser programado para analogar
caracteres de datos Met3).

e Sensores para datos de inclindmetros
e Applied Geomechanics, Inc.:
inclinémetro digital/analogo
MD900-T.

Los datos recibidos de cualquiera de
estos dispositivos se pueden registrar
paralelamente a los datos crudos GPS

- Apéndice J

en la tarjeta PC del sensor, o en la
memoria interna del mismo en caso de
estar habilitada. Los datos provenientes
de estos dispositivos quedaran
registrados en los mismos archivos de
mediciones de los datos crudos GPS.
Para convertir estos datos a formato
ASCII a fin de poder leerlos (como
por ejemplo, a formato RINEX), se
requiere de un programa externo,
como puede ser Control Station™.
También es posible direccionar estos
datos a través del sensor, y darles
salida directa por medio del puerto de
comunicacion remota al programa de
control. Puede aplicar este proceso
ademas o en lugar del registro interno
de datos.

Los dispositivos externos aqui
mencionados se pueden conectar al
puerto 1, 2 o 3 del RS500. Los cables
de interfaz especificos estan
disponibles con su representante
local de Leica Geosystems. A través
de estos cables, puede suministrar
energia a los sensores externos
desde el RS500, optimizando asi la
instalacion del Sistema de Referencia.
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Configuracion de dispositivos
meteoroldgicos

Presione la tecla CONFIG, elija 4
Interfaces y 6 Meteo

21w
1 FRZZSZw
1.8

Usar Dispo.:

Puerto :
Intery Dats:
Crear arch.:
M=ji. rotkif i

HoOw
Hingunow

coHT || | [DISFOl |
Usar Dispo. — configtrelo como Si,
para activar la entrada de datos de un
dispositivo meteoroldgico y desplegar
los parametros de configuracion.

Puerto - define el puerto al cual se
conectara el dispositivo de datos
meteoroldgicos.

Interv datos — define el intervalo con
el cual ingresaran los datos del
dispositivo meteoroldgico. Puede
seleccionar entre 0.1 y 3600
segundos. Nétese que el intervalo
maximo posible depende también del
dispositivo meteoroldgico a emplear.

Si define un intervalo mayor al cual el
dispositivo pueda enviar datos, puede
suceder que los datos se reciban
incompletos o que los datos no se
modifiquen acorde a la ultima
medicion. Consulte la documentacion
propia de cada dispositivo a emplear.

Crear arch — configurelo como Si,
para activar el registro directo de los
datos en un archivo. Los datos
siempre se registraran en el mismo
archivo/trabajo en el que se registren
los datos crudos GPS. No se
registrara dato alguno, a menos que
se active el registro de datos crudos.
Los datos provenientes del
dispositivo externo también se
registraran en los archivos de datos
crudos de la zona de buffer, en caso
de que esta se encuentre activa.

Msj. Notif. — seleccione BINARIO
para dar salida directa a los datos
meteoroldgicos a un programa
externo, a través del puerto de
comunicacion seleccionado. Presione

la tecla PRTN (F4) para elegir el
puerto remoto y configurar el
dispositivo a través del cual se
transmitira el mensaje. El formato del
mensaje de salida es del tipo Leica
Binary V2 (LB2), tipo "Meteorological
and Inclination Data (ID 10 16)". La
documentacion para el control de la
interfaz LB2 esta disponible con su
representante local de Leica
Geosystems, bajo pedido.

Presione la tecla DISPO (F5) para
desplegar la lista de dispositivos.
Seleccione un dispositivo Meteo de la
lista y presione la tecla CONT (F1)
para confirmar. Para conectarse al
dispositivo Vaisala PTU200GPS, elija
la interfaz METS3, pero asegurese de
que el sistema Vaisala se haya
programado previamente para
analogarse con los caracteres de
datos MET3. Obtendra mayor
informacidn al adquirir el sistema
Vaisala PTU200GPS a través de
Leica Geosystems.
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Configuracion de dispositivos de
inclindmetros

Presione la tecla CONFIG, elija 4
Interfaces y 7 Inclinémetro

COMF IGURAR™ Clinametto

Usar Dispo.: SIw
Fuerto : 1 #REZIZw
Intery Dats: 1.0% =
Crear arch.:

Msi. notif : Mingunow
coqT || | [DISF

Usar Dispo. — configtrelo como Si,
para activar la entrada de datos de un
dispositivo de inclindmetro y desplegar
los parametros de configuracion.

Puerto - define el puerto al cual se
conectara el dispositivo de clindmetro.

Interv datos — define el intervalo con el
cual ingresaran los datos del dispositivo
de clindmetro. Puede seleccionar entre
0.1 y 3600 segundos. Nétese que el
intervalo maximo posible depende
también del dispositivo de
inclindmetro a emplear.

Si define un intervalo mayor al cual el
dispositivo pueda enviar datos, puede

suceder que los datos se reciban
incompletos o que los datos no se
modifiquen acorde a la ultima
medicion. Consulte la documentacion
propia de cada dispositivo a emplear.

Crear arch. — configurelo como Si,
para activar el registro directo de los
datos del inclinémetro en un archivo.
Los datos siempre se registraran en
el mismo archivo/trabajo en el que se
registren los datos crudos GPS. No
se registrara dato alguno, a menos
que se active el registro de datos
crudos. Los datos provenientes del
dispositivo externo también se
registraran en los archivos de datos
crudos de la zona de buffer, en caso
de que esta se encuentre activa.

Msj. Notif. — seleccione BINARIO
para dar salida directa a los datos del
inclindmetro a un programa externo,
a través del puerto de comunicacion
seleccionado. Presione la tecla PRTN
(F4) para elegir el puerto remoto y
configurar el dispositivo a través del
cual se transmitira el mensaje. El

- Apéndice J

formato del mensaje de salida es del
tipo Leica Binary V2 (LB2), tipo
"Meteorological and Inclination Data
(ID10,)". La documentacion para el
control de la interfaz LB2 esta
disponible con su representante local
de Leica Geosystems, bajo pedido.

Presione la tecla DISPO (F5) para
desplegar la lista de dispositivos.
Seleccione un dispositivo
Inclinémetro de la lista y presione la
tecla CONT (F1) para confirmar.

Fallos en el suministro de energia
Al igual que los sensores SR5xx, en
caso de que se presente un fallo
temporal en el suministro de energia,
automaticamente el RS500 se
abastecera de energia interna'y
regresara al modo de operacion
previo a la falla. La zona de buffer
que se estuviese registrando antes
de que se presentara la interrupcion
en el suministro de energia, se
reiniciara automaticamente sin
necesidad de interaccion por parte
del usuario o del control remoto.
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Apéndice K - GS50/ GS50+ y datos GIS

Introduccion

Este Apéndice describe la operacion y las técnicas
especificas para recoger datos con el GS50 / GS50+, asi
como los métodos para recoger datos GIS.

Se recomienda leer el contenido de este Apéndice
paralelamente con los capitulos del presente Manual de
Referencia Técnica al cual se refieren las siguientes
explicaciones.

El sistema GIS DataPro de Leica Geosystems se compone
de un hardware y un programa especial.

El hardware esta compuesto por un sensor GS50/ GS50+, la
Terminal y una antena. Todos ellos se emplean en campo
para colectar y registrar atributos espaciales (posicion) y
no espaciales.

Hardware
GS50 / GS50+
TR500
Antena

Leica GIS
DataPRO

rama
GIS DataPRO
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Una vez que se han recogido datos en campo, el
programa GIS DataPro le permite importar, editar y
exportar los datos a un programa GIS. GIS DataPro
también se puede emplear para disefar listas de cédigos
a fin de personalizar el proceso de recogida de datos en
campo, segun sus necesidades. Para obtener mayor
informacion relativa al programa GIS DataPro, consulte el
Manual del Usuario correspondiente a dicho programa.

Programa de post-proceso GIS DataPro

GIS DataPro se emplea para preparar la recoleccion de

datos en campo, asi como para efectuar un proceso

posterior de los mismos. Para obtener mayor informacion,

consulte el Manual del Usuario del programa GIS DataPro.

Para instalar el programa GIS DataPro:

1. Inserte el CD-ROM en la unidad de disco
correspondiente de su PC.

2. Ejecute el comando "Setup"

3. Siga las instrucciones que aparecen en pantalla

El Manual del Usuario del hardware y del programa se

encuentran en el CD de instalacion en formato PDF.

Ademas, el programa cuenta con un sistema de Ayuda en

pantalla.
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Hardware y accesorios

Receptor GS50

El GS50 rastrea el cédigo C/A en L1, el
cual emplea para reconstruir la fase
portadora. Los datos se pueden guardar
en SKI-Pro o en GIS DataPro para su
proceso posterior. Las lineas base se
calculan con una precision de hasta 10-
20 mm + 2 ppm.

Al trabajar con un radio médem u otra
fuente de datos DGPS, el receptor se
puede emplear para mediciones en
tiempo real, aceptando correcciones de
codigo RTCM. Las coordenadas se
calculan con una precision de
aproximadamente 0.4 metros.

Receptor GS50+

El GS50+ es un receptor GPS de
codigo y fase, de 12 canalesen L1y 12
canales en L2. El GS50+ estandar
registra mediciones de fase para
trabajos de post-proceso y RTK. Los
datos se pueden guardar en SKI-Pro o
en GIS DataPro para su proceso
posterior. Las lineas base se calculan
con una precision de hasta 5-10 mm + 1

ppm.
Al trabajar con un radio médem, el

receptor se puede emplear para
mediciones RTK. Las coordenadas se
calculan con una precision de
aproximadamente 1 m.

Configuraciones del Hardware y
especificaciones

En las siguientes paginas se presentan
diversas combinaciones para conectar el
sensor GS50 / GS50+ a diferentes
accesorios.

Puede obtener precisiones
centimétricas empleando dos
receptores GS50+, uno como referencia
y otro como movil. Para aplicaciones en
Tiempo Real, se requiere un radio
mddem para transmitir la sefial de
correccion de la referencia al movil.

Las soluciones propuestas permiten al
usuario obtener una posicién con
precision submétrica al trabajar con el
GS50.

Aplicando calculo de post-proceso, y
utilizando dos receptores GS50 (uno
como referencia y otro como mavil),
generalmente se obtienen posiciones
con precision de 30 cm. No se

requieren de opciones adicionales para
llevar a cabo el post-proceso.

Puede obtener precisiones centimétricas
empleando la combinacién de GS50
como referencia/movil y la opcidn post-
proceso de fase en L1'.

Operacion con una unidad

Puede utilizar inicamente un receptor
GS50 como movil, descargando datos
RINEX de Internet o de un servidor FTP
publico y efectuando el post-proceso de
los mismos. Generalmente, no se
puede calcular la calidad obtenida, ya
que esta depende de la calidad de los
datos publicos y de la longitud de la
linea base'. En teoria, debe ser posible
alcanzar una precision de 30 cm. con
una longitud razonable de linea base'y
con datos de calidad de la referencia.
Ademas del programa GIS DataPro, el
equipo descrito en el capitulo "Montaje
del equipo: Mévil Tiempo Real y Movil
GIS", resulta suficiente para este tipo de
aplicacion. El equipo mencionado
también sera suficiente para
navegacion, alcanzando precisiones de
2 a 3 metros.

I 7 cndice ¢
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DGPS

Para obtener posiciones DGPS en tiempo
real, el equipo estandar utiliza las sefales
transmitidas por los radiofaros de la
guardia costera, o las sefales
diferenciales de los satélites
proporcionadas por el sistema Racal-
Landstar para obtener correcciones
diferenciales. Ambos montajes del
equipo se explican en el capitulo
"Montaje del equipo: Movil Tiempo
Real y Mdvil GIS". En ambos casos, se
requiere del programa GIS DataPro.
Mientras que la sefial Racal-Landstar
ofrece cobertura mundial, (excepto en
zonas polares), los radiofaros
unicamente transmiten sefales en
determinadas regiones?. Con ambas
opciones, se puede alcanzar una
precision de 40 cm a 70 cm, aunque
dependera de la ubicacion.

Dependiendo de la zona del
levantamiento, existen otras fuentes
DGPS. En la mayoria de los paises
estan disponibles una o mas fuentes
de sefal publica DGPS (como por

ejemplo, el sistema RASANT,
utilizado en Espana). El GS50/
GS50+ puede trabajar con cualquiera
de estas fuentes, siempre y cuando
exista una radio o médem para
transmitir datos en formato estandar
RTCM.

Asimismo, el GS50+ GS50+ puede
transmitir correcciones RTCM
estandar en tiempo real.

1La opcidn de post-proceso de fase en L1 se
ofrece como una opcién adicional del paquete
GS50/GIS DataPro.

2A fin de obtener la mejor calidad posible, una
longitud razonable de linea base sera de

aproximadamente 100 km, dependiendo de las
condiciones atmosféricas. El rango de medicién
para la longitud de la linea base es > 1000 km.

3Para obtener mayor informacion de las
ubicaciones, visite la pagina
http:\\www.csi-dgps.com
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Hardware y accesorios, continuacion

RACAL/LANDSTAR RTS

Ademas de las caracteristicas estandar

antes mencionadas, se pueden

emplear accesorios adicionales con

el GS50, a fin de optimizar los

métodos para colectar datos GIS.

Puede utilizar el médulo y la antena

para recibir las sefales diferenciales

de los satélites Racal-Landstar, a fin ﬂ[
de obtener correcciones en tiempo B
real en aquellos sitios en los que no
estén disponibles las sefales de
radiofaros o de alguna estacién de
referencia. El médulo y la antena
Racal se conectan al GS50 siguiendo
la misma configuracion que el médulo
RTB y la antena(consulte el capitulo
Montaje del equipo: Movil Tiempo
Real y Movil GIS). La cobertura de la
sefal diferencial del satélite es global

(excepto en las regiones polares). Médulo Racal RTS tipo 90952/3/90 /GFU10
y antena Landstar Mk4 tipo 90952/3/30,
Igﬂ Debido a que la correccién Racal Tracs, LTD. Surrey, England.
de la senal Racal es de

formato propietario, es
necesario suscribirse para
recibir el servicio.

- Apéndice K
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Hardware y accesorios , continuacion

DISPOSITIVOS DE MEDICION
LASER Y DISTANCIOMETROS

En casos en los que no se puede
ocupar un punto fisicamente, existe
una amplia variedad de opciones
disponibles para efectuar mediciones
a partir de una distancia offset a partir
de dispositivos que se conectan al
puerto 2 del GS50 / GS50+.

El Disto Leica (abajo), Disto™ pro* y
Disto™ pro* a realizan mediciones con un
haz visible en un rango de 100 metros,
ofreciendo precisiones subcentimétrica. Para
obtener mayor informacién de los equipos
Disto, visite la pagina http://www.leica-
geosystems.com

Z Standard Lase
52 with inclinoms

Optional Compass Module ——

CE

LAS]

Laser Ace (arriba) es un dispositivo de
medicion laser de MDL en Gran Bretaha.
Tiene un rango de alcance de 300 metros y
ofrece precisiones de 10 cm. Para obtener
mayor informacioén de Laser Ace, consulte la
pagina http://www.mdl-laser.com

Impulse (derecha) de Laser Technology, es un
dispositivo de medicién laser con un rango de
alcance de hasta 500 metros y ofrece
precisiones de aproximadamente 15 cm. Para
obtener mayor informacién de Laser Ace,
consulte la pagina http://www.Lasertech.com

Laser Locator (arriba) y Laser Locator Plus
de Leica son equipos de binoculares
modernos y de alto desempefio. Combina las
funciones de cuatro instrumentos en una sola
unidad compacta y practica: observacion a
través de binoculares, medicion de distancias,
localizacion del Norte y inclinémetro. Para
obtener mayor informacion de los productos
Vector, consulte la pagina http://www.leica-
geosystems.com

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

Apéndice K -



Compact Flash y Transferencia al Sensor

Transferencia al sensor mediante
SKI-Pro/GIS DataPro

Empleando la interfaz Remoto, es
posible transferir datos directamente
del dispositivo de memoria del sensor
al programa SKI-Pro o GIS DataPro,
a través del puerto serie del PC sin
necesidad de retirar el TR500 del
puerto Terminal.

Configure la interfaz Remoto al
puerto y dispositivo adecuado, tal
como se explica en el capitulo 9.15
“Interfaces-Remoto". Generalmente,
debera ser el puerto 2 y el dispositivo
RS232, utilizando el cable estandar
del Sistema 500 para transferencia.

Conecte el sensor al PC. Los datos
se podran transferir al PC mediante
el componente Transferir de/a Sensor
de SKI-Pro en la forma usual.

Compact Flash- Estructura del directorio y transferencia

Utilizando el estandar predeterminado de la memoria externa Flash PCMCIA,
tanto el Firmware como los datos crudos y la informacién de la configuracion
se pueden transferir facilmente desde y hacia el programa GIS DataPro.

Utilizando el explorador de Windows para transferir los datos

Para transferir los datos de la tarjeta PCMCIA al PC para ser empleados por
el programa GIS DataPro, es necesario comprender la estructura y la forma
de almacenamiento del directorio del sensor GS50/ GS50+.

Si a la tarjeta PCMCIA se le da formato

en el sensor (consulte el Manual del
Usuario del Hardware y del
programa), debera aparecer la siguiente
estructura del directorio en la tarjeta.

Estaciones de radiofaros para
tiempo real

Puede seleccionar un servicio de
radiofaro a partir de una lista que se
incluya en la tarjeta PCMCIA. El
archivo debera llamarse beacon.txt,
guardarse en el directorio GPS y
finalmente, ser transferido al sensor.

La frecuencia del servicio del radiofaro
debera colocarse a la izquierda y la
descripcién a la derecha, separados
entre si por un espacio (como se
muestra a la derecha).
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= =) Removable Disk [F:]

D Code
] Corveert

----- [ Ringbuf
] Dtm

-] Geodh

ED Gps

] Prog

{1 Services
] Gsi
o Idex
‘] Log

228.0 Daiohzaki
292.0 Cape Mendocino

313.0 Helgoland
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Operacion y configuracion

Receptor GS50/ GS50+

Los receptores GS50 y GS50+ estan
disefados especialmente para
recoger datos GIS. Utilizan un
enfoque diferente, midiendo
coordenadas en un formato tematico
y relacionando la informacién de los
atributos con una ubicacién
geografica. Como todos los sistemas
GIS, el GS50/GS50+ recogen tres
tipos de entidades: como puntos,
lineas o areas.

Ya que estos sensores estan
configurados para aplicaciones GIS,
los programas de Levantamiento y
Replanteo que se encuentran en los
sensores SR510, SR520 y SR530 se
reemplazan por los programas
Coleccién de datos GIS y Navegacion

=] h =]
Arlicaciaones
Herramientas...
Trabajo
Cong ik ar
Transferir «..

conT | oo [

Si el sensor se configura como
estacion de referencia, no habra
diferencia entre el programa
Coleccion de datos GIS y el
programa Levantamiento de los
sensores SR5xx. Ademas, los dos
programas de GIS se incluyen en el
menu de Aplicaciones de los sensores
SR510//30/20 y el usuario puede
emplearlos al adquirir la actualizacion
del programa de levantamiento.

Aplicaciones adicionales:

Las aplicaciones Determinacion de
Sistemas de Coordenadas, Manejo
de Puntos, Calculadora, COGO y
Control de terrenos cultivados estan
disponibles en el GS50/GS50+ y son
exactamente iguales a las de los
sensores SR510//30/20.

AFLICACION™ Me

1 Determ Zist de Coord

fanejio de PuntosLines Hrea
Calculadora
G0

control terrenoscult

CobT | T

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

El Manejo de Puntos se encuentra
bajo un submenu del Manejo de
Puntos, Lineas y Areas del menu
principal de Aplicaciones.

MAHE.TO™  Meri

1 Funto

S Area

CORT || [GRAF ] | ]

Con el menu Punto, se despliega
una lista de puntos que es igual a la
del Manejo de puntos. Los menus
Linea y Area despliegan listas que
contienen las lineas y las areas
medidas.

La tecla GRAF (F4) despliega una
gréfica de los puntos, lineas o areas.
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Tecla CONFIG

A continuacion, se explican las
modificaciones que se presentan al
emplear la tecla CONFIG en el GS50
el GS50+.

Por ejemplo, el menu de
configuracion principal muestra el
menu Coleccion de datos GIS en
lugar del menu Levantamiento.

COMNFIGUR
1 o

-] il
Z Operacisn
S General

4 Interfaces

CONT | |GRAEAL |

Configuracion: satélite

La configuracién de los satélites
presenta una opcion adicional para el
modo de rastreo. La configuracion
predeterminada es Precisiéon Maxima,
pero el GS50/ GS50+ presenta la
opcion adicional de Rastreo Maximo™.

COMF IGLURAR™ Sat .

ARa Elew :
Zalud Sats @ Automaticow
Mod. Rastr & Precisidn max.w

PErd =efal Zin alarmaw

(TR e e [ e e |
Al trabajar con la opcion de Rastreo
Maximo™(Max Track), el rastreo de
la sefal de los satélites es mucho mas
estable en condiciones de Satélites
GPS adversas. Para mediciones
estaticas de largos periodos,
trabajando con buenas condiciones,
la precision de la configuracion
predeterminada "Precision Maxima"
es mucho mejor que la de la
configuracion "Rastreo Maximo"™.

I 7 cndice ¢

La configuracién Rastreo Maximo™
debera emplearse cuando no sea
posible efectuar mediciones GPS en
forma normal.

El Modo de rastreo y la Salud de
los satélites unicamente seran
visibles al trabajar bajo el Modo
avanzado.

Pérd seial - Cuando se pierdan todas
las senales de los satélites, debido por
ejemplo a las obstrucciones de
edificios altos o al follaje espeso de
arboles, se desplegara el mensaje
"iPérdida total de senal!". Puede
configurar el sensor para que emita
una alarma auditiva al momento de
desplegar dicho mensaje.
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Configuracion: cédigos

El GS50/ GS50+ unicamente permite
elegir cédigos de tipo tematico.

Por esta razén, no puede salir de
dicha pantalla con la tecla CONT (F1)
si no existe una lista de cédigos
disponible. Puede definir una nueva
lista de cddigos o transferir un archivo
de configuracion desde la Tarjeta PC.

Este cambio aplica del capitulo 5.1 al
5.4 del presente Manual.

Configuracion: Replanteo

La configuracién de replanteo esta
disponible bajo el nombre de
Navegacion.

No esta disponible la opciéon Guardar
-> Trabajo al replantear puntos a
partir de un archivo ASCII. Lo anterior
aplica para el capitulo 5.4 del
presente Manual
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Configuracion: plantilla de Id de
punto

La configuracion de la Posicion del
cursor no se utiliza en el programa
de Coleccion de datos GIS, aunque
se puede configurar en el GS50/
GS50+.

Este cambio aplica para los capitulos
5.2 y 5.4 del presente Manual.

La forma de utilizar una plantilla de Id
de punto en el programa Recogida de
datos GIS es diferente a la forma en que
se hace en el programa Levantamiento,
por lo tanto, los ejemplos que se
muestran en los capitulos 5.2y 5.4
no aplican para el GS50/GS50+.

Las plantillas de Hora y Fecha se
pueden configurar con la tecla EDIT
(F3) para utilizar el cddigo o el Id del
sensor al inicio del Id del punto.
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En caso de emplear una plantilla de
puntos en el GS50/GS50+, por ejemplo
"Punto###"" con un incremento de 1, el
Id de punto se mostrara en la primera
linea de la pantalla de atributos.

Suponga que el ultimo punto medido
fue el "Punto 7", por lo que el siguiente
Id de punto propuesto sera el "Punto
8". El Id de punto no se puede
sobrescribir en forma manual.

Sin embargo, el valor de numeracién 8
se puede cambiar. Durante la recogida
de datos GIS, presione las teclas
SHIFT ENUM (F5) para desplegar la
siguiente pantalla.

HTRIELUCIOM™

Humer acian IdPto.

Modo IdPLo.:
Enuner acidht

Cambiar a Indiv.

cobtT ([ [ [ | |
Ingrese una nueva numeracion,
presione la tecla CONT (F1) y la
numeracion del Id de punto cambiara
de inmediato.

Configuracion: parametros de
ocupacion

La opcion de configuracion Grabar
automaticamente no estéa disponible en
el programa Coleccion de datos GIS, ya
que el GS50/GS50+ siempre guarda
automaticamente los puntos.

Este cambio aplica para los capitulos
5.1, 5.2 y 5.4 del presente Manual.

Asimismo, bajo el modo de operacién
Avanzado, tampoco esta disponible la
opcion Finalizar levantamiento, ya que
la recogida de datos GIS unicamente se
puede detener en forma manual.
Tampoco esta disponible la opcion
Ocupar Automaticamente, debido a
que en el GS50 la ocupacién siempre
se inicia en forma manual.

Para configurar el numero de posiciones
promediadas para los nodos, presione
la tecla NODOS (F4) en la pantalla
Configurar\Parametros Ocupacion.

Este cambio aplica para los capitulos
5.1.1,5.2.1 y 5.4.1 del presente Manual.
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Configuracion: registro

La configuracién para el registro de
posiciones automaticas no esta
disponible en el programa Coleccion
de datos GIS. Esto se debe a que las
posiciones registradas
automaticamente no quedan
relacionadas a topologia alguna.

El programa Coleccion de datos GIS
utiliza un método diferente para
colectar datos automaticamente, el
cual resulta mas apropiado para
levantamientos de este tipo.

Para el post-proceso de lineas y
areas medidas a lo largo de un rasgo
(INICIO-FIN), es indispensable
configurar el registro de
observaciones estaticas y el registro
de observaciones méviles como Si.

Este cambio aplica para los capitulos
5.1,5.2 y 5.4 del presente Manual.
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Configuracion: formatos

En el GS50 se ha eliminado el campo
para configurar el contador OCUP,
empleado en el programa de
levantamiento de los sensores
SR510//30/20. Esta es la razén por la
cual, no existe tal contador en el
programa de Recogida de datos GIS.

Este cambio aplica del capitulo 5.1 al
5.4 del presente Manual.

COMF IGURAR™ Formatos
Form Cuadric | EEEMESA-TI-IE
Form Geodésico: Lat.Lon:ALLT

Tipo Calidad nOpw
Definido por  § Pos+tALL+Tiempeow

codT .| | | |

Configuracion: Inicio

La configuracién de Inicio permite
crear un Trabajo en forma manual o
crear un Trabajo diariamente de
manera automatica.

COMFIGURHRE™

Inicio

Ftalla.: 4

MuoTrab por dia
EncAWL = 4
Musyo TE G
ELMMOIPGIRES
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Configuracion: Tiempo real

El GS50 es un receptor DGPS de cddigo
en L1. Unicamente utiliza mensajes
RTCM 1,2 0 1,9 para intercambiar datos.
Aligual que el SR530, el GS50+ utiliza
todos los formatos de mensajes RTCM.

Los parametros estandar permiten
establecer comunicacion con fuentes
publicas DGPS en todo el mundo.
Por ejemplo, las sefales diferenciales
transmitidas por los radiofaros emplean
mensajes RTCM 9,2, mientras que el
servicio Racal-Landstar transmite
senales diferenciales empleando el
mensaje RTCM 1,2.

En caso de establecer comunicacion
entre dos receptores GS50/ GS50+,
ambos pueden utilizar cualquier
formato de datos para tiempo real,
siempre y cuando sea el mismo en
ambos sensores.

Lo anterior aplica para los capitulos
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Tecla STATUS

Configuracion: punto inaccesible

La configuracion de Puntos
Inaccesibles se encuentra disponible
bajo el nombre de Offset.

Lo anterior aplica para los capitulos
5.4.1y9.13.

A continuacion, se explican los
cambios que presentan las funciones
disponibles con la tecla STATUS.

En la pantalla del menu principal de
esta tecla, se despliega la opcién
Coleccion de datos GIS en lugar de
la opcion Levantamiento.

Lo anterior aplica para el capitulo 10.

- Apéndice K
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Coleccion de datos GIS con el GS50/GS50+

A continuacién se explican los
cambios que se presentan en la
coleccién de datos con el GS50.

Debido a las modificaciones
presentes en el programa de
medicién, los capitulos 7.1,7.2y 7.4
no aplican para el funcionamiento del
GS50/ GS50+.

En el "Manual/Guia para GS50" se
explican a detalle los principales
programas del GS50/ GS50+.

El capitulo 7.3 del presente Manual
de Referencia Técnica, en el que se
explican las operaciones para
trabajar como estacion de referencia,
aplica en su totalidad para este
Sensor.

Navegacion GIS:

El capitulo 7.5, referente al
Replanteo, es similar para la mayoria
de las operaciones. A continuacion,
se explican las diferencias que se
presentan.

. Y4 PUErtos

Dispositiuvo

*Tiemens MZIa
*Tiemens TCES
#Teledesidn TId008
FLUAE nown Badio
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i
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La tecla LEVAN se reemplaza por la
tecla ADIC, la cual también se
emplea en el programa para
Coleccion de datos GIS y al
presionarla, se inicia un nuevo
procedimiento para recoger datos
GIS. Una vez que se han colectado
los datos, continua la navegacion
GIS.

Manual de Referencia Técnica-4.0.0es

La tecla OCUPAR distingue si el
punto a replantear se lee a partir de
un trabajo o de un archivo ASCII.
En el caso de replantear un punto a
partir de un archivo ASCII que no
presente informacidn topolégica, la
coleccidn de datos del punto inicia
midiendo las coordenadas e
ingresando un nuevo cédigo y los
atributos del mismo.

En caso de replantear un punto a
partir de un trabajo, la tecla
OCUPAR reemplaza las
coordenadas anteriores del punto
con las nuevas coordenadas que se
miden.

En el programa de Navegacion GIS,
no esta disponible la tecla SHIFT
PTAUX (F5) para replantear un punto
auxiliar.
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Administracion de listas de
coédigos en el GS50:

En el capitulo 8, referente a la
Codificacion, uUnicamente hasta los
capitulos 8.1.2. aplican para el
funcionamiento del GS50/ GS50+.

En los cédigos tematicos de GIS no
se emplean capas, sino que se
establecen diferentes cédigos para
medicion de punto, linea o area. Por
lo tanto, al ingresar un cédigo nuevo
en el GS50/GS50+, el usuario define
el tipo del mismo (punto, linea o
area).

COMF IGURAR™
Tipo ¢
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